Seilzuggeber — Messrader

Fir die direkte Lingenmessung
sind Drehgeber mit vorgesetzten
Seilziigen (in 0,25 bis 40 m Lange)
die richtige Losung. Mit einer
Wiederholgenauigkeit bis zu 0,05
mm erlauben die Turck-Gerdte die
exakte Positionierung in Applika-
tionen, die bisher nur durch kom-
plexe Systeme zu |6sen waren.

Ob zur Positionierung von Pum-
pen in Behaltern, zur Ausrichtung
von Hubtischen oder von Kranen:
Zur Lésung der Applikation muss
einfach nur ein Seilzuggeber in
passender GréBe und Ausgangs-

konfiguration ausgewahlt werden.

Sind einfache Langenmessungen
erforderlich, wie z. B. bei der Ab-
langung von Papier oder Stoff, so
sind Drehgeber mit vorgesetzten
Messrdadern eine preiswerte Alter-
native mit hoher Genauigkeit.

Notwendiges Zubehor
Drehgeberfederarm, einstellbarer
Anpressdruck, Variable Einbau-
moglichkeiten. Typ: RMW-1
Empfohlener Drehgeber
Inkrementalgeber, 1 mm Auf-
I6sung, Typ: RI-10S10C-2B500-
H1181

Technische Daten

Messbereich

Typenbezeichnung

/ubehor

Analoger Stromausgang, 4...20 mA, 2-Leiter, 250 mm DW250-70-7E-H1441

UB =12...30VDC, M12-Stecker 500 mm DW500-70-7E-H1441
1000 mm DW1000-110-7E-H1441
2000 mm DW2000-110-7E-H1441
3000 mm DW3000-110-7E-H1441
6000 mm DW6000-155-7E-H1441
10000 mm DW10000-135-7E-H1441
15000 mm DW15000-135-7E-H1441
20000 mm DW20000-135-7E-H1441
30000 mm DW30000-135-7E-H1441
40000 mm DW40000-135-7E-H1441

Potenziometerausgang, 1 kQ, U, = max. 30VDC, 250 mm DW250-70-PA-H1441

M12-Stecker 500 mm DW500-70-PA-H1441
1000 mm DW1000-110-PA-H1441
2000 mm DW2000-110-PA-H1441
3000 mm DW3000-110-PA-H1441
6000 mm DW6000-155-PA-H1441
10000 mm DW10000-135-PA-H1441
15000 mm DW15000-135-PA-H1441
20000 mm DW20000-135-PA-H1441
30000 mm DW30000-135-PA-H1441
40000 mm DW40000-135-PA-H1441

Oberflache Umfang/ Werkstoff Belag Betriebs- Aufnahmeboh- Typen-

des Messguts Breite Radkorper (Messrad) temperatur rung fiir Dreh-  bezeichnung

geberwelle

Pappe Aluminium  Kreuzrandel -30...4+80 °C RMW-5

Holz

Textil

Pappe Aluminium  Hytrel -30...4+80°C RMW-6

Holz (glatt)

Kunststoff

Papier

Pappe Aluminium  Vulkollan -30...+80°C RMW-7

Holz 0,5m/ (glatt)

Kunststoff 25 mm 10 mm

Papier

Draht

Textil Aluminium  Noppen- -30...480°C RMW-8

Metall gummi

lackierte Ober-

flache

Textil Aluminium  Hytrel -30...+80°C RMW-9

(geriffelt)
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Inkrementale Drehgeber Singleturn-Absolutwert-Drehgeber Multiturn-Absolutwert-Drehgeber

Ri-Drehgeber — Gegentakt mit Invertierung und Nullkanal RS-Drehgeber RM-Drehgeber

Bauform Wellendurchmesser Elektrischer Anschluss/ Auflésung Typenbezeichnung Bauform Wellendurchmesser Elektrischer Anschluss/ Auflésung Typenbezeichnung Bauform Wellendurchmesser Elektrischer Anschluss/ Auflésung Typenbezeichnung
Flanschart/Befestigung Betriebsspannung Imp. Flanschart/Befestigung Betriebsspannung Imp. Flanschart/Befestigung Betriebsspannung Imp.
Vollwelle Vollwelle Vollwelle
6 mm Anschlussleitung 360 Ri-08565-2F360-C 1M 6 mm Anschlussleitung Analog, U,  RS-06565-8B12B-C 1M 8 mm Anschlussleitung SSI, RM-46585-3C24B-CT 1M
- ohne Befestigungslasche U, =5...30VDC 500 Ri-0856S-2F500-C 1M Synchroflansch U,=15...30VDC 0...10V, e e Synchroflansch U,=10...30VDC Gray
< E 512 Ri-0856S-2F512-C 1M 12 Bit S € 12/12 Bit
g ~ 1000 Ri—0856S—2F1000—C ™ Anschlussleitung Analog, I, RS-06565-7A12B-C 1M g 2 Hohlwelle
Sa — 1024 Ri-08565-2F1024-C 1M U, =10...30VDC ‘1"'2' Ezi? mA, X8 Jomm Anschlussleitung ssi, RM-50H10E-3C24B-CT 1M
Hohlwelle - Statorkupplung U,=10...30VDC Gray
8mm Anschlussleitung 360 RI-09HB8E-2F360-C 1M g E G”S_C*S"“;S(')e\';ggg g.s".. o i RS-54565-5B9B-C 1M ? 12/12 Bit
Statorkupplung U, =5...30VDC Q.E B 2t inar 9 Bit Vollwell
Inkrementalgeber liefern elek- Singleturn-Absolutwert-Dreh- ER Hohlwelle Multiturn-Absolutwert-Drehgeber oftwefle
Voliwelle Sa 6mm M12-Stecker SSI RM-2856C-3C25B-H1181
trische Impulse, deren Anzahl 6 mm M12-Stecker 360 Ri-10S6C-2B360-H1181 geber erfassen jeden Winkel 6 mm Anschlussleitung Analog, U,  RS-07H6E-8B12B-C 1M erfassen jeden Winkel innerhalb - !
. Klemmflansch U,=10...30VDC Gray
ein MaR fir die Drehzahl oder Klemmflansch Uy =10...30VDC gggg S'}ggggggggggm :21 innerhalb einer 360°-Umdrehung. Statorkupplung U =15...30VDC ?2 B1? Vi einer 360°-Umdrehung und da- 13/12 Bit
. g . I_ - - H I U i i - B - -
die Position sein kann. 4096 Ri-1056C-2B4096-H1181 Da bei absoluten Drehgebern Anschlussleitung Analog, I, RS-07H6E-7A12B-C1M riber hinaus auch die Anzahl der !JH:Z féecl;%rVDc 1P6R/?;|E|Lis RM-29S6C-9A28B-R3M12
5000 Ri-10S6C-2B5000-H1181 jedem Winkelschritt ein eindeuti- U, =10...30VDC 4..20 mA, Umdrehungen. Da bei absoluten S MB12 Stmk < SESTOCICISEHTTET
Mit den zweikanaligen Inkremen- 10 mm M12-Stecker 360 Ri-10510C-2B360-H1181 ges Codemuster zugeordnet ist, : 12 Bit Drehgebern jedem Winkelschritt I mmﬂ h e Oec3%rVDC ra ) i i
| ktreihe Ri Klemmflansch U, =10...30VDC 2048 Ri-10510C-2B2048-H1181 K . - h h ei Anschlussleitung SSl, RS-55H6E-5B9B-C 1M L . emmilansc g= 10 ray
talgebern der Produktreihe Ri 2500 Ri-10510C-2B2500-H1181 ann die Position auch nach einem U, =5...30 VDC Binir 9 Bit ein eindeutiges Codemuster zuge- 13/12 Bit
|&sst sich - z. B. fiir bidirektionale 4096 Ri-10510C-2B4096-H1181 Stromausfall jederzeit ohne ein Re- Vollwelle ordnet ist, kann die Position auch 'l\J/HZ_1S(t)ECI;%rVDC :22;'5%5 RM-29510C-9A28B-R3M12
Positionieraufgaben - zusatzlich 5000 Ri-10510C-2B5000-H1181 ferenzverfahren erkannt werden. A MT2-Steck = RC7256C3CT3B-H1481 nach einem Stromausfall jeder- B :
. . 6 mm M12-Stecker 360 Ri-10565-2B360-H1181 . B . mm ecker ' . . . ‘ ¢ 6 mm M12-Stecker SSI, RM-28565-3C25B-H1181
auch die Drehrichtung der Welle Synchroflansch U, =10...30 VDC 2048 Ri-10565-2B2048-H1181 Die Starken der Absolutgeber lie- Klemmflansch U, =10...30VDC Gray 13 Bit zeit ohne ein Referenzverfahren T g Synchroflansch U, =10...30VDC Gray
erkennen. 2500 Ri-10565-2B2500-H1181 gen in der exakten Erfassung von M12-Stecker PROFIBUS  RS-2556C-9A16B-R3M12 erkannt werden. o 13/12 Bit
o€ 4096 Ri-10565-2B4096-H1181 Winkeln, Positionen und Neigun- U, =10...30 VDC 16 Bit g M12-Stecker PROFIBUS ~ RM-29565-9A28B-R3M12
s £ 5000 Ri-10S65-2B5000-H1181 ' 2 U, =10...30VDC 16/12 Bit
B : en, z. B. in der Robotik, Positio- 10 mm M12-Stecker ssl, R$-24510C-3C13B-H1481 Die Stérken der Absolutgeber d
5@ ;0 m:‘ famsch wf}séed;,%rvoc ;ggs 2!'18218?'55389@”&}%1 9 I Verfahrenstechnik Klemmflansch U, =10...30 VDC Gray 13 Bit ; i d cten E ? 10 mm M12-Stecker Ssl, RM-285105-3C25B-H1181
VRS ynchroflansc ,=10... 2048 R;-1OS1OS-282500-H1181 nier- und Verfahrenstechnik. M12-Stecker PROFIBUS  RS-25510C-9ATGB-R3MI2 |egen.|n er exa. .en rfassung . Synchroflansch U, =10...30 VDC Gray
4096 Ri-105105-2B4096-H1181 U, =10...30 VDC 16 Bit von Winkeln, Positionen und Nei- 13/12 Bit
B B - ; ; ; M12-Steck PROFIBUS  RM-29510S-9A28B-R3M12
5000 Ri-105105-2B5000-H1181 cg 6mm M12-Stecker ssl, RS-24565-3C13B-H1481 gungen, z. B. in der Robotik, Posi- U =10, 30VDC 16/12 Bit
Hohlwelle 5 €  Synchroflansch U, =10...30VDC Gray 13 Bit tionier- und Verfahrenstechnik. d
10 mm M12-Stecker 360 Ri-12H10T-2B360-H1181 SR M12-Stecker PROFIBUS ~ RS-25565-9A16B-R3M12 Hohlwelle
Drehmomentstiitze U, = 10...30 VDC 2048 Ri-12H10T-2B2048-H1181 RS Uy =10...30VDC 16 Bit 12mm M12-Stecker >S, RM-35H12E-3C258-H1181
2500 Ri-12H10T-2B2500-H1181 10 mm M12-Stecker ssl, RS-245105-3C13B-H1481 Statorkupplung U, =10...30VDC Gray
409 Ri-12H10T-2B4096-H1181 Synchroflansch U, = 10...30VDC Gray 13 Bit e ;-;g §|Eltjs YETTTITETSTY IS
5000 Ri-12H10T-2B5000-H1181 - - - - -Stecker L - : -
15 mm M12-Stecker 360 Ri-12H15T-2B360-H1181 'L\ij féeCE%rVDC ?g(éiTBUS RS-255105-9A16B-R3M12 U, =10...30VDC 16/12 Bit
Drehmomentstitze U, =10...30VDC 2048 Ri-12H15T-2B2048-H1181 8
2500 Ri-12H15T-2B2500-H1181 Hohlwelle
4096 Ri-12H15T-2B4096-H1181 12 mm M12-Stecker ssl, RS-31H12E-3C13B-H1181
5000 R!—1 2H15T-2B5000-H1181 Statorkupplung U,=10...30VDC Gray 13 Bit
25 mm M23-Stecker 1024 Ri-42H2554-2B1024-12M23 K
Federelement, lang U, =10...30 VDC 2048 Ri-42H2554-2B5000-12M23 M12-Stecker PROFIBUS  RS-33B12E-9A16B-R3M12

5000 Ri-42H2554-2B5000-12M23 U,=10...30VDC 16 Bit

GroB3e
Hohlwelle
@ 100 mm

30 mm M23-Stecker 1024 Ri-42H30S4-2B1024-12M23
Federelement, lang U, =10...30VDC 2048 Ri-42H30S4-2B2048-12M23
5000 Ri-42H30S4-2B5000-12M23

Hohe Schutzart

Durch eine mechanisch geschiitz-
te Wellendichtung ist auch unter
widrigen Umstanden eine hohe
und konstante Schutzart bis hin
zu IP69K gewadhrleistet. Selbst
unter rauesten Umgebungsbedin-
gungen arbeiten die Gerate stets
sicher und zuverlassig.

Hochste Genauigkeit
Hochwertige Einzelkomponenten
und ein innovatives Qualitats-
management sorgen flir hochst
prazise Messsignale und bilden die
Basis flir eine hohe Linearitdt und
Wiederholgenauigkeit. Selbst die
anspruchsvollsten Anwendungen
lassen sich mit den Drehgebern
von Turck 6konomisch und tech-
nisch sinnvoll I6sen.

Robuste Bauformen
Ausgewuchtete Edelstahl-Klemm-
ringe und besonders robuste
Lager-Wellen-Verbindungen
erhohen die Stabilitat und Zu-
verlassigkeit bei extrem starken
mechanischen Einwirkungen.
Durch den neuartigen Aufbau sind
die Heavy-Duty-Drehgeber auch
flr grobe Beanspruchungen und
hoéchste Drehzahlen geeignet.

Hohe Storfestigkeit
Frequenzumrichter, groRe
Motoren, ferritische Metalle oder
Permanentmagnete sind kein
Problem: Die optisch arbeitenden
Drehgeber sind immun gegen
Magnetfelder aller Art und bieten
zusatzlich ein exzellentes EMV-
Verhalten.

Schock- und Vibrationsfestigkeit
Der extrem robuste Lageraufbau
garantiert eine hohe Stabilitat bei
Vibrationen und anderen mecha-
nischen Belastungen der Welle.
Verblockte Lager, grof3e Lager-
abstande und extra starke Auf3en-
lager verhindern Stérungen und
Maschinenstillstainde auch bei in-
tensiver Belastung in mechanisch
anspruchsvollen Applikationen.
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Umfangreiches Zubehor

Es steht umfangreiches Zubehor
zur Verfligung um eine einfache
Montage und einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten.



