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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Ge-
brauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mogliche Personen-, Sach- und Ge-
rateschdaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich anund muss von jeder Person sorgféltig gelesen werden,
die das Gerat montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand halt, demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung
In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefdhrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mit-
telschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und niitzliche Informationen zu spe-
ziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen die
Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.
HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

> B P

= =

U

1.3 Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatt des jeweiligen Geréts
IODD-Datei
|O-Link-Parameterhandbuch

14  Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und Gbersichtlich wie moglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie Ihre Vorschldage an techdoc@turck.com.
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Hinweise zum Produkt
Rechtliche Anforderungen

2 Hinweise zum Produkt

2.1

Produktidentifizierung

B 110U - M18|-|loL|6X2/- H1|1]4 1]

B 110U

Funktionsprinzip

-|m18

Bauform

‘— ||OL| 6 |X2| Elektrische Ausfiihrung ‘_‘

Besondere Funktionen

Bemessungsschaltabstand

Zusatzinformationen Gehause

CK40 quaderformig, aktive

Anzeige

U  uprox oder uprox+ WD fiir Wash-Down- X2  Mehrfarben-LED
oder uprox3 Anwendungen
Faktor 1-Sensoren L= Spannungsbereich
Gehduse

6 10...30VDC

Schaltabstand Flache in 5 Richtungen

L ———= Technologie
positionierbar

. L. ) IOL 10-Link
————== Funktionsprinzip EM  Gewinderohr, Edelstahl,
| Induktiv @in[mm]
M Gewinderohr, Messing,
Einbauart @in [mm]
MT  Gewinderohr, Messing,

B bundiger Einbau PTFE-beschichtet,

N nicht bindiger Einbau @ in [mm]

QV40 quaderférmig, aktive
Flache in 5 Richtungen
positionierbar

|H1 | 1 | 4 | 1 |E|tzléf(reisrcher Anschluss:

Belegung (Stelle 5)
1 Standardbelegung

——== Anzahl Kontakte (Stelle 4)
4  Anzahl Kontakte

-————== Steckerbauform
1 gerade

== Steckerbauform
H1 Steckverbinder M12 x 1

2.2 Lieferumfang
Im Lieferumfang sind enthalten:

Sensor
2 Befestigungsmuttern (bei Geraten in Gewinderohr-Ausfiihrung)
2 Sicherungsscheiben (bei Bauform M12 und BI...U-MT...)
Befestigungsschelle BS4-CK40 (bei NI...U-CK40...)
Montageblock und Montageklammer (bei NI...U-QV40...)
Kurzbetriebsanleitung

23 Rechtliche Anforderungen

Das Gerét fallt unter folgende EU-Richtlinien:

2014/35/EU (Niederspannung)
2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
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24 Hersteller und Service
Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstralle 7
45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstiitzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools fiir Programmierung,
Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten.
Uber folgende Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank: www.turck.de/produkte

Flr weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

Vertrieb: +49 208 4952-380
Technik: +49 208 4952-390

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an Ihre Turck-Landesvertretung.
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Zu lhrer Sicherheit
Allgemeine Sicherheitshinweise

3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
Das Gerat ist ausschlieBlich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Mit den induktiven Sensoren der uprox-Serien kdnnen metallische Objekte beriihrungslos und
verschlei3frei erfasst werden. Die Faktor-1-Sensoren haben keinen Reduktionsfaktor; der
Schaltabstand ist bei allen Metallen gleich. Gegeniiber Stérungen durch starke Magnetfelder
sind die Gerate unempflindlich.

Die Geréte lassen sich tiber eine I0-Link-Schnittstelle mit |O-Link-Mastern der Spezifikation 1.1
betreiben und einstellen. Uber 10-Link kénnen wihrend des Betriebs Prozess- und Diagnoseda-
ten mit der Gbergeordneten Steuerungsebene ausgetauscht werden.

Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Ver-
wendung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir daraus resultierende Schaden tGibernimmt
Turck keine Haftung.

3.2 Naheliegende Fehlanwendung

Die Gerate sind keine Sicherheitsbauteile und dirfen nicht zum Personen- und Sachschutz
eingesetzt werden.

Die aufgefiihrten Messbereiche beziehen sich auf ein Normtarget gemaf EN 60947-5-2:2012.
Abweichende Targets (insbesondere kleine Targets) kénnen zu Anderungen des Schaltver-
haltens fihren.

3.3  Allgemeine Sicherheitshinweise

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, parame-
trieren und instand halten.

Das Gerat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Be-
stimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Das Gerat erfllt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.
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4 Produktbeschreibung

Die zylinderformigen Gerate sind in einem Metallgehduse mit M12-, M18- oder M30-Aul3enge-
winde mit LCP-Frontkappe ausgefihrt. Darliber hinaus stehen Varianten mit PTFE-beschichte-
tem Gehduse und PTFE-beschichteter Frontkappe zur Verfiigung. Die aktive Flache kann biin-
dig mit der Einbauumgebung montiert werden.

Die quaderférmigen Gerate sind in einem Kunststoffgehduse untergebracht. Bei den Geraten
NI...U-QV40 und NI...U-CK40 ist die aktive Fldche in flinf Positionen umsetzbar. Die aktive Fla-
che kann biindig, teilblindig oder nicht biindig mit der Einbauumgebung montiert werden
(siehe [ 18]).

Zum Anschluss der Sensorleitung verfligen alle Gerédte tiber einen M12-Steckverbinder (Ste-
cker) in Metallausfiihrung. Die Gerate konnen Uiber eine 10-Link-Schnittstelle eingestellt und
betrieben werden. Die Gerate verfligen Uber zwei unabhangig voneinander einstellbare Aus-
gange. Ausgang 1 kann wahlweise als Schaltausgang oder im 10-Link-Modus betrieben wer-
den, Ausgang 2 ist als Schaltausgang ausgelegt. Fiir beide Ausgange sind Schaltabstand und
weitere Funktionen einstellbar (siehe [ 10]).

4 Geratelbersicht

Abb. 1: Abmessungen - Abb. 2: Abmessungen — Abb. 3: Abmessungen —
Bauform M12... Bauform M18... Bauform M30...

Abb. 4: Abmessungen - Abb. 5: Abmessungen -
Bauform CK40 Bauform QV40

411  Anzeigeelemente

Die Gerate in Zylinderbauform verfiigen tber eine griine und eine gelbe Status-LED. Die Gerate
in Quaderbauform besitzen jeweils zwei griine und zwei gelbe Status-Eck-LEDs.

V02.1 | 2020/05 9



Produktbeschreibung

Funktionen und Betriebsarten

4.2

4.2.1

4.3

44

441

10

Figenschaften und Merkmale

Zylinder- und Quaderbauformen

Faktor 1 fir alle Metalle

Schutzart IP68, Bauformen ...WD... zusatzlich IP69K
Magnetfeldfest

Hoher Schaltabstand

DC 4-Draht, 15...30 VDC

Steckverbinder, M12 x 1

Kommunikation tiber 10-Link V1.1 oder tiber Standard-1/0
Schaltabstand und Hysterese parametrierbar
Identifikation UGber 32 Byte-Speicher
Temperaturiiberwachung mit einstellbaren Grenzen
Diverse Timer- und Diagnosefunktionen

Zahler flr Betriebsstunden und Schaltzyklen

Figenschaften und Merkmale — Quaderbauformen

Eck-LEDs

Vorbeddampfungsschutz durch Selbstkompensation
Teilbtindiger Einbau

Aktive Flache in flnf Richtungen positionierbar

Funktionsprinzip

Induktive Sensoren erfassen beriihrungslos und verschleif3frei metallische Objekte. Dazu bilden
die Geréte ein elektromagnetisches Feld aus, das mit dem erfassten Objekt in Wechselwirkung
tritt.

Die Sensoren der uprox-Serien haben keinen Reduktionsfaktor; der Schaltabstand ist bei allen
Metallen gleich.

Funktionen und Betriebsarten

Die Gerate konnen im IO-Link-Modus, im SIO-Modus oder im Analogmodus betrieben werden.
Fir den Betrieb im IO-Link-Modus miissen die Gerate an einen IO-Link-Master angeschlossen
werden.

Im 10-Link-Modus findet eine bidirektionale IO-Link-Kommunikation zwischen einem [O-Link-
Master und den Sensoren statt. Dazu werden die Gerate Uiber einen |O-Link-Master in die Steue-
rungsebene integriert. Messwerte, Schaltinformationen und Diagnosedaten werden mit den
Prozessdaten Uber die 10-Link-Schnittstelle zur Verfiigung gestellt. Identifikationsmeldungen
und erweiterte Diagnoseinformationen kénnen (iber |0-Link azyklisch abgefragt werden. Uber
die 10-Link-Schnittstelle lassen sich verschiedene Sensorfunktionen konfigurieren.

Sensorfunktionen

,Ein Schaltpunkt”

Flr einen Schaltpunkt lassen sich die Ausgangskonfiguration und das Schaltverhalten einstel-
len. Schaltabstand (in 20-%-Schritten) und Hysterese sind einstellbar. Ausgang 2 ist bei der
Funktion ,Ein Schaltpunkt” als Temperaturindikator nutzbar.

,Zwei Schaltpunkte”

Schaltausgang 1 und Schaltausgang 2 kdnnen genutzt und in 20-%-Schritten auf separate
Schaltabstéande eingestellt werden. Fiir die Funktion ,Zwei Schaltpunkte” kann keine variable
Hysterese eingestellt werden.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



,Niedrigauflosender Analogmodus”

HINWEIS
Der niedrigausflésende Analogmodus ist nur im Betrieb an einem |0-Link-Master
nutzbar.

Im niedrigaufldsenden Analogmodus werden Schaltzustande in 20-%-Schritten sequenziell ab-
getastet. Daraus ergibt sich eine Abstandsinformation, die binar codiert iber Bit 2...Bit 4 der
Prozessdaten ausgegeben wird.

Anzeige des nicht S,

Schaltzu- bestatigt 20 % 40 % 60 % 80 % 100 %
stands (binar

codiert)

1.Bit (Bit4) 0 0 0 0
2.Bit(Bit3) O 0 0 1 1 0
3.Bit(Bit2) O 0 1 0

HINWEIS

ﬂ Die Ausgdnge 1 und 2 sind frei konfigurierbar. Ausgang 2 kann als Temperaturindi-
kator oder als Inspektionsalarm genutzt werden. Die maximale Schaltfrequenz redu-
ziert sich im niedrigauflésenden Analogmodus auf 7 Hz.

,Drehzahlwachter”

Mit der Funktion ,Drehzahlwachter” ilberwacht das Gerat ein festgelegtes Frequenzfenster auf
Uber- und Unterschreitung. Oberer und unterer Grenzwert des Frequenzfensters kdnnen zwi-
schen 0 und 30000 Impulsen pro Minute eingestellt werden. Das Schaltverhalten der Ausgange
istin der folgenden Abbildung beschrieben:

Ausgang f<f.n fon<f<fi f>Ff..
1 A Outl. Ausgang1 0 1 1
E Ausgang2 O 1 0

) Out2
0 fmin frax 30000 f[Impulse/min]

Die aktuelle Drehzahl kann {iber die azyklischen 10-Link-Parameterdaten abgefragt werden. Die
Toleranz betrdgt 3 %. Der Schaltabstand ist in der Funktion ,Drehzahlwéachter” fest auf
S, =60 % eingestellt. Die Ausgangskonfiguration ist frei wahlbar.

Jmpulsteiler”

In der Funktion ,Impulsteiler” gibt das Gerat einen Signalimpuls pro festgelegter Anzahl Betati-
gungsimpulse an die Steuerungsebene weiter. Die Anzahl der Betdtigungsimpulse (Teiler) kann
zwischen 1 und 128 eingestellt werden.

Fiir die minimale Dauer des Signalimpulses lassen sich folgende Werte einstellen:

Zielobjekt (0 ms)
1ms

10 ms

100 ms

V02.1 | 2020/05 11



Produktbeschreibung
Funktionen und Betriebsarten

HINWEIS

Bei einem Spannungsabfall wird die Anzahl der Betatigungsimpulse zuriickgesetzt.

Die Ausgangskonfiguration ist frei wahlbar.

442  Einstellbare Eigenschaften: Ausgangskonfiguration — Schaltausgang

Ausgangskonfiguration — Ausgang 1
Fir Ausgang 1 konnen folgende Ausgangskonfigurationen eingestellt werden:

PNP, Schlie3er (NO)

PNP, Offner (NC)

NPN, Schlief3er (NO)

NPN, Offner (NC)

Wechselschaltend ,Push-Pull”, nicht invertiert (NO)
Wechselschaltend ,Push-Pull”, invertiert (NC)

Ausgangskonfiguration — Ausgang 2

PNP, Schlie3er (NO)

PNP, Offner (NC)

NPN, Schlief3er (NO)

NPN, Offner (NC)

Wechselschaltend ,Push-Pull”, nicht invertiert (NO)

Wechselschaltend ,Push-Pull”, invertiert (NC)

Temperaturindikator (nicht im SIO-Modus und fiir die Funktion ,Zwei Schaltpunkte” verfiig-
bar)

Schaltabstand

HINWEIS

Die Eigenschaft ist nur fir die Funktionen ,Ein Schaltpunkt” und ,Zwei Schaltpunk-
te” sowie im niedrigauflésenden Analogmodus verfligbar.

Der Schaltabstand kann fiir beide Ausgange auf 20 %, 40 %, 60 %, 80 % und 100 % des maxima-
len Bemessungsschaltabstands eingestellt werden. Fiir Ausgang 1 und Ausgang 2 sind unab-
hangig voneinander unterschiedliche Schaltabstande einstellbar. Der Schaltabstand von Aus-
gang 1 muss grof3er sein als der Schaltabstand von Ausgang 2; anderenfalls wird der Schaltab-
stand fiir Schaltausgang 1 automatisch um 20 % groBer gesetzt als der Schaltabstand fir
Schaltausgang 2. Wenn das Gerdt den Schaltabstand fiir Schaltausgang 1 automatisch andert,
wird dies durch eine Aufforderung zum erneuten Datenabgleich gemeldet.
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Schalthysterese

HINWEIS

Die Schalthysterese ist nur fiir die Funktion ,Ein Schaltpunkt” einstellbar.

Die Schaltabstandshysterese kann in den zwei Stufen Standard und kurz eingestellt werden.

ACHTUNG
Hysterese klein ausgewahlt

Unkontrolliertes Wechseln zwischen den Schaltzustanden

» Eingestellten Schaltabstand und Target in der Applikation so auswahlen, dass ei-
ne Einstellung auf kleine Hysterese moglich ist.

Einschaltverzégerung

HINWEIS

Die Einschaltverzégerung ist nur fir die Funktion ,Ein Schaltpunkt” einstellbar.

Bei aktivierter Einschaltverzégerung T, wird der Schaltsignalimpuls nach der eigentlichen Sen-
sorbetdtigung erzeugt. Die Einschaltverzégerung ist von 0...60000 ms einstellbar.

[z | L
N.O. \‘ Tonl | Tonl I_
NG I

Abb. 6: Einschaltverzégerung

Die eingestellte Ausgangskonfiguration wird nicht verdndert. Schaltimpulse, die kiirzer sind als
die eingestellte Einschaltverzdégerung, werden nicht an die Steuerung Ubergeben.

Ausschaltverzogerung

HINWEIS

Die Ausschaltverzogerung ist nur fiir die Funktion ,Ein Schaltpunkt” einstellbar.

Bei aktivierter Ausschaltverzogerung T, wird der Schaltsignalimpuls nach der Sensorbetati-
gung um die eingestellte Zeit verlangert.

IBZ- LML

NO.N [T | Tor] [ ot

N.C. { [Tort| | o] | [Tof]

Abb. 7: Ausschaltverzégerung
Die eingestellte Ausgangskonfiguration wird nicht verandert. Schaltimpuls-Unterbrechungen,

die kirzer sind als die eingestellte Ausschaltverzogerung, werden am Ausgang ignoriert und
mit einem Schaltsignal an die Steuerung tGibergeben.

V02.1 | 2020/05 13



Produktbeschreibung

Funktionen und Betriebsarten

Temperaturindikator

HINWEIS
Der Temperaturindikator stellt keinen prazisen Messwert zur Verfiigung und zeigt
nicht die exakte Umgebungstemperatur an.

Das Gerét verfligt (iber einen integrierten Temperaturindikator. Uber die azyklischen 10-Link-
Parameterdaten kann die aktuelle interne Sensortemperatur ausgelesen werden. Innerhalb des
zuldssigen Temperaturbereichs lassen sich die applikationsspezifischen Grenzwerte Alarm Un-
tertemperatur und Alarm Ubertemperatur festlegen. Uberschreitung und Unterschreitung der
Grenzwerte werden (ber Bit Tund Bit 2 der Prozessdaten an die Steuerung tibergeben. Uber
die azyklischen Parameterdaten kénnen die eingestellten Grenzen ausgelesen werden.

Die Temperatureinheit ist auf °C, °F und K einstellbar. Fiir alle Funktionen auf3er der Funktion
+Zwei Schaltpunkte” im SIO-Modus kann an Ausgang 2 ein Temperaturalarm ausgegeben wer-
den. Das Gerit schaltet bei einer Uber- oder Unterschreitung der eingestellten Grenzen.

Betriebsstunden- und Schaltzyklenzahler

Das Gerit verfigt tiber einen integrierten Zahler fiir Betriebsstunden und Schaltzyklen. Uber
die azyklischen 10-Link-Parameterdaten konnen die aktuellen, vollen Betriebsstunden oder die
Schaltzyklen ausgelesen werden. In den |O-Link-Parametern lassen sich Grenzwerte fiir Be-
triebsstunden und Schaltzyklen festlegen. Uberschreitungen der Grenzwerte werden (iber Bit 7
der Prozessdaten an die Steuerung libergeben. Die eingestellten Grenzen kénnen Uber die
azyklischen Parameterdaten ausgelesen werden. Fir alle Funktionen aul3er der Funktion ,Zwei
Schaltpunkte” im SIO-Modus kann an Ausgang 2 ein Inspektionsalarm ausgegeben werden.
Das Gerét schaltet bei einer Uberschreitung der eingestellten Grenzen.

Anwendungsspezifische Markierung

Zur anwendungsspezifischen Markierung verfiigt das Gerat Uiber einen Speicher von 32 Byte.
Das erste Byte des Speichers wird tber Bit 8...Bit 15 der zyklischen Prozessdaten an die Steue-
rungsebene Ubertragen; iber die Prozessdaten lassen sich damit bis zu 256 Gerate identifizie-
ren. Uber die azyklischen Parameterdaten kann der Speicher vollstindig ausgelesen werden.

Alternierende Oszillatorfrequenz

HINWEIS
Die Eigenschaft ,Alternierende Oszillatorfrequenz” ist nur fiir nicht biindig einbau-
bare Gerate verfligbar.

Eine alternierende Oszillatorfrequenz reduziert die seitlichen Einbaugrenzen zwischen zwei ne-
beneinander montierten Geraten. Die alternierende Oszillatorfrequenz ist in der IODD mit ,F2”
bezeichnet.

LED-Modus
Die LED-Einstellungen kénnen wie folgt angepasst werden:

Nur Betriebsspannungsanzeige: Uy (griin), Ausgang (gelb)
Nur Schaltzustand: Ausgang (gelb)
Aus
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LED-Temperaturanzeige

Die griine LED kann eine Uber- oder Unterschreitung der eingestellten Temperaturgrenzen mit
einem Blinken von 1 Hz anzeigen. Bei Geraten in Quaderbauform blinken beide LEDs griin.

Anlaufverzbgerung

HINWEIS

Die Funktion ,Anlaufverzogerung” ist nur fiir die Funktion ,Drehzahlwachter” ein-
stellbar.

Bei aktivierter Anlaufverzégerung werden die Schaltsignale nach jeder Unterbrechung der
Spannungsversorgung einmalig zeitlich verzogert an die Steuerung weitergegeben. Die An-
laufverzégerung ist von 0...60000 ms einstellbar. Ausgang 1 und Ausgang 2 sind wahrend der
eingestellten Anlaufverzogerung geschaltet, dabei steht Bit 5 der Prozessdaten auf 1. Mit der
Anlaufverzégerung wird in der Drehzahlwéachter-Funktion die Anlaufzeit von Antrieben tber-
briickt, um ungewollte Fehlermeldungen der (ibergeordneten Steuerung durch zu niedrige
Drehzahlen zu vermeiden.

443  Standard-I/O-Modus (SIO-Modus)

Im Standard-1/0-Modus kann das Gerat Uiber ein Feldbusgerat oder eine Steuerung mit digita-
len PNP- oder NPN-Eingdngen betrieben werden. Ein |O-Link-Master ist nicht erforderlich.

Im SIO-Modus verfligt das Gerat Uber zwei Schaltausgange. Folgende IO-Link-spezifische Kom-
munikation kann nicht genutzt werden:

binar codierte Analogwerte
anwendungsspezifische Markierung
Auslesen von IO-Link-Parameterdaten

Alle weiteren Sensorfunktionen und einstellbaren Eigenschaften knnen im SIO-Modus ge-
nutzt werden. Die eingestellten Funktionen lassen sich tiber die Schaltsignale des jeweiligen
Ausgangs auswerten.

Uber I0-Link vorgenommene Parameteridnderungen bleiben nach dem Speichern auch nach
dem Unterbrechen der Spannungsversorgung im Gerat vorhanden. Geréte kdnnen lber [O-
Link parametriert und anschlieBend mit den entsprechenden Einstellungen im SIO-Modus an
digitalen Eingdngen betrieben werden.
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45  Technisches Zubehor
MaBbild Typ Beschreibung
USB-2-10L-0002 |0-Link-Adapter mit integrierter USB-
Schnittstelle
LED: USB-Mini
CH1(C/Q) LED: PWR
EHZ (DI/DO) J J IN-DC
rror ‘J
24
M12x1
RKC4.4T-2/TXL1001 Verbindungsleitung, M12-Kupplung-
Stecker, gerade, 4-polig, Leitungslange:
2 m, Mantelmaterial: PVC, schwarz;
M2yt eis 015 M12x1 cULus-Zulassung; andere Leitungslan-
* * gen und Ausfiihrungen lieferbar, siehe
dish 182 www.turck.com
f—— 42 495 ——=
16
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5 Montieren

5.1 Gerdte in Zylinderbauform montieren
Die Sensoren dirfen in beliebiger Lage montiert werden.

Das maximale Anziehdrehmoment bei der Befestigung des Sensors entnehmen Sie folgender

Tabelle:

Bauform max. Anziehdrehmoment
BI4U-EM12WD-... 10 Nm

BlI6U-M12... 10 Nm

BI6U-MT12 7 Nm

BISU-EM18WD-... 25Nm

BITOU-MT18... 10 Nm

BITOU-M18... 25Nm
BI20U-M30.../BI20U-MT30... 50 Nm
BI15U-EM30WD-... 75 Nm

» Montageflaiche und Montageumgebung reinigen.

»  Sensor optional in einer Montagehilfe (Befestigungswinkel oder Befestigungsschelle)
montieren.

»  Sensor oder die Montagehilfe am vorgesehenen Einsatzort montieren. Minimale Monta-
geabstdande beachten.

N - [{P
N b
g
N

Abb. 8: Minimale Montageabstande - Zylinderbauformen, biindig einbaubar

Abstand BI6U-M12-.../BI6U- BI10U-M18-.../Bl6U- BI20U-M30-.../ BI20U-
MT12-.../Bl4U- MT18-.../BI8U- MT30-.../BI15U-
EM12WD-... EM18WD-... EM30WD-...

T 3xB 3xB 3xB

G 6XS, 6XS, 6XS,

W 3xS, 3xS, 3xS,

D 24 mm 36 mm 60 mm

S 1,5%xB 1,5%xB 1,5%xB

V02.1|2020/05 17



Montieren
Gerate in Quaderbauform montieren

5.1.1  Gerdte in Zylinderbauform mit Halbschalenschelle montieren

ACHTUNG
Einbau mit Halbschalenschelle

Gerateschaden durch fehlerhafte Montage

» uprox-Schriftzug auf der Frontkappe des Sensors waagerecht zur Halbschalen-
schelle ausrichten.

» Maximales Anzugsdrehmoment der Halbschalenschelle (siehe Datenblatt)
beachten.

(

Abb. 9: Sensor in Befestigungsschelle ausrichten

5.2 Gerate in Quaderbauform montieren

Die Sensoren diirfen in beliebiger Lage montiert werden. Eine bis zu 4-seitig blindige Montage
ist moglich. Wird das Gerat rlickseitig oder tiberbiindig montiert, reduziert sich der Schaltab-
stand.

» Montageflache und Montageumgebung reinigen.

»  Sensor optional in einer Montagehilfe (Befestigungswinkel oder Befestigungsschelle)
montieren.

»  Sensor oder die Montagehilfe am vorgesehenen Einsatzort montieren. Minimale Monta-
geabstande und Einbaubedingungen beachten.

Minimale Montageabstidnde Abstand NI50U-... in Quaderbauform
240 mm

105 mm

60 mm

300 mm

30 mm

w|z|lao|v|s|o

40 mm
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Einbaubedingung Abstand Sr
1-seitig blindig D 240 mm 35mm

2-seitig blindig D 240 mm 35mm
3-seitig blindig D 80mm 20mm
4-seitig bundig D 60mm 17mm
Zuriickgezogenauf X 10mm 20 mm
Metall

X 20mm 20 mm

X 30mm 20mm

X 40mm 20 mm
Uberstehend auf Me- Y  10mm 40 mm
tall

20mm 50 mm

40 mm 50 mm
150 mm

Einbau mit gedrehtem 50 mm
Wendewinkel, auf Me-
tall aufliegend

Y
Y 30mm 50mm
Y
T

Einbau in Lochblende

Einbau mit gedrehtem 25 mm
Wendewinkel, auf Me-

tall aufliegend, eine

Seitenwand

Einbau mit gedrehtem 15 mm
Wendewinkel, auf Me-

tall aufliegend, 2 Sei-

tenwdnde

Einbau mit gedrehtem
Wendewinkel, auf Me-
tall aufliegend, 3 Sei-
tenwdnde
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Montieren
Gerate in Quaderbauform montieren

5.2.1 Aktive Flache positionieren (NI50U-QV40...)

Die aktive Flache kann in flinf verschiedene Richtungen positioniert werden:

aktive Flache vorne (Lieferzustand)
aktive Flache links

aktive Flache rechts

aktive Flache oben

aktive Flache unten

»  Fixierungsbulgel an der Befestigungsschelle leicht zusammendriicken, um das Geréat aus
der Befestigungsschelle zu |6sen.

»  Aktive Flache zur Seite drehen.
»  Geratin die Befestigungsschelle stecken, bis der Fixierungsbiigel einrastet.
»  Optional: aktive Flache nach links, rechts, oben oder unten drehen.

Abb. 10: Aktive Flache positionieren
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52.2  Aktive Flache positionieren (NI50U-CK40. . .)

Die aktive Flache kann in flinf verschiedene Richtungen positioniert werden:

aktive Flache vorne (Lieferzustand)
aktive Flache links

aktive Flache rechts

aktive Flache oben

aktive Flache unten

>
>
>
>
>
>

Sicherungsschraube I6sen.

Sensor aus Befestigungsschelle ziehen.

Schrauben am Sensor |6sen.

Umsetzwinkel abnehmen und um 180° drehen.

Schrauben am Sensor befestigen und ggfs. Steckverbinder ausrichten.
Sensor in Befestigungsschelle stecken und Sicherungsschraube anziehen.

7

Abb. 11: Sicherungsschraube  Abb. 12: Sensor aus Befesti- Abb. 13: Schrauben am Sensor
|6sen gungsschelle ziehen [6sen

2x

2 Max. 315°

Abb. 14: Umsetzwinkel abneh- Abb. 15: Schrauben am Sensor Abb. 16: Sensor in Befesti-
men und um 180° drehen befestigen und Steckverbinder gungsschelle stecken und Si-
ausrichten cherungsschraube anziehen
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6 Anschliel3en

» Das offene Ende der Anschlussleitung gemaf3 Anschlussbild und der Anschlussbelegung
des jeweiligen angeschlossenen Gerats an |0-Link-Master, Feldbusgerdt oder Steuerung
mit passenden Eingdngen anschlieBen.

»  Kupplung der Anschlussleitung an den Stecker am hinteren Ende des Sensors anschlie-
Ben.

6.1 Anschlussbild

2WH 1 BN +
S Q /3w -
38U 1BN 2 WH our
| _< 4 BK Outl/I0-Link
4BK V)
Abb. 17: Pinbelegung Abb. 18: Anschlussbild
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7 In Betrieb nehmen

Nach Anschluss der Leitungen und durch Aufschalten der Versorgungsspannung ist das Geréat
nach 8 ms automatisch betriebsbereit. Ist das Gerdt an einen IO-Link-Master angeschlossen,
startet die |O-Link-Kommunikation automatisch. Dazu sendet der 10-Link-Master einen Wake-

up-Request an das Gerat.

7.1 |O-Link-Modus einrichten
»  Zykluszeit von min. 8 ms am |O-Link-Master einstellen.
=  Das Gerat ist betriebsbereit.

7.2 SIO-Modus einrichten
»  Gerdtan einen Standard-1/O-Port oder einen Analog-Port anschlief3en.
=  Nach einer Bereitschaftsverzégerung von 500 ms ist das Gerat betriebsbereit.
Die Bereitschaftsverzogerung im SIO-Modus ist erforderlich flir den Betrieb von vorbetatigten

Sensoren, damit der Sensor ausschlieBen kann, an einen 10-Link-Master angeschlossen zu sein.
Die Bereitschaftsverzogerung hat keinen Einfluss auf eine potenzielle IO-Link-Kommunikation.
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Betreiben
Gerdte im SIO-Modus betreiben

38

8.1

8.2

8.3

24

Betreiben

LED-Anzeigen

Die Gerate verfligen Uiber eine griine und eine gelbe Status-LED.

HINWEIS
Der Schaltzustand des Gerats wird nur im SIO-Modus Uiber die LEDs angezeigt. Im 10-
Link-Modus blinkt die griine LED (1 s an, 0,1 s aus).

LED-Anzeige Bedeutung

grin blinkt (1 san, 0,1 s aus) |10-Link-Kommunikation
grin Gerét ist betriebsbereit
gelb Schaltausgang 1 betatigt
gelb blinkend (ca. 1 Hz) Schaltausgang 2 betatigt
gelb blinkend (ca. 4 Hz) Temperaturindikator
griin/gelb blinkend Fehler im SIO-Modus

Gerate im IO-Link-Modus betreiben

Im 10-Link-Modus stehen verschiedene Sensorfunktionen und einstellbare Eigenschaften zur
Verfiigung. Uber die bidirektionale I0-Link-Kommunikation kénnen alle Parameter sowohl bei
der Inbetriebnahme als auch im laufenden Betrieb durch die Steuerung verandert werden.

HINWEIS
Der Wechsel der Ausgangskonfiguration wird erst nach einem Spannungsreset oder
nach dem Wechsel in den SIO-Modus aktualisiert.

Gerate im SIO-Modus betreiben

Im SIO-Modus agiert das Gerat so, wie es im |O-Link-Modus zuletzt eingestellt wurde. Die Sen-
sorfunktionen und einstellbaren Eigenschaften des Geréts sind im SIO-Modus nicht im vollen
Umfang nutzbar. Standardmafig sind die folgenden Funktionen eingestellt:

Sensorfunktion ,Ein Schaltpunkt”

Ausgang 1: PNP (SchlieBer), Ausgang 2: PNP (Offner)
Schaltabstand: 100 %

Beide LEDs ein
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9 Einstellen

Das Gerat verfligt Gber zwei unabhéngig voneinander einstellbare Ausgange. Ausgang 1 ist als
Schaltausgang oder als Schnittstelle fir die O-Link-Kommunikation nutzbar, Ausgang 2 ist als
Analogausgang ausgelegt.

9.1 Einstellen Uber 10-Link

Die Gerate konnen Uber die I0-Link-Kommunikationsschnittstelle innerhalb der technischen
Spezifikation (s. Datenblatt) parametriert werden. Weitere Informationen zu |O-Link finden Sie
im Inbetriebnahmehandbuch IO-Link (D900633).

9.1.1 |O-Link-Parameter

Uber die I0-Link-Schnittstelle kénnen verschiedene Parameter applikationsspezifisch einge-
stellt werden. Weitere Informationen zu den Funktionen und den 10-Link-Parametern siehe
[* 121 und im 10-Link-Parameterhandbuch des Gerats.

9.1.2  ParameterUbergabe mit IO-Link-Call-Baustein
Aufgrund der Funktionsvielfalt der Gerate kdnnen bei der Parameteriibergabe mit einem der
|O-Link-Spezifikation entsprechenden |0-Link-Call-Baustein die im 10-Link-Parameterhandbuch
beschriebenen Parameter-Subindizes nicht angesprochen werden. Fiir eine Wertelibergabe
muss der vollstandige Datenstring des Parameter-Indexes binar von der Steuerung an das Ge-
rat Ubertragen werden. Im |O-Link-Call-Baustein muss der Subindex ,0” eingestellt werden, der
sich auf den gesamten String bezieht. Eine Separation der Subindizes ist nicht moglich.

913 Prozessdaten

Bit Funktion Bedeutung/Bit-Information

0 Ausgang 1 0: Ausgang 1 unbetatigt
1: Ausgang 1 schaltet (abhangig von Sensorfunktion und Aus-
gangskonfiguration).

1 Ausgang 2 0: Ausgang 2 unbetatigt
1: Ausgang 2 schaltet (abhangig von Sensorfunktion und Aus-
gangskonfiguration).
1: Ausgang 2 ist nicht als Temperaturindikator eingestellt (Sensor-
funktion ,Ein Schaltpunkt”).

2 Schaltpunkt 2° 3-Bit-Codierung fiir den eingestellten Schaltabstand (3. Bit)

3 Schaltpunkt 2' 3-Bit-Codierung fiir den eingestellten Schaltabstand (2. Bit)

4 Schaltpunkt 22 3-Bit-Codierung fiir den eingestellten Schaltabstand (1. Bit)

5 Anlaufverzége-  1: Anlaufverzogerung eingeschaltet und nach einem Spannungs-

rung reset aktiviert (fir die Sensorfunktion Drehzahlwachter)
6 Temperaturalarm 1: Der Temperaturindikator erkennt eine Uberschreitung oder ei-
ne Unterschreitung der eingestellten Temperaturgrenzen.
7 Inspektionsalarm 1: Der Betriebsstundenzahler oder der Schaltzyklenzéhler des Sen-

sors liberschreitet den eingestellten Wert.

8...15 Anwendungsspe- Fir die anwendungsspezifische Markierung steht ein 32 Byte gro-
zifische Markie-  Ber Speicher zur Verfligung. Das erste Byte des Speichers wird zy-
rung klisch an die Steuerung Ubertragen.

Wenn der Sensor betéatigt wird, zeigen die Bits 0...4 den Schaltzustand gemal3 den aktuellen
Einstellungen an.

Beispiel: Sensorfunktion ,Ein Schaltpunkt”, 100 % Schaltabstand, Ausgang 2 nicht als Tempera-
turindikator eingestellt.
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Einstellen
Einstellen im SIO-Modus

Bit Zustand Bedeutung

0 1 Ausgang 1 schaltet.

1 1 Ausgang 2 ist nicht als Temperaturindikator eingestellt.
2 1 3-Bit-Codierung fiir den eingestellten Schaltabstand

3 0 (100 %), siehe [ 10]

4 0

9.2 Einstellen im SIO-Modus

Im SIO-Modus kénnen diverse Sensorfunktionen und einstellbare Eigenschaften (siehe [ 10])
genutzt werden. Die eingestellten Funktionen lassen sich (iber die Schaltsignale oder Analog-
werte des jeweiligen Ausgangs auswerten.

9.2.1  Gerat vor erstmaliger Inbetriebnahme einstellen
»  Sensorfunktionen und Eigenschaften Giber einen I0-Link-Master oder |O-Link-USB-Adap-
ter mit einem Konfigurationstool einstellen.

=  Die gewdhlten Einstellungen werden gespeichert und sind nach Einbau des Geréts in die
Anlage funktionsbereit.

9.22  Gerate nach erstmaliger Inbetriebnahme einstellen
»  Gerat von der Steuerung trennen.

»  Sensorfunktionen und Eigenschaften tiber einen I0-Link-Master oder |O-Link-USB-Adap-
ter mit einem Konfigurationstool einstellen.

= Die gewdhlten Einstellungen werden gespeichert und sind nach Wiedereinbau in die An-
lage funktionsbereit.
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10 Stoérungen beseitigen

»  Gerat nach Moglichkeit an anderer Stelle in der Applikation einsetzen.

Wenn das Fehlverhalten bestehen bleibt, liegt ein Sensorfehler vor.
»  Gerdt auBler Betrieb nehmen und durch Gerat gleichen Typs ersetzen.

Wenn das Gerdt an anderer Stelle in der Applikation einwandfrei funktioniert, liegt ein applika-
tionsbedingter Fehler vor.

» Umgebung des Gerats auf metallische Fremdkérper in den metallfreien Zonen priifen.
» Umgebung des Gerats auf EMV-Storquellen prifen.
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Instand halten
Gerédte zurlicksenden

11 Instand halten

Der ordnungsgemale Zustand der Verbindungen und Kabel muss regelmafig tGiberprift wer-
den.

Die Gerate sind wartungsfrei, bei Bedarf trocken reinigen.

12 Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerat defekt sein,
nehmen Sie es auBler Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahmebe-
dingungen.

12.1  Gerate zurlcksenden

Ricksendungen an Turck kdnnen nur entgegengenommen werden, wenn dem Gerat eine De-
kontaminationserklarung beiliegt. Die Erkldarung steht unter
http://www.turck.de/de/produkt-retoure-6079.php

zur Verfigung und muss vollstandig ausgefiillt, wetter- und transportsicher an der Au3enseite
der Verpackung angebracht sein.

13 Auller Betrieb nehmen

» Verbindungsleitung von Stromversorgung und/oder Auswertegerdten trennen.

»  Verbindungsleitung vom Gerat trennen.

» Verbindungen des Gerats oder ggf. der Montagehilfe zur Einbauumgebung l6sen.
»  Falls vorhanden: Verbindung des Gerats zur Montagehilfe [6sen.

14 Entsorgen

'@ Die Gerate miissen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
Hausmuill.
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15

Technische Daten

15.1  Technische Daten - BIl...U-M. ..

Typ BI6U-M12-... BITOU-M18-... Bi20U-M30...
Bemessungsschaltabstand S, 6 mm 10 mm 20 mm
Einbaubedingung blindig

Gesicherter Schaltabstand <(0,81 xS,) mm
Wiederholgenauigkeit <2%v.E.

Temperaturdrift <+10%

Hysterese 3...15%

Umgebungstemperatur -25...+70°C

Betriebsspannung 15...30VDC

Restwelligkeit <10% U,

DC Bemessungsbetriebsstrom <150 mA

Leerlaufstrom <20mA

Reststrom <0,TmA

Isolationspriifspannung <0.5kV

Kurzschlussschutz ja/taktend

Spannungsfall bei I, <18V

Drahtbruchsicherheit/
Verpolungsschutz

ja/vollstandig

Ausgangsfunktion

4-Draht, SchlieBer/Offner, PNP/NPN/Push-Pull/IO-Link

Ausgang 1

Schaltausgang oder 10-Link-Modus

Ausgang 2

Schaltausgang

Schaltfrequenz

max. 0,5 kHz

|O-Link-Spezifikation

|0-Link spezifiziert nach Version 1.1 und V1.0 (separate IODD)

|O-Link-Porttyp Class A

Kommunikationsmodus COM 2 (38.4 kBaud)

Prozessdatenbreite 16 bit

Schaltpunktinformation 1 bit

Statusbitinformation 2 bit

Frametyp 2.2

Bauform Gewinderohr, M12 x 1 Gewinderohr, M18 x 1 Gewinderohr, M30x 1,5
Abmessungen 52 mm 52 mm 62 mm
Gehausewerkstoff Metall, CuZn, verchromt

Material aktive Flache Kunststoff, LCP

max. Anziehdrehmoment Gehau- 10 Nm 10 Nm 10 Nm

semutter

Elektrischer Anschluss

Steckverbinder, M12 x 1

Vibrationsfestigkeit 55 Hz (1 mm)
Schockfestigkeit 309 (11 ms)

Schutzart IP68

MTTF 874 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C
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Technische Daten
Technische Daten — BI...U-MT. ..

15.2  Technische Daten - BI...U-MT...

Typ BI6U-M12-... BITOU-M18-... Bi20U-M30...
Bemessungsschaltabstand S, 6 mm 10 mm 20 mm
Einbaubedingung blindig

Gesicherter Schaltabstand < (0,81 xS,) mm
Wiederholgenauigkeit <2%v.E.

Temperaturdrift <+10%

Hysterese 3...15%

Umgebungstemperatur -25...+70°C

Betriebsspannung 15...30VDC

Restwelligkeit <10% U,

DC Bemessungsbetriebsstrom <150 mA

Leerlaufstrom <20mA

Reststrom <0,TmA

Isolationspriifspannung <0.5kV

Kurzschlussschutz ja/taktend

Spannungsfall bei I, <18V

Drahtbruchsicherheit/
Verpolungsschutz

ja/vollstandig

Ausgangsfunktion

4-Draht, SchlieBer/Offner, PNP/NPN/Push-Pull/IO-Link

Ausgang 1 Schaltausgang oder 10-Link-Modus

Ausgang 2 Schaltausgang

Schaltfrequenz max. 0,5 kHz

|0-Link-Spezifikation I0-Link spezifiziert nach Version 1.1 und V1.0 (separate IODD)
|O-Link-Porttyp Class A

Kommunikationsmodus COM 2 (38.4 kBaud)

Prozessdatenbreite 16 bit

Schaltpunktinformation 1 bit

Statusbitinformation 2 bit

Frametyp 2.2

Bauform Gewinderohr, M12 x 1 Gewinderohr, M18 x 1 Gewinderohr, M30x 1,5
Abmessungen 52 mm 52 mm 62 mm
Gehausewerkstoff Metall, CuZn, PTFE-beschichtet

Material aktive Flache

Kunststoff, LCP, PTFE-beschichtet

max. Anziehdrehmoment Gehau-

semutter

7 Nm T0Nm 50 Nm

Elektrischer Anschluss

Steckverbinder, M12 x 1

Vibrationsfestigkeit 55 Hz (1 mm)

Schockfestigkeit 309 (11 ms)

Schutzart IP68

MTTF 874 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C
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15.3  Technische Daten — NI50U-...

Typ

Bemessungsschaltabstand S,

NI50U-CK40-... NI50U-QV40
50 mm

Einbaubedingung

nicht biindig, biindiger Einbau mdglich

Gesicherter Schaltabstand

<(0,81xS,) mm

Wiederholgenauigkeit <2%v.E.
Temperaturdrift <+10%
<+20%<-25°Cv=+70°C

Hysterese 3...15%
Umgebungstemperatur -30...+85 °C
Betriebsspannung 15...30VDC
Restwelligkeit <10% U,
DC Bemessungsbetriebsstrom <150 mA
Leerlaufstrom <20mA
Reststrom <0,TmA
Isolationspriifspannung <0.5kV
Kurzschlussschutz ja/taktend
Spannungsfall bei I, <18V

Drahtbruchsicherheit/
Verpolungsschutz

ja/vollstandig

Ausgangsfunktion

4-Draht, SchlieBer/Offner, PNP/NPN/Push-Pull/IO-Link

Ausgang 1 Schaltausgang oder 10-Link-Modus

Ausgang 2 Schaltausgang

Schaltfrequenz max. 0,5 kHz 0,25 kHz
|O-Link-Spezifikation |O-Link spezifiziert nach Version 1.1
|O-Link-Porttyp Class A
Kommunikationsmodus COM 2 (38.4 kBaud)
Prozessdatenbreite 16 bit

Schaltpunktinformation 2 bit

Frametyp 2.2

Bauform Quader, CK40 Quader, QV40
Abmessungen 65 X 40 X 40 mm

Gehéausewerkstoff Kunststoff, PBT-GF20-V0 Kunststoff, PBT-GF30-V0O

Elektrischer Anschluss

Steckverbinder, M12 x 1

Vibrationsfestigkeit 55 Hz (1 mm)
Schockfestigkeit 309 (11 ms)

Schutzart IP68

MTTF 874 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C
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154  Technische Daten - BI...U-EM.. . WD...

Typ BI4U-EM12WD-... BISBU-EM18WD-... BI15U-EM30WD-...

Bemessungsschaltabstand S, 4 mm 8 mm 15 mm

Einbaubedingung blindig

Gesicherter Schaltabstand < (0,81 xS,) mm

Wiederholgenauigkeit <2%v.E.

Temperaturdrift <+10%
<+20%,<-25°C,=+470°C

Hysterese 3...15%

Umgebungstemperatur -40...+100 °C

Betriebsspannung 10...30 VDC

Restwelligkeit <10% U,

DC Bemessungsbetriebsstrom <150 mA

Leerlaufstrom <20mA

Reststrom <0,TmA

Isolationspriifspannung <0.5kV

Kurzschlussschutz ja/taktend

Spannungsfall bei I, <18V

Drahtbruchsicherheit/
Verpolungsschutz

ja/vollstandig

Ausgangsfunktion

4-Draht, SchlieBer/Offner, PNP/NPN

Ausgang 1

Schaltausgang oder 10-Link-Modus

Ausgang 2

Schaltausgang

Schaltfrequenz

max. 0,5 kHz

|0-Link-Spezifikation

|0-Link spezifiziert nach Version 1.1 und V1.0 (separate IODD)

|O-Link-Porttyp Class A

Kommunikationsmodus COM 2 (38.4 kBaud)

Prozessdatenbreite 16 bit

Schaltpunktinformation 2 bit

Statusbitinformation 3 bit

Frametyp 2.2

Bauform Gewinderohr, M12 x 1 Gewinderohr, M18 x 1 Gewinderohr, M30x 1,5
Abmessungen 52 mm 52 mm 62 mm
Gehdusewerkstoff Edelstahl, V4A (1.4404)

Material aktive Flache Kunststoff, LCP

max. Anziehdrehmoment Gehau- 10 Nm 25Nm 75 Nm

semutter

Elektrischer Anschluss

Steckverbinder, M12 x 1

Vibrationsfestigkeit 55 Hz (1 mm)
Schockfestigkeit 309 (11 ms)
Schutzart IP68 / IP69K
MTTF 874 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 40 °C
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