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CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

1.1 Installation

Die CoDeSys Funktionsbausteine fiir die programmierbaren Gateway sind in der TURCK-spezifischen
CoDeSys-Bibliothek ,BLxx_PG_FB.lib” enthalten.

Diese *.lib ist Bestandteil der BLxx-Target-Dateien und wird bei deren Installation automatisch mit

installiert.
Zu finden ist die Datei dann, je nach Installationspfad der CoDeSys unter:

x:\Programme\Gemeinsame Dateien\CAA-Targets\Turck\BLxx

Sollte die Datei nicht in diesem Verzeichnis zu finden sein, kann sie von der TURCK Homepage
www.turck.com heruntergeladen und manuell nachinstalliert werden.
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1.2 Allgemeines
Die Gateways BL20-PG-xx und BL67-PG-xx unterstiitzen am lokalen Modulbus Technologiemodule,
die Uber die Prozessdaten Steuer- und Kontrollbits fiir den Datenaustausch bereit stellen.

Um Funktionen bzw. Aktionen dieser Module nutzen zu kdnnen, miissen dazu in den
Anwenderprogrammen sogenannte ,Handshake”-Mechanismen ausprogrammiert werden.

Nachfolgend werden Funktionen beschrieben die diese Hantierung Gibernehmen. Diese sind in der
Bibliothek BLxx_PG_FB.lib enthalten. Diese Bibliothek ist in zwei Unterverzeichnisse unterteilt:

1 BL20_PG_FB
mit Funktionsbaustein BL20_1CNT_FB fiir das Modul BL20-1CNT
2 BlLxx_PG_FB

mit Funktionsbausteine BLxx_1RSxx_FB flr die Module BLxx-1RS232 bzw. BLxx-1RS485/422 und
BLxx_1SSI_FB fiir das Modul BLxx-1SSlI

Anmerkung:

Den Variablennamen wird ein Prafix hinzugefiigt. Dieses Prafix wird entsprechend der Empfehlungen
der Spezifikation IEC 61131 und der Fa. 3S - Smart Software Solutions GmbH verwendet.

Anhand dieses Préfixes kann der Anwender den Datantyp einer Variablen erkennen.
Beispiel:

xVarName = Datentyp BOOLEAN

bVarName = Datentyp BYTE usw.

D301145 - CoDeSys FBs fiir BLxx 1012 1-3



CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

1.3 BL20-Funktionsbausteine

1.3.1

In diesem Kapitel werden Funktionsbausteine beschrieben, die nur fiir BL20-Module giiltig sind.

BL20-1CNT-24VDC-Modul

Der Baustein BL20_1CNT_FB wird zum Hantieren der Daten des Moduls BL20-1CNT-24VDC in der Zahl-

oder Messbetriebsart des Moduls eingesetzt.

Dazu benétigt der Funktionsbaustein die Anfangsadressen der Prozessein- und Prozessausgangsdaten
des Zéhlermoduls. Damit wird zum einen der aktuelle Zahl-/Messwert angezeigt und zum anderen
kénnen die Modulfunktionen, die im Handbuch ,BL20- I/O-Module” (D300716) beschrieben sind,

gesteuert werden.

Abbildung 1-1:
BL20_1CNT_FB

BL20_1CHT FB

—ptCHTInput : POINTER TO ARRAY [0..7] OF BYTE diEncoderValue : DINT|—
—ptCHTOutput . POINTER TO AREAY [0..7] OF BYTE =ERE_24VDC : BOOL—
—|zCountOrieasure . BOOL xERE_DO . BOOL—
—=SW_GATE : BOOL wERE_PARA : BOOL—
—=CTRL SYN . BOOL =ERE_LOAD : BOOL—
—=CTRL_DO1 . BOOL zRES_STS A © BOOL—
—xSET_D01 : BOOL %5TS _LOAD : BOOL—
—=CTRL D02 . BOOL #5TS GATE : BOOL—
—xSET_D02 . BOOL 575 DI ;. BOOL—
—xFES_STS : BOOL ¥STS_D01 - BOOL—
—xEXTE ACK . BOOL x5TS D02 . BOOL—
—diLOAD VAL . DINT #5TS C_UF . BOOL—
—xL0OAD VAL : BOOL %5TS C DN - BOOL—
—diL0AD PREPARE : DINT #5TS_SYN . BOOL—
—xzL0OAD PREPARE : BOOL =#5TS CHPL . BOOL—
—diCHE VALl : DINT #5TS CHPZ - BOOL—
—xL0AD CHP VALl . BOCL =5TS OFLY : BOOL—
—diCHP VALZ . DINT =#5TS UFLY . BOOL—
—xL0OAD CHP VAL? . BOCL ¥5TS_ND : BOOL—
—udiVAL INTTIME : UDINT yRetVal ;. WORD—
—xzLOAD INTTIME : BOOL

—udiVAL_LOLIMIT : UDINT

—xL0AD LOLIMIT . BOOL

—udiVAL HILIMIT : UDINT

—xL0OAD HILIMIT : BOOL

—udiVAL DO PARAM . UDINT

—xL0OAD DO PARAM . BOCL

Beschreibung der Variablen

Firr interne Zwecke werden die Prozesseingangs- bzw. -ausgangsdaten in den Datentyp BYTE
umgewandelt. Deshalb ist die Variable ,ptCNTInput” bzw. ,ptCNTOutput” vom Datentyp POINTER.

Tabelle 1-1:
Variablenbe-
schreibung
BL20_1CNT_FB

1-4

Variable Typ Bedeutung
ptCNTInput POINTER TO ARRAY Zeiger auf die Prozesseingangsworte des
[0..7] OF BYTE Zéahlermoduls z.B. ADR(%IW4) oder ADR(CNT_IN)

— Beispiel flir eine Steuerungskonfiguration des
Moduls BL20-1CNT-24VDC (Seite 1-7).
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Tabelle 1-1:
Variablenbe-
schreibung
BL20_1CNT_FB

Variable Typ Bedeutung
ptCNTOutput POINTER TO ARRAY Zeiger auf die Prozessausgangsworte des
[0..7] OF BYTE Zahlermoduls z.B. ADR(%QW4) oder
ADR(CNT_OUT). — Beispiel fir eine
Steuerungskonfiguration des Moduls BL20-1CNT-
24VDC (Seite 1-7).
xCountOrMeasure BOOL Betriebart des Moduls, wie in der
Steuerungskonfiguration gewahlt wurde:
0 = Zahlbetriebsart,
1 = Messbetriebsart
xSW_GATE BOOL Softwarefreigabe Zahlen bzw. Messen
xCTRL_SYN BOOL Freigabe Synchronisation
xCTRL_DO1 BOOL Freigabe Ausgang DO1
xSET_DO1 BOOL Steuerbit Ausgang DO1
xCTRL_DO2 BOOL Freigabe Ausgang DO2
xSET_DO2 BOOL Steuerbit Ausgang DO2
XRES_STS BOOL Ruicksetzen Statusbits: 0 — 1 Start Riicksetzen
XEXTF_ACK BOOL Quittierung Diagnosefehler
diLOAD_VAL DINT fur Zahlbetrieb: Wert fur ,Ladewert direkt”
XxLOAD_VAL BOOL fur Zahlbetrieb: ,Ladewert direkt” laden
diLOAD_PREPARE DINT fur Zahlbetrieb: Wert fur ,Ladewert vorbereitend”
XLOAD_PREPARE BOOL flir Zahlbetrieb: ,Ladewert vorbereitend” laden
diCMP_VAL1 DINT fur Zahlbetrieb: Wert fir ,Vergleichswert 1”
xLOAD_CMP_VALI1 BOOL flir Zahlbetrieb: ,Vergleichswert 1” laden
diCMP_VAL2 DINT fir Zahlbetrieb: Wert fir ,Vergleichswert 2“
XLOAD_CMP_VAL2 BOOL flir Zahlbetrieb: ,Vergleichswert 2” laden
udiVAL_INTTIME UDINT flir Messbetrieb: Wert fiir ,Integrationszeit”
XLOAD_INTTIME BOOL fir Messbetrieb: ,Integrationszeit” laden
udiVAL_LOLIMIT UDINT fur Messbetrieb: Wert fur ,untere Grenze”
XLOAD_LOLIMIT BOOL fur Messbetrieb: ,untere Grenze" laden
udiVAL_HILIMIT UDINT flir Messbetrieb: Wert fiir ,obere Grenze”
XLOAD_HILIMIT BOOL fir Messbetrieb: ,obere Grenze” laden
udiVAL_DO_PARAM UDINT Funktion und Verhalten von Ausgang DO1 und

DO2
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CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

Tabelle 1-1: Variable Typ Bedeutung
Variablenbe-

schreibung

BL20_1CNT_FB

xLOAD_DO_PARAM BOOL Funktion und Verhalten von Ausgang DO1 und
DO2 dndern

xSTS_LOAD BOOL Funktion und Verhalten von Ausgang DO1 und
DO2 laden

diEncoderValue DINT Zahlwert

XERR_24VDC BOOL Fehlerbit Kurzschluss Geber oder Fehler
Spannungsversorgung

xERR_DO BOOL Fehlerbit Kurzschluss Ausgang DO1

XERR_PARA BOOL Fehlerbit Parametrierung

XERR_LOAD BOOL Fehlerbit Ladevorgang

XRES_STS_A BOOL Rlcksetzen Statusbits lauft

xSTS_LOAD BOOL Ladevorgang lauft

xSTS_GATE BOOL Status Freigabe Zahlermodul

xSTS_DI BOOL Status Hardwareeingang

xSTS_DO1 BOOL Status Hardwareausgang DO1

xSTS_DO2 BOOL Status Softwareausgang DO2

xSTS_C_UP BOOL Status Zahlrichtung vorwarts

xSTS_C_DN BOOL Status Zahlrichtung riickwarts

xSTS_SYN BOOL Status Synchronisation

xSTS_CMP1 BOOL Status Vergleicher 1

xSTS_CMP2 BOOL Status Vergleicher 2

xSTS_OFLW BOOL Status Uberlauf

xSTS_UFLW BOOL Status Unterlauf

XxSTS_ND BOOL Status Nulldurchgang

wRetVal WORD Rickgabewert: Wert > 8000h — Fehler

- 0x8101: Grof3e Array der Eingangsdaten = 8 Bytes
— Abbruch des FBs
- 0x8103 Grole Array der Ausgangsdaten = 8 Bytes

— Abbruch des FBs
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Beispiel fiir eine Steuerungskonfiguration des Moduls BL20-1CNT-24VDC

In diesem Beispiel konnen die Prozesseingangsdaten der Variablen ,ptCNTInput” auf unterschiedliche

Weisen zugeordnet werden:

1 Uber ADR(CNT_IN), wenn fir die Eingangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde,

2 oder direkt als ADR(%IW4)
Dies gilt auch fir die Prozessausgangsdaten der Variable ,ptCNTOutput”:

1 Uber ADR(CNT_OUT), wenn fiir die Ausgangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde

2 oder direkt als ADR(%QW4).

Abbildung 1-2:
Beispiel

% Ressourcen

B-[Z1 Bibliathek BLxx_PG_FB.Ib 1.3.0
(20 Bibliothek BLsxloSys ib*14.2.08
H [Z1 Bibliothek SntpTime.ib*14.2.08 1
Ea Globale Yariablen

. Globale_‘anablen

. “Wariablen_Konfiguration [¥A)
- 5] Tools

78] Alarrnk onfigur ation

3% frbeitsbersich

m Bibliotheksvensaler

m Logbuch

PLC - Browser

328 T askkonfiguration
@ Traceaufzeichnung

Q “w'atch- und Rezeptureenaalter
ﬁ Zielsystemeinstelungen
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E---Configuration BL20-BG-EN
E}-BL20-T0[SLOT]

B~ BL20-135T

-~33T_OUT AT $QW0: WORD:
- BT $QWL: WORD:

- T $QW2: WORD:

- BT $QW3: WORD:
-~33T_IN AT $IW0: WORD:
- AT $IWL: WORD:

- AT $TW2: WORD:

- AT $TW3: WORD:

B
B
B
B
B
B
B
&3]

B¢ BL20-1CNT-24VDC(C)

-CNT_OUT AT %(QW4: WORD;
- AT %QW5: WORD:;
- AT %QWa: WORD:;

-CNI_IN AT $IW4:
- AT $IW5: WORD:;
- AT $IW&: WORD:;
- AT $IW7: WORD:;

BL20-/0-Maodul

Eingatn
Auzgab

Diagnom
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CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

1.4

1.4.1

BL20/BL67-Funktionsbausteine

In diesem Abschnitt werden Funktionsbausteine beschrieben, die sowohl fiir BL20 - Module als auch
BL67 - Module verwendet werden kdnnen.

BLxx-1RS232- und BLxx-1RS485/422-Modul

Der Baustein BLxx_1RSxxx_FB kann zum Hantieren der Daten der Schnittstellen-Module
(BL20-1RS232, BL20-1RS485/422, BL67-1RS232 und BL67-1RS485/422) eingesetzt werden.

Er unterstitzt das gleichzeitige Senden und Empfangen von Daten, d.h. ein Vollduplex - Betrieb, wie ihn
z.B. das BLxx-1RS232 ermdglicht, ist damit mdglich. Dieser Funktionsbaustein kann unabhdngig vom
Schnittstellentyp verwendet werden, da nur die Eingangs- bzw. Ausgangsdaten ausgewertet werden.

Die empfangenen Daten werden Uber die Prozesseingangsdaten (ptRxData) des Moduls vom
Funktionsbaustein ,abgeholt” und im Datenablagepuffer (ptRxBuffer) abgelegt. GréRe und Ablageort
des Ablagepuffers werden vom Anwender bestimmt. Des Weiteren kann der Anwender individuell die
Anzahl (uiMaxRxBuffer) der Telegrammbytes bestimmen.

Gleiches gilt fiir die zu sendenden Daten.

Aufbau des Funktionsbausteins

Abbildung 1-3:
Aufbau des
Bausteins
BLxx_1RSxxx_FB

BLYY 1RSXXY FB
—ptE=zData : POINTER TO ARRAY [0..7] OF BEYTE ®BusyRx : BOOL—
—ptTzData : POINTER TO AREAY [0..7] OF BYTE uiReceivedBytes : UINT—
—{=EnableREx : BOOL =BusyTz . BOOL—
—=EnableT=z : BOOL uiSentBytes . UINTH—
—=Quit : BOOL zSendBuf HotEmpty : BOOL—
—=Clr_Buf E=x : BOOL wRetVal : WORD—
—=Clr_Buf_ Tz : BOOL
—zDizableTeBuffer : BOOL
—ptEzBuffer : POINTER TO EYTE
—uiMaxzE=zBytes : UIHT
—ptTzBuffer : POINTER TO EYTE
—uiMaxT=zBytes : UIHT

Beschreibung der Variablen

Fiir interne Zwecke werden die Prozesseingangs- bzw. -ausgangsdaten in den Datentyp BYTE
gewandelt. Deshalb ist die Variable ,ptRxData” bzw. ,ptTxData” vom Datentyp POINTER.

Tabelle 1-2:
Variablenbe-
schreibung
BlLxx_1RSxxx_FB

1-8

Variable Typ Bedeutung
ptRxData POINTER TO ARRAY Zeiger auf die Prozesseingangsworte des RSxxx
[0..7] OF BYTE Moduls z.B. ADR(%IW8) oder ADR(RS232_RX)
— Beispiel flir eine Steuerungskonfiguration des
Moduls BLxx-1RSxxx (Seite 1-10).
ptTxData POINTER TO ARRAY  Zeiger auf die Prozessausgangsworte des RSxxx
[0..7] OF BYTE Moduls z.B. ADR(%QWS8) oder ADR(RS232_TX)
— Beispiel fur eine Steuerungskonfiguration des
Moduls BLxx-1RSxxx (Seite 1-10).
XxEnableRx BOOL Freigabe fiir Datenempfang
XxEnableTx BOOL Freigabe zum Datensenden

D301145 - CoDeSys FBs fiir BLxx 1012
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Tabelle 1-2:
Variablenbe-
schreibung
BLxx_1RSxxx_FB

D301145 - CoDeSys FBs fiir BLxx 1012

Variable Typ Bedeutung
xQuit BOOL Quittierung von Fehlern
xClr_Buf_Rx BOOL Loschen des Empfangspuffer: 0 — 1 und Quitt =1
xClr_Buf_Tx BOOL Loschen des Sendepuffers: 0 — 1 und
Quitt=1
xDisableTxBuffer BOOL Sperren des Sendepuffers:
0 = freigegeben;
1 =gesperrt
ptRxBuffer POINTER TO BYTE Adresse der Empfangsdatenablage in der SPS.
Array aus n Elementen vom Datentyp BYTE
uiMaxRxBytes UINT Maximale Anzahl der zu empfangenen
Datenbytes eines Telegramms. Kann je nach
erwarteter Telegrammlange vor einem neuen Job
geandert werden.
Hinweis: Muss > 0 sein, sonst werden keine Daten
empfangen.
ptTxBuffer POINTER TO BYTE Adresse der Sendedatenablage im
programmierbaren Gateway. Array aus n
Elementen vom Datentyp BYTE
uiMaxTxBytes UINT Maximale Anzahl der zu sendenden Datenbytes
eines Telegramms. Kann je nach erwarteter
Telegrammlange vor einem neuen Job gedndert
werden.
Hinweis: Muss > 0 sein, sonst werden keine Daten
gesendet.
xBusyRx BOOL Anzeige Empfang von Daten aktiv
uiReceivedBytes UINT Zéhler der empfangenen Datenbytes
xBusyTx BOOL Anzeige Senden von Daten aktiv
uiSentBytes UINT Zéhler der gesendeten Datenbytes
xSendBufNotEmpty BOOL
wRetVal WORD Ruickgabewert: Wert > 8000h — Fehler
- Fehler der GroRe- 0x8101 GroBe des Empfangsfachs > max. zu
Variablen empfangenen Bytes — Abbruch
0x8103 GroRe Array der Eingangsdaten # 8 Bytes
— Abbruch
0x8201 GroBe des Sendefachs > max. zu sendenden
Bytes — Abbruch
0x8203 GroRe Array der Ausgangsdaten = 8 Bytes

— Abbruch
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CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

Tabelle 1-2: Variable Typ Bedeutung

Variablenbe-

schreibung

BLxx_1RSxxx_FB

- Fehler des Moduls 0x8000 Modul fir Kommunikation nicht bereit.

0x8008 Parametrierfehler des Moduls
0x8010 Hardwarefehler des Moduls
0x8020 Fehler Datenflusskontrolle
0x8040 Rahmenfehler
0x8080 (Empfangs-)Puffer Uberlauf

Beispiel fiir eine Steuerungskonfiguration des Moduls BLxx-1RSxxx

In diesem Beispiel kdnnen die Prozesseingangsdaten der Variablen ,ptRxData” auf unterschiedliche
Weisen zugeordnet werden:

1 Uber ADR(RS232_RX), wenn fir die Eingangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde,
2 oder direkt als ADR(%IWS)

Dies gilt auch flr die Prozessausgangsdaten der Variable ,ptTxData”:

1 Uber ADR(RS232_TX), wenn fiir die Ausgangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde
2 oderdirekt als ADR(%QWS).

Abbildung 1-4: 2, Ressaurcen

Beispl'e[ -2 Bibliothek BLxx_PG_FB.lib 1.3.0
-2 Bibliothek BLx#l0Sys ib*14.2.08
B[22 Bibliothek SntpTime.ib*14.2.08 1
B3 Globale Variablen

: . Globale_‘ariablen

. Wariablen_Konfiguration WA
B (5] Todls

- [ Alarmk onfiguration

""" % arheitshereich

""" m Bibliatheksvenwalter

""" m Logbuch

""" @ PLC - Browser

""" Steuerungskonfiguration
""" [ T askkonfiguration

..... T T e mme o fomimbunt

E--Configuration BL20-BG-EN -
B--BL20-

IO[SLOT] BL20-/0-Modul

BL20-1551

[

M A 2 —Rami atara [STATT

Eingabs
AT £QW10: WCRD; Auzgabn
AT $QW1l: WORD;

Diagnos:

]--R5232_RX AT :IW&: W
- AT $IN3: WORD;
------- AT :IWLO0: WORD:
------- AT :IWL1: WORD:
BL20-4D0-24VDC-0. 5A-F
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BL20/BL67-Funktionsbausteine

1.4.2 BLxx-1SSI-Modul
Der Baustein BLxx_1SSI_FB wird zum Hantieren der Daten der Module BL20-1SSI und BL67-1SSI

eingesetzt.

Aufbau des Funktionsbausteins

Industrielle
Automation

Abbildung 1-5:

Aufbau des
Bausteins
Blxx_1SSI_FB

®5top ;o BOOL

=EnCHP1 : BOOL
=ClrCHP1 © BOOL
=EnCHP2 . BOOL
=C1rCHE2 © BOOL

diREG CHF1 : DINT
=L0AD REG_CHP1 . BOOL
diREG_CHF2 . DINT
=L0AD REG_CMF? : BOOL

zL0AD_REG_LOVER_LIMIT

xL0AD REG UPPER_LIMIT
xReglWR : BOOL
ERegkdidr : BYTE
bRegWridr . BYTE
diReglrData : DINT

BLYX 1551 FB

ptSSIInput : POINTER TO ARRAY [0..7] OF BYTE dwRegRdData : DWORD
ptSSI0utput : POINTER TO ARRAY [0..7] OF BYTE bRegRdidrStat :

diREG_LOVER_LIMIT : DINT
. BOOL
diREG_UPPER_LIMIT : DINT
. BOOL

BYTE|
xRegRdibort : BOOI
xReglrikn @ BOOL
xRegiricept © BOOL
xStsCHFL © BOOL
xFlagCHPl . BOOL
xRelCHF1 : BOOL
xSt=CHP2 © BOOL
xFlagCHP?2 . BOOL
xRelCHFZ2 : BOOL
x5teln © BOOL
¥Stelp o BOOL
xSt=0f 1w © BOOL
®5t=lflw : BOOL
®StaStop ¢ BOOL
¥5510iag . BOCL
®S55I5t=0 ;. BOOL
®55I5t=1 © BOOL
®55I5t=2 : BOOL
®S5ISt=3 ; BOOL
®ErrS5I ;. BOOL
gErrFara : BOOL
wRetVal : WORD)

Beschreibung der Variablen

Fir interne Zwecke werden die Prozesseingangs- bzw. -ausgangsdaten in den Datentyp BYTE
gewandelt. Deshalb ist die Variable ,ptSSlinput” bzw. ,ptSSIOutput” vom Datentyp POINTER.

Tabelle 1-3:
Variablenbe-
schreibung
BlLxx_15SI_FB

Variable Typ Bedeutung
ptSSlinput POINTER TO ARRAY Zeiger auf die Prozesseingangsworte des Moduls
[0..7] OF BYTE BLxx-1SSI z.B. ADR(%IWO0) oder ADR(SSI_IN)
— Beispiel flir eine Steuerungskonfiguration des
Moduls BLxx-1SSI (Seite 1-14).
ptSSIOutput POINTER TO ARRAY  Zeiger auf die Prozessausgangsworte des Moduls
[0..7] OF BYTE BLxx-1SSI z.B. ADR(%IWO0) oder ADR(SSI_OUT)
— Beispiel furr eine Steuerungskonfiguration des
Moduls BLxx-1SSI (Seite 1-14).
xStop BOOL Kommunikationskontrolle:
0 = zyklisches Lesen;
1 = Kommunikation gestoppt
XENnCMP1 BOOL Freigabe Vergleicher 1
xCIrCMP1 BOOL Vergleichsbit 1 16schen
XEnCMP2 BOOL Freigabe Vergleicher 2
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CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

Tabelle 1-3:
Variablenbe-
schreibung
BlLxx_1SSI_FB

Variable Typ Bedeutung
xCIrCMP2 BOOL Vergleichsbit 2 [6schen
diREG_CMP1 DINT Vergleichwert 1
xLOAD_REG_CMP1 BOOL Vergleichwert 1 laden
diREG_CMP2 DINT Vergleichwert 2
XxLOAD_REG_CMP2 BOOL Vergleichwert 2 laden
diREG_LOWER_LIMIT DINT Untere Grenze
xLOAD_REG_LOWER_LI  BOOL Wert Untere Grenze laden
MIT
diREG_UPPER_LIMIT DINT Obere Grenze
XLOAD_REG_UPPER_ BOOL Wert Obere Grenze laden
LIMIT
xRegWR BOOL Freigabe Schreiben Register:

0 — 1 aktiviert
bRegRdAdr BYTE Adresse zum Auslesen des Registers
bRegWrAdr BYTE Adresse zum Schreiben in das Register
diRegWrData DINT Daten des zu schreibenden Registers
dwRegRdData DWORD Daten des ausgelesenen Registers
bRegRdAdrStat BYTE Rickmeldung des gelesenen Registers
xRegRdAbort BOOL Abbruch Registerlesen
xRegWrAkn BOOL Rickmeldung Register schreiben lduft
xRegWrAcept BOOL Ruickmeldung Register schreiben O.K.
xStsCMP1 BOOL Statusbit COMP1:

1 =RegSSIPos = RegCMP1;

0 =RegSSIPos # RegCMP1
xFlagCMP1 BOOL Statusbit COMP1 (latch):

1 =RegSSIPos = RegCMP1;

0 =RegSSIPos # RegCMP1
xRelCMP1 BOOL Statusbit COMP1:

1 =RegSSIPos > RegCMP1;

0 =RegSSIPos < RegCMP1
xStsCMP2 BOOL Statusbit COMP2

1 = RegSSIPos = RegCMP2;
0 =RegSSIPos # RegCMP2
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Tabelle 1-3: Variable Typ Bedeutung
Variablenbe-
schreibung
BLxx_1SSI_FB
xFlagCMP2 BOOL Statusbit COMP2 (latch):
1 = RegSSIPos = RegCMP2;
0 = RegSSIPos # RegCMP2
xRelCMP2 BOOL Statusbit COMP2
1 =RegSSIPos > RegCMP2;
0 =RegSSIPos < RegCMP2
xSstDN BOOL Status Zahlrichtung rickwarts
xStsOflw BOOL Status Uberlauf
xStsUflw BOOL Status Unterlauf
xStsStop BOOL Status Kommunikation
xSSIDiag BOOL Anzeige Diagnose vorhanden
xSSISts0 BOOL Diagnosebit 0
xSSISts1 BOOL Diagnosebit 1
xSSISts2 BOOL Diagnosebit 2
xSSISts3 BOOL Diagnosebit 3
XERR_SSI BOOL Status Encoder Signal:
1 = Fehler (Kabelbruch)
0=0K.
XERR_PARA BOOL Status Parametrierung:
1 = fehlerhaft
0=0.K.
wRetVal WORD Ruickgabewert: Wert > 8000h Fehler
- 0x8101: GroBe Array der Eingangsdaten = 8 Bytes
— Abbruch
- 0x8103 GroRe Array der Ausgangsdaten = 8 Bytes

— Abbruch

D301145 - CoDeSys FBs fiir BLxx 1012



CoDeSys - Funktionsbausteine fiir programmierbare Gateways

Beispiel fiir eine Steuerungskonfiguration des Moduls BLxx-1SSI

In diesem Beispiel konnen die Prozesseingangsdaten der Variablen ,ptSSlinput” auf unterschiedliche

Weisen zugeordnet werden:

1 Uber ADR(SSI_IN), wenn fir die Eingangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde,

2 oder direkt als ADR(%IWO0)

Dies gilt auch fiir die Prozessausgangsdaten der Variable ,ptSSI_Output”:

1 Uber ADR(SSI_OUT), wenn fiir die Ausgangsadresse ein symbolischer Name vergeben wurde
2 oder direkt als ADR(%QWO).

Abbildung 1-6:
Beispiel

2, Ressourcen

-2 Bibliothek BLxx_PG_FB.lib 1.3.0
-2 Bibliothek BLx#l0Sys ib*14.2.08
B[22 Bibliothek SntpTime.ib*14.2.08 1
B3 Globale Variablen

. Globale_‘ariablen

. Wariablen_Konfiguration WA
B (5] Todls

W Alarmkonfiguration
""" 32 fubeitsbersich

""" m Bibliatheksvenwalter
""" m Logbuch

""" (& PLC - Browser

¥1: WORD;
AT 3QW2: WORD;
§3: WORD:
3IWO:
¥1: WORD;
¥2: WORD:;
¥3: WORD;
B BL20-1CNT-24VDC (C)
[ BL20-1R5232
B BL20-4D0-24VDC-0.5A-F

--------- Madbia—Rami atara [STATI

BL20-/0-Modul

Eingabe:
Ausgabe:

Diagnose:
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Anwendungsbeispiel des BLxx_1RSxxx_FB mit HyperTerminal

2.1  Allgemeines

Anhand des folgenden Beispiels wird eine RS232-Kommunikation zwischen einer BL20-Station
bestehend aus einem programmierbarem Gateway und u.a. einem RS232-Modul und Windows-
HyperTerminal erldutert.

Die Verbindung zwischen RS232-Modul und PC wird dabei (iber eine COM-Schnittstelle des PCs

realisiert:
Abbildung 2-1: S\
Verbindung i \\
. I
zwischen | \
BL20-1RS232 ~ \
-Sub- | |
und D-Sub n '| 1
Stecker | |
11 =RxD 2 =RxD
21=TxD GND | 3=TxD
X == : | X
14=CTS | | 8=CTS
24 =RTS & ' 7 =RTS
LESi l |
. \\ /
\ 1
L \ /l
\
N
SHLD
Zuordnung der Signaltypen bei einem 9-poligen Submin-D-Stecker
Tabelle 2-1: Pin- Nr. Signalbezeichnung
Zuordnung der
Signaltypen RS232 1 DCD Data Carrier Detect Empfangssignalpegel
2 RxD Receive Data Empfangsdaten
3 TxD Transmit Data Sendedaten
4 DTR Data Terminal Ready Endgerét betriebsbereit
5 GND Ground Signalmasse
6 DSR Data Set Ready Betriebsbereitschaft
7 RTS Request To Send Sendeteil einschalten
8 CTS Clear To Send Sendebereitschaft
9 RI Ring Indicator Anruf Indikator

Hinweis
Die grau hinterlegten Tabellenreihen kennzeichnen die Signale, die auch an den Klemmen
des Basismoduls verfligbar sind.
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2.1.1  Windows HyperTerminal

Windows-HyperTerminal wird tber ,Start — (Alle) Programme — Zubehér — Kommunikation
— HyperTerminal” gestartet.

Hinweis
Geben Sie unter ,Ortskennzahl” Ihre Vorwahl an. Die Angabe der Rufnummer ist bei der
Kommunikation Uber eine serielle Schnittstelle am PC nicht erforderlich.

Vergeben Sie im Fenster ,Beschreibung der Verbindung” einen beliebigen Verbindungsnamen und
definieren Sie den COM-Port, liber den die Verbindung zwischen PC und Modul hergestellt werden soll.

Abbildung 2-2: =13
Windows srrufen Ubertragung 7
HyperTerminal
Verbinden mit
&
Geben Sie die Rufnummer ein, die gewahlt werden sol -
Land/Region Deutschiand {(459)
—
Bufnummer: | |
heidlenger. |COM2 v
COM1
TCP/IP (Winsock)
Verbindung getrennt Auto-Erkenn. Autom. Erkenn. [T G055 NUM 5 i
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Anwendungsbeispiel des BLxx_1RSxxx_FB mit HyperTerminal

2.2 Einstellen der Kommunikationsparameter

Hinweis
Um eine fehlerfreie RS232-Kommunikation zu gewahrleisten, missen die

Kommunikationsparameter beider RS232-Teilnehmer (RS232-Modul und HyperTerminal)
identisch sein.

2.2,1 Einstellen der Modulparameter in CoDeSys
Das Einstellen der Parameter des RS232-Moduls erfolgt in der Steuerungskonfiguration.
Markieren Sie dazu den Eintrag BLxx-10 [Slot] und markieren Sie dann im Register ,Ein-/ Ausgange”
unter Ausgewdhlte Module das Modul BL20-1RS232.
Danach 6ffnen Sie den Parametrier-Dialog ,Moduleigenschaften” Giber die Schaltflache
+Eigenschaften”.
Abbildung 2-3: 4 CoDeSys - Sample_PG_FB_RS232.pro*
IO'MOdUI Datei Bearbeiten Projekt  Einflgen Extras Online Fenster  Hife
7
Eigenschaften Bl DSl nls Sl
52, Aessourcen f Steuerungskonfiguration
E1- 23 Globale Yariablen
Globale Variat| |  ©}iBL20-I0[SLOT]| . Basisparameter Ein-/Ausgdnge WAnwenderparamelerw
: Wariablen_koni BL20-1R5232 . .
B~ (7 libwary BLsx_PG_FE .-Modbus—Registsrs[SLOT] o Lt i) Gifis e gl B ke
. . (LE 1024 Bpte Langs Output: g Bpte
-] library ELxxloS ys. i .
B3 library SntpTime ib Max. Lange In-/Outplts 2048 Byte Lange In-/Output: 16 Byte
- & Taols b, Modulanzahl: Anzahl Module 1
({8 dlarmkorfiguration =I- Eingabemodule Ausgewshite Module
3% Arbeitsherich BL20-2D1-24VDCP
- m Eibliothek sverwalts :tgggg:f;ﬁgﬁ;ml:
il Loghuich BL20-4DI-24VDC-P
PLE - Browser BL20-4DI-24¥DCN
' : BL20-4D1-MAMUR M
BL20-E-AD1-24VDC-P
- Traceaufzeichnung BL20-16DI-24vDC-P /
Q ‘Wwiatch- und Rezep) BL20-E-1EDI-24VDC-P
e s
BL20-AIF10/0.+10VDE)
BL20-2/1(0/4. 20M8)
BL20-24/-U[-1040.+10VDC)
BL20-28)-PT/NI-2/3
BLZ20-24/-Thermo-Pl
BL20-44)-L1/1
+- Auzgabemodule
#- Ein-/Ausgabemodule
| #- Leermadule
=%
[ [ONONE [DE [LESEN
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Abblldung 2-4: Moduleigenschaften rz|
Parametrierung " BLoD 1Re252
. . ame: - _DK
in ,Moduleigen- | oy 003.0402.0402.009 a7 001
schaften” Eingabelings [Eyte]: 8 Abbrechen
Auzgabelange (Bute): 8
Symbolizche Mamen: v
Parameter [ Wert [ Wertebereich
"diagno=stic:" releasze Bit (7) 1 0-1
"data rate:" 19.2 kbps BitAreai{0-3)
"data bits:" 7 Bit {3) 0 0-1
"parity:" Bithrea(l-2)
"stop bits:" 1 Bit {03 1 0-1
"data flow control:" none BitAreai{d4-5)
"HON character:" 17 Tn=ignedd 17
"HOFF character:" 19 Tn=ignedd 19

2.2.2 Einstellen der Eigenschaften im HyperTerminal

Konfigurieren Sie HyperTerminal je nach Anwendung (,Datei — Eigenschaften”). Dies ist nur bei einer
getrennten Verbindung méglich, ggf. muss eine bestehende Kommunikation erst {iber ,Anrufen

— Trennen” beendet werden.

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass die Konfigurationen des RS232-Moduls und der Verbindung im
HyperTerminal identisch sind, da sonst keine fehlerfreie Kommunikation gewahrleistet

werden kann.

Abbildung 2-5:
Windows
HyperTerminal,

Konfiguration

Eigenschaften von COMZ W ;

[ Anschlusseinstellungen |

Bits pro Sekunde:
P

Wiederherstellen

[ ok ][ Abrechen | [Obemehmen |

Verbindung getrennt

Auto-Erkenn. Autom, Erkenn., [ SROSE NUM
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Anwendungsbeispiel des BLxx_1RSxxx_FB mit HyperTerminal

2.3 CoDeSys - Aufruf des FBs und Variablendeklaration

Rufen Sie im PLC_PRG den Funktionsbaustein BLxx_RSxxx_FB flir die RSxxx-Kommunikation auf.

Sind in der Steuerungskonfiguration fiir das Eingangs- und das Ausgangswort des Moduls Variablen
definiert worden (hier im Beispiel: ,R5232_RX” und ,RS$232_TX"), dann miissen diese Variablen im FB
den Pointern fiir den Empfangs- und Sendedatenbereich (,ptRxData” und ,ptTxData”, siehe auch Seite
1-8) zugeordnet werden.

Abblldung 2-6: - CoDeSys - Sample_PG_FB_R5232. pro* - [Steuerungskonfiguration] QE]E|
Va[’iablendekla- Datei Bearbeiten Projekt Einfligen Extras Orline  Fenster Hiffe -8 x
ration und Bl @20 1 |2 [ 2GR |

. B Configuration BLZ0-PG-EN
Verwendung im [N =m— = o BLoD. ToraLoT)

FB

B3+ Bibliothek BLax_PG_FE. I o
#1-(_] Bibliothek BLxxloSys lib14

- CoDeSys - Sample_PG_FB_RS$232.pro - [PLC_PRG (PRG-CFC) -1 Bibliothek SrtpTime.l6*16

@Qatei Bearbeiten  Projekt  Einflgen Extras Online Fenster Hife E'aﬁloba\e\r’ariablen

B B”‘lEI @l,._ﬂ %lé&l@i ¥ ||E Gy Eﬂ'l ’ﬁ . Globale_“arisblen

B AT #QW0: WORD:
AT %OW1: WORD;
AT %0WZ: WORD:
AT 20W3: WORD:;

|

D001 [PROGRAN PLC_PRG @ variablen_Konfiguraii FS232_RE| AT %IW0: WORD: 7
3 Bausteins 0002 | V4R Bl (&) Tooks AT %IW1: WORD:
e fnn3 BI20_1R5232: Blaw 1RS=q | | o8 Alamkenfiguration il :
fnnd #EnableTs: BOOL: Ly AR AT XIWZ: WORD:
nn0s =EnableRx: BOOL: 3% Abeisbersich A [ T g AT %IV3: VORD:
D006 =Quitt: BOOL: ... 6860 Biblithek: It . y
o007 =Clr_Buf R BOOL: 3 m ibliaineksverwalter — ZLf | 7 Hodbus-Registers[5SLOT]
G008 wClr_Buf Ts: BOOL. B Logbuch
ooos zDisableTzBuffer: BOOL o
0010 uiMazRxByte: UINT:
0011 uiMazTxByte: UINT:
0012 wBusyRx: BOOL: -
0013 uiReceivedBytes: UINT: =
o014 #BusyTx' BOOL: EENREE l@ﬂ%ﬁi [ |z
001s uiSentBytes: UINT: I |
0016 wRzBufNoEmpty: BOOL:
Ntz wRet¥al  WORD: | [ORLIKE [UB [LESEN
18 |END_VAR
< >
e

EL20_1RS5232
Blzz 1RS=z=z= FB

ADR(RS232_RE) | ptRxData =BusyE:
ADR(RS232_TX) | ptT=Data uiReceivedByt uiReceivedBytes
Ensbiek: xEnableRx xBusyT: xBusyTx
®EnableTx =EnableT= uiSentByt uiSentBytes
=uitt =Quit =SendBufNotEnpt xRzBuf NoEmptw
=Clr_Buf_ Rx =Clr_Buf_Rx wRetVal
=2Clr Buf Tz =Clr Buf Tx
xDi=ableTxBuf fer xDi=ableTxBuf fer
ptRuBuf fer

uilazRzByte

ADE(T=zBuffer)

uiMa=zTxByte

uilazRxBytes
ptTzBuffer
uilazTxBytes

|

>
[ [ONOKE [OE [LESEN

Alle Ubrigen Variablen sind bereits im lokalen Header (Variablendeklarationsteil) des Bausteins
,PLC_PRG" definiert.

Hinweis

Wichtig ist auch die Eingabe der maximal zu sendenden/ zu empfangenden Bytes in
~UiMaxTxByte” bzw. ,uiMaxRxByte". Ohne diese Eingabe werden keine Daten gesendet.
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Abbildung 2-7:
Max. Anzahl der
zu sendenden
und zu empfan-
genden Daten

BL20_1RS232

EDR(RG230_REJ

EDR(RG230_TE)

=Enablerx

=Enablelx
Ejuitt
=Clr_buf_F=
=Clr_buf_T=
=DizableTrbut for
[ ADR(RzBuffer) |
[ uil=xReByts |
ADE B

Wilaxl=Byte

Blw=_1Rox== FE

wBusyhx

wiReceivedbytes

wBusyTx

wiSentbytes

DtR=Data =BusyR
DtT=Data uiReceivedByt
=EnableRx =BusyT;
=EnableTx uiSentByt
=Ouit =SendBufNotEnpt
=Clr_Buf_R= wRetVal

=Clr_Buf_T=
=DisableTxBuf fer
DtR=Buffer
uilaxRxEytes
DtT=Buffer
uilaxTxEytes

wRxBuf HoEmpty
whetval
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Anwendungsbeispiel des BLxx_1RSxxx_FB mit HyperTerminal

2.4

Das Senden von Daten (Modul —» HyperTerminal)

Die zu sendenden Daten werden in den Sendepuffer ,TX_Buffer“geschrieben.

Danach muss das Senden zundchst im FB/ Modul freigeschaltet werden. Setzen Sie dazu die
Variable ,xEnableTx" auf TRUE.

Im HyperTerminal werden die empfangenen Daten im ASCll-Code angezeigt.

Abbildung 2-8:

Senden

2-8

e

3 Bausteine
[ E

[ElEw SE@mE [ ] sls(ghalmlsm]-Gs® @lels] wlals]
01| ©-BL20_1R5232 ~
[0002 | B-RxBufier =
[0003 | B-TxBuf fer — 5
1 Tebutter(i] = |TeFdl
(0005 | TeBuifer[1] = |1e#d2
(0006 | TsBuifer[2] - |[L6#43 @
(0007 | TxBuffer[3] = |16#44
[o00g | TxBuffer[4] = [16#45 &
~
@ BLwx_1Rouxx_FB
ptRxDats R
7 ptTxDats uiReceivedBytesHIFFITT— wedbytes=16#0000
EnableRx xBusyT:
EnableTx uiSentBytes-IEFRL— Dytes=16#0064
Quit xSendBufNotEnpt ufHoEnpty
1r_Buf_Rx wRetVa L HTEFINI wRetVal=1640000
1r_Buf_Tx
DisableTxBuf fer
ptRxBuf fer
[HaxRubyte=16#0064 iMaxRxBytes
ptTxBuf fer
[HaxTxbyte=16#0064 uiMaxTxBytes
“# Test_R5232 - HyperTerminal El@|z|
Datel Bearbeiten Ansicht  Anrufen  Ubertragung 7
(0= 58 08
M ~
ABCDE @
_RETURN .
o
< | >
Werbunden 00:02:14 Auta-Erkenn, LI
&
<3| >
[ONLINE: BL20_FG_EN [SIM [LAUFT [BF [FORCE [OF [LESEN
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2,5 DasEmpfangen von Daten (HyperTerminal —» Modul)

1 Schreiben Sie die zu sendenden Daten in den HyperTerminal.

2 Danach muss zunachst im FB/ Modul das Empfangen der Daten freigeschaltet werden. Setzen Sie
dazu die Variable ,xEnableRx" auf TRUE.

3 Die empfangenen Daten werden dann im Empfangspuffer ,RxBuffer” angezeigt.

Abbildung 2-9:

@ e T
Empfangen - =
prang el = el el e e e e e e T el e ) T |
2O FromEFar ¥
=3 Bausteine [0003 | RuBut fer (0] =
g (o004 RuBuffer[1]
(000G | RuButfer[2]
[D00E | RuButfer[3]
(0007 | RuBuffer[4]
(D008 | RuBuffer[5]
(D009 | RuButfer[6]
(D010 | RuButfer[7] 5 1600
(0011 RuButter[8]4f 1600
(0017 RxBuffsr[9)/ = 16400
(oo RxBuffer[101 = 1600 ¥
A
@ BL20_1RS232
ELaw_ | Hoxae_FE
ptRaData sEusyR sBusyRs
ptTalata uiReceivedEy tes| (TEFNMNT-| uiksceivedBy tos- 1640007
“EnableRx sEusyT: sBusyTs
“EnableTx wiSent By tes| (TEF-{ uiSent By tes= 1640000
; wait wSendEufNotEnpt sRxBuf NEmpt v
= wClr_Euf_Rx wRet Va l|-(TEFTNM | wRetVal-16£0000
«Clr_Euf_Tx
aDizableTsBuf fer
ptRsBuf fer
[HosHaEyte-16#0064 uifaxRaEytes
| ptTsEuf fer
[HoxTaEyte-16#0084 wilaxTxBytes
‘& Test_RS232 - HyperTerminal (=13
Datei Bearbeiten Ansicht Anrufen  Ubertragung 7
O = 3 0B
A.
HBCDEFG
_RETURN
b
< I ¥
Verbunden 00:00:47 Auto-Erkenn, 19200 7-K-1
ER R =R i
& ml >
[DNLINE: BL20_PG_EN [SIM [CBUFT [BF [FORCE [UE [LESEN
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