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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft Ihnen,
das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Gebrauch des Pro-
dukts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mégliche Personen-, Sach- und Gerateschaden. Bewah-
ren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das Produkt weitergeben,
geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Person
sorgféltig gelesen werden, die das Gerat montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand halt, demon-
tiert oder entsorgt.

1.2 Dokumentationskonzept

Dieses Handbuch enthélt alle Informationen Uber das EtherCAT-Gateway der Produktreihe BL20-
ECO (BL20-E-GW-EC).

Die nachfolgenden Kapitel beinhalten eine kurze BL20-Systembeschreibung, eine Beschreibung
desFeldbussystems EtherCAT, genaue Angaben zu Funktion und Aufbau des busspezifischen BL20-
Gateways fiir EtherCAT sowie alle busspezifischen Informationen zur Anbindung an Automatisie-
rungsgerdte, zum maximalem Systemausbau, usw.

Die busunabhdngigen I/0-Module des BL20-Systems sowie alle busiibergreifenden Themen wie
Montage, Beschriftung usw. sind in einem separaten Handbuch beschrieben.

BL20 I/0-Module (Turck-Dokumentationsnummer: deutsch D300716; englisch D300717)

Dartiber hinaus beinhaltet das Handbuch eine kurze Beschreibung des I/O-ASSISTANTS, der Projek-
tierungs- und Konfigurationssoftware fiir Turck I/O-Systeme.

2020/09 5



Uber diese Anleitung

1.3 Symbolerlauterung

In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR
/A\ GEFAHR kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

B>

VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mittel-
schweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

B>

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fliihren kann, wenn sie nicht
vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und niitzliche Informationen zu speziellen
Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern Ihnen die Arbeit und
helfen lhnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

= [

» HANDLUNGSAUFFORDERUNG
Dieses Symbol kennzeichnet einzelne Handlungsschritte, die der Anwender durchzufiihren hat.
= HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Symbol kennzeichnet relevante Ergebnisse der Handlungsschritte

1.4 Weitere Unterlagen

Ergdnzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unterlagen:
Datenblatt

EU-Konformitatserklarung

1.5 Feedback zu dieser Anleitung
Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und tibersichtlich wie mdglich zu gestal-

ten. Haben Sie Anregungen fir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der Anlei-
tung, schicken Sie lhre Vorschlage an
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2  Hinweise zum Produkt

2. Produktidentifizierung

Diese Anleitung gilt fiir das BL20-Gateway BL20-E-GW-EC.

2.2 Lieferumfang

BL20-E-GW-EC
2 Endwinkel

2.3 Rechtliche Anforderungen

Das Gerat fallt unter folgende EU-Richtlinien:
2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS-Richtlinie)

24 Hersteller und Service

Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstralle 7

45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstltzt Sie bei lhren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme lhrer Appli-
kation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools fiir Programmierung, Konfigura-

tion oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten. Uber folgende
Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank:

Fir weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

Vertrieb: +49 208 4952-380
Technik: +49 208 4952-390

Internet:

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an Ihre Turck-Landesvertretung.

2020/09 7


http://pdb2.turck.de/de/DE/groups/
http://pdb2.turck.de/de/DE/groups/
http://pdb2.turck.de/de/DE/groups/
http://www.turck.de/de/support-62.php
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3 Zu lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Perso-
nen- und Sachschaden zu vermeiden, missen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beachten. Fir
Schéden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen Gibernimmt Turck keine Haf-
tung.

3.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Die Gerate sind ausschlie3lich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.

Das BL20-Gateway BL20-E-GW-ECN ist Teil des BL20-Systems. Es bildet die Schnittstelle zu einem
EtherCAT-Netzwerk und leitet die Daten, die von den BL20-1/0-Modulen innerhalb der BL20-Station
aus dem Feld gesammelt werden, an den libergeordneten EtherCAT-Master weiter.

Die Gerdte diirfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Verwen-
dung gilt als nicht bestimmungsgemag; fiir daraus resultierende Schaden ibernimmt Turck keine
Haftung.

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerdt montieren, installieren, betreiben und instand
halten.

Das Gerét nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen Bestim-
mungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Das Gerat erfiillt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.

2020/09 9
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4 EtherCAT in BL20

4.1 EtherCAT gemals Modular Device Profile

Das EtherCAT-Gateway flir BL20-ECO entspricht dem Modular Device Profile (MDP) gemaf3
EtherCAT-Spezifikation (ETG 5001).

Das BL20-Gateway fiir EtherCAT unterstiitzt CANopen Uber EtherCAT (CoE).

HINWEIS
ﬂ File Access over EtherCAT (FoE), Servo Profile over EtherCAT (SoE) und Ethernet over
EtherCAT (EoE) werden derzeit nicht unterstiitzt.

Ein Modular Device gemal3 EtherCAT ist ein Gerat mit physikalisch vorhandenen/anschlieBbaren
Modulen und/oder einigen funktionalen Modulen. Daher gibt es im Gateway nur ein einziges
Objektverzeichnis.

Jedes BL20-1/0-Modul verfligt tiber Eintrage fiir Ein- und Ausgangsdaten, fiir Konfigurations- und
Informationsdaten sowie fiir RxPDOs und TxPDOs.

Gemadl MDP gibt es zwei definierte Bereiche im Objektverzeichnis.
Communication Area
Device Parameter Area

Das Objektverzeichnis ist dynamisch aufgebaut und immer abhangig von den am Gateway ange-
hangten Modulen. Das Objektverzeichnis wird bei jedem Neustart des Gateways im RAM des Gera-
tes abgespeichert.

Es gibt nur ein Objektverzeichnis flr die komplette Station.

2020/09 11



411 EtherCAT- State Machine

Bootstrap

(not supported)

Abb. 1: EtherCAT- State Machine

Zustand Bedeutung
Init Gerét startet, kein SDO-und kein PDO-Transfer
Pre-Operational SDO-Transfer, kein PDO-Transfer
Safe Operational SDO- und PDO-Transfer (Eingangsdaten)

Die Eingangsdaten werden zyklisch aktualisiert, alle Ausgange des Slaves
gehen in den sicheren Zustand, bei BL20 auf ,0".

Operational SDO- und PDO-Transfer, Ein- und Ausgangsdaten gliltig

412  SDO-Services
Alle SDO-Services sind gemal3 ETG 1000.5 implementiert.
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4.1.3

2020/09

Communication Area

Alle Pflichtobjekte (Mandatory Objects) der Communication Area werden unterstiitzt. Manche
Pflichtobjekte sind Communication Area sind bedingte Objekte (Conditional Objects), d. h. sie
erscheinen nurim Objektverzeichnis, wenn die am Gateway angeschlossenen Module sie erfordern
(RXxPDO-Mapping-Objekte werden beispielsweise nur eingebunden, wenn Ausgangsmodule in der
Station gesteckt sind).

Index Verwendung Beschreibung (Wert)
M = mandatory
O = optional
C = conditional

0x1000 M Device Type (0x00001389)

0x1001 o} Error Register, siehe s.

0x1008 M Device Name (BL20-E-GW-EC)

0x1009 M Hardware Version

0x100A M Software Version

0x1018 M Identity (Gerdte Identifizierung), siehe s.

0x10F3 o} Diagnosis History, siehe s.

0x1600 - 0x17FF C RxPDO Mapping, siehe s.
Pflichtobjekt, wenn Ausgangsmodule in der Station
stecken (siehe unten)

0x1A00 - 0x1BFF) C TxPDO Mapping, siehe s.
Pflichtobjekt, wenn Eingangsmodule in der Station ste-
cken (siehe unten)

0x1C00 C Sync Manager Communication Type, siehe s.

0x1C12 C Sync Manager 2 PDO Assignment
Pflichtobjekt, wenn Ausgangsmodule in der Station
stecken, siehe s.

0x1C13 C Sync Manager 3 PDO Assignment
Pflichtobjekt, wenn Eingangsmodule in der Station ste-
cken, siehes.

0x1C32 C Sync Manager 2 Synchronization, siehe s.

0x1C33 C Sync Manager 3 Synchronization, siehe s.

13



EtherCAT in BL20

14

Error Register (0x1001)

Das Error-Register ist wie folgt aufgebaut:

Error-Register Verwendung Bedeutung
M = mandatory
O = optional
Bit 0 M Generische Fehlermeldung
Bit 1 0] Strom-Fehler
Bit 2 0O Spannungsfehler
Bit 3 o Temperatur-Fehler
Bit 4 0] Kommunikations-Fehler (Overrun, Error State)
Bit 5 (¢} Gerateprofil-spezifischer Fehler
Bit 6 (0] reserviert
Bit 7 6] herstellerspezifischer Fehler

Identity Objekt (0x1018)

Das Identity Objekt einthalt die Hersteller-ID (Turck 0x0000009C), die Ident-Nummer (6827380), die
Revision und sie Seriennummer. Dieses Pflichtobjekt mit den 4 Sub-Objekten enthalt die Werte, aus
der Slave Information Interface (SIl EEPROM). Auf das Objekt kann nur lesend zugegriffen werden.

Diagnosis History-Objekt (0x10F3)

Im Diagnosis History-Objekt werden bis zu 50 Diagnosemeldungen vom Gateway und von I/O-
Modulen gespeichert.

Evtl. weiterfiihrende Erlauterungen der Diagnosemeldungen des Gateways finden Sie unter
, die der I/O-Module finden Sie in ,

RxPDO und TxPDO Mapping Objekte (0x1600 - 0x17FF und 0x1AQO - 0x1BFF)

Zugriff: RO

Die PDO-Mapping-Objekte werden genutzt, um den Aufbau der PDOs gemaf ETG 1000.6 (Applica-
tion Layer Protocol Spezifikation) zu definieren.

Die Nummerierung der PDOs hangt dabei ab von der Steckplatz-Nummer des Moduls in der BL20-
Station und wird wie folgt generiert:

Index = 0x1600 + (Slot-Nummer -1) flir Ausgangsmodule
und
Index = 0x1A00 + (Slot-Nummer-1) fiir Eingangsmodule
Jedes Objekt besteht dabei aus einem oder mehreren Sub-Objekten.

Jedes Sub-Objekt reprasentiert einen Modulkanal und referenziert auf Ein- oder Ausgangsobjekte,
siehe und

Firjedes Modul werden 2 spezielle RxPDO- bzw. TxPDO-Objekte angelegt, die in Abhdangigkeit vom

Modulnamen und der Art des Moduls benannt werden.
Beispiel: ,Mapping RxPDO BL20-E-4AO-U/I”

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Die entsprechenden Sub-Objekte werden nach der Kanalnummer benannt.
Beispiel: ,Output Mapping Area 2 fiir Kanal 2.

Sync Manager Communication Type (0x1C00)
Dieses Objekt beschreibt den Gebrauch der Sync Manager-Kanéle

Sync Manager Channel Beschreibung

0 Mailbox Write (EtherCAT-Master view)
1 Mailbox Read (EtherCAT-Master view)
2 Prozessausgangsdaten (aus EtherCAT-Master-Sicht)
3 Prozesseingangsdaten (aus EtherCAT-Master-Sicht)

Sync Manager PDO Assign (0x1C12 und 0x1C13)

Die PDO Assign-Objekte definieren, welche PDOs mit den EtherCAT-Ein- bzw. Ausgangsdaten tber-
tragen werden sollen.

Zugriff: RO
Die Sub-Objekte der Assign-Objekte referenzieren auf die RxPDO- und Tx-Mapping-Objekte.
Das Mapping der Ein- und Ausgangsdaten erfolgt nach dem folgenden Prinzip:
1 Die PDOs aller analogen und Technologiemodule werden zuerst gemappt
2 darauf folgen die PDOs der digitalen Module.

3 Nach den digitalen Modulen wird gdf. ein zusatzliches PDO eingefiigt, das das Wordalignment der
Prozessdaten sicherstellt. Das zusatzlich eingefligte PDO ist im Objektverzeichnis nicht sichtbar.

4 Nach den Prozessdaten-PDOs wird das Gateway-Status-PDO und das Gateway-Control-PDO einge-
fugt. Diese speziellen PDOs beinhalten die Objekte 0xF100 (Status, siehe
) und 0xF200 (Control, siehe ).

Der Aufbau des Prozessabbildes einer BL20-Station hangt demnach immer von den Modulen ab,
die zum Gateway hinzugefligt werden und ist fiir eine spezifische Stationskonfiguration immer kon-
stant.

Beispiel-Mapping
Ein Beispielmapping finden Sie in ,

2020/09 15



EtherCAT in BL20

Sync Manager Synchronization (0x1C32 und 0x1C33)

Diese Objekte beinhalten Informationen zum Synchronisationsverhalten gemaB ETG1020 (Ether-
CAT Protocol Enhancements).

BL20 unterstitzt nur die FreeRun-Synchronisation, das heif3t, dass der EtherCAT-Slave ist nicht mit
EtherCAT synchronisiert ist. Der Slave arbeitet nicht synchron mit dem EtherCAT-Zyklus, sondern
hat seinen eigenen Zyklus.

Zugriff: RO

414 Module Object Area (0x6000 - OXAFFF)

Objektbereich Index-Bereich Modular Device
Eingangsdaten, siehe s. 0X6XXX Conditional
Ausgangsdaten, siehe s. 0X7xxx Conditional
Konfigurationsdaten, siehe s. 0Xx8xxx Optional
Informationsdaten, siehe s. 0X9xxXX Optional
Diagnosedaten, siehe s. OXAXXX Optional

Input Data Object Area (0Xx6xxx)

Jedem Modul ist ein Eingangsdatenobjekt mit mehreren Sub-Objekten zugeordnet, wobei die
Anzahl der Sub-Objekte von der Kanalanzahl des Moduls abhéngt.

Eingangsdatenobjekte werden auf TxPDOs gemappt, die zyklisch vom Master gelesen werden. Pro
Modul ist ein TXPDO definiert.

Der Index der Eingangsdatenobjekte hangt von der Slot-Nummer des Moduls in der BL20-Station
ab:

Index = 0x6000 + (Slot-Nummer-1) x 0x0010

Modul 1 =0x 6000, Modul 2 = 0x6010, Modul 3 = 06020, etc.)

Sowohl die Eingangsdatenobjekte als auch die TXxPDOs werden nur generiert, wenn das entspre-
chende Module Eingangsdaten hat.

Output Data Object Area (0x7xxx0)

Jedem Modul ist ein Ausgangsdatenobjekt mit mehreren Sub-Objekten zugeordnet, wobei die
Anzahl der Sub-Objekte von der Kanalanzahl des Moduls abhangt.

Ausgangsdatenobjekte werden in RxPDOs gemappt, die zyklisch vom Master gelesen werden. Pro
Modul ist ein RxPDO definiert.

Der Index der Ausgangsdatenobjekte hangt von der Slot-Nummer des Moduls in der BL20-Station
ab:

Index = 0x7000 + (Slot-Nummer-1) x 0x0010

Modul 1 =0x 7000, Modul 2 = 0x7010, Modul 3 = 0x7020, etc.)

Sowohl die Ausgangsdatenobjekte als auch die RxPDOs werden nur generiert, wenn das entspre-
chende Module Ausgangsdaten hat.

16 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



2020/09

Configuration Data Object Area (0x8xxx)

Jedem Modul ist ein Konfigurationsdatenobjekt mit mehreren Sub-Objekten zugeordnet, wobei die
Anzahl der Sub-Objekte von der Kanalanzahl des Moduls abhangt.

Der Index der Konfigurationsdatenobjekte hangt von der Slot-Nummer des Moduls in der BL20-Sta-

tion ab:

Index = 0x8000 + (Slot-Nummer-1) x 0x0010
Modul 1 = 0x 8000, Modul 2 = 0x8010, Modul 3 = 0x8020, etc.)

Manche Sub-Indices enthalten Modulparameter.

Der EtherCAT-Master schreibt sie beim Ubergang vom PRE-OP zum SAFE-OP-Status (siehe
) ins Gateway bzw. die Module.

Die Modulparameter werden durch die

definiert.
Sub-Index Name Datentyp Verwendung Details
M = mandat.
O = optional
C = conditional
0x01 Module UNSIGNED 16 C
address
0x02 Type string  VISIBLESTRING O nicht unterstitzt
0x03 Name string  VISIBLESTRING O Enthélt den Modulnamen
0x04 Devicetype  UNSIGNED 32 /M Pflichtobjekt flir Module die CoE oder ein
herstellerspezifisches Profil unterstiitzen
(BL20).
0x05 Vendor ID UNSIGNED 32 @ nicht unterstitzt
0x06 Product UNSIGNED 32 C Enthalt den Produktcode (Ident-Nr.)
code Pflichtobjekt wenn untersttzt.
0x07 Revision UNSIGNED 32 C Enthélt die Revision-Nr.
number Pflichtobjekt wenn unterstutzt.
0x08 Serial num-  UNSIGNED 32 C nicht unterstutzt
ber
0x09 ModulePDO  UNSIGNED 16 C Fur Module mit unterschiedlicher Mapping-

group

Reihenfolge. Definiert die Mapping-Reihen-
folge. Fuir BL20 wurden die folgenden
Modulgruppen definiert.

0 = Gateway

1 = analoge Module und Technologiemo-
dule

2 =digitale Module

0x0A Module UNSIGNED 32 Identifiziert die einzelnen Module in der
ident Station.
0x0B Slot UNSIGNED 16 Definiert die Position des Moduls in der Sta-
tion.
0x0C Slot group UNSIGNED 16 nicht unterstutzt
0x0D... reserviert
0x1D

17



EtherCAT in BL20

Sub-Index Name Datentyp Verwendung Details
M = mandat.
O = optional
C = conditional
Ox1E Network OCTET- nicht unterstitzt
segment STRING(6]
address
Ox1F Network UNSIGNED 32 nicht unterstitzt
port
0x%20...0 Vendor/pro- o Parameter der Module.
XFF file specific Abhéangig von den Modulen, die in der

BL20-Station auf das Gateway folgen. Wenn
ein Modul Parameter besitzt, starten die
Parameterim Sub-Index 0x20 des Objektes
0x8000.

Information Data Object Area (0x9xxx)

Jedem Modul ist ein Informationsdatenobjekt zugeordnet.

Der Index der Informationsdatenobjekt hangt von der Slot-Nummer des Moduls in der BL20-Station
ab:

Index = 0x9000 + (Slot-Nummer-1) x 0x0010

Modul 1 =0x 9000, Modul 2 = 0x9010, Modul 3 = 0x9020, etc.)

Dieses Objekt ist genauso aufgebaut wie das Konfigurationsdatenobjekt und enthalt dieselben
Sub-Indices, mit Ausnahme der Parameter-Indices. (0x20...0xFF).

Diagnosis Data Object Area(0xAxxx)

Jedem Modul ist ein Diagnosedatenobjekt zugeordnet.

Der Index der Diagnosedatenobjekte hangt von der Slot-Nummer des Moduls in der BL20-Station
ab:

Index = 0xA000 + (Slot-Nummer-1) x 0x0010

Modul 1 =0x A000, Modul 2 = 0xA010, Modul 3 = 0xA020, etc.)

Jedem Kanal ist ein Sub-Index im Diagnosedatenobjekt zugeordnet, wobei der erste Sub-Index der
Sub-Index mit der Nummer 1 ist.

Hier kann nur die letzte Diagnosemeldung eines Kanals ausgelesen werden.

HINWEIS
ﬂ Altere Diagnosemeldungen sind im Diagnosis History Objekt enthalten (siehe
).

Dieses Objekt und die dazugehdrigen Sub-Objekte existieren nur, wenn das entsprechende Modul
Diagnosen unterstutz.
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415 Device Parameter Area

Die Device Parameter Area enthalt alle Parameter, die zum EtherCAT-Gerat (Gateway) gehdren. Das
BL20-Gateway unterstiitzt alle Pflichtobjekte des Modular Device Profile sowie die Objekte 0xF100
und 0xF200, die in die Prozessdaten gemappt werden.

Index Name
0xF000 Modular Device Profile, siehe s.
0xF002 Detected Module Command

Scannen des Modulbusses nach den tatsadchlich angeschlossenen
Modulen nach evtl. Modulaustausch, siehe s.

0xF030 Configured Module Ident List
Liste der konfigurierten Module, siehe s.

0xF040 Detected Address List
Liste der Slot-Nummern der I/O-Module am Gateway. Ein Leerplatz
wird mit ,0” angezeigt, siehe s.

0xF050 Detected Module Ident List

Liste der vom Gateway erkannten Module, siehe s.
0xF100 Device status (TxPDO mappable), siehe s.
0xF200 Device control (RxPDO mappable), siehe s.
0x2000 Module List Handling Object, siehe s.

Modular Device Profile (0xF000)

Das Modular Device Profile-Objekt enthalt alle Informationen, die zur Interpretation der Modulob-
jekte der Object Area notwendig sind.

Zugriff: RO
nicht PDO-mappbar.

Sub-Index Name Datentyp Verwendung Details
M = mandat.
O = optional
C = conditional
0 Number of ent-  UNSIGNEDS8 M BL20 =5
ries
Padding UNSIGNED8
1 Index UNSIGNED16 M Maximale Anzahl der Objekte pro
distance Modul.
BL20 =10
2 Maximale UNSIGNED16 M BL20 = max. 72 Module am Gateway
Anzahle der
Module
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20

Sub-Index Name Datentyp Verwendung Details
M = mandat.
O = optional
C = conditional
3 General UNSIGNED32 C Zur Verfligung stehende Sub-Indi-
configuration ces in den allgemeinen Konfigurati-

onsobjekten 0x8xx0, siehe auch

)
Bit0=1 0x8xx0:Sub-index 1
Bit1=1 0x8xx0:Sub-index 2

etc.
4 General UNSIGNED32 C Zur Verfligung stehende Sub-Indi-
information ces in den allgemeinen Informati-

onsobjekten 0x8xx0, siehe auch

)
Bit0=1 0x9xx0:Sub-index 1
Bit1=1 0x9xx0:Sub-index 2
etc.

5 Module PDO UNSIGNED16 C BL20=0
group of device

Detected Module Command (0xF002)

Dieses Objekt ermdglicht, im Falle eines notwendigen Modulaustauschs, das gezielte Scannen des
Modulbusses.

Das Objekt hat 3 Sub-Indices:

Sub-Index Bedeutung
0xF002:01 Command
0xF002:02 Status
0xF002:03 Response

Ausfuhren des Detected Module Command

Das Schreiben eines beliebigen Wertes in Sub-Index 0xF002:01 I6st einen Scan des Modulbusses
aus.

Hat Sub-Index 0xF002:03 (Response) nach dem Scan den Wert 0, war der Scan erfolgreich.

Werden neue oder fehlende Module erkannt, wird sowohl die Liste der Modul-IDs
als auch die Liste der Slot-Nummern
aktualisiert.

Alle anderen Objekte bleiben unberiihrt und werden erst nach einem Spannungs-Reset am Gate-
way aktualisiert.
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Configured Module Ident List (0xF030)

Enthalt die Ident-Nummern der im Master fiir die BL20-Station konfigurierten Module.

Der EtherCAT-Master ladt die Liste der Ident-Nummern ins BL20-Gateway und das Gateway ver-
gleicht die Liste mit der Soll-Konfiguration der Station.

Stimmen die Liste des Masters und die Liste in Objekt 0xF050 (
), nicht Giberein, wird das Schreibkommando auf das entsprechende Sub-Objekt
mit dem SDO Abort Code 0x08000020 abgebrochen.

Detected Address List (0xF040)

Das Objekt enthdlt eine Liste der Slot-Nummern (Adressen) der tatsachlich erkannten Module am
Gateway wahrend eines Neustarts oder, wenn ein ausge-
flihrt wurde.

Ein Leerplatz wird durch ,0" angezeigt.

Sub-Index Datentyp Beschreibung
1 UNSIGNED16 Adresse des Moduls, das sich an Slot 1 nach dem Gateway
befindet
2 UNSIGNED16 Adresse des Moduls, das sich an Slot 2 nach dem Gateway
befindet
72 UNSIGNED16 Adresse des Moduls, das sich an Slot 72 nach dem Gateway
befindet
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Detected Module Ident List (0xF050)

Enthalt die Ident-Nummern der tatsachlich in der BL20-Station vorhandenen Module.

Sub-Index Datentyp Beschreibung
1 UNSIGNED32 Ident-Nummer des Moduls, das sich tatsachlich an Slot 1 nach
dem Gateway befindet
2 UNSIGNED32 Ident-Nummer des Moduls, das sich tatsachlich an Slot 2 nach
dem Gateway befindet
72 UNSIGNED32 Ident-Nummer des Moduls, das sich tatsachlich an Slot 72 nach

dem Gateway befindet

Device Status Object (0xF100)

Das Objekt enthalt das Status-Word des Gateways. Das Objekt ist in ein TXPDO gemappt und kann
so zyklisch vom EtherCAT-Master ausgelesen werden.

Byte |Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Under vol- - 1/0 confi- - Modulebus | Diagnosis Summari-
tage U, guration error message zedmodule
changed available diagnosis
1 Modulebus | Force Master con- | - - Under vol- Over vol-
failure mode figuration tage U, tage U,
active error

Weiterfiihrende Informationen entnehmen Sie bitte dem Abschnitt

Device Control Object (0xF200)

Dieses Objekt wird derzeit nicht unterstltzt. Fir zuklnftigen Gebrauch reserviert.
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Module List Handling Object (0x2000)

Dieses Objekt dient zum manuellen Abgleich der beiden Modullisten (

und im Gateway.
Sub-Index 01:
Das Beschreiben des Sub-Indices mit einem beliebigen Wert flihrt dazu, dass die
in die kopiert wird.
Sub-Index 02:

Das Beschreiben des Sub-Indices mit einem beliebigen Wert flihrt dazu, dass die
geldscht wird.

ﬂ HINWEIS
Bitte beachten Sie, dass nach dem Beschreiben des Module Handling Objects immer ein Span-
nungs-Reset am Gateway durchgefiihrt werden muss!

Die Anderungen werden ohne Spannungs-Reset nicht iibernommen.

4.2 EtherCAT-Gerate-Beschreibungs-Datei (ESI-Datei)

EtherCAT nutzt eine *.xml-Datei, die EtherCAT-Slave Information (ESI), um ein Ger&t zu beschreiben.
Diese Datei kann in das EtherCAT-Steuerungsprogramm importiert werden.
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5 Technische Eigenschaften

5.1 Funktion

Das Gateway ist die Verbindung zwischen den BL20-1/0-Modulen und einem EtherCAT-Netzwerk.

Es wickelt den kompletten Prozessdatenverkehr zwischen der I/0-Ebene und dem Feldbus ab und
generiert Diagnosedaten fir (ibergeordnete Busteilnehmer.

5.2 Technische Daten

n n

| E—

Oow ]
. Oios |4
B
SERVICE
:
:
0k
IE [ RruN C
|_ [JErRR ‘l
f| .z
D
I

Silide top cover for configuration and service
ETH1

Unlock end-bracket before dismounting

BEEE =

. ] ;
GNDL

4 Usys ] E
GNDsys

Abb. 2: Draufsicht BL20-E-GW-EC

A LEDs fiir BL20-Modulbus

B Service-Schnittstelle

C LEDs fiur die EtherCAT-Kommunikation
D EtherNet-Switch mit EtherNet-LEDs

E Feldversorgungsklemmen

F Systemversorgungsklemmen
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5.2.7 Blockschaltbild

Service USB

(]

A~
i I
ped

Module bus
CPU

Gateway
Abb. 3: Blockschaltbild BL20-E-GW-EC

522  Allgemeine technische Daten einer Station

WARNUNG
Defektes Netzteil
Lebensgefahr durch gefahrliche Spannungen an beriihrbaren Teilen

» AusschlieB3lich SELV- bzw. PELV-Netzteile gemaf3 EN ISO 13849-2 einsetzen, die im Feh-
lerfall max. 60 VDC bzw. 25 VAC zulassen.

Technische Daten

Versorgungsspannung/Hilfsenergie

U, (Nennwert) 24V DC
Bereitstellung fiir andere Module
l,s (bei maximalem Stationsausbau ca.05A
sieche ab s. )
U, (Nennwert) 24V DC
| max (Maximaler Feldversorgungsstrom) 8A
Zul@ssiger Bereich nach EN61131-2(18...30V DC)
Restwelligkeit nachEN61131-2
Isolationsspannung (U, gegen Ugc) 500 V¢
Spannungsanomalien nachEN61131-2
Ive (Versorgung der Modulbusteilnehmer) 700 mA
Anschlusstechnik Push-in-Federzugklemmen,

LSF der Fa. Weidmueller
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Technische Daten

Physikalische Schnittstellen

Feldbus

Ethernet

Ubertragungsrate

100 Mbit/s, Auto-MDIX

Anschlie8bar sind passive LWL Adapter

Stromaufnahme max. 100 mA

Feldbusanschlusstechnik

2 x RJ45-Buchse

Feldbusschirmanschluss

Uber Ethernet-Kabel

Service-Schnittstelle

Mini-USB

Adresseinstellung

bei EtherCAT nicht notwendig, Adressschalter
ohne Funktion

Trennspannungen

Ug (U, gegen Service-Schnittstelle)

Uy, (Versorgung gegen Ethernet) 500 VAC
Uysg (Versorgung gegen Ugp) -
Ugrpers (ETHT gegen ETH2) 500V AC
Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur
tambient 0...455°C
Bei vertikalem Einbau kann das Gateway sowohl
oben als auch unten positioniert werden. Dabei
muss auf ausreichende Ventilation und Warmeab-
fuhr geachtet werden.
torore -25...485°C

relative Feuchte nach EN 61131-2/EN 50178

5...95 % (indoor), Level RH-2, keine Kondensation
(Lagerung bei 45 °C, keine Funktionsprifung)

Klimatests

nach IEC61131-2

Vibrationsfestigkeit

10...57 Hz, ja
konstante Amplitude 0,075 mm, 1 g
57...150 Hz, ja

konstante Beschleunigung 1 g

Schwingungsart

Frequenzdurchliufe mit einer Anderungsge-
schwindigkeit von 1 Oktave/min

Schwingungsdauer

20 Frequenzdurchlaufe pro Koordinatenachse

Schockfestigkeit gemaR IEC 68-2-27

18 Schocks, Halbsinus 15 g Scheitelwert/11 ms,
jeweils in £ Richtung pro Raumkoordinate

Dauerschockfestigkeit gemaR IEC 68-2-29

1000 Schocks, Halbsinus 25 g Scheitelwert/6 ms,
jeweils in £ Richtung pro Raumkoordinate
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Technische Daten

Kippfallen und Umstirzen

Fallhéhe (Gewicht < 10 kg) 1,0m
Fallhéhe (Gewicht 10...40 kg) 05m
Testlaufe 7

Gerat mit Verpackung, Leiterplatten elektrisch gepriift

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) gemaR EN 50 082-2 (Industrie)

Statische Elektrizitat nach EN 61000-4-2

Luftentladung (direkt) 8 kV
Relaisentladung (indirekt) 4 kv
Elektromagnetische HF-Felder nach 10V/m

EN 61 000-4-3 und ENV 50 204

Leitungsgebundene StérgrofRen, induziert durch HF- 10V
Felder nach EN 61 000-4-6

Schnelle Transienten (Burst) nach
EN 61 000-4-4

Storaussendung nach EN 50 081-2 (Industrie) nach EN 55011 Klasse A, Gruppe 1

ﬂ HINWEIS
Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschéfts- und
Gewerbebereich, Kleinbetrieb) Funkstorungen verursachen. In diesem Fall kann vom
Betreiber verlangt werden, angemessene MalBnahmen auf seine Kosten durchzufiihren.
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Zulassungen und Prifungen

Bezeichnung

Zulassungen CE
cULus

Prifungen (EN 61131-2)

Kalte DIN IEC 68-2-1, Temperatur -25 °C, Dauer 96 h;
Gerat nicht in Betrieb

Trockene Warme DIN IEC 68-2-2, Temperatur +85 °C, Dauer 96 h;

Gerat nicht in Betrieb

Feuchte Warme, zyklisch

DIN [EC 68-2-30, Temperatur +55 °C, Dauer 2 Zyklen
a 12 h; Gerat in Betrieb

Verschmutzungsgrad nach [EC 664 (EN 61 131)

2

Schutzart nach IEC 529/EN 60529

IP20 (nicht von UL bewertet)

MTTF 224 Jahre nach SN 29500 (Ed. 99) 20 °C

523  Technische Daten der Push-in-Federzugklemmen

Bezeichnung

Schutzart IP20 (nicht von UL bewertet)

Abisolierlange 8mm +1mm

max. Klemmbereich 0,14...1,5 mm?
klemmbare Leiter
“e” eindrahtig H05(07) V-U 0,14...1,5 mm?
“f” feindrahtig H05(07) V-K 0,5...1,5 mm?
“f" mit Aderendhtlsen nach 0,25...1,5 mm?

DIN 46 228/1 (Aderendhiilsen gasdicht aufgecrimpt)
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53 Anschlisse am Gateway

Der Feldbusanschluss erfolgt Giber zwei RJ45-Buchsen, der Anschluss der Versorgungsspannung
Uber Push-in-Federzugklemmen.

T
ETH2

S5 -
2
- g UL @—E) Feldversorgung
g3
+
< w5
. @_ System-
SYS - versorgung
.|

Abb. 4: Anschlussebene am Gateway

ﬂ HINWEIS
Die Anschlussleitungen missen eine Bemessungstemperatur von min. 75 °C aufweisen.

53.1 Spannungsversorgung
Das BL20-E-GW-EC hat Anschlussklemmen fiir:
Feldversorgungsspannung (U, GND,)
und

Systemversorgungsspannung (Ugys, GNDgys)

ﬂ HINWEIS
Das Gateway geht nur in den Datenaustausch, wenn beide Spannungen angelegt sind.
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532 Feldbusanschluss Uber RJ45-Buchsen

+ 1+

I

87654321

ONOOTRWN —
Somsoxdd
00 X000 XXX

Abb. 5: RJ45-Buchse

Pin-Nr. Signal Farbe

1 TX+ Sendedaten + YE gelb

2 TX- Sendedaten - oG orange
3 RX+ Empfangsdaten + WH weild

4 nicht verbunden - -

5 nicht verbunden - -

6 RX- Empfangsdaten- BU blau

7 nicht verbunden - -

8 nicht verbunden - -

Ethernet-Port-Eigenschaften:
Datenuibertragungsrate: 100 Mbit/s, Auto-MDIX

Ethernet LED-Status

Siehe hierzu LEDs LNK- und ACT im Abschnitt
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533 Anschluss Service-Schnittstelle (Mini-USB-Buchse)

Die Service-Schnittstelle dient zum Anschluss des Gateways an die Projektierungs- und Diagnose-
software 1/0-ASSISTANT.

Die Schnittstelle ist als 5-polige Mini-USB-Buchse ausgefiihrt.

Um die Service-Schnittstelle des Gateways mit dem PC zu verbinden, wird ein handelsiibliches
Kabel mit Mini-USB-Stecker (wie z.B. bei Digitalkameras) verwendet.

mGw
[]10s

SERVICE

HE [ RUN

r JERR 1
Abb. 6: Mini-USB-Buchse am Gateway

54 Adressierung

Bei EtherCAT erfolgt eine automatische Adressierung der Netzwerkteilnehmer durch den
EtherCAT-Master.

Eine hardwareseitige Adressierung am BL20-Gateway erfolgt nicht.

55 ESI-Datei
Die aktuelle ESI-Datei (ESI = EtherCAT Slave Information) des Gateways BL20-E-GW-EC
(BL20-E-GW-EC.xml) steht Ihnen auf unserer Homepage zum Download zur Verfi-
gung.

Zur Verwendung der *.xml-Datei in TwinCAT siehe bitte

5.6 Ubernahme der Stationskonfiguration

Die Ubernahme der Ist-Konfiguration ( ) der BL20-Station
als Referenzkonfiguration ( ) in den nicht-fliichtigen Speicher
des Gateways kann bei den EtherCAT-Gateways entweder {iber einen Objektzugriff oder tGiber den
DIP-Schalter Nr. 1 am Gateway erfolgen.

56.1 Ubernahme per Software mittels Objektzugriff
Siehe
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56.2 Ubernahme per Hardware mittels CFG-Schalter (Nr. 1)
Die DIP-Schalter befinden sich unter der Abdeckung des Gateways.

Zum Einstellen des DIP-Schalters entfernen Sie die Abdeckung.

Draufsicht mit Einsteckschild: Draufsicht ohne Einsteckschild:
L = J =
ocw ] | ”J
[Jios .D
SERVICE
: (1|10
1|9
o 1|8
o1 7
I o |6
o 5
, 0| 4
[—1| 3
[ b o 2
o1 A
-+ NO

[ Ell B i

Abb. 7: Gateway-Draufsicht

A DIP-Schalter (CFG, Nr. 1) zur Ubernahme der Stationskonfiguration

Ein Umschalten auf ON startet die Speicherung der Ist-Konfiguration als Referenzkonfiguration.
Ablauf:

DIP-Schalter auf ON stellen.

Speichervorgang wird gestartet.

Die LED IOs blinkt griin (1 Hz), die LED IOs leuchtet kurz orange.

Der Speichervorgang ist aktiv.

DIP-Schalter zuriicksetzen.

f§ v ¢ § Vv Yy

Der Speichervorgang ist abgeschlossen, wenn LEDs |IOs und GW konstant griin sind.

HINWEIS

Wird der DIP-Schalter nicht zurtickgesetzt, startet das Gateway immer wieder einen Spei-
chervorgang. Erst das Zurlicksetzen des DIP-Schalters beendet diesen Vorgang.
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5.7

Statusanzeigen/Diagnosemeldungen Gateway

Diagnosemeldungen werden auf zwei Arten angezeigt:

Uber die einzelnen LEDs

Uber die Software des jeweiligen Feldbusmasters (zum Beispiel SPS)

5.7.1

Diagnosemeldungen Uber LEDs

Jedes BL20-Gateway besitzt folgende als LED ausgefiihrte Statusanzeigen:
2 LEDs fiir die Modulbus-Kommunikation (Modulbus-LEDs): GW und I10s
2 LEDs fur die EtherCAT-Kommunikation (Feldbus-LEDs): RUN und ERR
4 LEDs fir die EtherNet-Link-Anzeige: LNK und ACT (an beiden Buchsen des Ethernet-Switches).

LED-Anzeigen

LED Status Bedeutung Abhilfe
GW aus CPU wird nicht mit Spannung Prifen Sie die am Gateway anliegende
versorgt. Spannungsversorgung des Systems.
grin Firmware aktiv, Gateway -
betriebsbereit
grin Firmware nicht aktiv. Wenn LED 10s rot, dann
blinkend, 1 Hz Firmwaredownload notwendig
grin Firmware aktiv; Tauschen Sie das Gateway aus.
blinkend, 4 Hz Hardware des Gateways defekt.
rot Hardwarefehler, keine Kommu-  Tauschen Sie das Gateway aus.
nikation mdglich
rot/griin WINK Die WINK-Funktion wird ausgefiihrt (dient
blinkend, 4 Hz zur ldentifizierung des Gerétes)
10s aus CPU wird nicht mit Spannung Prifen Sie die am Gateway anliegende
versorgt. Spannungsversorgung des Systems.
griin Modulbus lauft, Konfigurierte Module entsprechen den
wenn MS-LED griin gesteckten Modulen
griin Station befindet sich im Force Deaktivieren Sie den Force Mode des
blinkend,1 Hz Mode des I/O-ASSISTANT.
1/0-ASSISTANT.
rot Hardwarefehler Tauschen Sie das Gateway aus.
rot Die aktuelle und die projektierte  Prlfen Sie Ihre BL20-Station auf gezogene
blinkend, 1 Hz Modulliste stimmen nicht (iber-  oder neue, nicht projektierte Module.
ein, keine Kommunikation.
rot Keine Kommunikation Mindestens 1 Elektronikmodul muss
blinkend, 4 Hz Uiber den Modulbus. gesteckt sein und mit dem Gateway kom-
munizieren kénnen
10s rot/grin Die aktuelle und die projektierte  Priifen Sie lhre BL20-Station auf gezogene
blinkend, 1 Hz Modulliste stimmen nicht tiber- oder neue, nicht projektierte Module.

ein, der Datenaustausch findet
aber weiterhin statt.
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LED Status Bedeutung Abhilfe
RUN aus Das Gerat befindet sich im Sta-  siehe
tus INITIALIZATION
griin, blinkend Das Gerat befindet sich im Sta-
200 ms ein/ tus PRE-OPERATIONAL
200 ms aus
(Blinking)
grun, blinkend  Das Gerat befindet sich im Sta-
200 ms ein/ tus SAFE-OPERATIONAL
1000 ms aus
(Single Flash)
grin Das Gerét befindet sich im Sta-
tus OPERATIONAL
ERR aus Prozessdatenaustausch
rot Kritischer Kommunikationsfeh-  Fiihren Sie einen Spannungsreset durch,
ler oder Controllerfehler aufge-  ggf. ist das Gerdt auszutauschen
treten
rot, blinkend Ungliltige Konfiguration Uberpriifen Sie, ob die Konfiguration Ihres
200 ms ein/ Gerates der projektierten Station ent-
200 ms aus spricht.
(Blinking)
rot, blinkend Lokaler Fehler
200 ms ein/ Das Gerat geht aufgrund eines
1000 ms aus internen Fehlers in den Status
(Single Flash) SAFE-OPERATIONAL (siehe
)
LNK/ACT griin Link hergestellt 100 MBit/s
(LlliEnDk)e griin blinkend Datenaustausch (Ethernet-Traf-

fic, 100 Mbit/s)

aus

kein Link

Uberpriifen Sie die Ethernet-Verbindung
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572 Device Status Objekt
Das Gateways sendet ein Gateway-Status-Word.
Dieses kann aus dem Device Status Objekt, dem Objekt 0xF100, ausgelesen werden.

Das Objekt ist in ein TXPDO gemappt und kann so zyklisch vom EtherCAT-Master ausgelesen wer-

den.
Byte |Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 |Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Under - - - I/0 Module Diagnosis Summari-
voltage configura- bus error | message zedmodule
U, tion changed available diagnosis
1 Module Force - - Master - Under vol- Over vol-
bus fai- mode configura- tage U, tage U,
lure active tion error
Diagnosemeldung Bedeutung
Summarized module diagnosis Modul-Diagnose liegt vor
Mindestens ein Modulbusteilnehmer mit Diagnosefunktion mel-
det eine Diagnose.
Diagnosis message available Neue Diagnosemeldung liegt vor
Das Diagnosis History Object enthalt eine neue Diagnosemeldung.
Module bus error Modulbusfehler
Es sind keine Module angeschlossen oder die Kommunikation mit
den Modulen ist gestort.
I/0 configuration changed Abweichende Konfiguration
Die Liste der konfigurierten Module (
) weicht von der Liste der erkannten
Module im Gateway (
) ab.
Es konnen jedoch weiterhin Prozessdaten mit den Modulbus-Teil-
nehmern, die sich zurzeit am Modulbus befinden, ausgetauscht
werden.
Undervoltage U, Unterspannung U,
Die Feldversorgung befindet sich nicht mehr im zuldssigen
Bereich.

Undervoltage U Unterspannung U,

Die Systemversorgung befindet sich nicht mehr im zuldssigen

sys

Bereich.

Overvoltage U, Uberspannung U,
Die Systemversorgung befindet sich nicht mehr im zuldssigen
Bereich.

Master configuration error Master-Konfigurationsfehler

Die Liste der konfigurierten Module (
) weicht so sehr von der Liste der erkann-
ten Module im Gateway (

) ab, dass keine Prozessdaten mit den Modulbus-Teilneh-
mern ausgetauscht werden kdnnen, die sich zurzeit am Modulbus
befinden. Das Gateways wechselt in den Zustand PRE-OPERATIO-
NAL (siehe auch
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Diagnosemeldung Bedeutung

Force mode active I/O-ASSISTANT Force Mode aktiv
Der Force Mode wurde liber die Serviceschnittstelle aktiviert (mit-
tels Software I/O-ASSISTANT).
Der Feldbus-Master wird dadurch von den Ausgangen der Modul-
busteilnehmer getrennt. Es findet kein Prozessdatenaustausch
zwischen Feldbus-Master und Ausgangsmodulen statt. Eine Para-
metrierung der Module durch den Master ist ebenfalls nicht mog-
lich.

Module bus failure Modulbusausfall
Der Modulbus lauft nicht, bzw. kann nicht gestartet werden.

573 Emergency-Telegramme
Struktur der Emergency-Telegramme

Bei einem Kommunikationsfehler wird neben dem Emergency- Error-Code auch das Error-Register
(siehe auch ) und Zusatzinformationen Uibertragen, die den Feh-
ler genauer bestimmen.

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7
Error Code Error- Slot-Nr. Kanal-Nr. reser-
Register oder viert

Gateway-Status-
Informationen

Dateninhalt Wert Bedeutung

Error Code 0x0000 Error-Reset/No Error
O0xFF0O Device Specific Error

Error-Register 0x00 kein Fehler
0x81 herstellerspezifischer Fehler/generische Fehlermeldung

(siehe auch )

Slot- Nr. 0x0000 Gateway sendet ein Emergency-Telegramm
0x0100... Slot-Nr. des Moduls, das ein Emergency-Telegramm sendet.
0x0148

Kanal-Nr. 0x0000 bis Nummer des Kanals, an dem eine Diagnose anliegt
0x0020
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Technische Eigenschaften

Dateninhalt Wert Bedeutung
Gateway-Status- 0x0100 Summarized module diagnosis Inhalte aus
Informationen
0x0101 Diagnosis message available
0x0102 Module bus error
0x0103 1/0 configuration changed
0x0107 Undervoltage U,
0x0108 Overvoltage U,
0x0109 Undervoltage U,
0x010B Master configuration error
0x010E Force mode active
0x010F Module bus failure
0x0110 no valid I/O configuration stored

Es ist kein gliltige I/O-Konfiguration im Gateway gespeichert.

0x0111 missing U, inhibits I/O configuration storage
Bei fehlender U, kann keine Speicherung der I/0-Konfiguration erfol-
gen.

0x0112 undervoltage U, inhibits /O configuration storage

Bei Unterspannung an U, kann keine Speicherung der I/O-Konfigura-
tion erfolgen.
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574  1/0O-Modul-Diagnosen
BL20-BR-24VDC-D

Diagnose-Byte  Bit

Diagnose

n 0 Modulbus-Spannungs-Warnung
1 reserviert
2 Feldspannung fehlt
3 reserviert
BL20-PF-24VDC
Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 reserviert
1 reserviert
2 Feldspannung fehlt
reserviert
BL20-PF-120/230VAC-D
Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 reserviert
1 reserviert
2 Feldspannung fehlt
reserviert
BL20-4DI-NAMUR
Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0

Uberstrom Sensor 1

Drahtbruch Sensor 1

Uberstrom Sensor 2

Drahtbruch Sensor 2

Uberstrom Sensor 3

Drahtbruch Sensor 3

Uberstrom Sensor 4

Drahtbruch Sensor 4
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Technische Eigenschaften

BL20-1AI-1(0/4...20MA)

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n (Kanal 1) 0 Messwert-Bereichsfehler Nur im Messbereich 4...20 mA
1 Drahtbruch

BL20-2AI-1(0/4...20MA)

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n (Kanal 1) 0 Messwert-Bereichsfehler Nur im Messbereich 4...20 mA
1 Drahtbruch
n+1 0 Messwert-Bereichsfehler Nur im Messbereich 4...20 mA
(Kanal 2)
1 Drahtbruch

BL20-1AI-U(-10/0...+10VDC

Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n (Kanal 1) 0 Messwert-Bereichsfehler Nur im Messbereich 4...20 mA

BL20-2Al-U(-10/0...+10VDC)

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n (Kanal 1) 0 Messwert-Bereichsfehler Nur im Messbereich 4...20 mA
n (Kanal 2) 0 Messwert-Bereichsfehler

BL20-2AI-PT/NI-2/3

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 Messwert-Bereichsfehler Schwelle:
(Kanal 1) (Unterlaufdiagnose nur in Tempera- 1% des positiven Messbereichs-
turmessbereichen) Endwertes
1 Drahtbruch
2 Kurzschluss Schwelle:

(nur in Temperaturmessbereichen) 5 Q (Schleifenwiderstand)

3...7 reserviert
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BL20-2AI-THERMO-PI

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 Messwert-Bereichsfehler Schwelle:
1% des positiven Messbereichs-
Endwertes
1 Drahtbruch
(nur in Temperaturmessbereichen)
2.7 reserviert
BL20-4Al-U/I
Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0 Messwert-Bereichsfehler Schwelle:
(Kanal 0) 1% des positiven Messbereichs-
bisn+3 Endwertes, Unterlaufdiagnose
(Kanal 3) nur in Messbereich 4...20 mA
1 Drahtbruch Schwelle:
3 mA (nurin Messbereich 4...20
mA)
2...7 reserviert
BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI
Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0

Messwert-Bereichsfehler
(Out of Range, OoR)

Schwellen, siehe |I0-Handbuch
D300716

Drahtbruch (Wire Break, WB)

Kurzschluss (Short-Circuit, SC)

Bei der 3-Leitermessung mit
PT100 Sensoren kann bei einer
Temperatur unter -177°C nicht
zwischen Kurzschluss und
Drahtbruch unterschieden wer-
den. In diesem Fall wird die Dia-
gnose ,Kurzschluss” generiert.

Uberlauf/Unterlauf (Overflow/
Underflow, OUFL)

4-6

reserviert

Hardware-Fehler

BL20-2D0O-24VDC-0.5A-P

Diagnose-Byte  Bit

n 0

Diagnose

Uberstrom Kanal 1

1

Uberstrom Kanal 2
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BL20-2D0O-24VDC-0.5A-N

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 Uberstrom Kanal 1
1 Uberstrom Kanal 2

BL20-2D0O-24VDC-2A-P

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 Uberstrom Kanal 1
1 Uberstrom Kanal 2

BL20-4D0O-24VDC-0.5A-P

Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0 Uberstrom (mind. 1 Kanal)

BL20-16D0O-24VDC-0.5A-P

Diagnose-Byte  Bit Diagnose
n 0 Uberstrom (Kanal 1-4)
1 Uberstrom (Kanal 5-8)
2 Uberstrom (Kanal 9-12)
3 Uberstrom (Kanal 13-16)

BL20-32D0O-24VDC-0.5A-P

Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0 Uberstrom (Kanal 1-4)
1 Uberstrom (Kanal 5-8)
2 Uberstrom (Kanal 9-12)
3 Uberstrom (Kanal 13-16)
4 Uberstrom (Kanal 17-20)
5 Uberstrom (Kanal 21-24)
6 Uberstrom (Kanal 25-28)
7 Uberstrom (Kanal 29-32)
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BL20-E-4A0-U/I

Diagnose-Byte  Bit

n 0

Diagnose

Messwert-Bereichsfehler Schwellen,
(Out of Range, OoR) siehe 10-Handbuch D300716

1+2

reserviert

Uberlauf/Unterlauf
(Overflow/Underflow, OUFL)

reserviert

Hardware-Fehler

BL20-1RS232

Diagnose-Byte  Bit

Diagnose

n 0 Parametrierungsfehler
1 Hardware-Fehler
3 Fehler in Datenflusskontrolle
4 Rahmenfehler
5 Puffer Ueberlauf
BL20-1RS485/422
Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0 Parametrierungsfehler
1 Hardware-Fehler
3 Fehler in Datenflusskontrolle (gilt nur im RS422-Betrieb)
4 Rahmenfehler
5 Puffer Ueberlauf
BL20-1SSI
Diagnose-Byte  Bit Diagnose

n 0

SSI Sammeldiagnose

1

Drahtbruch

Geberwerte-Ueberlauf

Geberwerte-Unterlauf

Parametrierungsfehler

43



Technische Eigenschaften

5.8 Parameter der Module

Default-Werte sind fett dargestellt.

581 Digitale Eingabemodule
BL20-4DI-NAMUR

Byte Bit Parametername Wert
Bedeutung
0...3 0 Eingangsfilter x 0 = deaktivieren
(Eingangsfilter 0,25 ms)
1 =aktivieren
(Eingangsfilter 2,5 ms)
1 Digitaleingang x 0 =normal
1 =invertiert
2 Kurzschlussliberwachung x 0 = deaktivieren
1 = aktivieren
3 Kurzschlussdiagnose x 0 = deaktivieren
1 = aktivieren
4 Drahtbruchiiberwachung x 0 = deaktivieren
1 = aktivieren
5 Drahtbruch-diagnose x 0 = deaktivieren
1 = aktivieren
6 Eingang bei Diagnose x 0 = Ersatzwert ausgeben
1 = Momentanwert halten
7 Ersatzwert bei Diagnose x 0=aus
1=ein
582  Analoge Eingabemodule
BL20-1AI-1(0/4...20MA)
Byte Bit Parametername Wert
0 0 Strommodus 0=0...20mA
1=4...20mA
1 Werte- Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)
1 =12 Bit (linksblindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren

1 = deaktivieren

44 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



BL20-2AI-1(0/4...

20MA) (1 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/1 0 Strommodus 0=0...20mA
1=4...20mA
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)
1 =12 Bit (linksblindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren
1 =deaktivieren
3 Kanal 0 = aktivieren

1 = deaktivieren

BL20-1AI-U(-10/0...+10VDC)

Parametername

Spannungsmodus

Wert

0=0...10V

1=-10...+10V

Werte-Darstellung

0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

Byte Bit

0 0
1
2

Diagnose

0 = aktivieren

1 = deaktivieren

BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) (1 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/1 0 Spannungsmodus 0=0...10V
1=-10...+10V
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)
1 =12 Bit (linksblindig)
2 Diagnose 0 = aktivieren
1 =deaktivieren
3 Kanal 0 = aktivieren

1 = deaktivieren
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BL20-2AI-PT/NI-2/3 (2 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/2 0 Netzunterdriickung 0=50Hz
0=60Hz
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 Diagnose 0 =freigeben
1 =sperren
3 Kanal 0 = aktivieren

1 = deaktivieren

7 Element 0000 = Pt100, -200...850 °CA

bis 4 0001 =Pt100, -200...150 °C
0010 =Ni100, -60...250 °C
0011 =Ni100, -60...150 °C
0100 = Pt200, -200...850 °C
0101 = Pt200, -200...150 °C
0110 =Pt500, -200...850 °C
0111 =Pt500, -200...150 °C
1000 = Pt1000, -200...850 °C
1001 = Pt1000, -200...150 °C
1010 =Ni1000, -60...250 °C
1011 =Ni1000, -60...150 °C
1100 = Widerstand, 0...100 Q
1101 = Widerstand, 0...200 Q
1110 = Widerstand, 0...400 Q
1111 = Widerstand, 0...1000 Q

1/3 0 Messbetriebsart 0 =2-Leiter

1 =3-Leiter
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BL20-2AI-THERMO-PI (2 Byte Parameter pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/1 0 Netzunterdriickung 0=50Hz
0=60Hz
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 Diagnose 0 =freigeben
1 =sperren
3 Kanal 0 = aktivieren

1 = deaktivieren

7 Element 0000 = Typ K, -270...1370 °C
bis 4 0001 =Typ B, +100...1820 °C
0010 = Typ E, -270...1000 °C
0011 ="Typ J,-210...1200 °C
0100 = Typ N, -270...1300 °C
0101 =Typ R,-50...1760 °C
0110=Typ S, -50...1540 °C
0111 =Typ T,-270...400 °C
1000 = +50 mV
1001 =+100 mV
1010 = +500 mV
1011 = +1000 mV

... =reserviert
BL20-4Al-U/I (1 Byte Parameter pro Kanal)
Byte Bit Parametername Wert
0...3 0 Bereich 0=0...10 V/0...20 mA

1=-10...+10 V/4...20 mA

1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 Diagnose 0 = freigeben
1 =sperren
3 Kanal 0 = aktivieren

1 = deaktivieren

4 Betriebsart 0 =Spannung

1 =Strom
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BL20-2AIH-I
Byte Bit Parametername Wert
0 0 Kanal 0 = aktivieren
(Kanal 1)
1 = deaktivieren
1 Kurzschluss-Diagnose 0 = sperren
1 =freigeben
2 Drahtbruch-Diagnose 0 =sperren
1 =freigeben
3+4 Betriebsart 0=0...20mA
(HART-Status-Pollen nicht mdglich)
1=4...20mA
(HART-Status-Pollen nicht mdglich)
2 =4...20 mA HART aktiv
Zyklische Pollen des HART-Status ist aktiviert.
5+6 reserviert
7 HART-Diagnose 0 =freigeben
1 =sperren
1 0+1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)
(Kanal 1)
1=NE43
2 = Extended Range
2+3 analog zu Byte 0 + 1
(Kanal 2)
4 HART-Variable A Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.
0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1
1=Kanal 2
6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des angeschlosse-

nen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primére Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)
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Byte Bit Parametername Wert
5 HART-Variable B Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.
0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1
1=Kanal 2
6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des angeschlosse-
nen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3 =QV (4. Variable)

6 HART-Variable C Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des angeschlosse-
nen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)

7 HART-Variable D Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des angeschlosse-
nen Sensors in die Prozessdaten des Moduls
gemappt wird.

0 =PV (Primére Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)
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BL20-E-8AI-U/I-4PT/Ni (1 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert Bedeutung

0...7 0...5 Betriebsart 000000 Spannung, -10...10 VDC, Standard
000001 Spannung, 0...10 VDC, Standard
000010 Spannung, -10...10 VDC, NE 43
000011 Spannung, 0...10 VDC, NE 43
000100 Spannung, -10...10 VDC, Extended Range
000101 Spannung, 0...10 VDC, Extended Range
000110 reserviert
000111 reserviert
001000 Strom, 0...20 mA, Standard
001001 Strom, 4...20 mA, Standard
001010 Strom, 0...20 mA, NE 43
001011 Strom, 4...20 mA, NE 43
001100 Strom, 0...20 mA, Extended Range
001101 Strom, 4...20 mA, Extended Range
001110 reserviert
001111 reserviert
010000 Pt 100, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010001 Pt 100, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010010 Pt 200, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010011 Pt 200, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010100 Pt 500, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010101 Pt 500, -200°C...150 °C, 2-Leiter
010110 Pt 1000, -200°C...850 °C, 2-Leiter
010111 Pt 1000, -200°C...150 °C, 2-Leiter
011000 Pt 100, -200°C...850 °C, 3-Leiter
011001 Pt 100, -200°C...150 °C, 3-Leiter
011010 Pt 200, -200°C...850 °C, 3-Leiter
011011 Pt 200, -200°C...150 °C, 3-Leiter
011100 Pt 500, -200°C...850 °C, 3-Leiter
011101 Pt 500, -200°C...150 °C, 3-Leiter
011110 Pt 1000, -200°C...850 °C, 3-Leiter
01111 Pt 1000, -200°C...150 °C, 3-Leiter
100000 Ni 100, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
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Byte Bit Parametername Wert Bedeutung

100001 Ni 100, -60°C...150 °C, 2-Leiter
100010 Ni 1000, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
100011 Ni 1000, -60°C...150 °C, 2-Leiter
100100 Ni 1000TK5000, -60 °C...250 °C, 2-Leiter
100101 reserviert
100110 reserviert
100111 reserviert
101000 Ni 100, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101001 Ni 100, -60°C...150 °C, 3-Leiter
101010 Ni 1000, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101011 Ni 1000, -60°C...150 °C, 3-Leiter
101100 Ni 1000TK5000, -60 °C...250 °C, 3-Leiter
101101 reserviert
101110 reserviert
101111 reserviert
110000 Widerstand, 0...250 Q
110001 Widerstand, 0...400 Q
110010 Widerstand, 0...800 Q
110011 Widerstand, 0...2000 Q
110100 Widerstand, 0...4000 Q
110101 reserviert
bis
111110
1M1 deaktiviert

6 Werte-Darstel- 0 Integer (15 Bit + Vorzeichen)

lung Kx

1 12 Bit (linksbiindig)

7 Diagnose Kx 0 freigeben
1 sperren
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583  Analoge Ausgabemodule
BL20-1AO-1(0/4...20MA)

Byte Bit Parametername Wert
0 0 Strommodus 0=0...20mA
1=4...20mA
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 reserviert

bis 7
1 Ersatzwert Low Byte
2 Ersatzwert High Byte

BL20-2A0-1(0/4...20MA) (3 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/3 0 Strommodus 0=0...20mA
1=4...20mA
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 reserviert
3 Kanal 0 = aktivieren
1 = deaktivieren
4 reserviert
bis 7
1/4 Ersatzwert Low Byte
2/5 Ersatzwert High Byte
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BL20-2A0-U(-10/0...+10VDC) (3 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert
0/3 0 Spannungsmodus 0=0...10V
1=-10...+10V
1 Werte-Darstellung 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)

1 =12 Bit (linksblindig)

2 reserviert
3 Kanal 0 = aktivieren
1 = deaktivieren
4 reserviert
bis 7
1/4 Ersatzwert Low Byte
2/5 Ersatzwert High Byte
BL20-2A0H-I
Byte Bit Parametername Wert
0 0 Kanal 0 = aktivieren
(Kanal 1)
1 = deaktivieren
1 Diagnose 0 =sperren
1 =freigeben
3+4 Betriebsart Kx 0=0...20mA
(HART-Status-Pollen nicht moglich)
1=4...20mA
(HART-Status-Pollen nicht mdglich)
2=4...20 mA HART active
(Zyklische Pollen des HART-Status ist aktiviert.)
7 HART-Diagnose Kx 0 =freigeben
1 =sperren
1 0+1 Werte-Darstellung Kx 0 = Integer (15 Bit + Vorzeichen)
(Kanal 1)
1=NE43
2 = Extended Range
6+7 Verhalten bei Modulbusausfall
Ax
2+3 Ersatzwert Ax
(Kanal 1)
4.7 analog zu Bytes 0...3
(Kanal2)
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Byte Bit Parametername

8 HART-Variable A

Wert

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)

9 HART-Variable B

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)

10 HART-Variable C

Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.

0 Kanal-Zuordnung

0=Kanal 1

1 =Kanal 2

6+7 Variablen-Zuordnung

Definiert, welche HART-Variable des ange-
schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)
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Byte Bit Parametername Wert
11 HART-Variable D Definiert den Kanal, von dem die HART-Variable
gelesen wird.
0 Kanal-Zuordnung 0=Kanal 1
1=Kanal 2
6+7 Variablen-Zuordnung Definiert, welche HART-Variable des ange-

schlossenen Sensors in die Prozessdaten des
Moduls gemappt wird.

0 =PV (Primare Variable)

1 =SV (2. Variable)

2 =TV (3. Variable)

3=QV (4. Variable)

BL20-E-4A0O-U/I (3 Byte pro Kanal)

Byte Bit Parametername Wert Bedeutung

0/3/6/9  0...3 Betriebsart Kx 000000 Spannung, -10...10 VDC, Standard
000001 Spannung, 0...10 VDC, Standard
000010 Spannung, -10...10 VDC, NE 43
000011 Spannung, 0...10 VDC, NE 43
000100 Spannung, -10...10 VDC, Extended Range
000101 Spannung, 0...10 VDC, Extended Range
000110 reserviert
000111 reserviert
001000 Strom, 0...20 mA, Standard
001001 Strom, 4...20 mA, Standard
001010 Strom, 0...20 mA, NE 43
001011 Strom, 4...20 mA, NE 43
001100 Strom, 0...20 mA, Extended Range
001101 Strom, 4...20 mA, Extended Range
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Byte Bit Parametername Wert Bedeutung
1110 reserviert
1M1 deaktiviert
4 Werte-Darstellung 0 Integer (15 Bit + Vorzeichen)
x 1 12 Bit (linksbiindig)
5 Diagnose Kx 0 freigeben
1 sperren
6+7 Ersatzwertauswahl 00 Ersatzwert ausgeben
Ax 01 Momentanwert halten
10 Min. Wert ausgeben
1 Max. Wert ausgeben
1/4/7/10 Ersatzwert LOW-
Byte Ax
2/5/8/11 Ersatzwert Ax HIGH-
Byte
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584  Technologiemodule
BL20-1RS232

Byte Bit Parametername Wert
0 3 Bitlibertragungsrate 0000= 300 Bit/s
bis 0 0001 = 600 Bit/s
0010= 1200 Bit/s
0100= 2400 Bit/s
0101 = 4800 Bit/s
0110= 9600 Bit/s
0111 = 14400 Bit/s
1000 = 19200 Bit/s
1001 = 28800 Bit/s
1010 = 38400 Bit/s
1011 = 57600 Bit/s
1100 = 115200 Bit/s
reserviert
54 reserviert
6 DisableReducedCtrl Konstante Einstellung:
Die Diagnosemeldungen werden in Byte 6 der
Prozess-Eingabedaten dargestellt (unabhédngig
von ,Diagnose”).
Byte 6 der Prozessausgabedaten enthélt zwei
Bit, mit denen eine Léschung des Empfangs-
bzw. Sendepuffers ausgeldst werden kann.
Byte 7 enthalt das Status bzw. das Control-Byte.
Nutzdaten werden in den Bytes 0 - 5 dargestellt.
0 7 Diagnose 0 =freigeben
Diagnose aktiviert:
Betroffen ist die feldbusspezifische separate
Diagnosemeldung, nicht die in den Prozess-
eingabedaten eingebettete Diagnose.
1 =sperren
1 0 Stopbits 0=1Bit
1=2Bit
2,1 Paritat 00 = keine
01 =ungerade
Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die
Anzahl der auf 1 gesetzten Bits (Daten und
Paritatsbit zusammen) ungerade ist.
10 = gerade
Das Paritdtsbit wird so gesetzt, dass die
Anzahl der auf 1 gesetzten Bits (Daten und
Paritatsbit zusammen) gerade ist.
3 Datenbits 0=7

Die Anzahl der Datenbits ist 7.

1=8
Die Anzahl der Datenbits ist 8.
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Technische Eigenschaften

Byte Bit Parametername

1 4 Datenflusskontrolle
bis 5

Wert

00 = keine: A
Die Datenflusskontrolle ist ausgeschaltet.
01 = “XON/XOFF"
Software handshake (XON/XOFF) ist einge-
schaltet.
10 = “RTS/CTS”
Hardware handshake (RTS/CTS) ist einge-
schaltet.

7,6 reserviert

2 XON-Zeichen

0-255(17)

XON-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertragung
von Daten des Datenendgerédtes zu starten.

3 XOFF-Zeichen

0-255(19)

XOFF-Zeichen:

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertragung
von Daten des Datenendgerates zu stoppen.

BL20-1RS485/422

Byte Bit Parametername

0 3...0 Bitlibertragungsrate

Wert

0000= 300 Bit/s
0001 = 600 Bit/s
0010= 1200 Bit/s
0100= 2400 Bit/s
0101 = 4800 Bit/s
0110= 9600 Bit/s
0111 = 14400 Bit/s
1000 = 19200 Bit/s
1001 = 28800 Bit/s
1010 = 38400 Bit/s
1011 = 57600 Bit/s
1100 = 115200 Bit/s
reserviert

4 Select R5485

0 = Parametrierung des Moduls als RS422

1 = Parametrierung des Moduls als RS485

5 reserviert

6 DisableReducedCtrl

Konstante Einstellung:

Die Diagnosemeldungen werden in Byte 6 der
Prozess-Eingabedaten dargestellt (unabhéngig
von ,Diagnose”).

Byte 6 der Prozessausgabedaten enthélt zwei
Bit, mit denen eine L6schung des Empfangs-
bzw. Sendepuffers ausgeldst werden kann.
Byte 7 enthalt das Status bzw. das Control-Byte.
Nutzdaten werden in den Bytes 0 - 5 dargestellt.

0 7 Diagnose

0 =freigeben

1 =sperren
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Byte Bit Parametername Wert
1 0 Stopbits 0 =1 Bit
1 =2 Bit
2,1 Paritat 00 = keine

01 = ungerade

Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl
der auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit
zusammen) ungerade ist.

10 = gerade

Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl
der auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritdtsbit
zusammen) gerade ist.

3 Datenbits 0=7
Die Anzahl der Datenbits ist 7.

0=8
Die Anzahl der Datenbits ist 8.

2 XON-Zeichen 0-255(17)
nur im RS422-Betrieb:
XON-Zeichen:
Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertragung
von Daten des Datenendgerates zu starten.

3 XOFF-Zeichen 0-255(19)
nur im RS422-Betrieb:
XOFF-Zeichen:
Dieses Zeichen wird verwendet, um bei akti-
viertem Software-Handshake, die Ubertragung
von Daten des Datenendgerates zu stoppen.

BL20-1SSI
Byte Bit Parametername Wert
Bedeutung
0 4...0 reserviert
5 Geber-Datenleitungs-Priifung 0 = aktivieren
Datenleitung wird auf NULL Gberprift.
1 = deaktivieren
Nach dem letzten giiltigen Bit wird nicht
gepriift, ob die Datenleitung NULL liefert.
7.6 reserviert
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Technische Eigenschaften

Byte Bit Parametername

1 3...0 Anzahl ungliltiger Bits

(LSB)

Wert
Bedeutung

0000...1111:

Anzahl ungiiltiger Bits des vom SSI-Geber gelie-
ferten Positionswertes an der LSB Seite.

Die signifikante Wortbreite des an den Modul-
bus-Master libertragenen Positionswertes ist
folglich:

SSI_FRAME_LEN -INVALID_BITS_MSB- INVA-
LID_BITS_LSB.

Die ungliltigen Bits LSB-seitig werden durch
Rechtsschieben des Positionswertes, begin-
nend mit dem LSB, entfernt.

(Default 0 Bit = 0x0).

Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB +
INVALID_BITS_LSB kleiner sein als SSI_FRA-
ME_LEN.

1 6...4 Anzahl ungiltiger Bits (MSB)

000...111

Anzahl ungliltiger Bits des vom SSI-Geber gelie-
ferten Positionswertes an der MSB Seite. Die
signifikante Wortbreite des an den Modulbus-
Master Ubertragenen Positionswertes ist folg-
lich:

SSI_FRAME_LEN - INVALID_BITS_MSB - INVA-
LID_BITS_LSB.

Die ungliltigen Bits MSB-seitig werden durch
Maskierung des Positionswertes auf Null
gesetzt.

Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB +
INVALID_BITS_LSB kleiner sein als SSI_FRA-
ME_LEN.

Default: 0 = Ohex

7 reserviert

2 3...0 Bitlibertragungsrate

0000 = 1000000 Bit/s
0001 = 500000 Bit/s
0010 = 250000 Bit/s
0011 = 125000 Bit/s
0100 = 100000 Bit/s
0101 = 83000 Bit/s
0110= 71000 Bit/s
0111= 62500 Bit/s
reserviert

7...4 reserviert

3 5...0 Anzahl
Datenrahmenbits

00000...100000

Anzahl der Bits des SSI-Daten-Frames. Grund-
satzlich muss SSI_FRAME_LEN gréBer sein als
INVALID_BITS.

Default: 25 = 19hex

6 reserviert

7 Datenformat

bindr kodiert
SSI-Geber sendet Daten im Binar-Code

GRAY kodiert
SSI-Geber sendet Daten im Gray-Code
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BL20-E-1SWIRE

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 1 reser- frei frei MC MNA Konfigu- | Disable frei
viert ration Cfg
Byte2 | frei U uxera TYPegg TYPiro PKZggq PKZ o SDera SDivro

Byte 3 reserviert

Byte4 | reserviert (Lifeguardingzeit bis Version VN 01-03)
Byte5 | SCpacS8 | SCpingS7 | SCoincS6 | SConaS5 | SComeS4 | SCoincS3 | SCoiaS2 | SCoaaST

Byte6 | SCp, SCo SCo SCo SCo SCo SCo SConcS9
AcS16 S5 AcS14 AcST13 AcS12 AcS11 510

Byte7 | reserviert

Byte 8 | reserviert

Byte 9- | Typkennung Slave 1-16
24

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Parameterbits:

Parameter- Wert
name

Byte 1

Disable Cfg ~ Wird beim Einschalten (Power-Up) festgestellt, dass der physikalische Aufbau des SWIRE-
Stranges mit der im BL20-E-1SWIRE gespeicherten Konfiguration nicht Gbereinstimmt (LED
SW blinkt), muss der physikalische Aufbau des SWIRE-Stranges im BL20-E-1SWIRE gespeichert

werden.

0 = inaktiv Manuelle SWIRE-Konfiguration:
Um den physikalischen Aufbau des SWIRE-Stranges im BL20-E-1SWIRE zu
speichern, muss der CFG-Taster des BL20-E-1SWIRE manuell gedriickt wer-
den (funktioniert nur, wenn LED SW blinkt).

1 = aktiv Automatische SWIRE-Konfiguration:

Stimmt beim Einschalten (Power-Up), der physikalische Aufbau des SWIRE-
Stranges mit der im BL20-E-1SWIRE gespeicherten Konfiguration nicht
Uberein, wird der physikalische Aufbau automatisch im BL20-E-1SWIRE
gespeichert.

Konfigura- SPS Konfigurationspriifung
tion Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte Konfigu-
ration mit der in der SPS parametrierten SOLL-Konfiguration verglichen.

0 = aktiv Die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte Konfiguration wird mit der in der SPS
parametrierten SOLL-Konfiguration verglichen. Es werden nur SWIRE-Teil-
nehmer im SWIRE-Strang akzeptiert, deren vollstandige Geratekennung
mit der SOLL-Konfiguration tibereinstimmt.

1 = inaktiv Es werden alle Teilnehmer ohne Priifung der Gerdtekennung in 4Bit
INPUT/4Bit OUTPUT abgebildet.
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Technische Eigenschaften

62

Parameter-
name

MNA
aktiv/passiv

Wert

Konfigurationspriifung
Strang- oder Teilnehmer-orientierte Konfigurationspriifung (ohne Funktion, wenn MC = 1)

0 =Strangori- Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird der Datenaustausch nur

entiert gestartet, wenn die im BL20-E-1SWIRE gespeicherte Konfiguration mit der
in der SPS parametrierten SOLL-Konfiguration vollstandig Gibereinstimmt.
Anderung im Strang wahrend des Betriebs, fiihrt zum Abbruch.

1 =Teilnehmer Ist die SPS-Konfigurationspriifung aktiviert, wird der Datenaustausch mit

orientiert allen SWIRE-Teilnehmern gestartet, die der in der SPS parametrierten
SOLL-Konfiguration entsprechen. Die SWIRE-Teilnehmer, die der in der SPS
parametrierten SOLL-Konfiguration nicht entsprechen, gehen nichtin den
Datenaustausch.

MC

Moeller Konform (ab Version VN 01-04)
Verhalten des BL20-E-1SWIRE gemaf3 Moeller SWIRE Conformance Kriterien.

inaktiv Standardverhalten

aktiv Der BL20-E-1SWIRE Master verhalt sich entsprechend der Moeller SWIRE
Conformance Kriterien (siehe Handbuch D300716).

S DIN FO

Feld -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose Infofeld SDggeSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein Fehlerbit setzt,
wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Byte 2

S DERR

Gemeinschaftsfehler -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose SDgg, aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit setzt, wird in
dies je nach Parametrierung als Sammelfehler gemeldet.

0 = aktiv Sammeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert

PKZINFO

Feld -PKZ Fehler-
Slave Diagnose Infofeld PKZ.:Sx aktivieren. Sobald ein SWIRE-DIL-Slave des Stranges sein
PKZ-Bit 16scht, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

0 = aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

PKZ cpr

Gemeinschaftsfehler -PKZ Fehler-
Slave Diagnose PKZ, aktivieren. Sobald nur ein SWIRE-DIL-Slave des Stranges sein PKZ-Bit
|6scht, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.

0 = aktiv Sammeldiagnose ist aktiviert

1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert
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Parameter- Wert

name
TYP\ro Feld -Konfigurationsfehler -
Sobald ein Slave des Stranges nicht der Sollkonfiguration entspricht und damit nicht in
Betrieb genommen werden kann, wird je nach Parametrierung dieses individuell als Fehler
gemeldet.
0 = aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert
1 =inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert
TYPepa Gemeinschaftsfehler -Konfigurationsfehler-
Slave Diagnose TYPg, aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges nicht richtig konfiguriert
ist, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.
0 = aktiv Sammeldiagnose ist aktiviert
1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert
Uauxerr Fehlermeldung -U, -
System Diagnose U, g aktivieren. Sobald die Versorgungsspannung einen Pegel unter-
schreitet, bei dem die Funktion der Relais nicht gewahrleistet ist, wird dies durch eine Fehler-
meldung U, yers 9emeldet.
0 = aktiv Fehlermeldung U erg aktiviert
1 =inaktiv Fehlermeldung U, yegg Nicht aktiviert
Byte 3 reserviert
Byte 4
reserviert War bis Version VN 01-03: Lifeguardingzeit der SWIRE-Teilnehmer.
(Lifeguar-
ding-zeitnur 0x02-0xFF Lifeguarding time der SWIRE Teilnehmer
bis Version 0x64 A Vorgabe der Lifeguardingzeit, Timeout-Zeit bis zum selbsttédtigen Riickset-
VNO1-03) zen der Teilnehmer bei Kommunikationsausfall. (n * 10ms) (Default 1s)
OxFF: Lifeguarding aus
Byte 5,6
SDpacSX Eingangsbit -Kommunikationsfehler Teilnehmer x-
Die Slave Diagnose aus Byte 1/Bit 7 wird in die Rlickmeldeschnittstelle als Bit4 libernommen
0 = aktiv SDpiacSX wird lbernommen
1 =inaktiv SDpacSX Wird nicht tibernommen
Byte 7,8 reserviert
Byte 9...24

Gerdteken-  Soll-Vorgabe des TYPs fiir den LIN Teilnehmer der Position x im SWIRE Strang
nung Slave x

0x20 SWIRE-DIL-MTB (: OxFF)

OxFF Grundeinstellung (kein Teilnehmer)

BL20-E-2CNT-2PWM (siehe separates Handbuch zum Modul, , »BL20 - I/O-MODULE
BL20-E-2CNT-2PWM*, Kapitel 2)

BL20-2RFID-S (siehe RFID-Dokumentation )
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6 Kopplung des EtherCAT-Gateways an die TwinCAT Soft-SPS

6.1 Anwendungsbeispiel

6.1.1 Allgemeines

Die Kopplung des BL20-Gateways fiir EtherCAT mit einem EtherCAT-Netzwerk erfolgt im Beispiel
unter Verwendung der Software TwinCAT der Firma Beckhoff Automation.

Konfiguriert wird die Hardware dabei in im TwinCAT System Manager, die Programmierung erfolgt
in der Software TwinCAT PLC Control.

Als SPS dient die in der Software von integrierte Soft-PLC (Laufzeitsystem).
Verwendete Software
TwinCAT, V2.11
TwinCAT System Manager
TwinCAT PLC Control
Verwendete Hardware
BI20-Station fiir EtherCAT
BL20-E-GW-EC, FW-Version 1.0.0.0

I/0-Module

Modul Datenbreite
Prozesseingabe Prozessausgabe

GW BL20-E-GW-EC
1 BL20-2DI-24VDC-P 2 Bit -
2 BL20-4DI-24VDC-P 4 Bit -
4 BL20-1AI-U(-10/0...+10VDQC) 2 Byte -
5 BL20-2AI-THERMO-PI 4 Byte -
6 BL20-2D0O-24VDC-0.5A-P 2 Bit
7 BL20-E-8DO-24VDC-0.5A-P 1 Byte
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Kopplung des EtherCAT-Gateways an die TwinCAT Soft-SPS

6.1.2 Hinzuflgen einer geratespezifischen * xml-Datei

6.1.3

66

Um die xml-basierte Konfiguration von Geraten zu ermdglichen, muss die geratesperzifische *.xml-
Datei (fUr das BL20-Gateway ,BL20-E-GW-EC.xml“) in das Installationsverzeichnis von TwinCAT

kopiert werden.
Pfad:
x\TwinCAT\lo\EtherCAT

Konfiguration der Hardware im TwinCAT System Manager

5 Offnen Sie den ,TwinCAT System Manager” und legen Sie ein neues Projekt an.

6 Fugen Sie die EtherCAT-Schnittstelle zur E/A-Konfiguration hinzu.

- BL20-E-GW -EC.tsm - TwinCAT System Manager

Datei Bearbeiten Aktionen  Ansicht  Optionen  Hilfe

DEwsd LIRS SR RS R IR K

SYSTEM - Konfiguration M | G
- 5P3 - Konfiguration
B8R Nocken - Konfiguration

= - E/ - Konfiguration

&8 zu
I Gerst Importieren. ..

%, Gerdte Suchen...

[ Enfiigen ShrgHy
ﬂ Einfiigen mit VerknOpfungen  Alb+Strg+y

Einfiigen eines EfA-Gergdtes

Tvp

Typ: /0 Beckhoff Lightbus i
&5 Profibus DP
e Profinet
<in CaNopen
==+ DeviceNet / Ethemnet I/P
J# SERCOS interface
=5 EtheriCAT
== EtherCAT Slave
g EtherCAT Automation Protocol [Metzwerkvariablen]
il EtherCAT Automation Protocal via ELEEOT . EtherCaT Zielspstem
& El:;met @) nur PC
-
2 Interbuss O nurx
fen Beckhoff Hardware O nurBX
@ Verschiedenes .
Mame: | Gerdt 1 |

Bereit

Lokal (172,28.7.75.1.1) [ESEivIuae

Abb. 8: Anfligen einer EtherCAT-Schnittstelle

7 Zur Kommunikation Ihres PCS mit dem EtherCAT-Netzwerk bendétigen Sie einen EtherCAT-Trei-

ber fur die zu verwendende Netzwerkkarte.
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8 Istder Treiber bereits installiert, erscheint nach dem Hinzufiigen der EtherCAT-Schnittstelle das

folgende Fenster.

keing]

Gerdt an Adresse gefunden E‘
Leane] . . 0K,
Or-board ndustnaly Dadcor ne Gigabit Ethermet - Twinls

Drahtlose Netzwerk verbindung Mafireless 394EABG Netwr Abbiuch
USE_Office (HighSpeed USB-Ethemet Adapter #2 - Paketplaner-Minipe

(&) Unbenutzt
O alle

Abb. 9: Auswahl der Netzwerkkarte

9 Wabhlen sie die zu verwendende Netzwerkkarte aus.

ﬂ HINWEIS
Sollte der EtherCAT-Treiber noch nicht installiert sein, schlieBen Sie das Fenster und instal-
lieren Sie zunachst den Beckhoff-EtherCAT-Treiber fur die zu verwendende Netzwerk-

karte.
Gehen Sie dazu wie unter

beschrieben vor.

10 Scannen Sie nun das Netzwerk nach EtherCAT-Teilnehmern.

11 Die Abfrage nach dem Neuladen der Geréte bestdtigen Sie bitte mit Ok.

/-y BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager
Datel Bearbeiten Akkionen Apsicht  Optionen  Hilfe

DESwFH NI T - R M RNEIETACE

B SvSTEM - Konfiguration
BA 5PS - Konfiguration

B® Mocken - KonFiguration

= Bl /0 Gerdte

/ ®os [NDE/ OF

A\lgEmeinl Adapter eiCaT | Online &&Suchen niach Gerten (FS)
=8 /4 - Korfiguration L Hetwork Adapler

O DPRAM

= Gerat 1 (EtherCAT)

&8 Zuordnungen Beschreibung:

|Um-buald/nduslnalNet [Broadcom Met<tieme Gigabit Ethemnet -

|

Gerdtename: [\DEVICE(7C4B3086 3906 4DB7 ASDA IOEEOCTRA482) |
7

| / | [ Suchen... ]
/

MACAdesse: (00708 4c 82 4e | [Kompatile Gergte_ |

TwinCAT System fdanager

| Ja H[ Hein ] [ Abbrechen

&pel sollten vorm Scannen neu geladen werden

Freerun Zyklus [ms):

Suchen nach Geraten

Lokal (172.28.7.75.1.1)

Abb. 10: Scannen des EtherCAT-Netzes

Config Mode

12 Die EtherCAT-Teilnehmer werden nun eingelesen und automatisch der E/A-Konfiguration hin-

zugefiigt.
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Kopplung des EtherCAT-Gateways an die TwinCAT Soft-SPS

13 Ist die *xml-Datei fur das BL20-Gateway wie unter
beschrieben installiert, wird die BL20-Station wie folgt eingelesen.

E-GW-EC.tsm - nCAT System Manager

Datel Bearbeiten Aktionen Apsicht  Optionen  Hilfe

D& H 4B WA Davda e D Q@ er ®

Bl Sv¥STEM - Konfiguration - = ~
=B 5Ps - Konfiguration Allgemein | EtherCAT | Frozessdaten | Slots | Startup | Cof - Online | Diag Histary | Online

=48 BLZ0-E

== BL20-E-Prozessabbild Name: Box 1 [BL2DE-Gw-EC) e 1
= i;ranEd.arc! Top: BL20-E-GW-EC
& ingange
= §) Ausasnge Kommentar:
@ counter

%] byCutputs
E Mocken - Konfiguration
=-J E/a - Korfiguration
= E# Efa Gerste
== Gerat 1 (EtherCAT) [ Disabled
=f= Gerst 1-Prozessabhild
=fa Gerdt 1-Prozessabbild-Info
@T Eingénge

.l Ausgange
@ InfoData
=]
QT Mapping T=PDO Device Status
‘l Mapping RxPDO Device Contral
=-TR Module 3 (BL20-1A1-U{-10{0. .. +104DC
= & Inputs BL20- 1AT-U(-10/0. ..+ 10vDC] 2
%7 Prozesswert K1 ¢ s
1 Module 4 (BLEO-ZAT-THERMO-PI)
T Module 1 (BL20-2D1-24YDC-F) Mame Online Tvp Grife  =Adre... Einf...  User.,
TH Module 2 (BL20-401-24YDC-P) T summarized mod. . i BOOL 0.1 39.0 Eingang 0
L Modle 5 (BLED-ZD0-244DC-0,54-P) %lDiagnosis messag... 0 BCoL o1 7.1 Eingang 0
L} Module & (BL20-E-8D0-24YDC-0,54-F) &1 Madule-Bus Error 0 BOOL 01 39.2 Eingang 0
§ westate ST7o configuration. .. 0 BOOL 01 39.3 Eingang 0O
# InfoData SlGap 040 (0} BIT3 0.3 39.4 Eingang 0
&5 Zuordnungen T Undervolage LI [1} BOCL 01 9.7 Eingang 0
‘)Tovervoltage Usys 0 BOOL 0.1 40,0 Eingang 0
%TUndervoltage Usys 1} BOOL 01 40.1 Eingang 0O v
< *
Server (Port) Timestamp Meldung s

OTW\HCAT Syst... 18.06.2012 16:04:53 899 ms COM Server TcEventLogger wird gestartet!
OTwwnCAT Syst... 18.06.2012 16:04:53789ms  TCRTIME Server wurde gestartet: TCRTIME.
OTwwnCAT Syst... 16062012 16:04:53 774 ms TCPLE Server wurde gestartet: TCPLC,
OTwwnCAT Syst... 18.06.2012 16:04:53 774 ms TCIOPMET Server wurde gestartet: TCIOPNET, v
<

Bersit Lokal (172.28.7.75.1.1)

Abb. 11: BL20-Station mit *.xml-Datei
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14 Ist die gerdtespezifische *.xml-Datei nicht installiert, liest TwinCAT die Stationskonfiguration aus

dem Gateway aus.

Informationen zur Position der einzelnen 1/0-Module in der Station werden nicht mitgeliefert.

/. BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager

Datel Bearbeiten Aktionen Apsicht  Optionen  Hilfe
D& E & B LGRS 2 % 2|Qe ] 0" &0 7
Bl 5vSTEM - Konfiguration -
= B sPs - korfiquration Allgemein | EtheiCAT | Prozessdaten | Startup | CoE - Online | Online
=458 BL20-E
=} BL20-E-Prozessshbild Name: Buox 1 [BLIDE-GW-EC) I8 1
= Standard Top: BL20-E-GWEC
@T Eingange
= §) Ausasnge Kommentar:
@ counter
| byCutputs
E Mocken - Konfiguration
=-J E/a - Korfiguration
= E# Efa Gerste
== Gerat 1 (EtherCAT) [ Disabled
=f= Gerst 1-Prozessabhild
=$ Gerdt 1-Prozessabbild-Info
@T Eingénge
.l Ausgange
g InfnData
=] 3 W
Mapping T=PDO Device Status
= QT Mapping TxPDO BL20-1AT-UC-10/0., +10VDC)
&1 Channel 1 Data
§I Mapping T=PDO BL20-2A1-THERMO-PT
QT Mapping TxPDO BLZ0-ZDI-24YDCP
i1 Mapping TxPDO BLZ0-4D1-24¥DC-P
T Mapping TxPDO GAP Name Orline Typ GroBe  »Adre.. Einf..  User. &
$! Mapping RxPDO Device Cantrl S summarized mod... 1 EOOL 0.1 39.0 Eingang 0
ﬁ Mapping RxPDO BL20-2D0-24¥DC-0.54F Q}Diagnus\s messag... 1 BOOL 0.1 39,1 Eingang 0
Mapping RxPDO BLEO-E-BDO-24YDC-0.54-P &1 Module-Bus Errar 0 BOOL— ot " EiroamT
$! Mapping RxPDO GAP G110 Configuration. .. 0 BOOL mwmﬂw
§ Westate SlGap 040 (0} BIT3 0.3 39.4 Eingang 0
§ InfoData T Undervolage LI [1} BOCL 01 9.7 Eingang 0
=88 Zuordnungen Slovervaliage Usys a BOoL 0.1 40,0 Eingang 0O
B BL20-E (Standard) - Gerat 1 (EtherCAT) ?Iundervn\taga Usys 1} BOOL 0.1 40.1 Eingang 0O v
< *
Server (Port) Timestamp Meldung s
@ (e5535) 18.06,2012 16:03:45 161 ms  'Box 1 (BLZ0-E-GW-ECY' (1001): state change to 'OF finished
OTCPLC.P\cAuH. 18.06.2012 16:03:41 548 ms  PLC Download: 15 Symbols, 11 DataTypes
OTCPLC.P\cAuH. 18.06.2012 16:03:41 548 ms  PLC Download: 15 Symbols, 11 DataTypes
v
<
Bersit Lokal (172.28.7.75.1.1)

Abb. 12: BL20-Station ohne *.xml-Datei

15 TwinCAT sortiert die I/O-Module in beiden Fallen automatisch wie folgt (siehe dazu auch

Analoge Eingabemodule
Analoge Ausgabemodule
Technologiemodule
Digitale Eingabemodule
Digitale Ausgabemodule

):
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6.1.4

70

Parametrieren von BL20-I/0-Modulen

Das Parametrieren der I/0-Module der BL20-Station erfolgt im Register ,CoE-Online” des BL20-
Gateways.

1 Offnen Sie dazu im modulspezifischen Parameterobjekt durch Doppelklick den entsprechenden
Parametereintrag und setzen Sie den Parameter auf den gewlinschten Wert.

DEwld SR B BeavFR BRE % =Q & w[oe @0

B SvSTEM - Konfiguration -

aps . Kunﬁguragtwun Allgemein | EtherCAT | Prozessdaten || Slots || Startup || CoE - Online ‘ Diag History | Online
ﬁ Mocken - Konfiguration n

=8 E/a - Konfiguration [ late Singé Update [ Show Offine Data
=Bl Ejn Gerate [ Ervweitert... /]/I/ ‘

[=1-7%% Gerst 1 (EtherCaT)

ka Gerdit 1-Prozessabbild rineDatz )/ Module 0D 4oE Pork [0 |

=} Gerst L-Prozessabbild-Info

g‘[ Eingénge L~ Index MName Flags ‘et
‘l Ausgange +- BO30:0 Diata Input BL20-241-THERMO-PI RO >2¢
nfaData + 70400 Dasta Output BL20@AD-24DC054P RO 5 2¢
- T Data Output BLPEEDO-24VDC0E. RO > B
T Mapping TXPDG Device Status = 80200 Parameter BLZDTAII(10/0. A10¥DC) RO > 3¢
‘l Mapping RxPDO Device Control 8020:01  Address of the module RO 0x0003(3)
11 ki 3 (620 LA 010 +1040C B Pt o RO daeon e2ms
T Madule 4 (BL20-2A1-THERMO-PI
-1l Mode 4 ! 8020:07  Revisior Number RO 0400000000 (0]
P m”:”:e ; (gtggig;z;gg? 82109 Module POO Graup RD 00001 (1)
L e (BL20-4D1-244DC-P) 802004 Module Ident RO 0400011350 (70480]
LI Module 5 (BL20-2D0-244DC-0,5A-P) 02008 Slat RO 040003 13)
LI Module & (BL20-E-8DO-24/DC-0,54-F) 8020120 SpannunasModus K1 Fw 010 )
§ wistate [B020:21 _ wert=-Darstellung K1 Fw/ Integer (1581t + Vorzeichen] (0]
§ InfoData B020 22 Diagnoss K1 R/ speren [1
B Zuordnungen + 80300
+ 90000
+ 900
- 90200
- 90300
T sann | He= |0x00000000 | [ Abbuch |
et Enum: er [15Bit + Vorzeichen] w
< =1 (156t + Vorzeichen | N
< | % ————— Boo: o J[ 1) [ HexEdit.. |

Eereit

Binar: (0000000 [ [+ ]
Bigahe 01 O8 Q16 @2 Obs O7

Abb. 13: Parametrieren eines BL20-Moduls
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6.1.5 Programmierung der Soft-PLC

1 Erstellen Sie ein neues Projekt in , TwinCAT PLC Control”.

2 Wird die TwinCAT-PLC verwendet, ist das auf dem PC installierte und in TwinCAT-integrierte
Laufzeitsystem als Zielplattform zu wahlen.

= TwinCAT PLC Control

Datei EBearbeiten Projekk  Einflgen Extras  Online  Fenster Hife

B2 = H|E)]ed s

Auswahl der Zielplattform

P 0 (ARM)
B ijber AMS Atbrich |
" BC seriell

" BCxxB0 oder B iber AMS

" BCxxB0 oder B serell

- Bau...]'ﬂ Date.IVisu . Eﬂes...l < | S
NLINE OB [LES]

| |Targel: Laocal [172.28.7.75.1.7], Lautzeit: 1 |1

Abb. 14: Laufzeitsystem auswadhlen

3 Die Programmierung der Soft-PLC erfolgt im Register ,Bausteine”.

+- TwinCAT PLC Control - BL20-E. pro - [MAIN (PRG-5T)] \
! Datei Bearbeiten Projekt Einfligen Extras Online Fenster  Hilfe - G x

B=E| o]0 & | B

0001|PROGRARM MAIN
23 Bausteine

=
=
=
2

AR

=
=
=
fax]

=]
=
=
ey

ERDL VAR
]

|

=]

00|k Counter=byCourter+1;
002y Cutputs = byCounter:

=
=
[}

=
=
=
]

=
=
=1
L

=
=
=
tal

=
=
=
&

=
=
=
=

=]
=
=
@

=
=
=
=

=
=
=

=
=

<1 () >

Lade Bibliothek 'CATWINCATVPLOLIEVSTANDARD LB

- Eau...]'ﬂ Date..IV\su... %Hes".l < 1l | >

| |Target Local [172.28.7.75.1.1), Laufzei: 1 |[IED

Abb. 15: Programm in TwinCAT PLC Control
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4 Programm-Variablen, die mit der Hardware-Konfiguration im ,TwinCAT System Manager” ver-
knupft werden sollen, miissen als ,Globale Variablen” definiert sein.

inCAT PLC Control - BL20-E. pro® - [Globale_Variablen]

! Datei Bearbeiten Projekt Einfiigen Extras  Online  Fenster Hilfe -8 X
El=E| 2|5 w2 & |Bo| 2 |G|
(0001 AR_GLOBAL
2 Ressourcen ooz
B[] Bibliothek STANDARD LIB 5658 11:0]| (D003 Counter AT % 0B0EYTE:
- Globale Yariabl [0oo4 by Outputs AT 20B0: BYTE:
n | 0005 by Counter: BYTE:
: . ariablen_Konfiguration [VAR_CO | O00G| w1 AT S0 WORD:
Alamkonfiguration [0007IEND_YAR
. . 00og
% Arbeitsbereich m
m Biblitheksversmalter (o070
m Loghuch Kl
Steuerungskanfiguration @
(& Taskkorfiguration | 001 3]
@ Traceautzeichnung %
Q “Watch- und Rezepturvenmaler M
[a017
[GE
LLRE]
|0020)
{001
{0022
0023
(nn24
JI— 3 T 2
Grofe derverbrauchten Daten: 40 wvon 1048576 Bytes (0.00%) ~
GriiBe derverbrauchten Retain-Daten: 0 won 32768 Bytes (0.00%)
k! | k) 0 Fehler, 0WWarnungien) ~
Bau.. I'tﬂ Date..lV\su...l% Res.. [ £ | ¥ .
| |Target: Local [172.28.7.75.1.1), Laufzeit 1 [ onfig M ode [NRRNITSTATER NS

Abb. 16: Definition der Globalen Variablen

5 Ubersetzen und Speichern Sie das Programm, loggen Sie sich auf der Steuerung ein und starten
Sie die PLC beispielsweise Uiber das TwinCAT-Symbol in der Taskleiste lhres PCs.

B Uber TwinCAT...

{2 Ersignisanzeigs
- System Manager
B8 pic contral

-u@ Echtzeit

Router

Syskem
jle]
t
@ siop
Reset

Abb. 17: Starten der PLC

Eigenschaften

6 Das TwinCAT-System muss dazu ebenfalls gestartet sein.

% Uber TwinCAT. .

E Ereignisanzeige
- Systern Manager
B rLc contral

02 Echizeit
Router

B Start
8, stop 0 C
B pestort PLC v E

anfig Eigenschaften o
E H_VE!!'—ENIW /]
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Abb. 18: Starten des Systems

6.1.6  Verknipfung”von Hardware und Programm

1 Fiigen Sie im , TwinCAT System Manager” unter ,SPS-Konfiguration” das SPS-Projekt aus der

~TWIinCAT System Control” hinzu.

- BLL20-E-GW -EC.tsm - TwinCAT System Manager

Datei  Bearbeiten Aktionen Ansicht  Optionen  Hilfe

NFeE IR Z e R N N e IERGEE
|

B =S TEM - Konfiguration
P Allgemen | SPS Einstellungen
u_ [P
BR Nocken - KorFigur| — 5 s
EfA - Konfiguratic i
L BB Einfigen Strg+¥ TuwinCAT System Manager
@ EinfOgen mit YerknOpfungen — Alt+Strg+y %211 [Build 2211)
TwinCAT PLC Server
Einlesen eines IEC1131 Projektes
Suchen in: |L'f) Plc v‘ €) ¥ = @
Y (ChLib
! :) (L) Upload
Zuletzt Dvis
verwendete D...
G
Desklop
Eigene Dateien
Arbeitzplatz
(% Dateiname: ‘ELZU-E tpy V‘ [ Olffrien ]
Netewerkumgeb | Datsityp: {ECT131 Projekt Infa [* tpy) v [ bbrechen |

Abb. 19: Hinzufligen des SPS-Programms zur Hardware-Konfiguration

Bereit

Lokal (172.28.7.75.1.1) [Tl
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2 Die globalen Variablen aus dem SPS-Programm werden in der Konfiguration aufgelistet und
kénnen nun mit den Ein- und Ausgangen der Hardware verkniipft werden.

.y BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager.
Datei Bearbeiten Aktionen Ansicht  Optionen  Hilfe

DS wE GRS - R R RN A

B 5vSTEM - Korfiguration

=58 sPs - Korfiguration Variable | Flags || Online

=-4% BLZDE

sa Bl 20-E-Image MHame: |counter |
= Skandard Typ: |BYTE |

=& Inputs
of wat Gruppe: BlprE Grobe

oukput:

il beeCgbough,

- v [Verknupft m. ] | |

B £/4 - Konfiguration

K.ommentar: “ariable of IEC1131 project "BEL20-E". Updated with Task 'Standard"

ADS Info: Fart: 801, 1Grp: 0xF030. 10ffs: 0x0. Len: 1

Lokal {172.28.7.75.1.1) |[Elyielulae]
—

Abb. 20: Variablen aus SPS-Programm
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3 Markieren Sie dazu die zu verkniipfenden Prozessdaten und verbinden Sie die Hardware mit den
Variablen tiber ,Rechtsklick — Einzel- oder Multi-Verkniipfung Andern” und bestimmen Sie die
entsprechende Programmvariable.

4 BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager,
Datei Beatbeiten Alkionen Ansicht Optionen  Hilfe

Neeld 8R B EHav/ARhBE @S Q8 w0 @
Ii 5PS - Korfiguration ~ Grofie | »Adre..  Einf..
E- 18 BL2O-E

=% BL20E-Image
=-[B1 standard
=& Inputs
Sf wall
=@l Dutputs
%] counter
@ byOutputs
|l E/4 - Konfiguration
-2 /A Gerate
= Gerdt 1 (EtherCAT)
== Gerdt 1-Prozessabbild

=] % 5FS - Konfiguration Zeine Yariablen

g Gerat 1-Prozessabbild-Info 5 ¥ BL20E (5 Unberuzt
Eingange =] O Alle
[T Au;sgange ) [ Keine Disabled
§ InfoDats %) byOutputs > QB 0.0.BYTE [1.0] Keine anderen Gerdte

7% Box 1 (BL20-E-GW-EC)
+1 Madule 1 (BL20-2A1U{-1D/0.. H10YDC)
1 Madule 2 (BL20-2A1-THERMORTY [E] Zeige Tooltps
+1 Module 5 (BLE0-1AIU{-1D/0..+104DC)
+1 Module 6 (BL20-2A1-THERMO-P)

eine vom selben Proz.

Zeige Yariablen Typen

T Module 3 (BL20-2DI-24WDC-P) [ Passender H_ep
TH Module 4 (BL2D-4D1-24VDC-F) Passende Grabe
L} Madule 7 (BL20-2D0-24VDC-0.58-P) [ &lle Typen

(- L] Module B (BL20-E-BD0-24YDC-0.54-P)
| Outputs BL20-E-BD0-244DC-0.54-

. BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager CEx

Datei Bearbeiten Altionen Ansicht Optionen  Hil

B

Deed SR BEavdd B ® % BQ 2w &
_Ii 5PS - Konfiguration L Grifle | =Adre..  EinfAus Yerknipft mit
F 5 slane lue Ch1 Ausgang 0 I
1 + BL20-E-Image ! pracess value chz i 0.1 41.3 Ausgang 1} counter . Outputs | Standard . BLZ0-E
= Standard @ process value Ch3 & BOOL 0.1 41.4 Ausgang 1} counter . Outputs | Standard . BLZ0-E
=] %‘T Inputs 2Pl process value Che % BOOL 0.1 41,5 Ausgang 1} counter . Qutputs . Standard . BL20-E
of wall @l process value Chs A BOOL 0.1 41,6 Ausgang 1} counter . Qutputks | Standard . BLZ0-E
= .l Qutputs @ process value Che A BOOL 0.1 41,7 Ausgang 1} counter . Qutputks | Standard . BLZ0-E
&l counter @ process value Ch7 A BOOL 0.1 42,0 Ausgang 1} counter . Qutputks | Standard . BLZ0-E
$/ byOutputs Bl process value Chs 5 BOOL 0.1 42,1 Ausgang 0 counker , Qutputs | Standard . BLZ0-E

1 4 - Kenfiguration

-8 E/a Gerite

= Gerdt 1 (EtherCAT)

= Gerét 1-Prozessabbild
== Gerét L-Prozessabbild-Info

QT Eingange

§! Ausginge

InfoData

Box 1 (BL20-E-GW-EC)

11 Module 1 (BL20-2A1-L-10/0..+ 1 0VDCY)
+1 Module 2 (BL20-2AL-THERMO-PI)
+1 Module 5 (BLE0-1AI-L-10J0, A+ OVDCY)
+1 Module 6 (BL20-2AL-THERMO-PI)
11 Module 3 (BL20-2DI-249DC-P)
T4 Module 4 (BL20-4DI-24VDC-P)
L1 Module 7 (BL20-200-24YDC-0.56-P)
(- L] Module B (BL20-E-BD0-24YDC-0.54-P)

‘l Qukputs BL20-E-8D0-24YDC-0,54-P

QT Mapping TxPDC Device Status
§! Mapping RxPDO Device Control
§ witate
§ InfoData

B8 Zuordnungen

1=

Lokal (172,28.7.75.1.1)  [eiglinylelet
—

Abb. 21: Verkniipfen von Variablen
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Zuordnungen erstellen
TwinCAT ermdglich eine grafische Darstellung der Variablenverkniipfungen.

1 Erzeugen Sie dazu die Zuordnungen.

4 BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager

Datei Bearbeiten EUEENENN Ansicht  Optionen  Hilfe

Strg+H
EJA - Konfig # aktiviert Konfigyyation... Strg+hift-+F4 6 [l
= B Ein Ger @ Starten/Restarten von TwinCAT in Run-Modus Strg+F4 l:l

= Ger,
Shift+F4 L20-E [Standard) - Gerdt 1 [EtherCaT)

F& L20-E-Prozessabbild (1d 4]

=) suswahl des Zielsystems .

|
prchron |
|
|

[

Lese ZiekServer Yersionen a1t 1-Prozessabbid (1d 1)

=1z Buskoppler/IP Link Registerzugyiff. ..
Update FirmwarefE 2PROM

Zeige d > B () Zeige B > &

Chrl+E
Chrl+I

Expott %ML Beschreibung...
Import ML Beschreibung. ..

E-Prozessabhild ( 1 Bytes)

Lésche unbenutzte Yariablen Typen...

Yariablenverknipfung prifen

P PPOTESEET KT
2l Prozesswert K2
2l Prozesswert K3
2l Prozesswert K4
a2l Prozesswert K5
2l Prozesswert K6
bl Prozesswert K7
o) Prozesswert K8

§ wicstate

# InfoData

= @8 Zuordnungen |
=T=]El ~ v IBDX1 (BL20-E-GW-EC)

Image B Gerdt 1-Prozessabbild (1536 Bytes)

£ X

Server (Port) Timeskamp Meldung ~
o {B5535) 18.06.2012 10:59:54 699 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-EC)' {1001): state change ko 'OP' finished T
L (B5535) 18.06,2012 159152 755 ms  'Box 1 (BLZ0-E-GW-EC)' (1001): abnormal state change (From 'OP' to SAFEOP") with code 0x1b, "Sync manager watche
OTCPLC.PIcAu... 18.06,2012 15M52 652 ms  PLC Download: 15 Symbols, 11 DataTypes

< |

Erzeugt Yariablen Zuordnung Lokal {172.28.7.75.1.1}

Abb. 22: Zuordnungen erstellen
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6.1.7

2020/09

Prozessdatenaustausch

1 Die aktuelle I/0-Konfiguration wird tiber die Schaltflache ,Aktiviert Konfiguration” ins Gateway

geladen.

- BL20-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager
Datel Bearbeiten Akkionen Ansicht  Optionen  Hilfe

e E S

N EET

2 EQ e en e

185 BL20-E
=}= BLZ0-E-Image
= Standard
=gt Inputs
T wall
= §l Outputs
%, counter
bl byOutputs
= E/a - Korfiguration
=B E/A Gerate
== Device 2 (EtherCAT)
=f= Device 2-Image
<%= Device 2-Image-Info
T Inputs
§! Outputs
§ InfoData
(=% Box 1 (BL20-E-GW-EC)
&7 Mapping TxPDO Device Status
‘i Mapping RxPDO Device Control
1H Module 3 (BLZ0-1 AL-L- 100, .+ 10VDC))
1 Module 4 (BL20-2AL-THERMO-PT)
1§ Madule 1 (BL20-200-24VDC-F)
T Module 2 (BL20-4DI-24VDC-P)
=L} Madule 5 (BL20-200-244DC-0.54-F)
= ’l Qutputs BL20-2D0-24YDC-0,54-P
@/ process value Chi
@/ process value Ch2
=L} Module & (BL20-E-8D0-24YDC-0.54-F)
= .l Cutputs BLZ0-E-B00-24¥DC-0.548-F
bl process value Chi
bl process value Ch2
L process value Ch3
bl process value Chd
L process value Chs
bl process value Ché
| process value Ch7
bl process value Cha
§ wistate
§ InfoData

~

ﬁuew Alkiviert Konfiguration

BLZOE [Standard] - Device 2 [EthaiCAT]

[Jadiesse & e
Typien)
[ GridPefn)

[1 T ausche Abbilder
Autn Spaltenbreite

[ Langs Namen

Server (Port) Timeskamp Message

 p——— e e e e

-~

-

Lokal {172.28.7.75.1.1)
—_

Abb. 23: 1/0-Konfiguration aktivieren

2 TwinCAT wird automatisch neu im Run-Modus gestartet.
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3 Das Monitoring der Prozessdaten 6ffnen Sie Gber ,Ansicht — Zeige Online Daten”.

-E-GW-EC.tsm - TwinCAT System Manager
Datei  Bearbeiten  Aktionen Optionen  Hilfe

NEsE v Smooleste i % [2)Q/&l[w]Se" & 1 7

i Nocken - Konfiguration| v Statusleiste
=B £/t - konfiguration salteen Flags | Oriine |

= B Eja Gerate
== Ger3t 1 {Ether(| & Zeige Logger Ausgabe |1 |

== Gerat 1-Pre (), Zeige Watch Fenster Wert:
=} Gerat 1-Pro

SR
QT Fingange 0= Zeige akiuelle Echtzeitauslastung

‘l Ausgange s B
§ InfoData °
= Box 1 (BL2(| a Zeige Unker-Yariablen
QT Mappin
§! Mappin|
TR Module 3 {BL20-1AI-U{-10/0...+10%
T} Module 4 (BL20-2AI-THERMO-PI)
T Module 1 (BL20-2D1-24¥DC-F)
T Module 2 (BL20-4DI-24YDC-P)
L Module 5 (BL20-2D0-24VDC-0.58-P
L] Module 5 (BL20-E-BDO-24VDC-0.50
=-§l VD08

iEntar:

line Daten

(ORI ]

9\0 Experten Maodus

@ Prozesswert k2
2Pl Prozesswert K3
2bl Prozesswert K4
2l Prozesswert K5
2hl Prozesswert K6
2bl Prozesswert K7
2l Prozesswert K8
§ wistate
§ InfoData
= &8 Zuordnungen
&8 BL20-E (Standard) - Gerat 1 (EtherCAT) ~
< >

Timeskamp Meldung -~
18.06,2012 11:09:44 417 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-ECY (1001): state change ko 'OF' finished

18.06,2012 11:09:37 486 ms  'Box 1 (BLZ0-E-GW-ECY (1001): abnaormal state change (from 'OF' to "SAFEOPT with code 0x1b, "Sync manager watchdog', Try to go be

oo 18062012 11:09:37 359 ms  PLC Download: 15 Symbols, 11 DataTypes v
<
Zeigt Onlinedaten

Abb. 24: Monitoring der Prozessdaten

Lokl (172.28,7,75.1.1)
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6.1.8 Diagnose in TwinCAT

Diagnosemeldungen des Gateways und der I/0-Module werden in der Diagnose-Historie (,Diag
History”) des BL20-Gateways angezeigt.

iy Unbenannt - TwinCAT System Manager

Datel Bearbeiten Aktionen  Ansicht  Optionen  Hife
DEed & B GRS 8- 0 - R NI EA LS A
+ - i i ~
= :::'I_Egn::;:;%g:tm Allgemein | EtherCAT | Prozessdaten | Slots | Startup | CoE WDiag Histoy | Orline
=] EJA - Konfiguration Auto Update
gni EA Ge?a‘te SDHW n:v Messages [ Wsages ] l Export Diag History ] [ Advanced... ]
[=)- 7%= Gerdt 1 (EtherCaT)
=ta Gerst 1-Prozessabbild Type Flags | Timestamy Message
-I- Gerdt 1-Prozessabbild-Info @ Erar M 012 10:27:03 B0, [0x0101) Diagnosis message available
%T Eingange @ Error 25.7.201210:27:03 48, [0x0007) open circuit &t device 4 - channel 2
‘l Ausgange [ 25.7.201210:27:03 48, [0x0110) Mo valid 1/0 configuration stored [0 bjsct 0xFO30)
InfoData ‘/WE"UI M 20.7.201210:27.03 48, [0-0100] Summarized module diagnosis
v
ce
$. Mapping RxPDO Device | Mame Crline Typ Grifle | »Adre.. | Einf.. | User... Verknipftr#
TH Module 3 (BL20- 1AL | $TSummarized madule diagnosis 1 BOOL 0.1 39.0 Eingang 0
TH Module 4 (BL20-2AI-THE &7 Diagnosis message available 1 BOOL 0.1 39.1 Eingang 0
24y | T Module bus error a BiOOL 0.1 39.2 Eingang 0
TH Module 2 (BL20-4DT-24% &T1/0 configuration changed 1] BOOL ol 39,3 Eingang 0
u Madule 5 (BL20-2D0-24 &TGap 00 () BIT3 0.3 39,4 Eingang 0
1] Module & (BL20-E-8D0- %l undervoltage Ul o BOOL 0.1 39.7 Eingang 0
% Westate QTOvervultage Usys a BOOL 0.1 40.0 Eingang 0
9 Infabata &TUndervoltage Usys a BOOL ol 40,1 Eingang 0
TGap 0 BOOL 0.1 an.z Eingang O
&8 Zuordnungen T Master configuration error o BOOL 0.1 40.3 Eingang 0
Gl Gap 00 {0 BITZ 0.z 40,4 Eingang 0
&TForce mode active a BOOL o1 40,6 Eingang 0
%" Module bus Failure a BOOL 0.1 40.7 Eingana 0 )
4 Ll B >
Server (Port) Timestamp Meldung
-] (65535) 25.07.2012 13:28:06 378 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-EC)' (1001): CoE - Emergency (Hex: FFO0, &1, '00 00 01 01 00,
@ (e5535) 25,07,2012 13:26:06 362 ms "B 1 (BL20-E-GW-ECY (1001): CoE - Emergency (Hesx: FFOD, £1, '04 00 02 00 00,
@ (s5535) 75.07.2012 13:28:06 362 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-ECY (1001): CoE - Emergsncy (Hex: FFO0, 81, '00 00 10 01 007,
@ (so5a5) 25.07.2012 13:28:06 347 ms  'Box 1 (BL20-E-Gw-ECY (1001): CoE - Emergency (Hexc: FFO0, 81, '00 00 00 01 00°),
o (65535) 25.07,2012 13:28:06 206 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-EC) (1001} Communication re-established
o (65535) 25.07,2012 13:28:03 690 ms  Gerat 1 (EtherCAT) Frame returned - > Force reinitialization!
@ {65535) 25.07,2012 13:27:54 300 ms  Gerat 1 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no, 0}
Bersit Lokal (172.28.7.75.1.1)
=

Abb. 25: Diagnosehistorie

Das Senden von Diagnosemeldungen und Emergency-Telegrammen kann Uber die Schaltfliche
»+Advanced” im Dialog ,Diag History” aktiviert bzw. deaktiviert werden.

Erweiterte Einstellungen ]

Messages

Message Types
[ disable Infos

[ disable Warnings

[Jdisable Errars
Emergency

enable sending Emergency

Owerpritefdcknowledge Mode

[Jenable Acknowledge Made

Abb. 26: Diagnose-Einstellungen ,Advanced”
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HINWEIS

Diese Einstellungen zum Diagnoseverhalten des Gerats werden nicht-fliichtig im Gerat
gespeichert und kdnnen nur tiber einen erneuten Zugriff des Controllers wieder gedndert
werden.

Emergency-Telegramme werden nur einmalig gesendet und erscheinen dann im Meldungsfenster
der Software.

HINWEIS.
Nahere Informationen zum Aufbau der Emergency-Telegramme finden Sie im Abschnitt

iy Unbenannt - TwinCAT System Manager g@@|
Datel Bearbeiten Aktionen Apsicht  Optionen  Hilfe
i = A = oea A RN = = '
0w d 4 B LIEEIOILEE S £ RN SIS LS A
- Bl 5¥STEM - Konfiguration - ~
! SPS - Konfiguration Aligemein | EtherCAT | Prozessdaten | Slote | Startup | Cof - Online | Diag Histow | Online
= Ej# - Konfiguration [ &uto Update
. Update Histor Ack. Messages Export Diag Histon Advanced...
=B E/A Gerite P Y PP ol new Messages [ 0 ] l P g Y ] [ ]
=== Gerdt 1 (EtherCaT)
=ta Gerst 1-Prozessabbild Type Flags | Timestamp Message
-I- Gerdt 1-Prozessabbild-Info @ Erar M 25.7.201210:27:03 B0, [0x0101) Diagnosis message available
& %T Eingange @ Error N 25.7.201210:27:03 48, [0x0007) open circuit &t device 4 - channel 2
£ ‘l Ausgange @ Enar M 257.201210:27:03 48, [0x0110) Mo valid 1/0 configuration stored [0 bjsct 0xFO30)
£ 9 Infol @ Enor N 20.7.201210:27:.03 48, [0=0100) Summarized module diagnosis
= v
# - &1 Mapping TxPDO Device
+- §| Mapping RxPDO Device | Name Onling Typ Grifie | zAdre.. | Einf.. | User.. Werknipftr#
# 1] Module 3 (BL20-1a1U¢- | %7 Summarized module diagnosis 1 BOOL 0.1 39.0 Eingang 0
#-T] Module 4 (BL20-2AI-THE &7 Diagnosis message available 1 BOOL 0.1 39.1 Eingang D
- T} Module 1 (BL20-2DT-244 Sl Module bus error a BiOOL 0.1 39.2 Eingang 0
& TH Module 2 (BL20-4DT-24% &T1/0 configuration changed 1] BOOL ol 39,3 Eingang 0
%1 L] Madule 5 (BL20-200-24 | 1520 0x0 (0) EIT3 0.3 304 Eingang 0
w1 Madule 6 (BLZ0-E-8D0-: %l undervoltage Ul o BOOL 0.1 39.7 E!ngang o
3 % Westate QTOvervultage Usys a BOOL 0.1 40.0 Eingang 0
. 9 Infaat &TUndervoltage Usys a BOOL ol 40,1 Eingang 0
<8 2uord nfobata T Gap il BOOL 0.1 4n.2 Eingang O
8H Zuordnungen T Master configuration error o BOOL 0.1 40.3 Eingang 0
Gl Gap 00 {0 BITZ 0.z 40,4 Eingang 0
&TForce mode active a BOOL o1 40,6 Eingang 0
%" Module bus Failure a BOOL 0.1 40.7 Eingana 0 )
< El B3 *
Serwer (Port) Timestamp Meldung
L] (65535) 25.07.2012 13:28:06 378 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-EC)' (1001): CoE - Emergency (Hex: FFO0, &1, '00 00 01 01 00,
@ (65535) 25,07,2012 13:26:06 362 ms "B 1 (BL20-E-GW-ECY (1001): CoE - Emergency (Hesx: FFOD, £1, '04 00 02 00 00,
@ (55535) 75.07.2012 13:28:06 362 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-ECY (1001): CoE - Emergsncy (Hex: FFO0, 81, '00 00 10 01 007,
@ (s55a5) 25.07.2012 13:28:06 347 ms  'Box 1 (BL20-E-Gw-ECY (1001): CoE - Emergency (Hexc: FFO0, 81, '00 00 00 01 007,
B (65535) 25.07,2012 13:28:06 206 ms  'Box 1 (BL20-E-GW-EC) (1001} Communication re-established
o (65535) 25.07,2012 13:28:03 690 ms  Gerat 1 (EtherCAT) Frame returned - > Force reinitialization!
@ {65535) 25.07,2012 13:27:54 300 ms  Gerat 1 (EtherCAT): Frame missed 10 times (frame no, 0}
Bersit Lokal (172.28.7.75.1.1)
=

Abb. 27: Emergency-Telegramme in TwinCAT
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EtherCAT-Treiber installieren

1 Durchsuchen Sie lhr Netzwerk nach EtherCAT-Real Time -kompatiblen Netzwerkkarten.

2 Offnen Sie den Dialog ,Installation of TwinCAT-RT-Ethernet Adapters” (iber die Schaltfliche
+Kompatible Gerate” in der Registerkarte ,Adapter” des EtherCAT-Gerats.

3 Wabhlen Sie im Fenster die zu verwendende Netzwerkkarte und installieren Sie die EtherCAT-

Treiber Gber die Schaltflache ,Install”.

0 Ain s |
Nl Y 2 R IR G K
Bl S'vSTEM - KorFiguration
5P - Korfiguration Alggzpn]| Adsptz | EtherCAT | Online || CoE - Dniine
R Nocken - Karfiguration
= Ejn - Konfiguration © Netwark Adapler
=B Ei Gerdte @os M Cro O DPRaAM
== Gerdt 1 (EtherCAT) i
&8 Zuordnungen Beschreibung: | ‘
Gerdtename: | ‘
| ‘ ﬁuchen - ]
MAC-Adresse: [00 00 00 00 00 00 | [Kompatible Gerate ]
Installation of TwinCAT RT-Ethernet Adapters
Ethernet Adapters Update List
H8 Installed and ready to use devices
H8 Compatible devices Instal
—|-EH8 Incompatible devices
B8 USE Dffice - HighSpeed USB-Ethemet Adapter #e
Me Gigabit Ethernet
—|-H8 Disabled devices
BEE Diahtloze Netzwerkyverbindung - Intel[R) PRO Awfireless 3945486 Metwork Conne Enable
EH® 1334-Verbindung - 1394-Metzwerk adapter
Disahle
™ Show Bindings
E-Bus (mA)  Yerkr
|
Bereit BB Corfig Mode
< [ —

Abb. 28: Installieren der EtherCAT-Treibers

4 Nach erfolgter Installation kdnnen Sie nun im TwinCAT System Manager lber ,Suchen” die zu

verwendende Netzwerkkarte auswahlen.
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/7 Integration der Technologiemodule

7.1 Integration des RS232-Moduls

711 Datenabbild
Prozesseingabedaten (PZDE)

Prozesseingabedaten sind Daten, die vom angeschlossenen Feldgerat iber das BL20-1RS232-
Modul zur SPS (ibertragen werden. Hierzu werden die vom Gerat empfangenen Daten vom BL20-
1RS232-Modul 128 Bytes groen Empfangspuffer eingetragen und dann in Segmenten tiber den
Modulbus und das Gateway zur SPS iibertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:
6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.
1 Byte enthalt die Diagnosedaten.

1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Process input data (RSxxx == PLC)
‘ Byte ‘ Bit 7 ‘ Bit 6 ‘ Bit 5 ‘ Bit 4 ‘ Bit 3 ‘ Bit 2 ‘ Bit 1 ‘ Bit 0 ‘
1] Rx_DB_5
1 Rx_DB_4
2 Rx_DB_3
3 Rx_DB_2
4 Rx_DB_1
5 Rx_DB_0D
Diagnostic messages
BEIE A reserved
Status byte
! STAT ‘ TH_CNT_ACK ‘ RH_CNT ‘ RX_BYTE_CNT

Abb. 29: Prozesseingabedaten SPS
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Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)

Bezeichnung Wert Beschreibung

BufOvfl; Fra- 0-255 Diagnose-Informationen (analog zu den Diagnose-Inhalten des Diagnose-
meErr; HndShErr; Telegramms).

HwFailure; Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhangig von dem Parame-
PrmErr ter ,Diagnose”.

STAT 0-1 1: Die Kommunikation mit dem Datenendgerat ist nicht gestort.

0: Die Kommunikation mit dem Datenendgerét ist fehlerhaft. Es wird eine
Diagnosemeldung abgesetzt, falls Diagnose = freigegeben/0. Die Diagno-
sedaten geben die Ursache der Kommunikationsstérung an.

Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgabedatenfeld durch den
Anwender zuriickgesetzt werden.

TX_CNT_ACK 0-3 Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der Prozess-
ausgabedaten Ubertragen.

Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestitigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit TX_CNT.

RX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingabedaten wird der
Wert RX_CNT verkn{ipft und tibertragen. Die Sequenz der RX_CNT-Werte
ist:
00->01->10->11->00...

(dezimal: 0->1->2->3->0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

RX_BYTE_CNT 0-7 Anzahl der gliltigen Bytes in diesem Datensegment.
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Prozessausgabedaten (PZDA)

Prozessausgabedaten sind Daten, die von der SPS (iber das Gateway und das BL20-1RS232-Modul
an ein Feldgerat ausgegeben werden.

Die von der SPS empfangenen Daten werden im BL20-1RS232-Modul in einen 64 Byte Sendepuffer
eingetragen.

Die feldbusspezifische Ubertragung fiir EtherCAT erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

1 Byte enthalt Signale zum Auslosen einer Léschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

1 Control-Byte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Proces output data (PLC > RSxxx)

o

‘Bit? ‘Bﬂﬁ‘Bﬂﬁ‘Bﬂél‘Bitﬁ ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]

T+_DB_5

T<_DB_4

T+_DB_3

T+ _DB_2

T+_DB_1

T+_DB_D

Reset of R¥_- and Tx_buffer

7

: R¥BUF [ THBUF
[ESETE FLUSH [FLUSH
Contral byte

SRTg' R¥_CNT_ACK TH_CNT ‘ TH_BYTE_CNT

Abb. 30: Prozessausgabedaten SPS

Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)

Bezeichnung Wert

STATRES 0-1

Beschreibung

Das STATRES Bit ist zum Riicksetzen des STAT Bits der Prozesseingangsda-
ten.

Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit zuriick-
gesetzt (von 0 auf 1).

Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern TX_BY-
TE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Die Loschung des Empfangs-
bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH ist mdglich.

Mit dem Wert 1 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung des Emp-
fangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH nicht mehr
moglich.

RXBUF FLUSH 0-1

Das Bit RXBUF FLUSH wird zum Léschen des Empfangspuffers genutzt.
Wenn STATRES = 1:

Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.

Wenn STATRES =0:

Mit RXBUF FLUSH = 1 wird der Empfangspuffer geléscht.

TXBUF FLUSH 0-1

Das Bit TXBUF FLUSH wird zum L&schen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES = 1:

Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.

Wenn STATRES = 0:

Mit TXBUF FLUSH = 1 wird der Empfangspuffer geléscht.
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Bezeichnung Wert

RX_CNT_ACK 0-3

Beschreibung

RX_CNT_ACK muss eine Kopie des Wertes RX_CNT enthalten. Der Wert
RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der Prozess-
eingabedaten Ubertragen.

RX_CNT_ACK muss analog zum RX_CNT (im Status-Byte) gesetzt werden.
Es zeigt so die erfolgreiche Ubernahme des Datensegments mit RX_CNT
an und gibt den Empfang neuer Daten frei.

TX_CNT 0-3

Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgabedaten wird der
Wert TX_CNT verknipft und lbertragen. Die Sequenz der TX_CNT-Werte
ist:

00->01->10->11->00...

(dezimal: 0->1->2->3->0...)

Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

TX_BYTE_ 0-7
CNT

Anzahl der glltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment.
In EtherCAT wird ein Datensegment mit maximal 6 Nutzdatenbytes aufge-
baut.

7.2 Integration des R5485/422-Moduls

7.2.1 Datenabbild
Prozesseingabedaten (PZDE)

Die vom Gerat empfangenen Daten werden vom RS485/422-Modul in einen Empfangspuffer einge-
tragen und dann in Segmenten tber den Modulbus und das Gateway zur SPS ubertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

1 Byte enthalt die Diagnosedaten.

1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Process input data (RSxxx == PLC)

‘ Byte ‘ Bit 7 ‘ Bit 6 ‘ Bit 5 ‘ Bit 4 ‘ Bit 3 ‘ Bit 2 ‘ Bit 1 ‘ Bit 0 ‘
0 R¥_DB_5
1 Rx_DB_4
2 R¥_DB_3
3 R¥_DB_2
4 R¥_DB_1
5 R¥_DB_0
Diagnostic messages
® Lo e e reseres
Status byte
! STAT ‘ TH_CNT_ACK ‘ RH_CNT ‘ R¥_BYTE_CNT

Abb. 31: Prozesseingabedaten SPS
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Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)

Bezeichnung Wert Beschreibung

BufOvfl; Fra- 0-255 Diagnose-Informationen (identisch mit den Diagnose-Inhalten des Diag-
mekErr; nose-Telegrammes).

HndShErr; Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhdngig von dem Parame-
HwFailure; ter ,Diagnose”.

PrmErr

STAT 0-1 1: Die Kommunikation mit dem Daten-endgerat ist nicht gestort.

0: Die Kommunikation mit dem Daten-endgerét ist fehlerhaft. Es wird eine
Diagnosemeldung abgesetzt, falls Diagnose = freigegeben/0.

Die Diagnosedaten geben die Ursache der Kommunikationsstdrung an.
Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgabedatenfeld durch den
Anwender zurlickgesetzt werden.

TX_CNT_ACK 0-3 Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der Prozess-
ausgabedaten Ubertragen.

Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestitigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit TX_CNT.

RX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingabedaten wird der
Wert RX_CNT verkniipft und tbertragen. Die Sequenz der RX_CNT-Werte
ist:

00 01 10 11 00...
(dezimal:0 1 2 3 0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

RX_BYTE_ 0-7 Anzahl der gililtigen Bytes in diesem Datensegment. In EtherCAT wird ein
CNT Datensegment mit maximal 6 Nutzdatenbytes aufgebaut.
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Prozessausgabedaten (PZDA)

Die von der SPS empfangenen Daten werden im BL20-1RS485/422-Modul in einen Sendepuffer ein-
getragen.

Die feldbusspezifische Ubertragung fiir EtherCAT erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

1 Byte enthalt Signale zum Ausl6sen einer Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

Abb. 32: 1 Control-Byte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

Proces output data (PLC > RSxxx)

o

‘Bit? ‘Bﬂﬁ‘Bﬂﬁ‘Bﬂal‘Bitﬁ ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]‘

T+_DB_5

T<_DB_4

T+_DB_3

T+ _DB_2

T+_DB_1

T+_DB_D

Reset of R¥_- and Tx_buffer

reserved

RHBUF | TABUF

FLUSH

FLUSH

7

Contral byte

STAT-
RES

RE_CNT_ACK TA_CNT ‘ TA_BYTE_CNT

Abb. 33: Prozessausgabedaten SPS

Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)

Bezeichnung Wert Beschreibung

RXBUF FLUSH 0-1 Das Bit RXBUF FLUSH wird zum Loschen des Empfangspuffers genutzt.
Wenn STATRES =0, 1 oder0 1:
Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei RXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke 1 0 von STATRES der
Empfangspuffer geldscht.

TXBUF FLUSH 0-1 Das Bit TXBUF FLUSH wird zum L&schen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES =0, 1 oder0 1:
Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei TXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke 1 0 von STATRES der
Sendepuffer geldscht.

STATRES 0-1 Das STATRES Bit ist zum Ruicksetzen des STAT Bits der Prozesseingangsda-

ten.

Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit zuriick-
gesetzt (von 0 auf 1). Die Loschung des Empfangs- bzw. Sendepuffers
durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH ist méglich.

Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern TX_BY-
TE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Mit den konstanten Werten
1,0 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung des Empfangs- bzw.
Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH nicht méglich.
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Bezeichnung Wert Beschreibung

RX_CNT_ACK 0-3 Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes RX_CNT. Der Wert
RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der Prozess-
eingabedaten Ubertragen.

Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fiir die erfolgreiche Uber-
nahme des Datensegments mit RX_CNT.

TX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgabedaten wird der
Wert TX_CNT verknipft und tGbertragen. Die Sequenz der TX_CNT-Werte
ist:

00 01 10 11 00...
(dezimal:0 1 2 3 0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten an.

TX_BYTE_ 0-7 Anzahl der giiltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment. In Ether-
CNT CAT wird ein Datensegment mit maximal 6 Nutzdatenbytes aufgebaut.
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/.3

7.3.1

90

Integration des SSI-Moduls

Datenabbild

Prozesseingabedaten (PZDE)

Die Feldeingabedaten werden vom angeschlossenen Feldgerat an das BL20-1SSI Modul Gibertra-

gen.

Die Prozesseingabedaten beschreiben die Daten, die vom BL20-1SSI-Modul Giber ein Gateway zur
SPS Ubertragen werden.

Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die aus dem Register mit der Adresse REG_RD_ADR
gelesen wurden.

1 Byte gibt gdf. die Registeradresse zu den gelesenen Daten und eine Bestatigung flr die erfolg-
reiche Durchfiihrung wieder.

1 Byte kann Statusmeldungen des SSI-Gebers lbertragen. Weiterhin enthélt dieses Byte ggf. eine
Bestatigung fiir das erfolgreiche Beschreiben des Registers und eine Meldung zu einem aktivem
Schreibvorgang.

1 Byte gibt die Ergebnisse zu Vergleichsoperationen mit dem SSI-Geberwert wieder.

1 Byte gibt Meldungen zum Kommunikationsstatus zwischen BL20-1SSI-Modul und SSI-Geber
sowie weitere Ergebnisse zu Vergleichsoperationen wieder.

Folgende Darstellung beschreibt den Aufbau der 8 x 8 Bit der Prozesseingabedaten.

STS (bzw.ERR) beinhaltet eine fllichtige Statusinformation, d. h. das entsprechende Bit spiegelt
immer den aktuellen Zustand wieder.

FLAG beschreibt einen nichtfliichtigen Merker, der gesetzt wird, wenn ein bestimmtes Ereignis ein-
getreten ist. Das entsprechende Bit behalt den Wert, bis es wieder zurilickgesetzt wird.

Process input data (SSI -» PLC)

o

‘ Bit 7 ‘ Bit 6 ‘ Bit5 ‘ Bit 4 ‘ Bit 3 ‘ Bit 2 ‘ Bit 1 ‘

Bit0 ‘

DBE_3

DBE_2

DB_1

DBE_0

Status messages

1 REG RD
ABORT

X

REG RD ADR (MSE bis LSE)

REGWR
ACEPT

REG WR

AKM

X

X

S5
5TS3

S5
5TS2

S5
ST

S5
STS0

TS
g UP

5TS
Dk

REL
ChP2

FLAG
ChP2

5TS
ChP2

REL
ChiP1

FLAG
ChP2

5TS
ChP2

Diagnostic messages

5TS
STOP

K

ERR
PARA

5TS
LIFLWAY

5TS
QFLA

ERR
S5

S5
DIAG

Abb. 34: Prozesseingabedaten
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Aussage der Datenbits (Prozesseingabe)

Bezeichnung Wert Beschreibung

REG_RD_DATA 0...23%1 Inhalt des Registers, das gelesen werden soll, falls
REG_RD_ABORT = 0.

Falls REG_RD_ABORT = 1, ist REG_RD_DATA = 0.

REG_RD_ 0 Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers wurde

ABORT akzeptiert und durchgefiihrt. Der Inhalt des Registers befindet
sich im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA, Byte 0-3).

1 Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers wurde nicht
akzeptiert. Der Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA Byte 0-3) ist
Null.

REG_RD_ADR 0...63 Adresse des Registers, dessen Inhalt bei REG_RD_ABORT =0 im
Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA Byte 0-3) der Prozesseingabe-
daten angegeben wird.

REG_WR_ACEPT 0 Das Beschreiben des in den Prozessausgabedaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten der Pro-
zessausgabe konnte nicht durchgefiihrt werden.

1 Das Beschreiben des in den Prozessausgabedaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten der Pro-
zessausgabe wurde erfolgreich durchgefiihrt.

REG_WR_AKN 0 Kein Anderungsauftrag der Daten in der Registerbank durch Pro-
zessausgabe, d. h. REG_WR =0.

Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm der Pro-
zessausgabedaten angenommen.
(Handshake zur Datentiibertragung in die Register.)

1 Es wurde eine Anderung der Registerinhalte durch eine Prozess-
ausgabe beauftragt, d. h. REG_WR =1 Kapitel ,Prozessausgabe
(PZDA)".
Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm der Pro-
zessausgabedaten nicht angenommen.

SSI_STS3 0 Diese vier Bits geben Statusbits vom SSI-Geber mit den Status-
meldungen des SSI-Moduls weiter. Die Statusbits werden bei eini-

1 gen SSI-Gebern gemeinsam mit dem Positionswert tbertragen.

SSI_STS2 0

1
SSI_STS1 0
1
SSI_STSO 0
1

STS_UP (LED UP) 0 Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung kleinere Werte
oder die Werte sind konstant.

1 Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung gro3ere Werte.

STS_DN 0 Die SSI-Geberwerte verdandern sich in Richtung gré3ere Werte

(LED DN) oder die Werte sind konstant.

Die SSI-Geberwerte verdandern sich in Richtung kleinere Werte.
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Bezeichnung

REL_CMP2

Beschreibung

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) < (REG_CMP2)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) > REG_CMP2)

FLAG_CMP2

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat nach dem letzten Riicksetzen
noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte

(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat stattgefunden.

Dieser Merker muss mit dem Bit CLR_CMP2 = 1 der Prozessausga-
bedaten zuriickgesetzt werden.

STS_CMP2

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP2)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2)

REL_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) < (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) > (REG_CMP1)

FLAG_CMP1

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP1) hat nach dem letzten Riicksetzen
noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte (REG_SSI_POS) =
(REG_CMP1) hat stattgefunden. Dieser Merker muss mit dem Bit
CLR_CMP1 =1 der Prozessausgabedaten zuriickgesetzt werden.

STS_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_ SSI_POS) = (REG_CMP1)

STS_STOP

Der SSI-Geber wird zyklisch ausgelesen.

Die Kommunikation mit dem SSI-Geber ist gestoppt, da STOP =1
(Prozessausgabe) oder
ERR_PARA =1.

ERR_PARA

Der Parametersatz des Moduls ist akzeptiert.

Gemal des vorhandenen Parametersatzes ist der Betrieb des
Moduls nicht méglich.

STS_UFLW

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
> (REG_LOWER_LIMIT)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS) <
(REG_LOWER_LIMIT)

STS_OFLW

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS)
< (REG_UPPER_LIMIT)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_SSI_POS) >
(REG_UPPER_LIMIT)
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Bezeichnung Wert Beschreibung
ERR_SSI 0 SSI-Gebersignal vorhanden.
1 SSI-Gebersignal fehlerhaft. (z. B. bedingt durch einen Leitungs-
bruch).
SSI_DIAG 0 Es ist kein freigegebenes Statussignal aktiv

(SSI_STSx = 0).

Mindestens ein freigegebenes Statussignal ist aktiv (SSI_STSx = 1)
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Prozessausgabe (PZDA)

Feldausgabedaten werden vom BL20-1SSI-Modul an ein Feldgerat ausgegeben.

Die Prozessausgabedaten beschreiben die Daten, die von der SPS liber ein Gateway an das BL20-
1SSI-Modul ausgegeben werden.

Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die in das Register mit der Adresse REG_WR_DATA
geschrieben werden sollen.

1 Byte enthdlt die Registeradresse zu den Daten, die mit dem nachsten Riickmeldetelegramm
ausgelesen werden sollen.

1 Byte enthalt die Registeradresse zu den Daten, die in Byte 0 bis 3 dieses Telegramms stehen und
eine Anforderung zum Schreiben.

1 Byte dient zum Steuern der Vergleichsoperationen.

1 Byte enthalt ein Stoppbit zur Unterbrechung der Kommunikation mit dem Geber.

Process output data (PLC > SSI)

o

‘Bit? ‘Bitﬁ ‘Bitﬁ ‘Bitél ‘BRS ‘BRZ ‘Biﬂ ‘Bitl]‘

DBE_3

DBE_2

DB_1

DBE_0

Control data

X

REG RD ADR (MSE bis LSE)

REG

X

REGWR ADR

R
CLR EM CLR EM
& e e e ‘ oMP2 | oMz | % | oMP1 | oMP
T STOP X X ‘ X X X X X
Abb. 35: Prozessausgabedaten
Aussage der Datenbits (Prozessausgabe)
Bezeichnung Wert Beschreibung

REG_WR_DATA

0...231

Wert, der in das Register mit der Adresse REG_WR_ADR geschrie-
ben werden soll.

REG_RD_ADR

0...63

Adresse des Registers, das gelesen werden soll. Die Nutzdaten
befinden sich bei erfolgreichem Lesen (REG_RD_ABORT = 0) in
REG_RD_DATA der Prozesseingabedaten (Bytes 4 - 7).

REG_WR

Grundzustand, d. h. es liegt keine Anforderung, den Inhalt des
Registers zur Adresse REG_WR_ADR mit REG_WR_DATA zu {iber-
schreiben, an. Das Bit REG_WR_AKN ( Kapitel ,Prozesseingabe
(PZDE)") wird ggf. zurlickgesetzt (0).

Anforderung den Inhalt des Registers zur Adresse REG_WR_ADR
mit REG_WR_DATA zu Uberschreiben.

REG_WR_ADR

Adresse des Registers, das mit REG_WR_DATA beschrieben wer-
den soll.
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Bezeichnung Wert Beschreibung
CLR_CMP2 0 Grundzustand, d. h. kein Ruicksetzen von FLAG_CMP2 aktiv.
1 Ricksetzen von FLAG_CMP2 aktiv
EN_CMP2 0 Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2 und
FLAG_CMP2 haben immer den Wert 0, unabhdngig vom SSI-
Geberwert.
1 Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2 und

FLAG_CMP2 haben einen Wert abhangig vom Vergleichsergebnis
zum SSI-Geberwert.

CLR_CMP1 0 Grundzustand, d. h. Riicksetzen von FLAG_CMP1 nicht aktiv.
1 Riicksetzen von FLAG_CMP1 aktiv.
EN_CMP1 0 Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1 und
FLAG_CMP1 haben immer den Wert 0, unabhéangig vom SSI-
Geberwert.
1 Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1 und

FLAG_CMP1 haben einen Wert abhdangig vom Vergleichsergebnis
zum SSI-Geberwert.

STOP 0 Anforderung, den SSI-Geber zyklisch auszulesen
1 Anforderung, die Kommunikation mit dem Geber zu unterbre-
chen.
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7.4 Integration des SWIRE-Moduls BL20-E-1SWIRE

Eine Integration des Moduls ist moglich, wenn die Gateway-Firmware mindestens die Version 1.51.
hat.

741 Datenabbild
Prozesseingabe

Die Feldeingabedaten werden vom angeschlossenen SWIRE-BUS an das BL20-E-1SWIRE-Modul
Ubertragen. Die Prozesseingabedaten beschreiben die Daten, die vom BL20-E-1SWIRE-Modul tiber
ein Gateway zur SPS Gibertragen werden. Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format. Fiir jeden
SWIRE Slave werden 4 Bit belegt. Folgende Informationen konnen libertragen werden:

Schitzspule ein/aus
Motorschutzschalter aus bzw. ausgeldst/eingeschaltet

Status des Teilnehmers o.k./Diagnose liegt vor

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 SWIRE Slave 2 SWIRE Slave 1

2 SWIRE Slave 4 SWIRE Slave 3

3 SWIRE Slave 6 SWIRE Slave 5

4 SWIRE Slave 8 SWIRE Slave 7

5 SWIRE Slave 10 SWIRE Slave 9

6 SWIRE Slave 12 SWIRE Slave 11

7 SWIRE Slave 14 SWIRE Slave 13

8 SWIRE Slave 16 SWIRE Slave 15

Die Daten des SWIRE-Slaves 1 sind die Daten des physikalisch ersten Teilnehmers am SWIRE-Strang.
Diese Zuordnung istin dieser Weise fortlaufend. Die Bedeutung der Daten eines SWIRE-Teilnehmers
sind produktabhéngig.
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Die Bedeutung der 4 Bit Prozesseingabedaten bei einem SWIRE-DIL-Gerét:

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4
SDx/frei frei PKZSTx Slx

Die folgende Tabelle erldutert die Bedeutung der Datenbits:

Bez. Zustand Bemerkung

SIx Schaltzustand Relais x

Slx liefert den Schaltzustand der Schiitzspule vom SWIRE Bus Teilnehmer als
Ruckmeldung. Six ermdéglicht die Priifung, ob der vorgegebene Schaltzu-
stand umgesetzt wurde durch eine mechanische Kopplung. Hierbei ist die
zeitliche Verzdgerung zwischen Setzen eines Ausgangs und mechanischer
Umsetzung und der folgenden Riickmeldung zu beriicksichtigen.

0 Aus Off Schitzspule ist ausgeschaltet
1 Ein On Schitzspule ist eingeschaltet
PKZSTx Schaltzustand PKZ x
0 Aus Off Der Motorschutzschalter ist aus bzw. hat aus-
gelost
1 Ein On Der Motorschutzschalter ist eingeschaltet
SDx Kommunikationsfehler Teilnehmer x

Durch Setzen des Parameters NDDIAG wird die Slave Diagnose (Input Byte 1/
Bit 3) in die Rlickmeldeschnittstelle kopiert. Dem Anwender steht die Infor-
mation damit als Status in der Steuerung zur Verfligung.

0 ON LINE ON LINE Status des Teilnehmer x: alles o. k.
1 OFF LINE OFF LINE Status des Teilnehmer x: es liegt Slave-Diag-
nose vor
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Prozessausgabe

Feldausgabedaten werden vom BL20-E-1SWIRE-Modul an ein Feldgerat ausgegeben. Die Prozess-
ausgabedaten beschreiben die Daten, die von der SPS (iber ein Gateway an das BL20-E-1SWIRE-
Modul ausgegeben werden. Die Ubertragung erfolgtin einem 8 Byte-Format. Fiir jeden SWIRE Slave
werden 4 Bit belegt. Folgende Informationen wird tibertragen:

Schaltzustand der Schiitzspule aus/ein

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 SWIRE Slave 2 SWIRE Slave 1

2 SWIRE Slave 4 SWIRE Slave 3

3 SWIRE Slave 6 SWIRE Slave 5

4 SWIRE Slave 8 SWIRE Slave 7

5 SWIRE Slave 10 SWIRE Slave 9

6 SWIRE Slave 12 SWIRE Slave 11

7 SWIRE Slave 14 SWIRE Slave 13

8 SWIRE Slave 16 SWIRE Slave 15

Die Daten des SWIRE-Slaves 1 sind die Daten des physikalisch ersten Teilnehmers am SWIRE-Strang.
Diese Zuordnung istin dieser Weise fortlaufend. Die Bedeutung der Daten eines SWIRE-Teilnehmers
sind produktabhéngig.

Die Bedeutung der 4 Bit Prozessausgabedaten bei einem SWIRE-DIL-Gerat:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4

frei frei frei SOx

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Datenbits:

Bez. Zustand Bemerkung
SOx Relais x
relay x

SOx wird als Schaltzustand der Schiitzspule vom SWIRE Bus Master zum entspre-
chenden SWIRE Bus Teilnehmer tibertragen.

0 Aus Off Schitz ist nicht angesteuert

1 Ein On Schiitz ist eingeschaltet
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Diagnose
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 1 GENE- Uswerr frei COMggg frei RDY gp frei SWers
RALggg
Byte 2 frei U auxerr TYPega frei PKZ e frei SDger frei
TYPgs Feld
Byte 3 TYPgpeS8 | TYPepeS7 | TYPrgS6 | TYPereS5 | TYPeS4 | TYPgaS3 | TYPgeS2 | TYPgggS1
Byte 4 TYPge TYPgge TYPege TYPege TYPegr TYPega TYPgeq TYPgreS9
S16 S15 S14 S13 S12 S11 S10
Slave Diagnose Bit Feld
Byte 5 SDggpS8 SDgrpS7 SDggeS6 SDggeS5 SDegpS4 SDggeS3 SDggpS2 SDgggS1
Byte 6 SDgrpS16 | SDgpgS15 | SDggeS14 | SDgpeS13 | SDggeS12 | SDggS11 | SDgggS10 | SDgpgS9
PKZ Feld
Byte 7 PKZgeS8 | PKZgeS7 | PKZggS6 | PKZpeS5 | PKZgpgS4 | PKZpeS3 | PKZpeS2 | PKZpgpeST
Byte 8 PKZeq PKZgam PKZ e PKZeam PKZenm PKZ PKZeqm PKZggrS9
S16 S15 S14 S13 S12 S S10
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Die folgende Tabelle zeigt die Bedeutung der Diagnosebits:

Bez. Wert Bedeutung
Byte 1
Wepg SWIRE MASTER
Die Konfiguration wurde gemaf Parametrierung akzeptiert und der SWIRE-Strang ist im
Datenaustausch
0 Data exchange Der Strang ist im Datenaustausch
1 Offline Die Konfiguration wurde nicht akzeptiert, der Strang geht
nicht in den Datenaustausch. (Die LED SW blinkt)
RDY e SPS SLAVE

Parametrierung ist fehlerhaft. Die IST-Konfiguration wurde gemaf3 parametrierter SOLL-Kon-
figuration akzeptiert und der Datenaustausch mit der (ibergeordneten Ebene ist 0.k.

0 Data exchange  Der Strang ist im Datenaustausch

1 Offline Die Konfiguration wurde nicht akzeptiert, der Strang geht
nicht in den Datenaustausch. (Die LED Rdy blinkt)

COMggq Kommunikation SWIRE

Es liegt ein Kommunikationsfehler vor, wie z.B. ein Teilnehmer wird nicht mehr erreicht, sein
internes Time-Out ist abgelaufen bzw. die Kommunikation ist gestort. Der Master kann mit
mindestens einem Teilnehmer keinen Datenaustausch durchfiihren.

0 OK Es liegt kein Fehler vor.
1 fehlerhaft Es liegt ein Fehler vor.
Uswerr Spannung Ugy,

Spannungsfehler in Uy, Spannung U (17 VDC) zur Versorgung der SWIRE- Teilnehmer

0 OK Es liegt kein Fehler vor.

1 Unterspannung  Es liegt ein Fehler vor.

GENERALgz;  Fehlermeldung

Durch die Erstellung eines Funktionsbausteins zeigt sich, dass Systeme/Funktionsblécke zur
generellen Priifung eines Teilnehmers auf vorhandene Diagnosen nur das erste Byte priifen.

0 keine Es liegt keine Diagnose vor

1 vorhanden Es liegt eine/mehrere Diagnosen vor
Byte 2
SDggr Kommunikation SWIRE-Teilnehmer

Istin der Parametrierung SDggsA mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dieses Bit einen
Fehler, sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit SD setzt.

0 OK Es liegt kein Fehler vor oder diese Diagnose ist Gber die
Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 fehlerhaft Es liegt ein Fehler vor.
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Bez. Wert Bedeutung

PKZgr Uberstromschutzschalter

Ist in der Parametrierung PKZ ;. A mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dies Bit einen
Fehler, sobald nur ein PKZ eines Slave ausgelost ist.

0 OK Es liegt keine PKZ Ausldsung vor oder Diagnose ist Uiber die
Parametrierung inaktiv geschaltet.
1 Auslésungen Es liegt min. eine PKZ Ausldsung vor.
TYPea Konfiguration

Ist in der Parametrierung TYPgg:A mit Sammeldiagnose parametriert, meldet dies Bit einen
Fehler, sobald die IST-Konfiguration eines Slaves nicht mit der fiir diese Position parametrier-
ten SOLL-Konfiguration ibereinstimmt.

0 OK Die IST-Konfiguration entspricht vollstandig der SOLL-Kon-
figuration oder Diagnose ist Giber die Parametrierung inak-
tiv geschaltet.

1 fehlerhaft Die Ist-Konfiguration entspricht nicht vollstandig der Soll-
konfiguration.

Upuxers Spannung U,y

Istin der Parametrierung U, xergA aktiviert, wird durch Upyerg €ine Fehlermeldung generiert,
sobald die Versorgungsspannung den Pegel unterschreitet, bei der die Funktion der Relais
nicht gewahrleistet ist.

0 OK Schiitz- Versorgungsspannung ist o.k. (> 20 VDC) oder Dia-
gnose ist Uber die Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 Unterspannung  Schiitz- Versorgungsspannung ist nicht o.k.
(<18VDCQ).
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Bez.

Byte 3,4

Wert Bedeutung

TYPggpSx

Gerat - Konfiguration Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung eines Konfigurationsfehlers als Fehlermeldung. Ist in der
Parametrierung TYP oA mit Einzeldiagnose parametriert, wird in diesem Bitfeld der Fehler
gemeldet, sobald die IST-Konfiguration des Teilnehmers nicht akzeptiert wurde und er daher
nicht zum Datenaustausch freigeschaltet ist. Die Diagnose LED des Teilnehmers blinkt.

0 OK Es liegt kein Konfigurationsfehler vor und der Teilnehmer
ist im Datenaustausch oder Diagnose ist (iber die Paramet-
rierung inaktiv geschaltet

1 falsch Es liegt ein Konfigurationsfehler vor und der Teilnehmer ist
NICHT im Datenaustausch

Byte 5,6

SDgarSX

Kommunikation Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung einer Auslésung der Slave Diagnose als Fehlermeldung.
Istin der Parametrierung SD,\soA mit Einzeldiagnose parametriert, wird in diesem Bitfeld der
Fehler gemeldet, sobald die Slave-Diagnose des Teilnehmers Sx ausgelost ist.

0 OK Es liegt kein Fehler vor oder Diagnose ist iber die Parame-
trierung inaktiv geschaltet.

1 Offline Es liegt eine Diagnose vor.

Byte 7,8

PKZgsSX

Uberstromschutzschalter Teilnehmer x

Info-Feld zur individuellen Meldung einer Auslésung eines Motorstromschutzschalters (PKZ)
als Fehlermeldung. Ist in der Parametrierung PKZ,-oA mit Einzeldiagnose parametriert, wird
in diesem Bitfeld der Fehler gemeldet, sobald das PKZ des Teilnehmers Sx ausgeldst ist.

0 OK Das PKZ des Teilnehmers ist nicht ausgeldst oder Diagnose
ist Uber die Parametrierung inaktiv geschaltet.

1 ausgelost Das PKZ des Teilnehmers ist ausgeldst.

HINWEIS

Die Fehlermeldungen U, yeras TYPerar TYPgraSX: PKZgp, PKZpeSX, SDggg Und SDggSx lassen
sich Uber die Parametrierung unterdriicken.
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Parameter

Parameter sind Daten, die dem Modul zum applikationsgerechten Betrieb mitgeteilt werden mis-
sen, um es funktionsfahig zu machen.

Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Byte 1 | reser- frei frei MC MNA Konfigu- | Disable frei
viert ration Cfg
Byte2 | frei Unuxerr TYPere TYPieo PKZggq PKZ o SDgge SDinro

Byte 3 | reserviert

Byte 4 | Lifeguardingzeit
Byte5 | SDpiacS8 | SDpiacS7 | SDpiacS6 | SDpiacS5 | SDpiacS4 | SDpiagS3 | SDpiagS2 | SDpjagS1

Byte6 | SDpg SDpiac SDoig SDoing SDoing SDpie SDoiac SDpiacS9
S16 S15 S14 S13 S12 S11 S10

Byte7 | reserviert

Byte 8 | reserviert

Byte 9- | Typkennung Slave 1-16
24

Die folgende Tabelle erldutert die Aussage der Parameterbits:

Parametername Wert
Byte 1

Disable Cfg Abschalten der Ubernahme der physikalisch vorhandenen Konfiguration als IST Konfigu-
ration bei manuellem Tasterdruck:

0 = inaktiv Die Konfiguration des SWIRE Stranges wird nur bei driicken des Cfg
Tasters von der physikalisch vorhandenen Konfiguration als IST Kon-
figuration Ubernommen. Danach erfolgt die Priifung gegen die para-
metrierte SOLL Konfiguration

1 = aktiv Die physikalisch vorhandene Konfiguration wird automatisch als IST
Konfiguration Gilbernommen und dann gegen die parametrierte SOLL
Konfiguration geprift.

Konfiguration SPS Konfigurationsprifung
Der Parameter Konfigurationspriifung ermoglicht eine Priifung der Soll - Ist Konfigura-
tion auf Basis der Geratekennung.

0 = aktiv Konfigurationspriifung auf Basis der Geratekennung. Es werden nur
SWIRE Teilnehmer im Strang akzeptiert, deren vollstdndige Geréte-
kennung mit der Sollkonfiguration Gibereinstimmt

1 = inaktiv Es werden alle Teilnehmer ohne Priifung der Gerdatekennung in 4Bit
INPUT/4Bit OUTPUT abgebildet.

Byte 1
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Parametername Wert

MNA
aktiv/passiv

MC

SDINFO

SDERR

PKZINFO

PKZgr

Byte 2
TYPINFO

Konfigurationsprifung

Entspricht der SWIRE Strang in seiner IST Konfiguration nicht der SOLL Konfiguration, so
geht der Master ausschlief8lich mit den richtig konfigurierten funktionsbereiten Teilneh-
mern in den Datenaustausch.

0=Strangori-  Datenaustausch wird mit einer unvollstandigen/falschen Konfigura-
entiert tion mit keinem Teilnehmer aufgenommen.

1=Teilnehmer  Der Strang geht auch bei unvollstandiger Konfiguration mit den rich-

orientiert tig konfigurierten Teilnehmern in Betrieb. Dies bedeutet in der positi-
onsorientierten Adressierung: alle mittels der Daisy Chain Konfigura-
tion ermittelten Teilnehmer, die an entsprechender Position der
Sollkonfiguration entsprechen gehen in Betrieb. Teilnehmer, die
nicht der Sollkonfiguration entsprechen bleiben inaktiv.

Moeller Konform (ab Version VN 01-04)
Verhalten des BL20-E-1SWIRE gemaf3 Moeller SWIRE Conformance Kriterien.

inaktiv Standardverhalten

aktiv Der BL20-E-1SWIRE Master verhalt sich entsprechend der Moeller
SWIRE Conformance Kriterien. Flr eine genauere Beschreibung siehe
BL20-Handbuch fiir I/0-Module (D300716).

Feld -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose Infofeld SDERRSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein Fehlerbit
setzt, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert
inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Gemeinschaftsfehler -Teilnehmerfehler-
Slave Diagnose SDERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein Fehlerbit setzt,
wird in dies je nach Parametrierung als Sammelfehler gemeldet.

0 = aktiv Sammeldiagnose ist aktiviert
1 = inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert

Feld -PKZ Fehler-
Slave Diagnose Infofeld PKZERRSx aktivieren. Sobald ein Slave des Stranges sein PKZ-Bit
16scht, wird dies je nach Parametrierung individuell als Fehler gemeldet.

0 = aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert
1 =inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Gemeinschaftsfehler -PKZ Fehler-
Slave Diagnose PKZERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges sein PKZ-Bit 16scht,
wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.

0 = aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

1 =inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert

Feld -Konfigurationsfehler -

Sobald ein Slave des Stranges nicht der Sollkonfiguration entspricht und damit nicht in
Betrieb genommen werden kann, wird je nach Parametrierung dieses individuell als Feh-
ler gemeldet.

0 = aktiv Einzeldiagnose ist aktiviert

1 =inaktiv Die individuelle Diagnose ist nicht aktiviert
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Parametername Wert

TYPgrr Gemeinschaftsfehler -Konfigurationsfehler-
Slave Diagnose TYPERR aktivieren. Sobald nur ein Slave des Stranges nicht richtig konfi-
guriert ist, wird je nach Parametrierung dieses als Fehler gemeldet.

0 = aktiv Sammeldiagnose ist aktiviert
1 =inaktiv Sammeldiagnose ist nicht aktiviert
Uauxerr Fehlermeldung -UAUX-

System Diagnose UAUXERR aktivieren. Sobald die Versorgungsspannung einen Pegel
unterschreitet, bei dem die Funktion der Relais nicht gewéhrleistet ist, wird dies durch
eine Fehlermeldung UAUXERR gemeldet.

0 = aktiv Fehlermeldung U, yegg aktiviert
1 =inaktiv Fehlermeldung U, yegg Nicht aktiviert
Byte 3 reserviert
Byte 4
Lifeguarding 0x02-OxFF Lifeguarding time der SWIRE Teilnehmer
0x64 Vorgabe der Lifeguardingzeit, Timeout-Zeit bis zum selbsttatigen
Ricksetzen der Teilnehmer bei Kommunikationsausfall. (n * 10ms)
(Default 1s)
OxFF: Lifeguarding aus
Byte 5,6
SDpjagSX Eingangsbit -Kommunikationsfehler Teilnehmer x-
Die Slave Diagnose aus Byte 1/Bit 7 wird in die Riickmeldeschnittstelle als Bit4 tibernom-
men
0 = aktiv SDpacSX wird Gibernommen
1 = inaktiv SDpiacSX wird nicht Gbernommen
Byte 7,8 reserviert
Byte 9 bis 24
Gerateken- Soll-Vorgabe des TYPs fiir den LIN Teilnehmer der Position x im SWIRE Strang
nungslavex 5,50 SWIRE-DIL-MTB (: OXFF)
OxFF Grundeinstellung (kein Teilnehmer)

7.5 Integration des Encoder/PWM-Moduls BL20-E-2CNT-2PWM

Detaillierte Angaben zum Prozessabbild des Moduls finden Sie in einem separaten Handbuch,
, »BL20 — 1/O-MODULE BL20-E-2CNT-2PWM")

7.6 Integration der RFID-Module BL20-2RFID-S/-A

BL20-2RFID-S und BL20-2RFID-A (siehe RFID-Dokumentation unter )
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8 Richtlinien fur die Stationsprojektierung

8.1 Modulanordnung

8.1.1 Beliebige Modulreihenfolge
Die Reihenfolge der I/0-Module innerhalb einer BL20-Station ist grundsatzlich beliebig.

In verschiedenen Anwendungsfallen kann es jedoch von Nutzen sein, bestimmte Module in Grup-
pen zusammenzufassen.

HINWEIS
ﬂ Ein gemischter Einsatz von ECO-/bzw. Standard-Gateways und ECO- sowie Standard-1/0O-
Modulen (mit Basismodulen mit Zugfedertechnik) ist problemlos moglich.

Abb. 36: Beispiel eines Stationsaufbaus mit ECO-Gateway (hier flir CANopen), ECO- und
Standard-1/0s

ﬂ HINWEIS
Neben dem Gateway kdnnen nur Basismodule mit Zugfederanschluss und ECO-Module verwendet
werden.
Um Basismodule mit Schraubanschluss einsetzen zu kdnnen, muss zunachst ein Versor-
gungs-Modul (BR oder PF) mit Schraubanschluss projektiert werden.
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8.1.2

8.1.3

8.14

108

Lickenlose Projektierung

Lickenlose Projektierung

Die Projektierung einer BL20-Station sollte aus Griinden der Storfestigkeit und damit der Betriebs-
sicherheit liickenlos erfolgen. Sind mehr als zwei aufeinander folgende Leerplatze vorhanden, ist
die Kommunikation zu allen nachfolgenden BL20-Modulen unterbrochen.

Die Systemversorgung einer BL20-Station erfolgt, unabhangig von der Anzahl der in der Station ein-
gesetzten Bus Refreshing-Module, durch eine gemeinsame, externe Spannungsquelle. Dadurch
wird das Auftreten von Potenzialausgleichsstromen innerhalb der BL20-Station vermieden.

Maximaler Stationsausbau

Die Station darf die Lange von insgesamt 72 Modulen nicht iberschreiten.

Die maximal zuldssige Summe der Nennstromaufnahmen der Module hinter dem Gateway (max.
Summe X lyg =700 mA) erreicht, ist der Einsatz eines Bus-Refreshing Moduls zur erneuten Bereit-
stellung der Modulbusspannung erforderlich.

Hinter einem Bus-Refreshing Modul darf die Summer der Nennstromaufnahmen der Module
1,5 A betragen. Bei einem maximalen Stationsausbau ist auf den Einsatz einer ausreichenden
Anzahl von Power Feeding-Modulen bzw. Bus Refreshing-Modulen zu achten.

HINWEIS

ﬂ Bei der Verwendung der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) wird Gber das ,Station Auf-
bau priifen“-DTM eine Fehlermeldung generiert, sobald die Systemgrenzen tberschritten
werden.

Die folgende Tabelle enthilt zur Berechnung der maximalen StationsgréRe eine Ubersicht der
Nennstromaufnahmen der einzelnen Module:

Modul Nennstromaufnahme am Modulbus
BL20-PF-24VDC-D 28 mA
BL20-PF-120/230VAC-D 25mA
BL20-2DI-24VDC-P 28 mA
BL20-2DI-24VDC-N 28 mA
BL20-2DI-120/230VAC 28 mA
BL20-4DI-24VDC-P 29 mA
BL20-4DI-24VDC-N 28 mA
BL20-4DI-NAMUR 40 mA
BL20-E-8DI-24VDC-P 15mA
BL20-E-16DI-24VDC-P 15mA
BL20-E-16DI-24VDC-N 15 mA
BL20-16DI-24VDC-P 45 mA
BL20-32DI-24VDC-P 30mA
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Modul Nennstromaufnahme am Modulbus
BL20-1AI-1(0/4...20MA) 41 mA
BL20-2Al-1(0/4...20MA) 35mA
BL20-1AI-U(-10/0...+10VDC) 41 mA
BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) 35mA
BL20-2AI-PT/NI-2/3 45 mA
BL20-2AI-THERMO-PI 45 mA
BL20-4Al-U/I 30 mA
BL20-E-8AI-U/I-4AI-PT/NI 50 mA
BL20-2D0-24VDC-0.5A-P 32mA
BL20-2D0O-24VDC-0.5A-N 32mA
BL20-2D0O-24VDC-2A-P 33mA
BL20-2DO-120/230VAC-0.5A 35mA
BL20-4D0O-24VDC-0.5A-P 30mA
BL20-E-8D0O-24VDC-0.5A-P 15mA
BL20-E-16D0O-24VDC-0.5A-P 25mA
BL20-E-16D0O-24VDC-0.5A-N 25mA
BL20-16D0O-24VDC-0.5A-P 120 mA
BL20-32D0O-24VDC-0.5A-P 30 mA
BL20-1AO-I(0/4...20MA) 39mA
BL20-2A0-1(0/4...20MA) 40 mA
BL20-2A0-U(-10/0...+10VDC) 43 mA
BL20-E-4AO-U/I 50 mA
BL20-2DO-R-NC 28 mA
BL20-2DO-R-NO 28 mA
BL20-2DO-R-CO 28 mA
BL20-1RS232 140 mA
BL20-1RS485/422 60 mA
BL20-1SSI 50 mA
BL20-2RFID-x 30mA
BL20-E-1SWIRE 60 mA
BL20-E-2CNT/2PWM 30mA
BL20-E-4I0L 40 mA
BL20-E-4I0L-10 40 mA
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8.2 Versorgung

8.2.1 Versorgung des Gateways

Das Gateway BL20-E-GW-EC verfligt Uiber eine integrierte Spannungsversorgung (siehe auch

).

8.2.2  Modulbusauffrischung

Die Anzahl der BL20-Module, die durch das Gateway Uiber den internen Modulbus versorgt werden
koénnen, hangt von der jeweiligen Nennstromaufnahme der einzelnen Module am Modulbus ab.

@ ACHTUNG
Die Summe der Nennstromaufnahmen der eingesetzten BL20-Module darf 700 mA nicht
Uberschreiten. Wird ein Bus-Refreshing-Modul gesetzt, darf die Summe der Nennstrom-
aufnahmen der auf das Bus-Refreshing-Modul folgenden Module 1,5 A nicht Gberschrei-
ten.

ﬂ HINWEIS
Die Bus Refreshing-Module, die in einer Station mit BL20-E-GW-EC zum Einsatz kommen,
sind mit den Basismodulen BL20-P3T-SBB-B oder BL20-P4T-SBBC-B (Zugfederanschluss)
bzw. mit den Basismodulen BL20-P3S-SBB-B oder BL20-P4S-SBBC-B (Schraubanschluss) zu
kombinieren.

Esist auf dieselbe Masse und die Masseanschliisse zu achten! Bei unterschiedlicher Masse bzw. Mas-
seanschlissen flieBt Ausgleichsstrom tiber den Modulbus, der zur Zerstdrung der Bus Refreshing-
Module fuhren kann.

Alle Bus Refreshing-Module sind iber dasselbe Massepotenzial untereinander verbunden.

Die Versorgung des Modulbusses erfolgt tiber die Anschliisse 11 und 21 der Basismodule der Bus-
Refreshing-Module.

Bei der Verwendung der Software I/O-ASSISTANT 3 (FDT/DTM) wird tiber den DTM ,Weitere
Funktionen Aufbau priifen” eine Fehlermeldung generiert, sobald eine ausreichende Versorgung
durch den Modulbus nicht mehr gewahrleistet ist und die maximale Stationsgroe liberschritten
ist.

823 Bildung von Potenzialgruppen

Die Power-Feeding Module kdnnen zur Bildung von Potenzialgruppen eingesetzt werden. Die
Potenzialtrennung zu der links vom jeweiligen Versorgungsmodul befindlichen Potenzialgruppe
erfolgt durch das Basismodul.

ﬂ HINWEIS
Das System kann unabhéngig von der Potenzialgruppenbildung versorgt werden.

110 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Bei dem Einsatz eines digitalen Eingabemoduls fiir 120/230 V ACist auf die Bildung einer speziellen
Potenzialgruppe durch das Power Feeding-Modul BL20-PF-120/230VAC-D zu achten.

@ ACHTUNG
Gemeinsames Potential von 24 VDC- und 230 VAC-Feldversorgung
Zerstorung der Elektronik
» Sicherstellen, dass die 24 VDC- und 230 VAC-Module zu getrennten Potenzialgruppen
gehoren.

824 C-Schiene (Cross Connection)

Die C-Schiene wird durch alle I/0-Basismodule gefiihrt. Bei den Basismodulen fiir Versorgungsmo-
dule erfolgt eine mechanische Trennung der C-Schiene und damit die Potenzialtrennung zwischen
benachbarten Versorgungsgruppen.

Der Zugriff auf die C-Schiene erfolgt mit Hilfe solcher Basismodule, die ein Cin ihrer Kennung haben
(z. B. BL20-54T-SBCS). Auf diesen Modulen wird die entsprechende Anschlussebene durch einen
schwarzen Balken gekennzeichnet. Bei allen I/O-Modulen ist der Balken durchgehend. Bei den Ver-
sorgungsmodulen liegt der schwarze Balken nur tiber dem Anschluss 24. Damit wird die Trennung
der C-Schiene zur linken benachbarten Potenzialgruppe deutlich gemacht.

Abb. 37: C-Schiene (Draufsicht)

etz

A

;’17 I

Abb. 38: C-Schiene (Seitenansicht)

WARNUNG
Falsche Belastung der C-Schiene mit 230V

Méogliche Lebensgefahr durch Stromschlag
» Sicherstellen, dass die C-Schiene maximal mit 24 V DC belastet wird, nicht mit 230 V.

.
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Die C-Schiene kann anwendungsspezifisch, z. B. als Schutzerde (PE), verwendet werden. In diesem
Fall muss der PE-Anschluss eines jeden Versorgungsmoduls tiber eine zusdtzlich PE-Klemme mit der
Tragschiene verbunden werden. Die Klemme kann als Zubehor bestellt werden.
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Abb. 39: Verwendung der C-Schiene als PE-Kontakt

HINWEIS
Zur generellen Einbindung einer Station in ein Massebezugssystem lesen Sie bitte

Beim Einsatz von Relaismodulen kann die C-Schiene zur gemeinsamen Spannungsversorgung
genutzt werden. Dazu wird die Lastspannung an ein Power Feeding-Modul mit dem Basismodul
BL20-P4x-SBBC mit Zugfeder- oder Schraubanschluss angelegt. Alle darauf folgenden Relaismodule
werden dann lber die C-Schiene versorgt.

1]

ACHTUNG

Fehlende Potentialtrennung
Zerstorung der Modulelektronik
» Sicherstellen, dass nach der Verwendung der C-Schiene zur gemeinsamen Spannungs-
versorgung von Relaismodulen ein weiteres Versorgungsmodul fiir die Potenzialtren-
nung zu den nachfolgenden Modulen eingesetzt wird. Erst dann kann die C-Schiene
wieder als PE dienen.
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Abb. 40: :Nutzung der C-Schiene als Schutzerde und als Spannungsversorgung bei Relaismodulen

Die Briickung der Relaismodulwurzeln wird durch Querverbinder umgesetzt. Das entsprechende
Anschlussbild mit der Darstellung der Querverbinder finden Sie im Handbuch zu den BL20 I/O-
Modulen (Deutsch: D300716, Englisch: D300717).

825 Direktverdrahtung von Relaismodulen

Relaismodule konnen neben der oben genannten Moglichkeit auch direkt verdrahtet werden. In
diesem Fall sind Basismodule ohne Verbindung zur C-Schiene zu wahlen, um die Potenzialtrennung
zu den benachbarten Modulen zu gewahrleisten.

8.3 Schutz der Serviceschnittstelle am Gateway

Waéhrend des laufenden Betriebs der BL20-Station muss die Abdeckung Uber der Service-Schnitt-
stelle und den Drehkodierschaltern aus Griinden der EMV und der ESD geschlossen sein.
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8.4

8.5

3.6

114

Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen

BL20 erméglicht das Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen ohne Beeintrachtigung der Feld-
verdrahtunag. Ist ein Elektronikmodul gezogen, verbleibt die BL20-Station weiterhin im Betriebs-

zustand. Die spannungs- und stromflihrenden Verbindungen sowie die Schutzleiterverbindungen
werden nicht unterbrochen.

il

ACHTUNG

Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen unter Last

Ausfall der Modulbuskommunikation, nicht definierte Zustiande der 1/Os
» Station vor dem spannungsfrei schalten.

» 1/0-Module ziehen bzw. stecken.

Erweiterung einer bestehenden Station

1]

ACHTUNG

Stationserweiterung unter Last

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

» Spannungsversorgung abschalten.

» Spannungsversorgung gegen Wiedereinschalten sichern.
» Spannungsfreiheit feststellen.

Firmware Download

Ein Firmware-Download kann Gber die Service-Schnittstelle am Gateway mit Hilfe der Software I/O-
ASSISTANT erfolgen (ndheres hierzu finden Sie in der Online-Hilfe).

B

ACHTUNG

Firmware-Download unter Last

Beschdadigung der Firmware

» Station vor dem Download vom Feldbus trennen.
> Feldseite freischalten.
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O Richtlinien fur die elektrische Installation

9.1 Allgemeine Hinweise

9.1.1  Ubergreifendes

Leitungen sollten in Gruppen eingeteilt werden, z. B. Signalleitungen, Datenleitungen, Starkstrom-
leitungen, Stromversorgungsleitungen.

Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen sollten immer in getrennten Kanalen oder
Biindeln verlegt werden. Signal-bzw. Datenleitungen miissen immer so eng wie méglich an Masse-
flachen (z. B. Tragholme, Schrankbleche usw.) gefiihrt werden.

9.12  Leitungsflhrung

Eine ordnungsgemafe Leitungsfilhrung verhindert bzw. unterdriickt eine gegenseitige Beeinflus-
sung von parallel verlegten Leitungen.

Leitungsfuhrung innerhalb und auerhalb von Schranken

Die Leitungen sollten in folgende Gruppen unterteilt werden, um eine EMV-gerechte Leitungsfiih-
rung sicherzustellen:

Innerhalb der Gruppen kénnen die verschiedenen Leitungsarten miteinander in Blindeln oder
Kabelkandlen verlegt werden.

Gruppe 1:
geschirmte Bus- und Datenleitungen
geschirmte Analogleitungen
ungeschirmte Leitungen flr Gleichspannung < 60 V
ungeschirmte Leitungen fiir Wechselspannung < 25V
Gruppe 2:
ungeschirmte Leitungen fiir Gleichspannung > 60 V und < 400 V
ungeschirmte Leitungen flir Wechselspannung > 25V und < 400V
Gruppe 3:
ungeschirmte Leitungen flr Gleich- und Wechselspannung > 400 V

Die folgende Gruppenkombination kann nur in getrennten Blindeln oder Kabelkandlen (ohne Min-
destabstand) verlegt werden:

Gruppe 1/Gruppe 2
Die Gruppenkombinationen
Gruppe 1/Gruppe 3; Gruppe 2/Gruppe 3

missen in getrennten Kabelkandlen mit einem Mindestabstand von 10 cm verlegt werden. Dies gilt
sowohl innerhalb von Gebauden, als auch innerhalb und auBerhalb von Schaltschranken.
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Leitungsfuhrung aulerhalb von Gebduden

AuBerhalb von Gebduden sollten die Leitungen in moglichst geschlossenen (kafigférmigen) Kabel-
kanalen aus Metall gefiihrt werden. Die StoBstellen der Kabeltrager miissen galvanisch miteinander
verbunden und die Kabeltrager geerdet werden.

WARNUNG

Mangelhafte Blitzschutzmalhahmen

Lebensgefahr durch Blitzschlag

» Beim Verlegen von Leitungen auBBerhalb von Geb&duden alle geltenden Richtlinien fir
den inneren und duBeren Blitzschutz und alle Erdungsvorschriften beachten.

913 Blitzschutz

Die Leitungen miissen in beidseitig geerdeten Metallrohren oder betonierten Kabelkandlen mit
durchgehender Bewehrung verlegt werden.

Signalleitungen miissen durch Varistoren oder edelgasgefiillte Uberspannungsableiter gegen
Uberspannungen geschiitzt werden. Die Varistoren und Uberspannungsableiter miissen an der
Stelle installiert werden, an der die Leitung in das Gebaude eintritt.

9.14  Ubertragungsmedien
Bei Ethernet kommen die verschiedensten Ubertragungsmedien zum Einsatz.

Koaxialkabel
10Base2 (thin koax),
10Base5 (thick koax, yellow cable)

Lichtwellenleiter (10BaseF)

verdrillte Zweidrahtleitung (10BaseT) mit Schirmung (STP) oder ohne Schirmung (UTP).

ﬂ HINWEIS
Turck bietet eine Vielzahl von Kabeltypen fiir Feldbusleitungen als Meterware oder vor-
konfektioniert mit verschiedensten Anschlusssteckern.
Die Bestellinformationen fiir die verfiigbaren Kabeltypen entnehmen Sie bitte dem BL20-
Katalog.
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9.2 Potenzialverhaltnisse

92.1  Ubergreifendes

Die Potenzialverhdltnisse eines mit BL20-Modulen realisierten CANopen-Systems sind durch fol-
gende Merkmale charakterisiert:

Die Systemversorgung von Gateway und |I/O-Modulen sowie die Feldversorgung erfolgen
gemeinsam Uber die Einspeisung am Gateway.

Alle BL20-Module (Gateway, Power Feeding-, I/0O-Module) sind liber die Basismodule kapazitiv
mit den Tragschienen verbunden.

Die Verwendung getrennter Spannungsversorgungen zur System- und Feldversorgung ermdg-
licht einen potenzialfreien Aufbau.

Das Blockschaltbild stellt einen typischen Aufbau einer BL20- Station mit Ethernet-Gateway dar.

Module bus

3
=

R

= ],
i

Ethi  Eth2 Ui U, I U, U U
Gateway Output Intput Bus Output Power  Output
Refreshing Feeding

Abb. 41: Blockschaltbild BL20-Station mit EtherCAT-Gateway
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9.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Die BL20-Produkte werden den Anforderungen an die EMV voll gerecht. Vor der Installation ist den-
noch eine EMV-Planung erforderlich. Hierbei sollten alle potenziellen Stérquellen wie galvanische,
induktive und kapazitive Kopplungen sowie Strahlungskopplungen beriicksichtigt werden.

9.3.1 Sicherstellung der EMV

Die EMV der BL20-Module ist gesichert, wenn beim Aufbau folgende Grundregeln eingehalten wer-
den:

Ordnungsgemafle und flachenhafte Massung der inaktiven Metallteile.

Korrekte Schirmung der Leitungen und Geréte.

Ordnungsgemafle Leitungsfiihrung - Verdrahtung.

Schaffung eines einheitlichen Bezugspotenzials und Erdung aller elektrischen Betriebsmittel.

Spezielle EMV-MalBnahmen fiir besondere Anwendungen.

932  Massung inaktiver Metallteile

Alle inaktiven Metallteile (wie z. B. Schaltschranke, Schaltschranktiiren, Tragholme, Montageplat-
ten, Hutschienen etc.) miissen grof3flaichig und impedanzarm miteinander verbunden werden
(Massung). Somit ist eine einheitliche Bezugspotenzialflache fiir alle Elemente der Steuerung gesi-
chert. Der Einfluss eingekoppelter Stérungen verringert sich.

Bei lackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen muss im Bereich von Schraubverbindungen
die isolierende Schicht entfernt werden. Schiitzen Sie die Verbindungsstelle vor Korrosion.

Bewegliche Masseteile (Schranktiiren, getrennte Montageplatte usw.) missen durch kurze Mas-
sebander mit grof3er Oberflache verbunden werden.

Vermeiden Sie moglichst den Einsatz von Aluminiumteilen, da Aluminium leicht oxidiert und
dann fir eine Massung ungeeignet ist.

WARNUNG

Falsche Massung inaktiver Metallteile
Lebensgefahr durch gefahrliche Berithrungsspannung
» Masse mit Schutzleiter verbinden.

933 PE-Anschluss

Die Masse und der PE-Anschluss (Schutzerde) missen zentral miteinander verbunden werden.

934 Erdfreier Betrieb

Beim erdfreien Betrieb sind die einschlagigen Sicherheitsvorschriften zu beachten.
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935  Tragschienen

Alle Tragschienen missen grof3flachig und niederimpedant auf der Montageplatte befestigt und
ordnungsgemanR geerdet werden. Verwenden Sie korrosionsgeschiitze Tragschienen.

= 200 mm/7.87 inch

= < Bi
AN AN
C
X X X X
A D
AN AN
AN AN
AN AN

Abb. 42: Montagemdglichkeiten
ATS35

B Tragschiene

C Montageplatte

DTS 35

Kontaktieren Sie die Tragschiene grof3flachig und niederimpedant mit dem Tragersystem tber
Schrauben oder Nieten.

Entfernen Sie beilackierten, eloxierten oder isolierten Metallteilen im Bereich der Verbindungsstelle
die isolierende Schicht. Schiitzen Sie die Verbindungsstellen vor Korrosion (z. B. durch Einfetten;
Achtung: nur dafiir geeignetes Fett verwenden).

9.4 Schirmung von Leitungen

Ein Leitungsschirm hat die Aufgabe, die Einkopplung von Stérspannungen sowie die Auskopplung
von Storfeldern bei Leitungen zu vermeiden. Daher sollten nur geschirmte Leitungen mit Schirm-
geflechten aus gut leitendem Material (Kupfer oder Aluminium) und einer Uberdeckung von min-
destens 80% verwendet werden.

Die Leitungsschirme sollten grundsatzlich (wenn nichtin Ausnahmen anders festgelegt, z. B. bei
hochohmigen, symmetrischen, analogen Signalleitungen) beidseitig an das jeweilige lokale
Bezugspotenzial angeschlossen werden. Nur dann kann der Leitungsschirm seine beste Schirmwir-
kung gegen elektrische und magnetische Felder erzielen.
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Ein nur einseitig aufgelegter Schirm bewirkt lediglich eine Entkopplung gegen elektrische Felder.

ﬂ HINWEIS
Beim Aufbau ist darauf zu achten, dass...

der Schirm direkt beim Systemeintritt aufgelegt wird,

die Schirmauflage auf der Schirmschiene niederimpedant erfolgt,
die freien Leitungsenden so kurz wie moglich zu halten sind,

der Leitungsschirm nicht als Potenzialausgleich verwendet wird.

Bei stationdrem Betrieb sollte das geschirmte Datenkabel abisoliert auf die Schirmschiene aufgelegt
werden. Der Anschluss und die Befestigung des Schirms sollten dabei mit Klemmbiigeln aus Metall
erfolgen. Die Schellen missen den Schirm groB3flachig umschlieBen und kontaktieren. Die Schirm-
schiene muss niederimpedant (z. B. Befestigungspunkte im Abstand von 10 bis 20 cm) mit der
Bezugspotenzialfliche verbunden sein.

Der Leitungsschirm sollte nicht durchtrennt, sondern innerhalb des Systems (z. B. Schaltschrank) bis
zur Anschaltung weitergefiihrt werden.

ﬂ HINWEIS
Kann aus schaltungstechnischen oder geratespezifischen Griinden die Schirmauflage nur
einseitig erfolgen, ist es moglich, die zweite Leitungsschirmseite iber einen Kondensator
(kurze Anschliisse) an das lokale Bezugspotenzial zu fiihren. Gegebenenfalls kann zusatz-
lich ein Varistor oder Widerstand dem Kondensator parallel geschaltet werden, um den
Durchschlag bei auftretenden Stérimpulsen zu verhindern.

Eine weitere Moglichkeit ist ein doppelter Schirm (galvanisch voneinander getrennt),
wobei der innere Schirm einseitig, der duf3ere beidseitig angeschlossen wird.
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94.1 Potenzialausgleich

Potenzialunterschiede kénnen bei rdumlich voneinander entfernten Anlageteilen auftreten, wenn
diese

von unterschiedlichen Versorgungen gespeist werden.

beidseitig aufgelegte Leitungsschirme besitzen, die an unterschiedlichen Anlagenteilen geerdet
werden.

Zum Potenzialausgleich muss eine Potenzialausgleichsleitung gelegt werden.
Eine Potenzialausgleichsleitung muss folgende Merkmale aufweisen:

Kleine Impedanz. Bei beidseitig aufgelegten Leitungsschirmen muss die Impedanz der Aus-
gleichsleitung erheblich kleiner sein als die der Schirmverbindung (héchstens 10% der Impedanz
der Schirmverbindung).

Die Ausgleichsleitung muss bei einer Lange unter 200 m mindestens einen Querschnitt von 16
mm? aufweisen. Betragt die Leitungsldnge mehr als 200 m, so ist ein Querschnitt von mindestens
25 mm?erforderlich.

Die Ausgleichsleitung muss aus Kupfer oder verzinktem Stahl bestehen.

Sie muss grof3flachig mit dem Schutzleiter bzw. der Erdung verbunden und gegen Korrosion
geschiitzt werden.

Ausgleichsleitung und Signalleitung sollten moéglichst dicht nebeneinander verlegt werden, d. h.
die eingeschlossene Flache sollte moglichst klein sein.

94.2 Beschaltung von Induktivitaten

Bei induktiven Lasten empfiehlt sich eine Schutzbeschaltung direkt an der Last.

943  Schutz gegen elektrostatische Entladung

@ ACHTUNG
Freiliegende metallische Kontakte

Sachschdden durch elektrostatische Entladung
» Beriihrung der metallischen Anschliisse mit bloBen Handen vermeiden
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10 BL20-Zulassungen flr Zone 2/Division 2

ﬂ HINWEIS
Die Zone 2 - Zulassungszertifikate fiir BL20 finden Sie in einem separaten Handbuch
D301254 unter www.turck.de.
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http://www.turck.de/de/
http://pdb.turck.de/media/_de/Anlagen/d301254.pdf
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11 Anhang

11.1 Identifier der BL20-Module

Jedes Modul wird Gber einen modulspezifischen Identifier eindeutig vom Gateway identifiziert.

Modul Identifier

Digitale Eingabemodule

BL20-2DI-24VDC-P 0x210020xx
BL20-2DI-24VDC-N 0x220020xx
BL20-2DI-120/230VAC 0x230020xx
BL20-4DI-24VDC-P 0x410030xx
BL20-4DI-24VDC-N 0x420030xx
BL20-4DI-NAMUR 0x015640xx
BL20-E-8DI-24VDC-P 0x610040xx
BL20-16DI-24VDC-P 0x810050xx
BL20-E-16DI-24VDC-N 0x830050xx
BL20-E-16DI-24VDC-P 0x820050xx
BL20-32DI-24VDC-P 0xA10070xx
Analoge Eingabemodule
BL20-1AI-1(0/4...20MA) 0x012350xx
BL20-2AI-1(0/4...20MA) 0x225570xx
BL20-1AI-U(-10/0...+10VDC) 0x011350xx
BL20-2AI-U(-10/0...+10VDC) 0x235570xx
BL20-2AI-PT/NI-2/3 0x215770xx
BL20-2AI-THERMO-PI 0x215570xx
BL20-2AIH-I 0x2179C0xx
BL20-4Al-U/I 0x417790xx
BL20-E-4AI-TC 0x427790xx
BL20-E-8AI-U/I-4PT/NI 0x6199B0xX

Digitale Ausgabemodule

BL20-2D0O-24VDC-0,5A-P 0x212002xx
BL20-2D0O-24VDC-0,5A-N 0x222002xx
BL20-2D0O-24VDC-2A-P 0x232002xx
BL20-2DO-120/230VAC-0.5A 0x250002xx
BL20-4D0O-24VDC-0,5A-P 0x013003xx
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Anhang

Modul Identifier
BL20-E-8D0O-24VDC-0.5A-P 0x610004xx
BL20-16D0O-24VDC-0,5A-P 0x413005xx
BL20-E-16D0O-24VDC-0.5A-P 0x820005xx
BL20-E-16DO-24VDC-0.5A-N 0x8300005xx
BL20-32D0O-24VDC-0,5A-P 0x614007xx

Analoge Ausgabemodule
BL20-1AO-1(0/4...20MA) 0x010605xx
BL20-2A0-1(0/4...20MA) 0x220807xx
BL20-2A0-U(-10/0...+10VDC) 0x210807xx
BL20-2A0-H 0x217AB7xx
BL20-E-4AO-U/I 0x417A09xx

Relaismodule
BL20-2DO-R-NC 0x230002xx
BL20-2DO-R-NO 0x220002xx
BL20-2DO-R-CO 0x210002xx

Technologie-Module

BL20-1RS232 0x014799xx
BL20-1RS485/422 0x024799xx
BL20-1SSI 0x044799xx
BL20-E-1SWIRE 0x169C99xx
BL20-E-2CNT-2PWM 0x017BCCxx
BL20-2RFID-A 0x017977xx

BL20-2RFID-S 0x2179CCxx
BL20-E-4I0L 0x409BBBxx

BL20-E-4I0L-10 0x409DDDxx

Versorgungsmodule
BL20-BR-24VDC-D 0x013000xx
BL20-BR-24VDC-RED 0x440030xx
BL20-PF-24VDC-D 0x023000xx
BL20-PF-120/230VAC-D 0x053000xx
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