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Sicherheitshinweise!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

Gerat spannungsfrei schalten

Gegen Wiedereinschalten sichern

Spannungsfreiheit feststellen

Erden und kurzschlieRen

Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.
Die fir das Gerat angegebenen Montagehinweise sind zu beachten.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaf EN 50 110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf
Eingriffe an diesem Gerat/System vornehmen.

Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das
Gerat berthren.

Die Funktionserde (FE) muss an die Schutzerde (PE) oder den Potentialausgleich
angeschlossen werden. Die Ausfiihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des
Errichters.

Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive
Einstreuungen keine Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktionen verursachen.

Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren Bedienelemente sind so einzubauen,
dass sie gegen unbeabsichtigte Betatigung geschitzt sind.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden in
der Automatisierungseinrichtung fihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard- und
softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische Trennung der Kleinspannung zu
achten. Es dirfen nur Netzgerate verwendet werden, die die Forderungen der
IEC 60 364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410) erfiillen.

Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert dirfen die in den
technischen Daten angegebenen Toleranzgrenzen nicht tberschreiten, andernfalls sind
Funktionsausfalle und Gefahrenzustande nicht auszuschlieRen.

NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60 204-1 mussen in allen Betriebsarten der
Automatisierungseinrichtung wirksam bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen darf
keinen Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fir Gehause oder Schranke dirfen nur im eingebauten Zustand, Tischgerate
oder Portables nur bei geschlossenem Gehéause betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungseinbriichen und -ausféllen ein
unterbrochenes Programm ordnungsgemal wieder aufgenommen werden kann. Dabei
durfen auch kurzzeitig keine gefahrlichen Betriebszustande auftreten. Ggf. ist NOT-AUS zu
erzwingen.

An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung auftretende Fehler Personen- oder
Sachschaden verursachen kdnnen, missen externe Vorkehrungen getroffen werden, die
auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren Betriebszustand gewahrleisten beziehungsweise
erzwingen (z. B. durch unabhéngige Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw.).

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzuftihren (z. B.
Leitungsquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur Instandhaltung
durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden. (IEC 60 364 bzw. HD 384
oder DIN VDE 0100 und nationale Unfallverhtitungsvorschriften beachten).

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiren geschlossen zu halten.
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Zu diesem Handbuch

0.1

0.2

0-2

Dokumentationskonzept

Im ersten Kapitel dieses Handbuch bekommen Sie einen Uberblick zu dem TURCK
BL ident ®-System.

Das zweite Kapitel liefert alle Informationen fur die Montage und Installation.

Das dritte Kapitel enthalt im ersten Teil eine Anleitung zur Inbetriebnahme eines BL ident ®-
Systems unter Verwendung des Standard-Funktionsbausteins ,,Proxy Ident Function Block®. Im
zweiten Teil wird eine Anleitung zur Inbetriebnahme der Interface-Module mit dem Zusatz ,,-S*
dargestellt. Die beispielhaften Inbetriebnahmen erfolgen auf einer SIMATIC S7/-300 Station
(Siemens). Es wird die SIMATIC Basissoftware STEP 7 eingesetzt.

Das vierte Kapitel enthalt einen Auszug aus der Spezifikation zum ,,Proxy Ident Function Block*
Ubersetzt in die deutsche Sprache.

Erklarungen zu den verwendeten Symbolen

Gefahr

Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine Gefahrenquelle hindeuten.
Dies kann sich auf Personenschaden und auf Beschadigungen der Systeme (Hard-
und Software) beziehen.

Fur den Anwender bedeutet dieses Zeichen: Gehen Sie mit ganz besonderer Vorsicht
zu Werke.

A

Achtung

Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine potenzielle Gefahrenquelle
hindeuten.

Dies kann sich auf mégliche Personenschaden und auf Beschadigungen der Systeme
(Hard- und Software) und Anlagen beziehen.

Hinweis
Dieses Zeichen steht neben allgemeinen Hinweisen, die auf wichtige Informationen
zum Vorgehen hinsichtlich eines oder mehrerer Arbeitsschritte deuten.

Die betreffenden Hinweise kdnnen die Arbeit erleichtern und zum Beispiel helfen,
Mehrarbeit durch falsches Vorgehen zu vermeiden.
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0.3 Allgemeine Hinweise

Achtung
Diesen Abschnitt sollten Sie auf jeden Fall lesen, da die Sicherheit im Umgang mit
elektrischen Geraten nicht dem Zufall Gberlassen werden darf.

Dieses Handbuch enthélt die erforderlichen Informationen fir die Inbetriebnahme des TURCK
BL ident ®-Systems.
Es wurde speziell fur qualifiziertes Personal mit dem nétigen Fachwissen konzipiert.

0.3.1 Bestimmungsgemaler Gebrauch

Gefahr
Die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate dirfen nur fir die in diesem Handbuch

und in der jeweiligen technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur in
Verbindung mit zertifizierten Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgeméaflen Transport, sachgerechte
Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Wartung voraus.

0.3.2 Hinweise zur Projektierung/ Installation des Produktes

Gefahr
Die fur den jeweiligen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und

Unfallverhiitungsvorschriften sind unbedingt zu beachten.
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Das TURCK-BL ident®-System

1.1

BL ident®- Modulares RFID-System

BL ident® ist ein RFID-Komplettsystem, das seine besonderen Starken vor allem auch in
industrieller Umgebung zeigt. Basis des modular aufgebauten Systems sind die I/O-Systeme
BL67 (Feldmontage) und BL20 (Schaltschrankmontage) bzw. die kompakten Feldbusmodule BL
compact (Feldmontage).

Jedes BL ident®-System l4sst sich flexibel aus Datentrégern, Schreib-Lese-Képfen,
Verbindungstechnik und Interfaces (Gateway und RFID-I/O-Module) zu einer
maRgeschneiderten RFID-L&sung zusammenstellen.

Zur Auswahl stehen nicht nur extrem schnelle, nahezu unbegrenzt beschreibbare FRAM-
Datentrager, sondern auch Hochtemperatur-Varianten bis 210 °C, die z. B. in Lackierstral3en
eingesetzt werden kdnnen.

Ein weiteres Feature: BL ident® Iasst sich problemlos in bestehende Anlagenkonfigurationen
integrieren.

1.1.1 BL ident®- Flexibilitat fur lhre Anwendung, Sicherheit fiir Ihre Investition!

Das RFID-System BL ident® sorgt in allen Ebenen fiir die Flexibilitét, die Sie fir Inre Anwendung
brauchen: Von der Auswahl der Datentrager liber die Schreib-Lese-K&pfe bis zur Ankopplung
an die Steuerungsebene: Sie haben immer die Mdéglichkeit, das System perfekt zu konfigurieren
und an lhre spezielle Aufgabenstellung anzupassen.

BL ident® ist zukunftssicher und interoperabel durch internationale, weltweit gilltige Standards.
Dadurch erreichen Sie héchsten Investitionsschutz.

1.1.2 BL ident®- Datentrager

Besonders kleine Bauformen (@ 7,5 mm bei HF)

EEPROM-Datentréger fur hohe Stiickzahlen

FRAM-Datentrager fir hohe Geschwindigkeiten und viele Schreibzyklen
Hochtemperaturdatentrager zur durchgangigen Prozesskontrolle bei -40...+210 °C

Autoklaven-Datentrager zum Einsatz bei unter Druck stehendem, 121 °C heillem
Wasserdampf

Direkte Montage auf Metall
Offene und weltweit giiltige Standards (ISO 15693 und ISO 18000-6C)

1.1.3 BL ident®- Schreib-Lese-Képfe

1-2

Industriegerechtes und robustes Design
Vollvergossene Schreib-Lese-Kdpfe (HF)
Schreib-Lese-Reichweiten bis zu 500 mm (HF) oder mehrere Meter (UHF)

Einsatz in Lebensmittelapplikationen, Wash-Down (IP69K)
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1.1.4 BL ident®- Interfaces
Modulares Konzept (BL20 und BL67) mit bis zu 16 Kanélen pro Gateway
BL ident® zur Montage im Schaltschrank
BL67 zur Montage direkt im Feld
BL compact zur Montage direkt im Feld (z.T. mit integrierten 1/Os)
Leitungslange zum Schreib-Lese-Kopf bis zu 50 m

Gemischter Betrieb von HF- und UHF-Schreib-Lese-Kdpfen an den selben Interfacemodulen
moglich

Vielfaltige und einfache Feldbusankopplungen (PROFIBUS-DP, DeviceNet™, CANopen,
PROFINET 10, Ethernet Modbus TCP, EtherNet/IP™)

Programmierbare Gateways fiir dezentrale und autarke Steuerungsaufgaben
Zusatzliche Integration von I/O-Modulen auf gleichem Gateway bzw. Busknoten
Module fur platzsparende und einfache Montage im Feld (BL compact)
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Interfaces fur die Feldbusanbindung: Sets und Einzelkomponenten

FUr den Anschluss an den Feldbus stehen Interfaces als komplette Sets zur Verfligung. Ein
bestehendes Set kann auch nachtraglich mit zusatzlichen Kanalen erweitert werden (fir je zwei
Kanale wird ein Elektronik- und ein Basismodul benétigt).

Maximal kénnen bei den Interfaces 8 Kanale bestlickt werden; bei den Interfaces mit einfacher
I/0-Kommunikation sind — abhéngig vom Feldbustyp — maximal 16 Kanale méglich.

Table 1: Abmessungen/ Schutz- Beschreibung Typenbezeichnung
Erweite- Gehauselange art
rungen und
Interfaces in
IP20
IP20 BL20-Basismodul BL20-S4T-SBBS
LED IP20 RFID-Elektronikmodul zur BL20-2RFID-A
Verwendung mit
Funktionsbaustein bzw. mit
programmierbarem
Gateway fur PROFIBUS-
DPV1, DeviceNet™,
PROFINET 10O, Ethernet
Modbus TCP,
EtherNet/IP™
Interfaces in 2-, 4-, 6- und 8-kanaliger Ausfiihrung erhéltlich (die letzte Ziffer in der
Typenbezeichnung bezeichnet die Kanalanzahl; als Beispiel hier nur die 2-kanaligen
Versionen)
IP20 Interfaces (Sets) fur
PROFIBUS-DPV1 TI-BL20-DPV1-2
DeviceNet™ TI-BL20-DN-2
PROFINET 10 TI-BL20-EN-PN-2
EtherNet/IP™ TI-BL20-EIP-2
IP20 Interfaces (Sets) ECONOMY
fur
PROFIBUS-DPV1 TI-BL20-E-DPV1-2
IP20 Interfaces (Sets) —
programmierbar fir
Ethernet Modbus TCP TI-BL20-PG-EN-2
EtherNet/IP™ TI-BL20-PG-EIP-2
1-4 D101578 1209 - BL ident®
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Table 2: Abmessungen/ Schutz- Beschreibung Typenbezeichnung

Erweite- Gehauselange art

rungen und

Interfaces in

IP20 fir

einfache

Kommunikati

on
IP20 BL20-Basismodul BL20-S4T-SBBS
IP20 RFID-Elektronikmodul fur BL20-2RFID-S

einfache 1/0-
Kommunikation

Interfaces in 2-, 4-, 6- und 8-kanaliger Ausfiihrung erhéltlich (die letzte Ziffer in der
Typenbezeichnung bezeichnet die Kanalanzahl; als Beispiel hier nur die 2-kanaligen

Versionen)

IP20 Interfaces (Sets) fur
einfache Kommunikation
PROFIBUS-DPV1 TI-BL20-DPV1-S-2
DeviceNet™ TI-BL20-DN-S-2
Ethernet Modbus TCP TI-BL20-EN-S-2
PROFINET IO TI-BL20-EN-PN-S-2
EtherNet/IP™ TI-BL20-EIP-S-2
IP20 Interfaces (Sets)
ECONOMY fir einfache
Kommunikation
PROFIBUS-DPV1 TI-BL20-E-DPV1-S-2
DeviceNet™ TI-BL20-E-EN-S-2
CANopen TI-BL20-E-EIP-S-2
IP20 Interfaces (Sets) —

programmierbar fir
Ethernet Modbus TCP
EtherNet/IP™

TI-BL20-PG-EN-S-2
TI-BL20-PG-EIP-S-2
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Table 3: Abmessungen/ Schutz- Beschreibung Typenbezeichnung
Erweite- Gehauselange art
rungen und
Interfaces in
IP67
IP67 BL20-Basismodul BL67-B-2M12
IP67 RFID-Elektronikmodul zur BL67-2RFID-A

Verwendung mit

Funktionsbaustein bzw. mit

programmierbarem

Gateway fir PROFIBUS-

DPV1, DeviceNet™,

PROFINET 10O, Ethernet

Modbus TCP,
EtherNet/|IP™

Interfaces in 2-, 4-, 6- und 8-kanaliger Ausfiihrung erhaltlich (die letzte Ziffer in der
Typenbezeichnung bezeichnet die Kanalanzahl; als Beispiel hier nur die 2-kanaligen

Versionen)

IP67

Interfaces (Sets) fur
PROFIBUS-DPV1
DeviceNet™
PROFINET IO
EtherNet/IP™

TI-BL67-DPV1-2
TI-BL67-DN-2
TI-BL67-EN-PN-2
TI-BL67-EIP-2

Interfaces (Sets) —
programmierbar fir
PROFIBUS-DP
Ethernet Modbus TCP
EtherNet/IP™

TI-BL67-PG-DP-2
TI-BL67-PG-EN-2
TI-BL67-PG-EIP-2

1-6
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Table 4. Abmessungen/ Schutz- Beschreibung Typenbezeichnung
Erweite- Gehauselange art
rungen und
Interfaces in
IP67 fir
einfache
Kommuni-
kation
IP67 BL20-Basismodul BL67-B-2M12
IP67 RFID-Elektronikmodul fir ~ BL67-2RFID-S

einfache 1/0-
Kommunikation

Interfaces in 2-, 4-, 6- und 8-kanaliger Ausfiihrung erhéltlich (die letzte Ziffer in der
Typenbezeichnung bezeichnet die Kanalanzahl; als Beispiel hier nur die 2-kanaligen

Versionen)

IP67

Interfaces (Sets) fur
einfache Kommunikation
PROFIBUS-DPV1
DeviceNet™

PROFINET IO
EtherNet/IP™

Ethernet Modbus TCP
Modbus TCP-Slave mit
DeviceNet™-Master
EtherNet/IP™-Slave mit
DeviceNet™-Master

TI-BL67-DPV1-S-2
TI-BL67-DN-S-2
TI-BL67-EN-PN-S-2
TI-BL67-EIP-S-2
TI-BL67-EN-S-2
TI-BL67-EN-DN-S-2

TI-BL67-EN-IP-DN-S-2

IP67

Interfaces (Sets) flr

einfache Kommunikation,

programmierbar fur
PROFIBUS-DP
Ethernet Modbus TCP
EtherNet/IP™

TI-BL67-PG-DP-S-2
TI-BL67-PG-EN-S-2
TI-BL67-PG-EIP-S-2
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Kompakte Feldbusstationen mit Interfaces zur Feldbusanbindung

Die Interfaces der kompakten Feldbusstationen BL compact sind 2-kanalig ausgefthrt und
verfigen z.T. auflerdem Uber integrierte konfigurierbare, digitale 1/0s.

Table 5:

BL compact -
Kompakte
Feldbus-
stationen mit
RFID-
Interface in
IP67

1-8

Abmessungen/
Gehauseléange

Schutz-
art

Beschreibung

Typenbezeichnung

IP67

Kompakte Feldbusstation
fur PROFIBUS-DP (BL
compact, Advanced RFID
Interface =

azyklischer
Datenaustausch)

BLCDP-2M12MT-
2RFID-A

IP67

Kompakte Feldbusstation
fur PROFIBUS-DP (BL
compact, Simple RFID
Interface =

einfache Kommunikation)

BLCDP-2M12MT-
2RFID-S

IP67

Kompakte Feldbusstation
fur PROFIBUS-DP (BL
compact, Simple RFID
Interface =

einfache 1/0-
Kommunikation und 8
digitale
Eingédnge(Ausgange,
konfigurierbar, PNP mit
Diagnosefunktion)

BLCDP-6M12LT-
2RFID-S-8XSG-PD

IP67

Kompakte Feldbusstation
furDeviceNet™ (BL
compact,Simple RFID
Interface =

einfache 1/0-
Kommunikation)

BLCDN-2M12S-
2RFID-S
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1.2 Schematische Darstellung des ldentifikationssystems BL ident®

Das TURCK BL ident ®-System besteht aus mehreren Ebenen. Jede Ebene bietet
Variationsma@glichkeiten. Eine dem Gesamtsystem angepasste Applikation ist moglich.

Abbildung 1:
Systemiber-
sicht

B SPS/PC zur Inbetriebnahme

—\

[e)e]e]

Interfacemodul zur Integration

@e0 |

o)

Schreib/Lesegerate

Air Interface

Q Mobile Datentrager

1.2.1 Unterstitzung fir BL ident ®Projekte

Bei der Projektierung, Installation und Inbetriebnahme finden Sie weitere Unterstiitzung durch
die folgende Software und die folgenden Dokumente:

Zur Simulation und Optimierung einer Applikation steht im Internet unter
http://www.turck.com... ein ,,BL ident ®-Simulator* kostenlos zur Verfiigung.

D101580 - ,,Interface-Module zum Feldbusanschluss®. Dieses Handbuch beschreibt den
fachgerechten Betrieb von BL ident ®-Interface-Modulen.

D101606 - Dieses Handbuch beinhaltet eine Softwarebeschreibung zu einem sogenannten
»,Handheld" (Programmiergeréat), mit dem sich Daten ortsunabhéngig auslesen und schreiben
lassen.

D101584 - Dieses Handbuch umfasst eine Hardwarebeschreibung zu einem sogenannten
,Handheld“ (Programmiergerat), mit dem sich Daten ortsunabhangig auslesen und schreiben
lassen.

D101639 - ,Inbetriebnahme mit der CoDeSys flir programmierbare Gateways*
D101641 - ,Inbetriebnahme mit DeviceNet™*

D101643 - ,Inbetriebnahme mit EtherNet/IP™*

D101647 - ,Inbetriebnahme in PROFINET*

Die aufgefiihrten Handbiicher stehen im Internet zum Download zur Verfligung.
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1.2.2 Vernetzung mit BL ident ®Systemen

1.3

1-10

Aufgrund der Méglichkeit, BL ident ®-Systeme in (bestehende) Bussysteme zu integrieren, kann
eine Vernetzung mehrerer BL ident ®-Systeme stattfinden.

Es gelten die Richtlinien zum Maximalausbau des jeweils eingesetzten Bussystems.

Ein PROFIBUS-DP-System kann ohne Repeater z. B. maximal 31 Stationen und einen Master
umfassen.

Identifikationssysteme mit Radiofrequenztechnologie (RFID)

RFID ist die Abkirzung fur Funkidentifikation (Radio Frequency Identification).

Ein RFID-System besteht aus einem Datentrager, einem Gerat zum Auslesen und Beschreiben
des Datentragers sowie weiteren Geréten, die die Ubertragung und Verarbeitung der Daten
leisten.

Die Ubertragung der Daten von dem Datentrager zu dem Schreib-Lese-Kopf erfolgt
berihrungslos mittels elektromagnetischer Wellen. Diese Art der Ubertragung ist unempfindlich
gegeniber mechanischen Verschmutzungen und Temperaturschwankungen.

Die Datentrager kdénnen direkt an einem Objekt befestigt sein. Aus diesem Grund wird auch die
Bezeichnung ,,Mobiler Datenspeicher” verwendet. Weitere Begriffe fir den Datentrager sind
TAG oder Transponder. Der Dateninhalt kann aus Produktions- und Fertigungsdaten bestehen.
Wichtig sind dabei diejenigen Daten, die das Produkt identifizieren. Daher kommt die
Bezeichnung ,,|dentifikations-System*.

Weiter reichende Mdoglichkeiten ergeben sich dadurch, dass der Dateninhalt durch Schreiben
auf den Datentrager verandert werden kann. Hierdurch kénnen Produktions-/
Fertigungsprozesse nachvollzogen werden. Logistik/ Distribution kénnen optimiert werden.

Die ,Identifikations-Systeme” kdnnen in (bestehende) Feldbus-Automatisierungssysteme
(z. B. PROFIBUS-DP) eingebunden werden. Die Anbindung an das jeweilige Feldbussystem
erfolgt mit geeigneten Interface-Modulen.

Standardisierte Softwarebausteine (z. B. der Proxy Ident Function Block fir PROFIBUS-DP)
ermaoglichen eine einfache Systemintegration und Inbetriebnahme.
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1.4 Leistungsmerkmale und Einsatzbereiche des BL ident®-Systems

Um den Anforderungen in unterschiedlichen Anwendungsgebieten gerecht zu werden, bietet
das TURCK BL ident ®-System zahlreiche Kombinationsmoglichkeiten von Datentragern und
Schreib-Lese-Kdpfen sowie Interface-Modulen zur Anbindung an Automatisierungssysteme (z.
B. PROFIBUS-DP). Software-Bausteine erméglichen eine einfache Integration und
Inbetriebnahme.

Im Folgenden werden die Leistungsmerkmale des TURCK BL ident ®-Systems aufgefiihrt:

1.4.1 Schutzart

Einige Datentrager sowie die passenden Schreib-Lese-Kopfe weisen eine hohe mechanische
Schutzart (z. B. IP67) auf und kénnen damit auch unter rauesten industriellen Bedingungen
eingesetzt werden.

Die Schreib-Lese-Kdpfe sind auch in IP69K verflugbar (Wash-Down-Ausfihrung).

Die Anbindung an ein Feldbussystem wird mit geeigneten TURCK Interface-Modulen realisiert.
Die Interface-Module fiir CANopen sind in der Schutzart IP20 erhéltlich. TURCK
Verbindungskabel in geeigneter Schutzart komplettieren das Identifikationssystem.

Temperaturfeste Datentrager bis 210°C stehen fur den Hochtemperaturbereich zur Verfligung.

1.4.2 Lebensdauer

Die Lebensdauer ergibt sich aus den mdglichen Lese-/Schreiboperationen auf den
Datentragern.

FRAM Datentrager kdnnen eine unbegrenzte Anzahl an Leseoperationen und 10%°
Schreiboperationen gewahrleisten.

EEPROM Datentrager kénnen eine unbegrenzte Anzahl an Leseoperationen und 10* oder
10° Schreiboperationen gewéhrleisten.

Die Datentrager benétigen keine Batterien.

1.4.3 Ubertragungsfrequenz

Das TURCK BL ident ®-System arbeitet mit einer Ubertragungsfrequenz von 13,56 MHz im HF-
Band oder mit einer landerspezifischen Ubertragungsfrequenz im UHF-Bereich (860-960 MHz)
zwischen den Datentragern und den Schreib-Lese-K&pfen.

HF: Systeme, die mit dieser Ubertragungsfrequenz arbeiten sind weitgehend unempfindlich
gegen elektromagnetische Stérungen. Die 13,56 MHz-Ubertragungsfrequenz hat sich daher in
vielen RFID-Einsatzbereichen zum Standard entwickelt.

UHF: Systeme in diesem Frequenzband erzielen hdhere Schreib-Lese-Reichweiten als bei HF,
typischerweise mehrere Meter. Die Tragerfrequenzen sind landerspezifisch und liegen in Europa
beispielsweise zwischen 865 und 868 MHz.
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1.4.4 Bauformen
Datentrager

HF: Fir die HF-Arbeitsfrequenz liefert TURCK runde, flache Datentrager z. B. mit den
Durchmessern 16, 20, 30 und 50 mm.

Die Hochtemperaturdatentrager haben eine zylindrische Bauform (z. B. 22 x 125 mm).
Inlays und Aufkleber haben Folienstarke (GroR3e z. B. 43 x 43 mm).

Spezielle Bauformen sind zum Einbau in und auf Metall geeignet. Weitere Ausfiihrungen sind
Datentrager in einem Glaszylindergehéuse oder als flaches Scheckkartenformat. Einige
Datentrager haben Lécher, damit sie festgeschraubt werden kénnen.

UHF: Datentrager fur UHF haben unterschiedliche Bauformen und Befestigungsmaoglichkeiten
und sind entweder flr geringe Gehduseabmessungen oder grolie
Datenubertragungsreichweiten optimiert. Datentrager in hoher Schutzart, auch fur den
AuBeneinsatz, sind verfligbar, genauso wie Datentrager zur direkten Montage auf Metall oder
bedruckbare Etiketten.

Auf Anfrage liefert TURCK kundenspezifische Datentrager-Losungen.
Schreib-Lese-Kopfe

HF: Die Schreib-Lese-Kdpfe sind in unterschiedlichen Bauformen erhéltlich, von Normgewinden
M18 und M30, tber Quaderbauformen Q14, CK40, Q80, S32XL bis hin zu Q80L400 und Q350
fur hohe Reichweiten bis zu 500 mm.

UHF: Es sind unterschiedliche Quaderbauformen erhéltlich, zum Beispiel als kompakter
Schreib-Lese-Kopf im Gehduse mit ca. 110 mm oder 240 mm Kantenlange fur hohe
Datenlibertragungsreichweiten von bis zu mehreren Metern.

1.4.5 Speicherplatz

Die Speicherkapazitéat der Datentrager fir den HF-Bereich betrégt 64 oder 128 Byte (48 oder 112
Byte Nutzdaten) mit einem EEPROM-Speicher und 2 oder 8 KByte (2000 oder 8000 Byte
Nutzdaten) mit einem FRAM-Speicher.

FUr den UHF-Bereich stehen EEPROM-Datentrager mit bis zu 110 Byte (94 Byte Nutzdaten) zur
Verflgung.

FRAM: (Ferroelectric Random Access Memory), nichtfliichtig, hthere Lebensdauer durch
hohere Anzahl der Lese-/Schreiboperationen und schnellere Schreiboperationen als EEPROM.

EEPROM: (Electrically eraseable programmable read only memory), nichtfliichtig.
Die Datentrager fiir die HF-Arbeitsfrequenz erfilllen den Kommunikationsstandard 1SO 15693.

Die Datentrager im UHF-Frequenzband erfillen den Kommunikationsstandard ISO 18000-6C
und EPCglobal Class 1 Gen 2.
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1.5 Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten

1.5.1 Ubersicht zu den HF-TURCK-Datentragern

Industrielle
Automation

Die HF-Datentrager vom Typ I-Code SL2 sind ab der Bytenummer 0 bis Bytenummer 111

beschreibbar und lesbar.

Die Tabelle ,,Datenaufbau der I-Code SL2-Datentrager” Seite 1-13 beschreibt den Datenaufbau

der Datentrager:
TW-114-B128
TW-L43-43-F-B128
TW-L82-49-P-B128
TW-R16-B128
TW-R20-B128
TW-R30-B128
TW-R50-B128
TW-R50-90-HT-B128

Table 6: Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
Dat fb .
d:r??ggdeau (StartAddress) (ein Block umfasst
SL2- 4 Byte)
Datentrager
-16 bis -9 uiD Read only -4 bis -3
-8 bis -5 Informationen zum Read only uber -2
Tag spezielle Kommandos
-4 bis-1 Bedingungen flir den -1
Schreibzugriff
0 bis 111 Nutzerdatenbereich Read / write 0 bis 27
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Die HF-Datentrager vom Typ I-Code SL1 sind ab der Bytenummer 18 bis Bytenummer 63
beschreibbar und lesbar.

Die Tabelle ,,Datenaufbau der I-Code SL1-Datentrager” Seite 1-14 beschreibt den Datenaufbau

der Datentrager:
TW-R16-B64
TW-R22-HT-B64

Table 7:
Datenaufbau
der I-Code
SL1-
Datentrager

1-14

Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
(StartAddress) (ein Block umfasst
4 Byte)

0 bis 7 uiD Read only 0 bisl

8 bis 11 Bedingungen fir den Read only tber 2
Schreibzugriff spezielles Kommando

12 bis 15 Spezialfunktionen (z. Read / write Uber 3/4
B. EAS / QUIET) spezielle Kommandos

16 family code

17 application identifier

18 bis 63 Nutzerdatenbereich Read / write 4/5 bis 15
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Die HF-Datentrager vom Typ FRAM sind ab der Bytenummer 0 bis Bytenummer 1999
beschreibbar und lesbar.

Die Tabelle ,,Datenaufbau der FRAM-Datentrager” Seite 1-15 beschreibt den Datenaufbau der
Datentrager:

TW-R20-K2
TW-R30-K2
TW-R50-K2
TW-R50-90-HT-K2

Table 8: Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
Dat fb .
d:re,:n; XM?U (StartAddress) (ein Block umfasst
Datentrager 8 Byte)
0 bis 1999 Nutzerdatenbereich Read / write 0 bis 249
2000 bis 2007 uiD Read only Uber 250
2008 bis 2015 AFI, DSFID, EAS Read / write (mit 251
Einschrankungen)
Uber spezielles
Kommando
2016 bis 2047 Spezialfunktionen (z. Read only tber 252 bis 255
B. EAS / QUIET) spezielles Kommando

Die HF-Datentrager vom Typ FRAM sind ab der Bytenummer 0 bis Bytenummer 7935
beschreibbar und lesbar.

TW-R50-K8
Der Datentrager verfugt Giber 248 Blocke (00Hex bis F7Hex) mit jeweils 32 Byte
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1.5.2 Ubersicht zu den UHF-TURCK-Datentragern

Die UHF-Datentrager-Speicher-Hierchie ist in vier logische Banke gem. ISO 18000-6C eingeteilt
und kann mehrere Blocke aufnehmen:

Reservierter Bereich: Diese Bank enthalt die Passworter flir den Speicherzugang und zum
Ldschen des Speichers. Die Passworter zum Loéschen sind in den Speicheradressen 00hex
bis 1Fhex abgelegt. Die Passworter flir den Zugang sind in den Speicheradressen 20hex bis
3Fhex abgelegt. Der Speicherzugriff erfolgt Giber gesonderte Protokollbefehle.

EPC (Elektronischer Produktcode) oder Ull (Unique Item Identifier): Diese Bank enthélt die
wesentlichen Identifikationsdaten des Transponders und ist byte-orientiert. Die TAG's
werden anhand der ersten acht Byte des Datenbereichs, also von Adresse 0x0004 bis
0x000C unterschieden. Damit ist spater im Einsatz eine eindeutige Identifikation gegeben.
Im ersten Wort stehen Passworter (Adresse 0x0000). Der CRC steht im zweiten Wort. Dieser
hat die Adresse 0x0002. Der Datenbereich des EPC's beginnt bei der Adresse 0x0004.

Die Umschaltung der Bereiche funktioniert bei S- und A-Modul Uber verschiedene Mecha-
nismen. Beim S-Modul funktioniert das Umschalten der Adressen Uber die Domains.
Domain UHF-Tags: 0: passwords/reserved , 1: file EPC, 2: TID, 3: user memory; bei dem A-
Modul werden die verschiedenen Bereiche tiber den erweiterten Adressraum angesprochen

TID (Datentrager-ldentifizierung): Diese Bank enthélt zu einem eine 2-Byte-Serienummer
gem. ISO/IEC 15963 in den Speicheradressen 0x0000 bis 0x0007. Ein weitergehender
Bereich zur vollstandigen Identifizierung steht ab der Speicheradresse 0x0007 zur Verfi-
gung. Je nach Datentrager kann diese Speicherbank bis zu 62 Byte groR3 sein. Sie wird bei
der Herstellung des Datentragers zunachst beschrieben und anschlieBend mit einem
Schreibschutz versehen. Diese Bank kann durch Auslesen fur eine eindeutige Identifizierung
des Datentragers verwendet werden.

Anwenderbereich: Diese Bank ist optional und enthélt einen unterschiedlich groRen
Speicherbereich zum freien anwenderspezifischen Einsatz..

Abbildung 2:
UHF-Datentra-
ger-Speicher-
Hierchie

1-16

MSB LSB
00h Wort 0 von Block 0 OFh
MSB LSB
10n TID [15:0] 1Fn
00h TID [31:16] OFh
MSB LSB
Bank 11 Anwenderspeicher 220n Optional XPC_W?2 [15:0] 22Fn
210n|  Optional XPC_W2 [15:0] _ |21Fn
Bank 10 TID ;
Bank 01 EPC/UII... EPC/UII... [15:0]
Bank i :
ank 00 reserviert 20n EPC/UIV... [N:N-15] oFh
10n PC [15:0] 1Fh
00n CRC [15:0] OFh

MSB LSB

30n Zugangspasswort [15:0] 3Fh
20n Zugangspasswort [31:16]  |2Fh
10n | Deaktivierungspasswort [15:0] |1Fn
00n | Deaktivierungspasswort [31:16]|0Fn
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1.6 Schreib-/Lesezeit im Erfassungsbereich des HF-Schreib-Lese-Kopfes

Die Zeit, die sich der Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befinden
muss, damit alle erforderlichen Daten sicher gelesen und geschrieben werden kénnen, hangt
von den folgenden Faktoren ab:

Befehlstyp (Schreiben oder Lesen)
Datentrager mit Speichertyp EEPROM oder FRAM
Datenmenge

Ausdehnung des Erfassungsbereichs (ergibt sich aus der Kombination des Schreib-Lese-
Kopf-Typs und des Datentragers).

Hinweis

ﬂ Halten Sie die empfohlenen Abstande zwischen dem Datentrager und dem Schreib-
Lese-Kopf ein.
Die Angaben ,empfohlener” und ,,maximaler Abstand“ finden Sie in dem Kapitel
~Betriebsdaten”.

Die Erfassung der Daten kann gestort werden durch folgende Einflisse:
elektromagnetische Stérungen

starke Reflexionen an Metallteilen in der unmittelbaren Umgebung des Erfassungsbereichs

Die folgenden Abschnitte zeigen die erforderliche Zeit fiir das Lesen oder Schreiben einer
bestimmten Datenmenge. Die erforderliche Zeit ist abhangig vom Speichertyp des
Datentragers.

Derzeit bietet BL ident ®-HF-Datentrager mit folgenden Speichertypen an:
EEPROM-I-Code SL1
EEPROM-I-Code SL2
FRAM
Derzeit bietet BL ident ®-UHF-Datentrager mit folgenden Speichertypen an:
EEPROM-U-Code G2XM
EEPROM-U-Code G2XL
EEPROM-Monza
EEPROM-Higgs
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1-18

EEPROM-I-Code-SL2-Datentrager
Der EEPROM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
4 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewahlt werden (,,Datenaufbau der I-Code SL2-Datentrager”
Seite 1-13).

Fir die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte berticksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine

Zeitersparnis, wenn die Lange der zu lesenden Bytes kleiner als 4 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 0,4,8,12...

Wird als Startadresse ,,5* gewahlt und die Lange der zu lesenden Bytes betragt ,,4“, werden zwei
Blocke bearbeitet.

Far zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,4* ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs!

Achtung

Die folgenden beiden Diagramme haben Giltigkeit, wenn Sie die Hinweise fir
zeitkritische Applikationen befolgen!

>
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Abbildung 3: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentrager des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL2".
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Abbildung 4: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentrager des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL2".
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EEPROM-I-Code-SL1-Datentrager
Der EEPROM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
4 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewahlt werden (,,Datenaufbau der I-Code SL1-Datentrager”
Seite 1-14)

Fir die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte berticksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine

Zeitersparnis, wenn die Lange der zu lesenden Bytes kleiner als 4 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 16, 20, 24, 28...

Wird als Startadresse ,,19“ gewahlt und die Léange der zu lesenden Bytes betragt ,,4“, werden
zwei Blocke bearbeitet.

Far zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,4* ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs!

Achtung

Die folgenden beiden Diagramme haben Giltigkeit, wenn Sie die Hinweise fir
zeitkritische Applikationen befolgen!

>
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Abbildung 5: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentrager des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL1".
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Abbildung 6: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentrager des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL1".
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FRAM-Datentrager
Der FRAM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
8 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewahlt werden (,,Datenaufbau der FRAM-Datentrager” Seite
1-15)

Fir die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte berticksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine

Zeitersparnis, wenn die Lange der zu lesenden Bytes kleiner als 8 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 8, 16, 24, 32...

Wird als Startadresse ,,19“ gewahlt und die Léange der zu lesenden Bytes betragt ,,8“, werden
zwei Blocke bearbeitet.

Far zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,8" ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs!

Achtung

Die folgenden beiden Diagramme haben Giltigkeit, wenn Sie die Hinweise fir
zeitkritische Applikationen befolgen!

>
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Abbildung 7: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentrager des Typs ,,FRAM*.
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Abbildung 8: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentréager des Typs ,,FRAM".
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1.7

1-24

Geschwindigkeit des Datentragers zum Schreib-Lese-Kopf bei HF-RFID-Systemen

Hinweis

Die Geschwindigkeit, mit der sich der Datentrager am Schreib-Lese-Kopf
vorbeibewegen kann, wird von der zu verarbeitenden Datenmenge beeinflusst und
variiert je nach eingesetzter Kombination aus Schreib-Lesekopf und Datentréger.
Zahlenangaben fir maximale Geschwindigkeit und Datenmenge konnen deshalb
immer nur beispielhaft sein!

Die Geschwindigkeit, mit der sich der Datentrager am Schreib-Lese-Kopf vorbeibewegen kann,
lasst sich z.B. mit dem Datentrager TW-R50-K2 und dem Schreib-Lese-Kopf
TN-CK40-H1147 auf bis zu 2,5 m/s fur 8 Bytes bei einer Entfernung von 36 mm steigern. Mit
dem ,BL ident ®-Simulator* (s. u.) kénnen die Applikationsparameter ,,Geschwindigkeit*,
,Datenmenge“ und ,Reichweite” variiert werden. Die fir die jeweilige Applikation optimale
Kombination aus Schreib-Lese-Kopf und Datentrager ist in dem Simulator ersichtlich.

Der Simulator steht online unter http://www.turck.com... zur Verfiigung. Beachten Sie bitte in
jedem Fall die einschrankenden Hinweise in diesem Abschnitt.

Hinweis

Neben der Datenverarbeitungszeit im Schreib-Lese-Kopf, muss auch die
Verarbeitungszeit im Gesamtaufbau des Identifikationssystems bertcksichtigt werden
(. Systemibersicht” Seite 1-9). Die Zeit fir das Weiterreichen und Verarbeiten der
Daten im Gesamtaufbau kann von Applikation zu Applikation abweichen!

Sieht lhre Applikation eine schnelle Folge von Datentragern vor, kann es erforderlich
sein die Geschwindigkeit, mit der sich die Datentradger am Schreib-Lese-Kopf vorbei
bewegen, zu verringern.

Im Zweifelsfall empfehlen wir, die mégliche Geschwindigkeit empirisch zu ermitteln!

Hinweis

Die Ubertragungskurven (maximaler Schreib-/Leseabstand, Lange der
Ubertragungszone) stellen nur typische Werte unter Laborbedingungen dar.

Durch Bauteiltoleranzen, Einbausituation in der Applikation, Umgebungsbedingungen
und Beeinflussung durch Materialien (insbesondere Metall) konnen die erreichbaren
Abstande bis zu 30 % abweichen.

Darum ist ein Test der Applikation (besonders beim Lesen und Schreiben in der
Bewegung) unter Realbedingungen unbedingt erforderlich!

Weiterhin sollte der empfohlene Abstand von Datentrager zu Schreib-Lese-Kopf
moglichst eingehalten werden, um trotz eventueller Abweichungen in der Reichweite
einwandfreie Schreib-/Lesevorgange zu erreichen.

Abhangig von der tatsachlichen Ubertragungskurve in der jeweiligen Applikation
andern sich auch die Parameter erreichbare Uberfahrgeschwindigkeit (Lesen und
Schreiben on the Fly) und die maximal Gbertragbare Datenmenge.
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1.7.1 Lesereichweite / Schreibreichweite

Die erreichbaren Schreib-Lese-Abstande sind abhangig von der jeweiligen Kombination aus
Datentrager und Schreib-Lese-Kopf. Beeinflusst wird der mdgliche Schreib-Lese-Abstand von
der zu schreibenden und zu lesenden Datenmenge und der Geschwindigkeit, mit der sich der
Datentrager am Schreib-Lese-Kopf vorbeibewegt. Eine Reichweite von mehreren Metern
erreichen die Schreib-Lese-Kopfe, die UHF-Arbeitsfrequenzen verwenden. Schreib-Lese-
Kopfe, die mit 13,56 MHz (HF) Ubertragungsfrequenz arbeiten, erzielen geringere Reichweiten.
Hier wird die grofite Reichweite (ca. 500 mm) mit der Bauform TNLR-Q350-H1147 erreicht, wenn
z. B. ein Datentrager TW-L86-54-C-B128 eingesetzt wird.

1.7.2 BL ident®Simulator fir HF-RFID

Mit der Software ,,BL ident ®-Simulator kénnen die Applikationsparameter ,,Geschwindigkeit*,
»Reichweite” und ,,Datenmenge” variiert werden. Die fiir die jeweilige Applikation optimale
Kombination aus Schreib-Lese-Kopf und Datentrager kann somit entsprechend ausgewahilt
werden.

Der Simulator steht online unter http://www.turck.com... zur Verfiigung.

Die Anwendung von Sensoren und Aktoren und sogar von Feldbussen ist heute in vielen
Bereichen der Industrie Stand der Technik. Beim Einsatz von RFID-Systemen dagegen
entstehen immer wieder Fragen zum Air-Interface wie z. B. ,Wie schnell kann ich an den
Schreib-Lese-Kopfen vorbeifahren?* oder ,,In welchem Abstand kann ich an den Schreib-Lese-
Kopfen vorbeifahren?, d. h. es existiert im Allgemeinen eine gewisse Unsicherheit Uber die
Einsatzmoglichkeiten eines RFID-Systems.

Generelle Angaben wie ,,empfohlener Schreib-Lese-Abstand” oder
»Ubertragungsgeschwindigkeit = 0,5 ms/Byte* sind fiir die Beurteilung des Einsatzes der Gerate
in einer bestimmten Applikation meist nicht ausreichend, da die Applikationsvariablen, wie
Datenmenge, Geschwindigkeit und Entfernung sich aus einem komplexen Zusammenspiel
zwischen den Schreib-Lese-Kdpfen und Datentragern ergeben.

Mit dem ,,BL ident ®-Simulator* kann jetzt die jeweilige Applikation simuliert werden und die
richtige Vor-Auswahl getroffen werden.

Durch das Einstellen der Applikationsparameter bzw. durch das ,,Spielen“ mit den Werten
kénnen Méglichkeiten und Grenzen der jeweiligen Kombination einfach erfahren werden.

Die Online-Variante des Simulators (kostenlos im Internet erhaltlich unter http://
www.turck.com...) greift auf die Daten der Turck-Produktdatenbank zurtick und liefert damit
immer tagesaktuell die Daten. Neben der Simulation der Applikation erzeugt der Simulator auch
die entsprechenden Datenblatter bzw. Unterlagen.

Hinweis

ﬂ Der maximale Schreib-/Leseabstand, und die Lange der Ubertragungszone stellen nur
typische Werte unter Laborbedingungen dar. Durch Bauteiltoleranzen, Einbausituation
in der Applikation, Umgebungsbedingungen und Beeinflussung durch Materialien
(insbesondere Metall) kbnnen die erreichbaren Abstande bis zu 30 % abweichen.
Darum ist ein Test der Applikation (besonders beim Lesen und Schreiben in der
Bewegung) unter Realbedingungen unbedingt erforderlich! Weiterhin sollte der
empfohlene Abstand von Datentrdger zu Schreib-Lese-Kopf maglichst eingehalten
werden um trotz eventueller Abweichungen in der Reichweite einwandfreie Schreib-/
Lesevorgange zu erreichen.
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1.7.3 BL ident®Simulator fir UHF-RFID (Ray-Tracer)

Der Ray-Tracer ist eine Software-Simulation, mit dessen Hilfe sich verschiedenste UHF-RFID-
Systemkonstellationen unter praxisnahen Randbedingungen auf Funktion erproben lassen.
Durch dreidimensionale Computermodelle der RFID-Einsatzumgebung und Algorithmen zur
Berechnung der Funkausbreitung im Raum wird der Betrieb von UHF-RFID-Systemen
realitatsgetreu nachgestellt.

Die Durchfiihrung verschiedener Simulationsdurchlaufe erlaubt somit vor der eigentlichen UHF-
RFID-Hardware-Installation eine Eingrenzung und Vorauswahl geeigneter Systemkomponenten.
Ebenso analysiert der Ray-Tracer bei komplexen rdumlichen Applikationsumgebungen die
technische Machbarkeit von UHF-RFID-Funkanwendungen fir eine jeweils vorgegebene
rdumliche Struktur.

Abbildung 10:
Dreidimensio-
nale, komplexe
Computer-Ap-
plikations-um-
gebung

Alle wesentlichen physikalischen Effekte werden beriicksichtigt, die zur Ausbreitung von
Funkwellen gehoren. Dies sind beispielsweise: Dampfungseigenschaften in Luft und anderen
Medien (Hindernisse), Reflexions- und Transmissionseigenschaften an Objekten verschiedener
Materialien, Polarisationseigenschaften, Antennencharakteristiken und -gewinn von Schreib-
Lese-Einheiten und Datentragern.

Da der Umgang mit dem Ray-Tracer ein hohes Mal3 an Einarbeitung und Fachwissen erfordert,
kann er nicht kundenseitig angewendet werden und steht daher nur TURCK-RFID-Spezialisten
bzw. deren Systempartnern zur Verfugung. Sprechen Sie uns an, dann kénnen wir fir Ihre UHF-
Applikationsumgebung die entsprechende Simulation durchfiihren.

Da jede Simulation auf konkrete raumliche Applikations-Umgebungsbedingungen basiert, ist
jeder Simulationsdurchlauf stets kundenspezifisch und liefert zugeschnittene Ergebnisse fir den
jeweiligen Einsatzort. Die Aussagekraft dieser Simulationsergebnisse ist denjenigen aus realen,
vor Ort gewonnenen Messreihen oftmals Uberlegen und der Zeit- und Kostenaufwand lasst sich
erheblich reduzieren. Allgemeingultige bzw. Ubertragbare Aussagen lassen sich aufgrund von
applikationsbedingt wechselnden physikalischen Einsatzsorten allerdings nicht daraus ableiten.

Ray-Tracer-Simulationen sind jedoch bestens geeignet, um Systemplanungen und Analysen
von UHF-RFID-Systemen unter Beriicksichtigung kundenspezifischer
Anwendungsgegebenheiten erheblich zu beschleunigen.

D101578 1209 - BL ident® 1-27



Das TURCK-BL ident®-System

Abbildung 11:
Beispiel einer
Ray-Tracer-
Feldstarke-
Simulation
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1.8 Kompatibilitat

Alle technischen Daten beziehen sich auf das BL ident ®-System, d.h. auf die Kombinationen von
BL ident ®-Datentrégern, Schreib-Lese-Kdpfen und Interfacemodulen. Fiir Datentréger anderer
Hersteller konnen vollig andere Werte gelten.

1.9 Einsatzbereiche (Beispiele):

Die im vorausgehenden Kapitel genannten Leistungsmerkmale erméglichen den Einsatz eines
TURCK BL ident ®-Systems in den folgenden Branchen:

Automobil

Transport und Handling

Maschinenbau

Lebensmittel und Getrénke

Chemie

Pharmazie und Petrochemie.
Dabei ist der Einsatz in allen Bereichen mdglich, wie:

Montagelinien

Fordertechnik

Industrielle Fertigung

Lager

Logistik

Distribution

Kommissionierung

Transportlogistik
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Interfaces in der Schutzart IP20

2.1 Interfaces in der Schutzart IP20

2.1.1 Abbildungen und Ausfuhrungen der Interface-Module

Standard-Module

Industrielle

Automation

Die BL ident ®-PROFIBUS-Schnittstelle ist mit 2, 4, 6, 8 Kanalen erhéltlich. Interface-Module mit
dem Zusatz ,,-S“ (Simple) stehen fiir die Mdglichkeit einer einfachen Inbetriebnahme. Mit einem
Schreib- oder Lese-Befehl kénnen 8 Byte Ubertragen werden. Interface-Module ohne den

Zusatz ,,S* bieten eine gréRere Anzahl an mdglichen Befehlen und eine grofe
Dateniibertragungsmenge pro Befehl.

Abbildung 12:
BL ident ®-
Interface-Stan-
dard-Module in
der Schutzart

IP20 (2- und 8-
kanalig)
Tabelle 9: Produktbezeichnung Identnummer
BL ident ®-
Standard-
Interface-
Module in der
Schutzart
IP20
TI-BL20-DPV1-2 1545004
TI-BL20-DPV1-4 1545005
TI-BL20-DPV1-6 1545006
TI-BL20-DPV1-8 1545007
TI-BL20-DPV1-S-2 1545074
TI-BL20-DPV1-S-4 1545075
TI-BL20-DPV1-S-6 1545076
TI-BL20-DPV1-S-8 1545077
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ECONOMY-Module

Die BL ident ®-PROFIBUS-Schnittstelle ist mit 2, 4, 6, 8 Kanélen erhltlich. Interface-Module mit
dem Zusatz ,,-S* (Simple) stehen fir die Moglichkeit einer einfachen Inbetriebnahme. Mit einem
Schreib- oder Lese-Befehl kénnen 8 Byte lbertragen werden. Interface-Module ohne den
Zusatz ,,S" bieten eine gréRere Anzahl an mdglichen Befehlen und eine grofie

Datenubertragungsmenge pro Befehl.

Abbildung 13:
BL ident ®-
ECONOMY-
Interface-Mo-
dule in der
Schutzart IP20

Tabelle 10:
BL ident ®-
ECONOMY-
Interface-
Module in der
Schutzart
IP20

2-4

Produktbezeichnung Ildentnummer
TI-BL20-E-DPV1-2 1545122
TI-BL20-E-DPV1-4 1545123
TI-BL20-E-DPV1-6 1545124
TI-BL20-E-DPV1-8 1545125
TI-BL20-E-DPV1-S-2 1545126
TI-BL20-E-DPV1-S-4 1545127
TI-BL20-E-DPV1-S-6 1545128
TI-BL20-E-DPV1-S-8 1545129
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2.1.2 Versorgungsspannung

Standard-Module

Die Versorgung des BL ident-Interface-Moduls wird tber die beiden Anschlussklemmen U, und
Ugys (Feldversorgung und Systemversorgung) durchgefuhrt. An den jeweils 2-poligen
Schraubklemmen wird eine Spannung in dem Bereich 18 bis 30 VDC (Nennwert 24 VDC)
angeschlossen.

Die Systemversorgungsspannung betragt transformiert 5 VDC (aus 24 VDC) und kann
maximal

1,5 A liefern. Diese Spannung wird intern mit einem Aderpaar des 7-adrigen Modulbusses
Ubertragen und dient zur Versorgung der modulbusseitigen Modulelektronik.

Die Feldversorgungsspannung betragt 24 VDC und kann maximal 10 A liefern. Diese
Spannung wird Uber eine Stromschiene durch das Interface-Modul gefiihrt. Die feldbusseitige
Modulbuselektronik und die angeschlossenen Schreib-Lese-Gerate werden von der
Feldversorgungsspannung gespeist (,,Anschlisse der Schreib-Lese-Kopfe” Seite 2-14).

Abbildung 14:

Gateway-An-
schlussebene
BL20-GW-DP

Gateway 2D 2D0

—H

Versorgungs- @'

spannung + -

| Feld-
versorgung

hOJ

System-
Versorgun
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ECONOMY-Module

Die Versorgung des BL ident ®-BL20-ECO-Interface-Moduls wird tiber die Push-In-
Federzugklemmen U,/GND, und Ug,s/GNDg,s am Gateway (Feldversorgung und
Systemversorgung) durchgefthrt.

Die Versorgungsspannung muss in dem Bereich 18 bis 30 VDC (Nennwert 24 VDC) liegen.

Die Systemversorgungsspannung (Ug,s /GNDg,s) betragt transformiert 5 VDC (aus 24 VDC)
und

ca. 0,5 A bei vollem Stationsausbau. Diese Spannung wird intern mit einem Aderpaar des 7-
adrigen Modulbusses Ubertragen und dient zur Versorgung der modulbusseitigen
Modulelektronik.

Die Feldversorgungsspannung (U /GND,) betragt 24 VDC und kann maximal 10 A liefern.
Diese Spannung wird Uber eine Stromschiene durch das Interface-Modul gefiihrt. Die
feldbusseitige Modulbuselektronik und die angeschlossenen Schreib-Lese-Gerate werden von
der Feldversorgungsspannung gespeist (,Anschliisse der Schreib-Lese-Kdpfe” Seite 2-14).

Abbildung 15:
Gateway-An-
schlussebene
BL20-E-GW-DP

2-6

_
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2.1.3 Feldbusanschluss
Standard-Module

Zur Kommunikation der Gateways liber den Feldbus PROFIBUS-DP steht ein SUB-D-Anschluss
zur Verfligung.

Abbildung 16: e
PROFIBUS =
SUB-D-An-

schluss

Achtung
Zur Feldbusweiterleitung ist wegen der hohen Ubertragungsrate ein nach PROFIBUS-
Norm zertifizierter speziell geschirmter SUB-D-Stecker notwendig!

Achtung

Wird das BL ident ®-Interface-Modul als erster oder letzter Teilnehmer in der
Buskommunikation eingesetzt, ist der Einsatz eines speziellen Bussteckers mit
eingebautem oder zuschaltbarem Abschlusswiderstand unbedingt erforderlich!

Vorkonfektionierte PROFIBUS-Kabel von TURCK mit einem nach PROFIBUS-Norm
zertifiziertem Steckertyp finden Sie im TURCK-Katalog ,,Feldbustechnik* D301052.

Wird das BL ident ®-Interface-Modul als erster oder letzter Teilnehmer in der Buskommunikation
(an einem Ende eines Bussegments) eingesetzt, ist eine Verbindung vom Typ D9T451-xM*
einzusetzen. Die SUB-D-Stecker dieser Verbindungstypen haben einen integrierten
Abschlusswiderstand und ein angeschlossenes PROFIBUS-Kabel.

Die SUB-D-Stecker zu den TURCK-Verbindungen des Typs D9-451-xM-xM* haben keinen
integrierten Abschlusswiderstand und zwei PROFIBUS-Anschlisse.

*x gibt die Lange des/ der angeschlossenen PROFIBUS-Kabel an
Die Pinbelegung der Buchsen ist hier exemplarisch dargestellt:

Abbildung 17: 5 4 3 2 1
SUB-D-Buchse

(Draufsicht) e e e e o
e 0o 0 0

9 8 7 6
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Tabelle 11: Pin Nr. Signalname Beschreibung
Pinbelegung
SUB-D- 1 PE Schirmanschluss/Funktionserde
Buchse am -
Gateway 2 nicht belegt
3 RxD/TxD-P Empfangs-/Sende-Daten-P
4 CNTR-P/RTS Request to Send
5 DGND Datenbezugspotenzial
6 VP + 5 VDC fir externen Busabschluss
7 nicht belegt
8 RxD/TxD-N Empfangs-/Sende-Daten-N
9 nicht belegt

Achtung
Es durfen keine Ausgleichsstrome Uber den Schirm flieBen. Dazu muss ein sicheres
System fiir den Potenzialausgleich geschaffen werden!

ECONOMY-Module

Zur Kommunikation der Gateways Uber den Feldbus PROFIBUS-DP stehen Push-In-
Federzugklemmen zur Verfiigung.(,PROFIBUS-DP-Federzugklemmen-Anschluss” Seite 2-8)

Abbildung 18:
PROFIBUS-DP- w o (0=
Federzugklem- GNDL @
men-Anschluss
Usys @
[ 5=
GNDgys ==

il

I

[

PROFIBUS-DP-
Anschluss

Unlock end-bracket before dismounting
Pull barrier for configuration and service

I

i

._
2]
N—

SHLD

\ SHLD

L

Hinweis
ﬂ Die Schirmung des Buskabels ist erforderlich und erfolgt tiber eine Schirmklemme
SHLD-Klemme an der Tragschiene!
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Hinweis

ﬂ Wird das BL20-Gateway als erster oder letzter Teilnehmer in der Buskommunikation
eingesetzt, ist der Abschluss der Feldbusleitung mit einem Abschlusswiderstand
erforderlich!

Das BL20-E-GW-DPV1 ermdglicht die Zuschaltung eines Widerstands R Uber den untersten
DIP-Schalter (,,Busabschlusswiderstand RT” Seite 2-9).

Abbildung 19:  Busabschlusswiderstand Busabschlusswiderstand
Busabschluss-  ausgeschaltet: eingeschaltet:
widerstand R
0> O0=w>»1
50 0
0| 2|2 o |22
o] L 0|Cm|2
e = ) —m |22
Q= 22 o|—=|®
=] Q=2
—m|2° —
—m |20 —m |20
ril=1% & | |
|22 ] PV
RT I RT| ™
off <« on off <« on
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2.1.4 Adressierung
Standard-Module

Die Adressierung erfolgt Uiber die beiden Dezimal-Drehkodierschalter auf der Feldbusseite
(Gateway) der Feldbusschnittstelle.

Hinweis
Die Schalter befinden sich gemeinsam mit der Service-Schnittstelle unter einer

Abdeckung (,,Dezimal-Drehkodierschalter zur Adressierung am PROFIBUS-DP” Seite
2-10)

Abbildung 20:
Dezimal-Dreh-
kodierschalter
zur Adressie-
rung am PROFI-
BUS-DP

2-10

A

Achtung

Mit dem Schalter ADDRESS kénnen maximal 99 Adressen (01 bis 99) vergeben
werden. Jede Adresse darf in der gesamten Busstruktur nur einmal vergeben werden.
Die Busadresse 00 darf nicht verwendet werden.

Weitere Teilnehmer der gesamten Busstruktur diirfen auch Adressen von 100 bis 125
belegen. Die Busadressen 000, 126 und 127 dirfen nie vergeben werden!

Die Drehkodierschalter sind mit H fur High (héherwertige Stelle) und L fiir Low (niederwertige
Stelle) gekennzeichnet.

BL20-GW-DPV1:
Mit Schalter L wird L x10° (L = 0 bis 9) eingestellt.
Mit Schalter H wird H x 10* (H = 0 bis 9) eingestellt.

Hinweis
Nach der Adressierung muss die Schutzabdeckung tiber den Dezimal-
Drehcodierschaltern wieder geschlossen werden.

A

Achtung

Wird das BL ident ®-Interface-Modul als erster oder letzter Teilnehmer in der
Buskommunikation eingesetzt, ist der Einsatz eines speziellen Bussteckers mit
eingebautem oder zuschaltbarem Abschlusswiderstand unbedingt erforderlich!
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ECONOMY-Module

Die Einstellung der Adresse des BL20-ECO-Gateways fir PROFIBUS-DP wird tber die DIP-
Schalter am Gateway durchgefuhrt..

Hinweis
Ziehen Sie die Einsteckfolie nach oben aus dem Gehéause heraus, um an die DIP-
Schalter zu gelangen.

Abbildung 21:
DIP-Schalteram
Gateway

(@)

ADDRESS

Jod0onanon

off @ on

Achtung

A Mit dem Schalter ADDRESS kdnnen maximal 99 Adressen (01 bis 99) vergeben
werden. Jede Adresse darf in der gesamten Busstruktur nur einmal vergeben werden.
Die Busadresse 00 darf nicht verwendet werden.
Weitere Teilnehmer der gesamten Busstruktur diirfen auch Adressen von 100 bis 125
belegen. Die Busadressen 000, 126 und 127 durfen nie vergeben werden!

Die Feldbusadresse des Gateways ergibt sich aus der Addition der Werte (2° bis 2°) der aktiv
geschalteten DIP-Schalter (Schalterstellung = 1).

Beispiel:

Busadresse 38 = 0x26 = 100110

Abbildung 22: 0
Busadresse 38

ADDRESS

Jouognoodn

off €% on
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2.1.5 Serviceschnittstelle

Die Service-Schnittstelle verbindet das BL ident ®-Interface-Modul mit einem PC. Mit der
Software

I/0O-ASSISTANT kann das Interface-Modul projektiert und Diagnosemeldungen angezeigt
werden.

Hinweis

Die Service-Schnittstelle befindet sich unter dem oberen Einsteckschild am Gateway.
Ziehen Sie die Folie nach oben aus dem Geh&use heraus, um an die
Serviceschnittstelle zu gelangen.

Hinweis

ﬂ Nach einem Spannungsreset liest das Gateway die Parameter der Module aus. Sind
die Parameter des RFID-Moduls fehlerhaft, wird das Gateway diese Ubernehmen.
Werden die Parameter nicht veréndert, d. h. die Station ist nicht am Feldbus oder es
wurde keine Parameteranderung per I/O-ASSISTANT vorgenommen, dann bleiben
diese fehlerhaften Parameter im Modul weiter bestehen!

Die Verbindung Service-Schnittstelle / PC muss mit einem speziell hierfir konfektionierten Kabel
vorgenommen werden.

TURCK Verbindungskabel (1/0-ASSISTANT-KABEL-BL20/BL67; Ident Nr.: 6827133)

Verbindung mit BL20-Kabel

Das BL20-Kabel hat einen PS/2-Stecker (Anschluss fir Buchse am Gateway) und eine SUB-D-
Buchse (Anschluss fur Stecker am PC)

Abbildung 23:
PS/2-Stecker
am Anschluss-
kabel zum Gate-

way (Draufsicht) 43
-
uy
6 1
Abbildung 24: 54321
9-polige SUB-
D-Buchse am
Anschlusskabel
zum PC (Drauf-
9 8 7 6

sicht)

2-12
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Abbildung 25:
Verbindung zwi-
schen PC und
BL20-Gateway
Uber das BL20-

®

Verbindungska-
bel
A SUB-D-
Buchse
B BL20-
Verbindungs _
kabel e
C PS/2-Stecker ®
Pinbelegung des PS/2-Kabels
Die Tabelle zeigt die Pinbelegung bei Verwendung des PS/2-Kabels:
Tabelle 12: Pin BL20 Gateway - PS/2-Buchse Sub-D-Schnittstelle am PC Pin
Pinbelegung
PS/2- und 1 CLK DTR, DSR 4,6
SUB-D-
Schnittstelle 2 GND GND 5
3 DATA = —
4 n.c. (DATA2) RxD 2
5 +5V RTS 7
6 n.c. (CLK2) TD 3
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2.1.6 Anschlisse der Schreib-Lese-Kopfe

Vorkonfektionierte Verbindungsleitungen

Die folgende Tabelle stellt vorkonfektionierte Verbindungsleitungen mit einer Kupplung zum
Anschluss des Schreib-Lese-Kopfes und einem offenen Ende zum Anschluss an die Federzug-
Klemmen des Interface-Moduls dar. Der Anschluss an die Federzug-Klemmen des Interface-
Moduls wird in den Abschnitten ,,Anschlussklemmen bei Verwendung der Verbindungsleitungen
RK4.5T... und WK4.5T..” Seite 2-17 und ,,Anschlussklemmen bei Verwendung der

Verbindungsleitungen FB4.5T...” Seite 2-17 erklart.

Tabelle 13:
Vorkonfektio-
nierte
Verbindungs-
leitungen
(BL20)

2-14

Typenbezeichnung Kupplung® 2m 5m 10 m 25m 50 m
(Identnummer) gerade = g
abgewinkelt = a
RK4.5T-2/S2500 g X
(8035244)
RK4.5T-5/S2500 g X
(6699206)
RK4.5T-10/S2500 g X
(6699207)
RK4.5T-25/S2500 g X
(6699421)
RK4.5T-50/S2500 g X
(6699422)
WK4.5T-2/S2500 a X
(8035245)
WK4.5T-5/S2500 a X
(6699208)
WK4.5T-10/S2500 a X
(6699209)
WK4.5T-25/S2500 a X
(6699423)
WK4.5T-50/S2500 a X
(6699424)
Fir den Lebensmittelbereich (FB = Food and Beverage) - IP69K
FB-RK4.5T-5/S2500 g X
(7030281)
FB-RK4.5T-10/S2500 g X
(7030282)
FB-RK4.5T-25/52500 X
(7030283)
FB-RK4.5T-50/S2500 g X X

(7030284)
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Tabelle 13: Typenbezeichnung Kupplung® 2m 5m 10 m 25 m 50 m
(Forts.) (ldentnummer) de =
Vorkonfektio- geka e_ =9
nierte abgewinkelt =a
Verbindungs-
leitungen

FB-WK4.5T-5/S2500 a X

(7030285)

FB-WK4.5T-10/S2500 a X

(7030286)

FB-WK4.5T-25/S2500 a X

(7030287)

FB-WK4.5T-50/S2500 a X

(7030288)

A Die ,,Kupplung“ dient zum Anschluss des Schreib-Lese-Kopfes
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Eigenschaften der Verbindungsleitungen vom Typ RK... und WK...:
Geschirmt
PUR-AuBenmantel, PVC-, silikon- und halogenfrei
Hochflexibel
Strahlenvernetzt, bestandig gegen SchweiRspritzer, Ole
Hohe mechanische Festigkeit

Zulassung T

Eigenschaften der Verbindungsleitungen vom Typ FB....
Geschirmt
PVC-AuRenmantel,
Zulassung T, E

Verbindungsleitungen zur Montage einer Kupplung

Das fiir BL ident® geeignete Kabel ,,KABEL-BLIDENT-100M* kénnen Sie selbst konfektionieren.
Montieren Sie dazu die M12-Kupplung ,,.B8151-0/9* (6904604) zum Anschluss des Schreib-
Lese-Kopfes.

Hinweis
ﬂ Beachten Sie beim Anschluss der Kupplung die Spalte ,,Farbbelegung RK4.5T... und
WK4.5T...* aus ,,Pinbelegung flr die Verbindungsleitungen” Seite 2-48!

Hinweis
ﬂ Schliel}en Sie das offene Ende der Verbindungsleitung gemaR den folgenden beiden
Abschnitten an!
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Anschlussklemmen bei Verwendung der Verbindungsleitungen RK4.5T... und

WK4.5T..
Abbildung 26: Data- 0 (BK)
Anschluss des Data+ 0 (WH) .
Schreib-Lese- | [
Kopfes (Tran- P
sceiver) fiir Ver- Transceive
bindungsleitung P 0 =
en RK4.5T... P T
und WK4.5T... [cND@BY) | /. GND (3BU)
P i danea ;i
+24VDC (BN): : | +24VDC (1 BN)
By Lo ]
e e
L s
- Transceiver|
48 Vo
. | Data- 1 (2 BK)
i Data+ 1 (4 WH)
Tabelle 14: Signal Farbbelegung
Farbbele-
gung der Ver- Vi kopf Braun (BN)
bindungslei-
tungen GND Blau (BU)
RK4.5T... und
WK4.5T... Data- Schwarz (BK)
Data+ Weil3 (WH)
Anschlussklemmen bei Verwendung der Verbindungsleitungen FB4.5T...
Abbildung 27:
Anschluss des Baia 8 (\E/SVE )
Schreib-Lese- | ,aa El
Kopfes (Tran- .
sceiver) fir Ver- Transceiver BEEN
bindungsleitun- 1@9 =
gen FB4.5T... OO T
[GND (BU) P SC 4 GND (3 BU)
Vil )
+24 VDC (BN) 8% +24 VDC (1 BN)
N AN P ]
P18 23| i
= | DO |
@O i Transceiver
14 bali !

t | Data 1 (2 WH)]
i/ Data 1 (4 BK)
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Tabelle 15:
Farbbele-
gung der Ver-
bindungslei-
tungen
FB4.5T...

2-18

Signal Farbbelegung
Vs/1-kopt Braun (BN)
GND Blau (BU)
Data+ Weil3 (WH)
Data- Schwarz (BK)
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2.1.7 Diagnosen Uber LEDs
LEDs der Feldbusseite
Tabelle 16: LED Status Bedeutung Abhilfe
Feldbusseite
GW AUS CPU wird nicht mit — Prifen Sie die am Gateway
Spannung versorgt. anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
grun 5 VDC Betriebsspannung --
vorhanden; Firmware aktiv;
Gateway betriebs- und
sendebereit
grun Firmware nicht aktiv —Laden Sie die Firmware
blinkend, erneut! Wenden Sie sich an
1Hz Ihren TURCK-
und LED Ansprechpartner.
IOs: rot
grin Firmware aktiv, Hardware des — Tauschen Sie das Gateway
blinkend, Gateways defekt. aus.
4 Hz
grin Usys: Unter- oder Uberspannung - Priifen Sie, ob die
blinkend, U, : Unterspannung Spannungsversorgung im
1Hz zulassigen Bereich liegt.
10s AUS CPU wird nicht mit — Priufen Sie die am Gateway
Spannung versorgt. anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
grin Konfigurierte Konstellation der —-
Modulbus-Teilnehmer entspricht
der realen; Kommunikation lauft.
gran Station befindet sich im Force — Deaktivieren sie den Force
blinkend, Mode des I/O-ASSISTANT. Mode des I/O-ASSISTANT
1Hz
rotund LED  Controller nicht betriebsbereit — Prifen Sie das Bus
“GW” AUS oder Vcc-Pegel nicht im Refreshing-Modul rechts
erforderlichen Bereich neben dem Gateway und
seine Verdrahtung. Bei korrekt
angelegter Netzspannung
wenden Sie sich an lhren
TURCK-Ansprechpartner.
rot Modulbus nicht — Prufen Sie die korrekte
betriebsbereit Montage der einzelnen BL20-
Module.
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Tabelle 16: LED Status Bedeutung Abhilfe
(Forts.)
Feldbusseite
rot blinkend, Nichtadaptierbare Verdanderung - Vergleichen Sie die
1Hz der realen Konstellation der Projektierung lhrer BL20-
Modulbusteilnehmer Station mit der realen
Konstellation.
— Priufen Sie den Aufbau lhrer
BL20-Station auf defekte oder
falsch gesteckte
Elektronikmodule.
rot/griin Adaptierbare Veranderung der — Prifen Sie lhre BL20-Station
blinkend, 1 Hz realen Konstellation der auf gezogene oder neue, nicht
Modulbusteilnehmer projektierte Module.
rot blinkend, Keine Kommunikation Giber den - Prifen Sie, ob die Richtlinien
4 Hz Modulbus zum Einsatz von
Versorgungsmodulen
eingehalten wurden.
DIA AUS Gateway sendet keine —-
Diagnose.
rot blinkend, Gateway sendet erweiterte — Prufen Sie die einzelnen
1Hz Diagnose. Elektronikmodule lhrer BL20-
Station auf
Diagnosemeldungen.
— Prifen Sie die
Diagnosemeldungen mit Ihrer
SPS-Software.
rot Gateway generiert statische — Prifen Sie die einzelnen
Diagnose. Elektronikmodule lhrer BL20-
Station auf
Diagnosemeldungen.
— Prifen Sie die
Diagnosemeldungen mit Ihrer
SPS-Software
Bus AUS Feldbus nicht in Betrieb. — Warten Sie auf Beendigung
des Firmware-Downloads.
—Nach Beendigung des
Downloads:
Hardware-Fehler; Tauschen
Sie das Gateway aus.
gran Kommunikation zwischen —-

2-20

Gateway und PROFIBUS-DP-
Master fehlerfrei.
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Tabelle 16: LED Status Bedeutung Abhilfe
(Forts.)
Feldbusseite
rot Busfehler am Gateway. — Prifen Sie, ob der PROFIBUS-

DP mit einem aktiven
Abschlusswiderstand beendet
wird, wenn das BL20-
Gateway der letzte Teilnehmer
in der Bus-Topologie ist.

— Uberpriifen Sie den Sitz des
PROFIBUS-DP- Steckers
bzw. den Anschluss bei
Direktverdrahtung. Alle
Verbindungen missen korrekt
sein und fest sitzen.

— Prifen Sie das Kabel zum
PROFIBUS-DP-Master auf
Beschadigung und korrekten
Anschluss.

—Prufen Sie, ob die korrekte
Bitibertragungsrate im SPS-
Master eingestellt ist.

—Vergleichen Sie die
Projektierung der Station mit
der vorhandenen Modulliste.

rot blinkend,  Unglltige Stationsadresse — Stellen Sie die korrekte

1Hz eingestellt. Stationsadresse uber die Hex-
Drehkodierschalter/Dezimal-
Drehcodierschalter ein.

LEDs zu den RFID-Anschlissen

Tabelle 17: LED Status Bedeutung Abhilfe
RFID-An-
schliisse
DIA AUS Normaler Datenaustausch
rot Modulbuskommunikation ist Prifen Sie, ob mehr als 2
ausgefallen benachbarte Elektronikmodule

gezogen wurden.

Relevant sind Module, die sich
zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.

rot blinkend Diagnose liegt vor

0,5 Hz
RWO AUS Kein Tag im Empfangsbereich
RW 1

grun Tag im Empfangsbereich

grin blinkend Dateniibertragung von / zum
2 Hz Tag
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Tabelle 17: LED Status Bedeutung Abhilfe
RFID-An-
schlisse

rot Kanalfehler, Details in der

Diagnosemeldung

rot blinkend Kurzschluss Schreib-Lese-
2 Hz Kopf-Versorgung
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2.1.8 Diagnosemeldungen und Parametrierung des Gateways

Eine vollstandige Beschreibung zu den Gateway-Diagnosemeldungen und
Parametriermoglichkeiten finden Sie in den Handbtichern:

,BL20-PROFIBUS-DP* D300822
»,BL67/BL20 - DPV1-Gateway" D300955 Erganzungshandbuch fiir DPV1

2.1.9 Parametrierung der BL20-2RFID-A/BL20-2RFID-S-Module
BL20-2RFID-A
Zur Zeit werden bei BL20-2RFID-A folgende Parameter Ubertragen:
,Uberbriickungszeit Kx[n*4ms]* mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild
»Betriebsart* mit den Modi ,,Standardzugriff, ,,Schnellzugriff und ,,Antikollision ein*
,Datentragertyp*
»Sendepegel” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)
»Sendefrequenz” (fir die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

Hinweis
Die Parameter fiir die UHF-Schreib-Lese-K&pfe ,,Sendepegel” und, Sendefrequenz”
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ muss nur dann veréandert/angepasst werden,
wenn bei der Inbetriebnahme eine bestimmte Fehlermeldung erscheint (,,Parameter” Seite 3-73):

BL20-2RFID-S

Zur Zeit werden bei BL20-2RFID- folgende Parameter Ubertragen:
LUberbriickungszeit Kx[n*4ms]* mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild
,Betriebsart“ mit den Modi ,,Standardzugriff“ und ,,Schnellzugriff*
,Datentragertyp*

~Sendepegel” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

»Sendefrequenz” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

Hinweis
Die Parameter fiir die UHF-Schreib-Lese-Kopfe ,,Sendepegel” und,,Sendefrequenz”
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ muss nur dann verandert/angepasst werden,
wenn bei der Inbetriebnahme eine bestimmte Fehlermeldung erscheint (,,Parameter” Seite 3-73):
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2.1.10 Diagnosemeldungen der BL ident ®Kanale
Mogliche Software-Diagnosemeldungen (I/O-ASSISTANT):

Tabelle 18: Diagnosebyte Bezeichnung I/O-ASSISTANT DPV1-Error-
Diagnosen und Bit Code

der Ident-Mo-

dule

Diagnosen Kanal 1

0 0 reserviert
1 reserviert
2 Lldent Uberstrom* (Die Versorgung des Schreib-Lese- 4
Kopfes (Transceivers) wird abgeschaltet.)
5 Software-Update fur Schreib-Lese-Kopf erforderlich 22
6 Ungultiger Parameter 16
1 0 »1ransceiver Hardwarefehler* 21

1 bis 2 reserviert

3 »lransceiver Spannungsversorgungsfehler* 2

4 bis 7 reserviert
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Tabelle 18: Diagnosebyte Bezeichnung I/0-ASSISTANT DPV1-Error-
(Forts.) und Bit Code
Diagnosen
der Ident-Mo-
dule

Diagnosen Kanal 2

2 0 reserviert
1 reserviert
2 Lldent Uberstrom* (Die Versorgung des Schreib-Lese- 4

Kopfes (Transceivers) wird abgeschaltet.)

5 Software-Update fiir Schreib-Lese-Kopf erforderlich 22
6 Ungultiger Parameter 16

3 0 »Transceiver Hardwarefehler 21
1 bis 2 reserviert
3 »lransceiver Spannungsversorgungsfehler 2
4 bis 7 reserviert
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2.1.11 Technische Daten

Gefahr
Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschéfts- und

Gewerbebereich, Kleinbetrieb) Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann vom
Betreiber verlangt werden, angemessene MalRnahmen auf seine Kosten
durchzufihren.

Achtung
Die Hilfsenergie muss den Bedingungen der Sicherheitskleinspannung (SELV = Safety
extra low voltage) gemaR IEC 364-4-41 entsprechen.

Zulassungen und Prufungen des Interface-Moduls

Tabelle 19: Zulassungen
Zulassungen =
und Prifun- (@)
gen nach -
EN 61131-2 E
L]
Umgebungstemperatur
Betriebstemperatur 0 bis +55 °C /32 bis 131 °F
Lagertemperatur -25 bis +85 °C / -13 bis 185 °F
relative Feuchte 5 bis 95 % (innen), Level RH-2,
keine Kondensation (bei 45 °C Lagerung)
Schwingungsprifung gemaRl EN 61131
Schockpriifung gemaR IEC 68-2-27
Kippfallen und Umstirzen gemalR IEC 68-2-31 und freier Fall nach
IEC 68-2-32
Elektromagnetische Vertraglichkeit gemal EN 61131-2
Schutzart IP 20
Zuverlassigkeit
Lebensdauer MTBF 120000 h

Zieh-/Steckzyklen der Elektronikmodule 20

Hinweis

ﬂ Weitere technische Angaben zu den Prifungen fir TURCK-Produkte der BL20-Reihe
finden Sie in dem Katalog ,,BL20 - modulares 1/0-Busklemmensystem* (D300417) und
dem Handbuch ,,BL20 — PROFIBUS-DP Hardware und Projektierung* (D300822).
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Tabelle 20: Bezeichnung
Technische

Daten der

Feldbusseite

Wert

Feldversorgung U, (»Versorgungsspannung” Seite 2-5)

U, Nennwert (Bereich) 24 VDC (gemaR 61131-2)

I, Max. Feldversorgungsstrom 10 A

Strom aus Feldversorgung pro 2- 100 mA

kanaligem RFID-Modul (ohne Aktor/

Sensorversorgung)

Strom aus Feldversorgung zur <250 mA

Versorgung der Schreib-Lese-Kdpfe

(genaue Angabe siehe technische Daten

der Schreib-Lese-Kdpfe)

Isolationsspannung 500 V4

—-U_gegen Ugyg

—U, gegen Feldbus

- U, gegen FE

Anschlusstechnik 2-polige Schraubklemme
Systemversorgung Ugy¢ (»Versorgungsspannung” Seite 2-5)

Ugys Nennwert (Bereich)

24 VDC (18 bis 30 VDC)

lsys (bei lyg = 1,2 A/ Ugyg = 18 VDC) max. 900 mA
Nennstrom aus Ugyg zur Versorgung des 430 mA
Gateways

Nennstrom aus Ugyg zur Versorgung 30 mA

eines 2-kanaligem RFID-Moduls)

Isolationsspannung (Ugys gegen U, / Ugys 500 V4

gegen Feldbus / Ug, 5 gegen FE)

Physikalische Schnittstellen

Ubertragungsrate Feldbus

9,6 kbit/s bis 12 Mbit/s

Anschlusstechnik Feldbus

1 x SUB-D-Buchse

Feldbusabschluss

extern

Adressbereich Feldbus

1...99

Adressierung Feldbus

2 Drehschalter

Serviceschnittstelle

PS/2-Buchse fiir I/O-ASSISTANT

Anschlusstechnik Energieversorgung

Schraubanschluss

AnschlieBbar sind passive LWL Adapter

D101578 1209 - BL ident®

Stromaufnahme max. 100 mA
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Montage und Installation

Tabelle 20: Bezeichnung Wert
(Forts.)
Technische
Daten der
Isolationsspannung 500 V¢

— Feldbus gegen Ugys
— Feldbus gegen U,
— Feldbus gegen FE

Feldbusschirmanschluss Uber SUB-D-Stecker

A Die Stromaufnahme aus der Feldversorgung U, ergibt sich aus:
Stromaufnahme Schreib-Lese-Kopf x Anzahl der Schreib-Lese-Kdpfe
+
Stromaufnahme pro 2-kanaligem RFID-Modul x Anzahl der Module
B Die Stromaufnahme aus der Systemversorgung Ugys ergibt sich aus:
Stromaufnahme des Gateways
+
Stromaufnahme pro 2-kanaligen RFID-Modul x Anzahl der Module
C Zur Versorgung der RFID-Modulelektronik wird sowohl aus der Feldversorgung U, als auch aus der
Systemversorgung Ugyg Strom entnommen.
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Interfaces in der Schutzart IP20

ECONOMY-Gateway-Anschlussebene

Industrielle
Automation

Tabelle 21: Bezeichnung
Technische

Daten der

Feldbusseite

Wert

Feldversorgung U,

(,Versorgungsspannung” Seite 2-5)

U, Nennwert (Bereich)

24 VDC (gemé&R 61131-2)

I, Max. Feldversorgungsstrom

10A

Strom aus Feldversorgung pro 2-
kanaligem RFID-Modul (ohne Aktor/
Sensorversorgung)

100 mA

Strom aus Feldversorgung zur
Versorgung der Schreib-Lese-Kopfe
(genaue Angabe siehe technische Daten
der Schreib-Lese-Kopfe)

< 250 mA

Isolationsspannung
—U_gegen Ugyg
—U, gegen Feldbus
—U, gegen FE

500 V.,

Anschlusstechnik

Push-In-Federzugklemmen
LSF der Fa. Weidmueller

Systemversorgung Ugys)

(,Versorgungsspannung” Seite 2-5)

Ugys Nennwert (Bereich)

24 VDC (18 bis 30 VDC)

lsys (bei lyg = 1,2 A/ Ugys = 18 VDC) max. 900 mA
Nennstrom aus Ugyg zur Versorgung des 430 mA
Gateways

Nennstrom aus Ug,¢ zur Versorgung 30 mA

eines 2-kanaligem RFID-Moduls’

Isolationsspannung (Ugys gegen U, / Ugys 500 V4

gegen Feldbus / Ug, 5 gegen FE)

Physikalische Schnittstellen

Ubertragungsrate Feldbus

9,6 kbit/s bis 12 Mbit/s

Anschlusstechnik Feldbus

1 x SUB-D-Buchse

Feldbusabschluss

extern

Adressbereich Feldbus

1...99

Adressierung Feldbus

2 Drehschalter

Serviceschnittstelle

PS/2-Buchse fiir I/O-ASSISTANT

Anschlusstechnik Energieversorgung

D101578 1209 - BL ident®

Push-In-Federzugklemmen
LSF der Fa. Weidmueller
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Tabelle 21: Bezeichnung Wert
(Forts.)

Technische

Daten der

AnschlieBbar sind passive LWL Adapter Stromaufnahme max. 100 mA

Isolationsspannung 500 V4
— Feldbus gegen Ugyg

— Feldbus gegen U,

— Feldbus gegen FE

Feldbusschirmanschluss Push-In-Federzugklemmen
LSF der Fa. Weidmueller

A Die Stromaufnahme aus der Feldversorgung U, ergibt sich aus:
Stromaufnahme Schreib-Lese-Kopf x Anzahl der Schreib-Lese-Kdpfe
+
Stromaufnahme pro 2-kanaligem RFID-Modul x Anzahl der Module
B Die Stromaufnahme aus der Systemversorgung Ug,s ergibt sich aus:
Stromaufnahme des Gateways
+
Stromaufnahme pro 2-kanaligen RFID-Modul x Anzahl der Module
C Zur Versorgung der RFID-Modulelektronik wird sowohl aus der Feldversorgung U, als auch aus der
Systemversorgung Ugy,g Strom entnommen.
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Interfaces in der Schutzart IP20

Anschlussebene Schreib-Lese-Kopf

Industrielle

Automation

Tabelle 22: Bezeichnung Wert
Technische
Daten
Anzahl der Kanéle 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Nennstrom aus Feldversorgung <100 mA
Nennstrom aus Modulbus <30 mA
Verlustleistung, typisch <1W
Ein-/Ausgange
Ubertragungsrate 115,2 kbit/s
Leitungslénge 50 m
Leitungsimpedanz 120 Q

Potenzialtrennung

Trennung von Elektronik und Feldebene via

Optokoppler

Gleichzeitigkeitsfaktor

1

Sensorversorgung

250 mA pro Kanal, kurzschlussfest

Summenstrom (lber beide Kanéle)

500 mA

Anzahl Diagnosebytes

4 (BL67-2RFID-A, BL67-2RFID-S)

Anzahl Parameterbytes

8 (BL67-2RFID-A, BL67-2RFID-S)

Anzahl Eingangsbytes

4 (BL67-2RFID-A)
24 (BL67-2RFID-S)

Anzahl Ausgangsbytes

4 (BL67-2RFID-A)
24 (BL67-2RFID-S)

Ubertragungsart

serielle differentielle Ubertragung zum
Schreib-Lese-Kopf

Datenpuffer empfangen/senden

8/8 kByte

Anschlusstechnik Schreib-Lese-Kopfe

Push-In-Federzugklemmen
LSF der Fa. Weidmueller

Schutzart IP 20
Abisolierlange 8 mm

max. Klemmbereich 0,5 bis 2,5 mm?
klemmbare Leiter

.e* eindrahtig H 07V-U 0,5 bis 2,5 mm?
L feindréhtig H 07V-K 0,5 bis 1,5 mm?

D101578 1209 - BL ident®
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Tabelle 22: Bezeichnung Wert
(Forts.)

Technische

Daten

I mit Aderendhiilsen nach DIN 46228/1 0,5 bis 1,5 mm?
(Aderendhilsen gasdicht aufgecrimpt)

Lehrdorn nach IEC 947-1/1988 Al

Bemessungsdaten nach VDE 0611 Teil 1/8.92/IEC 947-7-1/1989

Bemessungsspannung 250V
Bemessungsstrom 175A
Bemessungsquerschnitt 1,5 mm?
Bemessungsstolispannung 4 kV
Verschmutzungsgrad 2
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Interfaces in der Schutzart IP67

2.2 Interfaces in der Schutzart IP67

Industrielle
Automation

2.2.1 Abbildungen und Ausfuhrungen der Interface-Module

BL67-Module

Die BL ident ®-PROFIBUS-DP-Schnittstelle ist mit 2, 4, 6, 8 Kanalen erhéaltlich.

Interface-Module mit dem Zusatz ,,-S* (Simple) stehen fiir die Mdglichkeit einer einfachen
Inbetriebnahme. Mit einem Schreib- oder Lese-Befehl kénnen 8 Byte Uibertragen werden.
Interface-Module ohne den Zusatz ,,S* bieten eine gréRere Anzahl an mdglichen Befehlen und
eine groRRe Datenlibertragungsmenge pro Befehl.

Abbildung 28:
BL ident ®-Inter-
face-Module in
der Schutzart

IP67, 2- und 8-
kanalig
Tabelle 23: Produktbezeichnung Identnummer
Ausfihrun-
gen der BL TI-BL67-DPV1-2 1545028
ident ®-Inter-
face-Module TI-BL67-DPV1-4 1545029
In der Schutz- 4 gy 67.ppy1-6 1545030
art IP67
TI-BL67-DPV1-8 1545031
TI-BL67-DPV1-S-2 1545106
TI-BL67-DPV1-S-4 1545107
TI-BL67-DPV1-S-6 1545108
TI-BL67-DPV1-S-8 1545109

D101578 1209 - BL ident®
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Montage und Installation

BL67-Module - Prinzipschaltbild

Die folgende Abbildung zeigt unter anderem, wie die Spannungen V, (Pin 4) und V, (Pin 5) von
den programmierbaren Ethernet-Gateways verwendet und weitergeleitet werden:

Service-
Interface

DP
Interface

e

5VDC

24 VDC

Abbildung 29:
Prinzip-Schalt-
bild des Inter-
face-Moduls S
c’OO
PS/2
1
(4
3
2-34

I  BL67-
I Systembus
I

Speicher 1
I
I [Kommuni-
1 kations-
1 bus

Modulbus- !

Interface !
I
I
I
T Vo
I
I
| Power-
: Bus

Kurzschluss-|__' v
schutz : S

" RE
i GND
I
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Interfaces in der Schutzart IP67

BL compact-Module

Industrielle
Automation

Die BL compact-PROFIBUS-DP-Schnittstelle ist mit 2 Kanélen erhaltlich.

Module mit dem Zusatz ,,-S* (Simple) stehen fur die Mdglichkeit einer einfachen Inbetriebnahme.
Mit einem Schreib- oder Lese-Befehl kbnnen 8 Byte ibertragen werden. Module mit dem Zusatz
,~A"“ bieten eine gréBere Anzahl an mdglichen Befehlen, eine grolRe Dateniibertragungsmenge
pro Befehl und einen azyklischen Datenautausch.

Das BL compact-Modul BLCDP-6M12LT-2RFID-S-8XSG-PD verfiigt zusétzlich tber 8 digitale
Eingange/Ausgange, konfigurierbar, PNP mit Diagnosefunktion.

Weitere Informationen zu BL compact finden Sie online unter http://www.turck.com...

Abbildung 30:
BL compact-

Module in der
Schutzart IP67

Tabelle 24:
Ausfihrun-
gen der BL
compact-
Module in der
Schutzart
P67

Produktbezeichnung Identhummer
BLCDP-2M12MT-2RFID-A 6811166
BLCDP-2M12MT-2RFID-S 6811177
BLCDP-6M12LT-2RFID-S-8XSG-PD 6811179

D101578 1209 - BL ident®
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Montage und Installation

2.2.2 \Versorgungsspannung

BL67-Module

Die Versorgung des BL ident ®-BL67-Interface-Moduls wird tiber einen 7/8“-Steckverbinder
U,/GND, und U,,s/GND,,5 am Gateway (Feldversorgung und Systemversorgung) durchgefuhrt.

Die Versorgungsspannung muss in dem Bereich 18 bis 30 VDC (Nennwert 24 VDC) liegen.

Die Systemversorgungsspannung (U,,s/GND,,z) betragt transformiert 5 VDC (aus 24 VDC) und
ca. 1,5 A bei vollem Stationsausbau. Diese Spannung wird intern mit einem Aderpaar des 7-
adrigen Modulbusses Ubertragen und dient zur Versorgung der modulbusseitigen
Modulelektronik.

Die Feldversorgungsspannung (U /GND,) betragt 24 VDC und kann maximal 10 A liefern.
Diese Spannung wird Uber eine Stromschiene durch das Interface-Modul gefiihrt. Die
feldbusseitige Modulbuselektronik und die angeschlossenen Schreib-Lese-Gerate werden von
der Feldversorgungsspannung gespeist (,,Anschliisse der Schreib-Lese-Kopfe fur BL67-Module

Abbildung 31:

7/8“-Stecker

und BL compact-Module” Seite 2-45)
1 5
2 4

3
Tabelle 25: Pin- Farbe 7/8* Bezeichnung
Pinbelegung Nr.
des 7/8“-
Steckers 1 schwarz GND
2 blau GND
3 grun/gelb PE Schutzerde
4 braun V) (Uyg) Einspeisung der Nennspannung fir Eingénge
(Sensorversorgung Vg, «op); hieraus wird auch die
Systemversorgung gewonnen.
5 weild Vo (U) Einspeisung der Nennspannung fir Ausgange

2-36

(versorgt beim BL67-2RFID-Modul den feldbusseitigen
Microcontroller).

Die ,,Prinzip-Schaltbild des Interface-Moduls” Seite 2-34 zeigt, wie die Spannungen V, (4) und
Vg (5) vom Interface-Modul verwendet und weitergeleitet werden.

Die Schreib-Lese-Kopfe werden Uber die Spannung Vg, . (V) versorgt. Dieser Anschluss ist
tiberlast- und kurzschlussfest.

Die LED ,,VI” Seite 2-52 zeigt an, wenn diese Spannung fehlerhaft ist.

In dem TURCK-Katalog ,,Feldbustechnik” D301052 finden Sie im Anhang vorkonfektionierte
Kabel fir PROFIBUS-DP.
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Interfaces in der Schutzart IP67 TUUNRC K

Industrielle
Automation

BL compact-Module

Die Versorgung wird bei den Modulen Uber M12 x 1-Steckverbinder, 5-polig mit der
Beschriftung ,,AUX" durchgefihrt.

M12 x 1-Stecker zum Anschluss der ankommenden Versorgung:

Abbildung 32: 2

Stecker -

SAUX IN“ 3 1
5 4

Abbildung 33: 2
Buchse - 0
LAUX OUT* 1{000)3
5 4
Tabelle 26: Pin- Farbe M12 x 1 Bezeichnung
Pinbelegung Nr.
der M12 x 1--
Steckverbind 1 braun V, (Ug) Einspeisung der Nennspannung fir Eingéange
er (Sensorversorgung Vs, «op); hieraus wird auch die
Systemversorgung gewonnen.
2 weifd Vo (U) Einspeisung der Nennspannung fur Ausgange
(versorgt beim BL67-2RFID-Modul den feldbusseitigen
Microcontroller).
3 schwarz GND
4 blau GND
5 griin/gelb PE Schutzerde

In dem TURCK-Katalog ,,Feldbustechnik” D301052 finden Sie im Anhang vorkonfektionierte
Kabel fir PROFIBUS-DP.
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2.2.3 Feldbusansschluss
M12-Busanschluss fur BL67-Module und BL compact-Module

Die Verbindung zum PROFIBUS-DP wird bei den Modulen tber M12 x 1 Steckverbinder,
5-polig, invers kodiert durchgefiihrt.

M12 x 1-Stecker zum Anschluss der ankommenden Buslinie:

Abbildung 34: 2

PBDP-Stecker - >

,DP IN“ 3 1
4 5

Abbildung 35: 2
PBDP-Buchse - o0
»,DP OUT* 1 (00 O0)3
0
5 4
Tabelle 27: Pin-Nr. M12 x 1 Bezeichnung
Pinbelegung
des M12 x 1- 1 5V Versorgung externer Gerate
Steckverbind ) ) -
ers 2 A (+)-Datenleitung; Empfangs-/Sende-Daten-P; griin
3 GND Datenbezugspotenzial
4 B (-)-Datenleitung; Empfangs-/Sende-Daten-N; rot
5 n.c. nicht belegt
Flansch Schirmanschluss/Funktionserde

Achtung
Es durfen keine Ausgleichsstrome uber den Schirm flieBen. Dazu muss ein sicheres
System fiir den Potenzialausgleich geschaffen werden!
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Interfaces in der Schutzart IP67 TUUNRC K

Industrielle
Automation

Busabschluss fur BL67-Module und BL compact-Module

Wird das Modul als erster oder letzter Teilnehmer in der Buskommunikation (an einem Ende
eines Bussegments) eingesetzt ist, muss der Feldbus terminiert werden. Das BL67-Gateway
selbst bietet keine Méglichkeit zur Terminierung des Feldbusses. Die Buchse fir den Anschluss
des abgehenden Buskabels (DP-OUT) muss mit einem Stecker mit integriertem
Abschlusswiderstand (zum Beispiel RSS4.5-PDP-TR, Ident-Nr.: 6601590 als passiver
Abschlusswiderstand oder PDP-TRA, Ident-Nr.: 6825346 als aktiver Abschlusswiderstand)
geschlossen werden.

Hinweis
Der Busabschluss muss extern iber einen Stecker mit integriertem
Abschlusswiderstand durchgefuihrt werden.

2.2.4 Adressierung

BL67-Module

Die Adressierung des BL ident ®-Interface-Moduls am PROFIBUS-DP wird uiber drei dezimale
Drehkodierschalter neben der Service-Schnittstelle durchgefihrt.

Hinweis
Entfernen Sie die Schutzabdeckung, um an den Drehkodierschalter zu gelangen

Abbildung 36:
Dezimale Dreh-
kodierschalter
fir die Einstel-
lung der PROFI-
BUS-DP-
Adresse

X 100

X1

Achtung

Es kénnen maximal 125 Adressen (001 bis 125) vergeben werden. Jede Adresse darf
in der gesamten Busstruktur nur einmal vergeben werden.

Die Busadressen 000, 126 und 127 durfen nicht verwendet werden.
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Achtung

Nach der Adressierung muss die Schutzabdeckung tber den Schaltern wieder fest
verschraubt werden. Achten Sie darauf, dass die Dichtung der Schutzabdeckung nicht
beschéadigt oder verrutscht ist. Die Schutzart IP67 kann nur bei korrekt geschlossener
Abdeckung gewahrleistet werden.
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Interfaces in der Schutzart IP67 TUUNRC K

Industrielle
Automation

BL compact-Module

Die Adressierung des BL compact-Moduls am PROFIBUS-DP wird tiber zwei dezimale
Drehkodierschalter Uber der Service-Schnittstelle durchgefiuhrt.

Hinweis
ﬂ Entfernen Sie die Schutzabdeckung, um an den Drehkodierschalter zu gelangen

Abbildung 37: x10 T
Dezimale Dreh- . o
kodierschalter N

fur die Einstel-
lung der PROFI-
BUS-DP-
Adresse

Achtung
Es kdnnen maximal 99 Adressen (01 bis 99) vergeben werden. Jede Adresse darf in
der gesamten Busstruktur nur einmal vergeben werden.

Die Busadresse 00 darf nicht verwendet werden.

Achtung
Nach der Adressierung muss die Schutzabdeckung Uber den Schaltern wieder fest
verschraubt werden.

Achten Sie darauf, dass die Dichtung der Schutzabdeckung nicht beschadigt oder
verrutscht ist.

Die Schutzart IP67 kann nur bei korrekt geschlossener Abdeckung gewahrleistet
werden.
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2.2.5 Service-Schnittstelle

BL67-Module

Die Service-Schnittstelle verbindet das BL ident ®-Interface-Modul mit einem PC. Mit der
Software I/0O-ASSISTANT kann das Interface-Modul projektiert und Diagnosemeldungen
angezeigt werden.

Hinweis
Entfernen Sie die Schutzabdeckung, um an die Service-Schnittstelle zu gelangen

Hinweis

ﬂ Nach einem Spannungsreset liest das Gateway die Parameter der Module aus. Sind
die Parameter des RFID-Moduls fehlerhaft, wird das Gateway diese ibernehmen.
Werden die Parameter nicht verandert, d. h. die Station ist nicht am Feldbus oder es
wurde keine Parameterdnderung per I/O-ASSISTANT vorgenommen, dann bleiben
diese fehlerhaften Parameter im Modul weiter bestehen!

Die Verbindung Service-Schnittstelle / PC muss mit einem speziell hierfur konfektioniertem
Kabel vorgenommen werden.

TURCK Verbindungskabel (1/0-ASSISTANT-KABEL-BL20/BL67; Ident Nr.: 6827133)

Das Kabel hat einen PS/2-Stecker (Anschluss fur Buchse am Gateway) und eine SUB-D-Buchse
(Anschluss fur Stecker am PC).

Abbildung 38:
PS/2-Stecker
am Anschluss-
kabel zum Gate-

way (Draufsicht) 43
-
u
6 1
Abbildung 39: 5 4 3 2 1
9-polige SUB-
D-Buchse am
Anschlusskabel
zum PC (Drauf-
sicht) 9 8 7 6

2-42
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Interfaces in der Schutzart IP67

Industrielle
Automation

Abbildung 40:
Verbindung zwi-
schen PC und
BL67-Interface-
Modul Gber das

TURCK Verbin-
dungskabel
i
Pinbelegung des PS/2-Kabels
Die Tabelle zeigt die Pinbelegung bei Verwendung des PS/2-Kabels:
Tabelle 28: PS/2 9-polige serielle
Pinbelegung Schnittstelle am PC
mit PS/2-
Kabel Pin- Standard BL67 Gateway: PS/2- Pin- Stecker
Nr. PS/2-Stecker Buchse Nr.
1 CLK +5 V (vom Gateway) 4,6 DTR, DSR
2 GND GND 5 GND
3 DATA nicht genutzt - -
4 n.c. (DATA2) TxD 2 RxD
5 +5V /CtriMode 7 RTS
6 n.c. (CLK2) RxD 3 TxD

D101578 1209 - BL ident®
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BL compact-Module

Die Service-Schnittstelle verbindet das BL compact-Modul mit einem PC. Mit der Software
I/0-ASSISTANT kann das Interface-Modul projektiert und Diagnosemeldungen angezeigt
werden.

Hinweis
ﬂ Die Service-Schnittstelle befindet sich unter dem oberen Schutzabdeckung am Modul.

Die Verbindung Service-Schnittstelle / PC muss mit einem speziell hierfir konfektioniertem
Kabel vorgenommen werden.

TURCK-Verbindungskabel (I/0-ASSISTANT-KABEL-PICONET; Ident Nr.: 6824399)

Abbildung 41:
Service-Schnitt-
stelle BL com-
pact

‘H‘
Iy
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Interfaces in der Schutzart IP67

Industrielle
Automation

2.2.6 Anschlisse der Schreib-Lese-Kopfe flir BL67-Module und BL compact-Module

Vorkonfektionierte Verbindungsleitungen mit Kupplung und Stecker

Tabelle 29:
Vorkonfektio-
nierte
Verbindungs-
leitungen
(BL67)

Typenbezeichnung
(ldentnummer)

Kupplung®/ 03m 2m 5m 10m 25m 50m
Stecker®

gerade = g
abgewinkelt = a

RK4.5T-0,3-RS4.5T/S2500 9/g X
(6699210)

RK4.5T-2-RS4.5T/S2500 9/g X

(6699200)

RK4.5T-5-RS4.5T/S2500 9/g X X
(6699201)

RK4.5T-10-RS4.5T/S2500 9/g X X
(6699202)

RK4.5T-25-RS4.5T/S2500 9/g X
(6699211)

RK4.5T-50-RS4.5T/S2500 9/g X
(8035246)

WK4.5T-2-RS4.5T/S2500 alg X

(6699203)

WK4.5T-5-RS4.5T/S2500 alg X

(6699204)

WK4.5T-10-RS4.5T/S2500 alg X
(6699205)

WK4.5T-25-RS4.5T/S2500 alg X
(6638425)

WK4.5T-50-RS4.5T/S2500 alg X

(6638426)

A Die ,,Kupplung“ dient zum Anschluss des Schreib-Lese-Kopfes
B Der ,Stecker” wird am Interface-Modul angeschlossen

D101578 1209 - BL ident®
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Vorkonfektionierte Verbindungsleitungen mit Kupplung

Die ,,Kupplung“ dient zum Anschluss an den Schreib-Lese-Kopfes. Zum Anschluss an das
Interface-Modul stehen die M12-Stecker BS8151-0/9 (6904613) zur Verfligung.

Hinweis
Beachten Sie bei der Montage des Steckers die ,,Pinbelegung fir die
Verbindungsleitungen” Seite 2-48!

Tabelle 30:
Vorkonfektio-
nierte
Verbindungs-
leitungen
(BL67)

2-46

Typenbezeichnung

(Identnummer)

Kupplung®

gerade = g
abgewinkelt = a

10 m 25 m 50 m

RK4.5T-2/S2500 g

(8035244)

RK4.5T-5/S2500 g X

(6699206)

RK4.5T-10/S2500 g X

(6699207)

RK4.5T-25/S2500 g X
(6638421)

RK4.5T-50/S2500 g X

(6638422)

WK4.5T-2/S2500
(8035245)

WK4.5T-5/S2500
(6699208)

WK4.5T-10/S2500
(6699209)

WK4.5T-25/S2500
(6699423)

WK4.5T-50/S2500
(6638424)

Fir den Lebensmittelbereich (FB = Food and Beverage) - IP69K

FB-RK4.5T-5/S2500 g X

(7030281)

FB-RK4.5T-10/S2500 g X
(7030282)

FB-RK4.5T-25/S2500 g X

(7030283)
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Tabelle 30:
Vorkonfektio-
nierte
Verbindungs-
leitungen
(BL67)

Typenbezeichnung
(ldentnummer)

Kupplung®

gerade = g
abgewinkelt = a

2m

10 m

25m

50 m

FB-RK4.5T-50/S2500
(7030284)

FB-WK4.5T-5/S2500
(7030285)

FB-WK4.5T-10/
S2500
(7030286)

FB-WK4.5T-25/
S2500
(7030287)

FB-WK4.5T-50/
S2500
(7030288)

A Die ,,Kupplung“ dient zum Anschluss des Schreib-Lese-Kopfes

D101578 1209 - BL ident®
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Verbindungsleitungen zur Montage eines Steckers und einer Kupplung

Das fiir BL ident® und BL compact geeignete Kabel ,,KABEL-BLIDENT-100M* kénnen Sie selbst
konfektionieren. Montieren Sie dazu den M12-Stecker ,,BS8151-0/9“ (6904613) zum Anschluss
an das Interface-Modul und die M12-Kupplung ,,.B8151-0/9* (6904604) zum Anschluss des
Schreib-Lese-Kopfes.

Hinweis
ﬂ Beachten Sie bei der Montage des Steckers und der Kupplung die ,,Pinbelegung fur
die Verbindungsleitungen” Seite 2-48.

Anschlussebene - Basismodul BL67-B-2M12

Abbildung 42:
Anschlussebe-
ne

Pinbelegung fiir die Verbindungsleitungen

Abbildung 43:

Pinbelegung 2 2
Stecker (links) \>
und Kupplung

(rechts) 3 N 1 1 00O 3
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Tabelle 31: Kanal Pinbelegung Pinbeleg Signal Farbbelegung® Farbbelegung®
Pinbelegung des BL67-B- ung des RK4.5T... und FB4.5T..
zu BL67- 2M12 Steckers WK4.5T..
2RFID
1 0.1 1 Vi1 kopf Braun (BN) Braun (BN)
0.3 3 GND Blau (BU) Blau (BU)
0.2 2 Data- Schwarz (BK) Weil3 (WH)
0.4 4 Data+ Weil3 (WH) Schwarz (BK)
2 1.1 1 Vs/L-Kopf Braun (BN) Braun (BN)
1.3 3 GND Blau (BU) Blau (BU)
1.2 2 Data- Schwarz (BK) Weil3 (WH)
1.4 4 Data+ Weil3 (WH) Schwarz (BK)

A Diese Angaben beziehen sich auf die fiir BL ident ®vorkonfektionierten TURCK-Steckverbinder

D101578 1209 - BL ident®
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2.2.7 Diagnosen Uber LEDs
BL67-Module - LEDs der Feldbusseite

Tabelle 32:
LED-Anzeigen

2-50

LED Status Bedeutung Abhilfe
GW AUS CPU wird nicht mit Spannung Prufen Sie die am Gateway
versorgt. anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
grin Firmware aktiv; Gateway -
betriebs- und sendebereit.
grin blinkend, Firmware nicht aktiv. Wenn LED “IOs"“ rot,
1Hz Firmware-download
notwendig.
grin blinkend, Firmware aktiv, Hardware des = Tauschen Sie das Gateway
4 Hz Gateways aus.
defekt.
rot und Controller nicht betriebsbereit  Prifen Sie die am Gateway
LED “IOs” AUS  oder V..-Pegel nicht im anliegende
erforderlichen Bereich — Spannungsversorgung des
mogliche Ursachen: Systems und die Verdrahtung.
—zu viele Module am Gateway = Demontieren Sie
— Kurzschluss in Uberschiussige Module.
angeschlossenem Modul Tauschen Sie ggf. das
— Gateway defekt. Gateway aus.
I0s AUS CPU wird nicht mit — Priifen Sie die am Gateway
Spannung versorgt. anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
grin Konfigurierte Konstellation der -

Modulbus-Teilnehmer
entspricht der realen;
Kommunikation lauft.

grun blinkend,
1Hz

Station befindet sich im Force-
Mode des
I/O-ASSISTANT.

Deaktivieren Sie den Force
Mode des
1/O-ASSISTANT.

grin blinkend,
4 Hz

Die maximal zulassige Anzahl
der am Gateway
angeschlossenen Module
wurde Uberschritten.

Prufen Sie die Anzahl der am
Gateway angeschlossenen
Module und demontieren Sie
ggf. tberschiissige Module.
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Tabelle 32:
(Forts.)
LED-Anzeigen

LED Status Bedeutung Abhilfe
rot und Controller nicht betriebsbereit - Priifen Sie die am Gateway
LED “GW” AUS  oder V.-Pegel nicht im anliegende
erforderlichen Bereich — Spannungsversorgung des
mdogliche Ursachen: Systems und die
—zu viele Module am Gateway Verdrahtung.
— Kurzschluss in — Demontieren Sie
angeschlossenem Modul Uberschissige Module.
— Gateway defekt. —Tauschen Sie ggf. das
Gateway aus.
rot blinkend, Nicht adaptierbare —Vergleichen Sie die
1 Hz Veranderung der realen Projektierung lhrer BL67-
Konstellation der Station mit der realen
Modulbusteilnehmer. Konstellation.
— Prufen Sie den Aufbau Ihrer
BL67-Station auf defekte
oder falsch gesteckte
Elektronikmodule.
rot blinkend, Keine Kommunikation —Mindestens 1
4 Hz Uber den Modulbus. Elektronikmodul muss
gesteckt sein und mit dem
Gateway kommunizieren
koénnen.
rot/griin Adaptierbare Veranderung der - Prifen Sie |hre BL67-Station
blinkend, 1 Hz realen Konstellation der auf gezogene oder neue,
Modulbusteilnehmer. nicht projektierte Module.
Vee AUS CPU wird nicht versorgt. — Priifen Sie die
Systemversorgung am
Gateway.
grin Modulbus und CPU o.k. -
Vo grin Versorgung der Ausgange o.k. -

grun blinkend,
1Hz

Unterspannung V,; System
lauft.

grun blinkend,
4 Hz

Uberspannung V;
System lauft

AUS

D101578 1209 - BL ident®

Spannungsversorgung fehlt

— Prufen Sie die am Gateway
anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
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Tabelle 32:
(Forts.)
LED-Anzeigen

2-52

LED Status Bedeutung Abhilfe
Vv, grun V, o.k. -
grun blinkend, Unterspannung V,; System — Prifen Sie die am Gateway
1Hz lauft anliegende
. " Spannungsversorgung des
grun blinkend, Uberspannung V,; Systems.
4 Hz System lauft
rot Kurzschluss oder Uberlast an — Es erfolgt ein automatischer
Sensorversorgung Vs ops — Wiederanlauf sobald der
Abschalten der Fehler nicht mehr vorliegt.
Sensorversorgung
AUS Spannungsversorgung fehlt — Prifen Sie die am Gateway
anliegende
Spannungsversorgung des
Systems.
DIA AUS Gateway sendet keine =
Diagnose
rot Gateway sendet —Tauschen Sie das Gateway
statische Diagnose aus (Hardware-Fehler).
rot blinkend, Gateway sendet erweiterte — Prifen Sie die einzelnen
1Hz Diagnose Elektronikmodule Ihrer BL67-
Station auf
Diagnosemeldungen.
— Prufen Sie die
Diagnosemeldungen mit
Ihrer SPS-Software.
Bus AUS Feldbus nicht in Betrieb —Warten Sie auf Beendigung
des Firmware-Downloads.
—Nach Beendigung des
Downloads: Hardware-
Fehler; Tauschen Sie das
Gateway aus.
grin Kommunikation zwischen -

Gateway und PROFIBUS-DP-
Master fehlerfrei
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Tabelle 32: LED Status Bedeutung Abhilfe
(Forts.)
LED-Anzeigen
Bus rot Busfehler am Gateway; — Prifen Sie, ob die fir die
es findet kein Datenaustausch Station im Projekt der
statt. Steuerungssoftware

vergebene Adresse mit der
am Modul eingestellten
Adresse Ubereinstimmt.

— Priifen Sie, ob der
PROFIBUS-DP mit einem
aktiven Abschlusswiderstand
beendet wird, wenn das
BL67-Gateway der letzte
Teilnehmer in der Bus-
Topologie ist.

— Uberpriifen Sie den Sitz des
PROFIBUS-DP-Steckers.

— Priifen Sie das Kabel zum
PROFIBUS-DP-Master auf
Beschadigung und korrekten
Anschluss.

— Priifen Sie, ob die korrekte
Baudrate im SPS-Master
eingestellt ist.

—Vergleichen Sie die
Projektierung der Station mit
der vorhandenen Modulliste.

Bus rot blinkend, Am Gateway ist eine nicht — Prufen Sie die am Gateway
1 Hz erlaubte PROFIBUS-DP eingestellt PROFIBUS-DP-
Adresse eingestellt. Adresse.

Nicht erlaubt sind: 000 und
Adressen > 125.

Siehe dazu auch Abschnitt
»Adressierung” Seite 2-39.
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BL67 — LEDs zu den RFID-Anschliissen
Die LEDs befinden sich auf den Modulen oberhalb der Anschlussebene

Tabelle 33:
RFID-An-
schliisse

2-54

LED Status Bedeutung Abhilfe
D AUS Normaler Datenaustausch
rot Modulbuskommunikation Prufen Sie, ob mehr als 2
ist ausgefallen benachbarte
Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und
diesem Modul befinden.
rot blinkend Diagnose liegt vor
0,5 Hz
RW 0 AUS Kein Tag im
RW 1 Empfangsbereich
grin Tag im Empfangsbereich

grun blinkend
2 Hz

Datenuibertragung von /
zum Tag

rot Kanalfehler, Details in der
Diagnosemeldung

rot blinkend Kurzschluss

2 Hz Versorgung Schreib-Lese-

Kopf
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BL compact-Module - Stations-LEDs

Tabelle 34: LED Status Bedeutung
BL compact-
LED-Stations-
anzeigen
I0s AUS Keine Spannungsversorgung
rot Spannungsversorgung unzureichend
rot blinkend Abweichende Stationskonfiguration
1Hz
rot blinkend Keine Modubus-Kommunikation
4 Hz
grin Station o.k.
grun blinkend Force-Modus aktiv
DIA AUS Station sendet keine Diagnose
rot Station sendet statische Diagnose
rot blinkend Station sendet erweiterte Diagnose
BUS AUS Keine Feldbuskommunikation
grin Feldbuskommunikation aktiv

D101578 1209 - BL ident®

grun blinkend
1Hz

Keine Feldbuskommunikation aktiv, Geratestatus o.k.

rot

Busfehler am Gateway, kein Datenaustausch

rot blinkend

Fehlerhafte PROFIBUS-DP-Adresse
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BL compact-Module — LEDs zu den RFID-Anschlissen

Tabelle 35: LED Status Bedeutung
BL compact-
LED-I/O-An-
zeigen
D AUS Keine Diagnose aktiv
rot Stations-/Modulbus-Kommunikationsfehler
rot blinkend Sammeldiagnose
0,5 Hz
RWO0/ AUS Kein Tag vorhanden, keine Diagnose aktiv
RW1 -
grin Tag vorhanden
grun blinkend Datenaustausch mit dem Tag aktiv
2 Hz
rot Kanalfehler, Details in der Diagnosemeldung
rot blinkend Kurzschluss Versorgung Schreib-Lese-Kopf
2 Hz
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2.2.8 Diagnosemeldungen und Parametrierung des BL67-Gateways

Eine vollstandige Beschreibung zu den Gateway-Diagnosemeldungen und
Parametriermoglichkeiten finden Sie in den Handbtichern:

,BL67 Anwenderhandbuch fiir PROFIBUS-DP*“ D300570 fur DPVO
»,BL67/BL20 - DPV1-Gateway" D300955 Erganzungshandbuch fiir DPV1

2.2.9 Parametrierung der BL67-2RFID-A/BL67-2RFID-S-Module
BL67-2RFID-A
Zur Zeit werden bei BL20-2RFID-A folgende Parameter Ubertragen:
,Uberbriickungszeit Kx[n*4ms]* mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild
»Betriebsart* mit den Modi ,,Standardzugriff”, ,,.Schnellzugriff“ und ,,Antikollision ein*
,Datentragertyp*
»Sendepegel” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)
»Sendefrequenz” (fir die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

Hinweis
Die Parameter fiir die UHF-Schreib-Lese-Képfe ,,Sendepegel” und ,,Sendefrequenz*
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ muss nur dann veréandert/angepasst werden,
wenn bei der Inbetriebnahme eine bestimmte Fehlermeldung erscheint (,,Parameter” Seite 3-73):

BL67-2RFID-S

Zur Zeit werden bei BL20-2RFID- folgende Parameter Ubertragen:
LUberbriickungszeit Kx[n*4ms]* mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild
,Betriebsart“ mit den Modi ,,Standardzugriff“ und ,,Schnellzugriff*
,Datentragertyp*

~Sendepegel” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

~Sendefrequenz” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)

Hinweis
Die Parameter fur die UHF-Schreib-Lese-Kopfe ,Sendepegel” und ,Sendefrequenz*
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ muss nur dann verandert/angepasst werden,
wenn bei der Inbetriebnahme eine bestimmte Fehlermeldung erscheint (,,Parameter” Seite 3-73):
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2.2.10 Diagnosemeldungen der BL ident ®Kanale
Maogliche Software-Diagnosemeldungen (I/O-ASSISTANT):

Tabelle 36: Diagnose Bezeichnung I/O-ASSISTANT DPV1-Error-
Diagnosen byte und Code

der Ident-Mo-  _pit

dule

Diagnosen Kanal 1

0 0 reserviert
1 reserviert
2 Jldent Uberstrom* (Die Versorgung des Schreib-Lese- 4
Kopfes (Transceivers) wird abgeschaltet.)
5 Software-Update fir den Schreib-Lese-Kopf notwendig 22
6 Ungultiger Parameter 16
1 0 »lransceiver Hardwarefehler* 21
1 reserviert
bis
2
3 ,rransceiver Spannungsversorgungsfehler® 2
4 reserviert
bis
7
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Tabelle 36: Diagnose Bezeichnung I/O-ASSISTANT DPV1-Error-
(Forts.) byte und Code
Diagnosen -bit
der Ident-Mo-
Diagnosen Kanal 2
2 0 reserviert
1 reserviert
2 Lldent Uberstrom* (Die Versorgung des Schreib-Lese- 4
Kopfes (Transceivers) wird abgeschaltet.)
5 Software-Update fiir den Schreib-Lese-Kopf notwendig 22
6 Ungultiger Parameter 16
3 0 »Transceiver Hardwarefehler* 21
1 reserviert
bis
2
3 »Transceiver Spannungsversorgungsfehler 2
4 reserviert
bis
7

2.2.11 Technische Daten

Gefahr
Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschéfts- und

Gewerbebereich, Kleinbetrieb) Funkstdérungen verursachen. In diesem Fall kann vom
Betreiber verlangt werden, angemessene Malinahmen auf seine Kosten
durchzufiihren.

Achtung
Die Hilfsenergie muss den Bedingungen der Sicherheitskleinspannung (SELV = Safety
extra low voltage) geméaR |IEC 364-4-41 entsprechen.

D101578 1209 - BL ident®
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BL67-Module - Zulassungen und Prufungen des Interface-Modul

Tabelle 37:
Zulassungen
und Prifun-
gen nach
EN 61131-2

2-60

Bezeichnung

Wert

Zulassungen

o

E

Umgebungstemperatur

Betriebstemperatur

0 bis +55 °C /32 bis 131 °F

Lagertemperatur

-25 bis +85 °C / -13 bis 185 °F

Relative Feuchte

5 bis 95 % (innen), Level RH-2,
keine Kondensation (bei 45 °C Lagerung)

Schwingungsprifung

gemaR IEC 61131-2

Schockprifung

gemal IEC 68-2-27

Kippfallen und Umstirzen

gemal IEC 68-2-31 und freier Fall nach
IEC 68-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemaR IEC 61131-2

Schutzart IP67
Zuverlassigkeit
Lebensdauer MTBF min. 120000 h
Zieh-/Steckzyklen der Elektro- 20

nikmodule

Hinweis
ﬂ Weitere technische Angaben zu den Priifungen fiir TURCK Produkte der BL67-Reihe
finden Sie in dem Katalog ,,BL67- modulares I/0O-Busklemmensystem in IP67*

(BL67_D_d300574) und dem Handbuch ,,BL67-Anwenderhandbuch fiir PROFIBUS-

DP* (D300570).
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Tabelle 38:
Technische
Daten der
Feldbusseite

Bezeichnung

Wert

Versorgung fir Ausgéange

(- Versorgungsspannung” Seite 2-

36)

Vg (U,) Nennwert (Bereich)

24 VDC (18 bis 30 VDC)

Max. Feldversorgungsstrom

10 A

Versorgung fir Eingénge (auch Schreib-
Lese-Kdpfe) und Systemversorgung
(transformiert zu 5 VDC)

V, (Ug) Nennwert (Bereich)

24 VDC (18 bis 30 VDC)

I, (Absicherung Versorgung fur Eingéange
gegen Uberlast und Kurzschluss)

4 A

Strom aus V, zur Versorgung des
Gateways

650 mA

Strom aus V, zur Versorgung einer 2-
kanalige RFID-Anschaltung

130 mA

Strom aus V, zur Versorgung der Schreib-
Lese-Kdpfe (genaue Angabe siehe
technische Daten der Schreib-Lese-
Kopfe)

<250 mA

Systemversorgung (5 VDC aus V)

Ius (Max. Ausgangsstrom der
Modulbusversorgung)

15A

Physikalische Schnittstellen

Ubertragungsrate Feldbus

9,6 kbit/s bis 12 Mbit/s

Anschlusstechnik Feldbus

2 x M12, 5-polig, invers codiert

Feldbusabschluss

extern

Adressbereich Feldbus

1..125

Adressierung Feldbus

3 dezimale Drehschalter

Serviceschnittstelle

PS/2-Buchse fiir I/O-ASSISTANT

Anschlusstechnik Energieversorgung
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BL67-Module — Anschlussebene Schreib-Lese-Kopf

Tabelle 39:
Technische
Daten der An-
schlussebene
zu den
Schreib-Lese-
Kdpfen

2-62

Ein-/Ausgange

Anzahl der Kanale

2

Ubertragungsart serielle differentielle Ubertragung zum
Schreib-Lese-Kopf

Datenpuffer empfangen/senden 8/8 kByte

Ubertragungsrate 115,2 kbit/s

Leitungslange 50 m

Leitungsimpedanz 120 Q

Potenzialtrennung via Optokoppler

Anschlusstechnik Schreib-Lese-Kdpfe

M12-Kupplung

Versorgung der Schreib-Lese-Kdpfe aus V,

500 mA/Kanal, kurzschlussfest

Summenstrom (liber beide Kanéle) 500 mA

Nennspannung V, 24 VvDC
Isolationsspannungen

Modulbus gegen Feldseite 1000 VDC

Versorgung der Schreib-Lese-Kdpfegegen 0 VDC

Datenleitungen

Feldversorgung gegen Versorgung der 0VDC

Schreib-Lese-Kopfe
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Tabelle 40:
Technische
Daten BL
compact

Bezeichnung Wert

Betriebsspannung 24 VDC
Zulassiger Bereich 18...30 VDC

Stromaufnahme 750 mA

Adressbereich PROFIBUS-DP

1...99 Uber zwei dezimal kodierte
Drehschalter

Serviceschnittstelle

RS232

Verbindungstechnik Feldbus

2 invers kodierte Steckverbinder M12 x 1,
5-polig

Verbindungstechnik Stromversorgung

2 Steckverbinder M12 x 1

Anschlussebene Schreib-Lese-Kop

Anzahl der Kanale

2

Ubertragungsart serielle differentielle Ubertragung zum
Schreib-Lese-Kopf

Datenpuffer empfangen/senden 8/8 kByte

Ubertragungsrate 115,2 kbit/s

Leitungslange 50 m

Leitungsimpedanz 120 Q

Potenzialtrennung via Optokoppler

Anschlusstechnik Schreib-Lese-Kopfe

M12-Kupplung

Versorgung der Schreib-Lese-Kopfe aus V,

500 mA/Kanal, kurzschlussfest

Summenstrom (lber beide Kanéle) 500 mA

Nennspannung V, 24 VDC
Isolationsspannungen

Modulbus gegen Feldseite 1000 VDC

Versorgung der Schreib-Lese-Kopfegegen 0 VDC

Datenleitungen

Feldversorgung gegen Versorgung der 0VDC

Schreib-Lese-Kopfe

Umgebungstemperatur
Betriebstemperatur -40 bis +70 °C /-40 bis 158 °F
Lagertemperatur -40 bis +85 °C / -40 bis 185 °F
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Tabelle 40:
(Forts.)
Technische
Daten BL

2-64

Bezeichnung

Wert

Relative Feuchte

5 bis 95 % (innen), Level RH-2,
keine Kondensation (bei 45 °C Lagerung)

Schwingungsprifung

gemal IEC 61131-2

Schockprufung

geman IEC 68-2-27

Kippfallen und Umstiirzen

gemal IEC 68-2-31 und freier Fall nach
IEC 68-2-32

Elektromagnetische Vertraglichkeit

gemal IEC 61131-2

Schutzart

IP67
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Inbetriebnahme eines TURCK BL ident®-Systems

DPV1-Beispielinbetriebnahme fiir BL ident® A-Module mit STEP7 und PIB .............ccvvveeennn... 3
Hardwarebeschreibung des BeiSpielprOjEKLES ........coiii ittt a e e e e e e e e e 3
Speicherbedarf fiir eine BL ident ®-INDetriebNanme............ccooieeieiecece e 3
L ©1 181 Te £ o =1 (o g T=T 4 o 1= - o RSP 3
— Speicherbedarf pro PIB-INStanz (KAN@I) ..........ccoiiiiiiiiiieiie et er e e e e e e s rre e e e ae e e e e e s snnnnnnnes 3
— Speicherbedarf fiir die Lese- und Schreibdaten ... 3
Speicherbedarf flr das Hardware-BeISPI€I ..........uuuuriiiiieeiiiiiiiiiiii e s s s e e e e e e s e eeee s 4
Laden des Beispielprojektes und Download der aktuellen GSD-Datei..........cceveeeeeeiiiiiiiiiiiiniiiiieeeeeeeininns 5
Starten der S7-Software und Laden des BeiSpIielprOjEKLES .........uviiiieeeeiii i e 6
Hardware-Konfiguration UNA E/A-AGIrESSEN .......uuuiiiiiieee ettt e e e e s e e e e e e s e s s s raraneereaaeeeaes 7
Einrichten des FUNKLIONSDAUSTEINS PIB .........ooiiiiiiiiiiiiiiie ettt e s e e eee s 8
— PIB Variablentabelle mit dem FBLO ........oooiiiiiiiiiiiiie ittt ettt e e et e e e s nbeae e e e e ne 9
— Beobachten und Steuern mit der Variablentabelle vartable pibX ........cccccccoeiiiiiiiiiiiee s 10
— Aktivieren und Deaktivieren des Schreib-Lese-Kopfes tiber Konfigurationsdaten .............cccccooenes 12
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3.1 DPV1-Beispielinbetriebnahme fiir BL ident® A-Module mit STEP7 und PIB

Im Folgenden wird die Inbetriebnahme eines BL ident ®-Systems unter Einsatz der SIMATIC
Basissoftware Step 7 und des Standardsoftwarebausteins ,,Proxy ldent Function Block* (PIB) fur
Interface-Module mit ,,A“-Scheiben (z. B. TI-BL20-DPV1-2) beschrieben.

Eine erste Inbetriebnahme soll einfach und ohne Programmierkenntnisse méglich sein. TURCK
stellt zu diesem Zweck ein Beispielprojekt zur Verfigung. Sie kénnen die CD ,,BL IDENT-CD* mit
dem Beispielprojekt direkt bei TURCK bestellen: Ident-Nr. 1545052

3.1.1 Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes
Fur das folgende Inbetriebnahmebeispiel wurden folgende Hardwarekomponenten verwendet:
S7-Steuerung ,,CPU 315-2DP* (DPV1-fahige CPU)
BL ident ®-Interface-Modul ,, TI-BL67-DP1-2*
BL ident ®-Schreib-Lese-Kopf ,,TN-CK40-H1147*
Datentrager ,,TW-R50-B128"“ (Nutzdaten = 112 Byte)

Bei Fragen oder Unklarheiten zu den Schreib-Lese-K&pfen und den Datentrégern steht lhnen
das D101582 im Download-Bereich der TURCK-Internetseite zur Verfigung.

3.1.2 Speicherbedarf fur eine BL ident ®Inbetriebnahme
Grundspeicherbedarf

Der Grundspeicherbedarf fiir die Inbetriebnahme des BL ident ®-Systems mit dem Proxy Ident
Function Block betragt:
14 Kilobyte

Speicherbedarf pro PIB-Instanz (Kanal)
Fur jeden Kanal wird eine Instanz des Proxy Ident Function Blocks gebildet.

Jeder Kanal benétigt zuséatzlich zum Grundspeicherbedarf
0,6 Kilobyte.

Speicherbedarf fur die Lese- und Schreibdaten

Der Proxy Ident Function Block (PIB) belegt einen Speicherbereich als Sende- und
Empfangsbuffer. Die GroRe dieses Speicherbereichs muss entsprechend der Datenmengen
beim Lesen und Schreiben ausgelegt sein.

Mit dem BL ident ®-System liefert TURCK PIB-Varianten, um den unterschiedlichen
Datenmengen beim Lesen und Schreiben gerecht zu werden:

PIB_1KB
PIB_16K
PIB_32K

Die folgende Rechenvorschrift zeigt, wie Sie den Speicherbedarf zum Lesen und Schreiben
ausrechnen kénnen. Es wird vorausgesetzt, dass der Buffer von mehreren Kanélen/ Instanzen
genutzt wird. Wird jeder Instanz ein eigener Buffer zugeordnet, wird der Speicherbedarf
wesentlich gréRer. Haben Sie die Berechnung durchgefihrt, konnen Sie den fur lhre Applikation
geeigneten Funktionsbaustein auswahlen.

Die Gesamtdatenmenge ergibt sich aus der folgenden Summe:

Datenmenge, die Uber alle aktiven Kanéle gelesen und in einem ,,Nur-Lesespeicherbereich*
gespeichert wird.
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Ist sichergestellt, dass das Lesen auf den einzelnen Kanalen immer mit einem ausreichend
groflem zeitlichen Versatz erfolgt, kdnnen sich die Kanéle den Speicherbereich teilen.

Datenmenge, die Uber alle aktiven Kanéle geschrieben und in einem ,,Nur-
Schreibspeicherbereich” gespeichert wird.

Ist sichergestellt, dass das Schreiben auf den einzelnen Kanélen immer mit einem
ausreichend groRRem zeitlichen Versatz erfolgt, konnen sich die Kanéale den Speicherbereich
teilen.

Datenmenge, die sowohl Lese- als auch Schreibdaten wiedergeben kann. Der
Speicherbereich wird abwechselnd als Schreibspeicherbereich und Lesespeicherbereich
genutzt. Der notwendige Speicherbereich kann sich auf die Halfte reduzieren.

Hinweis

Stellen Sie sicher, dass die Zeit zum Weiterreichen der Daten in jedem Fall ausreicht,
wenn Sie den Lese- oder Schreibspeicher fir mehrere Kanéle und/oder abwechselnd
zum Lesen und Schreiben nutzen!

3.1.3 Speicherbedarf fur das Hardware-Beispiel

Die ,,Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes” Seite 3-3 bietet zwei Kanédle zum Anschluss
von jeweils eines Schreib-Lese-Kopfes. Der Lesespeicherbereich und der
Schreibspeicherbereich sollen getrennt ausgefiihrt sein.

Der verwendete Datentrager kann maximal 128 Byte (112 Byte Nutzdaten) speichern. Fir die
Rechnung werden maximal 200 Byte Lesespeicher und 200 Byte Schreibspeicher
bertcksichtigt. Jeder Kanal belegt dann 400 Byte. Beide Kanéle 800 Byte.

Fur den Gesamtspeicherbedarf wird der ,,Grundspeicherbedarf” Seite 3-3 und zweimal der
»~Speicherbedarf pro PIB-Instanz (Kanal)” Seite 3-3 zu den 800 Byte addiert:

Gesamtspeicherbedarf
= 14 Kilobyte + (2 x 0,6 Kilobyte) + 800 Byte = 16 Kilobyte
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3.1.4 Laden des Beispielprojektes und Download der aktuellen GSD-Datei

Mit dem von TURCK zur Verfiigung gestellten Beispielprojekt kbnnen Sie eine erste
Inbetriebnahme besonders leicht nachvollziehen. Das Beispielprojekt liefert TURCK auf der CD
»,BL IDENT-CD* mit der Ident-Nr.1545052

Das Beispielprojekt steht als ZIP-Datei zur Verfligung. Behalten Sie die gezippte Form bei und
merken Sie sich den Ablageort.

Die aktuelle GSD-Datei bendtigen Sie, um die Konfiguration des BL ident-Interface-Moduls zu
ermoglichen. Die aktuelle GSD-Datei finden Sie Uber:

http://www.turck.com....
(Download > Konfiguration > GSD PROFIBUS)

Mit der in diesem Dokument gelieferten Anleitung zur Vorgehensweise, sind Sie in der Lage auch
abweichende Applikationen in Betrieb zu nehmen.
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3.1.5 Starten der S7-Software und Laden des Beispielprojektes

Aktualisieren Sie gegebenenfalls die GSD-Datei (vor oder nach dem Start). Starten Sie die

»SIMATIC Basissoftware Step 7“. Nach dem Start wird das Fenster des ,, SIMATIC Managers*
aktiv.

Abbildung 44:
Nach dem Start
des SIMATIC
Mangers

3-6

¥J SIMATIC Manager - BL_ID_A

Datei Beatbeitem Einflgen Zielswstern  Ansicht  Extras Fenster  Hilfe

02377 & |22 bl [2 =5 [< Kein Fiter > =17 28| ﬁ”

Objektname

Svmbolizcher M ame Typ
E“] Hardware Stationskonfiguration 1611,

CPU 35-20P CRU 16.11..

Kommer

Das Beispielprojekt 6ffnen Sie mit:
Datei > Dearchivieren

Wahlen Sie aus Ihrem Verzeichnis die TURCK-Beispieldatei:
~BL_ID_A.zip“

Der SIMATIC Manager schlagt einen Ablageort (Zielverzeichnis) fur inr BL ident ®-Testprojekt
vor. Diesen kénnen Sie bestéatigen oder dndern. Stimmen Sie dem ,,Offnen der Datei” zu.
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3.1.6 Hardware-Konfiguration und E/A-Adressen

Industrielle
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Mit einem Doppelklick auf ,,SIMATIC* im Verzeichnisbaum des linken Fensterbereichs erscheint
im rechten Fenster unter anderem ,,Hardware“. Hier kdnnen Sie bei Abweichungen Ihres
Hardwareaufbaus zum Beispielprojekt die Konfiguration anpassen. Mit einem Doppelklick auf
die PROFIBUS-DP-Station (hier BL67) kbnnen Sie die Hardware-Konfiguration betrachten.

Die vom SIMATIC Manager vorgeschlagenen E/A-Adressen kénnen Sie andern. Fur das Beispiel
ist es vorteilhaft, wenn Sie die E- bzw. A-Adressen ,,2..5%, wie vorgeschlagen, beibehalten.

Hinweis
Mit der Verwendung des Funktionsbausteins ,,PIB“ ist es erforderlich, die A-Adresse

und die E-Adresse gleich zu wahlen.

Ubertragen Sie die Konfigurationsdaten in das Automatisierungssystem (Zielsystem > Laden.)

Stimmen Sie der Frage, ob die Baugruppe jetzt neu gestartet werden soll, zu.

Abblldung 45: E{d:HW Konfig - [SIMATIC 300{1) {(Konfiguration) -- BL_ID_A]
Hardware-Kon- E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

figurator O[5~ % &8 o] ikl =D %2 |

[0 UR

-

1

PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1]

CPU 315-2 DP
OF —

||

‘*‘U"‘—""““-‘-‘kgl\:

4] |

(B4

)| (15) BLET-Gw-DFV1

Steckplatz Baugruppe # DF-Kennung | Bestellhummer

E-Adresse

AAdresse

Formmertar

1 193 BLE7-2RFID-A

2.5

2.5

Az~ | o o] e o] es

4=

Dricken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten.
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3.1.7 Einrichten des Funktionsbausteins PIB

Die wesentlichen Einstellungen sind im Beispielprojekt bereits vorgenommen worden.

Die folgenden Erlauterungen dienen dem Gesamtverstandnis, so dass Sie auch Applikationen
mit Abweichungen auf Basis dieses Beispielprojektes in Betrieb nehmen kénnen.

Schliel3en Sie den Hardware-Konfigurator, falls dieser noch offen ist.

Im Projektbaum im linken Fenster 6ffnen Sie den Ordner ,,Bausteine* (unterster Punkt im
Projektbaum). Der Baustein OB1 reprasentiert die oberste Programmebene, welche zyklisch von
der CPU abgearbeitet wird.

Mit einem Doppelklick auf OB1 kénnen Sie die Programmstruktur betrachten.

Abbildung 46:
Oberste Pro-
grammebene

3-8

HiSikoP/AWL/FUP - DBL

Datei Bearbeiten Einfligen  Zielsystern  Test  Ansicht  Extras Fenster Hife
Ds(elal S| & [=l@] o]« e[S s < @ k| S0l |2 w2

m DB1 -- BL_ID_A\SIMATIC 300(1)1CPU 315-2 DP

Deklaration |Hame Infangswert |Kommentar
0. 0| tenp OB1_EV_CLAZS EYTE Bits 0-3 = 1 (Coming ewent), Bits 4-7 = 1 (E
1.0|tenp OBl_SCAN 1 BEYTE 1l (Cold restart scan 1 of 0B 1), 3 (Scan &-n
2. 0| cenp 0El_FRIORITY BEYTE Priority of 0B Execution
3. 0|tenp 0B1_OE_NTUMER EYTE 1 (Organization block 1, OE1) _|L|
»
-
0Bl : "Main Program Sweep (Cycle)” j
Fommentar:

: Titel:

Fonmentar:

c "MAINT FE1O --

Das Hauptprogramm OB1 ruft im Wesentlichen den FB10 auf. SchlieBen Sie den OB1 und
doppelklicken Sie im Ordner Bausteine auf den FB10.
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PIB Variablentabelle mit dem FB10

Der FB 10 ordnet den Variablen nach Spezifikation (Formalparameter) die Variablen fir die PIB-
Instanz eines Kanals (Aktualparameter) zu.

Die Erlauterungen zu allen in diesem Baustein aufgefiihrten Variablen finden Sie in ,,Definition
des Proxy-ldent-Blocks (PIB)” Seite 4-6.

Da in dem TURCK Beispielprojekt 2 Kanéle fiir eine BL ident ®-Kommunikation zur Verfiigung
stehen, werden zwei ,,Instanzen* des Proxy Ident Function Blocks gebildet.

Die PIB-Instanz zum 1. Kanal wird mit ,,0“ gekennzeichnet. Auch alle Variablennamen zur 1.
Instanz beinhalten eine ,,0“.

Den 2. Kanal kennzeichnet entsprechend die ,,1* etc.

Abbildung 47:
Variablen zur
1.Instanz

HEIKOP/AWL/FUP - [FB10 -- BL_ID_A\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 DFP]

L} Datei
Dea| & =@l olc] cildl [= & <2 B & JE0lE s ==

hidresse

Bearbeiten Einflgen Zielsystem Test Ansicht  Exbras Fenster Hilfe

Deklaration |Hame Tyn Infangswert (Kommentar

in

out

in out

stat

TEnp

Variablen nach Spezifikation

/

FE10 : Titel: /
Eommentar: /
»

Eoumentar: /

1.Instanz fur Kan/al 1

S/
/ /

[/

Ca "PIE_1EBE™ , CPIED_INSTANCE FEBG --
HEC :="APPLO_DE".EFETT DELl.DEXO.0 -- ausfithren

ID :="APPLO_DE".ID DELl.DEDZZ -- Adresse BLxx-ZRFID-4

INDEX t="APPLO_DE".INDEX DEl.DEWZE -- Fanal 1 = 111

OFFSET | :="APPLO_DE".OFF3ET DE1l.DEWZS --FKanal 1 =10

RPTCMD | :="APPLO_DE". DEL.DEXO.1 -- wiederholen

SREZET | :="APPLO_DE". DELl.DEXO.2 -- abbhrechen

INIT :="APPLO_DE". DELl.DEXO.3 -- initialisieren

TouTa :="APPLO_DE". 0 DE1l.DEXO. 4 -- nicht genutzt

TouTl :="APPLO_DE". X DELl.DEXO.5 -- nicht genutzt

T0uTz :="APPLO_DEY/. UOUTZ DEL.DEXO.6 -- nicht genutzt

TouT3 :="APPLO_DE™.TOTTS DE1.DEXO0.7 -- nicht genutzt

RDGATE "APPLO +FDGATE DEL.DEX1.0O -- nicht genutzt

CMDDIM | :="APPID) DE".CMDDIN DELl.DEWZ -- Kommandoanzahl

CHMDSEL | :="APPLO_DE™.CHD3EL DELl.DEW4 -- FKommandoauatwahl

TXEUFLEH: ="APPLO_DE" . TXEUFLEN DELl.DEDG -- Lange Jendebuffer

TX3TART| : ="APPLO_DE".TXITART DELl.DED1O -- dtartindex Jendebuffer
o BYRITFTL.EN: ="4APPT.O TR RYRITFLEWN TIE1 TRTi14 —— La&nrme Fanmfanmabnffer

D101578 1209 - BL ident® 3-9



Inbetriebnahme eines TURCK BL ident®-Systems

Beobachten und Steuern mit der Variablentabelle vartable_pibX

SchlielRen Sie den FB10 und 6ffnen Sie tiber den Ordner Bausteine die Variablentabelle
vartable_pib0. Diese Tabelle gehort zur 1.Instanz des PIBs und damit zu Kanal 1.

Zum Lesen der Statuswerte und Laden der Steuerwerte aktivieren Sie die Online-Verbindung zu
Ilhrer Steuerung (Zielsystem > Verbindung herstellen zu direkt angeschlossener CPU). Der
Modus ,,RUN“ wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Passen Sie die Werte, die in der Legende durch die Punkte A bis D beschrieben werden in der
Spalte Steuerwerte an, wenn lhre Applikation vom Beispielprojekt abweicht.

Hinweis
Laden Sie die Werte in Ihre Steuerung (Variable steuern) ﬁl und vergewissern Sie sich

Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte
Ubernommen hat!

Abbildung 48:
Eintréage in der
vartable_pib0

3-10

Eoyariable beobachten und stewern - [@vartable_pil — DL _10_AYSDSUTLC 0001 ¥ 0P 052 W‘ﬁ?-ﬁﬁfﬂ'ﬂ'ﬁ{l} [
ﬂtﬂewﬂmﬁzﬂwﬂrm?uuﬂemmu&mmmu

far wr| 85| af R eI EE

=] Dle|@| S| (Rl | %] el
tehal |

J [iperramd Sy | ko st ar | l.l“] Statweresrt l!.'la—r-r‘r.l

1 77 Hodul- wnd Fanslvahl {PIBO)
T | |TElL.mer 2z  “AMPLO_DE*.ID Adresse ELzn-2RFID-L vez | iaz Lez A
5 | nnitmw 26 cAPELO DA THDER anal L o= 111 AT 11k 111 ——— B
& DOL.DOW  E0 TAPPLO_DDT . OFFSET Mansl L = O bEZ o o — C
BB /7 rosvatl Tande- usd Bapfmugsdatenfeld
€ | [tEL.rEr & |*APPLO_DE".TXEVFLER Linge Zemdebutier vez | L2t Lezoo—___
‘] UOL, I B0 CAPPLO DO® . THETAET SEATEinder Gendahuaffar BHE LEL LEl T D
P DEL.IEL 14  *APPLO_DE_ MMEUFLEN Ldnge Tap Eangabulier pEZ | LeZO0 Lrzon
® | (tElLDEr 18 “ARPLO_DE".TOCSTART grarcindes mpiangsbuffer DEZ  LE20L Lezol
10 | | ¢r Seeustung
g DOL. DO 0.0 TAPRLU_DET EMECUTE s PR aR vooz [ tates
Iz | |merew 0.1 ~apPLo_va-.mTCED wiwdarbolan eoor [l talee

|7EL.DEX 0.2 "APPLO_DE®.ZDESET akbrecken oot [ talse
14 B, DA I, *APPLO DT IMET iRiEd ALl Eleren nooz [ eates
15| tElL.DEM 1.0 "APPLO_DE.IDCATE nicht gesnczt oot [ £atan
18 | tElrEW 4  "AFPLO_DE.CUDEEL Foumandosusahl viz | 2 1 E
T | A SEatur
g DEL.DEX FUL0 CTAFRLU_DETODUNE Fommando m‘.‘m‘, EUOL .‘.‘l‘l‘
15 | |velpex  30.1 “APPLO_DE®.EUEY Bearbeituny liufu 2
20 | |DEL.DEX 0.2 *ARPLO_DE®.EOROR Fehler E
21 BOL, A ST CAPPLO DT MARNING Warragng noos B eates
%2 | |TEL.DE¥  30.4 "APPLO_DE-.TRC 0oz [l xus
23| |pEL.DEN  20.5 "APPLO_DET.TP eoor [l ceue
:“_. .||||| (10 e "AFPLOD DHI™ STATLIG HEX g LGRETREOLOO
£5 | |DEL.DEL 3§ *APPLO_DE®.TOLEN Wertragends Daten DET | LID
%8 | mElL.DEM 30.6 "APPLO_DE*.UIND Transmitier an oo [ xus
37 | nRitEx 20,7 cAPOLO DR OTHI Tag wollemindig gelesen  Roon [ erus
0 UL DA L L CAPRLD T TN SSL-Itapt warkmmdan noos [l erus
| | eemmants 1, vesveronsiy (murr
%0 | [DEL.DEE 40 | *ARPLO_DE".CHDEUFILI.CHD Foumandozods HExX | EBalésre prisare—— F
G| oo s “ARELO_DOT CHDOUF| L] Config 1 adar 7 T B LGENC nziegnr—— G
22 | pEL.IEW 54 tAPPLO DB, CHDBOFILI. Length Lioge dez Dates vez | 3 3 —H
32 | | /¢ Besmands 2, 5.B. Imventory
T .Tll'll T n “AFPFLO TI* CHMDAOOF (2] CHD Momsandncnds nRx TELGEGS NELGEGT
25 | |TpLpow 102 tAPPLO_DOC. CHODUF (2] . Langth Langs dar Dasan bEZ o
8L_ID_AISTMATIC 300(1H,. .. 157 ProgrammiL) [ A

A Dies ist die Anfangsadresse zu den BL ident ®-Prozessdaten des ersten Moduls. Die ,,ID“
(Anfangsadresse) flr ein zweites Modul muss ,,6“ sein, fur ein drittes ,,10“ und ein viertes ,,14“. Der
Adressbereich fur jeden einzelnen Kanal wird erst mit dem Offset (Legendenpunkt C) festgelegt.

B Der Index ,,111* gibt an, dass die nachste Ausfiihrung einen Datentransfer (auch Parameterdaten) zu
Kanal 1 bewirkt. Der Index ,,112* bezieht sich auf Kanal 2. Das gilt fiir jedes BL ident ®-Modul der
Station. Abweichende Indices (z. B. ,,113") erzeugen die Fehlermeldung ,,DW#16#E7FE06xx” Seite
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3-81. Diese Indices werden universell (auch Parameterdatentransfer) eingesetzt. Die Indices 101 und
102, welche laut Spezifikation speziell fir Parameterdatentranfer auszuwéhlen sind, werden nicht mehr
eingesetzt.

C Dieser Offset wird zur Anfangsadresse (A) addiert. Die berechnete Adresse bezieht sich auf die
Prozessdaten eines Kanals. Hier ist der Offset ,,0“, weil vartable_pib0O zum 1. Kanal gehért. Die
Prozessdaten fiir einen BL ident ®-Kanal betragen 2 Byte. Der entsprechende Offset in der
vartable_pib1, welche zum 2. Kanal gehért ist ,,2“.

D Hier ist der Buffer-Bereich fur die Lese- und Schreibdaten fir die 1. Instanz (1. Kanal) angegeben. Der
»Speicherbedarf fur die Lese- und Schreibdaten” Seite 3-3 ist mit der Wahl eines PIB-1KB auf
insgesamt 1 Kilobyte begrenzt. Hier ist angegeben, dass der Sendebuffer fiir den 1. Kanal den Bereich
1 bis 200 belegt. Der Empfangsbuffer belegt den Bereich 201 bis 400.

Fir den 2. Kanal werden entsprechend die Bereiche 401 bis 600 und 601 bis 800 belegt (vergl.
vartable_pib1). Von der Mdglichkeit bei ausreichend grofem zeitlichen Versatz den Speicherbereich
von mehreren Kanalen oder abwechselnd zum Lesen und Schreiben zu nutzen, wurde hier nicht
Gebrauch gemacht.

E Hier kann 1, 2 oder 3 eingetragen werden, wenn nur eines von 3 moglichen Kommandos (siehe
vartable_pibX: Kommando 1, WriteConfig (INIT), Kommando 2, z. B. Inventory...) ausgefiihrt werden
soll. Da zunachst nur der Write-Config-Befehl (,,Write-Config” Seite 4-28) ausgefiihrt werden soll, ist
hier bereits ,,1“ eingetragen.

F Die hexadezimale Codierung fiir den Befehl ,,Write-Config“ ist 0x78.

G Die Anderung der Konfigurationsdaten kann laut Spezifikation (,,Config” Seite 4-28)
durch einen Reset (0x01) (wie im Beispiel),
oder
mit einer Kombination aus Reset und neuen Konfigurationsdaten (0x03), ausgefuhrt werden.

H Die Anzahl der Konfigurationsdaten, die geschrieben werden sollen.

(Hier sind es 3 Konfigurationsdaten zum Datentrager, welche im ndchsten Abschnitt ndher beschrieben
werden.)
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Aktivieren und Deaktivieren des Schreib-Lese-Kopfes tUiber Konfigurationsdaten

Mit dem Eintrag der Werte in E bis H ( Seite 3-10) kdnnen Sie die Vorbereitung fir das Senden
von Konfigurationswerten treffen.

Die Konfigurationswerte befinden sich im TURCK Beispielprojekt bereits im ,,Sendedatenfeld”
der vartable_pib0. Das Sendedatenfeld ist unterhalb des Kommandobereichs der vartable_pibX
(hier X = 0).

Wesentliche Bedeutung hat lediglich der Wert des dritten Konfigurations-Bytes. Ein Aktivieren /
Deaktivieren des Schreib-Lese-Kopfes wird tber diesen Wert angefordert und mit der nachsten
Initialisierung vorgenommen. Ein aktiver Schreib-Lese-Kopf erzeugt ein elektro-magnetisches
Feld (die Signaltuibertragung erfolgt z.B. mit 13,56 MHz). Bei der Initialisierung wird der Befehl
»Write-Config” Seite 3-46 durchgefiihrt.

Nach bereits erfolgter Initialisierung wird das Ein- und Ausschalten des Schreib-Lese-Kopfes mit
dem Befehl ,,Write-Config” Seite 3-46 (0x78) und einer ,,positiven Flanke" der Steuervariablen

“APPLO_DB*“.EXECUTE vorgenommen. Gehen Sie zur Ausfiihrung des Befehl wie beim Lesen

und Schreiben vor (z. B. ,,Schreiben auf den Datentrager / Kanal 1” Seite 3-16).

Hinweis

ﬂ Laden Sie die Werte in Ihre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und vergewissern Sie sich
Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte
tibernommen hat!

Abbildung 49: &

Sendedatenfeld (1 BOZ . DEM 0 =HUFFFEE", DUFFFER[L] emsinranes Datenfald WX WE LR gl GEnn A

der £ UBi.DER 1 “"EUFFER".EUFFERIZ] FHESINSARES Datenfeld HEX Eplégld BELEEO0Q B

. E7 DEI.DER z “EUFFER" EUFFER[F] graainiansd Davenfald HEY EfLEIDL BEl&ROL— C
Vartab|e_p|b0 1] ohd . DED 3 CDUFFIR®, HUFFIR[4] gessinrsssr Dacenfald WX (TIET]
EG BRI _BER 4 | "RIFFPER®. RUFPEOIEY e i ames Batanfeld WS LTI

A und

B Diese Datenfelder brauchen nicht angepasst zu werden. Urspriinglich standen die Felder fiir Eintrage
zur Anzahl der Blocke und Anzahl der Byte pro Block des Datentréagers zur Verfigung. Behalten Sie den
Wert 0x00 bei. Die Werte des aktuell eingesetzten Datentragers werden intern eingelesen und
verarbeitet.

C Mitdem Wert 0x01 ist der Transmitter (Antenne) des Schreib-Lese-Kopfes aktiviert. Mit dem Wert 0x00
kdnnen Sie den Transmitter deaktivieren.
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Initialisierung des 1. Kanals

In dem Abschnitt ,,Einrichten des Funktionsbausteins PIB” Seite 3-8 haben Sie die fiir eine
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Initialisierung relevanten Einstellungen (Steuerwerte) kennengelernt. Falls Ihr BL ident ®-Projekt
vom Beispielprojekt abweicht, haben Sie die Steuerwerte angepasst.

Hinweis

Laden Sie alle Werte, die in den varansgehenden Abschnitten beschrieben wurden, in
Ihre Steuerung (Variable steuern) _"'il! Vergewissern Sie sich tber die Spalte
Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte lbernommen

hat!

Nehmen Sie nun die Initialisierung vor. Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer
Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*“ wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Mit einer ,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB“.INIT wird der Befehl
Hnitialisierung® umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false
auf ,true” setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1* oder ,true* ein.

Abbildung 50:

10 £f Bteusrung
Steuerfeld der 13 DEL.DEX 0.0 "APPLO_DE".EXECUTE aus fiihren sooL I fal=e
vartable_pib0 1z DEL.DEX 0.1 "APPLO_DE".RPTCHD wisderholen BOOD false
13 DEL.DEX 0.2 "APPLO_DB". SRESET abbrechsn E0O false
14 DEL.DEX 0.3 "APPLO_DE".INIT initialisiersn BOO false —— A
15 DEL.DEX 1.0 "APPLO_DE".RDGATE nicht genutzt E0O false

A Die Initialisierung erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:

Variable > Steuern oder

||

wird der Befehl ,Initialisierung” ausgefthrt.
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Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pibO verfolgen.

Abbildung 51:
Statusfeld der
vartable_pib0

3-14

17 Af Bratus

pR=] LELl.DEX 30.0:"APPLO_DE".DONE Fommando ausgefihrt true
13 LEL.DEX 20.1:"APPLO_LE".BUSY Bearbeitung lauft false
z0 LELl.DEX 30.2:"APPLO_DE".ERROR Fehler . false
z1 LEL.DEX 20.3:"APPLO_DE".WARNING Warnung false
2z LELl.DEX 30.4:"APPLO_DE".TPC Taganzahl wverindert EOOL I]t.rue
23 LEL.DEX 20.5:"APPLO_DE".TP Tay wor 5/L-Kopf EOOL I]t,rue
24 LELl.LED 2E "APPLO_DE".STATUS Fehler-/Warnungscode HEX DWF1lcFE?FEDLOD
ZE LEL.LED =13 "APPLO_DE".TELEN Linge ibertragende Daten DEZ L0
ZE LELl.DEX 30.&:"APPLO_DE".UINO Transmitter an EOOL : true
27 LELl.LDEX 20,7 "APPLO_DE" . UIN1 Tag wollsténdig gelesen BOOL : trus
ze LELl.DEX 31.1:"APPLO_DE".UINZ S/L-Fopf werbunden EOOL : true

Die Statusvariable “APPLO_DB*“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefuhrt” = ,true“ an. Die fehlerfreie Ausfihrung wird mit
“APPLO_DB“.ERROR = false bestéatigt.

Beschreibungen zu einigen Fehlercodes der Statusvariablen ,,APPLO_DB"“.STATUS,
insbesondere zu den BL ident ® spezifischen Fehlern finden Sie in ,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78.

Eine vollstandige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB“.INIT zuriick auf ,false”, wenn die Initialisierung erfolgreich
war.

Mit:

Variable > Steuern oder

=

wird ,false* wieder Statuswert.
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3.1.8 Lesen des UID vom Datentrager / Kanal 1

Jeder RFID-Datentrager erhalt werkseitig einen ,,UID” Seite 5-4 (unique identifier). Der UID gibt
eine weltweit einmalige TAG-ldentifikationsnummer wieder und umfasst 8 Byte. Der Abschnitt
,»Zugriff auf die Datenbereiche der Datentrager” Seite 3-86 zeigt die Speicherorganisation der
verschiedenen Datentrager.

Das Lesen des UID wird mit dem Befehl ,,inventory” (dt.: Bestandsaufnahme) durchgefiihrt. Der
Befehlscode 0x69 zu inventory istin dem TURCK Beispielprojekt schon im Feld ,,Kommando 2*
der vartable_pib0 eingetragen. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes finden Sie
in ,,Inventory” Seite 4-33.

Abbildung 52:
Kommando 2
der

vartable_pib0

M AFf Hemmamda &, =1 Inwanbary

34 | |DEL.DEE TR “APPLO_DE®, CRDEDFIZ].CHD Fommandirode HEX | EpLges BRLENGS
DEL.DEW 10Z  “APPLO_DE® ., CHDBOR|Z]. Lamgtl Lisge dwe Datan DET | O
BL_ID_AYSIMATIC 20U, (57 -Frogramm{1) O RN

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu Ihrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Der Steuerwert “APPLO_DP*“.CMDSEL der vartable_pib0 hat héchstwahrscheinlich noch den
Wert ,,1, weil Sie zuletzt die ,,Initialisierung” mit Kommando 1 durchgefuhrt haben.

Geben Sie fir diesen Steuerwert jetzt ,,2“ ein, um das Kommando 2 auszuwahlen.

Abbildung 53:
Steuerungsfeld
der
vartable_pib0

10 N Stewerung

11 DEM DEX 0.0 "APPLO_DE" EXECUTE ausfihren sooL

12 DB1DEX 01 “"APPLO_DE"RPTCMD wiederholen BOOL

13 DB1DEX 02 "APPLO_DE"SRESET abbrechen BOOL

14 DE1.DEX 0.3 “"APPLO_DE"INIT initialisieren BOOL

15 DE1.DEX 1.0 "&PPLO_DE"RDGATE nicht genutzt BOOL

16 DB1DEW 4 “"4PPLO_DE"CMDSEL Kommandaauswahi DEr 2
= PR,

Hinweis

ﬂ Laden Sie alle Werte in Ihre Steuerung (Variable steuern) £| und vergewissern Sie sich
Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte
Ubernommen hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB"“.EXECUTE wird der Befehl
»inventory“ dargestellt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false” auf
Hrue* setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1“ oder ,true” ein.

Abbildung 54:
Steuerfeld der
vartable_pib0

1] LTETY AL

11 DEL.DEY 0.0 "APFLO_DE" . EXECUTE aixd By en EOOL .!.llii  ——— A
[i2 ] pou.zex 0.1 "APFLU_DD®. RPTCID wisderholan voor [l tales
13 LR, DRX .2 "APPFLO_DR® . SREIET ahinrsrhen mooL [ dalss
14 EEL. DB @.F “LPFFLO_DE".INIT imitialisiessn EOOL - falia
1L BOL. DO 1.0 "APFLO DD® . FDCATE niche sanusze pooe Bl ealss

A ,Inventory* erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:
Variable > Steuern oder
i

wird der Befehl ,Inventory* ausgefthrt.

D101578 1209 - BL ident® 3-15



Inbetriebnahme eines TURCK BL ident®-Systems

Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pibO verfolgen.

Die Statusvariable “APPLO_DB*“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefuhrt” = ,true“ an. Die fehlerfreie Ausfihrung wird mit
“APPLO_DB“.ERROR = false bestéatigt.

Beim ,,Inventory” werden 8 UID Datenbyte empfangen. Die Lange der Ubertragenen Daten ist
hier “APPLO_DB“.TRLEN = ,12“

Eine vollstandige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Sie kénnen den ,,Unique Identifier / UID“ nun im Empfangsdatenfeld der vartable_pib0 lesen.

Abbildung 55: G seceeaniens
Der UID im [0 | ©on:.oom 200 cDUPTEERS . DUPFER(S01] gemeinsamar Datenteld R TdlaEhn
Empfandsda_ F BZ.DEE IOk “BUFFER".BUFFERIZGI] gemsinsakes Datenield HEX BE&ls#0L
as BEI LEE EOZ “BUFFER" _BUFFERIZOE] pamaindaned Datantald HEX BR1&800
tenfeld o9 | ooz.ooe 209 ~pURFERe.BURFERIZO] gemsinsanes Datenteld HEX DELEE0Y
38 | |onz.oom 204 cpuURFERS.DUPFER|205) gemsinzamas Danenteld RISl nzicann
T BZ.DEE I0E “BUFFER".BUFFERIZIOE] gemsinsakes Datenield HEX |
3 BEI. LEE EO& “BUFFER" _BUFFERIZOT] pamaindaned Datantald HEX
|99 | oez.ooe zov  ~purrERe.pURFERIZOU] gemsinsanes Datenteld uex |
[3a | |ooz.oom zos cpuRFERS.DUPFER|20%) gemsinzamas Danenteld nex |
? BZ.DEE I0® “BUFFER".BUFFERIZLD] gemsinsakes Datenield HEX |
& BEI. LEE ElO “BUFFER"_BUFFERIZLL] pamaindaned Datantald HEX
le7 | oez.oow zip  ~pURFERe.BURFERIZLZ] gemsinsanes Datenteld uex |
98| |ooz.oom 212 cpuRFERS.DUPFER|ZLI) gemsinzamas Danenteld o

A Der 8 Byte umfassende UID befindet sich ab Byte 5 im Empfangsdatenbuffer. Byte 5 gibt das MSB und
Byte 12 das LSB des UID wieder. Im Modus "Antikollision ein" werden ab Byte 5 die UIDs aller
erkannten Datentrager hintereinander aufgefiihrt. Die Object Number (Byte 1 und 2) ist die Anzahl der
erkannten Datentrager.

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB“.EXECUTE zuriick auf ,false”, wenn der UID erfolgreich
gelesen wurde.

Mit:
Variable > Steuern oder
Il

wird ,false* wieder Statuswert.

3.1.9 Schreiben auf den Datentréager / Kanal 1

In diesem Abschnitt wird das Schreiben von 32 Byte Daten beliebigen Inhalts auf ihren RFID-
Datentrager erlautert.

Das Schreiben auf den Datentrager des 1. Kanals ist moglich, wenn Sie die ,,Initialisierung des
1. Kanals” Seite 3-13 durchgefiihrt haben.

Wir haben in diesem Beispiel Daten gewahlt, die beim anschlieRenden ,Lesen vom Datentrager
/ Kanal 1” Seite 3-19 leicht wiederzuerkennen sind.

Das Schreiben der Daten wird mit dem Befehl ,,Physical_Write* (dt.: physikalisches Schreiben)
durchgefiuhrt. Tragen Sie den Kommandocode 0x71 zu Physical_Write in das Feld
,Kommando 3“ der vartable_pib0 ein. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes
finden Sie in ,,Physical_Write” Seite 4-26.

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Geben Sie fir den Steuerwert “APPLO_DP*“.CMDSEL der vartable pib0 jetzt ,,3“ ein, um das
Kommando 3 auszuwéhlen.
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In das Sendedatenfeld tragen Sie die 32 Byte als Hexadezimale Zahlen ein. Im Anschluss an das
Schreiben, werden wir das Lesen erlautern. Wir tragen die Zahlenfolge: 1, 2, 3,4,5,6,7, 8,9, A,
B... 20, die wir leicht wiedererkennen kdnnen, ein.

Sie kénnen die hexadezimalen Ziffern einstellig oder zweistellig und ohne weitere
Formatangaben (B#16#..) eintragen. Der SIMATIC Manager formt in das passende Format um.

Abbildung 56: "y ariable beobachten und stevern - [ @vartable pibl - BL_ID_A\STATIC 300(1)\CPU 315-2 DFST-Proge
Vorbereitung T e e ———

der #| D@ S 2|%w(el|-| x| [ 2] W] | e =] sG] sl i [i& [ = I [ [8n [E6 ]2
Npevand | 1

)

vartable_pib0 —l'ﬁm — = S St el Saeen S
zum Schreiben [ae | |ceipee 116 -APPLE_DE- . CERBUF (3] . CHD Hommardocode HEX BELEXTL A
40 | EE1.DEE 170 APILA B, CREEUF[I).UTB[L) HEX BELERDD BELEFOD
[ar | |emi.oee 121 "ARFLO_DO=, CEEMUT[3) . UTH ) WX D LGenn n.lru-nn\
[az | |ew1r.oes 12z “APFLO_DE- . CEREUR [F) . UIDIF HEX ERLEROD p-T L L]
E BR1.DBE 1337 “ARFLS BE*, CEEEUT[I).UIL[4) HEX BELERDD BELEFOD B
LL BO1.DOB 134 CARFLO DO, CEEOUT[3).UTDLE) WX D LGenn HalGann
[48 | |ewi.oes 12s “APFLO_DE- . CEREUR [F).UID 1) HEX ERLEROD p-T L L]
48 | (EE1.DEE 178 APILO DR, CREEUF[I).UTH[T) HEX BELERDD 'n.l.unn/
[7 | |emi.oee 129 "ARFLO_DO=, CEEMUT [3) . UTH (&) WX D LGenn HalGann
E DEL.DEW 140  “APFLO_DE-. CEEEUR IS . Length Lings der Dazen BEE 3 it —C
|48 | EEL.DEC 14 “AFFLO_DB®. CEREFUT [ . Pracuhddesss Adeadis in Tag EEZ {1 LEd — D
|86 | |eD1.008 146 CARFLO_DRC CREMUT L3N Avcributes  Avoribece WX D LGenn T#Ligh——
B1 | |EEL.DEE 14T CAPFLO_DEC. CEREUF (¥ MazcBode 1 oder I HEX ERLEROD
B2 ¢ Bandedatanield
[#a | |en:.one o CTUTFER® NIFFER[L] gemainrames Dacenteld WX DalG#nl T lGanl
E DEE.DEE i “BUFFER _BUFFERIZ] penninssnes Datenfeld (14 BELER0T BuldmOi
ES EBI.DBE Z “BUFFER".BUFFERI 3] pemainianed Datenfeld BEX BELERDI BRLERDE
[56 | |en:.one 3 CTUTFER® . TUFFER[4] gemainrames Dacenteld WX LT T HalGand
E DB DEE 4 CBUFFER-.BUFFERIS] genainianed Datenteld HEX ERLEROS pTIES L)
B8 EBI.DBE 5 “BUFFER".BUFFERI&] pemainianed Datenfeld BEX BELERDS BRLEEDE
[#8 | |en:.one G CTUTFER® NIFFFER(7] gemainrames Dacenteld WX DalG#n7 DalGanT
E DB DEE T CBUFFER-.BUFFERIH] genainianed Datenteld HEX ERLEROE BRLENDE
|81 | EBI.DBE a “BUFFER".BUFFER|S] pemainianed Datenfeld BEX BELERDS BRLEEDR
[ BOE ., DO & DUTFER® . DIFFFER[10] gemainrases Dacenteld WX LT LT T LGans
E DEI.DEE 10 "BUFFERT.BUFFERILL} genainianed Datenteld HEX ERLEROE BRLENOE
a4 EBI.DBE 1L “BUFFER".BUFFERIL1Z) pemainianed Datenfeld BEX BELERDC BRLEROC
[68 | |emz.one 12 cmumEEes nuwrER[13) gemainrames Dacenteld WX DA LGROD T LGaoD
E DOZ.DOF 13 "DUFFER®.DUFFERI L4} pensinranas Datenteld X aLCROE URLEanE
a7 EBI.DBE 14 “BUFFER" .BUFFERILE) pemainianed Datenfeld BEX BELERDF BRLEEOF
60 | |EMm:.BOB 15 CRATPFERS DUFFER[16) gemainrames Dacenteld WX nalGEL0 HalGaLn
E = (L 1e SOUFFER® _DUFFER]LT) pinsinfinasd Datenfald (1 (AT NN pULTEE LED /
0 | | EBI.DBE 17 “EUFFER" .BUFFER[ 18] pemainianed Datenfeld BEX BELERLZ BRlERLZ

A Hier wird der Code zu dem Kommando, welches als nachstes mit Kommando 3 ausgefiihrt werden soll,

eingetragen. Eine Ubersicht zu allen méglichen Kommandos finden Sie in ,,Befehle” Seite 4-23.

Der Kommandocode 0x71 steht fir den Befehl zum Schreiben auf ein physikalisch vorhandenes TAG

»Physical_Write“.

Dieses 8 Byte umfassende Datenfeld kann einen UID enthalten. Dieser UID wird immer dann mit dem

UID des TAGs verglichen, wenn hier Werte # 00 eingetragen wurden.

Stellen Sie sicher, dass hier alle 8 Byte den Wert ,,00“ haben, wenn Sie die UID-Vergleichsfunktion nicht

ausfuihren mdchten.

C Hier tragen Sie die Anzahl der Byte ein, die aus dem Sendedatenfeld tbertragen werden sollen. Die
Anzahl der méglichen Byte hangt von der GrélRe des Sendedatenfeld (Seite 3-11) und der
Speicherkapazitat des verwendeten TAGs ab. In diesem TURCK-Beispiel werden 32 Byte auf das TAG
(112 Byte) geschrieben. Die GréRRe des Sendedatenfelds betragt hier 200 Byte.

D Uber diese Adresse kann jedes Byte auf dem TAG als Anfangsadresse explizit angesprochen werden.
In dem Beispiel ist die Anfangsadresse L#0 ausgewaéhlt.Verwenden Sie einen anderen Datentrager als
in diesem Beispielprojekt beachten Sie den Abschnitt ,,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten”
Seite 3-86.

E Mit diesen ,,Attributen* kdnnen einige Befehle néher spezifiziert werden. Mit dem Schreib- und
Lesebefehl wird dieser Wert nicht berticksichtigt.
In ,,Befehle” Seite 4-23 finden Sie eine Ubersicht zu allen méglichen Befehlen und die Méglichkeiten
diese uber ,Attribute” ndher zu spezifizieren. Beachten Sie dabei auf jeden Fall auch die ,,Definitionen
in der Befehls- und Diagnoseebene” Seite 3-45.

F In diesem Sendedatenfeld, tragen Sie die Daten ein, mit denen Sie Ihr TAG beschreiben wollen.

w
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Hinweis

Laden Sie alle Werte im Feld ,,Stetierung”, ,,Kommando 3“ und ,,Sendedatenfeld” in
Ihre Steuerung (Variable steuern) £| und vergewissern Sie sich Uber die Spalte
Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte tlbernommen
hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB*“.EXECUTE wird der Befehl
»Physical_Write* umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false*
auf true“ setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1“ oder ,true” ein.

A Physical_Write* erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Abbildung 57:
Steuerfeld der
vartable_pib0

S Steuerung

LEl.DEX 0.0 "APPLO_DE".EXECUTE aus fuhren BDDL:i falze A
LEl.DEX 0.1:"APPLO_DE". RPTCHD wiedarholen EOQOL falze
LEl.DEX 0.2 "APPLO_DE"_SRESET abbrechen EOQOL falze
LEl.DEX 0.2 "APPLO_DE"_INIT initialisieren EOQOL falze
LEl.DEX 1.0;"APPLO_DE" . RDGATE nicht genutzt BDDL!. falze

Mit:

Variable > Steuern oder

[

wird der Befehl ,,Physical_Write* ausgefihrt.

Sie kdnnen die Ausfuhrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pibO verfolgen.

Abbildung 58:
Statusfeld der
vartable_pib0

3-18

17 £ Btatus

1z LE1.DEX 30.0:"APPLO_DE".DONE Fommando ausge fihrt EOOL true
13 DEL.DEX 20.1:"APPLO DE".BUSY Bearbeitung lauft EBOOL false
Z0 LE1.DEX 30.2:"APPLO_DE". ERROR Fehler EOOL false
z1 LE1.DEX 20.3:"APPLO_DE". WARNING Warnumng EOOL falze
zZz DE1.DEX 30.4:"APPLO_DE".TPC Taganzahl weréndert EOOL true
Z3 LE1.DEX Z0.5:"APPLO_DE".TD Tagy wor E/L-Fopf BDDL;I]t,rue
24 DEL.DED 3z "APPLO_DE".STATUS Fehler-/Marnungscode HEX DUFLe#E7FEOLOD
Z5 LE1.DED 36 "APPLO_DE".TELEN Linge Ubertragende Daten (DEZ Lg0
26 LE1.DEX 20.6:"APPLO_DE".UINO Transmitter an EOOL [ true
z7 DE1.DEX 20.7:"APPLO_DE".UINL Tay wvollstandig gelesen E0OL [ true
Z8 LE1.DEX 31.1:"APPLO_DE".UINZ S/L-FKopf werbunden EOOL [ true

Die Statusvariable “APPLO_DB“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefuhrt* = ,true* an. Die fehlerfreie Ausfuhrung wird mit
“APPLO_DB"“.ERROR = false bestatigt.

Eine vollstdndige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB“.EXECUTE zuriick auf ,false”, wenn das Schreiben

erfolgreich war.

Mit:

Variable > Steuern oder
|

wird ,false* wieder Statuswert.
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3.1.10 Lesen vom Datentrager / Kanal 1

In diesem Abschnitt wird das Lesen von 32 Byte Daten beliebigen Inhalts von ihrem RFID-
Datentrager erlautert.

Das Lesen vom Datentrager des 1. Kanals ist méglich, wenn Sie die ,Initialisierung des 1.
Kanals” Seite 3-13 durchgefiihrt haben.

Im vorausgehenden Abschnitt haben Sie Daten (beliebig) mit dem ,,Physical_Write“-Befehl auf
den Datentrager geschrieben. Dieselben Daten werden Sie in diesem Abschnitt mit dem
»Physical_Read“-Befehl (dt.: physikalisches Lesen) vom Datentrager lesen.

Tragen Sie den Kommandocode 0x70 zu Physical_Read in das Feld ,,Kommando 3“ der
vartable_pib0 ein. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes finden Sie in
»Physical_Read” Seite 4-24.

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Geben Sie fur den Steuerwert “APPLO_DP“.CMDSEL der vartable_pib0 jetzt ,,.3“ ein, um das
Kommando 3 auszuwahlen.

Abbildung 59:

Vorbereitung
der
vartable_pib0
zum Lesen

) Tabmbe Bestsden Erdigen Twhyitem Vawisble Aichi Exdres Feeiber Hiw

) Dl|d| &) %|%e - IJ f= 2] ¥ J Dfar @] 53] tul l_l_l_*’ﬁl_l_l_l_

ﬁ u.-u.-. [ Sy 1 Brrws et |-“[ £t |ﬂ
B re——
) DEL.DEE 116  “APPLO_DE- . CEDEUF([3].CHD Eosnandocods HEX BELEETD
o | DR1.DOR R3O “AFPLO_DN- . CROMOF (3] UTBL) L} = TElé#ia T 16RO
Z DEL.DEE LIk "APFLO_LB".CERBUF[Z] .UIR[2] HEX EFLEROD B IEII:II.'.‘\
z DE1l.DEE L1IZ “APPLO_DE*" CENBOFLR] .UILIF) HE: EFLESDOD BRl&F00
| loeioan 223 =APPLO_DD®, CRDOUF (3], UID (4] HEX I LER0D IE1LE00
5| teicee 224 *APPLO LR, CROROF[2]  UID[E] HEX BRLER0O BE1EE00
5-_ DEL.DEE LIS “AFPLO_DE® . CERBUFLZ] . UIR[E] HEX EFLER00 BELlGE0O
| teioop sze  marpd O_DDT, CEDDUR (Y] UID (7] N DELEROD DELEFOD
#| oei.con a7 “AFPLO OO, CROAOF[A] , UID 8] 1§ DElER0a TElGE00
E DEL.DEW 140 "APPLO_CB™ . CADBUF[2] . Langeh Lange der Dacen PEZ 3l
¥ DEL.DED 4%  CAPPLO_DEC . CEDEUF(3] . StartAddress [Adcesse im Tag [+ LED LED —_ D
E UEL,. DO 146 TAPPLO_DOT, CEDOUF[D], AEEribusss  |AREFibUEs HEX I LER0D ng1ng—— E
i DEL.DEE 147 "APFLO_LB".CEDBUF[2] . HewcHods 1 sdar 2 HEX BRlEg0d

A Hier wird der Code zu dem Kommando eingetragen, das als ndchstes mit Kommando 3 ausgeftihrt
werden soll. Eine Ubersicht zu allen moglichen Kommandos finden Sie in ,,Befehle” Seite 4-23.

Der Kommandocode 0x70 steht fiir den Befehl zum Lesen von einem physikalisch vorhandenen TAG
»Physical_Read".

B Dieses 8 Byte umfassende Datenfeld kann einen UID enthalten. Dieser UID wird immer dann mit dem
UID des TAGs verglichen, wenn hier Werte # 00 eingetragen wurden.

Stellen Sie sicher, dass hier alle 8 Byte den Wert,,00“ haben, wenn Sie die UID-Vergleichsfunktion nicht
ausfihren méchten.

C Hier tragen Sie die Anzahl der Byte ein, die in das Empfangsdatenfeld tibertragen werden sollen. Die
Anzahl der méglichen Byte hangt von der GréRe des Empfangsdatenfelds (Seite 3-11) und der
Speicherkapazitat des verwendeten TAGs ab. In diesem TURCK-Beispiel werden 32 Byte von dem
TAG (112 Byte) gelesen. Die Grofie des Empfangsdatenfelds betragt hier 200 Byte.

D Uber diese Adresse kann jedes Byte auf dem TAG als Anfangsadresse explizit angesprochen werden.
In dem Beispiel ist die Anfangsadresse L#0 ausgewahlt. Verwenden Sie einen anderen Datentrager als
in diesem Beispielprojekt beachten Sie den Abschnitt ,,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten”
Seite 3-86.

E Mit diesen , Attributen* konnen einige Befehle naher spezifiziert werden. Mit dem Schreib- und
Lesebefehl wird dieser Wert nicht bertcksichtigt.

In ,Befehle” Seite 4-23 finden Sie eine Ubersicht zu allen méglichen Befehlen und die Méglichkeiten
diese Uber ,Attribute” naher zu spezifizieren. Beachten Sie dabei auf jeden Fall auch die ,,Definitionen
in der Befehls- und Diagnoseebene” Seite 3-45.
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Hinweis

Laden Sie alle Werte im Feld ,,Steuerung” und ,,Kommando 3* in Ihre Steuerung
(Variable steuern) **Jund vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable
beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte tibernommen hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB*“.EXECUTE wird der Befehl
»Physical_Read“ umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false*
auf ,true* setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1* oder ,true* ein.

Abb||dung 60: - T — e e s e _— .
- BRLBED 84 CAPFRD BE-, IOSUTLEN Lisegs B langabaaf far [T LEiea 1@
Steuerfeld der [ ] |oeaeen  ss  -arreo e marast Prarnindes Bapfangsieafier coi LEDSL mrol
Vartab|e_plb0 E BR1, BEM 3,0 "LPFLD_EA", EXECUTE wuas fihe e F-‘-nL.rnu — A
ﬂ DR, DRE @, 1 "AFFLO_DR®, RFTCHD wisdarhnlen sk [ felss
m DR, DRE @, % "AFFLO_DR®, EREAET T e e sk [ felss
14 OR1. DRY 0.3 "AFILO DAY THIT inieisldelsren oz Bl falea

A ,Physical_Read* erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:

Variable > Steuern oder

B

wird der Befehl ,,Physical Read“ ausgefiihrt.

Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pib0 verfolgen.
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Abbildung 61:
Statusfeld der
vartable_pib0

17 £F Btatus

iz DE1.DEX 30.0:"APPLO_DE".DONE Hommando ausge fihrt EBOOL I]t.rue
13 DEL1.DEX 30.1:"APPLO_DE" _BUISYT Bearbeitung lauft EOOL

z0 DE1.DEX 30.Z: "APPLO_DE".ERROR Fehler EBOOL . falze
Z1 DEL1.DEX 30.3"APPLO_DE" WARNING Warnurg EOOL . false
2z DE1.DEX 30.4: "APPLO_DE".TPC Taganzahl wverindert falze
£3 DEL1.DEX 30.5:"APPLO_DE".TP Tag wvor 3/L-Kopf true
24 DEl1.DED 2 "APPLO_DE"_STATUS Fehler- /Warnungscode DWW lcE?FEDLOQ
£5 DEl.DED 36 "APPLO_DE".TRLEN Lange ibertragende Daten Lf3z
ZE& DE1.DEX 30.&: "APPLO_DE".UINO Transmitter an true
27 DE1.DEX 30,7 "APPLO_DE" _UINL Tag wollstandig gelesen true
zg DE1.DEX 31.1:"APPLO_DE".UINZ S/L-Fopf wverbunden BDDL.[ true

Die Statusvariable “APPLO_DB*“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt

dann wieder ,Kommando ausgefihrt*
“APPLO_DB“.ERROR = false bestatigt.

Die Lange der empfangenen Daten ist hier “APPLO_DB“.TRLEN = ,,32".

Eine vollstandige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Im Empfangdatenfeld der vartable pib0 finden Sie die vom TAG gelesenen Daten:

Ltrue® an. Die fehlerfreie Ausfihrung wird mit

Abbildung 62:
Empfangdaten-
feld der
vartable_pib0
nach erfolgrei-
chem Lesen

85 £ Empfangsdatenfeld

=1 DEZ.DEE z0O "BUFFER" .BUFFER[Z01] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#01
27 DEZ.DEE Z0L1 "EUFFER" _EBUFFER[Z0Z] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16f#0Z
=k DEZ.DBE z0Z "BUFFER" .BUFFER[Z0Z] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#03
23 DEZ.DEE Z03 "EUFFER" _EBUFFER[Z04] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1cf0d
S0 DEZ.DEBE 204 "BUFFER" .BUFFER[Z0E] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#05
a1 DEZ.DEE Z0E& "EUFFER" EBUFFER[Z0&] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16f0E
9z DEZ.DBE zZ0& "BUFFER" .BUFFER[Z07] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#07
93 DEZ.DEE 207 "EUFFER" _EBUFFER[Z08] gemeinsames Datenfeld HEX Eflcf02
94 DEZ.DEBE z08 "BUFFER" .BUFFER[Z03] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#09
25 DEZ.DEE Z03 "EUFFER" EBUFFER[Z10] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1cf0n
96 DEZ.DEBE zZlO "BUFFER" .BUFFER[Z11] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#0E
a7 DEZ.DEE Z11 "EUFFER" EBUFFER[Z1Z] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1&f0C
o2 DEZ.DBE zZlzZ "BUFFER" .BUFFER[Z13Z] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1&#00
33 DEZ.DEE Z13 "EUFFER" EBUFFER[Z14] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16#0E
lo00 DEZ.DEBE Zl4 "BUFFER" .BUFFER[Z1E] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1&#0F
10l DEZ.DEE Z1& "EUFFER" BUFFER[Z1&] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#10
io0z DEZ.DBE :zZl& "BUFFER" .BUFFER[Z17] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#11
103z DEZ.DEE Z17 "EUFFER" BUFFER[Z1%] gemeinsames Datenfeld HEX Bf1GH#1Z
104 DEZ.DBE zZl& "BUFFER" .BUFFER[Z13] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16#1=
10& DEZ.DEE Z19 "EUFFER" BUFFER[ZZ0] gemeinsames Datenfeld HEX Bf1cfld
10& DEZ.DBE ZEZ0 "BUFFER" .BUFFER[ZZ1] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#15
107 DEZ.DEE ZEL "EUFFER" BUFFER[ZZZ] gemeinsames Datenfeld HEX Bf1cflE
lo0s DEZ.DBE ZEZZ "BUFFER" .BUFFER[ZZ3Z] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16#17
109 DEZ.DEE ZE3 "EUFFER" BUFFER[ZZ4] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1cfle
110 DEZ.DBE ZEZ4 "BUFFER" .BUFFER[ZZE] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16#19
111 DEZ.DEE ZEE "EUFFER" BUFFER[ZZE] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1lcfli
11z DEZ.DBE ZEZ& "BUFFER" .BUFFER[ZZ7] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#1E
112 DEZ.DEEB ZE7 "EUFFER" BUFFER[ZZ2] gemeinsames Datenfeld HEX Ef16#1C
114 DEZ.DBE ZEB "BUFFER" .BUFFER[ZZ3] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1c#1D

Setzen Sie die Variable
war.

Mit:

Variable > Steuern oder

|

wird ,,false* wieder Statuswert.
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3.1.11 Parameter

Hinweis

B Nach einem Spannungsreset liest das Gateway die Parameter der Module aus. Sind
die Parameter des RFID-Moduls fehlerhaft wird das Gateway diese Ubernehmen.
Werden die Parameter nicht verandert, sprich die Station ist nicht am Feldbus oder es
wurde keine Parameteranderung per I/O-Assistant vorgenommen, dann bleiben diese
fehlerhaften Parameter im Modul weiter bestehen!

Zur Zeit werden bei BLxx-2RFID-A folgende Parameter Ubertragen:

.Uberbriickungszeit [n*4ms]* mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild

»Betriebsart“ mit den Modi ,,Standardzugriff*, ,,Schnellzugriff“ und ,,Antikollision ein*

,Datentragertyp” mit den Wahlmdglichkeiten:

Automatische Datentragererkennung
Philips -ICODE SLI SL2

Fujitsu M89R118

Tl Tag-it HF-I Plus
Infineon SRF55V02P
Philips I-CODE SLI S
Fujitsu M89R119

Tl Tag-it HF-I
Infineon SRF55V10P
TURCK TW-R50-K8
Melexis MLX90129
NXP I-CODE SLI L

~Sendepegel” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kopfe)
~Sendefrequenz” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kopfe)

Hinweis
Die Parameter fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe ,,Sendepegel” und,,Sendefrequenz*
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Tabelle 41:
Parameterda-
ten-Bytes

3-22

Bit

7 6 5 4 3 2 1 0
oY reserviert® Sendepegel K1
1 reserviert® Sendepegel K2
2 Betriebsart Sendefrequenz K1

K1
3 Betriebsart Sendefrequenz K2

K2
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Tabelle 41: Bit
Parameterda-
ten-Bytes 7 6 5 4 3 2 0

4 Fehle Datentragertyp K1
rcod
e®

5 ,uUeberbrueckungszeit K1[n*4ms]“

6 Fehle Datentragertyp K2
rcod
e®

7 »,ueberbrueckungszeit K2[n*4ms]“

A Byte-Nummer
B Byte 0: Bit 7 = 1, sonst 0; Byte 1: Bit 7 = 1, sonst 0
C nur far BLxx-2RFID-S gliltig

Uberbriickungszeit Kx[n*4ms]

Behalten Sie die Default-Einstellung ,,=0" dieses Parameters bei, wenn eine Inbetriebnahme
ohne die Fehlermeldung ,,Verweilzeit des Tags im Erfassungsbereich war nicht ausreichend fur
die erfolgreiche Befehlsverarbeitung.” Seite 3-78 erfolgt ist.

Erscheint die Fehlermeldung ,,Verweilzeit des Tags im Erfassungsbereich war nicht ausreichend
fur die erfolgreiche Befehlsverarbeitung.” Seite 3-78, priifen Sie, ob lhre Applikation die
»Einhaltung der empfohlenen Abstédnde* (Mindestabstande), eine Verringerung der
Geschwindigkeit oder der Datenmenge ermdglicht. Die Angaben ,,empfohlener” und ,,maximaler
Abstand* finden Sie in dem Handbuch D101582 in dem Kapitel ,,Betriebsdaten.

Falls Sie die empfohlenen Absténde nicht einhalten kénnen oder falls durch &uRere Einflisse der
Fehler mit den empfohlenen Abstanden weiterhin gemeldet wird, muss der Parameter
»,ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]* auf einen passenden Wert gesetzt werden.
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Ermittlung des Parameterwertes ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]*“

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ ergibt sich aus den eingesetzten
Komponenten, den Abstéanden, der Geschwindigkeit des Datentragers zum Schreib-Lese-Kopf
und weiteren ulleren Einflissen.

Messen Sie deshalb die erforderliche Uberbriickungszeit direkt vor Ort. Die folgende Abbildung
zeigt den typischen Verlauf des Erfassungsbereichs:

Abbildung 63:
Erfassungsberei
ch eines
Schreib-Lese-
Kopfes

3-24

35
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A Wegstrecke, die der Datentrager am Schreib-Lese-Kopf vorbei zurlicklegt.
B Zentrum des Schreib-Lese-Kopfes.
C Abschnitt der Wegstrecke, die Uberbriickt werden muss.

Der Datentréager darf fir den Abschnitt ,,C* der obigen Abbildung hdchstens die
»,uUeberbrueckungszeit K1[n*4ms]“ bendtigen. Der Datentrager muss sich vor Ablauf der
Uberbriickungszeit wieder im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befinden, damit die
Ubertragung fortgesetzt werden kann.

Die LEDs des Schreib-Lese-Kopfes, bzw. das Statusbit, TP“ der Prozesseingangsdaten zeigen
an, ob sich der Datentrager im Erfassungsbereich befindet oder nicht.

Parameter ,,Betriebsart”, ,,Datentragertyp“ und ,,Antikollision ein*
Diese Parameter miissen kombiniert werden:

Modus ,,Standardzugriff“ und ,,Automatische Datentréagererkennung*
In diesem Modus kénnen 5 bestimmte TURCK-Datentragertypen automatisch vom Schreib/
Lese-Kopf erkannt werden. Die UID des Datentréagers wird vor dem Zugriff gelesen.

Modus ,,Standardzugriff“ und ,,Datentragertyp* (dabei muss unter ,Datentragertyp* aus den
Wahlmdéglichkeiten der entsprechende Datentrager ausgewahlt werden)

Dieser Modus unterstitzt das Erkennen von Datentragern, die der Schreib-Lese-Kopf im
L»2Automatikmodus® nicht kennt, anderer seits soll dieser Modus aber aquivalent zum
Automatikmodus sein, d. h. auch das Kommmando ,,NEXT* mit nextMode = 1 soll méglich
sein (,Bedeutung der Befehls-Bits/Steuer-Bits” Seite 3-70).

Modus ,,Schnellzugriff* und ,,Datentragertyp* (dabei muss unter ,Datentragertyp* aus den
Wahlmdéglichkeiten der entsprechende Datentrager ausgewahlt werden)

In diesem Modus wird der Zugriff ,schnell’ erreicht, da der Typ und die UID des Datentragers
vorher nicht ausgelesen werden miissen. Die spezifischen Eigenschaften des verwendeten
Datentragers sind vorher bekannt, die gewiinschte UID wird beim Schreiben/Lesen
mitgesendet
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Hinweis
Die Modus ,,Schnellzugriff* und ,,Datentragertyp“ unterstiitzt nicht die Datentrager
Philips SL1 und TURCK TW-R50-K8.

Modus ,,Antikollision ein* und ,,Datentragertyp“(dabei muss unter ,Datentragertyp* aus den
Wahlmaoglichkeiten der entsprechende Datentrager ausgewahlt werden).

In diesem Modus kdnnen bis zu 16 Datentrager eines Typs erfasst werden. Dazu schickt der
Anwender ein inventory-Kommando und erhélt als Antwort die UID‘s samtlicher Datentrager
im Erfassungsbereich (,,Lesen des UID vom Datentrager / Kanal 1” Seite 3-15). Nun kann er
gezielt Datentrager mit ihrer UID ansprechen und Schreiben oder Lesen. In den Befehlen
Physical_Read und Physical_Write muss zwingend die UID des Datentragers enthalten sein.

Hinweis

Die Betriebsart ,,Antikollision ein“ ist nur in Verbindung mit einem fest eingestellten
Datentragertyp erlaubt, d. h. ,,Automatische Datentragererkennung” ist nicht méglich.
Der Modus ,,Antikollision ein* und ,,Datentragertyp* unterstitzt nicht den Datentréager
TURCK TW-R50-K8.
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3.2

DPVO-Beispielinbetriebnahme fiir BL ident® C-Module mit STEP7 und PIB

Im Folgenden wird die Inbetriebnahme eines BL ident ®-Systems unter Einsatz der SIMATIC
Basissoftware Step 7 und des Standardsoftwarebausteins ,,Proxy Ident Function Block* (PIB) fiir
Interface-Module mit ,,C*-Scheiben (z. B. TI-BL20-DPV0-2) beschrieben.

Eine erste Inbetriebnahme soll einfach und ohne Programmierkenntnisse méglich sein. TURCK
stellt zu diesem Zweck ein Beispielprojekt zur Verfiigung. Sie kdnnen die CD ,,BL IDENT-CD* mit
dem Beispielprojekt direkt bei TURCK bestellen: Ident-Nr. 1545052

3.2.1 Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes

FUr das folgende Inbetriebnahmebeispiel wurden folgende Hardwarekomponenten verwendet:
S7-Steuerung ,,CPU 315-2DP*
BL ident ®-Interface-Modul ,, TI-BL67-DP0-2*
BL ident ®-Schreib-Lese-Kopf ,, TN-CK40-H1147*
Datentrager ,,TW-R50-B128“

Bei Fragen oder Unklarheiten zu den Schreib-Lese-K6pfen und den Datentréagern steht lhnen
das D101582 im Download-Bereich der TURCK-Internetseite zur Verfigung.

3.2.2 Speicherbedarf fur eine BL ident ®Inbetriebnahme

3-26

Grundspeicherbedarf

Der Grundspeicherbedarf fiir die Inbetriebnahme des BL ident ®-Systems mit dem Proxy Ident
Function Block betragt:
22 Kilobyte

Speicherbedarf pro PIB-Instanz (Kanal)
Fir jeden Kanal wird eine Instanz des Proxy Ident Function Blocks gebildet.

Jeder Kanal bendgtigt zuséatzlich zum Grundspeicherbedarf
1,8 Kilobyte.

Speicherbedarf fur die Lese- und Schreibdaten

Der Proxy Ident Function Block (PIB) belegt einen Speicherbereich als Sende- und
Empfangsbuffer. Die GroRe dieses Speicherbereichs, muss entsprechend der Datenmengen
beim Lesen und Schreiben ausgelegt sein.

Mit dem BL ident ®-System liefert TURCK PIB-Varianten, um den unterschiedlichen
Datenmengen beim Lesen und Schreiben gerecht zu werden:

PIB_001KB_CYC
PIB_016KB_CYC
PIB_032KB_CYC

Die folgende Rechenvorschrift zeigt, wie Sie den Speicherbedarf zum Lesen und Schreiben
ausrechnen kénnen. Es wird vorausgesetzt, dass der Buffer von mehreren Kandlen/ Instanzen
genutzt wird. Wird jeder Instanz ein eigener Buffer zugeordnet, wird der Speicherbedarf
wesentlich grofRer. Haben Sie die Berechnung durchgefihrt, kénnen Sie den fur lhre Applikation
geeigneten Funktionsbaustein auswahlen. Die Gesamtdatenmenge ergibt sich aus der
folgenden Summe:

Datenmenge, die Uber alle aktiven Kanéle gelesen und in einem ,,Nur-Lesespeicherbereich*
gespeichert wird.
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Datenmenge, die Uber alle aktiven Kanéle geschrieben und in einem ,,Nur-
Schreibspeicherbereich” gespeichert wird.

Datenmenge, die sowohl Lese- als auch Schreibdaten wiedergeben kann. Der
Speicherbereich wird abwechselnd als Schreibspeicherbereich und Lesespeicherbereich
genutzt. Der notwendige Speicherbereich kann sich auf die Halfte reduzieren.

3.2.3 Speicherbedarf fur das Hardware-Beispiel

Die ,,Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes” Seite 3-26 bietet zwei Kanale zum
Anschluss von jeweils einem Schreib-Lese-Kopf. Der Lesespeicherbereich und der
Schreibspeicherbereich sollen getrennt ausgefiihrt sein.

Der verwendete Datentrager kann maximal 128 Byte speichern. Fir die Rechnung werden
maximal 200 Byte Lesespeicher und 200 Byte Schreibspeicher beriicksichtigt. Jeder Kanal
belegt dann 400 Byte. Beide Kanale 800 Byte.

Fir den Gesamtspeicherbedarf wird der ,,Grundspeicherbedarf” Seite 3-26 und zweimal der
»Speicherbedarf pro PIB-Instanz (Kanal)” Seite 3-26 zu den 800 Byte addiert:

Gesamtspeicherbedarf
= 22 Kilobyte + (2 x 1,8 Kilobyte) + 800 Byte = 26,4 Kilobyte

3.2.4 Laden des Beispielprojektes und Download der aktuellen GSD-Datei

Mit dem von TURCK zur Verfiigung gestellten Beispielprojekt kbnnen Sie eine erste
Inbetriebnahme besonders leicht nachvollziehen. Das Beispielprojekt liefert TURCK auf der CD
»,BL IDENT-CD* mit der Ident-Nr.1545052

Das Beispielprojekt steht als ZIP-Datei zur Verfligung. Behalten Sie die gezippte Form bei und
merken Sie sich den Ablageort.

Die aktuelle GSD-Datei bendtigen Sie, um die Konfiguration des BL ident-Interface-Moduls zu
ermoglichen. Die aktuelle GSD-Datei finden Sie tUber:

http://www.turck.com....
(Download > Konfiguration > GSD PROFIBUS)

Mit der in diesem Dokument gelieferten Anleitung zur Vorgehensweise, sind Sie in der Lage auch
abweichende Applikationen in Betrieb zu nehmen.
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3.2.5 Starten der S7-Software und Laden des Beispielprojektes

Aktualisieren Sie gegebenenfalls die GSD-Datei (vor oder nach dem Start). Starten Sie die
»SIMATIC Basissoftware Step 7“. Nach dem Start wird das Fenster des ,, SIMATIC Managers*
aktiv.

Abbildung 64:
Nach dem Start
des SIMATIC
Managers

3-28

JEIMATIC Manager - BL_IN_T

piei Bembrden Eeligen Debyiton geide Egtens Feder Hille
] (=21 - O S T ) = B el 25 [ = R =1 %] %8| w2

ZEBL_ID_C -~ C\Progranme' Slemens Step 75 TProfyBl_id_c -F]E

-8 BL_ID_C
-4 SIMATIC 3001 N
=l cPu NIS20P ]
={gi) ST-Progeanel]
(B Dusben
IH Daustere

Das Beispielprojekt 6ffnen Sie mit:
Datei > Dearchivieren

Wahlen Sie aus lhrem Verzeichnis die TURCK-Beispieldatei:
»,BL_ID_C.zip“

Der SIMATIC Manager schlagt einen Ablageort (Zielverzeichnis) fur inr BL ident ®-Testprojekt
vor. Diesen kénnen Sie bestéatigen oder dndern. Stimmen Sie dem ,,Offnen der Datei” zu.
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3.2.6 Hardware-Konfiguration und E/A-Adressen

Mit einem Doppelklick auf ,,SIMATIC* im Verzeichnisbaum des linken Fensterbereichs erscheint
im rechten Fenster unter anderem ,,Hardware“. Hier kdnnen Sie bei Abweichungen Ihres
Hardwareaufbaus zum Beispielprojekt die Konfiguration anpassen. Mit einem Doppelklick auf
die PROFIBUS-DP-Station (hier BL67) kbnnen Sie die Hardware-Konfiguration betrachten.

Die vom SIMATIC Manager vorgeschlagenen E/A-Adressen kénnen Sie andern. Fiur das Beispiel
ist es vorteilhaft, wenn Sie die E- bzw. A-Adressen ,,2..33"“, wie vorgeschlagen, beibehalten.

Hinweis
ﬂ Mit der Verwendung des Funktionsbausteins ,,PIB“ ist es erforderlich, die A-Adresse
und die E-Adresse gleich zu wahlen.

Ubertragen Sie die Konfigurationsdaten in das Automatisierungssystem (Zielsystem > Laden.)
Stimmen Sie der Frage, ob die Baugruppe jetzt neu gestartet werden soll, zu.

Abbildung 65: 1 Eaniiy - [SIMATIE 300{1) (Konligurskion} — 0L_IT:_C]
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[ e
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3.2.7 Einrichten des Funktionsbausteins PIB

Die wesentlichen Einstellungen sind im Beispielprojekt bereits vorgenommen worden.

Die folgenden Erlauterungen dienen dem Gesamtverstandnis, so dass Sie auch Applikationen
mit Abweichungen auf Basis dieses Beispielprojektes in Betrieb nehmen kénnen.

Schliel3en Sie den Hardware-Konfigurator, falls dieser noch offen ist.

Im Projektbaum im linken Fenster 6ffnen Sie den Ordner ,,Bausteine* (unterster Punkt im
Projektbaum). Der Baustein OB1 reprasentiert die oberste Programmebene, welche zyklisch von
der CPU abgearbeitet wird.

Mit einem Doppelklick auf OB1 kénnen Sie die Programmstruktur betrachten.

Abbildung 66:
Oberste Pro-
grammebene

3-30

SMKOP,/AWL/FUP - DB1

Datei Bearbeiten Einfligen Zielswstem Test Ansicht Extras Fenster Hife

D[S|e-{a] @ & [wml@] o[ el [ so] <] B #2] A0l L | )= K|

m OB1 - BL_ID_A\SIMATIC 300({1)\CPU 315-2 DP

Deklaration |Hame Infangswert |Kommentar
0.0|tenp 0B1_EV_CLASS BYTE Eits 0-3 = 1 (Coning ewvent), Bits 4-7 = 1 (E
1.0|tcenp OB1_SCAN 1 EYTE 1l (Cold restart scan 1 of 0B 1), 3 (Scan 2-n
2.0|tenp 0B1_PRIORITY BYTE Priority of OB Execution
3.0|tenp 0E1_0E_NUMER BYTE 1 (Organization block 1, 0OEL) _ILI
»
N
OBl : ™Main Program 3weep (Cwcle)™ j
Foumentar:

Foumentar:

uc "HMATN™ FELO --

Das Hauptprogramm OB1 ruft im Wesentlichen den FB10 auf. SchlieBen Sie den OB1 und
doppelklicken Sie im Ordner Bausteine auf den FB10.
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PIB Variablentabelle mit dem FB10

Der FB 10 ordnet den Variablen nach Spezifikation (Formalparameter) die Variablen fir die PIB-

Instanz eines Kanals (Aktualparameter) zu.
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Die Erlauterungen zu allen in diesem Baustein aufgefiihrten Variablen finden Sie in ,,Definition

des Proxy-ldent-Blocks (PIB)” Seite 4-6.

Da in dem TURCK Beispielprojekt 2 Kanéle fiir eine BL ident ®-Kommunikation zur Verfiigung
stehen, werden zwei ,,Instanzen* des Proxy Ident Function Blocks gebildet.

Die PIB-Instanz zum 1. Kanal wird mit ,,0“ gekennzeichnet. Auch alle Variablennamen zur 1.
Instanz beinhalten eine ,,0“.

Den 2. Kanal kennzeichnet entsprechend die ,,1* etc.

Abbildung 67:
Variablen zur
1.Instanz

EKDP,.-"A.WL,.-"FUP - [FB10 — BL_ID_AN\SIMATIC 300({1)"CPU 315-2 DP]

1} Datei

Bearbeiten Einfligen Zielsystemn Test

Ansicht

Extras

Fenster

Hilfe:

D38| & %@ o] eildnl [a & <P B &2 A0z ]
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Tdresse |Deklaration |(Hame Typ Infangswert Kommentar
in
out
in out
3tat
tenp
Variablen nach Spezifikation
FE10 : Titel: /
FKonmentar: ////
Hetmmrk 1): Titel/ 1.Instanz fir Kan/aJ 1
Fommentar: ////
C “PIE_1FE" "PIED THNSTANCE™ FE
EXEC :="APPLO_DE".EXECUTE DEX0.0 ausfiihren
I :="A4PPLO_DE™.ID DE1.DEDZZ Adresse BLux-=2RFID-4
INDEX 1="A4PPLO_DE™.INDEX DEL1.DEWZA Fanal 1 = 111
OFF3ET |[:="&PPLO_DE".0OFFSET DEL1.DEW2S Fanal 1 = 0
RPTCHMD |:="&APPLO_DE". DE1.DEXO.1 wiederholen
SEEZET |:="4PPLO_DE". DE1.DEX0. 2 abhrechen
INIT (="4PPLO_DE™. DE1.DEXO. 3 initialisieren
TouTo :="4PPLO_DE™. DE1.DEXO. 4 nicht genutzt
TouTl ="A4PPLO_DEA DE1.DEXO. 5 nicht getutzt
TouTE ="APPLO "L UoUT2 DE1.DEXD.6 nicht getnutzt
TouT3 »="APPL DE".TUOUTS DE1.DEX0.7 nicht gehnutzt
EDGATE |:="&PPLO_DE".RDGATE DE1.DEX1.0 nicht genutzt
CMDDIM |:="&PPLO_DE".CHDDIM DE1.DEW2 Fommandoanzahl
CMDSEL |[:="A4PPLO DE".CMD3EL DELl.DEW4 Fommandoauswahl
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Beobachten und Steuern mit der Variablentabelle vartable_pibX

SchlielRen Sie den FB10 und 6ffnen Sie tiber den Ordner Bausteine die Variablentabelle
vartable_pib0. Diese Tabelle gehort zur 1. Instanz des PIBs und damit zu Kanal 1.

Zum Lesen der Statuswerte und Laden der Steuerwerte aktivieren Sie die Online-Verbindung zu
Ilhrer Steuerung (Zielsystem > Verbindung herstellen zu direkt angeschlossener CPU). Der
Modus ,,RUN“ wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Passen Sie die Werte, die in der Legende durch die Punkte A bis D beschrieben werden in der
Spalte Steuerwerte an, wenn lhre Applikation vom Beispielprojekt abweicht.

Hinweis

Laden Sie die Werte in lhre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und vergewissern Sie sich tber
die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte
Ubernommen hat!

Abbildung 68:

Eintréage in der

vartable_pib0

3-32

&ﬂ ¥ariable beobachten und steuern - [@vartable_pib0 - BL_ID_C%SIMATIC 300{1)"CPU 315-2 DP%S7-Programm{1) ONLI!
&ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Yariable Ansicht Extras Fenster Hilfe

off w| 5] 1]

[=TERE ElE RS |

#| D8 & lselo]o x| [ 8] ﬁ”

2| operana Symbol | Symbolkommentar |anze|  statuswert [steuerwert
1 £ Modul- und Kanalwahl (PIEO)
2 DEL.DED 2z  "APPLO_DB"_ID Adresse BLxx-ZRFID-C DEZ L§z L§z — A
3 DEL.DEW 26  "APPLO_DB"_INDEX Hanal 1 = 111 DEZ 111 111 — B
4 DEL.DEW  z3 | "APPLO_DB"_OFFSET Hanal 1 = 0O DEZ a g = C
5 A4 Auswahl Sende- und Empfangsdatenfeld
5 DEl.DED &  "APPLO_DB".TXEUFLEN Lange Sendebuffer DEZ L§z00 Lgz0o~—~__
7 DEL.DED 10  "APPLO_DE".THSTART Startindex Sendebuffer DEZ L§l LEl T D
3 DEL.DED 14  "APPLO_DB".ERXEUFLEN Lange Emp fangsbuffer DEZ L§z00 Lgzoo
] DEL.DED 13  "APPLO_DE"._EXSTART Startindex Empfangskuffer DEZ L§z0l Lfz0l
10 £ Steusrung
11 DEL.DEX 0.0 "APPLO_DE".EXECUTE aus fithren
1z DEL.DEX 0.1 "APPLO_DE"_RPTCMD wiederholen
13 DEL.DEX 0.2 "APPLO_DE"_SRESET abbrechen
14 DEL.DEX 0.3 "APPLO_DBE"_INIT initialisieren
15 DEL.DEX 1.0 "APPLO_DE"_BDGATE nicht genutzt
15 DEL.DEW 4 | "APPLO_DE"._CMDSEL Hommandosuswahl [T E
17 £f Btatus
13 DEL.DEX  30.0 "APPLO_DE"_DONE Hommando ausgefihrt
12 DEL.DEX 30.1; "APPLO_DE" .EBUSY Eearbeitung lauft
z0 DEL1.DE¥  30.Z "APPLO_DB"_ERROR Fehler
z1 DEL.DEX  30.3 "APPLO_DE"_WARNING Warmang
zz DELl.DEX  30.4 "APPLO_DB"_RPTACT Wiederholen akzept,ier/ false
23 DEL.DE¥  30.5 "APPLO_DE"_ERR_IREQ Fehler, Init erfyeélich false
z4 DEL.DED 32z  "APPLO_DB"_STATUS Fehler— /Warnysgecode HEX DW§16£00000000
25 DEL.DED 36  "APPLO_DB"_TRLEN Lange iberfragende Daten DEE L0
z5 DEL.DEX  30.6 "APPLO_DE"_TPC Tagapfahl verindert E0OL | | true
27 DELl.DE¥  30.7 "APPLO_DE"_TP 2Ly vor S/L-Kopt E0OL | | true
23 DEL.DEX  31.0 "APPLO_DE"_TUINO Transmitter an E0OL | | true
£3 DE1.DEX 31.1:"APPLO_DE"_UIN1 Tag vollsténdig gelesen EOOL : true
30 DEL.DEX _ 31.3 "APPLO_DE".TUIN3 5/L-Kopf werbunden E0OL | | true
31 ff Fommando 1, WriteConfig (INITJ)
32 DE1.DEE 40 "ADPLO_DE"_CMDEUF[1l].CHMD HEX Ef1lcf78 Eflcg7e —F
33 DEL.DEE 41  "APPLO_DB"_CMDEUF[1l].Config HEX Bflef0l Eglegol = G
34 DEL.DEW 64  "APPLO_DB"_CMDEUF[1].Length DEZ a o —H
35 ff Fommando 2, =.B. Inventory
BL_ID_C\SIMATIC 300(1%,..\57-Programmi 1} [ <@ RO

A Dies ist die Anfangsadresse zu den BL ident ®-Prozessdaten des ersten Moduls. Die Prozessdaten fiir

ein

BL ident ®-Modul im zyklischen Datenverkehr umfassen insgesamt 32 Byte. Die ,,ID* (Anfangsadresse)
fur ein zweites Modul muss folglich hier ,,34* sein, fir ein drittes ,,66“ und ein viertes ,,98“. Der

Adressbereich fiir die kanalbezogenen 2 Byte Prozessdaten des jeweiligen Kanals, wird erst mit dem
Offset (Legendenpunkt C) festgelegt.
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B Der Index ,,111“ gibt an, dass die nachste Ausfiihrung einen Datentransfer (auch Parameterdaten) zu
Kanal 1 bewirkt. Der Index ,,112* bezieht sich auf Kanal 2. Das gilt fur jedes BL ident ®-Modul der
Station. Abweichende Indices (z. B. ,,113") erzeugen die Fehlermeldung ,,DW#16#E7FE06xX” Seite
3-81. Diese Indices werden universell (auch Parameterdatentransfer) eingesetzt. Die Indices 101 und
102, welche laut Spezifikation speziell fir Parameterdatentranfer auszuwéhlen sind, werden nicht mehr
eingesetzt.

C Dieser Offset wird zur Anfangsadresse (A) addiert. Die berechnete Adresse bezieht sich auf die zu
einem Kanal gehdrenden Prozessdaten. Hier ist der Offset ,,0“, weil vartable_pib0 zum 1. Kanal gehort.
Der entsprechende Offset in der vartable_pib1, welche zum 2. Kanal gehért ist immer ,,2*.

D Hier ist der Buffer-Bereich fur die Lese- und Schreibdaten fur die 1. Instanz (1. Kanal) angegeben. Der
»Speicherbedarf fiir die Lese- und Schreibdaten” Seite 3-3 ist mit der Wahl eines PIB_001KB_CYC auf
insgesamt 1 Kilobyte begrenzt. Hier ist angegeben, dass der Sendebuffer fur den 1. Kanal den Bereich
1 bis 200 belegt. Der Empfangsbuffer belegt den Bereich 201 bis 400.

Fur den 2. Kanal werden entsprechend die Bereiche 401 bis 600 und 601 bis 800 belegt (vergl.
vartable_pib1).

E Hier kann 1, 2 oder 3 eingetragen werden, wenn nur eines von 3 moglichen Kommandos (siehe
vartable_pibX: Kommando 1, WriteConfig (INIT), Kommando 2, z. B. Inventory...) ausgefiihrt werden
soll. Da zunachst nur der Write-Config-Befehl (,,Write-Config” Seite 4-28) ausgefiihrt werden soll, ist
hier bereits ,,1“ eingetragen.

F Die hexadezimale Codierung fiir den Befehl ,,Write-Config“ ist 0x78.

G Die Anderung der Konfigurationsdaten kann laut Spezifikation (,Config” Seite 4-28) durch einen Reset
(0x01),
durch das Schreiben der neuen Daten (0x02)
mit einer Kombination aus Reset und neuen Konfigurationsdaten (0x03) (wie im Beispiel), ausgefuhrt
werden.

H Die Anzahl der Konfigurationsdaten, die geschrieben werden sollen.

(Hier sind es 3 Konfigurationsdaten zum Datentrager, welche im ndchsten Abschnitt ndher beschrieben
werden.)

D101578 1209 - BL ident® 3-33



Inbetriebnahme eines TURCK BL ident®-Systems

Aktivieren und Deaktivieren des Schreib-Lese-Kopfes tUiber Konfigurationsdaten

Mit dem Eintrag der Werte in E bis H (Abbildung 68:, Seite 3-32) haben Sie die Vorbereitung fur
das Senden von Konfigurationswerten getroffen.

Die Konfigurationswerte befinden sich im TURCK Beispielprojekt bereits im ,,.Sendedatenfeld”
der vartable_pib0. Das Sendedatenfeld ist unterhalb des Kommandobereichs der vartable_pibX
(hier X = 0).

Wesentliche Bedeutung hat lediglich der Wert des dritten Konfigurations-Bytes. Ein Aktivieren /
Deaktivieren des Schreib-Lese-Kopfes wird tber diesen Wert angefordert und mit der nachsten
Initialisierung vorgenommen. Ein aktiver Schreib-Lese-Kopf erzeugt ein elektro-magnetisches
Feld (die Signaltuibertragung erfolgt z.B. mit 13,56 MHz). Bei der Initialisierung wird der Befehl
»Write-Config” Seite 3-46 durchgefiihrt.

Nach bereits erfolgter Initialisierung wird das Ein- und Ausschalten des Schreib-Lese-Kopfes mit
dem Befehl ,,Write-Config” Seite 3-46 (0x78) und einer ,,positiven Flanke" der Steuervariablen

“APPLO_DB*“.EXECUTE vorgenommen. Gehen Sie zur Ausfiihrung des Befehl wie beim Lesen

und Schreiben vor (z. B. ,,Schreiben auf den Datentrager / Kanal 1” Seite 3-38).

Hinweis

Laden Sie alle Werte in Ihre Steuerung (Variable steuern) 'ﬂﬂ und vergewissern Sie
sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die
Werte ibernommen hat!

Abbildung 69: B e ——"

5E EBI.DER -] “EUFFER".EUTFERIL) B fald HEX BFLEROO BdLEd0D A
Sendedatenfeld [ (=L
L4 [ TE I T L1 "BFUFFER", DUFFER(2) eRsinsAnsF Darantald HEX fIF LS L) fi BEE Ll B
der 52 DRI, DRR 2 *BUFFER" , BUFFER|3) gemsinsanss Dacenisld HEX BRlEROL Balégl C
vartable pibO 58 LEZ.DEE 3 BUFFER".EUFFER|4] gumeinsanes Datenfeld HEX BALER00
A und

B Diese Datenfelder brauchen nicht angepasst zu werden. Urspriinglich standen die Felder fir Eintrage
zur Anzahl der Blécke und Anzahl der Byte pro Block des Datentragers zur Verfligung. Behalten Sie den
Wert 0x00 bei. Die Werte des aktuell eingesetzten Datentrdgers werden intern eingelesen und
verarbeitet.

C Mitdem Wert 0x01 ist der Transmitter (Antenne) des Schreib-Lese-Kopfes aktiviert. Mit dem Wert 0x00
kdnnen Sie den Transmitter deaktivieren.
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Initialisierung des 1. Kanals
In dem Abschnitt ,,Einrichten des Funktionsbausteins PIB” Seite 3-8 haben Sie die fiir eine

Industrielle

Automation

Initialisierung relevanten Einstellungen (Steuerwerte) kennengelernt. Falls Ihr BL ident ®-Projekt

vom Beispielprojekt abweicht, haben Sie die Steuerwerte angepasst.

Hinweis

Laden Sie alle Werte, die in den varansgehenden Abschnitten beschrieben wurden, in
Ihre Steuerung (Variable steuern) j’_l! Vergewissern Sie sich tber die Spalte
Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte tibernommen

hat!

Nehmen Sie nun die Initialisierung vor. Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer
Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN* wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Mit einer ,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB“.INIT wird der Befehl
Hnitialisierung® umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false

auf ,true” setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1* oder ,true* ein.

Abbildung 70:
Steuerfeld der
vartable_pib0

BEL . BB
Dol DD
bRl , DRY
BEL.DEX
DEL, DEX

Rl T

o

“APFLO_BE*
"APFLO DD
“APPLO DR*
“APFFLO_EE".
-0 TAFFLD DEC.
=ABELA BAS

- ENECTITE
- FFTCHD

AREAET
INIT
FLCATE

FET AR

i fh e
wisderhelan
shinrarhen
initialisieren

DAChE et It
W e mrn wrain |

eooL [ talse

poos [l falss

enot [l fales

eock [l talse

soos [l falae
=

RES

L]

A Die Initialisierung erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:

Variable > Steuern oder

|

wird der Befehl , Initialisierung* ausgefihrt.
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Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pibO verfolgen.

Abbildung 71.: 17 | s/ status

Statusfe|d der 18 DELl.DEX 30.0:"APPLO_DE".DONE Fommando ausgefithrt true

Val’tab|e_p|b0 13 LEL1.DEX 30.1:"APPLO_DE" . EUSY Eearbeitung lauft false
z0 LEL1.DEX 30.2:"APPLO_DE".ERROR Fehler false
zl LEL1.DEX 30.3:"APPLO_DE". WADNING Warnuang EOOL . false
ZE LEL1.DEX 30.4:"APPLO_DE". RPTACT Wiederholen akzeptiert false
z3 LEL1.DEX Z0.5:"APPLO_DE"._ ERR_TREQ Fehler, Init erforderlic false
zd LEL1.DED 3E "APPLO_DE". STATUSZ Fehler-/TMarnungscode DWgleg00000000
ZE& LEL1.DED jc1 "APPLO_DE". TRLEN Lange ibertragende Daten DEZ L0
Z& LEL1.DEX 30.6:"APPLO_DE".TPC Taganzahl werandert BDDLEi: true
z7 LEL1.DEX 307 "APPLO_DE".TP Tay wvor S/L-Fopf BDDLEi: true
z8 LEL1.DEX 31.0:"APPLO_DE".UINO Transmitter an EOOL [ true
z9 LEL.DEX 31.1:"APPLO_DE".UIN1 Tay vollsténdiyg gelesen BOOL [ true
20 LEL1.DEX 31.3;"APPLO_DE".UINZ S/L-Eopf werbunden EOOL [ true

Die Statusvariable “APPLO_DB“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefiihrt“ = ,true” an. Die fehlerfreie Ausfiihrung wird mit
“APPLO_DB“.ERROR = false bestétigt.

Beschreibungen zu einigen Fehlercodes der Statusvariablen ,,APPLO_DB“.STATUS,
insbesondere zu den BL ident ® spezifischen Fehlern finden Sie in ,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78.

Eine vollstdndige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB".INIT zuriick auf ,,false*, wenn die Initialisierung erfolgreich
war.

Mit:
Variable > Steuern oder
|

wird ,false* wieder Statuswert.
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3.2.8 Lesen des UID vom Datentrager / Kanal 1

Jeder RFID-Datentrager erhalt werkseitig einen ,,UID” Seite 5-4 (unique identifier). Der UID gibt
eine weltweit einmalige TAG-Ildentifikationsnummer wieder und umfasst 8 Byte.

Das Lesen des UID wird mit dem Befehl ,,inventory” (dt.: Bestandsaufnahme) durchgefiihrt. Der
Befehlscode 0x69 zu inventory istin dem TURCK Beispielprojekt schon im Feld ,,Kommando 2*
der vartable_pib0 eingetragen. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes finden Sie
in ,,Inventory” Seite 4-33.

Abbildung 72:
Kommando 2
der

vartable_pib0

&

S Hommando 2, z.B. Inventory
"APPLO_DE".CMDEUF[2] . CHMD
"APPLO_DE".CHMDEUF[Z] . Length

4 DE1.DEE 78
5 DE1.DEW 102

Kommandocode HEX Bflcged

Lange der Daten DEZ a

Bflcged

[ <@ Road

__ID_A\SIMATIC 300{1}}...157-Programmi1)

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu Ihrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Der Steuerwert “APPLO_DP*“.CMDSEL der vartable_pib0 hat héchstwahrscheinlich noch den
Wert ,,1, weil Sie zuletzt die ,,Initialisierung” mit Kommando 1 durchgefuhrt haben.

Geben Sie fir diesen Steuerwert jetzt ,,2“ ein, um das Kommando 2 auszuwahlen.

Abbildung 73:

Steuerungsfeld

der
vartable_pib0

10 I Steusrung

T DB1CBX 0.0 "APPLO_DE"EXECUTE ausfahren pooL Bl talse

12 DB1DBX 01 “&PPLO_DE"RPTCMD wiederholen BoOL B falze

13 DB DBX 02 "AFPLO DB" SRESET abbrechen BOCL [ false

14 DB DBX 03 "&PPLO_DE"INIT inttislisieren BOOL £ false

15 DB1DBX 1.0 "APPLO DE"RDGATE Richt genutzt BooL [ false

18 DEM DEW &  "APPLO_DEM CMDSEL Kommandoausywat DEZ | 2 2

Hinweis
Laden Sie alle Werte in Ihre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und vergewissern Sie

sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die
Werte Gbernommen hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB"“.EXECUTE wird der Befehl
»inventory“ dargestellt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false* auf
Hrue* setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1“ oder ,true* ein.

Abbildung 74:
Steuerfeld der
vartable_pib0

D101578 1209 - BL ident®

10 £ Bteuerung

11 DE1.DEX 0.0:"APPLO_DE".EXECUTE aus flihren falze

12 DEL.DEX O.1:"APPLO_DE".RIPTCHD wiederholen false

1z DE1.DEX O.z:"APPLO_DE".SRESET abbrechen falze

14 DEL.DEX 0.3 "APPLO_DE".INIT initialisieren false — A
1kt DE1.DEX 1.0:"APPLO_DE".BRDGATE nicht genutzt falze

A ,Inventory“ erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:
Variable > Steuern oder

||

wird der Befehl ,Inventory* ausgefthrt.
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Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pibO verfolgen.

Die Statusvariable “APPLO_DB*“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefuhrt” = ,true“ an. Die fehlerfreie Ausfihrung wird mit
“APPLO_DB“.ERROR = false bestéatigt.

Beim ,,Inventory” werden 8 UID Datenbyte empfangen. Die Lange der Ubertragenen Daten ist
hier “APPLO_DB“.TRLEN = ,12“

Eine vollstandige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Sie kénnen den ,,Unique Identifier / UID“ nun im Empfangsdatenfeld der vartable_pib0 lesen.

Abblldung 75 55 s/ Empfangsdatenfeld

Der UID |m 26 DEZ.DEE Z00 "BUFFELR" _BUFFER[Z01] gemeinsames Datenfeld HEX Bflsgoo

a7 DEZ.LEE Z01 "BEUFFER" .BUFFER[Z0Z] gemeinsames Datenfeld HEx Eflag0l
Empfandea- a8 DEZ.DEE Z02 "BUFFELR" _BUFFER[Z03] gemeinsames Datenfeld HEX Bflsgoo
tenfeld a3 DEZ.LEE Z03 "EUFFER" .BUFFER[Z04] gemeinsames Datenfeld HEX Bflaf0s

a0 DEZ.DEE Z04 "BUFFELR" _BUFFER[Z0E5] gemeinsames Datenfeld HEX o

al DEZ.LEE Z05 "EUFFER" .BUFFER[Z06] gemeinsames Datenfeld HEX

[E DEZ.DEE Z0& "BUFFELR" _BUFFER[Z07] gemeinsames Datenfeld HEX

a3 DEZ.LEE Z07 "EUFFER" .BUFFER[Z05] gemeinsames Datenfeld HEX

94 DEZ.DEE Z03 "BUFFELR" _BUFFER[Z03] gemeinsames Datenfeld HEX

a5 DEZ.LEE Z032 "EUFFER" .BUFFER[Z10] gemeinsames Datenfeld HEX

26 DEZ.DEE Z10 "BUFFELR" _BUFFER[Z11] gemeinsames Datenfeld HEX

a7 DEZ.DBE Z11 "EUFFER" .BUFFER[Z1Z] gemeinsames Datenfeld HEx Ef1645E

A Der 8 Byte umfassende UID befindet sich ab Byte 5im Empfangsdatenbuffer. Byte 5 gibt das MSB und
Byte 12 das LSB des UID wieder. Byte 1 und 2 zeigen fir BL ident® immer 0x0001 an. Pulkfahige
Systeme melden hier, welcher der Datentréager aus dem ,,Pulk” aktuell gelesen wurde. Byte 3 und 4
geben gemeinsam die Lédnge des UID an (hier: 0x0008).

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB“.EXECUTE zuriick auf ,false”, wenn der UID erfolgreich
gelesen wurde.
Mit:
Variable > Steuern oder
E
wird ,false* wieder Statuswert.
3.2.9 Schreiben auf den Datentrager / Kanal 1

In diesem Abschnitt wird das Schreiben von 32 Byte Daten beliebigen Inhalts auf ihren RFID-
Datentrager erlautert.

Das Schreiben auf den Datentrager des 1. Kanals ist moglich, wenn Sie die ,,Initialisierung des
1. Kanals” Seite 3-13 durchgefihrt haben.

Wir haben in diesem Beispiel Daten gewahlt, die beim anschlieRenden ,Lesen vom Datentrager
/ Kanal 1” Seite 3-19 leicht wiederzuerkennen sind.

Das Schreiben der Daten wird mit dem Befehl ,,Physical_Write* (dt.: physikalisches Schreiben)
durchgefiuhrt. Tragen Sie den Kommandocode 0x71 zu Physical_Write in das Feld
»,Kommando 3“ der vartable_pib0 ein. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes
finden Sie in ,,Physical_Write” Seite 4-26.

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Geben Sie fir den Steuerwert “APPLO_DP*“.CMDSEL der vartable pib0 jetzt ,,3“ ein, um das
Kommando 3 auszuwéhlen.
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In das Sendedatenfeld tragen Sie die 32 Byte als Hexadezimale Zahlen ein. Im Anschluss an das
Schreiben, werden wir das Lesen erlautern. Wir tragen die Zahlenfolge: 1, 2, 3,4,5,6,7, 8,9, A,

B.

.. 20, die wir leicht wiedererkennen kdnnen, ein.

Sie kénnen die hexadezimalen Ziffern einstellig oder zweistellig und ohne weitere
Formatangaben (B#16#..) eintragen. Der SIMATIC Manager formt in das passende Format um.

Abbildung 76:
Vorbereitung
der
vartable_pib0
zum Schreiben

D101578 1209 - BL ident®

== Yamaable Beokia ool sleuern - [@varl alie_pili - BL_ID_ASTCMATIC 30011 0PL 315-F IS T-Programmi 1) D8NLINE]

U5 Tabele Brarbeden Frdigen Tebislem Varsdle Avkht Exiras Frder Hie

#| D@ & x|®|e]of | X[ 2] w

Eofar | 84]%] ol MR FDP RS

A

w

=

2| operana | sywhal | syebclkomsestar  [Gncs|  Statwnect | stowerwrt|
a8 Ermmardn 3
33 | CEL.DEE 11  =APPLO_DE".CRDEUTI3).CRD Fommandvosds I B#LEET— A
a0 DEL.DEE 150  ~APPLO_DE- . CEDEUF(3).UID[L] HEX ENLERGD BELEROD
(48 | oni.nom 121 <ARRLO DD CEOBUT () AIDE] T o BELEEGD NElGEn0
4z | |omi.oEe 12z -APFLO_BEC.CEDEUPI3I.UIDI3] HEX | BELEEDD BELE£00
43 | DEL.DEE 173 ~ADFLO_DEC.CHDEUF[3).UIDI4] HEX | BLEEDO BALEH00
(38 | coi.oow 124 aps LO_DU* . CREOBUR (D] UID[£] X BELERGD DELEROD B
(48 | oni.nom 125 <ARRLO DO CRODUT () UIDE] T o BELEEGD NElGEn0
35 | |omi.oER 126 -APFLO_DEC.CEDEUPIAI.UIDITI HEX | BELEEDD BELE£00
47 | DEL.DEE 127  ~ADPFLO_DEC.CHDEUFI3).UIDIE] HEX | BLEEDO BALEH00
(a0 | poi.oow 1a0  eape LO_DU* . CREODUF (D] . Langth Langs der Dakan DEz 32 92 | (C
[43 | oni.nno 142 ckRFLO DD CRDBUT(A). Scarchddrars Adrasss im Tag o1z LEn g — D
[50 | |cEi.0ER 146 -APFLO_DEC.CPDEUFI3).Actributes  Asuribuce HEX | BELEEGD BflEsIo— E
5L | DEL.DEE 147  -APPLO_DEC.CHDEUFI| WextBode |1 odee £ HEX | BELEEDO
g2l /r Sandeasrantela
EREEE & *BATFER",BUTFER(L) gemsinzamsr Dacendeld T = BELEEGL nElGEnd
54| [emz.zee 1 cBwrREn-.EvRRRRIZD gemsinsames Dasenfeld  HIX | BELEAGZ BE1E802
55 BEL, DEE £ “BUFFER-,BUFFER|3) gemsinianes Datenfeld HEX ENLERGS BELEROF
(56 | ooz, oom 1 *BUFFER", BUFFER(4] qamsintanss Dacsenfald WX BELEEOE 1 GE04
(57 | on:.nes 4 “BUTFER,BUFFER(L) gemsinsanss Dacenisld W BELEEOE RE1EEAE
58 | ©tEZ.DEE £ EUPFERS.EUFFERIG! gemsinsaues Pasenfeld  HIX | EELEAOE BELEE0S
55 BEL, DEE &  -EUFFER-,BUFFER|T) gemsinianes Datenfeld HEX ENLERGT BELEROT
F D, nnm ? "PUFFRE" DUFFER|D) RSN BaEanfald HIEx (LT FTE T nglegon
(61 | om:.nes &  CBUTFER,BUFFER(&) gemsinsanss Dacenisld W BELEEOS RE1EENS
82 | ©LEZ.DEE 5 EUFFER.EUFFERILO] gemsinsames Dasenfeld  HIX  EALESOA BELEE0A
&3 BEZ,DEE 10 -BUFFER-.EUFFER|LL] gemsinianes Datenfeld HEX ENLENOE BELENOE
(%8 | oaz.onm 11 CBUFFERT. BUTFERILZ] qamsintanss Dacsenfald WX BELEEOE ELGROC
(56 | 0R:.mEE 12 CRUPFEERS.BUFFER[LY] gemsinsanss Dacenisld W BELEEOD BE1ERAD
B8 | ©DEC.DEE 13 EUFFER-.EUFFERILA] gimsinsaues Pasenfeld  HIX | E#LEAGE BELEE0E
&7 BEL,DEE 14 -EUFFER-.EUFFER|LE] gemsinianes Datenfeld HEX EBLEROF EFLEROF F
(68 | onz.oom 15 cBUTERES.BUTFEE[LE] gemsinzamsr Dacendeld T o BELEELD NElGELD
69 | |tmz.tEe 16 EUFFER".EUFFERILTI gemsinsaues Dacendeld  HIx | BELEALL BELE81L
T8 | DEZ.DEE 17 EUFFER-_EUFFERILE] gemsinssues Datenfeld  HI% | EALEALE BR1E812
72 | poz.oow  Le CBUTFER. BUTFERILS] gamsinsanss Datenteld X UELERLY
(52 | onz.oom 1% cpumEEES. BUTREE[SG] gemsinzamsr Dacendeld T o NElGEl4

Hier wird der Code zu dem Kommando, welches als ndchstes mit Kommando 3 ausgefuihrt werden soll,
eingetragen. Eine Ubersicht zu allen méglichen Kommandos finden Sie in ,,Befehle” Seite 4-23.

Der Kommandocode 0x71 steht fir den Befehl zum Schreiben auf ein physikalisch vorhandenes TAG
»Physical_Write“.

Dieses 8 Byte umfassende Datenfeld kann einen UID enthalten. Dieser UID wird immer dann mit dem
UID des TAGs verglichen, wenn hier Werte # 00 eingetragen wurden.

Stellen Sie sicher, dass hier alle 8 Byte den Wert ,,00“ haben, wenn Sie die UID-Vergleichsfunktion nicht
ausfuihren mdchten.

Hier tragen Sie die Anzahl der Byte ein, die aus dem Sendedatenfeld tibertragen werden sollen. Die
Anzahl der méglichen Byte hangt von der GrélRe des Sendedatenfeld (Seite 3-11) und der
Speicherkapazitat des verwendeten TAGs ab. In diesem TURCK-Beispiel werden 32 Byte auf das TAG
(112 Byte) geschrieben. Die GroRe des Sendedatenfelds betragt hier 200 Byte.

Uber diese Adresse kann jedes Byte auf dem TAG als Anfangsadresse explizit angesprochen werden.
In dem Beispiel ist die Anfangsadresse L#0 ausgewahlt. Verwenden Sie einen anderen Datentréager als
in diesem Beispielprojekt beachten Sie den Abschnitt ,,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten”
Seite 3-86.

Mit diesen , Attributen” kdnnen einige Befehle néher spezifiziert werden. Mit dem Schreib- und
Lesebefehl wird dieser Wert nicht berticksichtigt.

In ,,Befehle” Seite 4-23 finden Sie eine Ubersicht zu allen méglichen Befehlen und die Méglichkeiten
diese uber ,Attribute” ndher zu spezifizieren. Beachten Sie dabei auf jeden Fall auch die ,,Definitionen
in der Befehls- und Diagnoseebene” Seite 3-45.

In diesem Sendedatenfeld, tragen Sie die Daten ein, mit denen Sie lhr TAG beschreiben wollen.
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Hinweis

Laden Sie alle Werte im Feld ,,Stetierung”, ,,Kommando 3“ und ,,Sendedatenfeld” in
Ihre Steuerung (Variable steuern) _"E| und vergewissern Sie sich Uber die Spalte
Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte ibernommen
hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB“.EXECUTE wird der Befehl
»Physical_Write* umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false
auf true“ setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1“ oder ,true” ein.

Abbildung 77:
Steuerfeld der
vartable_pib0

10 A Bteuerung

11 LELl.DEX 0.0:"APPLO_DE". EXECUTE aus flihren false —_— A
12 LELl.DEX 0.1:"APPLO_DE".RPTCHD wiederholen false

1z LELl.DEX O.Z!"APPLO DE".SRESET abbrechen false

A Physical_Write* erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Mit:

Variable > Steuern oder

A

wird der Befehl ,,Physical_Write* ausgefihrt.

Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pib0 verfolgen.

Abbildung 78:
Statusfeld der
vartable_pib0

3-40

17 £ Brtatus

12 LEL1.DEX 20.0:"APPLO_DE".DONE Kommando ausgefihrt EO true
12 LE1l.DEX 30.1:"APPLO_DE".BUSYT Bearbeitung lauft EO false
20 DEL.DEX 30.2:"APPLO_DE".ERROR Fehler EO false
Z1 LE1l.DEX 30.3:"APPLO_DE".WARNING Warrarneg BOOL § false
22 DEL.DEX 30.4:"APPLO_DE".TPC Taganzahl veréndert EOOL I]t,rue
23 LE1l.DEX 30.5:"APPLO_LE".TP Tag wvor S/L-Fopf EOOL I]t.rue
24 LEL1.LED 3z "APPLO_DE".STATUS Fehler—/Warmmygscode HEX DW§Le4ETFEOLOO
Z5 LE1l.DED 36 "APPLO_DE".TRLEN Lange ilbertragende Daten DEZ L0
26 DEL.DEX 230.6:"APPLO_DE".UINO Transmitter an EOOL : true
Z7 LDEL1.DEX 30.7:"APPLO_DE".UINL Tag vollstindig gelesen EOQOL : true
28 DEL.DEX 21.1:"APPLO_DE".UINZ 8/L-Kopf werbunden EOOL : true

Die Statusvariable “APPLO_DB“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy“ und zeigt
dann wieder ,,Kommando ausgefuhrt* = ,true* an. Die fehlerfreie Ausfuhrung wird mit
“APPLO_DB"“.ERROR = false bestatigt.

Beim ,,Physical_Write* werden 32 Daten gesendet, deshalb ist die Lédnge der tbertragenen
Daten hier “APPLO_DB"“.TRLEN = ,,32".

Eine vollstdndige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB“.EXECUTE zuriick auf ,false”, wenn das Schreiben

erfolgreich war.

Mit:

Variable > Steuern oder
Il

wird ,false* wieder Statuswert.
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3.2.10 Lesen vom Datentrager / Kanal 1

In diesem Abschnitt wird das Lesen von 32 Byte Daten beliebigen Inhalts von ihrem RFID-
Datentrager erlautert.

Das Lesen vom Datentrager des 1. Kanals ist méglich, wenn Sie die ,Initialisierung des 1.
Kanals” Seite 3-13 durchgefiihrt haben.

Im vorausgehenden Abschnitt haben Sie Daten (beliebig) mit dem ,,Physical_Write“-Befehl auf
den Datentrager geschrieben. Dieselben Daten werden Sie in diesem Abschnitt mit dem
»Physical_Read“-Befehl (dt.: physikalisches Lesen) vom Datentrager lesen.

Tragen Sie den Kommandocode 0x70 zu Physical_Read in das Feld ,,Kommando 3“ der
vartable_pib0 ein. Eine ausfuhrliche Beschreibung dieses Befehlscodes finden Sie in
»~Physical_Read” Seite 4-24.

Achten Sie darauf, dass die Online-Verbindung zu lhrer Steuerung aktiv ist. Der Modus ,,RUN*
wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Geben Sie fur den Steuerwert “APPLO_DP“.CMDSEL der vartable_pib0 jetzt ,,.3“ ein, um das
Kommando 3 auszuwahlen.

Abbildung 79:
Vorbereitung
der
vartable_pib0
zum Lesen

= Yarialile b e aml st - [@vart abibe_pii - BL_ID_A)\SEPATIC 30001 J,0PL 315-2 D0 ST-Programen(1] 0
U5 Tobelo Bearbeden Endigen Tebsdem Varible At Exlras Fomter Hile

#| D|@|a| & &|w(e|o]-] x| [ 2] ¥ | Cofar | 84]%] [alae = IR la .

ﬁ Tipd i amd | Siymben | kormma n ks Ihul Statuwresrt |!}l-l-r-rl|
s Eosmsrdns 3
an CEL.DEE 11§  “APPLO_DB".CHDEUTIZ).CHED Hemmandocsds Het | E#lEaT0 | EBElseTo A
g DEL DEE 120 “APFLO_DE- . CEDEUF (3] . VID[L] HEX ERLERG0 ERLEROD
T DL, DOEm 128 “APFLO_DO® , CRDBUF (3] UID[Z] WX mELGaGn gL Epna \
OEL DR 133 “LEPLO DRC, CHDBUT| 3] UID[3] HEX EEL&anh BELERNG
[F] LEL.DEE 113  “APPLO_DE".CHDEUFID].VID[4] HEH E#LENCD Bsgss B
pOL. DDD 124 "APFLO_DD", CRDBUF(I) . VID[E] fIe BELEEG0 DELEROD
[45 | oL, DOE 125 =APFLO DR, CEMBAIT 3] UID L] e =4 BELEach Nl ERid
§ LEL.DBE 12€  “APFLO_DE".CHDEUFIA].VID[7] HEX E#LERDD EELEROD
a7 DEL.LEE 117  =APFLO_DE".CHDEUFI3].VID[E] HE ENLENDD ERLENDD
T pOL. DOV 140 “APFLO_DD" . CEDBUF (D). Length Lings dar Datan nEE a2 2 —_— C
[a5 | oL, DOE 142 *ARFLO DO, CEDDAUT (3] . Scarchddrers Adress im Tag nEE L Ll —_— D
[0 | ©EL.DEE 146  "APFLO_DE".CHDEUFI3).Attributes  Astribuce HEX E#LERDD Bflssne—
(51| DEL.DEE 147  “APFLO_DE".CHDEUFI3).WestMode 1 odex I HE ENLENDD

A Hier wird der Code zu dem Kommando, welches als nachstes mit Kommando 3 ausgefiihrt werden soll,
eingetragen. Eine Ubersicht zu allen méglichen Kommandos finden Sie in ,,Befehle” Seite 4-23.

Der Kommandocode 0x70 steht fiir den Befehl zum Lesen von einem physikalisch vorhandenem TAG
»~Physical_Read".

B Dieses 8 Byte umfassende Datenfeld kann einen UID enthalten. Dieser UID wird immer dann mit dem
UID des TAGs verglichen, wenn hier Werte # 00 eingetragen wurden.

Stellen Sie sicher, dass hier alle 8 Byte den Wert ,,00“ haben, wenn Sie die UID-Vergleichsfunktion nicht
ausfihren mochten.

C Hier tragen Sie die Anzahl der Byte ein, die in das Empfangsdatenfeld tGbertragen werden sollen. Die
Anzahl der méglichen Byte hangt von der GréRe des Empfangsdatenfelds (Seite 3-11) und der
Speicherkapazitat des verwendeten TAGs ab. In diesem TURCK-Beispiel werden 32 Byte von dem
TAG (112 Byte) gelesen. Die GrélRe des Empfangsdatenfelds betragt hier 200 Byte.

D Uber diese Adresse kann jedes Byte auf dem TAG als Anfangsadresse explizit angesprochen werden.
In dem Beispiel ist die Anfangsadresse L#0 ausgewdhlt. Verwenden Sie einen anderen Datentrager als
in diesem Beispielprojekt beachten Sie den Abschnitt ,,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten”
Seite 3-86.

E Mit diesen , Attributen* konnen einige Befehle néher spezifiziert werden. Mit dem Schreib- und
Lesebefehl wird dieser Wert nicht bertcksichtigt.

In ,,Befehle” Seite 4-23 finden Sie eine Ubersicht zu allen méglichen Befehlen und die Méglichkeiten
diese Uber ,Attribute” néher zu spezifizieren. Beachten Sie dabei auf jeden Fall auch die ,,Definitionen
in der Befehls- und Diagnoseebene” Seite 3-45.
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Hinweis

Laden Sie alle Werte im Feld ,,Steuerung”“ und ,,Kommando 3“ in Ihre Steuerung
(Variable steuern) ﬂl und vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable
beobachten) ﬂl dass die Steuerung die Werte tibernommen hat!

Mit einer ,,positiven Flanke* der Steuervariablen “APPLO_DB*“.EXECUTE wird der Befehl
»Physical_Read“ umgesetzt. Sie erzeugen die positive Flanke, indem Sie die Variable von ,false*

auf ,true” setzen. Tragen Sie als Steuerwert eine ,,1* oder ,true* ein.

Abbildung 80:
Steuerfeld der
vartable_pib0

3-42

10 £ Bteusrung

11 DE1.DEBX 0.0:"APPLO_DE".EXECUTE aus flihren false —— A
1z DE1_DEX 0O.1:"APPLO_DE".RPTCHD wiederholen false

1z DE1.DEBX 0.Z:"APPLO_DE".SRESET abbrechen false

14 DE1_DEX 0.3 "APPLO_DB".INIT initialisieren false

15 TR1 DR 1 Ni"aPpLo DR" RHEATR nicht Aot fal=a

A ,Physical_Read*

Mit:

erfolgt mit der positiven Flanke (Wechsel von false-> true oder 0->1)

Variable > Steuern oder

=

wird der Befehl ,,Physical_Read* ausgefuhrt.

Sie kénnen die Ausfiihrung des Befehls im Statusfeld der vartable_pib0 verfolgen.
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Industrielle
Automation

Abbildung 81:
Statusfeld der
vartable_pib0

17 £ Brtatus

1s DEL.DEX 30.0:"APPLO_DE".LONE Kommando ausgefihrt EOOD true
13 LDEL1.DEX 30.1:"APPLO_DE".BUSYT Eearbeitung lauft EOO false
20 DEL.DEX 30.2:"APPLO_DE".ERROR Fehler EOOD false
Z1 LDEL1.DEX 30.3:"APPLO_DE".WARNING Warrang EOO false
22 DEL.DEX 30.4:"APPLO_DE".TPC Taganzahl veréndert EOOD false
23 LDEL1.DEX 30.5:"APPLO_LE".TP Tag wvor S/L-Kopf EOO true
24 LEL1.LED 3z "APPLO_DE".STATUS Fehler—/Warnungscode HEX DW§1EEE7FEOLOOD
Z5 LEL1.LED =1 "APPLO_DE".TRLEN Lénge Ubertragende Daten DEE L§2E
26 DEL.DEX 230.6:"APPLO_DE".UINO Transmitter an EOOD true
Z7 LDEL1.DEX 30.7:"APPLO_DE".UINL Tag vollstindig gelesen EOO true
28 DEL.DEX 21.1:"APPLO_DE".UINZ 8/L-Kopf werbunden EOOD true

Die Statusvariable “APPLO_DB“.DONE wechselt kurzzeitig in den Zustand ,,Busy* und zeigt

dann wieder ,Kommando ausgefuhrt*
“APPLO_DB“.ERROR = false bestatigt.

Die Lange der empfangenen Daten ist hier “APPLO_DB"“.TRLEN = ,,.32“.

Eine vollstdndige Beschreibung der Statusdaten finden Sie in ,,Warnungen und
Fehlermeldungen” Seite 3-78 und ,,Fehler und Warnungen” Seite 4-14.

Ltrue* an. Die fehlerfreie Ausfiihrung wird mit

Im Empfangdatenfeld der vartable pib0 finden Sie die vom TAG gelesenen Daten:

Abbildung 82:
Empfangdaten-
feld der
vartable_pib0
nach erfolgrei-
chem Lesen
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85 ff Empfangsdatenfeld

86 DEZ.DEE Z00 "BUFFER" .EUFFER[Z01] gemeinsames Datenfeld HEX Eflag0l
a7 LEZ.DEBE 201 "BUFFELR" .BEUFFER[Z0Z] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgoz
a8 DEZ.DEE Z0Z "BUFFER" .EUFFER[Z03] gemeinsames Datenfeld HEX Eflag0z
232 LEZ.DEBE 203 "BUFFELR" .EUFFER[Z04] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgog
a0 DEZ.DEE Z04 "BEUFFER" .EUFFER[Z0E] gemeinsames Datenfeld HEX Efl&g0E
al LEZ.DBE Z0% "BUFFELR" .EUFFER[Z0E] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgic
[E DEZ.DEE Z0& "BUFFER" .EUFFER[Z07] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1ag07
23 LEZ.DEBE Z07 "BUFFELR" .BEUFFER[Z0%] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgos
a4 DEZ.DEE 208 "BUFFER" .EUFFER[Z03] gemeinsames Datenfeld HEX Eflag03
k=23 LEZ.DEBE 202 "BUFFELR" .EUFFER[Z10] gemeinsames Datenfeld HEX EBflcgoi
26 DEZ.DEE Z10 "BUFFER" .EUFFER[Z11] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1&40E
a7 LEZ.DBE Zl1 "BUFFELR" .BEUFFER[Z1Z] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgoc
28 DEZ.DEE Z1:Z "BUFFER" .EUFFER[Z13] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1l&g0D
23 LEZ.DEE Z13 "BUFFER" .BUFFER[Z14] gemeinsames Datenfeld HEX BfLG§0E
100 DEZ.LEE Z14 "BUFFER" BUFFER[Z1E] gemeinsames Datenfeld HEX Ef1&#0F
101 LEZ.DEE Z15 "BUFFER" .BUFFER[Z15] gemeinsames Datenfeld HEX BElGgl0
10& LEZ.LEE Zl& "BUFFER" BUFFER[Z17] gemeinsames Datenfeld HEX EBflefll
103 LEZ.DEE Z17 "BUFFER" .BUFFER[Z13] gemeinsames Datenfeld HEX BELGELE
104 DEZ.LEE Z18 "BUFFER" BUFFER[Z13] gemeinsames Datenfeld HEX EBfleflz
105 LEZ.DEE Z12 "BUFFER" .BUFFER[ZZ0] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcfld
10e DEZ.DEE ZEZ0 "BUFFER" BUFFER[ZZ1] gemeinsames Datenfeld HEX EBfl&f1E
107 LEZ.DEBE ZZ1 "BUFFER" .BUFFER[ZZZ] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcglc
log LEZ.LBE ZEZE "BUFFER" BUFFER[ZZZ] gemeinsames Datenfeld HEX EBfl&f17
102 LEZ.DEBE ZZ23 "BUFFER" .BUFFER[ZZ4] gemeinsames Datenfeld HEX Bflcgls
110 DEZ.LEE ZEZ4 "BUFFER" BUFFER[ZZE] gemeinsames Datenfeld HEX EBfl&f10
111 LEZ.DEBE ZZ5 "BUFFER" .BUFFER[ZZE] gemeinsames Datenfeld HEX BflGf#ld
11z DEZ.LBEE ZEZ& "BUFFER" BUFFER[ZE7] gemeinsames Datenfeld HEX Efl&#1E

Setzen Sie die Variable “APPLO_DB".EXECUTE zurtck auf ,false”, wenn das Lesen erfolgreich

war.

Mit:

Variable > Steuern oder

||

wird ,,false* wieder Statuswert.
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3.3 Ablaufdiagramm zur Funktionsweise des PIB

Das folgende Ablaufdiagramm zeigt die Funktionsweise des PIB auf einen Blick.

Weitere Unterstiitzung fir eine eigene Programmierung liefern der ,, Auszug aus der
Spezifikation” Seite 4-1 und die folgenden Abschnitte.

Abbildung 83:

Ablaufdia- Y
INITIALISATION / RESET

gramm PIB Buffer [1*.CMD = 78h
Buffer [1*].Config = 1
CMDSEL = 1*
INITIALISATION / RESET
INIT =1
EXECUTE =0

ERROR = 1

else DONE = 17
ERROR = 07?

DONE = 1
ERROR =0

COMMANDS (Example:)
Buffer [3**].CMD = 70h
Buffer [3**].Length = 8
Buffer [3**].Startadress = 16
CMDSEL = 3*

l

COMMANDS (Example:)
INIT=0
EXECUTE =1

ERROR
- ERROR_CODE = STATUS
ERROR = 1 ERROR ACTION

DONE = 1?
ERROR =07

DONE = 1
ERROR =0

EXECUTE =0

* muss 0 sein
** kann 3 sein

Hinweis
ﬂ Beachten Sie, dass sich die Abfrage der Parameter DONE, ERROR, TP etc. immer auf
einen Signalwechsel (Flanke) bezieht.
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3.4 Definitionen in der Befehls- und Diagnoseebene

Die folgende Konformitatstabelle zeigt auf, welche Befehle und Status- bzw.
Diagnosemeldungen der vollstandigen Spezifikation von BL ident ® nicht unterstiitzt werden:

Industrielle

Automation

Die Inbetriebnahme des TURCK BL ident ®-System mit dem ,,Proxy Ident Function Block*
beinhaltet einige Abweichungen zum ,, Auszug aus der Spezifikation” Seite 4-1 (PROFIBUS-
Spezifikation). Die Abweichungen betreffen die Befehls- und die Diagnoseebene.

Tabelle 42:
Konformitéats-
tabelle

Name

Typ

Zuséatzliche Informati-

onen zur TURCK spezifi-

schen Ausfihrung

konform?
(Y/N)

Zu Punkt 3.1.4 der PROFIBUS-Spezifikation

Read Befehl N
Get Befehl Y
Physical_Read Befehl Y
Write Befehl N
Put Befehl N
Physical_Write Befehl Y
Format Befehl N
Create Befehl N
Delete Befehl N
Clear Befehl N
Update Befehl N
Next Befehl Y
Get-Directory Befehl N
Set-Attribute Befehl N
Get-Attribute Befehl N
Write-Config Befehl Y
Read-Config Befehl Y
Mem-Status Befehl Y
Dev-Status Befehl Y
Inventory Befehl Y
Read-Bar-Code Befehl N

Zu Punkt 4.2.1 der PROFIBUS-Spezifikation

Reading-Gate

Steuer-Bit

Z

Repeat-Command
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Tabelle 42: Name Typ Zuséatzliche Informati- konform?
(Forts.) onen zur TURCK spezifi-  (Y/N)
Konformitats- schen Ausfiihrung
tabelle

Soft-Reset Steuer-Bit Y

Zu Punkt 4.2.2 der PROFIBUS-Spezifikation

Target_Presence_Chan  Status Bit Y
ged
Target_Present Status Bit Y
Soft_Reset_Active Status Bit Y
Repeat_ Status Bit N
Command_Active
Busy Status Bit Y
Error Status Bit Y
UIN3 Status Bit Schreib-Lese-Kopf ist Y
angeschlossen
UIN2 Status Bit N
UIN1 Status Bit Daten des Tags vollstandig Y
in den Schreib-Lese-Kopf
gelesen
UINO Status Bit Schreib-Lese-Kopf ist akti- Y
viert (siehe auch Write-
Config)

Die folgenden Befehle weisen Abweichungen zu der PROFIBUS-Spezifikation auf:

3.4.1 Write-Config

Dieses Kommando wird im PIB durch INIT ausgeldst und unterstiitzt Config = 1 (nur Reset) und
Config = 3 (Daten schreiben und Reset). Es kdnnen 3 Bytes Config-Daten geschrieben werden.
Die Config-Daten enthalten die Mdglichkeit, den Transmitter des Schreib-Lese-Kopfes ein- und
auszuschalten. Das Ein- und Ausschalten des Transmitters kann genutzt werden, um eine
gegenseitige Beeinflussung nah platzierter Schreib-Lese-K&pfe zu vermeiden.

Tabelle 43: Byte  Bit Bedeutung
Konfigurati-
onsdaten
0 0..7 Reserviert, muss 0 sein
1 0..7 Reserviert, muss 0 sein
2 0 1 = Transmitter On / 0 = Transmitter Off, (default = 1)

1.7 Reserviert, muss 0 sein
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Industrielle
Automation
Beispiel fur Konfigurationsdaten
,0x00, 0x00, 0x01*
3.4.2 Read-Config
Dieses Kommando liest die unter Write-Config beschriebenen Config-Daten.
Mdgliche befehlspezifische STATUS-Werte nach fehlerhafter Ausfiihrung:
Tabelle 44: STATUS Beschreibung des Fehlers
STATUS-Wert
DW#16#E4FE82xx Es ist kein Schreib-Lese-Kopf angeschlossen.

3.4.3 Inventory

Nur der Parameter Attributes = 0 wird unterstitzt. (,,Inventory” Seite 4-33)

3.4.4 Physical_Read

Die Parameter StartAddress und Length (+StartAddress) missen innerhalb des Adressraumes
des Tags liegen. (,,Physical_Read” Seite 4-24)

3.4.5 Physical_Write

Die Parameter StartAddress und Length (+StartAddress) miissen innerhalb des Adressraumes
des Tags liegen. (,,Physical_Write” Seite 4-26)

3.4.6 Mem-Status

Beim Kommando Mem-Status wird das Attribut 0x04 (physical status information) unterstitzt.
Als Daten wird die Antwort des Tags auf ein GET_SYSTEM_INFORMATION-Kommando nach
ISO/IEC15693-3 Ubertragen:

Byte 0 = Seriennummer (UID), LSB

Byte 7 = Seriennummer (UID), MSB
Byte 8 = Datentragerformat (DSFID)
Byte 9 = Applikationskennung (AFI)

Byte 10 = Speichergrofie: Blockanzahl-1
Byte 11 = Speichergrofie: Bytes/Block-1
Byte 12 = IC-Kennung

3.4.7 Dev-Status

Nur der Parameter Attributes = 0x04 wird unterstitzt. Zuriickgegeben wird ein Data-Record
nach 1&M-Spezifikation 1&MO0. Beschrieben wird der angeschlossene Schreib-Lese-Kopf. (,,Dev-
Status” Seite 4-32)
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Beispiel:
Tabelle 45: Von Byte bis Byte Feld Inhalt
Beispiel zu
Dev-Status

0 9 Manufacturer specific header 0, 0,0,0,0,0,0,0,0,0

10 11 MANUFACTURER_ID 0x0B12 (299 = TURCK)

12 31 ORDER_ID ,TN-CK40-H1147’, 0x00,
0x20, 0x20, 0x20, 0x20, 0x20,
0x20

32 a7 SERIAL_NUMBER (nicht unterstitzt)

48 49 HARDWARE 0x0003

_REVISION

50 53 SOFTWARE_REVISION V' (0x56), 0x01, 0x03, 0x00 (=
V1.3.0)

54 55 REVISION_COUNTER (nicht unterstitzt)

56 57 PROFILE_ID 0x5B00 (identification system,
PIB profile)

58 59 PROFILE_SPECIFIC 0x0000

_TYPE
60 61 IM_VERSION 0x01, 0x01 (= 1&M V1.1)
62 63 IM_SUPPORTED 0x01, 1&MO0 supported
3.4.8 Next
Nur der Parameter NextMode = 0 oder 1 wird unterstitzt. (,Next” Seite 4-26)
3.4.9 Get

3-48

Mit diesem Befehl ist es mdglich, den Schreibschutz eines Blockes eines Tags zu setzen.

Zum Setzen eines Schreibschutzes ist es erforderlich, die Speicherorganisation des
verwendeten Tags zu kennen (Anzahl und GréR3e der Blécke). Die Speicherorganisation zeigt der
Abschnitt: ,,Zugriff auf die Datenbereiche der Datentrager” Seite 3-86.

Achtung
A Das Setzen des Schreibschutzes fur einen Block lasst sich nicht mehr rickgéngig
machen!
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Industrielle
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Tabelle 46: Byte im Sendedatenfeld Inhalt
Sendedaten-

feld zum Be-

fehl ,,Get"

0x02

UID des Tags, UID = 0 -> beliebig

UID des Tags

UID des Tags

UID des Tags

UID des Tags

UID des Tags

UID des Tags

UID des Tags

Ol | N OO0 B~ W|DN|PFL| O

0x67

(SN
o

Blocknummer des schreibgeschiitzt zu schaltenden
Blocks
(0x00 = 1. Block, 0xFF = 256. Block)

Bei Erfolg werden folgende Daten zuriickgesendet:

Tabelle 47: Byte im Empfangsdatenfeld Inhalt
Empfangsdat
en

0 0x02

1 0x67

2 Befehlsindex

Tritt ein Fehler auf, so wird das in STATUS entsprechend angezeigt.

3.4.10 Weitere Befehle

Eine Ubersicht zu weiteren Befehlen finden Sie in ,,Befehle” Seite 4-23. Zum Ausfihren der
Befehle gehen Sie wie beim Schreiben und Lesen vor.
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3.5 Beispielinbetriebnahme fiir BL ident®S-Module mit STEP7

3.5.1 Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes
FUr das folgende Inbetriebnahmebeispiel wurden folgende Hardwarekomponenten verwendet:
S7-Steuerung ,,CPU 315-2DP* (DPV1-fahige CPU)
BL ident ®-Interface-Modul ,, TI-BL67-DPV1-S-2¢
BL ident ®-Schreib-Lese-Kopf ,, TN-CK40-H1147*
Datentrager ,,TW-R50-B128“ (Nutzdaten = 112 Byte)
Geeignete Verbindungsleitungen

Bei Fragen oder Unklarheiten steht Ihnen das D101582 (zu den Schreib-Lese-Kdpfen und den
Datentragern) im Download-Bereich der TURCK-Internetseite zur Verfligung.

3.5.2 Download der aktuellen GSD-Datei

Die aktuelle GSD-Datei benétigen Sie, um die Konfiguration des BL ident ®-Interface-Moduls zu
ermoglichen. Die aktuelle GSD-Datei finden Sie tber:

http://www.turck.com....
(Download > Konfiguration > GSD PROFIBUS)

3.5.3 Starten der STEP7-Software und Anlegen eines neuen Projektes

Aktualisieren Sie gegebenenfalls die GSD-Datei (vor oder nach dem Start). Starten Sie die
~»SIMATIC Basissoftware Step 7“. Nach dem Start wird das Fenster des ,,SIMATIC Managers*
aktiv. Offnen Sie mit Datei > Neu ein neues Projekt und vergeben Sie den Projektnamen hier z.
B. , TI-BL67-DPV1-S-2“. Mit einem Rechtsklick auf den Projektnamen und dann ,Neues Objekt
einfigen“ kdnnen Sie die Steuerung auswahlen.

Abbildung 84: I/ SWAATIC Manager - [TI-BLET-DFV1-5-2 -- C:\Programme\Siemens\StepTisTprof\TI-BLET-] |
Steuerung Zum 55 pas mewbeten Erfagen Zelymem Anscht Gaas Penster hole -
Projekt Dck| 84=| || sl [0 %] 2% =M 5| [<KenFaee | %] =] BSm v
hinzufligen [ B I ey .
Tty :
; - SIMATIC H-52at0e
e L SIMATIC PE-Station
Objektegerachafien... Ab+Aetm Bndere Stabion
SIMATIC 55
PGIPC
M
PROFIEUS
Irichitrial Etferniet
TR
S 7-Provamem
M7-Frogramm

3.5.4 Konfigurieren der Hardware

Zum Konfigurieren der Hardware, 6ffnen Sie den Hardware-Konfigurator mit einem Doppelklick
auf @lgHardware . Wahlen Sie im Hardware-Konfigurator mit einem Rechtsklick im oberen
Fensterbereich ,,0bjekt einfliigen” und dann SIMATIC 300 > RACK-300 > Profilschiene. Wahlen
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Beispielinbetriebnahme fur BL ident® S-Module mit STEP7 TWUWRCK

Industrielle
Automation

Sie aus dem Katalog im rechten Fensterbereich den CPU-Typ (hier: 6ES7 315-2AF02-0AB0) zu
Ihrer Steuerung und fligen Sie lhn mit Drag-and-Drop ein. In dem sich 6ffnenden Fenster
»~Parameter” zu der Schnittstelle wahlen Sie zu ,,Subnetz” ,,neu” und bestéatigen Sie den
vorgeschlagenen Namen (z. B. PROFIBUS (1)).

Konfigurieren Sie nun das Interface-Modul, indem Sie zunachst das Gateway mit Drag-and-
Drop in das Fenster mit der grafischen Darstellung zum System ziehen. Das Gateway finden Sie
in der Geratelbersicht im rechten Fensterbereich unter PROFIBUS-DP > Weitere Feldgerate >
IO > TURCK > BL67 > BL67-GW-DPV1.

Abbildung 85:
Konfiguration
des Gateways

o HW Konfig - [SMATIC 300(1) (Konfiguration) — THBLET-DPY1-5-2] |
Son  fewtoten [rhigen Dewyitem  Anscht Dyt ferte e Ll
D@ 8 & (0] sl o) 2w
s = e
Fi -l 1 FROFEUSH) DF bty 1) s || !
1 R e
! o Erurld ] i
L‘i — ) BLE:
? -l U -~
.]_ — + 210
[ = & TR
- o et
. & ELEGAADPVE
I vreanaimons
= — § Lesrplatr
- =] oo T
e B miovanis en

Tragen Sie als Gateway-Parameter die Adresse ein, wie Sie sie mit dem Adressschalter auf dem
Gateway-Gehause festgelegt haben.

Abbildung 86:
Gateway-
Adresse

Eigenzchaften - PROFIBUS Schnittstelle BL&T-0W-DPV1

Algamein  Pamameer

Aces e a5 gl |

Ubarragungsgeschwndigkoi 1.5 Mod's
Subreiz
[Proswsusm _______iSkeas |

Egonschaton

L1 I Abbrachan Hille:

Das Modul ,,BL67-2RFID-S* befindet sich in demselben Ordner wie das Gateway. Ziehen Sie
das Modul mit Drag-and-Drop in die Tabelle zum BL67-GW-DPV1.
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Abbildung 87:

Konfiquration & HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- T-BLS7-DPYV1-5-2] L OX
des BgL67 Staton  Dearbeten  Enflgen  Iekystem  Ansicht  Extras  fenster  Hife - & X
2REID-S-Mo- Ofe|~(2 |55 @) %o delds| [ 8 w2l
duls - il
1 PROFESLSHE) DP-Masarsysiem (1) Sychen. | ﬂﬂ
e Profi  [Sandeed -
i BusrRsaz M -
Il BLET-IRS4E5 [T]
[ sLsr155 [T)
¥ [l BLEZRFID-A [T]
< > [l sLE?-zRAI0-C [T
i BusraRRn-s M)
-GW-D W () Geneweny
E| B oo R + (2 Kopatible Pratous-0F-Sleves
sinckplats | ] DP-Konnung . | Bostetrunmar P E-A | AA . | Kannesar I E mg:ﬁﬁz"
195 BLEZ-ZRFID-E M 023 023 o || B SIWATIC 00
% 1 1 I I 1 < SIMATIC 400

Ubertragen Sie die Konfigurationsdaten in das Automatisierungssystem (Zielsystem > Laden.)
Stimmen Sie der Frage, ob die Baugruppe jetzt neu gestartet werden soll, zu.

3.5.5 Erstellen der Variablentabellen fiir die Prozessdaten

Zur Erstellung einer Variablentabelle fur die Prozessdaten, wechseln Sie in den Bereich
»SIMATIC Manager“. Markieren Sie ,,S7-Programm* und wahlen Sie dann ,,Neues Objekt
einflgen” > ,Variablentabelle“.

UL LECUIREGE) <10 TiC Manager - [T1-BL67-DPV1-5-2_STEPT - C:\Programme\Siemens\StepT\s7proj\TI-BL6_1]
Varl.ab_l_entabel— B Oxel Bearbeken Enfgen Zelystem Ansicht Exvas Fenster Hife
le einfiigen

Jle¥| 277 || k| [0 S faf- =) &) -7 =] mSiD w

_& THELE-OPVI-E-2_STEF? ’_anmllnn £ Faustaina 1) Symbole

H SIaATIC 30001
- @ crUMSZOP
-& G Pusschneden Chrbe)
gaf Koperen CirleC

Newes Objekt anllgen Quitordner
Zuksystem * Baustemordier offine
Abtauteenschalten. .. BWL-Cuele
Uimissnennen F2 Ongangatonshausten
Chjektegenschaften... A+ Retum Funkiionshausten
Speriele Ohjekteigenschaften * Funkiion
Datenbausten
Datentyp
Vergeben Sie symbolische Namen fiir die Variablentabellen (z. B. Eingangsdaten und
Ausgangsdaten).

Bauen Sie die Tabelle auf. Orientieren Sie Sich dabei an dem Aufbau der ,,Prozess-
Eingangsdaten” Seite 3-66 und der,,Prozess-Ausgangsdaten” Seite 3-69.
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Abbildung 89:
Aufbau der
Variablentabelle
»Eingangsdaten

&1 Eingangsdaten -- TI-BL67-DPV1-5-2_ST... |:||_

4| Operand | Anzeigeformat Statuswert | Steuerwert #
1 E 01 BOOL i
2| E 02 BOOL
3| E 03 BOOL
4| E 04 BOOL
5| E 05 BOOL
6| E 06 BOOL
7| E 07 BOOL
5| EB 1 HEX
9| EB 2 HEX
10| EB 4 HEX
11| EB 5 HEX
12| EB 6 HEX
13l EB 7 HEX
14| EB 8 HEX
15| EB 9 HEX
16| EB 10 HEX
17| EB 11 HEX
18| E 121 BOOL

Zur leichteren Orientierung kdnnen Sie Namen (hier: Symbole) fur die einzelnen Variablen
vergeben. Offnen Sie dazu den ,,0B1“ und wahlen Sie ,Extras” > ,.Symboltabelle”. Fur dieses
Beispiel wurden die Bezeichnungen aus den Tabellen ,,Prozess-Eingangsdaten” Seite 3-66 und
»,Prozess-Ausgangsdaten” Seite 3-69 Ubernommen.
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Abbildung 90:

Symbole (Be-
zeichnungen)
fur die Aus-
gangsdaten

E‘ﬂ Symbol Editor - [S7-Programm(1) (Symbole) -- TI-BL67-... \ R
@ Tabelle Bearbeiten Einfligen Ansicht Extras Fenster Hife - X
= g & |Alle Symbole ~ | K2
Statu | Symbol Adresse Datentyp | Kommentar LS
1 RESET A 0.0 BOOL i
2 KCVR_INFO A 01 BOOL
3 TAG_INFO A 0.2 BOOL
4 WRITE A 0.3 BOOL
5 READ A 04 BOOL
6 TAG_ID A 0.4 BOOL
7 MEXT A 0.6 BOOL
8 XCVR A 0.y BOOL
9 ByteCount0 A 1.0 BOOL
10 BateCount A 1.1 BOOL
11 ByteCount? A 1.2 BOOL
12 AddrHi AB 2 BYTE
13 AddrLo AB 3 BYTE
14 WRITE_DATA 1 AB 4 BYTE

3.5.6 Aktivieren des Schreib-Lese-Kopfes

3-54

Uber die beiden Variablentabellen haben Sie Zugang zu den Prozessdaten und deren

Funktionen.

Offnen Sie die Variablentabelle ,,Ausgangsdaten®, um den Scheib-Lese-Kopf zu aktivieren. Ein
aktiver Schreib-Lese-Kopf erzeugt ein elektro-magnetisches Feld (die Signallibertragung erfolgt

z.B. mit 13,56 MHz).

Zum Lesen der Statuswerte und Laden der Steuerwerte aktivieren Sie die Online-Verbindung zu
Ihrer Steuerung (Zielsystem > Verbindung herstellen zu direkt angeschlossener CPU). Der
Modus ,,RUN“ wird griin markiert rechts unten im Fenster angezeigt.

Die aktuellen Werte der Prozessausgangsdaten erhalten Sie mit (Variable beobachten) ﬂl

Setzen Sie in der Spalte ,,Steuerwert” die Variable ,XCVR" auf 1 (true).
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Abbildung 91:
Die Variable
»XCVR" zum
Schreib-Lese-
Kopf

E Var - Ausgangsdaten

Tabele Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hife
#| D|@|d| S| &[f(@|o| | X| %z Wl Sla|w| &9 w
Ausgangsdaten -- TI-BL67-DPV1-5-2_STEP7\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 DP\S7-Pr¢
Symbol Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert
A 0.0 "RESET" BOOL .false
A 01 "XCVR_INFO" BOOL .false
A 0.2 "TAG_INFO" BOOL .false
A 0.3 "WRITE" BOOL .false
A 0.4 "READ" BOOL .false
A 05 "TAG_ID" BOOL .false
A 0.6 "NEXT" BOOL .false
A 07 "XCVR" BOOL [ false
A 1.0 - "ByteCount0" BOOL .false
A 1.1 "BateCount1” BOOL .false
A 1.2 "ByteCount2" BOOL .false
AB 2 AddrHi" HEX B#16£00
AB 3 “AddrLo” HEX B#162£00
AB 4 "WRITE_DATA_1" HEX B#16£00
MPI = 2 (direkt) < RUNT abs < 5.2
Hinweis

Laden Sie den geanderten Wert in |hre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und
vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass
die Steuerung den Wert ibernommen hat!

Hinweis
Vergewissern Sie sich erst, dass der Schreib-Lese-Kopf angeschlossen und aktiviert
ist, bevor Sie weitere Steuer- und Befehlsbits Giber die Prozessausgangsdaten setzen.

Abbildung 92:
Schreib-Lese-
Kopf ist ange-
schlossen und
aktiviert.

%3 Eingangsdaten -- TI-BL67-DPV1-5-2_STEPTASIMATL... I i m] 4
£ Operand | Symbol Anzeigeformat Statuswert Steuerwert &

1 E 01 "TFR" BOOL i

2 E 02 "TP" BOOL [ false

3 E 0.3 "XCVE_ON" BOOL [ true

4 E 04 "XCVE_CON" BOOL [ true

5 E 05 "ERROR" BOOL [ false
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3.5.7

Initialisierung/RESET Kanal 1

Die Initialisierung sollten Sie durchfiihren nachdem Sie sich vergewissert haben, dass der
Schreib-Lese-Kopf angeschlossen und eingeschaltet ist.

Der Befehl zur Ausfuhrung der Initialisierung wird mit dem Wechsel des entsprechenden

Befehlswertes von 0 -> 1 ausgefihrt. Vergewissern Sie sich mit (Variable beobachten) ﬂl das
die Variable ,RESET" und alle Gibrigen Variablen von Bit 0.0 bis 0.6 den aktuellen Ausgangswert
»false” (0) haben. Setzen Sie dann in der Spalte ,,Steuerwert” die Variable ,RESET" auf 1 (true).

Hinweis _

Laden Sie den gednderten Wert in lhre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und
vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass
die Steuerung den Wert ibernommen hat!

Sie kdnnen die Variable ,,RESET" jetzt oder nach Ausfiihrung zuriick auf ,false* setzen. Der
Abschnitt ,,Ablaufdiagramme zur Ausfiihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-
Module” Seite 3-65 zeigt die Auswirkung des Ablaufs auf die Statusmeldungen.

Mit:

Variable > Steuern oder

A

wird ,false* wieder Statuswert.

3.5.8 Lesen des UIDs vom Datentrager / Kanal 1

3-56

Der Befehl zum Lesen des UID von einem Datentrager wird mit dem Wechsel des
entsprechenden Befehlswertes von 0 -> 1 ausgefiihrt. Vergewissern Sie sich mit (Variable
beobachten) ﬂl das die Variable ,,TAG_ID" und alle tGibrigen Variablen von Bit 0.0 bis 0.6 den
aktuellen Ausgangswert ,,false” (0) haben. Setzen Sie dann in der Spalte ,,Steuerwert” die
Variable , TAG_ID"“ auf 1 (true).
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Abbildung 93:
Befehl zum
Lesen des UID
Uber die
Variable
~TAG_ID“

E4Var - [Ausgangsdaten -- ®TI-BL67-DPV1-5-2_STEPT\sIMATIC 300(1)... [ |[E]|X]

ﬁ Tabele Bearbeiten Einfligen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hife -
g x
4| D@ & 2lmlelofo] x| 2=ls K| s o 669 )
,Q Operand | Symbol | Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert| &
1 A 0.0 "RESET" BOOL [ false
2 A 01 "XCVR_INFO" BOOL [ false
3 A 0.2 "TAG_INFO" BOOL [ false
4 A 0.3 "WRITE" BOOL [ false
b A 0.4 "READ" BOOL [ false
6| A 05 'TAGD" BOOL [ false
[ A 0.6 "NEXT" BOOL [ false
8 A DT XCVR" BOOL [Jtrue true
9 A 1.0 "ByteCount0” BOOL [ false
100 A 1.1 "BateCount1” BOOL [ false 1
"M A 1.2 "ByteCount2” BOOL [ false
12|  AB 2 "AddrHi HEX B#16#00
13] AB 3 "AddrLo” HEX B#16#00
14 AB 4 "WRITE_DATA_1" HEX B#16#00
18] AB 5 "WRITE_DATA_2" HEX B#16#00
16) AB 6 "WRITE_DATA_3" HEX B#16#00
17 AB 7 "WRITE_DATA_4" HEX B#16#00
18] AB 8§ "WRITE_DATA_5" HEX B#16#00
190 AB 9 "WRITE_DATA_G" HEX B#16#00
200 AB 10 "WRITE_DATA_ 7" HEX B#16#00
211 1AB 11 "WRITE DATA 8" HEX b
MPI= 2 (direkt) & RUNDI Abs < 5.2

Hinweis .

Laden Sie den geanderten Wert in lhre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und
vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass
die Steuerung den Wert ibernommen hat!

Sie kdnnen die Variable ,,TAG_ID* jetzt oder nach Ausfuhrung zurtick auf ,,false* setzen. Der
Abschnitt ,,Ablaufdiagramme zur Ausfihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-
Module” Seite 3-65 zeigt die Auswirkung des Ablaufs auf die Statusmeldungen.

Mit:

Variable > Steuern oder

||

wird ,false* wieder Statuswert.

Nach dem Lesen des ,,Unique Identifier / UID*, wird dieser mit den Variablen READ_DATE_1 bis
READ_DATA_8 der Variablentabelle ,,Eingangsdaten* anzeigen.
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Abbildung 94: EB 4 "READ_DATA_1"  HEX B#16£E0

UID in der Varia- EB & 'READ DATA 2°  HEX B#16204

blentabelle EE 6 'READ DATA 3"  HEX B#16401

»Eingangsda- - = e

- EB 7 "READ DATA 4"  HEX B#16£00
EB 8 "READ DATA 5"  HEX B#16£08
EB 9 "READ DATA 6"  HEX B#1G#AE
EB 10 "READ DATA 7"  HEX B#16421
EB 11 "READ DATA 8"  HEX B#164E4
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3.5.9 Schreiben auf den Datentrager / Kanal 1

Der Befehl zum Schreiben auf einen Datentrager kann nach einem Wechsel des entsprechenden
Befehlswertes .WRITE” von 0 -> 1 ausgefuhrt werden. Vergewissern Sie sich mit (Variable
beobachten) ﬂl dass die Variable ,WRITE" und alle tbrigen Variablen von Bit 0.0 bis 0.6 den
aktuellen Ausgangswert ,false* (0) haben. Das Bit , XCVR* muss ,true* bleiben. Setzen Sie dann
in der Spalte ,,Steuerwert” die Variable ,, WRITE" auf 1 (true).

Es sollen hier beispielhaft 8 Byte ibertragen werden. Mit ByteCountO bis ByteCount2 muss der
Wert 8-1= 7=111,;,,, dargestellt werden. Setzen Sie die Bits auf ,,1* (true).

Mit dem Datentrager TW-R30-B128 beginnt der Datenbereich fir die Nutzerdaten bei ,,0%,
andere Datentrager kénnen abweichende Nutzerdatenbereiche haben. Beachten Sie den
Abschnitt ,,Ubersicht zu den Turck Datentragern” Seite 3-86. Mit den Variablen ,,AddrHi“ und
»2AddrLo“ wird der Bereich auf dem Datentrager angesprochen.

Die Variablen WRITE_DATA_1 bis WRITE_DATA_8 bekommen in diesem Beispiel die Werte:
1,2,3,4,5,6,7,8.

Abbildung 95:

Werte in der Va- 5[ Var - [Ausgangsdaten -- TI-BL67-DPV1-5-2_STEPZ\SIMATIC 300(... Jl[m] 7

riablentabelle

Ausgangsda- ﬁ Tabelle Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hife -
ten* zum Sch- | X
Do | = Dll@] & #[mle|o]| X| 2z K] Dlsr|on| o] ]
,»;l Operand | Symbol | Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert | e

1 A 0.0 "RESET" BOOL [ false

2 A 01 "XKCVR_INFO" BOOL [ false

3 A 0.2 "TAG_INFO" BOOL [ false

4] A 03 "WRITE" BOOL [|false

5 A 04 "READ" BOOL [ false

6 A 05 "TAG D" BOOL [ false

7 A 0.6 "MNEXT" BOOL [ false

8 A 0.7 "XKCVR" BOOL Il true true

9 A 1.0 "ByteCountd" BOOL P true true

10 A 1.1 "BateCount?” BOOL Il true true

1M A 1.2 "ByteCount2” BOOL P true true

12(  AB 2 “AddrHi” HEX B#16#00

13 AB 3 "AddrLo” HEX B#16#00

14 AB 4 "WRITE_DATA_1" HEX Ba#1e#01  Ba16#01

15 AB 5 "WRITE_DATA_ 2" HEX B#16#02  B#16#02

16 AB 6 "WRITE_DATA_3" HEX Ba#1e#03  B16#03

17( AB 7 "WRITE_DATA_4" HEX B#16#04  B#16#04

18 AB 8 "WRITE_DATA 5" HEX Ba#1e#0s  B16#05

19 AB 9 "WRITE_DATA_B" HEX B#16#06  B#16#06

200 AB 10 "WRITE_DATA_ 7" HEX Ba1e#0y  Ba1e#07

21 AB 11 "WRITE_DATA_ 8" HEX B#16#08  B#16#03 v

MPI= 2 (direkt) 4 RUN Abs < 5.2

Sie kdnnen die Variable ,WRITE" jetzt oder nach Ausfiihrung zuriick auf ,false* setzen. Der
Abschnitt ,,Ablaufdiagramme zur Ausfiihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-
Module” Seite 3-65 zeigt die Auswirkung des Ablaufs auf die Statusmeldungen.
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Hinweis _

Laden Sie den gednderten Wert in lhre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und
vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass
die Steuerung den Wert ibernommen hat!

3.5.10 Lesen von dem Datentréger / Kanal 1

3-60

Der Befehl zum Lesen von einem Datentrager kann nach einem Wechsel des entsprechenden
Befehlswertes .READ" von 0 -> 1 ausgefiihrt werden. Vergewissern Sie sich mit (Variable
beobachten) ﬂl dass die Variable ,,READ* und alle Gibrigen Variablen von Bit 0.0 bis 0.6 den
aktuellen Ausgangswert ,false“ (0) haben. Setzen Sie dann in der Spalte ,,Steuerwert” die
Variable ,READ* auf 1 (true).

Es sollen hier beispielhaft 8 Byte gelesen werden. Mit ByteCount0 bis ByteCount2 muss der
Wert
8-1=7=111,,,, dargestellt werden. Setzen Sie die Bits auf ,,1“ (true).

Mit dem Datentrager TW-R30-B128 beginnt der Datenbereich fiir die Nutzerdaten bei ,,0“,
andere Datentrager kénnen abweichende Nutzerdatenbereiche haben. Beachten Sie den
Abschnitt ,Ubersicht zu den Turck Datentragern” Seite 3-86. Mit den Variablen ,, AddrHi“ und
,»2AddrLo“ wird der Bereich auf dem Datentrager angesprochen.

Sie kdnnen die Variable ,,READ" jetzt oder nach Ausfuhrung zuriick auf ,false” setzen. Der
Abschnitt ,,Ablaufdiagramme zur Ausfiihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-
Module” Seite 3-65 zeigt die Auswirkung des Ablaufs auf die Statusmeldungen.

Hinweis

Laden Sie den geanderten Wert in lhre Steuerung (Variable steuern) ﬂl und
vergewissern Sie sich Uber die Spalte Statuswerte (Variable beobachten) ﬂl dass
die Steuerung den Wert ibernommen hat!
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Die folgende Abbildung zeigt die Statusdaten, wenn das Befehlsbit vor der Ausfiihrung des
Befehls schon wieder zuriickgesetzt wurde.

Abbildung 96:
Eingangsdaten
vor der
Ausfiihrung des
Befehls

&3] Eingangsdaten -- TI-BL67-DPV1-5-2_STEPT\SIMATI... I | m] {
2| Operand | Symbal

Anzeigeformat

Statuswert Steuerwert ~

E 01 "TFR"

0z "Tp"

0.3 "XCVE_ON"

0.4 "XCVR_CON"

0.5 "ERROR"

0.6 "BUSY"

"DONE"
"ERF_LSB"
"ERR_MS5B"
"READ_DATA_1"
"READ_DATA_2"
"READ_DATA_3"
"READ_DATA_4"
"READ_DATA_&"
"READ_DATA_B"
"READ_DATA_T7"
"READ_DATA_g"

iy
%]
m
m
=1
W00 =gy M s R
-

&
m
m
—
=]

=
m
m
-

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX

[ false
[Jtrue
[Jtrue
[ false
[Jtrue
[ false

B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00 w

Wenn sich ein Datentrager in dem Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befindet, wird

der Anwenderbereich des Datentragers automatisch vollstandig gelesen. Wahrend dieses

Vorgangs ist TFR=0 und wechselt nach dem vollstandigen Lesen zu TFR=1. Erst nach dem
Verlassen des Erfassungsbereiches, wird TFR wieder ,,0“. Dieser automatische Lesevorgang
wird durch alle Anwender-Befehle unterbrochen, das TFR-Bit behdlt seinen aktuellen Wert. Der
Vorgang wird erneut gestartet, wenn keine weiteren Befehle anstehen und TP=1. Lese-Befehle
kénnen mit TFR=1 direkt auf schon gespeicherte Daten zugreifen.
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Nach der Ausfiihrung des Befehls sind die gelesenen Daten in READ_DATA_1 bis

READ_DATA_8.

Abbildung 97:
Eingangsdaten
nach der

4 Eingangsdaten -- ®TI-BL67-DPV1-5-2_STEPT\SIMATIC ... [ |[(T[X|

Anzeigeformat

Statuswert

Steuerwert A |

Ausfuhrung des
Befehls

TR IR RN AT Eet =4 bt

TR N

=i

s,
e, 2
READDATA Z' |
“READ_DATA 4°
ok
READ DATAT® :

'BOOL i

o ——
BooL W
‘BOOL :
~BooL
s
0oL |

|
‘i

Die Erlauterungen zu den Statusmeldungen erhalten Sie in ,,Bedeutung der Status-Bits” Seite

3-67.

3-62
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3.5.11 Fehlermeldungen Uber die Eingangsdaten

Industrielle

Automation

Auftretende Fehler werden mit den Eingangsdaten Uber das Sammelfehler-Bit ,,ERROR"
gemeldet. Genauere Informationen zu der Fehlerursache liefern die beiden Bytes ,,ERR_LSB*
und ,ERR_MSB*“

In der Tabelle , Status-Werte” Seite 3-78 entsprechen die beiden fett gedruckten Zahlenwerte
dem ersten und dem zweiten Fehler-Byte der Eingangsdaten.

Abbildung 98:
Darstellung des
Fehlers ,,Es ist
kein Schreib-
Lese-Kopf an-
geschlossen®.

D101578 1209 - BL ident®

&3] Eingangsdaten -- ®TI-BL67-DPV1-5-2_STEPT\SIMAT... I | m]| {

| Operand

Symbol

Anzeigeformat

Statuswert

0.1
0.2
0.3
04
0.5
0.6

R "y
—_ O

12.1

“TFR"

P

"KCVE_ON"
"¥CVR_CON"
"ERROR"
"BUSY"

"DONE"
"ERF_LSB"
"ERR_MS5B"
"READ_DATA_1"
"READ_DATA_2"
"READ_DATA_3"
"READ_DATA_4"
"READ_DATA_&"
"READ_DATA_B"
"READ_DATA_T7"
"READ_DATA_g"

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
HEX
BOOL

[ false
[ false
[ false
[ false
[Jtrue
[ false
[Jtrue

B#16#04
B#16#80

B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00
B#16#00

Steuerwert
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3.5.12 DPV1-Diagnose-Meldungen

Zur Anzeige der ,,.Diagnosen” Seite 3-77 wechseln Sie in den Hardware-Konfigurator. Erzeugen
Sie mit =_| die Online-Verbindung. Offnen Sie mit einem rechten Mausklick auf die Darstellung
der Baugruppe den Unterpunkt ,,Baugruppenzustand®. Auf der Registerkarte ,,DP-Slave
Diagnose” werden im oberen Feld die Standarddiagnosen des Slave angezeigt. Darunter
werden die Diagnosen zum BL67-2RFID-S-Modul in dem Bereich ,,kanalspezifische Diagnosen*
dargestellt.

Abbildung 99:
DPV1-
Diagnosemeldu

ng

Baugruppenzustand - BL67-GW-DPV1
Pfad: |TI-BLE67-DPV1-3-2 STEPASIMATIC 300(1TWCPU 315-2 DP Betriebszustand der CPU: <> RUN

Status: ## Fehler

Allgemein DP-Slave Diagnose lDiagnoseaIarm l

Master-Adresse: 2 Herstellerkennung: 16# FF2E

. Hex-Darstellung...
Standarddiagnose des Slave:

Slave-spezifische Diagnosedaten
Ansprechuberwachung aktiviert
Slot 1 gestoert

Slot 1: Modulfehler

Kanalspezifische Diagnose:

Steckplatz Kanal-MNr. Fehler
1 0 Uberlast

Hilfe zur markierten Diagnosezeile:

Schlielen |ﬂ|-clua|isieren Drucken... Hilfe

3.5.13 Parametrierung

3-64

Die Parametrierung des BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-Modul ist nur dann erforderlich, wenn
bei der Inbetriebnahme der Fehler ERR_LSB=1 und ERR_MSB=02 mit den Fehlerbytes der
Eingangsdaten gesendet wurde. Die Einstellung des Parameters erfolgt in dem ,,Hardware-
Konfigurator” im ,,Offline-Modus*. Offnen Sie mit einem Mausklick auf die grafische Darstellung
der Baugruppe die Steckplatz-Liste. Mit einem rechten Mausklick auf das BL67-2RFID-S/BL20-
2RFID-S-Modul in dieser Liste, wahlen Sie den Unterpunkt ,,Objekteigenschaften®. Auf der
Registerkarte ,Parametrieren* erfolgt die Einstellung des Parameters unter ,,Geratespezifische
Parameter”. Lesen Sie die Abschnitte ,,Parameter” Seite 3-73.
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3.6 Ablaufdiagramme zur Ausfiihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-Module

Die Werte der Befehls-Bits (TAG-ID, READ, WRITE...) kdnnen vor oder nach der Ausfuhrung des
Befehls wieder auf den Ausgangswert ,,0“ zurlickgesetzt werden. Die beiden folgenden
Abbildungen zeigen die Statusmeldungen in Abhéngigkeit von der Reihenfolge der
Vorgehensweise:

Abbildung 100:

- Der Befehl wurde vom
R choozen des CMDO=1  Schreib-Lese-Kopf ausgefiinrt.
nach der Aus-

fuhrung

CMD 1+0

Abbildung 101:
Rucksetzen des CMD 01 CMD 10

Befehlsbits vor
der Ausflihrung

Der Befehl wurde vom
Schreib-Lese-Kopf ausgefuhrt.
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3.7 Prozessabbild der BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-Module

3.7.1 Prozess-Eingangsdaten

Tabelle 48: Bit
Eingangsda-
ten-Bytes
7 6 5 4 3 2 1 0
Kanal 1
or DONE BUSY ERROR XCVR_ XCVR_ TP TFR res.
CON ON
1 2 Byte Fehlercode LSB
(,warnungen und Fehlermeldungen” Seite 3-78)
2 MSB
3 res. res. res. res. res. res. res. res.
4 8 Byte Lesedaten (READ_DATA)
5
6
7
8
9
10
11
Kanal 2
12 DONE BUSY ERROR XCVR_ XCVR_ TP TFR res.
CON ON
13 2 Byte Fehlercode LSB
(,Warnungen und Fehlermeldungen” Seite 3-78)
14 MSB
15 res. res. res. res. res. res. res. res.
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Tabelle 48: Bit
Eingangsda-
ten-Bytes
7 6 5 4 3 2 1 0
16 8 Byte Lesedaten (READ_DATA)
17
18
19
20
21
22
23
A Byte-Nummer
Bedeutung der Status-Bits
Die folgende Tabelle liefert die Bedeutung zu den Statusbits der oben aufgefiihrten
Prozesseingangsdaten:
Tabelle 49: Bezeich- Bedeutung
Bedeutung nung
der Status-
Bits
DONE 1: Das System arbeitet zur Zeit keinen Befehl ab und ist bereit fir den Empfang
eines folgenden Befehls.
0: Alle ankommenden Befehle, abgesehen vom RESET-Befehl, werden ignoriert.
DONE wechselt nur dann in den Zustand ,,1“, wenn alle Befehls-Bits
(READ,WRITE ..) ,,0“ sind.
»Ablaufdiagramme zur Ausfiihrung der Befehle - BL67-2RFID-S/BL20-2RFID-S-
Module” Seite 3-65
BUSY 1: Das System fuhrt aktuell einen Befehl aus.
0: Die Ausfuihrung des Befehls wurde beendet.
BUSY ist nicht die Inversion von DONE und kann unter Umstéanden nicht mit
einem Handshake-Verfahren verwendet werden. Verwenden Sie zur Einrichtung
eines Handshake-Verfahrens die Variable DONE.
ERROR 1: Wahrend der Ausfiihrung eines Befehls ist ein Fehler aufgetreten. Wenn dieses

D101578 1209 - BL ident®

Flag z. B. auf einen Schreib-Befehls (WRITE) folgt, wurden die Daten des Sende-
Buffers nicht auf den Datentrager geschrieben. Wenn dieses Flag auf einen Lese-
Befehl folgt, wurden keine Daten vom Datentrager gelesen und keine neuen
Daten in den Empfangs-Buffer geladen.

0: Der letzte Schreib- oder Lese-Befehl konnte erfolgreich ausgefiihrt werden. Im
Empfangs-Buffer sind giiltige Daten.

Detaillierte Informationen werden Uber die zwei Byte Fehlercode geliefert. Die
Tabelle ,,Status-Werte” Seite 3-78 liefert die Bedeutung zu dem Fehlercode.
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Tabelle 49:
Bedeutung
der Status-
Bits

3-68

Bezeich- Bedeutung

nung
XCVR_C  1: Der Schreib-Lese-Kopf ist korrekt am BL67-2RFID-S-Modul angeschlossen.
ON 0: Der Schreib-Lese-Kopf ist noch nicht korrekt am BL67-2RFID-S-Modul ange-
schlossen.
XCVR_O  1:Die Ubertragung mit 13,56 MHz zwischen Schreib-Lese-Kopf und Datentrager
N ist aktiv.
0: Die Ubertragung mit 13,56 MHz zwischen Schreib-Lese-Kopf und Datentrager
ist nicht aktiv.
TP 1: Ein Datentrager befindet sich in dem Erfassungsbereich des Schreib-Lese-
(Tag Kopfes und wird vom Schreib-Lese-Kopf erkannt.
Present) 0: Es befindet sich kein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-
Kopfes oder der Schreib-Lese-Kopf hat den Datentrager nicht erkannt.
TFR 1: Alle Datenbereiche des Datentragers wurden vollstandig vom
(Tag BL ident ®-System gelesen und der Datentrager befindet sich noch im Erfas-
Fully sungsbereich (TP=1). Dieses automatische Lesen erfolgtimmer dann, wenn sich
Read) ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befindet. Die

Zeit zwischen TP=1 und TFR=1 kann nicht Referenzzeit fur einen Lese- und
Schreib-Befehl angesehen werden. Wenn mit einem Lese- oder Schreib-Befehl
nur wenige Bytes gelesen oder geschrieben werden, wird der Befehl wesentlich
schneller ausgefiihrt, als z. B. das vollstandige Lesen eines 2000 Byte Datentra-
gers. Lese-Befehle kdnnen mit TFR=1 direkt auf schon gespeicherte Daten
zugreifen.

0: Alle Datenbereiche des Datentragers wurden noch nicht vollstandig vom BL
ident ®-System gelesen oder der Datentrager befindet sich nicht im Erfassungs-
bereich des Schreib-Lese-Kopfes.

Dieser automatische Lesevorgang wird durch alle Anwender-Befehle unterbro-
chen, das TFR-BiIt behalt seinen aktuellen Wert. Der Vorgang wird erneut
gestartet, wenn keine weiteren Befehle anstehen und TP=1.

Hinweis
Das Statusbit ,,BUSY* kann systemabhangig, in vielen Fallen nicht fur ein Hand-
shake-Verfahren verwendet werden!

Hinweis
In dem Abschnitt ,,Warnungen und Fehlermeldungen” Seite 3-78 wird die
Aufschliisselung des 2-Byte-Fehlercodes dargestellt.
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3.7.2 Prozess-Ausgangsdaten
Tabelle 50: Bit
Ausgangsda-
ten-Bytes
7 6 5 4 3 2 1 0
Kanal 1
oM XCVR NEXT TAG-ID READ WRITE TAG XCVR RESET
_INFO  _INFO
1 res. res. res. res. res. Byte Byte Byte
Count2 Countl  CountO
2 MSB AddrHi LSB
3 MSB AddrLo LSB
4 8 Byte Schreib-Daten (WRITE_DATA)
5
6
7
8
9
10
11
Kanal 2
12 XCVR NEXT TAG-ID READ WRITE TAG XCVR RESET
_INFO  _INFO
13 res. res. res. res. res. Byte Byte Byte
Count2 Countl CountO
14 MSB AddrHi LSB
15 MSB AddrLo LSB
16 8 Byte Schreib-Daten (WRITE_DATA)
17
18
19
20
21
22
23
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A Byte-Nummer

Bedeutung der Befehls-Bits/Steuer-Bits

Hinweis

ﬂ Wenn mehr als ein Befehls-Bit von TAG_ID, READ, WRITE, TRANSCEIVER_INFO oder
TAG_INFO gesetzt ist, wird vom BL67-2RFID-S-Modul eine Fehlermeldung generiert!
Das Bit ,,XCVR" muss zur Ausfuihrung eines Befehls immer gesetzt sein, damit der
Schreib-Lese-Kopf aktiv bleibt!

Die folgende Tabelle liefert die Bedeutung zu den Befehls-Bits der oben aufgefiihrten

Prozessausgangsdaten:
Tabelle 51: Bezeich- Bedeutung
Bedeutung nung
der Befehls-
Bits
XCVR 1: Der Schreib-Lese-Kopf wird aktiviert (die Signaltibertragung erfolgt mit 13,56
MHz).
0: Der Schreib-Lese-Kopf wird deaktiviert (es findet keine Signalliibertragung
statt).

Erst muss die Aktivierung des Schreib-Lese-Kopfes stattfinden, dann kann ein

weiterer Befehl mit einem folgenden Prozessabbild angestoRen werden.

Wenn XCVR = 0 gesetzt wird, wahrend das BL ident ®-System mit der Ausfiih-

rung eines Befehls beschéftigt ist, wird der Befehl erst zu Ende ausgefiuihrt. Der
Schreib-Lese-Kopf wird erst dann ausgeschaltet, wenn das Status-Bit ,,DONE =
1 ist.

NEXT 1: Genau ein Befehl kann mit demselben Datentrager ausgefiihrt werden. Wenn
ein weiterer Befehl mit demselben Datentrager initiiert wird, bleibt das Status-Bit
BUSY = 1. Das BL ident ®-System muss zuriickgesetzt werden (RESET) oder der
Befehl muss mit einem anderen Datentréager ausgefuhrt werden.
0: Funktion wird nicht verwendet.

TAG_ID 0 -> 1: Mit der steigenden Flanke wird der Befehl zum Lesen des UID ange-
stolRen. Der Befehl wird ausgefiihrt, wenn sich ein Datentrager im Erfassungsbe-
reich des Schreib-Lese-Kopfes befindet. (,UID” Seite 5-4)
0: Funktion wird nicht verwendet.

READ 0 -> 1: Mit der steigenden Flanke wird der Lese-Befehl angestofRen. Der Befehl
wird ausgefihrt, wenn sich ein Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-
Lese-Kopfes befindet.

Es wird die Byte-Anzahl ,,ByteCount0..ByteCount2“ von der Datentrager-
Adresse ,,AddrLo, AddrHi“ gelesen.
0: Funktion wird nicht verwendet.

WRITE 0 -> 1: Mit der steigenden Flanke wird der Schreib-Befehl angestoRen. Der
Befehl wird ausgefiihrt, wenn sich ein Datentrager im Erfassungsbereich des
Schreib-Lese-Kopfes befindet.

Es wird die Byte-Anzahl ,,ByteCount0..ByteCount2* auf die Datentrager-Adresse
»2AddrLo, AddrHi“ geschrieben.
0: Funktion wird nicht verwendet.
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Tabelle 51: Bezeich- Bedeutung
Bedeutung nung

der Befehls-

Bits

TAG_INF 0 ->1: Mit der steigenden Flanke wird der Befehl TAG_INFO (Informationen zum
(0] Datentrager) angestof3en. Der Befehl wird ausgefiihrt, wenn sich ein Datentrager
im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befindet.
Mit den Prozesseingangsdaten werden die Informationen zum Datentrager in
dem Bereich Lesedaten mit den folgenden 8 Byte gesendet:
Byte 0: Anzahl der Blécke-1 des Datentragers (d.h 27 -> 28 Blécke)
Byte 1: Anzahl der Bytes-1 pro Block (d.h. 3 -> 4 Bytes pro Block)
Byte 2: Wird nicht unterstiitzt (DSFID - Datentréagerformat)
Byte 3: Wird nicht unterstitzt (AFI - Applikationskennung)
Byte 4: Wird nicht unterstuitzt (ICID - IC-Kennung (wird nicht unterstitzt)
Byte 5 bis Byte 7: ,,0“
0: Funktion wird nicht verwendet.

TRAN- 0 -> 1: Mit der steigenden Flanke wird der Befehl TRANSCEIVER_INFO (Informa-
SCEIVE tionen zum Schreib-Lese-Kopf) angestolien und ausgefinhrt.

R Mit den Prozesseingangsdaten werden die Informationen zum Schreib-Lese-
_INFO Kopf in dem Bereich Lesedaten mit 8 Byte gesendet.

Der Informationsinhalt kann konfiguriert werden. Die Auswahl des Informations-
inhalts wird mit ,,AddrHi, AddrLo* getroffen.

0x00FO:

Die ersten 8 Bytes der ORDER_ID (hier: Produktbezeichnung) werden gesendet,
z. B. ,TNER-Q80“ = 0x54 4E 45 52 2D 51 38 30(ASCII-Tabelle)

0x00F1:

Die zweiten 8 Bytes der ORDER _ID (hier: Produktbezeichnung) werden
gesendet, z. B: ,-H1147\0\0“ = 0x2D 48 31 31 34 37 5C 00 5C 00

0x00F2:

Die dritten 8 Bytes der ORDER _ID (hier: Produktbezeichnung) werden gesendet.
0x00F3:

Die vierten 8 Bytes der ORDER_ID (hier: Produktbezeichnung) werden gesendet.
0x00F4:

Die Hardware- und Firmware-Versionen des Schreib-Lese-Kopfes werden
gesendet.

Byte 0: Teil x der Hardware-Version X.y.

Byte 1: Teil y der Hardware-Version X.y.

Byte 2: Buchstabe V = 0x56 der Firmwareversion VXx.y.z.

Byte 3: Teil x der Firmware-Version Vx.y.z.

Byte 4: Teil y der Firmware-Version Vx.y.z.

Byte 5: Teil z der Firmware-Version Vx.y.z.

Byte 6 bis Byte 7: wird nicht verwendet.

RESET 0 -> 1: Mit der steigenden Flanke wird ein ,,Reset“ des BL ident ®-Systems durch-
gefuihrt. Wenn das Statusbit ,,BUSY* gesetzt ist, wird die Ausfiihrung des aktu-
ellen Befehls abgebrochen und das Statusbit ,,DONE* wird gesetzt. Das Status-
Bit ,ERROR" und die zwei Bytes Fehlermeldung (Fehlerkode) der Prozessein-
gangsdaten werden geltdscht.

ByteCou  Anzahl der Bytes-1, die noch gelesen (READ) oder geschrieben (WRITE) werden
nt0..2 missen. 111 (0x7) -> 8 Bytes miissen noch gelesen/geschrieben werden.
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Tabelle 51: Bezeich- Bedeutung
Bedeutung nung

der Befehls-

Bits

AddrHi, Array der Lange 2 Bytes. Gibt die Anfangsadresse des Speicherbereichs auf
AddrLo dem Datentrager wieder, auf den mit dem Schreib- oder Lesebefehl zugegriffen
werden soll.
Die beschreibbaren/lesbaren Anfangsadressen der Datentrager kénnen # 0 sein.
Der Abschnitt ,,Ubersicht zu den Turck Datentragern” Seite 3-86 gibt Auskunft zu
der beschreibbaren/lesbaren Anfangsadresse der Datentragervarianten.

WRITE_ Schreib-Daten - Array der Lange 8 Bytes.
DATA
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3.7.3 Parameter

Hinweis

ﬂ Nach einem Spannungsreset liest das Gateway die Parameter der Module aus. Sind
die Parameter des RFID-Moduls fehlerhaft wird das Gateway diese Ubernehmen.
Werden die Parameter nicht verandert, sprich die Station ist nicht am Feldbus oder es
wurde keine Parameteranderung per I/O-Assistant vorgenommen, dann bleiben diese
fehlerhaften Parameter im Modul weiter bestehen!

Zur Zeit werden bei BLxx-2RFID-S folgende Parameter Ubertragen:
,Uberbriickungszeit [n*4ms]“ mit dem 1 Byte Parameter-Datenabbild
,Betriebsart“ mit den Modi ,,Standardzugriff“ und ,,.Schnellzugriff*
,Datentragertyp* mit den Wahlméglichkeiten:

Automatische Datentragererkennung

Philips -ICODE SLI SL2

Fujitsu M89R118

Tl Tag-it HF-I Plus

Infineon SRF55V02P

Philips I-CODE SLI S

Fujitsu M89R119

Tl Tag-it HF-

Infineon SRF55V10P

TURCK TW-R50-K8

Melexis MLX90129

NXP I-CODE SLI L
~Sendepegel“” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kdpfe)
»~Sendefreqquenz” (fur die UHF-Schreib-Lese-Kopfe)

Hinweis
Die Parameter fiir die UHF-Schreib-Lese-Kopfe ,,Sendepegel” und,,Sendefrequenz”
werden zwar angezeigt aber z. Zt. noch nicht unterstitzt.

Tabelle 52: Bit
Parameterda-
ten-Bytes 7 6 5 4 3 2 1 0
0"  reserviert? Sendepegel K1
1 reserviert® Sendepegel K2
2 Betriebsart K1 Sendefrequenz K1
3 Betriebsart K2 Sendefrequenz K2
4 Fehler-  Datentragertyp K1

code®
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Tabelle 52:
Parameterda-
ten-Bytes

3-74

Bit
7 6 5 4 3 1 0
5 »,ueberbrueckungszeit K1[n*4ms]“
6 Fehler-  Datentragertyp K2
code®
7 ,Ueberbrueckungszeit K2[n*4ms]“

A Byte-Nummer

B Byte 0: Bit 7 = 1, sonst 0, Byte 1: Bit 7 = 1, sonst 0

C nur fir BLxx-2RFID-S gliltig

Uberbrickungszeit Kx[n*4ms]

Behalten Sie die Default-Einstellung ,,=0" dieses Parameters bei, wenn eine Inbetriebnahme
ohne die Fehlermeldung ,,Verweilzeit des Tags im Erfassungsbereich war nicht ausreichend fir

die erfolgreiche Befehlsverarbeitung.” Seite 3-78 erfolgt ist.

Erscheint die Fehlermeldung ,,Verweilzeit des Tags im Erfassungsbereich war nicht ausreichend
fur die erfolgreiche Befehlsverarbeitung.” Seite 3-78, prifen Sie, ob Ihre Applikation die
»Einhaltung der empfohlenen Abstédnde* (Mindestabstéande), eine Verringerung der
Geschwindigkeit oder der Datenmenge ermdglicht. Die Angaben ,,empfohlener” und ,,maximaler
Abstand” finden Sie in dem Handbuch D101582 in dem Kapitel ,,Betriebsdaten”.

Falls Sie die empfohlenen Abstéande nicht einhalten kdnnen oder falls durch auf3ere Einfliisse der
Fehler mit den empfohlenen Abstanden weiterhin gemeldet wird, muss der Parameter
»,ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ auf einen passenden Wert gesetzt werden.
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Ermittlung des Parameterwertes ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“

Der Parameter ,,Ueberbrueckungszeit Kx[n*4ms]“ ergibt sich aus den eingesetzten
Komponenten, den Abstanden, der Geschwindigkeit des Datentragers zum Schreib-Lese-Kopf
und weiteren dulieren Einflissen.

Messen Sie deshalb die erforderliche Uberbriickungszeit direkt vor Ort. Die folgende Abbildung
zeigt den typischen Verlauf des Erfassungsbereichs:

Abbildung 102:

Erfassungsberei 35
ch eines 30
Schreib-Lese- A ™~
Kopfes 25
20 \
€ 15
10 S
5
0
BO 5 10 15 20 25 30

mm

A Wegstrecke, die der Datentrager am Schreib-Lese-Kopf vorbei zuriicklegt.
B Zentrum des Schreib-Lese-Kopfes.
C Abschnitt der Wegstrecke, die iberbriickt werden muss.

Der Datentrager darf fir den Abschnitt ,,C* der obigen Abbildung héchstens die
»,ueberbrueckungszeit K1[n*4ms]“ bendtigen. Der Datentrdger muss sich vor Ablauf der
Uberbriickungszeit wieder im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befinden, damit die
Ubertragung fortgesetzt werden kann.

Die LEDs des Schreib-Lese-Kopfes, bzw. das Statusbit ,,TP“ der Prozesseingangsdaten zeigen
an, ob sich der Datentrager im Erfassungsbereich befindet oder nicht.

Parameter ,,Betriebsart” und ,,Datentragertyp*
Diese beiden Parameter missen kombiniert werden:

Modus ,,Standardzugriff“ und ,,Automatische Datentréagererkennung*
In diesem Modus kdnnen 5 bestimmte TURCK-Datentragertypen automatisch vom Schreib/
Lese-Kopf erkannt werden. Die UID des Datentragers wird vor dem Zugriff gelesen.

Modus ,,Standardzugriff“ und ,,Datentragertyp* (dabei muss unter ,,Datentragertyp* aus den
WahImoglichkeiten der entsprechende Datentrager ausgewahlt werden)

Dieser Modus unterstiitzt das Erkennen von Datentrégern, die der Schreib-Lese-Kopf im
»2Automatikmodus“ nicht kennt, anderer seits soll dieser Modus aber aquivalent zum
Automatikmodus sein, d. h. auch das Kommmando ,,NEXT* mit nextMode = 1 soll méglich
sein (,,Bedeutung der Befehls-Bits/Steuer-Bits” Seite 3-70).

Hinweis

ﬂ Der Datentrager Melexis MLX90129 hat einen Sonderstatus. Die Blocke 0 bis 8 der
Anwenderdaten kénnen nicht gelesen/beschrieben werden. Daher werden Zugriffe auf
die Adressen 0 bis 17 von dem BLxx-2RFID-S mit einem Fehler quittiert.
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Modus ,,Schnellzugriff“ und ,,Datentragertyp“ (dabei muss unter ,,Datentragertyp” aus den
Wahlmoglichkeiten der entsprechende Datentrager ausgewahlt werden)

In diesem Modus wird der Zugriff ,,schnell” erreicht, da der Typ und die UID des Datentragers
vorher nicht ausgelesen werden mussen. Die spezifischen Eigenschaften des verwendeten
Datentragers sind vorher bekannt, die gewiinschte UID wird beim Schreiben/Lesen
mitgesendet.

Hinweis
Der Modus ,,Schnellzugriff“ und ,,Datentragertyp* unterstitzt nicht die Datentrager
Philips SL1 und TURCK TW-R50-K8
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Es werden drei Diagnosen zum Schreib-Lese-Kopf mit 2 Byte fir jeden Kanal dargestellt. Diese
Diagnosen werden auch mit den beiden ERROR-Byte der Prozesseingangsdaten dargestellt.

Tabelle 53: Bit
Diagnoseda-
ten-Bytes 7 6 5 4 3 2 1 0
Kanall
oM Ungil-  Kopf Uber-
tiger Update last
Para- erfor-
meter derlich
1 Fehler Hard-
ware-
Fehler
Kanal 2
2 Ungil-  Kopf Uber-
tiger Update last
Para- erfor-
meter derlich
3 Fehler Hard-
ware-
Fehler
A Byte-Nummer
Tabelle 54: Bezeichnung Bedeutung
Bedeutung
der Fehler-
Bits

Uberlast Die Spannungsversorgung des Schreib-Lese-Kopfes wurde wegen Uber-
strom ausgeschaltet (,,DW#16#E4FE01xx” Seite 3-79).

Hardware- Es liegt ein Hardware-Fehler des Schreib-Lese-Kopfes vor

Fehler (-DW#16#E4FE81xX” Seite 3-79).

Unterspan- Die Spannungsversorgung des Schreib-Lese-Kopfes ist nicht im erforderli-

nung chen Bereich (,DW#16#E4FE88xx” Seite 3-79).

Kopf-Update
erforderlich

Die Softwareversion des Schreib-Lese-Kopfes ist veraltet
(,DW#16#EAFEFEXX” Seite 3-79)

Ungtiltiger
Parameter
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Der gesetzte Parameter ist ungiiltig (,,DW#16#E4FEFDxx” Seite 3-79)
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3.8 Warnungen und Fehlermeldungen

Bei der Inbetriebnahme eines Interface-Moduls vom Typ ,, TI-BLxx-DP1-x* oder ,, TI-BLxx-DPO-
x“ und dem ,,Proxy Ident Function Block" wird mit der Variablen ,APPLO_DB“.STATUS ein
Fehler- und Warnungscode Ubermittelt.

Abbildung 103: |7 | [/ Seatus
Die Val’iable 15 DEL.DEX 30.0:"APPLO_DE".DONE Hommando ausgefiihrt EOOL I] true
12 DELl.DEX 30.1:"APPLO_DE" .BUSY Bearbeitung lauft
APPLO—DB z0 DEL.DEX 30.2:"APPLO_DE".ERROR Fehler
STATUS =4 § DELl.DEX 30.3 "APPLO_DE".WARNING Warnung
ZZ DEL.DEX 30.4:"APPLO_DE".TPC Taganzahl wverindert EOO I] true
z3 DELl.DEX 30,5 "APPLO_DE".TP Tag wvor S5/L-Fopf BDDLEi]t,rue
Zd DEL.DED 32 "APPLO_DE".STATIS Fehler- /Warnungscode HEX DWg1lEFE7FEOLOD 4—
= ™D mET as WATTIT A T™DN TTT TR LIE TR R R e L Tan

Bei der Inbetriebnahme eines Interface-Moduls vom Typ ,, TI-BLxx-DPV1-S-x* wird der Fehler-
und Warnungscode mit zwei Byte der Prozesseingangsdaten dargestellt.

Abbildung 104: " "

o Fehiorbyte EB 1 "ERR_LSB HEX B#16#02)
der EB 2 'ERR_MSB" HEX B#16480)
Prozesseingang EB 4 'READ_DATA 1"  HEX B#16#00
sdaten eg

"READ_DATA_2" HEX B#16#00

Die folgende Tabelle gibt Aufschluss tUber die Bedeutung der STATUS-Werte — dabei gilt:
DW#16#E<"ERR_LSB">FE<“ERR_MSB" >xx:

Tabelle 55: Statuswert von Bedeutung des Fehlercodes gultig far
Status-Werte  APPLO_DB“.STATUS Scheibe
DW#16#E1FEQ1xx Tag Speicherfehler (z. B. CRC Fehler). A C,S
DW#16#E1FE02Xxx Verweilzeit des Tags im Erfassungsbereich war A C,S
nicht ausreichend fir die erfolgreiche Befehlsverar-
beitung.

Hinweise zur moglichen Ursache und Behebung
dieses Fehler finden Sie fir die BLxx-2RFID-S-
Module in ,,Ermittlung des Parameterwertes
,uUeberbrueckungszeit Kx[n*4ms]*“” Seite 3-75.

DW#16#E1FE03xx Der angegebene Adressbereich oder Befehl passt AC,S
nicht zum verwendeten Tagtyp.

DW#16#E1FE04xx Tag ist defekt und muss ersetzt werden. A C,S

DW#16#E1FE08xx Tag im Ubertragungsbereich hat nicht die erwartete A, C, S
uID.

DW#16#E1FEQ9xX Tag unterstitzt nicht das aktuelle Kommando. AC,S

DW#16#E1FEOAXX Mindestens ein Teil des angegebenen Bereichsim A, C, S

Tag ist schreibgeschutzt.

DW#16#E1FE80xx Tag meldet einen nicht naher spezifizierten Fehler AC,S
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Tabelle 55: Statuswert von Bedeutung des Fehlercodes gultig far
(Forts.) -APPLO_DB“.STATUS Scheibe
Status-Werte
DW#16#E1FEFFxx Tag meldet unbekannten Fehler AC,S
DW#16#E2FE01xx Kommunikations-Time-out im Air-Interface AC,S
DW#16#E2FE02xx zu viele Tags im Kommunikationsfenster A, S
DW#16#E2FE80xx CRC-Fehler im Air-Interface A C,S
DW#16#E2FEFFxXX Schreib-Lese-Kopf meldet unbekannten Fehler AC,S
DW#16#EAFEQ1xx Versorgung des Schreib-Lese-Kopfes wurde AC,S
aufgrund erhdhter Stromaufnahme z.B. Kurz-
schluss abgeschaltet.
DW#16#E4FE03xx Antenne bzw. Transmitter des Schreib-Lese- A C,S
Kopfes abgeschaltet. ,, Aktivieren des Schreib-
Lese-Kopfes” Seite 3-54 erforderlich.
DW#16#E4AFEQ4xx Uberlauf des Kommandospeicherpuffers — es ist S
mehr als ein Kommando-Flag innerhalb der
Prozessdaten gesetzt
DW#16#EAFE06XX Ein Parameter des aktuellen Befehls wird nicht AC,S
unterstutzt.
DW#16#E4FEQ7xX Nicht naher spezifizierter Fehler wurde vom zykli- AC,S
schen Status-Wort gemeldet (z. B. Antenne aul3er
Betrieb). Der Fehler ist unabhéngig vom aktuellen
Befehl.
DW#16#E4FEB0xx Es ist kein Schreib-Lese-Kopf angeschlossen. A C,S
DW#16#EAFE81xx Der Schreib-Lese-Kopf ist defekt. AC,S
DW#16#EAFE82xxX Kommandoan den Schreib-Lese-Kopf ist fehlerhaft A, C, S
DW#16#E4FE84xx Telegramminhalt ungiltig (bei Tags des Typs TW- A C,S
R22-HT-B64). Bereich schreibgeschutzt oder nicht
vorhanden.
DW#16#E4FE88xx Der Schreib-Lese-Kopf wird unzureichend AC,S
versorgt.
DW#16#E4FE89xxX Der Schreib-Lese-Kopf meldet permanent CRC- AC,S
Fehler auf der RS485-Leitung. EMV-Problem?
DW#16#E4FE8AXX Das Ident-Gerat meldet permanent CRC-Fehlerauf A, C, S
der RS485-Leitung. EMV-Problem?
DW#16#E4FE90xX Ein mittels Get Ubermitteltes Kommando ist dem AC,S
Schreib-Lese-Kopf nicht bekannt.
DW#16#E4FEFDxx Parametereinstellung unzulassig AC,S
DW#16#E4FEFEXX Parametereinstellung wird nicht vom Schreib-Lese- A, C, S

Kopf unterstitzt. Update der Firmware durch-
fuhren.
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Tabelle 55:
(Forts.)
Status-Werte

3-80

Statuswert von Bedeutung des Fehlercodes gultig far

-APPLO_DB“.STATUS Scheibe

DW#16#E4FEFFxx RFID-Scheibe meldet unbekannten Fehler AC,S

DW#16#E5FEQ1xx Das ldent-Gerat meldet eine falsche Sequenz- A C
Nummer (SN).

DW#16#E5FE02xx Der PIB-FB meldet eine falsche Sequenz-Nummer. A, C

DW#16#E5FE04xx Das Ident-Gerat meldet eine ungultige Datenblock- A, C
nummer.

DW#16#E5FEQ5xx Der PIB-FB meldet eine ungultige Datenblock- A C
nummer.

DW#16#E5FE06XX Das ldent-Gerat meldet eine ungtltige Datenblock- A, C
lange.

DW#16#E5FEQ7xX Der PIB-FB meldet eine ungtiltige Datenblocklange. A, C

DW#16#E5FE08xx Ein Kommando von einem anderen User wird verar- A, C
beitet.

DW#16#E5FEQ9xx Das Ident-Gerat fuhrt einen Hardware Reset aus A C
(Init_Active wird auf ,.1* gesetzt), Init (Bit 15 inner-
halb des zyklischen ,,Control Word“) wird vom PIB
erwartet.

DW#16#E5FEO0AXX Der Befehlscode ,,CMD* und die jeweilige A C
Empfangsbestatigung stimmen nicht Gberein. Es
handelt sich hier um einen Software- oder Synchro-
nisierungsfehler, der im Normalbetrieb nicht
auftreten darf.

DW#16#E5FEOBXX Die Abfolge der Telegramme zur Empfangsbestati- A, C
gung ist falsch.

DW#16#E5FEOCxXX Synchronisierungsfehler A C
(Schrittweite von AC_H/AC_L und CC_H/CC_L im
zyklischen ,,Control Word* ist falsch). Eine neue
Initialisierung muss durchgefuhrt werden.

DW#16#E6FE01xX Ungultiges Kommando A C

DW#16#E6FE02xx Die Ident Unit meldet einen ungiltigen Kommando- A, C
Index.

DW#16#E6FEO05Xxx Das Ident-Gerat meldet, dass zur Zeit nur Schreib- A, C
Befehle (Write-Config) zulassig sind.

DW#16#E6FE01xx Ungliltige CMD A C

DW#16#EGFE02xX Unglltiger Kommando-Index wird durch ldent- A C
Geréat gemeldet

DW#16#E6FE03xx Ungtiltiger Kommando-Parameter (z. B. Datenbe- A C

reich) wird durch Ident-Gerat gemeldet.
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Tabelle 55: Statuswert von Bedeutung des Fehlercodes gultig far
(Forts.) -APPLO_DB“.STATUS Scheibe
Status-Werte
DW#16#E6FE04xxX Falsche Synchronisation zwischen Anwenderpro- A C
gramm und Tag. Ein erwartetes Kommando fehlt.
DW#16#E6FEO05xx Es ist nur das Kommando Write-Config in diesem A C
Zustand zulassig.
DW#16#E6FE81xx Die UID im Kommando passt nicht zum Tag-Typin A, C
der Parametereinstellung.
DW#16#E7FE01xX Nur Befehl INIT in diesem Zustand zulassig (vom A C
PIB gemeldet).
DW#16#E7FE02xx CMDSEL > CMDDIM oder Befehlscode ,,CMD* A C
nicht zuléssig.
DW#16#E7FE03xxX Der PIB meldet: A C
Parameter ,,Length* des Befehls ist zu lang fur den
globalen Datenbereich, der innerhalb von TXBUF
reserviert wird.
DW#16#E7FE04xx RXBUF Uberlauf (es wurden mehr Daten A C
empfangen, als im Speicher RXBUF abgespeichert
werden kénnen).
DW#16#E7FE05xxX Der nachste Befehl muss in jedem Fall das ,INIT“- A, C
Kommando sein. Alle anderen Befehle werden
abgelehnt.
DW#16#E7FE06XX Der Index ist auflerhalb des Bereichs 111/112 und A, C
damit falsch.
DW#16#E7FEQ7xX BLxx-2RFID-y reagiert nicht auf das INIT- A C
Kommando. Prifen Sie, ob die richtige ID einge-
stellt ist!
DW#16#E7FE08xxX Timeout wahrend der Initialisierung. A C
DW#16#E7FE09xx Eine Wiederholung des Kommandos wird vom PIB* A, C
nicht unterstitzt.
DW#16#E7FEOAXX Fehler wahrend der Feststellung der Datenpaket- A C
groRe innerhalb des PIB.
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3.8.1 IEC-konforme Fehlermeldungen
Die folgenden Tabellen zeigen die Zusammensetzung der IEC-konformen Fehlermeldungen. Die
Fehlermeldungen erscheinen als 6-stellige hexadezimale Zahlenwerte. Die Bedeutung des
Fehlers setzt sich aus 4 Informationen zusammen, die Sie den folgenden drei Tabellen
entnehmen kdnnen.
Tabelle 56: Stellen 1 und 2 des hexadezimalen Bedeutung
Stellen1und  Fehlercodes
2 des Hex-
Fehlercodes
0x40 reserved
0x41 Get_Master_Diag
0x42 Start_Seq
0x43 Download
0x44 Upload
0x45 End_Seq
0x46 Act_Para_Brct
0x47 Act_Param
0x48 Idle
0x49 bis 0x50 reserved

3-82

0x51 Data_Transport
0x52 bis 0x55 reserved
0x56 RM

0x57 Initiate
0x58 Abort
0x59 reserved
0x5A reserved
0x5B reserved
0x5C Alarm_Ack
0x5D reserved
O0x5E Read

0x5F Write
0xCO reserved
0xC1 FE

0xC2 NI

0xC3 AD
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Tabelle 56: Stellen 1 und 2 des hexadezimalen Bedeutung

(Forts.) Fehlercodes

Stellen 1 und

2 des Hex-

Fehlercodes
0xC4 EA
0xC5 LE
0xC6 RE
0xC7 IP
0xC8 SC
0xC9 SE
0xCA NE
0xCB DI
0xCC NC
0xCD TO
OxCE CA
0xCF bis 0xD0O reserved

0xD1

Error Data_Transport

0xD2 bis 0xD6

reserved

0xD7 Error Initiate
0xD8 reserved

0xD9 reserved

0xDA reserved

0xDB reserved

0xDC Error Alarm_Ack
0xDD reserved

0xDE Error Read
0xDF Error Write
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Tabelle 57:
Stellen 3 und
4 des Hex-
Fehlercodes

Stellen 3 und 4 des hexadezimalen Bedeutung
Fehlercodes

0x00 bis Ox7F reserved
0x80 DPV1

0x81 bis 0xFD reserved

OxFE bis OxFF

PROFILE_SPECIFIC

Tabelle 58:
Stellen 5 und
6 des Hex-
Fehlercodes

3-84

Stelle 5 des Bedeutung Stelle 6 des hexadezi- Bedeutung
hexadezi- malen Fehlercodes
malen
Fehlercodes
0xA application 0x0 (0000) read error
10 (dezimal) X
1010 (binar) 0x1 (0001) write error
0x2 (0010) modaule failure
0x3 bis 0x6 not specific
0x7 (0111) busy
0x8 (1000) version conflict
0x9 (1001) feature not supported
0xA bis OxF User specific
0xB access 0x0 (0000) invalid index
11 (dezimal) X
1011 (binar) 0x1 (0001) write length error
0x2 (0010) invalid slot
0x3 (0011) type conflict
0x4 (0100) invalid area
0x5 (0101) state conflict
0x6 (0110) access denied
0x7 (0111) invalid range
0x8 (1000) invalid parameter
0x9 (1001) invalid type
0xA (1010) backup
0xB bis OxF User specific
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Tabelle 58: Stelle 5 des Bedeutung Stelle 6 des hexadezi- Bedeutung
(Forts.) hexadezi- malen Fehlercodes
Stellen 5 und malen
6 des Hex- Fehlercodes
Fehlercodes
0xC resource 0x0 (0000) read constrain conflict
12 (dezimal) . . .
1100 (binar) 0x1 (0001) write constrain conflict
0x2 (0010) resource busy
0x3 (0011) resource unavailable
0x4 bis 0x7 not specific
0x%8 bis OxF user specific

0xD bis O0xF  User specific
13 bis 15

(dezimal)

1101 bis

1111 (binér)
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3.9 Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten

3.9.1 Zugriff auf die Datenbereiche der Datentrager

Verwenden Sie einen anderen Datentrager als in ,,Hardwarebeschreibung des Beispielprojektes”
Seite 3-3 angegeben oder wollen Sie auf bestimmte Bereiche des Datentragers zugreifen,

mussen Sie die Werte ,,Start Address” bei der ,,Vorbereitung der vartable_pib0 zum Schreiben”
Seite 3-17/Seite 3-39 oder bei der ,,Vorbereitung der vartable_pib0 zum Lesen” Seite 3-19/Seite
3-41 andern. Der Wert ,,Start Address” wird dort mit dem Legendpunkt D gekennzeichnet und

erlautert.
FXe] ollo[0aTo I OIS " ¥ ariabic beobachten und steuern - [@vartable_pibD - BL_ID_A\SIMATIC 300(1},CPU 315-2 DF\57-Frograment 1} =15
Vorbereitung B Tabele Beabeten Erfigen Dehriem Vasble Aekcht Extras Foiter Hife =18
der #| D@ &) [®le]o| | X|[Fz 8] W | Dfor #] #5]|4] sl [is [T = [2 o o T
vartable_pib0 Fﬁ "l:':—' : [ Syebenl | T Ve [ [TV v— [ —
zum Schreiben E DEL.DER 116 - APPLO_DE- . CHDEOF (3] . CED Foamandoscde HEX BELENTL

W0 | |pEM.EEE iz | "APPLO_DE®.CHDEUF|3].UIE (1] HEX  BELENCD BELESDD

F TR ] *AFPLO_DB®, CHDOOF 3], BIR(2] b1t +4 gl Gaca Nl L @O

E .UH'..D\.HH 1EZ CAFPLO_DE- . CHOEUF (3] . 0IDI3] HEX Epldmod BRLlERO00

43| |pEM.ZEE 123 | "APPLO_DE".CHDEUF|3).UIE (4] HEX  EELE#0D BELESDD

Wl lonemen p2a *AFRLO_DB®, CHDOOF 3], BI0 (5] b1t +4 gl Gaca Nl L @O

E .UH'..D\.HH 1Z5 SAFPLO_DE- _CHDBUOF(3) . UIDIE] HEX Eplémod BRLERO00

W6 | |vEM.ZEE Lz& | "APPLO_DE".CHDEUF|3].UIE (7] HEX  EELEN0D BELESDD

TH OOy, DRO §27 *AFRLO_DB®, CHDOOF (3], BI0 (0] b1t +4 gl Gaca Nl L @O

E |ppa.pOW 140 "APPLO_D@® . CHDDOF|2] . Langth Lirgs dér Datan DE2 az i

W% | DEL.EED I4Z | "APPLO_DE®.CHDEUF|3]. fvarvhddeess Adresse is Tag L1H LED L 4—

QT OOy, DRO B4 *AFPLO_DB®, CHDROF 3], Accribuces Aeoritucs b1t +4 gl Gaca Nl L @O

E .I.lu'..:l.l.ll.l 149 SAFPLO_DD® CHODUF (D] . Rextlads 1 sdar 2 L FIT N [oa]

BE ||/ Pendedaventeld

B nns , Don ] "BUFFIE" DUFFIR(L] qassinrasss Dacandeld N mELGEGR NAELGED]

ST bz, pon 1 "RUFFIRT, DUFFIR[Z) gisdinfaneF DacsBdald HEE [T IR [ord [T T TiES

3.9.2 Ubersicht zu den Turck Datentragern

Die Datentrager vom Typ I-Code SL2 sind ab der Bytenummer 0 bis Bytenummer 111
beschreibbar und lesbar.

Die ,,Start-Bytenummer“ ist Teil der Befehlsstruktur ,,Physical_Read” Seite 4-24 und
»~Physical_Write” Seite 4-26 und wird dort als ,,Start Address* bezeichnet.

Die Tabelle beschreibt den Datenaufbau der Datentrager:
TW-114-B128
TW-L43-43-F-B128
TW-L82-49-P-B128
TW-R16-B128
TW-R20-B128
TW-R30-B128
TW-R50-B128
TW-R50-90-HT-B128
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Tabelle 59: Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
Datenaufbau StartAddres .
der I-Code (s) (ein Block umfasst 4
SL2- Byte)
Datentrager
-16 bis -9 uiD Read only Uber ,Inven- -4 bis -3
tory” Seite 4-33
-8 bis -5 Informationen zum Tag  Read only Uber spezi- -2
- - - elle Kommandos
-4 bis-1 Bedingungen fir den -1
Schreibzugriff
0 bis 111 Nutzerdatenbereich Read / write Uber 0 bis 27
»Physical_Read” Seite
4-24 und
»Physical_Write” Seite
4-26
Die Datentrager vom Typ I-Code SL1 sind ab der Bytenummer 18 bis Bytenummer 63
beschreibbar und lesbar.
Die ,,Start-Bytenummer* ist Teil der Befehlsstruktur ,,Physical_Read” Seite 4-24 und
»Physical_Write” Seite 4-26 und wird dort als ,,Start Address* bezeichnet.
Die Tabelle beschreibt den Datenaufbau der Datentréager:
TW-R16-B64
TW-R22-HT-B64
Tabelle 60: Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
Dat fb .
d:rel_nggdeau (SlnEScaess) (ein Block umfasst
SL1- 4 Byte)
Datentrager
0 bis 7 uiD Read only uber ,,Inven- 0 bis1
tory” Seite 4-33
8 bis 11 Bedingungenfirden Read only Uber spezi- 2
Schreibzugriff elles Kommando
12 bis 15 Spezialfunktionen (z. Read / write Uber spezi- 3/4
B. EAS / QUIET) elle Kommandos
16 family code
17 application identifier
18 bis 63 Nutzerdatenbereich Read / write Uber 4/5 bis 15

»,Physical_Read” Seite
4-24 und
»Physical_Write” Seite
4-26
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Die Datentrager vom Typ FRAM sind ab der Bytenummer 0 bis Bytenummer 1999 beschreibbar

und lesbar.

Die ,Start-Bytenummer* ist Teil der Befehlsstruktur ,,Physical_Read” Seite 4-24 und
»Physical_Write” Seite 4-26 und wird dort als ,,Start Address” bezeichnet.

Die Tabelle beschreibt den Datenaufbau der Datentrager:

TW-R20-K2
TW-R30-K2
TW-R50-K2

TW-R50-90-HT-K2

Tabelle 61:
Datenaufbau
der FRAM-
Datentrager

3-88

Bytenummer Inhalt Zugriff Blocknummer
(StartAddress) (ein Block umfasst
8 Byte)
0 bis 1999 Nutzerdatenbereich Read / write Gber 0 bis 249
»Physical Read” Seite
4-24 und
»Physical_Write” Seite
4-26
2000 bis 2007 uiD Read only uber ,Inven- 250
tory” Seite 4-33
2008 bis 2015 AFI, DSFID, EAS Read / write (mit 251
Einschrankungen) tber
spezielles Kommando
2016 bis 2047 Spezialfunktionen Read only Uber spezi- 252 bis 255

(z. B. EAS / QUIET)

elles Kommando
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3.10 Schreib-/Lesezeit im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes

Die Zeit, die sich der Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfes befinden
muss, damit alle erforderlichen Daten sicher gelesen und geschrieben werden kénnen, hangt
von den folgenden Faktoren ab:

Befehlstyp (Schreiben oder Lesen)
Datentrager mit Speichertyp EEPROM oder FRAM
Datenmenge

Ausdehnung des Erfassungsbereichs (ergibt sich aus der Kombination des Schreib-Lese-
Kopf-Typs und des Datentragers).

Hinweis

ﬂ Halten Sie die empfohlenen Abstande zwischen dem Datentrager und dem Schreib-
Lese-Kopf ein.
Die Angaben ,empfohlener” und ,,maximaler Abstand“ finden Sie in dem Handbuch
D101582 in dem Kapitel ,,Betriebsdaten”.

Die Erfassung der Daten kann gestort werden durch folgende Einflisse:
elektromagnetische Stérungen
starke Reflexionen an Metallteilen in der unmittelbaren Umgebung des Erfassungsbereichs

Die folgenden Abschnitte zeigen die erforderliche Zeit fiir das Lesen oder Schreiben einer
bestimmten Datenmenge. Die erforderliche Zeit ist abhangig vom Speichertyp des
Datentragers.

Derzeit bietet BL ident ® Datentrager mit folgenden Speichertypen an:
EEPROM- |-Code SL1
EEPROM- |-Code SL2
FRAM
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3.10.1 EEPROM-I-Code-SL2-Datentrager

3-90

Die folgenden BL ident ®-Datentréager haben den Speichertyp ,,EEPROM-I-Code-SL2*:
TW-R7,5-B128
TW-R9,5-B128
TW-R16-B128
TW-R20-B128
TW-R30-B128
TW-R50-B128
TW-R50-90-HT-B128
TW-114-B128
TW-L43-43-F-B128
TW-L82-49-P-B128
TW-SPP18x1-B128
TW-R30-M-B128

Der EEPROM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
4 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewéahlt werden (,,Datenaufbau der I-Code SL2-Datentrager”
Seite 3-87).

Fur die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte berticksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine
Zeitersparnis, wenn die Lédnge der zu lesenden Bytes kleiner als 4 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 0,4,8,12...

Wird als Startadresse ,,5“ gewahlt und die Lange der zu lesenden Bytes betragt ,,4“, werden zwei
Blocke bearbeitet.

FUr zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
ﬂ Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,4* ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs
(,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten” Seite 3-86)!
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Die folgenden beiden Diagramme haben Gltigkeit, wenn Sie die Hinweise fur
zeitkritische Applikationen befolgen!

Abbildung 106: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentréger des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL2".
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Abbildung 107: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentrager des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL2“.
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3.10.2 EEPROM-I-Code-SL1-Datentrager

3-92

Die folgenden BL ident ®-Datentréager haben den Speichertyp ,,EEPROM-I-Code-SL1*:
TW-R16-B64
TW-R22-HT-B64

Der EEPROM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
4 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewahlt werden (,,Datenaufbau der I-Code SL1-Datentrager”
Seite 3-87)

FUr die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte berlicksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine
Zeitersparnis, wenn die Lange der zu lesenden Bytes kleiner als 4 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 16, 20, 24, 28...

Wird als Startadresse ,,19“ gewahlt und die Lange der zu lesenden Bytes betragt ,,4“, werden
zwei Blocke bearbeitet.

Fir zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,4“ ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs
(,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten” Seite 3-86)!

Achtung
Die folgenden beiden Diagramme haben Gultigkeit, wenn Sie die Hinweise fur
zeitkritische Applikationen befolgen!
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Abbildung 108: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentréger des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL1".
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Abbildung 109: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentrdger des Typs ,,EEPROM-I-Code-SL1“.
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3.10.3 FRAM-Datentrager

3-94

Die folgenden BL ident ®-Datentréager haben den Speichertyp ,,FRAM*:
TW-R20-K2
TW-R30-K2
TW-R50-K2
TW-R50-HT-K2
TW-R50-MF-K2
TW-BS10X1.5-19-K2
TW-BD10X1.5-19-K2
TW-R30-M-K2
TW-R50-M-K2
TW-R80-M-K2

Der FRAM-Datentrager ist aufgeteilt in Datenblocke. Jeder Datenblock umfasst:
8 Byte

Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes kann innerhalb des
Nutzerdatenbereichs beliebig gewahlt werden (,,Datenaufbau der FRAM-Datentrager” Seite
3-88)

Fur die Betrachtung der erforderlichen Schreib- und Lesezeit sollte beriicksichtigt werden, dass
der Zugriff auf den Nutzdatenbereich immer blockweise erfolgt. Es ergibt sich z. B. keine

Zeitersparnis, wenn die Lédnge der zu lesenden Bytes kleiner als 8 Byte ist. Die Startadressen der
Blocke sind 8, 16, 24, 32...

Wird als Startadresse ,,19“ gewahlt und die Léange der zu lesenden Bytes betragt ,,8“, werden
zwei Blocke bearbeitet.

Fur zeitkritische Applikationen beachten Sie die folgenden beiden Hinweise:

Hinweis
Geben Sie als Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes nur
Vielfache von ,,8" ein!
Die Startadresse und Lange der zu lesenden/schreibenden Bytes sind Attribute der
Schreib- und Lese-Befehle!

Hinweis
Bevorzugen Sie niedrige Adressen bei der Auswahl des Datenspeicherbereichs
(»,Nutzerdatenbereiche der Datentragervarianten” Seite 3-86)!

Achtung
A Die folgenden beiden Diagramme haben Giiltigkeit, wenn Sie die Hinweise fur
zeitkritische Applikationen befolgen!
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Abbildung 110: Verweilzeiten beim Lesen von einem Datentréger des Typs ,,FRAM".
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Abbildung 111: Verweilzeiten beim Schreiben auf einen Datentréger des Typs ,,FRAM*.
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Auszug aus der Spezifikation

4.1 Allgemeines

Dieser Auszug aus der PROFIBUS-Spezifikation ,,Profile for Identification Systems, Proxy Ident
Function Block" (Version 1.02, Dezember 2005) wurde mit freundlicher Genehmigung der PNO
(PROFIBUS Nutzer Organisation) im Auftrag der Firma TURCK Ubersetzt.

Beachten Sie auch die ,,Definitionen in der Befehls- und Diagnoseebene” Seite 3-45.

4.1.1 Funktionsanforderungen

In diesem Abschnitt werden die funktionellen Anforderungen der Anwendung von RFID- und
Barcodeleser-Systemen definiert. Diese Anforderungen legen die Einschrankungen bzw.
Grenzen fest, die bei der Entwicklung des PIB und bei den entsprechenden innerhalb des
Feldgerats zu realisierenden Funktionen zu beachten sind. Aufgrund der bei RFID- und
Barcodeleser-Systemen unterschiedlichen Funktionen werden diese Anforderungen parallel
beschrieben.

Allgemeine Anforderungen

Beim Grundkonzept handelt es sich um die Anpassung von vorhandenen RFID- und
Barcodeleser-Systemen an die PROFIBUS-Technologie, damit sie in vorhandene Systeme
integriert werden kénnen, und damit deren Verwendung in neuen Systemen erleichtert werden
kann (siehe nachstehende Abbildung).

Abbildung 112:
Grundkonzept

4-2

IEC 61131-3
» Comm-FB |« OFIBUS-DPVI Air interface
[ — — v
IEC 61131-3 | 4 _
acyclic: file transfer
N
PIB Interrogator/
P Barcode reader
cyclic: control and status word
N
A 3
Buffer °
Y
[ J
Application ®
program
(not modified) )
[ J

Da vorhandene proprietare Losungen bewadltigt werden missen, gibt es neben der PROFIBUS-
Konformitat gewisse Einschrankungen, die zu beriicksichtigen sind.
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Allgemeines
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Folgende Anforderungen mussen erfillt werden:

Vorhandene PROFIBUS-Systeme durfen nur minimal von der Integration von RFID- und
Barcodeleser-Systemen gestort werden

Die Flusssteuerung erfolgt zyklisch

Der Datentransfer erfolgt azyklisch

Anwenderprogramme sollen von der Integration von PIB unabhéngig sein

Die Fragmentierung und Defragmentierung der Datenpakete soll innerhalb des PIB erfolgen
Anforderungen durch die Verwendung von RFID-Systemen

Die Standardisierungsaktivitaten fir RFID-Systeme befinden sich zur Zeit in Arbeit. Ziele hiervon
sind die Festlegung der Luftschnittstelle (ISO/IEC 18000), des Dateiformats sowie der
Behandlung von Dateien (ISO/IEC 15962). Siehe unten.

Diese Profilspezifikation behandelt explizit den Datentransfer Gber industrielle Netzwerke, die
auf PROFIBUS basieren, sowie die Integration in SPS-Systeme.

Abbildung 113:
Relevante Stan-
dardisierungs-
aktivitaten

D101578 1209

Application Interrogator AIR Interface RF Tag
@ tag physical memory
[ logical
application y map
commands tag driver|_| commands
command/ | I || and j/
< response unit mMapping | ¢
application rules responses
responses
logical ]
memory Note: the logical memory map
in the tag physical memory is
given by the tag architecture and
the mapping rules in the tag driver.

All the information in the logical

data protocol physical memory is represented in the
processor interrogator | logical memory map
L Il JL Il ]
ISO/IEC 15961 ISO/IEC 15962 ISO/IEC 15962 ISO/IEC 18000
Annexes

Aufgrund dieser fortlaufenden Prozesse ist eine Behandlung dieser Themen im Rahmen dieser
Spezifikation offensichtlich nicht erforderlich. Auf die jeweiligen Dokumente kann zu einem
spéateren Zeitpunkt Bezug genommen werden, wenn die Standardisierung im Rahmen der IEC
abgeschlossen ist. Daher werden folgende Punkte in diesem Dokument nicht betrachtet:

Air-Interface,

Dateiformat,

Datei-Handler,

Kodierung von Anwenderdaten.

Zur Zeit werden die jeweiligen Daten normalerweise als ein Datenpaket betrachtet, das sowohl

von der Applikation in dem Ident-Gerat als auch von der SPS-Applikation interpretiert wird, die
den PIB verwendet (siehe Abbildung unten).
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Abbildung 114:
Datentransfer
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Modellierung des Proxy-ldent-Blocks (PIB)

4.2 Modellierung des Proxy-ldent-Blocks (PIB)

4.2.1 Grundséatze der Modellierung

4.2.2 Allgemeines PIB-Modell

Sie sollte die bestehenden Comm-FBs direkt verwenden

Industrielle
Automation

Die Modellierung des Proxy-ldent-Blocks (PIB) muss nach den folgenden Grundséatzen
durchgefiuihrt werden:

Sie muss vorhandenen SPS-Systemen entsprechen, z. B. durch Verwendung des
bestehenden Adressierungskonzeptes

Sie muss effizient und ohne Overhead sein, d.h. das Modell muss leistungsorientiert sein

Sie muss eine leichte Portierung des Anwenderprogramms zwischen unterschiedlichen SPS-
Systemen erlauben

Durch gute Programmierung sollten Abhangigkeiten von der Hardware-Konfiguration
vermieden werden, wie z. B. die Adressierung im Anwenderprogramm.

Der PIB wird als Proxy-FB modelliert, der ein komplettes Ident-Gerat darstellt. Dabei werden die
Grundsatze der Proxy-FB-Modellierung nach [4] beachtet.

Abbildung 115:
Verwendung
von Comm-FB
und Proxy-FB
zur PIB-Model-
lierung

PLC: DP-Master
Classl

IEC 61131-3
Programm

4.2.3 Darstellung
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FB_Field Device Control

WRREC

Comm FB
inside a
Proxy FB

Proxy FB

Proxy FB
DeviD
METHOD
data_m1 result_m1

data_m2 result_m2

V

Local Instance Data

One Proxy FB
represents a
field device

Die Schnittstelle des Funktionsbausteintyps wird graphisch und textlich nach IEC 61131-3
dargestellt. Das Verhalten des Funktionsbausteins wird als graphisches Zustandsdiagramm mit
Tabellen fiir die Ubergange (Transitionen) und Aktionen dargestellt.
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Auszug aus der Spezifikation

4.3 Definition des Proxy-ldent-Blocks (PIB)

Dieser Abschnitt legt die Spezifikation des Proxy-ldent-Blocks nach den in [4] angegebenen
Leitlinien fest.

HINWEIS: Werden mehrere PIB-Instanzen gleichzeitig von einem Anwenderprogramm
betrieben, muss sichergestellt werden, dass die einzelnen Instanzen einander nicht blockieren.
Block-Definition

Folgende Abbildung ist eine graphische Darstellung der PIB-Schnittstelle:

Abbildung 116:

Graphische Dar- DONE | BOOL
stellung der BOOL | EXECUTE ERROR | BOOL
PIB-Schnittstel- DWORD | ID RDREC STATUS | DWORD
e T INDE ID STATUS |—e
WRREC
INT | OFFSET D STATUS WARNING | BOOL
BOOL | RPTCMD SETIO_PART BUSY | BOOL
BOOL R +— D STATUS
BOOL | INIT
GO PART | | o moor
LD STATUS —
BOOL | UOUTT TPC | BOOL
BOOL | UOUT2 TP | BOOL
BOOL | UOUT3 UINO | BOOL
BOOL | RDGATE PIB UIN1 | BOOL
INT | CMDDM UIN2 | BOOL
INT | CMDSEL UIN3 | BOOL
_— ARRAY[1..10] | CMDREF CMDREF | ARRAY[1..10]
of CMD_STRUCT of CMD_STRUCT
INT | TXBUFLEN
INT | TXSTART
- ARRAY[1..N] | TXREF TXREF | ARRAY[1..N]
of BYTE of BYTE
INT | RXBUFLEN TRLEN | INT
INT | RXSTART
ARRAY[1..N] | RXREF RXREF | ARRAY[1..N] oo
of BYTE of BYTE
4.3.1 Parameter
Tabelle 62: Name Beschreibung
PIB-Parame-
terbeschrei-
bung
EXECUTE Durch Setzen dieses Eingangsparameters vom Typ BOOL auf TRUE kann
der Anwender (Anwenderprogramm) eine FB-Instanz starten. Bevor der FB
in Betrieb gesetzt werden kann, muss der Befehl und die dazugehérigen
Parameter in den Speicher geschrieben werden, der dem CMDREF-
Parameter zugewiesen ist. Dazu muss der CMDSEL-Parameter richtig
gesetzt werden. Dieser Parameter wird mit der positiven Flanke gesetzt.
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Beschreibung

Der Wert dieses Eingangsparameters wird als eindeutige ID zur
Adressierung eines einzelnen Geréats oder eines Steckplatzes innerhalb
eines Gerats verwendet. Eine detaillierte Beschreibung hiervon ist in
Dokument [4] enthalten. In Verbindung mit dem Parameter ,INDEX“
adressiert dieser Parameter ein einzelnes Ident-Gerét.

Der Wert dieses Eingangsparameters wird zur Kennzeichnung eines
einzelnen Identkanals innerhalb eines Steckplatzes auf einem Gerat
verwendet. Die Verwendung des Parameters entspricht der Definition der
Adress-Parameter ,,Index“ nach [1] und [2].

Der Wert dieses Eingangsparameters wird zur Kennzeichnung der dem Kanal
zugeordneten E/A-Daten verwendet, die zyklisch als Subset der Daten
Ubertragen werden, die einem Steckplatz (Modul) zugewiesen sind.

Wenn dieser Parameter auf ,,1“ gesetzt wird, wiederholt das Ident-Gerat den
aktuell durchgefiihrten oder anschlieBend durchzufiihrenden Befehl.Der
Parameter wird auf das Bit ,,Repeat_ Command* im zyklischen Steuerwort
abgebildet (siehe Abschnitt 4.2.1)

Wenn dieser Eingangsparameter = ,,1“ ist, wird der im Ident-Gerat aktuell
ausgefuhrte Befehl abgebrochen. Der Parameter wird auf das Bit
»,S0ft_Reset” im zyklischen Steuerwort abgebildet (siehe Abschnitt 4.2.1).
Dieser Parameter wird mit der positiven Flanke aktiviert.

Bei Wechsel von ,,0“ nach ,,1“ zwingt dieser Eingangsparameter das Ident-
Gerat, den Betrieb mit Ausnahme der Kommunikationsschnittstelle zu
starten. Lokal durch dieses Verfahren vom Ident-Geréat ausgefuhrte
Vorgange sind herstellerspezifisch. Der Parameter wird auf das Bit ,,Init*“ im
zyklischen Steuerwort abgebildet (siehe Abschnitt 4.2.1). Nachdem die
Sequenz ,Init_Active = 0 -> Init_Active = 1 Init_Active = 0" (zyklisches
Status-Wort) abgeschlossen ist, muss der PIB einen Write-Config-Befehl an
das ldent-Geréat senden. Dieser Parameter wird mit der positiven Flanke
gesetzt.

Tabelle 62: Name

(Forts.)

PIB-Parame-

terbeschrei-

bung
ID*
INDEX*
OFFSET*
RPTCMD*
SRESET*
INIT*
UOUTO*

Dieser Parameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische Bit O dar,
das innerhalb des zyklischen Steuerworts Uibertragen werden soll (siehe
Abschnitt 4.2.1). Der Parameter wird auf Bit O des zyklischen Steuerworts
abgebildet.

*Das Anwenderprogramm hat die Aufgabe, alle Eingangsparameter zurtickzusetzen und zu

andern.

UOUT1*

Dieser Parameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische Bit 1 dar,
das innerhalb des zyklischen Steuerworts Ubertragen werden soll (siehe
Abschnitt 4.2.1). Der Parameter wird auf Bit 1 des zyklischen Steuerworts
abgebildet.

uouT2*

Dieser Parameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische Bit 2 dar,
das innerhalb des zyklischen Steuerworts Uibertragen werden soll (siehe
Abschnitt 4.2.1). Der Parameter wird auf Bit 2 des zyklischen Steuerworts
abgebildet.

D101578 1209 - BL ident®
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Beschreibung

Dieser Parameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische Bit 3 dar,
das innerhalb des zyklischen Steuerworts tUbertragen werden soll (siehe
Abschnitt 4.2.1). Der Parameter wird auf Bit 3 des zyklischen Steuerworts
abgebildet.

Dieser Parameter vom Typ BOOL stellt das optionale Bit 8 dar, das innerhalb
des zyklischen Steuerworts Ubertragen werden soll (sieche Abschnitt 4.2.1).
Wenn dieses Bit auf ,,1* gesetzt wird, startet die Operation.

Es kénnen mehrere Befehle im Speicher abgelegt werden, damit ein
effizienteres Anwenderprogramm geschrieben werden kann. Die Anzahl der
abgelegten Befehle beeinflusst den Speicherbereich, der fur die jeweilige
PIB-Instanz reserviert werden soll. Der Eingangsparameter CMDDIM
definiert die Anzahl der ,,CMD_STRUCT*-Strukturen fur Befehlsparameter.

Da es eine gewisse Anzahl von parallel gespeicherten Befehlen geben
konnte, muss eine Wahimdoglichkeit gegeben werden, um einen einzelnen
durchzufiihrenden Befehl auszuwéahlen. Der Eingangsparameter CMDSEL
wird hierzu verwendet, indem er einem der vorgegebenen Befehle
zugewiesen wird. Die erste CMD_STRUCT wird fir Parameter reserviert, die
dem Befehl ,Write_Config* zugeordnet sind.

Dieser In_Out-Parameter verweist auf einen globalen Speicherbereich, der
zum Speichern von Befehlen und den damit verbundenen Parametern
verwendet wird. Die maximale Anzahl von Befehlen, die einer einzelnen PIB-
Instanz zugewiesen sind, darf 10 nicht tGberschreiten. Abschnitt 3.1.3
beschreibt die Befehle, die von der

Profil-Version unterstiitzt werden.

Tabelle 62: Name

(Forts.)

PIB-Parame-

terbeschrei-

bung
UOuT3*
RDGATE*
CMDDIM*
CMDSEL*
CMDREF*
TXBUFLEN*

Dieser Eingangsparameter legt die Anzahl der Byte fest, die von dieser PIB-
Instanz zum Speichern von Sendedaten verwendet werden. Die Anzahl der
Byte wird ab der durch den Parameter TXSTART definierten Position
innerhalb des Speicherbereichs gezahlt. Aus Konsistenzgriinden wird es
empfohlen, diesen Parameter nach Installierung des PIB nicht zu dndern.

*Das Anwenderprogramm hat die Aufgabe, alle Eingangsparameter zurtickzusetzen und zu

andern.

TXSTART*

Der Eingangsparameter TXSTART gibt die relative Lage des durch ,, TXREF*
definierten ,,TXBUF* innerhalb des globalen Speicherbereichs an. Diese
Lage ist der Start des Speicherbereichs, der der PIB-Instanz zugewiesen ist.
Aus Konsistenzgriinden wird es empfohlen, diesen Parameter nach
Instanzierung des PIB nicht zu &ndern.

TXREF*

Dieser In_Out-Parameter verweist auf einen globalen Speicherbereich, der
von mehreren PIB-Bausteinen verwendet wird. Die PIB-Instanz darf den
Speicher mit anderen Bausteinen teilen.

4-8
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Beschreibung

Dieser Eingangsparameter legt die Anzahl der Byte fest, die von dieser PIB-
Instanz zum Speichern von Empfangsdaten verwendet werden. Die Anzahl
der Byte wird ab der durch den Parameter RXSTART definierten Position
innerhalb des Speicherbereichs gezahlt. Aus Konsistenzgriinden wird es
empfohlen, diesen Parameter nach Instanzierung des PIB nicht zu &ndern.

Der Eingangsparameter RXSTART gibt die relative Lage des durch ,,RXREF*
definierten ,,RXBUF“ innerhalb des globalen Speicherbereichs an. Diese
Lage ist der Start des Speicherbereichs, der der PIB-Instanz zugewiesen ist.
Aus Konsistenzgriinden wird es empfohlen, diesen Parameter nach
Instanzierung des PIB nicht zu andern.

Dieser In_Out-Parameter verweist auf einen globalen Speicherbereich, der
von mehreren PIB-Bausteinen verwendet wird. Die PIB-Instanz darf den
Speicher mit anderen Bausteinen teilen.

Dieser Ausgangsparameter zeigt die Anzahl der Gibertragenen (je nach
ausgefuhrtem Befehl gesendeten oder empfangenen) Anwender-Byte an,
nachdem der Befehl erfolgreich durchgefuhrt wurde. Es wird die Anzahl der
Ubertragenen Byte ab der durch (TXSTART + OffsetBuffer) oder (RXSTART
+ OffsetBuffer) definierten Position gezéahlt.

Dieser Ausgangsparameter ist auf ,, TRUE" gesetzt, wenn der Befehl mit
einem positiven Ergebnis durchgefuhrt wurde. Das Anwenderprogramm
kann dieses Flag abfragen, wahrend der Befehl durchgefiihrt wird, und
bevor die Ubertragenen Daten berechnet werden.

Tabelle 62: Name

(Forts.)

PIB-Parame-

terbeschrei-

bung
RXBUFLEN*
RXSTART*
RXREF*
TRLEN
DONE
ERROR

Dieser Ausgangsparameter ist auf ,,TRUE* gesetzt, wenn ein Fehler erkannt
wurde. Der erkannte Fehler konnte lokal (innerhalb der Host-Steuerung)
oder dezentral (innerhalb des Ident-Geréts) vorliegen. Nahere Informationen
zum Fehler werden im Parameter ,,STATUS" gegeben. Dieses Flag wird je
nach dem Fehler-Bit im Quittungstelegramm (Bit O von Cl) vom PIB intern
gesetzt. Nach einem erneutem Aufruf eines Befehls wird dieses Flag auf
~FALSE" zuriickgesetzt.

*Das Anwenderprogramm hat die Aufgabe, alle Eingangsparameter zurtickzusetzen und zu

andern.

WARNING

Dieser Ausgangsparameter ist auf ,, TRUE* gesetzt ist, wenn eine Warnung
erkannt wurde. Die erkannte Warnung kdnnte lokal (innerhalb der Host-
Steuerung) oder dezentral (innerhalb des Ident-Gerats) vorliegen. Nahere
Informationen zur Warnung werden im Parameter ,STATUS" gegeben.
Dieses Flag wird je hach den Warn-Bits im Quittungstelegramm (Bit 1..7 von
Cl: ein oder mehrere Bits werden auf 1 gesetzt) vom PIB intern gesetzt. Nach
einem erneutem Aufruf eines Befehls wird dieses Flag auf ,,FALSE*
zuriickgesetzt.

Hinweis: Im Falle einer WARNUNG werden alle einem Befehl zugewiesenen
Anwenderdaten richtig Ubertragen (wenn ERROR nicht gesetzt ist). In
diesem Fall enthélt der Datenpuffer gultige Werte.

D101578 1209 - BL ident®
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Beschreibung

Der Ausgangsparameter ,,STATUS* liefert detaillierte Fehlerinformationen
oder/und Warninformationen zum letzten Befehl, der mit einem negativen
Ergebnis oder einer Warnung ausgefuhrt wurde. Der Wert bleibt bis zum
nachsten Auftreten einer Warnung bzw. eines Fehlers erhalten. Die
Kodierung hangt von der méglichen Quelle der jeweiligen Warnungs- bzw.
Fehlermeldung ab.

Folgende Quellen sind mdglich: die eingebetteten Comm-FBs, die
Funktionen zum zyklischen Datenzugriff, das Ident-Gerat, der Tag oder die
internen Funktionen des PIB.

Wenn dieser Ausgangsparameter auf ,,TRUE" gesetzt wird, ist der PIB
~besetzt“. Ein Befehl kann zum Ausfuhren nicht bergeben werden
(Ausnahmen: ,INIT* und ,,SRESET*). Der Parameter zeigt an, dass der PIB
noch in Betrieb ist.

Wenn dieser Ausgangsparameter auf ,,TRUE" gesetzt wird, hat der PIB* die
Anforderung Ubernommen, den laufenden Befehl zu wiederholen. Er wird
vom Bit ,,Repeat_Command_Active“ der zyklischen Eingangsdaten
abgebildet. Der Ausgangsparameter bleibt aktiv, solange das Bit innerhalb
des zyklischen Telegramms gesetzt wird. Solange dieser
Ausgangsparameter gesetzt wird, liefert der PIB* Daten nach einem
ausgefihrten Befehl. Der Anwender ist in der Lage, das Ergebnis des
Befehls zu lesen.

Dieser Ausgangsparameter ist auf ,, TRUE" gesetzt, wenn der PIB* einen
fatalen Fehler erkannt hat. Er wird von dem Error_Flag der zyklischen
Eingangsdaten abgebildet. Der Ausgangsparameter bleibt aktiv, solange
das Bit innerhalb des zyklischen Telegramms gesetzt wird. Der PIB bleibt in
dem aktuellen Zustand (Zustandsmaschine). Wenn dieser Parameter auf
»TRUE" gesetzt ist, muss der Anwender den Eingangsparameter INIT des
PIB-Bausteins setzen oder einen Dev-Status-Befehl auslésen (wenn
moglich).

Tabelle 62: Name

(Forts.)

PIB-Parame-

terbeschrei-

bung
STATUS
BUSY
RPTACT
ERR_REQ
UINO

Dieser Ausgangsparameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische
Bit 0 dar, das innerhalb des zyklischen Status-Worts Uibertragen werden soll
(siehe Abschnitt 4.2.2).

*Das Anwenderprogramm hat die Aufgabe, alle Eingangsparameter zuriickzusetzen und zu

andern.

UIN1

Dieser Ausgangsparameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische
Bit 1 dar, das innerhalb des zyklischen Status-Worts tibertragen werden soll
(siehe Abschnitt 4.2.2).

UIN2

Dieser Ausgangsparameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische
Bit 2 dar, das innerhalb des zyklischen Status-Worts Ubertragen werden soll
(siehe Abschnitt 4.2.2).

UINS

Dieser Ausgangsparameter vom Typ BOOL stellt das anwenderspezifische
Bit 3 dar, das innerhalb des zyklischen Status-Worts Uibertragen werden soll
(siehe Abschnitt 4.2.2).

4-10
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Tabelle 62: Name Beschreibung
(Forts.)
PIB-Parame-
terbeschrei-
bung

TP Dieser Ausgangsparameter ist auf ,,1* gesetzt, wenn ein Ziel innerhalb des

Bereichs des Ident-Gerats liegt. Der Parameter entspricht dem Bit
»rarget Present” des zyklischen Status-Worts (siehe Abschnitt 4.2.2). Er
wird zuruickgesetzt, falls kein Ziel innerhalb des Bereichs des Ident-Geréts
liegt. Wenn ein Ident-Geréat diese Eigenschaft nicht unterstitzt, wird der
Parameter auf ,,0“ gesetzt. Dieser Parameter wird nicht fur Barcodeleser
verwendet.

TPC Dieser Ausgangsparameter wird auf ,,1* gesetzt, wenn ein neues Ziel
innerhalb des Bereichs des Ident-Geréts liegt. Der Parameter entspricht
dem Bit , Target_Presence_Changed” des zyklischen Status-Worts (siehe
Abschnitt 4.2.2). Er wird auf ,,0“ zurlickgesetzt, nachdem der nachste Befehl
»inventory“ erfolgreich abgeschlossen wurde.Wenn ein Ident-Gerét diese
Eigenschaft nicht unterstitzt, wird der Parameter auf ,,0“ gesetzt. Dieser
Parameter wird nicht fur Barcodeleser verwendet.

*Das Anwenderprogramm hat die Aufgabe, alle Eingangsparameter zuriickzusetzen und zu

andern.
Tabelle 63: Name Datentyp Bereich Nutzungsbedingunge
Eigenschaf- n
ten von PIB- o
Parametern z= zwmgend,
o = optional
EXECUTE BOOL Wenn DONE#O oder ERROR#0,  z
zwingt ein Wechsel des
Parameters EXECUTE von ,,0*
nach,,1“ den Funktionsbaustein,
einen Befehl auszufiihren (wenn
DONE = 0 und ERROR =0,
wurde der PIB-Baustein nicht
initialisiert oder wird der Befehl
gerade ausgefiihrt)
ID DWORD 0x00000000 .... OXFFFFFFFF z
(siehe [4])
INDEX INT 101...108, 111...118,201...254 z
OFFSET INT 0...244 z
RPTCMD BOOL 0 = Kein Repeat_Command o]
1 = Repeat_Command
SRESET BOOL Wechsel von ,,0“ nach ,,1“ z

zwingt den Funktionsbaustein
den Befehl SRESET (Beenden
des aktuellen Befehls)
auszufuhren.
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Tabelle 63:
(Forts.)
Eigenschaf-
ten von PIB-
Parametern

4-12

Name Datentyp Bereich Nutzungsbedingunge
n
Zz = zwingend,
0 = optional
INIT BOOL Wechsel von ,,0“ nach ,,1* y4
zwingt den Funktionsbaustein
die Init-Prozedur auszufiihren.
UouTOo BOOL Bit 0 = 0/1 0]
UOUT1 BOOL Bit 0 = 0/1 0]
UouT2 BOOL Bit 0 = 0/1 0]
UoOuUT3 BOOL Bit 0 = 0/1 0]
RDGATE BOOL 0 = Lese-Gate nicht aktiv o
1 = Lese-Gate aktiv
CMDDIM INT 2...10 y4
CMDSEL INT 1..10 z
CMDREF ARRAY[2.. CMDDIM x 42 y4
CMDDIM] von
CMD_STRUC
T
TXBUFLEN INT 0...32768 z
TXSTART INT 0...32768 z
TXREF ARRAY y4
[1..N]of
BYTE
RXBUFLEN INT 0...32768 y4
RXSTART INT 0...32768 z
RXREF ARRAY N y4
[1..N]of
BYTE
TRLEN INT 0...32768 y4
DONE BOOL 0 = Befehl nicht ausgefiihrt z
1 = Befehl ausgefiihrt
ERROR BOOL 0 = Letzter Befehl fehlerfrei y4
abgeschlossen
1 = Letzter Befehl mit Fehler
abgeschlossen
WARNING BOOL 0 = Keine Warninformationen y4
vorhanden
1 = Warninformationen
vorhanden
STATUS DWORD Siehe Abschnitt 3.1.2 y4
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Tabelle 63: Name Datentyp Bereich Nutzungsbedingunge
(Forts.) n
Eigenschaf- .
ten von PIB- z= zwmgend,
Parametern o = optional
BUSY BOOL 0 = PIB fuhrt momentan keinen  z
Befehl aus
1 = Befehl wird momentan vom
PIB ausgefuhrt
RPTACT BOOL 0 = Keine o]
Befehlswiederholung am PIB*
aktiv
1 = Befehlswiederholung am
PIB* aktiv
ERR_REQ BOOL 0 = Kein Fehler vom PIB* Z
gemeldet
1 = Fehler Uber PIB* gemeldet
UINO BOOL Bit 0 = 0/1 (o]
UIN1 BOOL Bit 0 = 0/1 (o]
UIN2 BOOL Bit 0 = 0/1 o]
UIN3 BOOL Bit 0 = 0/1 (o]
TP BOOL 0 = Kein Ziel vorhanden o]
1 = Ziel vorhanden (nicht fur Barcodeleser
verwendet)
TPC BOOL 0 = Kein Ziel gedndert (o]

1 = Ziel geéndert

(nicht fur Barcodeleser
verwendet)

Um den Zugriff auf einzelne Elemente der Befehlsstruktur zu erleichtern, wurde fir jeden Befehl
eine einheitliche Struktur definiert, unabhangig davon, welche einzelnen Parameter verwendet
werden. Die verwendeten Parameter hangen von der Definition des jeweiligen Befehls ab. Diese
Parameter werden im Abschnitt 3.1.3. definiert.

Abbildung 117: TYEF

Datentyp-Defi- CMD STRUCT
nition des PIB- STRUCT
Befehls: CMD : BYTE;
Config : BYTE ;
OffzetBuffer : INT;
UID : ARRAY[1l..B] OF BYTE;
FileMams : ARRAY[1l..8] OF BYTE;
' Offset : DINT;
Length : INT;
StartAddress : DINT:
Attributes : BYTE:;
MextMode : BYTE:
Timeout : INT;
ObjectNumber : INT;
FileType : WORD;
END STEUCT:
END TYFE

D101578 1209 - BL ident®
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4.3.2 Fehler und Warnungen

Der PIB meldet, ob der angeforderte Befehl erfolgreich ausgefiihrt wurde oder nicht. Die
Fehlermeldung dient zwei Zwecken:

1 Um die Reaktion auf den Prozess zu dndern, d.h. eine Ersatzreaktion auszuldsen, wie z. B.
die Wiederholung der Anforderung zu einem anderen Zeitpunkt bzw. an einem anderen Ort
oder der Abbruch der Prozessaufgabe

2 Eine Alarmmeldung an ein HMI-System Uber das Anwenderprogramm oder automatisch
Uber das SPS-System zu senden.

Hinweis

Zum ersten Fall gehdren normalerweise nur sehr wenige unterschiedliche Reaktionen,
die von der jeweiligen Fehlermeldung abhangig sind. Detaillierte Fehlerinformationen
werden kaum verwendet.

Da andere Funktionsbausteine (Comm-FBs) und Funktionen im PIB eingebettet sind, stellt der
Parameter STATUS Status-Informationen aus mehreren Quellen dar.

Der Parameter STATUS kann auch fur Warninformationen verwendet werden.

Alternativ zur Verwendung des STATUS-Parameters kdnnen Fehler- und Warninformationen
innerhalb der Diagnosedaten gesendet werden (siehe Abschnitt 4.4).

Der STATUS-Ausgang vom Typ DWORD wird als gepacktes, aus vier Byte bestehendes Array
interpretiert, wie in der folgenden Tabelle dargestelit.

Tabelle 64: Byte Name Definition Datentyp
Struktur des
STATUS-Aus-
gangs
0 Function_Num Siehe Tabelle 65: Byte
1 Error_Decode Siehe Tabelle 66: Byte
2 Error_Code_1 Siehe Tabelle 67: Byte
3 Error_Code_2 Warnungen oder Byte
herstellerspezifischer
Fehler
Die Definition des Byte Function_Num basiert auf (IEC 61158 6, Part 6; 1999) und erweitert die
in (PROFIBUS Comunication and Proxy Function Blocks acc. to
IEC 61131-3 Vers. 1,2) realisierten Ergdnzungen. Es wird zur Gruppierung von Fehlern und
Warnungen verwendet.
Tabelle 65: Frame Select PDU - Error_Code_2 Function_ Beschreibung nach
Werte vom oder Bezeichner wird fur Code / diesem Profil
Byte (Bit 7), (Bit 5 bis 6), Warnungen Error_Code
Function_ dezimal dezimal verwendet (Bit O bis 3)
Num (Bit 4)* dezimal
0 0...3 0/1 0..15 Keine Fehler

4-14
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Tabelle 65: Frame Select PDU - Error_Code_2 Function_ Beschreibung nach
(Forts.) oder Bezeichner wird fur Code / diesem Profil

Werte vom (Bit 7), (Bit 5 bis 6), Warnungen Error_Code

Byte dezimal dezimal verwendet (Bit O bis 3)

Function_ (Bit 4)* dezimal
Num

1 0,1 0/1 0...15 Fehler nicht mit DP-
Protokoll verbunden
und nicht fur dieses
Profil definiert

1 2 0/1 0...15 Fehlermeldung
beziiglich DP-
Protokoll, siehe /2/
und [4]

1 3 0/1 0 herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code_1 und
Error_Code_2

1 3 0/1 1 Error_Code_1 liefert
Fehlerinformationen
zum Tag/
Datentrager/
Barcode
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code_2

1 3 0/1 2 Error_Code_1 liefert
Fehlerinformationen
zur Luftschnittstelle
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code 2

1 3 0/1 3 Error_Code_1 liefert
Fehlerinformationen
zum Dateisystem
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code 2

1 3 0/1 4 Error_Code _1 liefert
Fehlerinformationen
zum ldent-Geréat
(Transponder/
Barcodeleser)
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code_2
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Tabelle 65: Frame Select PDU - Error_Code_2 Function_ Beschreibung nach
(Forts.) oder Bezeichner wird far Code / diesem Profil
Werte vom (Bit 7), (Bit 5 bis 6), Warnungen Error_Code
Byte dezimal dezimal verwendet (Bit O bis 3)
Function_ (Bit 4)* dezimal
Num
1 3 0/1 5 Error_Code_1 liefert

Fehlerinformationen
zur Kommunikation
zwischen PIB und
Ident-Gerat (aul3er
DP-Fehler)
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code_2

1 3 0/1 6 Error_Code_1 liefert
befehlsspezifische
Fehlerinformationen
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code 2

1 3 0/1 7 Error_Code_1 liefert
Fehlerinformationen
, die intern vom PIB
generiert werden
herstellerspezifische
Kodierung von
Error_Code 2

1 3 0/1 8..15 Hier nicht definiert

* Bit 4 = 0: Error_Code_2 enthalt herstellerspezifische Informationen, Bit 4 = 1: Error_Code_2
enthalt Warninformationen (Byte 5 (Cl) vom Quittungstelegramm)

Das Error_Decode-Byte wird verwendet, um die Bedeutung von Function_Num, Error Code 1
und Error Code 2 zu definieren.

Tabelle 66: Error_Decode Quelle Bedeutung

Werte vom

Byte Error

Decode
0x00 SPS Keine Fehler, keine Warnungen
0x01 .. Ox7F SPS Warnung (nicht fiir dieses Profil verwendet)
0x80 DP V1 Fehler entsprechend IEC 61158-6 111 gemeldet
0x81 .. Ox8F SPS 0x8x meldet einen Fehler nach dem x-ten

Parameter des Aufrufs des Comm-FB, wie in [4]

0x90 .. OxFD reserviert
OxFE Profil (PIB, Profilspezifischer Fehler

Ident-Gerat)
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Tabelle 66: Error_Decode Quelle Bedeutung
(Forts.)
Werte vom
Byte Error
Decode
OxFF Profil (PIB, Fur zukunftige Nutzung reserviert

Ident-Gerat)

Error_Code_1 liefert eine Nummer, die den Fehler oder die Warnung darstellt. Das Byte
Error_Decode wird auf OXFE in der folgenden Tabelle festgelegt.

Tabelle 67: Function _Code/ Error_Code_1

Werte vom Error_Code*
Byte Error

Code 1

(dezimal)

Gemeldet
von

Bedeutung

zwingend /
optional

Tag-Speicher Fehler (z.
B. CRC-Fehler)

Anwesenheitsfehler
(vom Ident-Gerat
gemeldet), Tag hat das
Ubertragungsfenster
verlassen

Adresse oder Befehl
entspricht nicht den
Tag-Eigenschaften
(SpeichergroRe) (vom
Ident-Gerat gemeldet)

Tag defekt, (Tag oder
Batterie ersetzen)

Uberlauf des Tag-
Speichers

Unformatierter Tag

Datenstruktur des Tags
nicht konsistent. Tag
neu formatieren

Tag innerhalb des
Ubertragungsfensters
hat nicht den
erwarteten UID (vom
Ident-Gerat gemeldet)

Befehl nicht vom Tag
unterstutzt

10

Zugriffsverletzung (z. B.
Baustein gesperrt);
siehe 1ISO18000-X

D101578 1209 - BL ident®
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Tabelle 67: Function _Code/ Error Code 1 Gemeldet Bedeutung zwingend /
(Forts.) Error_Code* (dezimal) von optional
Werte vom
Byte Error

1 11..127 IG Fir zukiinftige Nutzung (o]

vom Profil reserviert
1 128..255 IG Herstellerspezifisch 0
2 1 IG Kommunikations- (0]

Timeout an der
Luftschnittstelle (vom
Ident-Gerat gemeldet)

2 2 IG Mehr Tags/Barcodes (o]
im Ubertragungsfenster
als zulassig, (vom
Ident-Gerat gemeldet)

2 3..127 IG Fur zukinftige Nutzung 0
vom Profil reserviert

2 128..255 IG Herstellerspezifisch (0]

3 1 IG Falscher Dateiname (o]
(vom Ident-Gerat
gemeldet)

3 2 IG Datei nicht vorhanden 0
(vom Ident-Gerat
gemeldet)

3 3 IG Der Tagtyp ist falsch (0]

oder fur die angewahlte
Betriebsart nicht
geeignet. Kein
Dateisystem auf Tag
vorhanden. (vom Ident-
Gerat gemeldet)

3 4 IG Befehl erstellen; Keine (o]
Verzeichniseintrage
mehr verfiigbar, (vom
Ident-Gerat gemeldet)

3 5 IG Befehl erstellen; Datei 0
schon im Verzeichnis
vorhanden, (vom Ident-

Gerat gemeldet)

3 6 IG Zugriffsverletzung (vom (o]
Ident-Gerat gemeldet)

3 7 IG Dateilangeniiberschreit (0]
ung (vom ldent-Gerat
gemeldet)
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Tabelle 67: Function _Code/ Error_Code_1

(Forts.) Error_Code*
Werte vom

Byte Error

(dezimal)

Gemeldet
von

Bedeutung

zwingend /
optional

Datei nicht verfligbar
(verfalscht) (vom Ident-
Gerét gemeldet)

9..127

Flr zukinftige Nutzung
vom Profil reserviert

128..255

Herstellerspezifisch

1

Spannungsausfall (vom
Ident-Gerat gemeldet)

Hardwarefehler
innerhalb des Ident-
Gerats (vom ldent-
Gerat gemeldet)

Antenne funktioniert
nicht (vom ldent-Gerat
gemeldet); z. B.
ausgeschaltet oder
getrennt

Uberlauf des
Befehlspuffers des
Ident-Gerats (vom
Ident-Gerat gemeldet)

Uberlauf des
Datenpuffers des Ident-
Gerats (vom Ident-
Gerat gemeldet)

Befehl in dieser
Betriebsart vom Ident-
Gerat nicht unterstitzt
(vom Ident-Geréat
gemeldet)

Ident-Gerat meldet
unspezifischen Fehler,
der Uber das zyklische
Status-Wort gemeldet
wird (z. B. Antenne
funktioniert nicht).
Dieser Fehler ist keinem
spezifischen Befehl
zugeordnet.

8..127

Fur zukunftige Nutzung
vom Profil reserviert

128..255

IG

Herstellerspezifisch
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Tabelle 67: Function _Code/ Error Code_ 1 Gemeldet Bedeutung zwingend /
(Forts.) Error_Code* (dezimal) von optional
Werte vom
Byte Error

5 1 IG Falsche Sequenz- z

Nummer (SN) vom
Ident-Gerat gemeldet

5 2 PIB Falsche Sequenz- Z
Nummer (SN) vom PIB
gemeldet

5 4 IG Unglltige Datenblock- z

Nummer (DBN) vom
Ident-Gerat gemeldet

5 5 PIB Ungtiltige Datenblock- z
Nummer (DBN) vom
PIB gemeldet

5 6 IG Ungultige Datenblock- 0

Lange (DBL) vom Ident-
Gerat gemeldet

5 7 PIB Unglltige Datenblock- z
Lange (DBL) vom PIB
gemeldet

5 8 IG Befehl von einem (o]

anderen Anwender wird
ausgefihrt (vom Ident-
Gerat gemeldet)

5 9 PIB Das ldent-Gerat fiihrt z
einen Hardware-Reset
durch
(Init Active auf ,,1“
gesetzt), Init (Bit 15 des
zyklischen Steuerworts)
wird vom PIB erwartet.

5 10 PIB Der Befehlscode Z
,CMD*“ und die
jeweilige Quittung
stimmen nicht tberein.
Es handelt sich hier um
einen Software- oder
Synchronisierungsfehle
r, der im Normalbetrieb
nicht auftreten darf.

5 11 PIB Falsche Sequenz der z
Quittungstelegramme
(TDB/DBN)
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Tabelle 67: Function Code/ Error Code 1 Gemeldet Bedeutung zwingend /
(Forts.) Error_Code* (dezimal) von optional
Werte vom
Byte Error
5 12 PIB Synchronisierungsfehle z

r (Inkrementieren von
AC_H/AC_L und CC_H/
CC_L im zyklischen
Steuerwort ist falsch),
INIT muss ausgefthrt
werden

5 13..127 IG Flr zukinftige Nutzung o]
vom Profil reserviert
(darf nicht verwendet

werden)
5 128..255 IG Herstellerspezifisch o]
6 1 IG Ungultiger CMD z
6 2 IG Ungltiger z

Befehlsindex CI, vom
Ident-Gerat gemeldet.

6 3 IG Ungultiger o]
Befehlsparameter (z. B.
Datenbereich) vom
Ident-Gerat gemeldet.

6 4 IG Falsche o]
Synchronisierung
zwischen
Anwenderprogramm
und Tag. Ein erwarteter
Befehl fehlt.
(Objekterfassungsfehle

y

6 5 IG Nur Befehl Write-Config z
in diesem Zustand
zulassig (vom Ident-
Gerat gemeldet)

6 6..127 IG Fur zukunftige Nutzung (o}
vom Profil reserviert

6 128..255 IG Herstellerspezifisch o}

7 1 PIB Nur Befehl INIT in y4

diesem Zustand
zulassig (vom PIB
gemeldet)

7 2 PIB Befehlscode ,,CMD* y4
nicht zuléssig
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Tabelle 67: Function _Code/ Error Code_ 1 Gemeldet Bedeutung zwingend /
(Forts.) Error_Code* (dezimal) von optional
Werte vom
Byte Error

7 3 PIB Parameter ,Length“ z

des Befehls ist zu lang
fur den globalen
Datenbereich, der
innerhalb von TXBUF
reserviert wird. (vom
PIB gemeldet)

7 4 PIB RXBUF-Uberlauf (mehr z
Empfangsdaten als
vorhandener Speicher
im RXBUF)

7 5 PIB Diese Meldung teilt z
dem Anwender mit,
dass nur ein ,,INIT“ als
nachster Befehl
zulassig ist. Alle andere
Befehle werden
zuriickgewiesen.

7 6 PIB Falscher Index z
(auBerhalb des
Bereichs: 101 .. 108)

7 7 PIB Ident-Gerat antwortet z
nicht auf INIT
(Init_Active im
zyklischen Status-
Telegramm erwartet)

7 8 PIB Timeout wahrend des z
Init-Vorgangs (60
Sekunden wie von
TC3WG9 definiert)

7 9 PIB Befehlswiederholung (0]
nicht vom PIB*
unterstutzt

7 9..127 PIB Fur zukunftige Nutzung (o]

vom Profil reserviert

7 128..255 PIB Herstellerspezifisch (0]

*) Bit 0 bis 3 (dezimal kodiert) von Function_Num IG ... Ident-Gerat

Das Byte Error_Code_2 liefert entweder Warninformationen (wenn Bit 4 von Function_Num auf
»1“ gesetzt ist) oder optional eine herstellerspezifische Fehlernummer (wenn Bit 4 von
Function_Num auf ,,0“ zurlickgesetzt ist). Die Warnungen werden vom Byte 5 (Cl) des
azyklischen Quittungstelegramms abgebildet.
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Tabelle 68: Error_Decode Error_Code 2 Quelle Bedeutung
Kodierung (Bitposition)
von Warnun-
gen
OxFE 0 Ident-Geréat Bit fest auf ,,0“ gesetzt
OxFE 1 Ident-Gerat Herstellerspezifisch
OxFE 2 Ident-Geréat Wenn das Ident-Gerét ein
Barcodeleser ist: herstellerspezifisch
Wenn das Ident-Gerét ein RFID-Geréat
ist: Batterie fast leer
OxFE 3 Ident-Geréat Herstellerspezifisch
OxFE 4 Ident-Gerat Herstellerspezifisch
OxFE 5 Ident-Gerat Herstellerspezifisch
OxFE 6 Ident-Geréat Herstellerspezifisch
OxFE 7 Ident-Gerat Herstellerspezifisch

4.3.3 Befehle

In diesem Abschnitt werden die Befehle beschrieben, die vom PIB-Baustein unterstitzt werden,
und deren zugehdrige Parameter. Fir die Verwendung von Befehlen gelten folgende

Einschrankungen:

Der zyklische Steuerfluss hat Vorrang Giber azyklisch tibertragene Befehle

HINIT“ und ,SRESET" brechen die Ausfiihrung eines Befehls innerhalb des Ident-Geréats ab

Nach Sendung eines zyklischen Steuertelegramms (INIT, SRESET) bezieht sich der
fortlaufende Wechsel des Parameters ,,DONE* auf das zyklische Steuertelegramm und nicht
auf den von INIT oder SRESET abgebrochenen Befehl

HINIT* setzt die Kommunikation (zyklischer Steuerfluss und Statusfluss, zyklische Befehle)
zwischen dem PIB und dem Ident-Gerat zuriick. Fur diese Prozedur wird ,,Init* zuerst
innerhalb des zyklischen Steuerworts gesendet. Nach Riicksetzen des Bits ,,Init_Active” im
Status-Wort wird ein ,,Write-Config“-Befehl ausgeltst und an das Ident-Gerét gesendet.
Daflr muss der Anwender ,,Write-Config“-Parameter innerhalb des Befehlsbereichs liefern,
bevor der Befehl ,INIT* angefordert wird. (siehe Abschnitt 4.2.3)

Mit Ausnahme der Kommunikation setzt der Befehl ,,Write-Config“ alle Funktionen im Ident-
Gerét zuriick

Der Befehl ,,SRESET" beendet den letzten Befehl

D101578 1209 - BL ident® 4-23



Auszug aus der Spezifikation

Tabelle 69: Name Beschreibung
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle
Get Mit diesem Befehl werden herstellerspezifische Daten im Ident-Gerat gelesen.

Dabei wird der TXBUF-Bereich als herstellerspezifischer Speicherbereich fir
Parameterdaten (optionale Sendedaten) verwendet. Empfangsdaten werden im
RXBUF-Bereich ab dem Start des Bereichs abgelegt. Der Parameter TRLEN des
PIB-Bausteins zeigt die Anzahl der empfangenen Byte an.

VAR
CMD : BYTE := 0x62; (* b ¥

END_VAR

Parameter Beschreibung

OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative
Offset im TXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
sendenden Parameterdaten abgelegt
wird. Weitere Parameterdaten werden
danach konsistent abgelegt.

Length Dieser Parameter legt die Anzahl der

an das ldent-Gerat zu sendenden Byte
fest, die mit der durch den Parameter
OffsetBuffer definierten Adresse
beginnen. Dieser Bereich liegt
zwischen folgenden Werten: O ... 226.

Physical  Mit diesem Befehl werden Daten von einem Datentrager gelesen, die Uber eine

_Read physische Startadresse und die Lange der zu lesenden Daten definiert werden.
Der Parameter TRLEN des PIB-Bausteins zeigt die Anzahl der empfangenen Byte
an.

VAR
CMD : BYTE := 0x70; (* p %
END_VAR
Parameter Beschreibung
OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative

Offset im RXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
empfangenden Parameterdaten
abgelegt wird. Alle darauffolgenden
Byte missen an inkrementierten
Adressen abgelegt werden.
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle

uliD Dieser Parameter kennzeichnet einen

einzelnen Datentrager.

UID = 0: Beliebig (kein spezifischer
Datentréager) Der aktuell vorhandene
Tag wird gelesen.

Length Dieser Parameter legt die Anzahl der
vom Datentrager zu lesenden Byte
fest, die mit der durch den Parameter
StartAddress definierten Adresse

beginnen.
Start Dieser Parameter legt eine physische
Address Adresse innerhalb des Datentrager-

Speichers fest.
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Beschreibung

Mit diesem Befehl werden Daten an einen Datentrager geschrieben, die Uiber eine
physische Startadresse und die Lange der zu schreibenden Daten definiert
werden.

VAR
CMD : BYTE:= Ox71;, (* q %
END VAR

Parameter Beschreibung

OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative
Offset im TXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
sendenden Parameterdaten abgelegt
wird.

uiD Dieser Parameter kennzeichnet einen
einzelnen Datentrager.
UID = 0:
Beliebig (kein spezifischer
Datentrager)
Der aktuell vorhandene Tag wird
gelesen.

Length Dieser Parameter legt die Anzahl, der an
den Datentrager zu sendenden Byte fest,
die mit der durch den Parameter
StartAddress definierten Adresse
beginnen.

Start Dieser Parameter legt eine physische
Address Adresse innerhalb des Datentrager-
Speichers fest.

Tabelle 69: Name

(Forts.)

Beschrei-

bung der PIB-

Befehle
Physical
_Write
Next

4-26

Mit diesem Befehl werden Vorgange bei einem Datentrager beendet. Der Befehl
Next wird ausgefiihrt, wenn der nachste Datentrager erkannt/gemeldet wird.

VAR

CMD : BYTE:= Ox6E; (* n %

END VAR

Parameter Beschreibung

uiD Dieser Parameter kennzeichnet einen
einzelnen Datentrager.
UID = 0:
Beliebig
Der aktuell vorhandene Tag wird
gelesen.
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle
NextMode Glltige Werte:

NextMode = 0 (der Befehl Next gilt fur
jeden (einen anderen oder denselben)

Tag)

NextMode = 1 (es wird nur ein anderer
Tag behandelt)
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle
Write- Mit diesem Dienst wird der Betrieb des Ident-Gerats geandert. Die
Config Kommunikation lauft weiter. Hiermit kbnnen neue Parameter an das ldent-Gerat

(ConfigData) gesendet werden. Damit kann auch ein Reset ausgeldst werden,
indem das Ident-Gerat angefordert wird, den Betrieb neu zu starten. Fir
Konfigurationsdaten wird TXBUF als herstellerspezifischer Bereich verwendet,
da Konfigurationsdaten (Config data) herstellerspezifisch sind.

Normalerweise wird der Befehl Write-Config automatisch vom PIB wéahrend der
INIT-Phase ausgefiihrt. Der Befehl Write-Config kann optional mit EXECUTE
gestartet werden.

Config wird zwingend unterstutzt:

Config=1

Config wird optional unterstutzt:

Config = 2 Or Config = 3

VAR

CMD : BYTE := 0x78; (* x?%

END VAR

Parameter Beschreibung

OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative
Offset im TXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
sendenden Daten abgelegt wird.

Length Mit diesem Parameter wird die Anzahl der
,config data“-Byte festgelegt, die an das
Ident-Gerat geschrieben werden.

Config Config = 0...unzulassig

Config = 1...Reset, kein ConfigData
Config = 2...kein Reset, ConfigData
wird gesendet

Config = 3 ... Reset, ConfigData wird
gesendet

Config > 3 ... reserviert

Definition von in der Antwort gelieferten Subparametern:
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)

Beschrei-

bung der PIB-

Befehle

MaxPacketSize

Dieser Parameter wird vom PIB* an
den PIB gesendet. Er enthélt
Informationen tUber die maximale
Lange der Ident-PDU (Ident-Header +
Daten), die der Slave empfangen oder
senden kann. Anhand dieses
Parameters ermittelt der PIB wéahrend
der Initialisierungsphase (INIT)
dynamisch die vom PIB* unterstiitzte
PDU-Lange und passt dann den
internen Algorithmus fur die
Paketierung von Daten an und stellt
die entsprechende PDU-Lange ein.
00 = Standard (entspricht 240 Byte)
64. ..240 = max. zulassige PDU-Lange
innerhalb des PIB*

01... 63 = reserviert

241... 255 = reserviert
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Tabelle 69: Name Beschreibung

(Forts.)

Beschrei-

bung der PIB-

Befehle
Read- Mit diesem Dienst werden Konfigurationsdaten aus dem Ident-Gerét gelesen.
Config Fur Konfigurationsdaten wird RXBUF als herstellerspezifischer Bereich

verwendet, da Konfigurationsdaten (Config data) herstellerspezifisch sind. Der
Parameter TRLEN des PIB-Bausteins zeigt die Anzahl der empfangenen Byte an.

VAR
CMD : BYTE := 0x61;, (* a?*
END VAR
Parameter Beschreibung
OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative
Offset im RXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
lesenden Daten abgelegt wird.
Mem- Mit diesem Dienst wird der Status eines Tags (Batteriezustand, Speichergréile,
Status vorhandene Kapazitat) gelesen. Der RXBUF wird als herstellerspezifischer

Bereich fir Statusdaten verwendet, da Statusdaten herstellerspezifisch sind. Der
Parameter TRLEN des PIB zeigt die Anzahl der empfangenen Byte an.

VAR

CMD : BYTE := 0x73; (* s?%

END VAR

Parameter Beschreibung

uiD Dieser Parameter kennzeichnet einen
einzelnen Datentrager.
uID = 0:
Beliebig (kein spezifischer
Datentrager).
Der aktuell vorhandene Tag wird
gelesen.

Attributes Dieser Parameter legt die Klasse der

zu lesenden Informationen fest. Gultig
sind folgende Werte:

0x00...reserviert

0x01...Warn-Infos

0x02...reserviert

0x03...reserviert

0x04...physische Statusinformationen
(herstellerspez.

Detailinfos)
0x05...Statusinformation zum
Dateisystem (hersteller-

spez. Detailinfos)
0x06 - 0x7F reserviert
0x80 - OxFF herstellerspezifisch
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle

OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative

Offset im RXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
lesenden Daten abgelegt wird.
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Tabelle 69: Name Beschreibung

(Forts.)

Beschrei-

bung der PIB-

Befehle
Dev- Mit diesem Dienst wird der Status eines Ident-Gerats gelesen. Fir Statusdaten
Status wird RXBUF als herstellerspezifischer Bereich verwendet, da Statusdaten

herstellerspezifisch sind. Der Parameter TRLEN des PIB-Bausteins zeigt die
Anzahl der empfangenen Byte an.

VAR

CMD : BYTE := 0x74; (* t¥

END VAR

Parameter Beschreibung

Attributes Dieser Parameter legt die Klasse der
zu lesenden Informationen fest. Gultig
sind folgende Werte:
0x00...reserviert
0x01... Warn-Infos (herstellerspez.
Detailinfos)
0x02... Fehlerhistorie (herstellerspez.
Detailinfos)
0x03... Befehlshistory (herstellerspez.
Detailinfos)
0x04... kanalbezogene I&M-Infos
(Datensatz 1&MO0)
0x05...kanalbezogene I1&M-Infos
(Datensatz I1&M1)
0x06... kanalbezogene I&M-Infos
(Datensatz 1&M2)
0x07...kanalbezogene I&M-Infos
(Datensatz I1&M3)
0x08...kanalbezogene I1&M-Infos
(Datensatz |&M4)
0x09 - Ox7F reserviert
0x80 - OXFF herstellerspezifisch

OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative

Offset im RXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
lesenden Daten abgelegt wird.
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Tabelle 69: Name Beschreibung
(Forts.)

Beschrei-

bung der PIB-

Befehle

Inventor Dieser Befehl wird verwendet, um eine Liste aller innerhalb der Antennenkeule
y aktuell erreichbaren UIDs anzufordern. Die Méglichkeit fir herstellerspezifische
Zusatzinformationen ist gegeben. Der RXBUF hat folgende Struktur.

Das folgende Beispiel zeigt den Aufbau der zu sendenden Datei und soll nicht als
strukturierter Text im SPS-Programm verwendet werden. Im Beispiel werden 5
Objekte (ObjectNumber = 5) mit ObjectLength = 16 tibertragen.
VAR CONSTANT

ObjectNumber : INT := 5;

ObjectLength : INT := 16;
END_VAR

TYPE
UID_STRUCT
STRUCT
UID : ARRAY[1..8] OF BYTE;
Data : ARRAY [1.. (ObjectLength-8)] OF

BYTE;
END STRUCT;
END_TYPE
TYPE
UidList: ARRAY[1..ObjectNumber] OF
UID _STRUCT;
END_TYPE
VAR
CMD : BYTE := 0x69; (* i%
END VAR
Parameter Beschreibung
Attributes Dieser Parameter legt die Klasse der
zu lesenden Informationen fest. Gliltig
sind folgende Werte:
0x00...Alle UIDs werden gelesen(ohne
Zusatzinfos)
0x01 - Ox7F reserviert
0x80 - OxFF herstellerspezifisch
OffsetBuffer Dieser Parameter legt das relative

Offset im RXBUF fest. Damit wird die
erste Adresse im Speicherbereich
festgelegt, in der das erste Byte der zu
lesenden Daten abgelegt wird.
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Tabelle 69:
(Forts.)
Beschrei-
bung der PIB-
Befehle

4-34

Name

Beschreibung

Definition von in der Antwort gelieferten Subparametern:

Parameter Beschreibung

Object Dieser Parameter legt die Anzahl der

Number UIDs fest, die im Quittungstelegramm
geliefert werden.

Object Dieser Parameter legt die Anzahl der

Length Byte fest, die einem einzelnen UID

(UID-Lange + Zusatzdaten)
zugeordnet sind.

Bei Attributes = 0x00 gilt folgendes:
ObjectLength = 8.

UidList Dieser optionale Parameter enthalt
eine Liste herstellerspezifischer
Informationen, die den UIDs
zugeordnet sind, die aktuell innerhalb
der Antennenkeule erreichbar sind.
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4.3.4 Zeitliche Steuerung des PIB
Das folgende Diagramm zeigt die zeitliche Steuerung des PIB:

Abbildung 118: 1 2 3
Allgemeine zeit- EXECUTE,
liche Steuerung  SRESET
beim PIB or INIT E—
DONE
BUSY E—
ERROR

1 Die Variable EXECUTE/INIT/SRESET bleibt hier fir die gesamte Zeit ,,1“, die der
entsprechende Funktionsblock zum Abarbeiten des Befehls bendétigt. Erst nachdem DONE
=1 geworden ist, wird der Befehl vom Anwender auf ,,0* zurlickgesetzt.

2 Der Befehl EXECUTE/INIT/SRESET wird hier nur durch einen kurzen Impuls angeregt. Die
Ausfihrung des Befehls wird nicht abgebrochen.

3 Wie 1), jedoch wird die Ausfihrung des Befehls abgebrochen, weil ein Fehler aufgetreten ist.
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4.4 Kommunikation zwischen PIB und Geréat

4.4.1 Datenzugriff im Feldgerat

Allgemeines Geratemodell

Ein PROFIBUS-Gerat ist entweder als Kompaktgerat oder modulares Gerat ausgefihrt (siehe
Abbildung unten). Modulare Geréate bestehen aus einer Kopfstation und mehreren Modulen.
Optional wird das Gerat mit binaren Ein- und Ausgangen ausgestattet. Die Gerate und Module
koénnen unterschiedliche Granularitatswerte aufweisen.

Abbildung 119:
Allgemeines
Geratemodell

4-36

#2 #2
o MSO (cyclic operation) EI 112113 . PROFIBUS-DP
Output-Telegram  Input-Telegram
Module 0 1 2 3 n Slave #2
® Ts je | | || [ 7
Y P R :
Head station | /& ©® © @ ®
o 01@d@5@®5 [@g

Kopfstation

Die Kopfstation enthalt die PROFIBUS-Schnittstelle und die entsprechenden Parameter. Die
Kopfstation kann redundant ausgefuhrt sein. In diesem Fall kdnnte die redundante Kopfstation
mit einem Steckplatz in der Riickwand ausgestattet sein, der mit einer Zahl aul3er 0
gekennzeichnet wird.

Modul

Normalerweise enthéalt ein Modul eine logische oder physische Kombination von Kanalen. Die
Module werden in die Steckplatze eingelegt oder sonst montiert. Ein Modul kann mehrere
Kanale enthalten. Module werden fortlaufend ab dem Modul gezahlt, das neben der Kopfstation
platziert ist. Es kann Module geben, die keine Kanéle enthalten (z. B. zur Spannungsversorgung).
Jedes Modul wird logisch mit einer Steckplatz-Nummer wie in der Abbildung oben
gekennzeichnet. Die Steckplatz-Nummer (Slot-Number) wird zur Adressierung verwendet.

Kanal

Ein Kanal enthalt alle Hard- und Softwarekomponente, die zur Erfassung des Messwerts
(Eingangskanal) oder zur Erzeugung des physischen Ausgangssignals (Ausgangskanal)
verwendet werden. Der Identkanal stellt also das Ident-Geréat dar. Kanéle werden einzeln fir
jedes Modul ab dem ersten Kanal 1 gezahlt. Ein Modul kann bis zu 8 Identkanéle enthalten.

Block-Abbildung zum zyklischen PROFIBUS-DP Datentransfer

Als zyklische Daten werden die Ausgangswerte vom Master an das Slave sowie die
Eingangswerte von den angeschlossen Sensoren Uibertragen. Zyklische Daten werden Uber den
Data_Exchange-Dienst (,,...zyklischer Austausch der E/A-Daten mit dem DP-Master (Klasse
1)...") Ubertragen. Die Eingangs- und Ausgangswerte kdnnen in die zyklischen Daten abgebildet
werden. Diese Abbildung gilt fir das ganze Gerét.
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Die Abbildung basiert auf der modularen Struktur der GSD [7]. Die Module eines Gerates werden
mit den Schlisselwértern Module/EndModule definiert. Die Zuordnung zu einem Steckplatz wird
mit den Werten zwischen den Schlisselwdrtern SlotDefinition/EndSlotDefinition festgelegt. Die
Module werden durch das Konfigurationsgerat zu den physischen Steckplatzen zugeordnet.

Block-Abbildung zum azyklischen PROFIBUS-DP Datentransfer

Die azyklischen Lese- und Schreibdienste von PROFIBUS basieren auf Adressen, die aus
Steckplatz-Nummern (Slot-Number) und Index-Nummern gebildet werden. In diesem Profil wird
eine Abbildung zwischen der Geratestruktur und den Steckplatzen definiert. Der Gerateblock
wird immer der Steckplatz-Nummer 0 (Null) zugeordnet. Jedes Modul eines Gerates wird einem
Steckplatz zugeordnet.

Jeder Parameter eines Moduls muss auf einen Index abgebildet werden, damit er von MS1/
MS2-Diensten angesprochen werden kann.

Abbildung 120:
Abbildung von
Eingangs- und
Ausgangswer-
ten fur die zykli-
sche
Kommunikation

PROFIBUS-DP
Index [ [ I I
T i T D Index Data Set up to 240 Bytes
Basic unit [Module 1 |Module 2 | Module 3| Module 4 254 0

Index Index Index Index Index

0..254 | 0..254 | 0..254 | 0..254 | 0..254
2 0 1 2 3 ‘ ‘288‘239‘
1 0 1 2
0 0 1

Slot_Number
ascending from
left to right
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Wenn mehrere Kanéle einem Modul zugeordnet werden, teilen sie den Adressraum des
jeweiligen Steckplatzes. Unabhangig von dem Kanal, dem sie zugeordnet werden, missen alle
Parameter mit einem einzelnen Index adressiert werden, wie unten dargestellt.

Abbildung 121:
Zuordnung von
Parametern und
Adressen

4-38

PROFIBUS-DP

Index I | | | o)

Basic unit |Module 1 [Module 2 | Module 3| Module 4

Index Index Index Index Index
0...254 0..254 | 0..254 | 0..254 | 0...254

Parameter 1.0i

Parameter 1.02

Parameter 1.01

Channel n

Channel 2
Channel 1

©l © @ © [©

[ [ [ [ [
0 1 2 3 4

Slot_Number
ascending from
left to right

Definition des Identkanals

In diesem Abschnitt wird die Abbildung der Identkanéle auf die Module beschrieben.
Grundsatzlich kdnnen jedem Modul bis zu 8 Identkanélen zugeordnet werden. Das Modul O wird
nicht fur einen Identkanal verwendet. Fir jeden Identkanal werden zwei Indexe fur azyklische
Kommunikation verwendet.

Indexe 101 bis 108 werden zur Parametrierung eines Identkanals verwendet. Nur der Befehl
Write_Config darf Uber diese Indexe ubertragen werden. Nach Hochlauf der Module muss an
jeden Identkanal ein Write-Config-Befehl gesendet werden. Erst nach Durchfihrung dieses
Befehls ist der Kanal betriebsbereit. Auch wahrend des normalen Betriebs kann ein Write-
Config-Befehl ibernommen werden. Laufende Befehle werden vom Write-Config-Befehl
unterbrochen. Der Anwender erhélt in diesem Fall keine weitere Quittung fur den
unterbrochenen Befehl.

Index 11x (,x* steht fur die Kanalnummer)

Indexe 111 bis 118 werden zur Sendung der aktuellen Befehle und der zugehdérigen Quittungen
(alle Befehle aulzer Write_Config) verwendet.

Hinweis
ﬂ BL ident®-Module haben 2 Kanale pro Modul. Damit kénnen ausschlieRlich die Indices
111 und 112 verwendet werden!
Andere Indices fithren zur Fehlermeldung ,,DW#16#E7FE06xX” Seite 3-81!
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Die Indexe eines Moduls werden wie folgt verwendet:

Tabelle 70: Index Verwendung

Indexe eines

Moduls
0...100 reserviert
101 Parametrierung Kanal 1 (CHL = 1)
102 Parametrierung Kanal 2(CHL = 2)
103 Parametrierung Kanal 3(CHL = 3)
104 Parametrierung Kanal 4(CHL = 4)
105 Parametrierung Kanal 5(CHL = 5)
106 Parametrierung Kanal 6(CHL = 6)
107 Parametrierung Kanal 7(CHL = 7)
108 Parametrierung Kanal 8(CHL = 8)
109, 110 reserviert
111 Datentransfer Kanal 1 (CHL = 1)
112 Datentransfer Kanal 2(CHL = 2)
113 Datentransfer Kanal 3(CHL = 3)
114 Datentransfer Kanal 4(CHL = 4)
115 Datentransfer Kanal 5(CHL = 5)
116 Datentransfer Kanal 6(CHL = 6)
117 Datentransfer Kanal 7(CHL = 7)
118 Datentransfer Kanal 8(CHL = 8)
119 ... 200 reserviert
201 ... 254 herstellerspezifisch
255 [&M-Funktionen
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4.5

Identifikations- & Wartungsfunktionen (I&M-Funktionen)

Die Hauptaufgabe der 1&M-Funktionen (Identifikations- und Wartungsfunktionen) liegt in der
Unterstlitzung des Endanwenders bei unterschiedlichen Prozessen wéhrend der Lebensdauer
eines Gerates, wie z. B. Konfiguration, Inbetriebnahme, Parametrierung, Diagnose,
Instandsetzung, Firmware-Updates, Asset-Management-Aufgaben, Buchungskontrolle u. &..
Klar definierte, einheitliche Parameter und Regeln sollten Herstellern helfen, Gerate mit einem
einheitlichen Verhalten anzubieten, damit Endanwender schneller und direkt handeln kdnnen.
Die von den I1&M-Funktionen vorgesehenen Informationen kénnen sich auf das ganze Gerét, ein
einzelnes Modul innerhalb eines Geréats oder einen auf einem Modul zugeordneten Kanal
beziehen. Datenstrukturen und Zugriffsmechanismen fur gerate- und modulbezogene 1&M-
Funktionen werden im ,,PROFIBUS Profile Guideline, Part 1, Identification and Maintenance
Functions* [5] festgelegt.

Die Adressierung von kanalbezogenen I&M-Funktionen wird zur Zeit innerhalb des TC3 der PNO
abgestimmt. Die nachste Version der ,,PROFIBUS Profile Guideline, Part 1, Identification and
Maintenance Functions* wird den Zugriff auf diese Informationen definieren. Diese neue Version
der ,,PROFIBUS Profile Guideline, Part 1, Identification and Maintenance Functions* wird hier
gulltig, da die Arbeitsgruppe WG9 der TC3 beabsichtigt, keine proprietare Version der
kanalbezogenen I&M-Funktionen zu definieren.

4.5.1 PROFILE_ID

Folgende Profil-IDs werden im Profil ,,PROFIBUS Proxy Ident Function Blocks nach
IEC 61131-3“ verwendet:

5BO00H fiir RFID-Systeme und
5B10H fur Barcodeleser.
Die Zuordnung der Profil-IDs wird von der PNO verwaltet.

4.5.2 Kanalbezogene Informationen

4-40

Fur jeden Kanal kdnnen kanalbezogene 1&M-Funktionen vorgesehen werden. Aus diesem Grund
kann ein Geréat so viele kanalbezogene Informationen enthalten, wie Kanéle in den einzelnen
Modulen realisiert werden kdnnen. Die Giltigkeit dieser Informationen beschréankt sich auf ein
einzelnes Modul. Die kanalbezogenen I&M-Informationen haben dieselbe semantische
Bedeutung wie die Informationen eines Geréats oder Moduls. Sie werden von den in [5]
beschriebenen Datentypen dargestellt.
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4.6 Anhang A - Konformitatstabelle
Die folgende Tabelle enthalt eine Auflistung der zulassigen ,Implementierungsabhéngigen
Eigenschaften” des PIB. Ein Hersteller, der Konformitéat mit dieser PNO-Spezifikation erklart,
muss eine Liste von allen konformen Eigenschaften des unterstiitzten PIB in diesem
tabellarischen Format unterbreiten.
Tabelle 71: Ziffer Eigenschaft Gewahlte
Implementie- Implementierung
rungsabhan-
gige
Eigenschaf-
ten fur den
PIB
3 Maximal unterstitzte Speichergrofe fir den TXBUF
3 Maximal unterstiitzte SpeichergrofRe fir den RXBUF
3 Maximale Anzahl der Befehle, die im CMDREF
gespeichert werden sollen
Die folgende Tabelle enthélt eine Auflistung der kommunikationsbezogenen Eigenschaften des
Ident-Gerats, die fir diese Profil-Spezifikation relevant sind. Der Hersteller eines Ident-Gerats,
das mit einer PIB-Instanz kommunizieren soll, muss eine Liste von allen konformen
Eigenschaften des unterstiitzten Ident-Geréats in diesem tabellarischen Format unterbreiten.
Tabelle 72: Ziffer  Eigenschaft Erklarung Implementierungss konform
Konformitats- pezifische (I/N)
tabelle fur Zusatzinformatione
Ident-Gerate n
3.1.3 Read Befehl
3.1.3 Get Befehl
3.1.3 Physical_Read Befehl
3.1.3 Write Befehl
3.1.3 Put Befehl
3.1.3 Physical_Write Befehl
3.1.3 Format Befehl
3.1.3 Create Befehl
3.1.3 Delete Befehl
3.1.3 Clear Befehl
3.1.3 Update Befehl
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Tabelle 72: Ziffer  Eigenschaft Erklarung Implementierungss konform
(Forts.) pezifische (J/N)
Konformitats- Zusatzinformatione
tabelle fur n
Ident-Geréate
3.1.3 Next Befehl
3.1.3 Get-Directory Befehl
3.1.3 Set-Attribute Befehl
3.1.3 Get-Attribute Befehl
3.1.3 Write-Config Befehl
3.1.3 Read-Config Befehl
3.1.3 Mem-Status Befehl
3.1.3 Dev-Status Befehl
3.1.3 Inventory Befehl
3.1.3 Read-BarCode Befehl
42.1 Reading_Gate Steuer-Bit
4.2.1 Command Steuer-Bit
repetition
4.2.2 Target Presence_Cha  Status-Bit
nged
4.2.2 Target_Present Status-Bit
MaxPacketSize Max.
unterstutzte
GroRe der
Ident-PDU
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Dieser Anhang enthélt Informationen Uber die definierten Datentypen, die in dieser
Profilspezifikation verwendet werden.

Tabelle 73:
Datentypen

Name Definition Bezugsquelle
BOOL Boolsche (die mdglichen Werte fir Variablen IEC 61131-3
dieses Datentyps missen 0 und 1 sein,
entsprechend den Schliisselwdrtern FALSE
and TRUE.)
DWORD Bit-Folge der Lange 32 IEC 61131-3
WORD Bit-Folge der Lange 16 IEC 61131-3
INT Ganze Zahl (der Wertebereich fir Variablen IEC 61131-3
dieses Datentyps reicht von - (21¢1) bis (2163-1)
ANY IEC 61131-3
DINT Doppelte ganze Zahl (der Wertebereich fir IEC 61131-3
Variablen dieses Datentyps reicht von - (2324
bis (2°21)-1)
BYTE Bit-Folge der Lange 8 IEC 61131-3
ARRAY[1..x] of Data IEC 61131-3

Type

CMD_
STRUCT

TYPE
CMD STRUCT
STRUCT
CMD : BYTE;
Config : BYTE;
OffsetBuffer : INT,;
UID : ARRAY[1..8] OF BYTE;
FileName : ARRAY[1..8] OF BYTE;
Offset : DINT,;
Length : INT;
StartAddress : DINT;
Attributes : BYTE;
NextMode : BYTE;
Timeout : INT;
ObjectNumber : INT;
FileType : Word;
END STRUCT,
END TYPE
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Tabelle 73:
(Forts.)
Datentypen

Name

Definition

DIRELEMENTS_STR
UCT

TYPE
DIRELEMENTS_STRUCT
STRUCT
FileName : ARRAY[1..8] OF BYTE;
UsedLength : DINT;
Attributes : BYTE;
FileLength : DINT;
FileType : WORD;
END STRUCT;
END_TYPE

DIRLIST_
STRUCT

Obwohl diese Struktur in der ST-Sprache
definiert wird, soll sie nicht in ein ST-
Programm kopiert werden, da sie ein Array
(Feld) mit einer dynamischen Lange enthalt,
das nicht IEC 61131-3 (ST) entspricht. ST
wurde nur aus Konsistenzgriinden im
Dokument gewahlt.

TYPE
DIRLIST_ STRUCT
STRUCT
UID1 : ARRAY[1..8] OF BYTE;
TagName : ARRAY[1..8] OF BYTE;
FreeUserMem : DINT;
Checksum : WORD;
FileCount : INT;
FileList : ARRAY[1..FileCount] of
DIRELEMENTS_STRUCT;
END STRUCT;
END TYPE

UID_STRUCT

Obwonhl diese Struktur in der ST-Sprache
definiert wird, soll sie nicht in ein ST-
Programm kopiert werden, da sie ein Array
(Feld) mit einer dynamischen Lange enthalt,
das nicht IEC 61131-3 (ST) entspricht. ST
wurde nur aus Konsistenzgrinden im
Dokument gewahlt.

TYPE
ObjectLength : INT;
END_TYPE
TYPE
UID STRUCT
STRUCT
UID : ARRAYI[1..8] OF BYTE;
Data : ARRAY[1..(ObjectLength-8)] OF
BYTE;
END_STRUCT;
END_TYPE
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Tabelle 73: Name Definition Bezugsquelle
(Forts.)
Datentypen
UidList Obwohl diese Struktur in der ST-Sprache
definiert wird, soll sie nicht in ein ST-
Programm kopiert werden, da sie ein Array
(Feld) mit einer dynamischen Lange enthalt,
das nicht IEC 61131-3 (ST) entspricht. ST
wurde nur aus Konsistenzgrinden im
Dokument gewahlt.
TYPE
ObjectNumber : INT;
END TYPE
TYPE
UldList: ARRAY[1..ObjectNumber] OF
UID_STRUCT;
END TYPE
Die Kodierung einer UID wird wie folgt im Technical Report ISO/IEC /TR 15963, Automatic
identification - Radio Frequency Identification for item management -Unique identification for RF
tags, Annex A definiert:
Tabelle 74: AC (Allocation UID issuer Registration Serial number
Kodierung ei-  Class) Number
ner UID
8 Bit Groflle von AC_Wert definiert Grolle von AC_Wert definiert
MSB LSB
Tabelle 75: AC-Wert Klasse UID issuer GroRRe der Registrierungsb
AC-Werte identifier size Serien-Nr. ehorde (der,,UID
issuer
Registration
Number*)
'11100000° 7816-6 8 Bit 48 Bit APACS
(ISO/IEC 7816-6
Registrierungsbe
horde)
'11100001" 14816 perNEN perNEN NEN (ISO 14816
Registrierungsbe
horde)
'11100010" EAN.UCC per EAN.UCC per EAN.UCC EAN.UCC
000xxXXXX INCITS 256 per ANS INCITS  per ANS INCITS ANSI ASC
256 256 INCITS T6
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'11100011" RFU entfallt entfallt Far zukunftige
bis Nutzung vom
'111011171" ISO reserviert
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Glossar

Automatisierungsgeréat

Gerat zur Steuerung mit Eingdngen und Ausgéangen, das an einen technischen Prozess angeschlossen wird.
Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) sind eine spezielle Gruppe von Automatisierungsgeraten.
Bus

Sammelleitungssystem fiir den Datenaustausch, zwischen Hardwarekomponenten (z. B. CPU, Speicher, I1/0-Ebene).
Ein Bus kann aus mehreren parallelen Leitungen fiir die Dateniibertragung bestehen (Adressierung, Steuerung und
Stromversorgung).

Bussystem

Die Gesamtheit aller Einheiten, die Gber einen Bus miteinander kommunizieren.

CPU

Abk. fir engl. ,,Central Processing Unit“. Zentrale Einheit zur Datenverarbeitung, das Kernstick eines Rechners.

Distribution

Die Distribution umfasst alle Aktivitaten, die die Giterlibertragung zwischen Wirtschaftssubjekten betreffen.

DIN

Abk. fiir ,,Deutsches Institut fir Normung e.V*“.

DP-Master Klasse 1

Das Automatisierungssystem (SPS), welches hauptséchlich die zyklische Prozessdatenverarbeitung durchfuhrt. Die
,,DPV1“-Funktionen kdnnen zusétzlich/ optional genutzt werden.

(auch DPM1/DPC1).

DP-Master Klasse 2

AusschlieRlich azyklische Bedarfsdaten werden Ubertragen. Diese Datenlibertragung kann z. B. durch ein
Engineeringtool (PC-Anwenderprogramm) durchgefiihrt werden.

DPV1

Funktionserweiterung zu PROFIBUS-DP. Zusétzlich zu den zyklischen Prozessdaten kénnen Bedarfsdaten Uber
azyklische Kommunikationsfunktionen tbertragen werden. Die azyklischen Dienste werden zeitlich parallel und
zusatzlich zur zyklischen Prozessdatentbertragung mit niedriger Prioritat abgewickelt.

EEPROM - Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory

EEPROM bezeichnet einen nichtfliichtiger, elektronischer Speicherbaustein. Ein EEPROM besteht aus einer
Feldeffekt-Transistorenmatrix mit isoliertem Floating Gate, in welcher jeder Transistor ein Bit reprasentiert.

EMV

Die Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) kennzeichnet den Ublicherweise erwiinschten Zustand, dass
technische Gerate einander nicht wechselseitig mittels ungewollter elektrischer oder elektromagnetischer Effekte
storend beeinflussen.

Erde

In der Elektrotechnik die Bezeichnung fur leitfahiges Erdreich, dessen elektrisches Potenzial an jedem Punkt gleich
Null ist. In der Umgebung von Erdungseinrichtungen kann das elektrische Potenzial der Erde ungleich Null sein, dann
spricht man von ,,Bezugserde*.

erden

Verbinden eines elektrisch leitfahigen Teils Uber eine Erdungseinrichtung mit dem Erder.
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Erder

Eine oder mehrere Komponenten, die mit dem Erdreich direkten und guten Kontakt haben.

Feldbus

Datennetz auf der Sensor-/Aktorebene. Ein Feldbus verbindet die Geréate in der Feldebene mit einem
Steuerungsgerit. Kennzeichnend fiir einen Feldbus sind hohe Ubertragungssicherheit und Echtzeitverhalten.
FRAM - Ferroelectric Random Access Memory

FRAM bezeichnet einen nichtfliichtigen elektronischen Speichertyp auf der Basis von Kristallen mit ferroelektrischen
Eigenschaften.

GSD - General Station Description

(Fruher Geratestammdatei) Die GSD-Datei beschreibt die Eigenschaften der Gerate, die in PROFIBUS-DP eingesetzt
werden. Die GSD-Datei ist eine lesbare Textdatei und wird in verschiedenen Sprachen geliefert. Projektierungstools
bendtigen die Informationen zu den Geréaten fur eine Konfiguration und Inbetriebnahme. Inhalt der GSD-Datei sind
typischerweise allgemeine Angaben (z. B. Herstellername und Version) und bei modularen Geréaten die
Kommunikationsmerkmale (z. B. Modulbezeichnungen, Texte fir Diagnosemeldungen, Parametrierméglichkeiten und
Parameternamen) der einzelnen Module.

hexadezimal

Zahlensystem mit der Basis 16. Gezahlt wird von 0 bis 9 und weiter mit den Buchstaben A, B, C, D, E und F.

IEC 61131

Die IEC 61131 ist eine internationale Norm, die sich mit den Grundlagen fiir speicherprogrammierbare Steuerungen
befasst.

Initialisierung

Bei der Initialisierung (vgl. engl. to initialize) wird der zur Ausfiihrung benétigte Speicherplatz (zum Beispiel Variablen,
Code, Puffer, ...) reserviert und mit Startwerten gefllt.

IP - International Protection

Die Schutzart (IP) gibt die Eignung von elektrischen Betriebsmitteln (zum Beispiel Gerate, Installationsmaterial) fir
verschiedene Umgebungsbedingungen an, zusatzlich den Schutz von Menschen gegen potentielle Gefahrdung bei
deren Benutzung.

Konfigurieren

Systematisches Anordnen der I/O-Module einer Station.

LSB

Abkulrzung fir engl. ,,Least Significant Bit"“. Bit mit dem niedrigsten Stellenwert.

Logistik
Die Logistik ist Lehre der ganzheitlichen Planung, Steuerung, Durchfiihrung, Bereitstellung, Optimierung und Kontrolle
von Prozessen der Ortsverdnderung von Gltern, Daten, Energie und Personen sowie der notwendigen
Transportmittel selbst.
Master
Bei einem Master-Slave-Verfahren im Feldbusbereich beherrscht der Master die Zugriffsverhéltnisse.
Mode
engl., dt. Betriebsart (Modus).

MSB

Abkirzung fir engl. ,,Most Significant Bit“. Bit mit dem héchsten Stellenwert.
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Parametrieren

Festlegen von Parametern der einzelnen Busteilnehmer bzw. ihrer Module in der Konfigurationssoftware des DP-
Masters.

PIB

Abkurzung fir ,,Proxy Ident Function Block*. Dieser Funktionsbaustein reprasentiert ein Ident-System in der
Steuerung. Damit existiert eine einheitliche Programmschnittstelle zur eigentlichen Applikation.

Pulkerfassung

gleichzeitiges, eindeutiges Erkennen von mehreren RFID-Datentrdgern, die an einem Schreib-Lese-Kopf (Transceiver)
vorbeigefuhrt werden.

Repeater

Der Repeater in der digitalen Kommunikationstechnik ist ein Signalregenerator, der in der Bitibertragungsschicht ein
Signal empféangt, dieses dann neu aufbereitet und wieder aussendet. Rauschen sowie Verzerrungen der Laufzeit
(Jitter) und der Pulsform werden bei dieser Aufbereitung aus dem empfangenen Signal entfernt.

RFID

Radio Frequency Indentification - Radiofrequenzidentifikation.

RFID-Technologie

Diese Technologie ermdglicht eine kontaktlose Ubermittlung von Daten mit Hilfe eines elektromagnetischen
Wechselfeldes. Diese Ubertragungsart wird auch als Radiofrequenztechnologie bezeichnet. Als Datentrager wird ein
»Tag” Seite 5-3 eingesetzt.

Schreib-Lese-Kopf

Der Schreib-Lese-Kopf (auch Schreib-Lese-Gerat) erzeugt ein elektromagnetisches Hochfrequenzfeld. Damit werden
Daten Ubertragen und der Datentrager (Transponder) wird mit Energie versorgt. Die Daten werden durch Modulation
des elektromagnetischen Feldes dargestellt.

SPS

Abk. fiir Speicherprogrammierbare Steuerung.

Station

Funktionseinheit oder Baugruppe, bestehend aus mehreren Elementen.

STEP 7

STEP 7 ist die aktuelle Programmiersoftware der Simatic-S7-SPS-Familie der Firma Siemens AG und ist der
Nachfolger von STEP 5

Tag

RFID-Tags sind kleine Transponder in anwendungsgerechtem Gehéause z. B. Aufkleber, Chipkarten, Anhanger.

Transceiver
Kombination aus Sender und Empfanger

In der RFID-Technik kommen Transceiver in Form der sogenannten "Reader" zum Einsatz. Diese Gerate senden
zunachst ein Signal, auf welches vom Transponder (z.B. RFID-tag) eine Antwort gesendet wird, die dann wieder vom
Transceiver empfangen und an ein (Computer-)System zur weiteren Verarbeitung weitergeleitet wird.

Transponder

(Transmitter + Responder)

Antwortsendegerat. Ein Transponder besteht aus einem Mikrochip (mir einer eindeutigen Identifikationsnummer),
einer Sende-/Empfangsantenne und einem Gehause. Uber elektromagnetische Wellen werden Daten zwischen einem
Lesegerdt und dem Transponder tbertragen.
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Transponder-Technologie
(auch ,,RFID-Technologie” Seite 5-3)

U UHF - Ultra High Frequency

Dieser Frequenzbereich gehort in den Microwellenbereich. RIFD arbeitet in Europa mit 865..868 MHz / USA 902..928
MHz / Japan 955MHz / China 840..845 MHz und 920..925 MHz.

uiD

Abk. fiir engl. ,,Unique Identifier“. Der UID ist eine eindeutige Seriennummer fiir Transponder. Als Adresse verweist sie
auf die zu dem Transponder bzw. dem getaggten Produkt gehérenden Daten. Diese Daten kénnen z. B. in einer
Datenbank hinterlegt sein.
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