NIC — Zubehor

MaBbild Ident-Nr. Typ Beschreibung
6814100 TBIL-M1-16DIP 1/0-Hub fur 10-Link, 16 digitale PNP-Eingange
i D 0 © G
6814101 TBIL-M1-8DOP 1/0-Modul fir 10-Link, 8 digitale Ausgange
6814024 TBEN-S2-410L 10-Link-1.1-Master, Kompaktes Multiprotokoll-I/0-Modul fiir
Ethernet, 4 10-Link-Class-A-Ports
6827386 BL67-410L 10-Link-1.1-Master fiir modulares Feldbussystem BL67,
4 10-Link-Class-A-Ports
6827385 BL20-E-4I0L 10-Link-1.1-Master fiir modulares Feldbussystem BL20,
4 10-Link-Class-A-Ports
o s 6825482 USB-2-I0L-0002 10-Link-1.1-Master mit integrierter USB-Schnittstelle,
& o Jj:?Ni)”l“ 1-kanaliger Betrieb im I0L- oder SIO-Modus
6625503 RKC4.4T-2/TXL Anschlussleitung, M12-Kupplung, gerade, 4-polig,
Leitungslange: 2 m, Mantelmaterial: PUR, schwarz
6625339 RKC12T-2/TXL Anschlussleitung, M12-Kupplung, gerade, 12-polig,
Leitungslange: 2 m, Mantelmaterial: PUR, schwarz
nze1 g1s e 6625608 RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL Verbindungsleitung, M12-Kupplung, gerade 4-polig,
{._— Leitungslange 2 m, M12-Stecker, gerade 4-polig,
T.;L MJ Lmi Mantelmaterial PUR, schwarz
6932705 RKC12T-2-CS19.121/TXL Verbindungsleitung, M12-Kupplung, gerade 12-polig,

Leitungslange 2 m, M23-Stecker, gerade, 19-polig, zum
direkten Anschluss an BL67-Basismodul mit M23-Steck-
verbinder

NIC = Typen und Daten

MaBbild Ident-Nr. Typ Beschreibung
4300101 NICP-M30-I0L2P8X-H1141 Induktive Koppler, Primérteil, IO-Link und 2 x PNP Anschluss:
M12-Stecker, 4-polig
4300201 NICP-M30-8P8-0,3-RSC12T Induktive Koppler, Primérteil, 8 x PNP fiir Sensorsignale, 1 x PNP
Status, 1 x PNP Fremdobjekterkennung, Anschluss: 0,3-m-Kabel
mit M12-Stecker, 12-polig
4300301 NICS-M30-10L2P8-0,3-RKC4.4T  Induktive Koppler, Sekundarteil, IO-Link und 2 x PNP Anschluss:

0,3-m-Kabel mit M12-Kupplung, 4-polig

Technische Daten

Betriebsspannung
Ubertragungsabstand
Seitlicher Versatz
Winkelversatz

Ubertragene Leistung
Umgebungstemperatur
Schutzart

Ausgangsstrom
Standby-Leistung gekoppelt
Standby-Leistung ungekoppelt
Betriebsbereitschaftszeit
Bereitschaftsverzugszeit Sekundarteil
|0-Link-Ubertragung

24VDC£10%

0...7mm

5 mm bei 4 mm Ubertragungsabstand
15° mm bei 4 mm Ubertragungsabstand
bis zu 12 W

-20...55°C

P67, 1P68

500 mA

10 ms
COM2, 10-Link V1.1.1
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BerGhrungslose Daten und Energietbertragung

Mit berliihrungslosen induktiven Kopplern bietet Turck eine
verschlei3freie Alternative zur klassischen Verbindungstechnik.
Die Koppler-Sets des NIC-Systems bestehen jeweils aus einem
Primarteil auf der Steuerungsseite und einem Sekundarteil auf der
Sensor-/Aktorseite der Verbindung. Die NIC-Koppler libertragen

GroBer Ubertragungsabstand
Turcks induktive Koppler tibertra-
gen bis zu einer Luftschnittstelle
von 7 mm die volle Leistung von
E B 12 Watt. AuBerdem tolerieren sie
einen seitlichen Versatz von 5 mm
und einen Winkelversatz bis zu

‘“p ﬁ-“ 15° ohne Einschrankung der

Ubertragungsleistung.

bis zu acht PNP-Schaltsignale und bis zu 500 Milliampere starke
Strome mit 12 Watt Leistung. Damit lassen sich Sensoren und
Aktoren wie Lichtvorhdange, Piezoventile oder kleinere Ventil-
inseln betreiben, ohne dass auf der Sekundarseite ein zuséatzlicher
Verstarker erforderlich ist.

Hohe Leistungsiibertragung

Die NIC-Koppler tibertragen bis zu
acht PNP-Schaltsignale und bis zu
500 mA starke Stréme mit 12 Watt
Leistung. Damit lassen sich Senso-
ren und Aktoren wie Lichtvorhan-
ge, Piezoventile oder auch kleinere
Ventilinseln betreiben, ohne dass
auf der Sekundarseite ein zusatz-
licher Verstarker erforderlich ist.

Kompakte Kombination

Die Primarteile werden Uber einen vierpoligen M12-Steckverbin-
der oder ein 30-cm-Pigtail mit zwolfpoligem M12-Steckverbinder
angeschlossen. Das Sekundarteil verfugt tGber ein 30-cm-Pigtail
mit vierpoligem M12-Steckverbinder. Mit 80 Millimetern Ldnge
zdhlen die Turck-Koppler zu den kompaktesten Gerdten im M30-
Gehause.

Die NIC-Koppler stellen eine verschleilfreie Alternative zu Schleif-
ringen oder mechanisch stark beanspruchten Steckverbindungen
dar. So lassen sich Wartungsintervalle verlangern, ungeplante
Stillstandzeiten verkiirzen und héhere Taktraten erzielen. Induk-
tive Koppler als kontaktlose Steckverbinder bestechen au3erdem
durch die Bewegungsfreiheit, die sie den gekoppelten Kompo-
nenten ermdglichen, zum Beispiel bei Robotern mit drehenden
Werkzeugen oder bei Wellen, aus denen Sensorsignale ausgeleitet
werden missen. Ein kontaktloser Anschluss der Schnittstelle ist
hier von groBem Vorteil, zumal das System auch eine gegenlaufige
Rotation der Komponenten toleriert. Der Schleifring als Alterna-
tivldsung ist zwar in der Industrie etabliert, wird aber aufgrund
seines VerschleiBes wenig geschéatzt. Ein anderes Einsatzgebiet fur
induktive Koppler sind Elektro-Hdngebahnen, wie sie die Automo-
bilindustrie hdufig einsetzt.

Drei Varianten

Die induktiven Koppler lassen sich so einfach anschlieBen wie eine
Steckverbindung. Ein Sensor oder eine andere Signalquelle wird

an das Sekundarteil angeschlossen, das Primarteil wird gegentber
positioniert und mit einem vierpoligen Standard-M12-Steckverbin-
der an eine Steuerung oder ein Feldbusgerdt angeschlossen. Die-
ses Basissystem kann mit einem einfachen VB2-Splitter hinter dem
Sekundarkoppler zwei PNP-Schaltsignale beriihrungslos libertra-

10-Link an Bord

Volle |O-Link-Unterstlitzung

macht das NIC-System besonders

flexibel. So eignet sich die Losung

einerseits fur die bidirektionale

Datenlibertragung von und zu

. e IO-Link-Geraten, aber auch zur

-.w "“-‘ Ubertragung von acht PNP-Signa-
len Uber ein 12-adriges Kabel, die
gerdteintern tber 10-Link abgewi-
ckelt wird.

gen. Die Luftschnittstelle darf dabei bis zu 7 Millimeter breit sein.
Mit dem gleichen System aus Primdr- und Sekundarkoppler

lassen sich auch Signale von messenden |O-Link-fahigen Sensoren
Ubertragen. Der Primarkoppler muss dazu lediglich an einen 10-
Link-Master angeschlossen werden. Sollen mehr als zwei Signale
Ubertragen werden, steht ein Primarteil mit integriertem [O-Link-
Master zur Verfiigung. Das Primarteil wird mittels M12-12-Pin-
Steckverbinder an herkdmmliche PNP-Eingange eines Feldbusge-
rats angeschlossen, sodass der Anwender gar nicht merkt, dass
das System intern mit I0-Link-Technologie arbeitet.

Anschlusstechnik/Sensorik

Zur einfachen Montage der neuen NIC-Koppler kdnnen Kun-

den aus dem umfassenden Turck-Programm fiir Anschluss- und
Feldbustechnik sowie Sensorik schépfen. Von vierpoligen Stan-
dard-M12-Steckverbindern und Y-Verteilern tber I/0-Hubs bis zum
12-poligen Adapterkabel fir das modulare Feldbussystem BL67
stehen zahllose Méglichkeiten zur Verfligung - ebenso wie Senso-
ren fir die unterschiedlichsten Anwendungen.

lhre Vorteile

VerschleiB3freiheit

Hochste Montagefreiheit durch bestmaogliche Luftspalte und
Versatz-Toleranzen

Werkzeugidentifikation mit Turck-1/0-Hub TBIL

Reduzierung der Lagerbestande durch multifunktionelle Gerate
Lieferanten-Reduzierung: Koppler, Sensor und Anschlusstechnik
aus einer Hand

Reduzierung von Standzeiten durch Diagnose im Leitsystem
Weltweite Unterstlitzung durch globale Verkaufs- und Support-
Kanale der Turck-Gruppe

Schnelle Betriebsbereitschaft
Das Sekundarteil des Turck -
Kopplers ist in weniger als 10 ms
betriebsbereit. Mit dieser An-
laufzeit ist das System eines der
schnellsten am Markt. Damit
sind die NIC-Koppler ideal fiir
hochgetaktete Aufgaben wie
etwa Wechselwerkzeug-Roboter-
Anwendungen.

Losungen fUr verschiedene Anwendungsszenarien

Fremdobjekt-Erkennung

Das NIC-System stellt zwei Pins
fur Diagnosesignale zur Verfu-
gung: Ein Signal zeigt die Anwe-
senheit des Sekundarteils an, das
zweite dient zur ,Foreign Object
Detection” also zur Erkennung
metallischer Fremdobjekte
zwischen Primédr- und Sekundar-
koppler.

Zwei PNP-Schaltsignale

Lésung 1: Uber das Sekundarteil NICS-
M30-I0L2P8-0,3-RKC4.4T (rechts) lassen
sich bis zu zwei PNP-Schaltsignale Ubertra-
gen - entweder von z. B. Kraftspannersets
oder von zwei unterschiedlichen Sensoren,
die mit einem VB2-Splitter angeschlossen
werden.

Ein 10-Link-Gerat

Losung 2: Wird das Primarteil NICP-M30-
I0L2P8X-H1141 (links) an einen I0-Link-
Master angeschlossen, sind Daten von
messenden |0-Link-Sensoren bidirektional
Uibertragbar. Selbstverstandlich lassen sich
so auch |O-Link-fahige Aktoren wie etwa
Signalsaulen oder der I/0-Hub TBIL-M1-
16DIP mit 16 digitalen PNP-Eingdngen
anschlieBen.

Acht PNP-Schaltsignale

Losung 3: Das Primarteil NICP-M30-8P8-
0,3-RSC12T arbeitet selbst als 10-Link-
Master, sodass Uber den |I/O-Hub TBIL-M1-
16DIP (rechts) bis zu acht Schaltsignale
verarbeitet werden kdnnen. Die gesamte
10-Link-Kommunikation wird gerdteintern
abgewickelt, sodass der Anwender nichts
konfigurieren muss.

Dynamic Pairing

Die Primarteile lassen sich mit
beliebig vielen Sekundarteilen
kombinieren — und umgekehrt.
Mittels ,Dynamic Pairing” kénnen
so auch komplexere Applikatio-
nen mit mehreren Primar- und
Sekundarteilen problemfrei geldst
werden.



