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Zu diesem Handbuch

1.1 Dokumentationskonzept

Dieses Handbuch enthélt alle Informationen tber die busunabhdngigen I/0-Module des modularen
TURCK BL67-Systems.

Sie finden in den nachfolgenden Kapiteln eine kurze BL67-Systembeschreibung, die genaue Funktions-
beschreibung der I/0-Module sowie alle allgemeinen, das ganze BL67-System betreffende Themen wie
Montage/Demontage, Beschriftung und Ahnliches.

Daruber hinaus enthalt dieses Handbuch eine kurze Beschreibung des I/O-ASSISTANT, der Projektie-
rungs- und Konfigurationssoftware fiir TURCK I/O-Produkte.

Die busspezifischen BL67-Gateways, die Anbindung des Systems an die jeweiligen Feldbussysteme
und Steuerungen, der maximale Systemausbau sowie alle anderen busspezifischen Themen werden in
separaten Handblichern beschrieben.
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Symbolerlauterung
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1.2 Symbolerlauterung
Warnhinweise

Handlungsbezogene Warnhinweise stehen vor potenziell gefdhrlichen Arbeitsschritten und werden
durch grafische Symbole gekennzeichnet. Jeder Warnhinweis wird durch ein Warnsymbol und ein Sig-

nalwort eingeleitet, das die Schwere der Gefahr ausdriickt. Die Hinweise miissen unbedingt eingehal-
ten werden:

GEFAHR!

GEFAHR kennzeichnet eine unmittelbar gefahrliche Situation mit hohem Risiko, die zu Tod
oder schwerer Verletzung fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

B

WARNUNG!

WARNUNG kennzeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die
zu Tod oder schwerer Verletzung fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

>

VORSICHT!

VORSICHT kennzeichnet eine moglicherweise gefahrliche Situation mit geringem Risiko, die
zu mittlerer oder leichter Verletzung fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

>

ACHTUNG!

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die moglicherweise zu Sachschaden fiihrt, wenn sie
nicht vermieden wird.

-

1.2.1 Weitere Hinweise

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und wichtige Informationen. Die Hinweise
erleichtern die Arbeit, enthalten Infos zu speziellen Handlungsschritten und helfen, Mehrar-
beit durch falsches Vorgehen zu vermeiden.

TECHNISCHEN GRUNDLAGEN

E]:ﬂ Die TECHNISCHEN GRUNDLAGEN bieten technischen Informationen, die Grundlagen und
Hintergrundwissen vermitteln. Diese Informationen fiihren beispielsweise zum besseren Ver-

standnis der Geratefunktionen. Der erfahrende Anwender kann diese Informationen iberge-
hen.

» HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Symbol kennzeichnet einzelne Handlungsschritte, die der Anwender durchzufiihren hat.
= HANDLUNGSRESULTAT

Dieses Symbol kennzeichnet relevante Ergebnisse der Handlungsschritte
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Zu diesem Handbuch

1.3 Allgemeine Hinweise

Diesen Abschnitt sollten Sie auf jeden Fall lesen, da die Sicherheit im Umgang mit elektrischen Geraten
nicht dem Zufall Gberlassen werden darf.

Dieses Handbuch enthilt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemalien Gebrauch
der BL67-Produkte. Es wurde speziell fir qualifiziertes Personal mit dem nétigen Fachwissen konzipiert.

1.3.1 BestimmungsgemifBler Gebrauch

Die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate diirfen nur fiir die in diesem Handbuch und in der
jeweiligen technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfalle und nur in Verbindung mit zertifizier-
ten Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgemaBen Transport, sachgerechte Lage-
rung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung und Wartung voraus.

1.3.2 Hinweise zur Projektierung/Installation des Produktes

Die fuir den jeweiligen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften sind unbe-
dingt zu beachten.

1-4 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



Anderungsindex
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1.4 Anderungsindex

Die folgenden Anderungen/Ergianzungen wurden im Vergleich zur Vorgingerversion dieses Hand-
buchs vorgenommen:

Tabelle 1-1:
Anderungsindex

Kapitel Thema/Beschreibung neu gedndert

Kap. 4 bis Prozessdatenmapping X

10 Diagnosedaten X
Modulparameter X

HINWEIS
Mit Erscheinen dieses Handbuchs verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre Glltigkeit.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 1-5



Zu diesem Handbuch
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BL67 Philosophie

2.1

2.1.1

2.1.2

2-2

Das Grundkonzept

BL67 ist ein modulares I/O-System der Schutzklasse IP67 fir den Einsatz in der Industrieautomation. Es
verbindet die Sensoren und Aktoren der Feldebene mit der ibergeordneten Steuerung.

BL67 bietet Module fiir nahezu alle Anwendungen:
Digitale Ein- und Ausgabemodule
Analoge Ein- und Ausgabemodule
Technologiemodule (R5232-Schnittstelle, ...)

In einer beliebigen Feldbusstruktur zéhlt die gesamte BL67-Station als ein Busteilnehmer und belegt
damit eine Busadresse.
Eine BL67-Station besteht aus Gateway, Versorgungs- und I/0-Modulen.

Die Anbindung an den entsprechenden Feldbus erfolgt tiber das busspezifische Gateway, das damit
der Kommunikation zwischen der BL67-Station und den anderen Feldbusteilnehmern dient.

Innerhalb der BL67-Station erfolgt die Kommunikation zwischen dem Gateway und den einzelnen
BL67-Modulen Uber einen internen Modulbus.

HINWEIS

ﬂ In einer BL67-Station ist nur das Gateway feldbusspezifisch. Alle BL67-Module sind feldbusun-
abhéangig.

Flexibilitat

Eine BL67-Station kann Module in beliebiger Kombination enthalten, sodass die Anpassung des Sys-
tems an nahezu alle Applikationen der Industrieautomation moglich ist.

Einfache Handhabung

Alle BL67-Module, das Gateway ausgenommen, bestehen aus einem Basismodul und einem Elektronik-
modul.

Das Gateway und die Basismodule sind direkt an der Maschine auf einer Montageplatte zu montieren
oder bei Bedarf auf eine DIN-Tragschiene. Die Elektronikmodule werden einfach auf die dazugehorigen
Basismodule gesteckt und verschraubt.

Die Elektronikmodule konnen, nach Abschaltung der Last, bei der Inbetriebnahme oder im Wartungs-
fall ohne Beeintrachtigung der Verdrahtung gesteckt und gezogen werden.
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Die BL67-Komponenten
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2.2 Die BL67-Komponenten

Abbildung 2-1:
BL67-Station
PROFIBUS-DP

A PBDP-
Gateway

B Elektronik-
modul

C Basismodul

Gateways

Das Gateway verbindet den Feldbus mit den I/O-Modulen. Es wickelt den gesamten Prozessdatenver-
kehr ab und generiert Diagnose-Informationen fiir das Gibergeordnete Steuerungssystem sowie fiir
die Software I/O-ASSISTANT (PACTware + BL67-DTM).

Abbildung 2-2:
BL67-Gateway fiir
PROFIBUS-DP
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BL67 Philosophie

2.2.1 Elektronikmodule

Die Elektronikmodule enthalten die Funktionen der BL67-Module (Versorgungsmodule, digitale und
analoge Ein- und Ausgabemodule, Technologiemodule).

Sie werden auf die Basismodule gesteckt und sind unabhangig von der Verdrahtung. Bei der Inbetrieb-
nahme oder im Wartungsfall kdnnen die Elektronikmodule gezogen und gesteckt werden, ohne dass
die Feldverdrahtung geldst werden muss.

Abbildung 2-3:
Beispiel fiir ein
Elektronikmodul

Power Feeding Module

Power-Feeding Module kommen zum Einsatz, wenn unterschiedliche Potenzialgruppen innerhalb
einer BL67-Station gebildet werden sollen, oder falls die erforderliche 24 VDC-Nennstromversorgung
der BL67-Module nicht mehr ausreichend gewabhrleistet ist.

Zu der linken benachbarten Versorgungsgruppe besteht Potenzialtrennung.
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Die BL67-Komponenten

2.2.2 Basismodule

Der Anschluss der Feldverdrahtung erfolgt an den Basismodulen.

Sie sind in den verschiedensten Varianten erhaltlich:
1xM12,2xM12,2x M12-P,4x M12, 4 x M12-P
4 x M8, 8 x M8
1xM12-8
1x7/8" (fir Power Feeding Module) etc.

Industrielle
Automation

Abbildung 2-4:
Beispiel fiir ein Ba-
sismodul

2.2.3 Abschlussplatte

Der mechanische Abschluss am rechten Ende der BL67-Stationen wird durch eine Abschlussplatte rea-

lisiert.

Sie dient am letzten Basismodul einer Station zum Schutz der Modulbuskontakte und gewahrleistet

fest verschraubt die Schutzart IP67.

Abbildung 2-5:
Abschlussplatte
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Allgemeine Daten der 1/0-Module

3.1  Einleitung
Dieses Kapitel beinhaltet alle systemibergreifenden Informationen und technischen Daten.

Alle Angaben zu Funktion und Aufbau der BL67-1/0-, Versorgungs- und Basismodule sowie saimtlichen
modulspezifischen technischen Daten finden Sie in den Kapiteln 3 bis 9.

HINWEIS

ﬂ Die technischen Daten, Diagnosedaten und Parametrierungsmaoglichkeiten des Gateways
sowie alle Gbrigen feldbusspezifischen Informationen sind in den feldbusspezifischen Gate-

way-Handbiichern zu finden.
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Modulbezeichnungen
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3.2 Modulbezeichnungen
Die Modulbezeichnungen erklaren sich wie folgt:
Tabelle 3-1: Abk. Bedeutung Beispiel
Abkiirzungen in
Modulbezeich- Al Analoges Eingabemodul BL67-2Al-1
nungen
AO Analoges Ausgabemodul BL67-2R0-V
B Bezeichnung fir die Basismodule BL67-B-2M12
DP PROFIBUS-DP BL67-GW-DP
I Analoges Ein- bzw. Ausgabemodul zur Messung bzw. Ausgabe BL67-2A0-1
von Strom-Signalen
P Elektronikmodul: plusschaltend BL67-8DO-0.5A-P
PF Power Feeding-Modul BL67-PF-24VDC
PT Analoges Eingabemodul fiir den Anschluss von Widerstands- ~ BL67-2AI-PT
thermometern in 2- bzw. 3-Leiter-Messart
RS232 Modul mit integrierter RS232-Schnittstelle BL67-1RS232
TC Analoges Eingabemodul fiir den Anschluss von Thermoele- BL67-2AI-TC
menten
Vv Analoges Ein- bzw. Ausgabemodul zur Messung bzw. Ausgabe BL67-2A0-V

von Spannungs-Signalen
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Allgemeine Daten der 1/0-Module

3.3 Technische Abkiirzungen

In den technischen Daten und Anschlussbildern werden folgende Abkilirzungen verwendet:

Tabelle 3-2: Abk. Bedeutung
Technische
Abklirzungen
fr Ubertragungsfrequenz
lo Ausgangsstrom
lAmax Maximaler Ausgangsstrom
Iy Eingangsstrom
Ik Kurzschlussstrom
I Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite)
Ivax Maximaler Eingangsstrom (Zerstorgrenze)
Ivs Nennstromaufnahme aus dem Modulbus (5 VDC)
lsens Sensorversorgung aus V.,
PE Schutzerde
Puax Maximale Verlustleistung des Moduls
Re Eingangswiderstand
Ry Lastwiderstand, induktiv
Rik Lastwiderstand, kapazitiv
R Lampenlast
Rio Lastwiderstand, ohmsch
Ron Einschaltwiderstand
Tambient Umgebungstemperatur
Tk Temperaturkoeffizient
tsiore Lagertemperatur
Uee Isolationsspannung zwischen Feld und Funktionserde
Umax Maximale Eingangsspannung (Zerstorgrenze)
U, Trennspannung (Modulbus/Feld)
V,Ug Versorgungsspannung der Eingange/Betriebsspannung an Versorgungsmodul
oder Gateway eingespeist
Vo/U, Versorgungsspannung der Ausgdnge/Lastspannung
Viens Sensorversorgung
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StationsmaBle

34 Stationsmafle

Industrielle
Automation

Abbildung 3-1: e 645[254] —  32.0[1.26] 32.0[1.26]
Draufsicht
A MaBein
mm [inch] @ 1 . 1
@
BL67 Qlo | BL&7 OD|BLs7 (o)1) ]
145.0 [5.71] 135.0 [5.31]
@)
o
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&
| 32001.26]
ol 3250128~ 640[252) 4J 32.0[1.26] L
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Abbildung 3-2:
Seitenansicht

A MaBein
mm [inch]

— —1 i
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Allgemeine Daten der 1/0-Module

Abbildung 3-3:
BL67-Modul (Elek-
tronik- und Basis-
modul)

A Malein
mm [inch]

3-6

195.0 [7.

68]

BLS7 O

@)

BL67-B-4M12

&l

185.0 [7.

28]

—=| 320[1.26] ~
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Allgemeine technische Daten

3.5 Aligemeine technische Daten

Industrielle

Automation

ACHTUNG!

@ Verlassen des Kleinspannungsbereichs

Zerstorung der Komponenten

» Die Hilfsenergie muss den Bedingungen der Sicherheitskleinspannung (SELV = Safety

extra low Spannung) gemal IEC 60364-4-41 entsprechen.

Tabelle 3-3: Versorgungsspannung/Hilfsenergie

Allgemeine

technische Daten  Anforderungen an die Spannungsversorgung nach EN 61131-2

Nennwert (Bereitstellung fiir andere Module)

24VDC

zuldssiger Bereich

gemal3 EN 61131-2: 18 bis 30 VDC

Restwelligkeit

gemalB EN 61131-2

Potenzialtrennung

ja, Uber Optokoppler

Trennspannungen

- Feldbus/(V/V,) - PROFIBUS-DP: 500 V4
— DeviceNet: keine
- Ethernet: 500 V 4

-V\/Vo keine

- (V/Vo1)/(V/V2), mit PF-Modul zur 500 V4

Potenzialtrenung
- Feldbus/(V//V52) 500 V4

Umgebungsbedingung

Umgebungstemperatur
~ Lambient 0 bis +55 °C/32 bis 131 °F
= Tsiore -25 bis +85 °C/-13 bis 185 °F

relative Feuchte

gemaB IEC61131-2

Klimaprifungen

gemaB IEC61131-2

Schadgas

gemal IEC 68068-42/43

Vibrationsfestigkeit

gemal IEC61131-2

Schutzart gemal’ IEC 60529:
IP67
Schockfestigkeit gemaB [EC61131-2

Kippfallen und Umstiirzen/Freier Fall

gemal IEC61131-2

Stéraussendung

hochfrequent gestrahlt

gemaB EN 55011, Klasse A

Storunempfindlichkeit

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Allgemeine Daten der 1/0-Module

Statische Elektrizitat gemaB [EC61131-2
Elektromagnetische HF-Felder gemal IEC61131-2
Schnelle Transienten (Burst) gemaB IEC61131-2
Leitungsgebundene StérgroBen, gemal IEC 61000-4-6:
induziert durch HF-Felder 10V
Kriterium A
A [/O-Leitungs- Energiereiche Transienten A gemal3 IEC 61000-4-5:
ldnge<30m Spannungsversorgung 0,5 kV CM, 12Q/ 9 uF
0,5 kV DM, 2Q/ 18 uF
Kriterium B

Zuverlassigkeit

Zieh-/Steckzyklen der Elektronikmodule 20

HINWEIS

ﬂ Dieses Gerat kann im Wohnbereich und in der Kleinindustrie (Wohn-, Geschafts- und Gewer-
bebereich, Kleinbetrieb) Funkstérungen verursachen. In diesem Fall kann vom Betreiber
verlangt werden, angemessene MalBnahmen auf seine Kosten durchzufiihren.
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3.6 Zulassungen

Tabelle 3-4: Zulassungen
Zulassungen

CE

CSA

UL
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Power Feeding-Module

4.1

4.1.1

4-2

Ubersicht

Power Feeding-Module versorgen die I/0-Module der BL67-Station mit der galvanisch isolierten
24 VDC Feldspannung.

Durch den Einsatz von Power Feeding-Modulen entfallt das separate Anlegen der Versorgungsspan-
nung an jedes einzelne BL67-Modul.

Power Feeding-Module liefern zwei getrennt voneinander schaltbare Spannungen an die Module, eine
zur Versorgung der Eingédnge (V,,,,.), die andere zur Versorgung der Ausgange (V). Die Spannungen
beziehen sich auf eine gemeinsame Masse (GND).

Die Module bieten eine modulinterne Kurzschlussiiberwachung. Diese wird durch eine Strombegren-
zung von 4 A fiir den Versorgungsstrang der Feldeingénge V., realisiert.

Die Einspeisung der 24 VDC Feldversorgung erfolgt (iber einen 7/8"- Stecker am dazugehérigen Basis-
modul.

LED-Anzeigen

Die Fehler- und Diagnosedaten erfolgen {iber die verschiedenen LEDs auf einem Modul. Die entspre-
chenden Diagnoseinformationen werden tiber Diagnosebits an das Gateway Ubertragen.

Moduliibersicht

BL67-PF-24VDC
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BL67-PF-24VDC, mit Diagnose
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4.2 BL67-PF-24VDC, mit Diagnose
Abbildung 4-1:
BL67-PF-24VDC
Abbildung 4-2: F—_———— -
Blockschaltbild I BL67-
I Systembus
|
Unterspannungs- :
: erkennun
g ’ DIA Modulbus-|__! _[Kommuni-
:[> Interface | | | kations-
1 bus
1
Vo Unterspannungs- |
erkennung DIA I
P '
|
1
1 Vo
|
| Power-
| Bus
Kurzschluss- DIA |
schutz | Veens
|
| PE
—|GND
1
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Power Feeding-Module

4.2.1 Technische Daten

Tabelle 4-1: Bezeichnung

BL67-PF-24VDC

Technische Daten
Feldversorgung

Vo 24VDC

Vv, 24VDC

zulassiger Bereich 18 bis 30V
Iws Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) < 30mA
Max. Ausgangsstrom aus V 10A

max. Sensorversorgung |

sens

4 A (modulinterne Strombegrenzung)

Trennspannung Modulbus/
Versorgungsspannung

Max. 1000 VDC

4.2.2 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 4-2: LED
LED-Statusmel-
dungen

Anzeige

Bedeutung

Abhilfe

D Rot blinkend,
0,5 Hz

Anstehende Diagnose

Rot

Ausfall der Modulbuskommuni-
kation

Prifen Sie, ob mehr als 2 benachbarte
Elektronikmodule gezogen wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.

Aus

Keine Fehlermeldung oder
Diagnose

Vo Griin

Versorgung der Ausgdange OK.

Aus

Versorgung der Ausgdnge feh-
lerhaft

- Priifen Sie die Verdrahtung.
- Priifen Sie das externe Netzteil.

Vv, Griin

Versorgung der Eingdange OK.

Aus

Versorgung der Eingange feh-
lerhaft

- Priifen Sie die Verdrahtung der Einspei-
sung am Modul.
— Priifen Sie das externe Netzteil.

Rot

lim

Kurzschluss in Sensorversor-
gung (Vens)

— Priifen Sie die Sensorversorgung.

Aus

Sensorversorgung OK

4-4

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-PF-24VDC, mit Diagnose
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Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- - - - - Uberstrom |, Unterspannung| Unterspannung
VO Vsens
Tabelle 4-3: Diagnose Bedeutung
Diagnose -
Uberstrom |, Stromaufnahme zu hoch (> 4A)
Unterspannung V, V<18 VDC
Unterspannung V, Sensorversorgung V, < 18 VDC
4.2.3 Modulparameter
keine
4.2.4 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-1RSM (7/8")/BL67-B-1RSM-4/BL67-B-1RSM-VO

Abbildung 4-3:
BL67-B-1RSM/
BL67-B-1RSM-4/
BL67-B-1RSM-VO
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Power Feeding-Module

Abbildung 4-4: -

. 3 1=GND
Pinbelegung 4 5 2-GND
BL67-PF-24VDC mit 51 v
BL67-B-1RSM 5=V

Modulschaltbild:

Vil |Vo
Abbildung 4-5: - Summenstrom (I, +1,) max. 10 A
Pinbelegung ; 3 1=V Vi
BL67-PF-24VDC mit 24 Sine
BL67-B-1RSM-4 4= GND

Modulschaltbild:

Abbildung 4-6: _
Pinbelegung Nur Vg (Pin 1 u. 5) einspeisen, Pin 2 u. 4 nicht anschlieen!

BL67-PF-24VDCmit , o, 2= Gh0
BL67-B-1RSM-VO 51 gcrE
5=V,

Modulschaltbild:

(%) [
lsens 099 N 0209 lsens
O

Vo
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Ubersicht
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5.1  Ubersicht

Digitale Eingabemodule (DI) erfassen elektrische High- bzw. Low-Pegel liber die Anschliisse des Basis-
moduls und ibertragen den entsprechenden digitalen Wert Giber den internen Modulbus an das Gate-
way.

Die Module stellen optisch getrennte Eingdange nach [IEC 61131 Typ 1 zur Verfligung.
Die Sensorversorgung (V,,,,,) wird aus dem systeminternen Versorgungsbus ausgekoppelt.
Diese Spannung wird kurzschlussfest vom Gateway oder einem Power Feeding-Modul bereitgestellt.

Die Diagnose eines Sensorkurzschlusses erfolgt bei den Modulen ohne Diagnose im Gateway oder im
Power Feeding-Modul.

Bei den Modulen mit Diagnosefunktion (BL67-xDI-PD) erfolgt die Kurzschlussiiberwachung direkt im
Modul.

Zusatzlich besteht Schutz vor Verpolung.
LED-Anzeigen

Module ohne Kanal- bzw. Steckplatzdiagnose:
Der Kanalstatus wird tiber die Kanal-LED angezeigt. Fehlermeldungen der I/O-Ebene erfolgen
modulweise tber die Sammel-LED ,D".

Module mit Kanal-bzw. Steckplatzdiagnose:
Die Module BL67-xDI-PD verfiigen entweder Uiber Kanal- oder Steckplatzdiagnose. In diesem Fall
werden Diagnosen uber die Kanal-LED und die Sammel-LED angezeigt.

5.1.1 Moduliibersicht

Tabelle 5-1:
Moduliibersicht

Module Kanalanzahl Plusschaltend
BL67-4DI-P 4 v

BL67-8DI-P 8 4

BL67-4DI-N 4 -

BL67-8DI-N 8 -

BL67-4DI-PD 4

BL67-8DI-PD 8

BL67-16DI-P 16
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Digitale Eingabemodule

5.2 BL67-4DI-P

Abbildung 5-1:

BL67-4DI-P
Abbildung 5-2: F———— -
Blockschaltbild | BL67-
V 1 Systembus
sens
Vsens o— :
N1 o— /] !
I | Kommuni-
Modulbus- 1 lEtienE
Interface | bus
|
|
|
|
|
Vsens 1
| Vo
Veaar Vsens !
Sens O———— |
IN4 Oo—— [4 —— I | Power-
| Bus
|
|
PE ; Vsens
GND O_J : -
= J_' ND
|
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BL67-4DI-P

5.2.1 Technische Daten
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Tabelle 5-2: Bezeichnung BL67-4DI-P
Technische Daten
Kanalanzahl 4
Eingangsspannung V.. bei Nennwert 24 VDC
Low-Pegel <45V
High-Pegel >7V(max.30V)
Nennstromaufnahme an < 30mA
5VDC (Modulbus) ;g
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 40 mA
(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls <250 mW
Eingangsstrom [,
Low-Pegel <0,5mA
High-Pegel >3,7mA
Eingangsverzdgerung
ton <250 us
tor <250 us
Trennspannung

Urwg (Modulbus/Feld)

max. 1000 VDC

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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5.2.2 Prozessdatenmapping
Daten | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n - - - - DI3 DI2 DI DIO

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 5-3: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv

5.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 5-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
Modulbuskommunikation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
Aus Keine Fehlermeldung -
Obis3  Grin Status des Kanals x =, 1" -
Aus Status des Kanals x = ,0” -
HINWEIS

Die Nummerierung der LEDs entspricht der Nummerierung der Kanale.

5.2.4 Modulparameter

keine

5-6
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5.2.5 Basismodule/Anschlussbelegung

" BL67-B-4M8
Abbildung 5-3:
BL67-B-4M8
Abbildung 5-4:
Pinbelegung BL67- 4
4DI-P mit 1=Vsens
BL67-B-4M8 I LInA
Abbildung 5-5:
Anschlussbild l EJ;)) SE
BL67-4DI-P mit 3 () BU s
BL67-B-4M8 )/

' BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)
Abbildung 5-6:
BL67-B-2M12/

BL67-B-2M12-P

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Abbildung 5-7:
Pinbelegung BL67- Y
4DI-P mit BL67-B- E , 2- B
2M12/BL67-B- 105938 3=GND
2M12-P 52 s peh
Abbildung 5-8:
Anschlussbilder
BL67-4DI-P mit
BL67-B-2M12/ ¢
BL67-B-2M12-P
1 (+) BN
2 () WH
3(0)BU
4 () BK
5 | | <ﬂ>
1 ¢
BL67-B-4M12
Abbildung 5-9:
BL67-B-4M12

Abbildung 5-10:

Pinbelegung BL67- < v
4DI-P mit 5\, 2onde
" 1 3 3=GND
BL67-B-4M12 ’ 22 Input A
5 4 5=PE
Abbildung 5-11:
Anschlussbild
BL67-4DI-P mit @ 8 BU
BL67-B-4M12 Qs 4B 2
5 1(+) BN
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Industrielle
Automation
BL67-1M23(-VI)
Abbildung 5-12:
BL67-B-1M23(-VI)
Abbildung 5-13:
Pinbelegung < )
BL67-4DI-P mit 00 é - §§Sﬂii Z é e
BL67-B-1M23 4= s:gggl 3 10-Ves
5=n.c. 11 =Vsens
6=n.c. 12=GND
5.2.6 Signalzuordnung
Tabelle 5-5: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 5-6: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 In n - - - - C1P2 COoP2 C1P4 COP4
Tabelle 5-7: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12- In n - - - - C1P2 C1P4 COP2 COP4
P
Tabelle 5-8: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M12 In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 5-9: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-1M23 In n - - - - COoP4 CoP3 COP2 COP1

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom

Stationsausbau und dem jeweiligen Feldbus.

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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5.3 BL67-4DI-PD

Abbildung 5-14:

BL67-4DI-PD
Abbildung 5-15: F———— -
Blockschaltbild | BL67-
1 Systembus
|
INT  Oo—-— j1 :
I | Kommuni-
Vsens Modulbus- | kations-
Interface 1 bus
|
— :
. |
N4 o—— [ 4 I
|
|
Vsens T VO
O C :
DIA 1 Power-
1 Bus
1
V A [
sens O——— > | l ! Veone
|_PE
. _,_I—GND
VsensD O > | I
PE

GND O—l
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5.3.1 Technische Daten

Industrielle
Automation

Tabelle 5-10: Bezeichnung BL67-4DI-PD
Technische Daten
Kanalanzahl 4
Eingangsspannung V.. bei Nennwert 24 VDC
Low-Pegel <45V
High-Pegel >7V(max.30V)

Nennstromaufnahme an
5VDC (Modulbus) ;g

< 30mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung

100 mA (alle Eingange Low)

(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls <15W
Eingangsstrom [,
Low-Pegel <1,5mA
High-Pegel >3,7mA
Eingangsverzdgerung
ton <2,5ms
tor <25ms
Trennspannung

Urwg (Modulbus/Feld)

max. 2500 VDC

Ure

max. 1000 VDC
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5.3.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- DI3 DI2 DI DIo

Input n - - -

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool

I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 5-11: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
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5.3.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 5-12: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
Rot Feldspannung fehlt Prifen Sie die Versorgung der Ein-
(LED V, am Power Feeding- gange (Vo).
Modul ist ,aus”)
Rot, Diagnose liegt an -
blinkend,
0,5Hz
Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis 3 Grin Status des Kanals x =, 1" -
Aus Status des Kanals x = ,,0" -
Rot LED 0 bis 3: Priifen Sie die Sensorversorgung.
blinkend, 2 Hz  Uberlast Sensorversorgung,
Kanal x
Rot LED Ound 1: Prifen Sie die Leitungen auf Draht-
Drahtbruchiiberwachung bruch.
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt liber folgende Diagnosedaten:
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - - Uberstr.  |Uberstr.  |Uberstr. | Uberstr.
Sensor- Sensor- Sensor- Sensor-
vers.D vers.C vers. B vers. A
1 - - - - - - Drahtbr. | Drahtbr.
Klu.3 KO u. 1
Tabelle 5-13: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Sensorversorgung Kx Kurzschluss oder Uberlast an
Sensorversorgung A, B, C oder D (siehe Tabelle 5-
19).
Drahtbruch Kx Gruppenweise Drahtbrucherkennung:

Gruppe A (Kanal 0 und 2)
Gruppe B (Kanal 1 und 3).
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5.3.4 Modulparameter

HINWEIS

ﬂ Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit0 Bit 0 Bit 0 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 2)
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 3)
= |[Bit4 Bit 4 = |[Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit6 Bit6 Bit6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 §° Bit 8 Bit 0 Digitaleingang invertieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Digitaleingang invertieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Digitaleingang invertieren (Kanal 2)
?9 Bit 3 Bit 11 E Bit 3 Digitaleingang invertieren (Kanal 3)
& |Bit4 Bit 12 & |Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 0 und 2)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 1 und 3)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 reserviert
S |Bit3 Bit 3 S |Bit3
2 [Bit4 Bit4 2 [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 o |[Bit7 Bit 7
Bit 0 ;o Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
= [Bit3 Bit 11 © [Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

5-14 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-4DI-PD

Industrielle
Automation

Tabelle 5-14:
Modulparameter

A Default-
Einstellung

Parametername Wert Bedeutung
Eingangsfilter aktivieren 0=neinA Eingangsfilter: 0,25 ms
1=ja Eingangsfilter: 2,5 ms
Digitaleingang invertieren 0=neinA Eingangssignal nicht invertiert.
1=ja Eingangssignal invertiert, Wirkrichtungsumschal-
tung fiir Sensoren.
Drahtbruch-Uberwachung ~ 0=neinA

aktivieren

Gruppenweise Drahtbruch-Uberwachung

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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5.3.5 Basismodule/Anschlussbelegung
 BL67-B-4M8

Abbildung 5-16:
BL67-B-4M8

Abbildung 5-17:

Pinbelegung BL67-
4DI-PD mit 1 = Vsens

_B- 3 ‘ 1 3=GND
BL67-B-4M8 @ 2= put A
Abbildung 5-18:
Anschlussbild 1(+) BN
BL67-4DI-PD mit 4 (1) BK ¢
BL67-B-4M8 SOBY

© BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P

Abbildung 5-19:
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P
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Abbildung 5-20: <
Pinbelegung BL67- ~
4DI-PDmitBL67-B- 2 1 /SNS
2M12/BL67-B- 19598 3=-cND
4 =Input A
2M12-P 5 4 5=PE
Abbildung 5-21:
Anschlussbilder 1(+)BN
BL67-4DI-PD mit 2 (1) WH
BL67-B-2M12/ 3 BU
BL67-B-2M12-P 5 4 (1) BK
1(+) BN
2 (1) WH
30 BU
4 () BK
5 1 ¢
1 ¢
Abbildung 5-22:  Wenn die Drahtbruchlberwachung aktiviert wurde, muss sensorseitig eine Briicke zwischen Pin 1
Anschlussbild fir (24 VDC) und Pin 2 (Diagnose-Eingang) zur Drahtbrucherkennung gelegt werden.
Drahtbruchiiber-
wachung (nur mit
. 1 (+) BN
Basismodul > (1) WH
BL67-B-2M12 3()BU
méglich) 4 (1) BK ¢
L]
BL67-B-4M12
Abbildung 5-23:
BL67-B-4M12
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Abbildung 5-24:

Pinbelegung BL67- <
4DI-PD mit 2. 2Iae
BL67-B-4M12 1029)3 3=GND
4 = Input A
5 4 5=PE
Abbildung 5-25:
Anschlussbild oy 368U
BL67-4DIFPDmit | " LT ®
BL67-B-4M12
5.3.6 Signalzuordnung
Tabelle 5-15: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
Tabelle 5-16: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 In n - - - - C1P2 COoP2 C1P4 COP4
inkl. Drahtbruch- -
diagnose - - - - Drahtbruch Sensorsignal
1+2 1+2
Tabelle 5-17: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n - - - - C1P2 C1P4 CcoP2 CcorP4
BL67-B-2M12-P
Tabelle 5-18: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 CcorP4
BL67-B-4M12
n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom
Stationsausbau und dem jeweiligen Feldbus.
C = Steckplatz-Nr.
P = Pin-Nr.
5.3.7 Sensorversorgung
Tabelle 5-19: V..o A B C D
Sensorversorgung
BL67-B-2M12 COoP1 C1P1 - -
BL67-B-2M12-P COP1 C1P1 - -
BL67-B-4M12 CoP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-4M8 CoP1 C1P1 C2P1 C3P1

5-18 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-8DI-P
Industrielle
Automation
5.4 BL67-8DI-P
Abbildung 5-26:
BL67-8DI-P
Abbildung 5-27: F———— =
Blockdiagramm , BL67-
v | Systembus
sens
Veens o—— :
N1 o— /4 !
I | Kommuni-
Modulbus- I Kations-
Interface | bus
|
|
|
|
|
Vsens 1
| Vo
V., Vsens !
Ssens O—— 1
IN 8 O———— [8 1 Power-
| Bus
|
|
PE ' Vsens
GND O—l : -
= _,_l—GND
|
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5.4.1 Technische Daten

Tabelle 5-20: Bezeichnung BL67-8DI-P
Technische Daten
Kanalanzahl 8
Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC
Low-Pegel <45V
High-Pegel >7V(max.30V)
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 40 mA
(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls <250 mW
Eingangsstrom I,
Low-Pegel <0,5mA
High-Pegel >3,7mA
Eingangsverzdgerung
ton <250 us
tor <250 us
Trennspannung

Urms (Modulbus/Feld)

max. 1000 VDC

5.4.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5

Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Input n D17 Dl6 DI5

DI4 DI3 DI2 DI DIo

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation liber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 5-21: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
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5.4.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 5-22: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis7 Grin Status des Kanals x = ,1" -
Aus Status des Kanals x =, 0" -

5.4.4 Modulparameter

keine

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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5.4.5 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-8M8
Abbildung 5-28:
BL67-B-8M8
Abbildung 5-29:
Pinbelegung BL67- )
gﬂj mit BL67-B- . li 1 ?3 - \é?\ﬁ’ﬁ‘s
4 = Input A

Abbildung 5-30:
Anschlussbild 1 (+) BN

: (1) BK
BL67-8DI-P mit 308U 03
BL67-B-8M8 0
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" BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 5-31:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 5-32:
Pinbelegung BL67-
8DI-P mit BL67-B- 2 ATy
4M12/BL67-B- 1 3 3=CND
4 =Input A

4M12-P 5 4 5— PE
Abbildung 5-33:
Anschlussbilder 1(+) BN
BL67-8DI-P mit 2 (1) WH
BL67-B-4M12/ 3()BY o
BL67-B-4M12-P 5 B AUBK

1(+) BN

2 (1) WH

3 () BU

4 (1) BK ®

T
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BL67-1M23
Abbildung 5-34:
BL67-B-TM23
Abbildung 5-35:
Pinbelegung _C 1 = Signal 0 7 = Signal 6
BL67-8DI-P mit DOO\ 2- gsna; e \S/ignal 7
BL67-B-1M23 1-Sgnal3  10=Vems

5=Signal4 11 =Vgens
6=Signal5 12=GND

5.4.6 Signalzuordnung

Tabelle 5-23: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit BL67-B-8M8 In n C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
Tabelle 5-24: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 BitO
Signalzuordnung

mit BL67-B-4M12 In n C3P2 C2P2 C1P2 COP2 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
Tabelle 5-25: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0O
Signalzuordnung

mit In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 CoP4
BL67-B-4M12-P

Tabelle 5-26: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 BitO
Signalzuordnung

mit In n CoP8 CoP7 COP6 COP5 CoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom
Stationsausbau und dem jeweiligen Feldbus.

C = Steckplatz-Nr.
P = Pin-Nr.
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5.5 BL67-8DI-PD
Abbildung 5-36:
BL67-8DI-PD
Abbildung 5-37: - _BE67_ - -
Blockdiagramm | Syste-mbus
|
|
Nt o—— /4 !
I | Kommuni-
Vsens Modulbus- | kations-
Interface 1 bus
|
— |
. |
IN8 o——— js |
|
|
Vsens | Vo
o e :
DIA I | Power-
| Bus
|
VsensA o———>1 C I Vsens
|
: I_IPE
. _,_:—GND
VsensD O > | I
PE

GND OT
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5.5.1 Technische Daten
Tabelle 5-27: Bezeichnung BL67-8DI-PD
Technische Daten
Kanalanzahl 8
Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC
Low-Pegel <45V
High-Pegel >7V(max.30V)
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA, wenn alle Eingange Low
(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls <1,5W
Eingangsstrom I,
Low-Pegel <1,5mA
High-Pegel >3,7mA
Eingangsverzdgerung
ton <25ms
tor <2,5ms
Trennspannung
Urms (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Uee max. 1000 VDC
5.5.2 Prozessdatenmapping
Daten | Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Input n DI7 Dl6 DI5 DI4 DI3 DI2 DI DI0O
n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus
HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.
Tabelle 5-28: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
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5.5.3

LED-Statusmeldungen

Diagnose- und Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 5-29:
LED-Statusmel-
dungen

LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Rot Feldspannung fehlt Prifen Sie die Versorgung der Ein-
(LED V,am Power Feeding- gange (Vo).
Modul ist ,aus”)
Rot, Diagnose liegt an -
blinkend,
0,5Hz
Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis 7 Grin Status des Kanals x =, 1" -
Aus Status des Kanals x = ,,0" -
Rot LED 0 bis 7: Priifen Sie die Sensorversorgung.
blinkend, 2 Hz  Uberlast Sensorversorgung x
Rot LED 0 bis 3: Prifen Sie die Leitungen auf Draht-
Drahtbruchiiberwachung bruch.
Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:

Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit O
0 - - - - Uberstr.  |Uberstr.  |Uberstr. | Uberstr.
Sensor- Sensor- Sensor- Sensor-
vers.D vers. C vers. B vers. A
1 - - - - Drahtbr. Drahtbr. Drahtbr. Drahtbr.
K3u.7 K2 u.6 K1 u.5 KO u. 4
Tabelle 5-30: Diagnose

Diagnose

Uberstrom Sensorversorgung

Kurzschluss oder Uberlast an Sensorversorgung
A, B, C oder D (siehe Tabelle 5-35).

Drahtbruch

Gruppenweise Drahtbrucherkennung:
Gruppe A (Kanal 0 und 4)

Gruppe B (Kanal 1 und 5
Kanal 2 und 6
Kanal 3und 7)

Gruppe C

(
Gruppe D (

)
)
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5.5.4

5-28

Modulparameter

HINWEIS

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit0 Bit 0 Bit 0 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 2)
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 3)
= |[Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 5)
Bit 6 o Bit 6 Bit 6 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 6)
Bit 7 - |Bit7 Bit 7 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 7)
Bit 0 §° Bit 8 Bit 0 Digitaleingang invertieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Digitaleingang invertieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Digitaleingang invertieren (Kanal 2)
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Digitaleingang invertieren (Kanal 3)
c% Bit 4 Bit 12 g« Bit 4 Digitaleingang invertieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Digitaleingang invertieren (Kanal 5)
Bit 6 Bit 14 Bit6 Digitaleingang invertieren (Kanal 6)
Bit 7 Bit 15 Bit 7 Digitaleingang invertieren (Kanal 7)
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 0 und 4)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 1 und 5)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 2 und 6)
S |Bit3 Bit 3 S |Bit3 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren (K. 3 und 7)
5 Bit 4 Bit 4 % Bit 4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 o |[Bit7 Bit 7
Bit 0 ;o Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
o |Bit3 Bit 11 % |Bit3
= |[Bit4 Bit 12 = |[Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
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BL67-8DI-PD
Industrielle
Tabelle 5-31: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter - - — - - -
A Default- Eingangsfilter aktivieren 0=neinA Eingangsfilter: 0,25 ms.
Einstellung 1=ja Eingangsfilter: 2,5 ms
Digitaleingang invertieren 0=neinA Eingangssignal nicht invertiert.
1=ja Eingangssignal invertiert,
Wirkrichtungsumschaltung fiir Sensoren.
Drahtbruch-Uberwachung 0 =nein A
aktivieren - : -
1=ja Gruppenweise Drahtbruch-Uberwachung

5.5.5 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-8M8

Abbildung 5-38:
BL67-B-8M8
Abbildung 5-39: <
Pinbelegung BL67-
8DI-PD mit A 1=Vems

-B- 3 1 3=GND
BL67-B-8M8 g=en
Abbildung 5-40:
Anschlussbild 1(+)BN

: 4(1) BK

BL67-8DI-PD mit soe0] @
BL67-B-8M8 o

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 5-41:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 5-42:

Pinbelegung BL67- < Ly
8DI-PDMItBL67-B- 5N 2 jmnd
4M12/BL67-B- 1 s 3-GND
4M12-P 574 s_pp
Abbildung 5-43:
Anschlussbilder 1(+) BN
BL67-8DI-PD mit 2 (1) WH
BL67-B-4M12/ 86)BUY ®
BL67-B-4M12-P Y AU BK

1 (+) BN

2 () WH

3 (-)BU

4 (1) BK ®

1 ¢

Abbildung 5-44:  Wenn die Drahtbruchiiberwachung aktiviert wurde, muss sensorseitig eine Briicke zwischen Pin 1
Anschlussbild fir (24 VDC) und Pin 2 (Diagnose-Eingang) zur Drahtbrucherkennung gelegt werden.

Drahtbruchiiber-

wachung (nur mit

Basismodul 1 (+) BN
asismodu > (7 WH
BL67-B-4M12 3()BU
méglich) J 40 BK

5
L]

5-30

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-8DI-PD
Industrielle

Automation
5.5.6 Signalzuordnung
Tabelle 5-32: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-8M8 In n C7P4 CceP4 C5P4 C4pP4 C3P4 C2P4 C1P4 COoP4
Tabelle 5-33: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M12 In n C3P2 C2P2 C1P2 CoP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4

Drahtbruch 1 bis 4 Sensorsignal 1 bis 4

Tabelle 5-34: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COP4
BL67-B-4M12-P

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.
C = Steckplatz-Nr.
P = Pin-Nr.
5.5.7 Sensorversorgung
Tabelle 5-35: V.ens A B C D
Sensorversorgung
BL67-B-4M12 COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-4M12-P COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-8M8 CoP1/ C2P1/ C4pP1/ C6P1/
C1P1 C3P1 C5P1 C7P1
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5.6 BL67-4DI-N

Abbildung 5-45:
BL67-4DI-N
Abbildung 5-46: F———— -
Blockschaltbild | BL67-
V 1 Systembus
sens
Vsens o——| :
IN 1 O— I 1 |
I | Kommuni-
Modulbus- 1 kations-
Interface | bus
|
|
1
|
|
Vsens 1
| VO
V.., Vsens !
sens O—— 1
IN 4 O—— ]4 > | Power-
| Bus
|
1
PE ; Vsens
GND O—l : -
= _,_l—GND
|
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5.6.1

Technische Daten

Industrielle

Automation

Tabelle 5-36:
Technische Daten

Bezeichnung

BL67-4DI-N

Kanalanzahl

4

Eingangsspannung V.

bei Nennwert 24 VDC

Low-Pegel > 7V (max.30V)
High-Pegel <5V
Nennstromaufnahme an < 30mA
5VDC (Modulbus) ;g
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 1 mA, wenn alle Eingange Low
(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls <1,3W
Eingangsstrom [,
Low-Pegel <2,5mA
High-Pegel >3mA
Eingangsverzdgerung
ton <250 us
tor <250 us
Trennspannung

Urwg (Modulbus/Feld)

max. 2500 VDC

Ure

max. 1000 VDC
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5.6.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n - - - - DI3 DI2 DI DIO

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 5-37: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv

5.6.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 5-38: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni-  Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen

wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.

Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis 3 Griin Status des Kanals x = ,1" -
Aus Status des Kanals x = ,,0” -
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5.6.4 Modulparameter

keine

5.6.5 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-

Abbildung 5-47:
BL67-B-4M8

Abbildung 5-48:
Pinbelegung BL67-

4DI-N mit 1= Vens
BL67-B-4M8 3 1 3=GND
4 =Input A

Abbildung 5-49: ) EN
. 1+
Anschlussblld. 2B N
BL67-4DI-N mit 30 BU
BL67-B-4M8 9
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BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)

Abbildung 5-50:
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P

Abbildung 5-51:

Pinbelegung BL67- < iy
4DI-N mit BL67-B- 2. 2N
2M12/BL67-B- 1 s 3-GND
2M12-P 574 5_pp
Abbildung 5-52:
Anschlussbilder 1(+) BN
BL67-4DI-N mit 2 (1) WH
BL67-B-2M12/ sHBY ©®
BL67-B-2M12-P 5 4(1) BK

1(+) BN

2 (1) WH

3 () BU

4 () BK ®

T
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" BL67-B-4M12

Abbildung 5-53:
BL67-B-4M12
Abbildung 5-54: <
Pinbelegung BL67- Ty
4DI-N mit 2. Iy
-B- 1{000)3 3=GND
BL67-B-4M12 N
5 4 5=PE

Abbildung 5-55:
Anschlussbild @ i E})) gtli
BL67-4DI-N mit 5 BN
BL67-B-4M12

© BL67-1M23
Abbildung 5-56:
BL67-B-1M23
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Abbildung 5-57:
Pinbelegung <
=s =nc.
BL67-4DFNmit  (QOON 2-Sia1  8ZnC
= N =
BL67-B-1M23 4= Sgnala  10- Vo
6-

n.c. 11 =Vsens
n.c. 12=GND

5.6.6 Signalzuordnung

Tabelle 5-39: Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 5-40: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 In n - - - - C1P2 CoP2 C1P4 COP4
Tabelle 5-41: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n - - - - C1P2 C1P4 CoP2 COP4

BL67-B-2M12-P

Tabelle 5-42: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
BL67-B-4M12

Tabelle 5-43: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit In n - - - - COoP4 CcoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus.

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.
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Industrielle
Automation
5.7 BL67-8DI-N
Abbildung 5-58:
BL67-8DI-N
Abbildung 5-59: r _BE67_ -
. | B
Blockdiagramm | Systembus
V sens :
sens O—— |
IN 1 O—— [ 1 |
I | Kommuni-
Modulbus- 1 kations-
Interface | bus
|
|
|
|
|
Vsens 1
| Vo
Vo Vsens !
sSenNns O—— |
IN 8 O——— [ Q | Power-
8 | Bus
|
|
PE ; Vsens
= _,_l—GND
|
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5.7.1 Technische Daten

Tabelle 5-44: Bezeichnung BL67-8DI-N

Technische Daten
Kanalanzahl 8

Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC

sens

Low-Pegel >7V(max.30V)
High-Pegel <5V
Nennstromaufnahme an < 30mA

5VDC (Modulbus) I

IN

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

1 mA, wenn alle Eingange Low

Verlustleistung des Moduls <1,3W

Eingangsstrom [,

Low-Pegel <1,2mA

High-Pegel >1,5mA

Eingangsverzdgerung

ton <250 us

tor <250 us
Trennspannung

Urms (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC

Uge max. 1000 VDC
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Industrielle
Automation
5.7.2 Prozessdatenmapping
Daten | Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Input n D17 DI6 DI5 Dl4 DI3 DI2 DIl DIO

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 5-45: Prozessdaten

Prozessdatenbits

Wert Bedeutung
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv

5.7.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 5-46: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni-  Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Rot, Diagnose liegt an -
blinkend,
0,5Hz
Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis 7 Grin Status des Kanals x = ,1" -
Aus Status des Kanals x = ,0” -
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5.7.4 Modulparameter

keine

5.7.5 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-8M8

Abbildung 5-60:
BL67-B-8M8
Abbildung 5-61:
Pinbelegung BL67-
8DI-N mit 1 =Veens

-B- 3 1 3=GND
BL67-B-8M8 AN
Abbildung 5-62:
Anschlussbild 1 E}r; SE
BL67-8DI-N mit 308U o
BL67-B-8M8 o
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" BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 5-63:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 5-64:
Pinbelegung BL67-
8DI-NmitBL67-B- 2 b NS
4M12/BL67-B- 1 3 3=GND
4 =Input A

4M12-P 5 4 5— PE
Abbildung 5-65:
Anschlussbilder 1(+) BN
BL67-8DI-N mit 2 (1) WH
BL67-B-4M12/ s()BU ¢
BL67-B-4M12-P 5 4 () BK

1 (+) BN

2 (1) WH

3()BU

4 (1) BK o

T
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BL67-1M23

Abbildung 5-66:
BL67-B-1M23

Abbildung 5-67:

Pinbelegung <
BL67-8D-Nmit /OO éié@ﬂiig gzgzgazli
BL67-B-1M23 4-Sgnala 10 Voens

5=Signal4 11 =Vgens
6=Signal5 12=GND

5.7.6 Signalzuordnung

Tabelle 5-47: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit BL67-B-8M8 In n C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 5-48: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit BL67-B-4M12 In n C3P2 C2P2 C1P2 COP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 5-49: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COP4
BL67-B-4M12-P

Tabelle 5-50: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit In n CcoP8 CopP7 CoP6 COP5 CoP4 CcoP3 CcopP2 COP1
BL67-B-1M23(-VI)

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus.

C = Steckplatz-Nr.
P = Pin-Nr.
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Industrielle
Automation
5.8 BL67-16DI-P
Abbildung 5-68:
BL67-16DI-P
Abbildung 5-69: F———— -
Blockdiagramm | BL67-
vV 1 Systembus
sens
Vsens o— :
IN 1 O——— [ 1 |
I | Kommuni-
Modulbus- I Kations-
Interface | bus
|
I
|
|
|
Vsens 1
| VO
Vear Vsens !
sens O——— |
IN16 o— /. I | Power-
16 | Bus
1
PE : Vsens
GND O—l | lpe
< _,_:—GND
|
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5.8.1 Technische Daten
Tabelle 5-51: Bezeichnung BL67-16DI-P
Technische Daten
Kanalanzahl 16
Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC
Low-Pegel <45V
High-Pegel >7V(max.30V)
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 3 mA, wenn alle Eingange Low
(Feldseite) I,
max. Sensorversorgung | .., 4 A,
via Gateway oder Power-Feeding-Modul,
elektronisch kurzschlussbegrenzt
Verlustleistung des Moduls <100 mW
Eingangsstrom [,
Low-Pegel <1,5mA
High-Pegel 2,1 bis 3,7 mA
Eingangsverzdgerung 0.3 ms
Trennspannung
U (Elektronik/Feld) 500 VDC
5.8.2 Prozessdatenmapping
Daten | Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n DI7 Dl6 DI5 DI4 DI3 DI2 DI1 DIO
n+1 DI15 DI14 DI13 DI12 DI11 DI10 DI9 DI8
n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus
HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.
Tabelle 5-52: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
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5.8.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 5-53: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Aus Keine Fehlermeldung -
0 bis 7 Griin Status des Kanals 0 bis 7 = 1 -
Orange Status des Kanals 8 bis 15 =1
Aus Status des Kanals x =0 -
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5.8.4 Modulparameter

keine

5.8.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-8M8-4-P

Abbildung 5-70:
BL67-B-8M8-4-P

Abbildung 5-71: <
Pinbelegung BL67-

) 1=V
16DI-Pmit BLE7-B-, =, ST e
8M8 -4-P 3\ 9/1 3=GND

4 =Signal B
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BL67-1M23-19

Industrielle
Automation

Abbildung 5-72:
BL67-B-1M23-19

Abbildung 5-73:

Zubehor:

1=Input 14 11 =Input 12
Pinbelegung §i:2§ﬂ§ o 1= IPnEzum Konfektionierbarer Steckverbinder (Beispiel):
BL67-16DI-P mit 4=Input3 14=Input 7 FW-M23ST19Q-G-LT-ME-XX-10
BL67-B-1M23-19 SSCRD . 1esibuta

7 =Input 1 17 =Input 8

8=Input5 18 =Input 15

9=Input9 19 =Vsens

10 =Input 13
5.8.6 Signalzuordnung
Tabelle 5-54: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 COoP2 COP4
BL67-B-8M8-4-P _ ' R _ R - ' _

Byte Bit 15 Bit14 | Bit13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8

n C7P2 C7P4 C6P2 C6P4 C5P2 C5P4 C4P2 C4P4
Tabelle 5-55: Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit In n COP14 COoP3 COoP8 COP16 COP4 COP5 CoP7 COP15
BL67-B-1M23-19 - - - - - - - -

Byte Bit 15 Bit14 | Bit13 Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit 9 Bit 8
n COP18 COP1 COP10 COP11 COP13 COoP2 CcoP9 CoP17

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

C = Steckplatz-Nr.

P = Pin-Nr.
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6.1 Ubersicht

Analoge Eingabemodule (Al) erfassen normierte elektrische Standardsignale Gber die Anschliisse des
Basismoduls, digitalisieren diese und tibertragen den entsprechenden Messwert (iber den internen
Modulbus an das Gateway.

Die Sensorversorgung (V,,,,) wird aus dem systeminternen Versorgungsbus ausgekoppelt.
Diese Spannung wird kurzschlussfest vom Gateway oder einem Power Feeding-Modul bereitgestellt.

Somit erfolgt die Diagnose eines Sensorkurzschlusses ebenfalls dort.

Die modulbusseitige Elektronik der analogen Eingabemodule ist Uber Optokoppler von der Feldebene
isoliert und besitzt einen Schutz vor Verpolung.

Unterstiitzte Signalbereiche

BL67-2Al-I:
0 bis 20 mA
4 bis 20 mA

BL67-2Al-V:
0 bis 10 VDC
-10 bis 10 VDC

AnschlieBbare Sensoren

BL67-2Al-PT
Platin-Sensoren (Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000)
Nickel-Sensoren (Ni100, Ni1000)

BL67-2AI-TC
Thermoelemente (Typen B, E, J,K, N, R, S, T)

LED-Anzeigen

Fehlermeldungen der I/0-Ebene erfolgen modulweise liber die Sammel-LED ,D". Die entsprechenden
Diagnoseinformationen werden liber Diagnosebits an das Gateway Uibertragen.
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Analoge Eingabemodule

6.1.1 Darstellung der Analogwerte

Die Analogwerte kdnnen wahlweise mit 16 Bit oder mit 12 Bit dargestellt werden. Mit der Darstellung
der Zahl als Zweierkomplement konnen sowohl positive als auch negative Werte dargestellt werden.
Die mit ,X" gekennzeichneten Bits sind fiir die Analogwertdarstellung irrelevant.

16-Bit-Darstellung:

Die 16-Bit-Darstellung erfolgt als Zweierkomplement. 2 Byte Prozessdaten sind vollstandig belegt:

Abbildung 6-1:

16-Bit-Darstel-
lung

Analogwert 16 Bit Darstellung

Byte Eyte 1 Eyte 0

Bit 1514132111019 | 8| 7|65 |(4]|3[2|1|0
Eedeutung T Messwer

12-Bit-Darstellung (linksbiindig):

Bei der Spannungsmessung (-ausgabe) und der Temperaturmessung wird der Wert als Zweierkomple-
ment wiedergegeben. Bei der Strommessung (-ausgabe) und der Widerstandsmessung wird der Wert
als Dualzahl wiedergegeben. Der 12-Bit-Wert wird linksbiindig in den Prozessdaten abgebildet.

Abbildung 6-2:
12-Bit-Darstel-
lung

6-4

Analogwert 12 Bit Darstellung
Eyte Eyte 1 Byte O
Bit 1543211109 |8 |7 |6|5[4(3[2[1]0
Eedeutung Messwert (ohne Yorzeichen) Diagnosedaten

Die Diagnosedaten werden in die Prozesseingabedaten integriert und belegen 4 Bit (rechtsbiindig).

HINWEIS

ﬂ Eine detaillierte Beschreibung der 16 Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Eingabemo-
dule finden Sie im Anhang, ab Darstellung der Analogwerte (Analoge Eingabemodule) (Seite

15-8).
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Die Abbildung zeigt im duBeren Kreis einen 5-stelligen Bindrcode. Der innere Zahlenkreis gibt die ent-
sprechende Dezimalzahl an, wenn dieser Bindrcode als Dualzahl (positive Zahlenwerte) und als Zwei-
erkomplement interpretiert wird:

Abbildung 6-3:
Bindrcode als
Dualzahl und als
Zweierkomple-
ment

negative positive

Zahlen Zahlen
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Analoge Eingabemodule

6.1.2 Moduliibersicht

Tabelle 6-1: Modul Kanalanzahl
Moduliibersicht
BL67-2Al- 2
BL67-2Al-V 2
BL67-2AI-PT 2
BL67-2AI-TC 2
BL67-4Al-V/I 4
BL67-4AI-TC 4
6-6 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-2Al-1, 0/4...20mA

Industrielle
Automation
6.2 BL67-2Al-1,0/4...20mA
Abbildung 6-4:
BL67-2Al-1
Abbildung 6-5: F———— =
Blockschaltbild I BL67-
M12 I Systembus
1V :
Sens ) |
2 Al Slgnglauf- |
* 3 Multi- L Modulbus- I |Kommuni-
Eﬂ g-aND | Interface ™ kations-
/ 4 AL plexer : bus
e AD-
5
PE Wandler :
I
(j)VSL :
2 Al
+ . : Vo
&ﬂ GND ! !
) i AL I | Power-
5 PE : Bus
1
| | Vsens
+—PE
— GND
I

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Analoge Eingabemodule

6.2.1 Technische Daten
Tabelle 6-2: Bezeichnung BL67-2Al-l
Technische Daten
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 35mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 12 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1W
Eingangsstrom 0/4 bis 20 mA
Max. Eingangsstrom 50 mA
Trennspannung
Usws (Modulbus/Feld) min. 500 V
Ur. (Feld/Funktionserde) min. 50 V¢
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung keine
Kanal/Systemversorgung 500V ¢
Eingangswiderstand (Biirde) <125Q
Grenzfrequenz (-3 dB) > 50 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C +0,2%
Wiederholgenauigkeit 0,05 %

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C

Auflésung des A/D-Wandlers

16 Bit

Messprinzip

Delta Sigma

Messwertdarstellung

- 16 Bit: Zweierkomplement kodiert

oder

- 12 Bit linksbiindig:
Zweierkomplement kodiert (auch negative Zah-
lenwerte moglich),
Dualzahl nicht kodiert (nur positive Zahlenwerte
moglich

lsens (Sensorversorgung aus V)

< 250 mA; Kurzschlussschutz in Gateway oder in
Power Feeding-Modul

6-8
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BL67-2Al-1, 0/4...20mA

6.2.2 Prozessdatenmapping

Industrielle
Automation

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 |Bit1 |Bito
Input n AIO LSB

n+1 | AlOMSB

n+2 |AILSB

n+3 | All MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Bedeutung

niederwertiges Byte des Analogwerts

Tabelle 6-3: Prozessdaten
Prozessdatenbits

Alx LSB

Alx MSB

hoherwertiges Byte des Analogwerts

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Analoge Eingabemodule

6.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Tabelle 6-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5 Hz
Rot Ausfall der Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-

Modulbuskommunikation

barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.

AUS Keine Fehlermeldungen oder
Diagnosen

Diagnosedaten

Das Modul verfligt pro Kanal tiber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - - - - - Drahtbruch Messwert
aulBlerhalb Bereich
Tabelle 6-5: Diagnose Bedeutung
Diagnose -
Messwert aul3erhalb Bereich Anzeige eines Uber- oder Unterstroms von 1%
- des eingestellten Strombereiches, wobei Unter-
- Uberstrom: 1., (I > 20,2 mA) strom nur bei Modulen mit einem eingestellten
~ Unterstrom: |, (I < 3,8 mA) Strombereich von 4 bis 20 mA erkannt werden
kann.
Drahtbruch (I < 3 mA) Anzeige eines Drahtbruchs der Signalleitung fiir
den Betriebsmodus 4 bis 20 mA.
HINWEIS
ﬂ Bei der Zahlendarstellung , 12 Bit Full Range linksbiindig” werden die Diagnoseinformationen
mit dem unteren Nibble der Prozessdaten des jeweiligen Kanals Gibertragen.
6-10 D300572 0115 - BL67 I/0-Module




BL67-2Al-l, 0/4...20mA

Industrielle
Automation

6.2.4 Modulparameter
HINWEIS
ﬂ Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).
Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 o Bit 6 Bit 6
Bit 7 ° Bit 7 Bit 7
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Tabelle 6-6: Parametername Wert
Modulparameter -
A Default- Messbereich 0=0...20mAA
Einstellung 1=4...20mA

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen A

1= 12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O=neinA

1=ja

Kanal deaktivieren

O0=neinA

1=ja
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Analoge Eingabemodule

6.2.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12

Abbildung 6-6:
BL67-B-2M12

Abbildung 6-7:

Pinbelegung ) vy
= VSEN
BL67-2Al-| N 2-ARY
1 3 3=GND
o 4=Al-
5 4 5= PE
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Abbildung 6-8:
Anschlussbilder
BL67-2AI-1

2-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

3-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

+

: U/I+$i]>
|

~lO0OO)™

4-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

+

Ul + O
1 o 3 U/"i@>
|

4-Draht-Sensor mit externer Versorgung:

+

Y

g

~
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Analoge Eingabemodule

6.2.6

6-14

Messwert-Darstellung

16-Bit-Darstellung

Stromwerte im Bereich 0 bis 20 mA

Der Wertebereich:

0 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, ., (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Stromwerte im Bereich 4 bis 20 mA

Der Wertebereich:

4 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, , (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Stromwerte im Bereich 0 bis 20 mA

Der Wertebereich:

0 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis FFF(0),,., (dezimal: 0 bis 4095)
abgebildet.

Stromwerte im Bereich 4 bis 20 mA

Der Wertebereich:

4 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis FFF(0), ., (dezimal: 0 bis 4095)
abgebildet.

HINWEIS

Eine detaillierte Beschreibung der 16 Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Eingabemo-

dule finden Sie im Anhang, ab Seite 15-8.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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6.3 BL67-2Al-V,-10/0...+10 VDC
Abbildung 6-9:
BL67-2AI-V
Abbildung 6-10: F———— =
. I .
Blockschaltbild M12 ! g;gti _
I
O1 Vsens 1
2 Al Signalauf- :
* ; Multi- bereitung Modulbus-| ' |Kommuni-
G-GND Interface I] kations-
4 Al plexer | bus
) © AD- I
5
&—FE— Wandler :
I
1 Vsens |
I
2
. Al+ : VO
03 GND Iy | :
_ 4 Al- ' Power
5 PE | Bus
© I
|
I | Vsens
) T |PE
1 _GND
|
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Analoge Eingabemodule

6.3.1 Technische Daten

Tabelle 6-7: Bezeichnung BL67-2Al-V
Technische Daten
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 35mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 12 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1W
Eingangsspannung -10/0 bis +10 VDC
Max. Eingangsspannung 35V dauernd
Trennspannung
Usws (Modulbus/Feld) min. 500 V
Ur. (Feld/Funktionserde) min. 50 V¢
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung keine
Kanal/Systemversorgung 500V ¢
Eingangswiderstand (Biirde) < 98,5 kQ
Grenzfrequenz (-3 dB) > 50 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C +0,2%
Wiederholgenauigkeit 0,05 %

Temperaturkoeffizient

< 150 ppm/°C

Auflésung des A/D-Wandlers

16 Bit

Messprinzip

Delta Sigma

Messwertdarstellung

- 16 Bit: Zweierkomplement kodiert

oder

- 12 Bit linksbiindig:
Zweierkomplement kodiert (auch negative Zah-
lenwerte moglich) Dualzahl nicht kodiert (nur
positive Zahlenwerte mdglich

lsens (Sensorversorgung aus V)

< 250 mA; Kurzschlussschutz in Gateway oder in
Power Feeding-Modul

6-16
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6.3.2 Prozessdatenmapping

Industrielle
Automation

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 |Bit1 |Bito
Input n AIO LSB

n+1 | AlOMSB

n+2 |AILSB

n+3 | All MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Bedeutung

niederwertiges Byte des Analogwerts

Tabelle 6-8: Prozessdaten
Prozessdatenbits

Alx LSB

Alx MSB

hoherwertiges Byte des Analogwerts
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6.3.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Tabelle 6-9: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen

wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.

AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose

Diagnosedaten

Das Modul verfligt pro Kanal (iber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - - - - - Drahtbruch Messwert aul3er-
halb Bereich
Tabelle 6-10: Diagnose Bedeutung
Diagnose -
Messwert aul3erhalb Bereich Anzeige einer Uber- oder Unterspannung von
- 1% des eingestellten Spannungsbereiches.
Uberspannung:
- U (U>10,1V)
Unterspannung:
- Ui (U<-10,1V)
bei -10 bis +10 VDC
- Ui (U<-0,1V)

bei 0 bis +10 VDC

HINWEIS

ﬂ Bei der Zahlendarstellung , 12 Bit Full Range linksblindig” werden die Diagnosedaten mit dem
unteren Nibble der Prozessdaten des jeweiligen Kanals Gibertragen.
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BL67-2Al-V, -10/0...+10 VDC

6.3.4 Modulparameter

Industrielle
Automation

HINWEIS

Uberarbeitet.

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- ] W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4 reserviert
Bit 5 Bit13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit7 Bit 15 Bit7
Tabelle 6-11: Parametername Wert
Modulparameter -
A Default- Messbereich 0=0...T0VA
Einstellung 1=-10...+10V

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen A

1= 12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O=neinA

1=ja

Kanal deaktivieren

O0=neinA

1=ja
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6.3.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12

Abbildung 6-11:
BL67-B-2M12

Tabelle 6-12:

Pinbelegung < iy
BL67-2A1-V N
1 3 3=GND
o 4=Al-
5 4 5=PE
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Abbildung 6-12:  2-Draht-Sensor mit Versorgung lber das Basismodul:
Anschlussbilder
BL67-2Al-V

3-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

+

: U/I+$i]>
|

~lO0OO)™

4-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

+

2

Ul + O

1 o 3 U/"i@>
5 4 — |

4-Draht-Sensor mit externer Versorgung:

+

2
Ul + O
ﬂ/ooéo?g A = <|—©>
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6.3.6

6-22

Messwert-Darstellung
16-Bit-Darstellung

Spannungswerte im Bereich 0 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

0 VDC bis 10 VDC

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, ., (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Spannungswerte im Bereich -10 bis 10V DC

Der Wertebereich:

-10 V bis -3,05210*V

wird auf den Zahlenbereich:

8000, ., bis FFFF,, (dezimal:-32768 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, , (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Spannungswerte im Bereich 0 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

O0Vbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis FFF(0),,., (dezimal: 0 bis 4095)
abgebildet.

Spannungswerte im Bereich -10 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis 7FF(0),,., (dezimal: 0 bis 2047)
abgebildet.

Der Wertebereich:

-10 V bis -0,0049 V

wird auf den Zahlenbereich:

800(0),,., bis FFF(0),,., (dezimal: -2048 bis -1)
abgebildet.

HINWEIS

Eine detaillierte Beschreibung der 16 Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Eingabemo-
dule finden Sie im Anhang, ab Seite 15-8.
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6.4 BL67-2AI-PT, Pt-/Ni-Sensoren
Abbildung 6-13:
BL67-2AI-PT
Abbildung 6-14: F——— —
Blockschaltbild M12 | BL67-
I Systembus
1 s+ :
2 A Signalauf- |
5 + - :
3 Multi- FECITE Modulbus- I |Kommuni-
e O-GND_| Hiexer Interface | kations-
4 Al- I bus
© AD- I
gL Wandler :
I
I
1 s+ |
2 Als L Vo
e T R '
4 Al I | Power-
| Bus
g PE | |
I
] Vsens
I_|PE
L_|GND
I

- — — -
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6.4.1

Technische Daten

Tabelle 6-13:
Technische Daten

Bezeichnung BL67-2AI-PT
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I < 45mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 30 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1TW
Messstrom <1mA
Max. Eingangsspannung Uyay (Zerstérgrenze) >30VDC
Trennspannung
Urms (Modulbus/Feld) min. 500 V
U, (Feld/Funktionserde) min. 50 V¢
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung keine
Kanal/Systemversorgung 500V 4

Platin-Sensoren

gemal3 DIN IEC 751

Nickel-Sensoren

gemal3 DIN 43760

Messwert-Darstellung

- 16 Bit: Zweierkomplement kodiert

oder

- 12 Bit linksbiindig:
Zweierkomplement kodiert (auch negative Zah-
lenwerte moglich) Dualzahl nicht kodiert (nur
positive Zahlenwerte mdglich

Offsetfehler

+0,1%

Linearitat

<0,1%

Grundfehlergrenze bei 23 °C

+0,2 % vom Endwert

Wiederholgenauigkeit

0,05 %

Temperaturkoeffizient

IN

300 ppm/°C vom Endwert

teyel (Zykluszeit)

IN

130 ms je Kanal

AnschlieBbare Sensoren

Platin-Sensoren

Pt100, Pt200, Pt500, Pt1000

Nickel-Sensoren

Ni100, Ni1000

6-24
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Industrielle
Automation
6.4.2 Prozessdatenmapping

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 [Bit1 |Bito
Input n AlO LSB

n+1 AlO MSB

n+2 Al1LSB

n+3 Al1 MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool

I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 6-14: Prozessdaten Bedeutung

Prozessdatenbits
Alx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
Alx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts

6.4.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 6-15: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -

Diagnose

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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6.4.4 Diagnosedaten

Das Modul verfiigt pro Kanal tiber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - - - - Uberstrom Drahtbruch Messwert
auBerhalb Bereich
Tabelle 6-16: Diagnose Bedeutung
Diagnose

Messwert auBBerhalb Bereich

Schwelle: 1 % des positiven Messbereichsend-

wertes

Unterlaufdiagnose nur in den Temperaturmess-

bereichen

Drahtbruch

Uberstrom

Schwelle: 5 Q (Schleifenwiderstand)
Nur bei Temperaturmessbereichen

HINWEIS
ﬂ Bei 3-Leiter-Messungen mit Pt100-Sensoren, kann bei einer Temperatur unter -177 °C nicht
zwischen Uberstrom und Drahtbruch unterschieden werden. In diesem Fall wird die Diag-

nose ,Uberstrom” generiert.

6-26
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6.4.5

Modulparameter

Industrielle
Automation

HINWEIS
Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- ] W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Netzunterdriickung
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 RTD-Typ
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit0 Messbetriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1 reserviert
Bit 2 Bit 10 Bit 2
E Bit 3 Bit 11 E Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Kanal 1 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Netzunterdriickung
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 3 S |Bit3 Kanal deaktivieren
= |[Bit4 Bit 4 2 [Bit4 RTD-Typ
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 o |[Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Netzunterdriickung
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
% |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = |[Bit4 RTD-Typ
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

6-27




Analoge Eingabemodule

Tabelle 6-17: Parametername Wert
Modulparameter
Netzunterdriickung 0=50HzA
A Default-
Einstellung 1=60Hz
Datenformat 0 =15 Bit + Vorzeichen A

1 =12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren 0O=neinA
1=ja
Kanal deaktivieren 0=nein A
1=ja
RTD-Typ 0000 = Pt100, -200...850 °CA

0001 =Pt100, -200...150 °C
0010 =Ni100, -60...250 °C
0011 =Ni100,-60...150 °C
0100 = Pt200, -200...850 °C
0101 = Pt200, -200...150 °C
0110 = Pt500, -200...850 °C
0111 =Pt500, -200...150 °C
1000 = Pt1000, -200...850 °C
1001 = Pt1000, -200...150 °C
1010 = Ni1000, -60...250 °C
1011 =Ni1000, -60...150 °C
1100 = Widerstand, 0...100 Q
1101 = Widerstand, 0...200 Q
1110 = Widerstand, 0...400 Q
1111 = Widerstand, 0...1000 Q

Messbetriebsart 0=2-LeiterA

1 = 3-Leiter
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6.4.6 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12

Abbildung 6-15:
BL67-B-2M12

Tabelle 6-18:

Pinbelegung < ]
BL67-2A1-PT 20 IR
1(000)3 3=GND
5 4 5=PE
Tabelle 6-19: 2-Leiter-Anschlusstechnik:
Anschlussbilder
BL67-2AI-PT 2 (PT +)
O
8 aery [rm
O

5

3- Leiter-Anschlusstechnik:
18+

PT/NI
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6.4.7 Messwert-Darstellung
16-Bit-Darstellung

Fiir die Parametrierung
"Pt100, -200 ... 850 °C"
"Ni100,-60 ... 250 °C"
"Pt200, -200 ... 850 °C"
"Pt500, -200 ... 850 °C"
"Pt1000, -200 ... 850 °C"
"Ni1000, -60 ... 250 °C"

Der Wertebereich:

-200 °C bis -0,1 °C

wird auf den Zahlenbereich:

F830, ., bis FFFF,, (dezimal:-2000 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

0 °C bis 850 °C

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 2134, , (dezimal: 0 bis 8500)
abgebildet.

Fir die Parametrierung:
"Pt100,-200 ... 150 °C"
"Ni100, -60 ... 150 °C"
"Pt200,-200 ... 150 °C"
"Pt500,-200 ... 150 °C"
"Pt1000, -200 ... 150 °C"
"Ni1000,-60 ... 150 °C"

Der Wertebereich:

-200 °C bis -0,01 °C

wird auf den Zahlenbereich:

B1EO, , bis FFFF, , (dezimal:-20000 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

0 °C bis 150 °C

wird auf den Zahlenbereich:

0000, . bis 3A98, , (dezimal: 0 bis 15000)
abgebildet.

Bei der Parametrierung zur Messung von Widerstandswerten werden nur positive Zahlenwerte
(hexadezimal/binar) zur Darstellung benétigt. Die positiven Zahlenwerte lassen sich sehr einfach in
einen Dezimalwert umrechnen.

Der Wertebereich:

0 bis 100 Q; 0 bis 200 Q; 0 bis 400 Q2; 0 bis 1000
wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, ., (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet
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12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Fir die Parametrierung:
"Pt100, -200 ... 850 °C"
"Ni100,-60 ... 250 °C"
"Pt200, -200 ... 850 °C"
"Pt500, -200 ... 850 °C"
"Pt1000, -200 ... 850 °C"
"Ni1000, -60 ... 250 °C"

Der Wertebereich:

-200 °C bis -0,5 °C

wird auf den Zahlenbereich:

E70(0),,., bis FFF(0), ., (dezimal: -400 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

0 °C bis 850 °C

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis 6A4(0),,., (dezimal: 0 bis 1700)
abgebildet.

Fir die Parametrierung:

"Pt100,-200 ... 150 °C"
"Ni100,-60 ... 150 °C"
"Pt200, -200 ... 150 °C"
"Pt500, -200 ... 150 °C"
"Pt1000, -200 ... 150 °C"
"Ni1000, -60 ... 150 °C"

Der Wertebereich:

-200 °C bis -0,1 °C

wird auf den Zahlenbereich:

830(0),,., bis FFF(0),,., (dezimal:-2000 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

0 °C bis 150 °C

wird auf den Zahlenbereich:

000(0), ., bis 5DC(0),,., (dezimal: 0 bis 1500)
abgebildet.
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Bei der Parametrierung zur Messung von Widerstandswerten werden nur positive Zahlenwerte
(hexadezimal/binar) zur Darstellung benétigt. Die positiven Zahlenwerte lassen sich sehr einfach in
einen Dezimalwert umrechnen.

Der Wertebereich:

0 Q bis 100 Q;

0 Q bis 200 Q;

0 Q bis 400 Q;

0 Q bis 1000 Q;

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),,., bis FFF(0), ., (dezimal: 0 bis 4095) abgebildet.

HINWEIS

ﬂ Eine detaillierte Beschreibung der 16 Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Eingabe-
module finden Sie im Anhang, ab Seite 15-8.
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6.5 BL67-2AI-TC, Thermoelement
Abbildung 6-16:
BL67-2AI-TC
Abbildung 6-17: r—-==--
i I BL67-
Blockdiagramm M12 | Syetombus
""" 1 s+ :
. 2 Al Signalauf- :
O . bereitung I | Kommuni-
. . Multi- Modulbus- !
3< ' /B/T e 8—6—4 A,\:D plexer Interface : kaltjlﬁr;s—
: : - AD- I
. 3R Wandler :
@. .
. . I
: L s+ I
il ' e 1
: : 2 Al+ Ly,
of e pan] | :
. L G A I | Power-
....... 5 PE | Bus
O— I
I
I = | Vsens
= I |PE
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I
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@ Kaltstellenkompensations-Messwiderstand (Pt1000) im Stecker
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6.5.1

Technische Daten

Tabelle 6-20:
Technische Daten

Bezeichnung BL67-2Al-TC
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 35mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 30 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1W

Eingangsspannung

> 10 VDC (dauernd)

Trennspannung
Urms (Modulbus/Feld) min. 500 V
U, (Feld/Funktionserde) min. 50 V¢
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung 500 V4
Kanal/Systemversorgung 500V 4

Sensoren

gemal DIN IEC 584, Klasse 1, 2, 3

Temperaturbereiche

Typ B
Typ E
TypJ
Typ K
Typ N
Typ R
Typ S
TypT

100 bis 1820,0 °C
-270 bis 1000,0 °C
-210 bis 1200,0 °C
-270 bis 1370,0 °C
-270 bis 1300,0 °C
-50 bis 1760,0 °C
-50 bis 1540,0 °C
-270 bis 400,0 °C

Spannungsmessung (Auflésung)

+50 mV
+100 mV
+ 500 mV
+1V

<2uv
<4uv
<20 v
<50uv

Messwert-Darstellung

16 Bit Signed Integer/
12 Bit Full Range linksbiindig

bei 23 °C

siehe hierzu Tabelle 6-21
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Ubersprechddampfung

> 80dB

Wiederholgenauigkeit

siehe Tabelle 6-22

Temperaturkoeffizient T

< 300 ppm/°C vom Endwert

Zykluszeit Spannungsmessung: 70 ms/Kanal
Temperaturmessung: 130 ms/Kanal

Tabelle 6-21: Thermoelement Temperaturbereich/°C Grundfehlergrenze bei 23 °C/
Grundfehlergren- % vom positiven Endwert
“r TypK -200...1370 +0,2

TypJ -210...1200 +0,2

Typ B 500...1820 +0,2

Typ N -150...1300 +0,2

TypE -180...1000 +0,2

TypR 0...1760 +0,2

Typ S 0...1540 +0,2

TypT -200...0 +0,6

0...400 +0,2

Spannungsmessung alle Messbereiche +0,2
Tabelle 6-22: Thermoelement Wiederholgenauigkeit/% Fehler durch
Wiederholgenau- vom positiven Endwert Kaltstellenkompensation/%
igkeiten vom positiven Endwert

Type K 0,05 +0,15

Type J 0,05 +0,17

Type B 0,05 +0,11

Type N 0,05 +0,16

TypeE 0,05 +0,20

TypeR 0,05 +0,12

Type S 0,05 +0,13

Type T 0,1 -

0,075 0
Spannungsmessung 0,05 -
HINWEIS

ﬂ Bei Temperaturen im unteren Messbereich ist mit einer hdheren Abweichung der Kaltstellen-
kompensation zu rechnen.
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6.5.2 Prozessdatenmapping
Daten |Byte |Bit7 |Bit6é |Bit5 |Bita |Bit3 |[Bit2 [Bit1 |Bito
Input n AIO LSB
n+1 | AlOMSB
n+2 |AILSB
n+3 | All MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool

I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation liber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

Tabelle 6-23: Prozessdaten Bedeutung

Prozessdatenbits
Alx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
Alx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts

6.5.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 6-24: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni-  Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -

Diagnose
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Diagnosedaten
Das Modul verfiigt pro Kanal (iber folgende Diagnosedaten:
Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 |Bit3 |Bit2 Bit 1 Bit0
- - - - - Kaltstellen- Drahtbruch Messwert
kompensation auBerhalb Bereich
Drahtbruch
Tabelle 6-25: Diagnose Bedeutung
Diagnose
Messwert auBBerhalb Bereich Schwelle: 1 % des positiven
Messbereichsendwertes
Drahtbruch Nur bei Temperaturmessungen
Schwelle: negativer Wandler-Endwert
Kaltstellenkompensation Drahtbruch Wird kein Pt1000- Fihler erkannt, wird eine
Kaltstellentemperatur von 23 °C angenommen.
6.5.4 Modulparameter

HINWEIS

Uberarbeitet.

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht Ihnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit O Bit 0 Bit 0 Netzunterdriickung
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< |[Bit3 Bit 3 < |Bit3 Kanal deaktivieren
‘% Bit 4 Bit 4 ;§~ Bit 4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 S [Bit7 Bit7
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Netzunterdriickung
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
s |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
% Bit 4 Bit 12 ’% Bit 4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Tabelle 6-26: Parametername Wert
Modulparameter
Netzunterdriickung 0=50HzA
A Default-
Einstellung 1=60Hz
Datenformat 0 =15 Bit + Vorzeichen A

1 =12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren 0O=neinA
1=ja
Kanal deaktivieren 0=nein A
1=ja
Thermoelementtyp 0000 =TypK,-270...1370 °CA

0001 =Typ B, +100 ...1820 °C
0010 =Typ E, -270 ...1000 °C
0011 =TypJ,-210...1200°C
0100 =Typ N, -270 ...1300 °C
0101 =TypR,-50...1760 °C
0110=Typ S,-50 ...1540 °C
0111 =TypT,-270 ...400 °C
1000 = +/-50 mV

1001 =+/-100 mV

1010 = +/-500 mV

1011 = +/-1000 mV
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6.5.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12

Abbildung 6-18:
BL67-B-2M12

Tabelle 6-27: <
Pinbelegung S = Pt1000-Sensor fiir Kaltstellenkompensation

2 1=8S+
BL67-2AI-TC ‘ 2=TC+ TC = Thermoelement
1 3 3=GND
o 4=TC-/S-
5 4 5=PE

Tabelle 6-28: Passender Steckverbinder mit Pt100-Fuhler fiir die
Anschlussbild Kaltstellenkompensation:
BL67-2AI-TC BL67-WAS5-THERMO

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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6.5.6 Messwert-Darstellung
16-Bit-Darstellung

Fiir die Parametrierung:
"Typ K, -270... 1370 °C"
"Typ B, +100 ... 1820 °C"
"Typ E, -270 ... 1000 °C"
"Typ J,-210... 1200 °C"
"Typ N, -270 ... 1300 °C"
"Typ R, -50 ... 1760 °C"
"Typ S,-50... 1540 °C"
"Typ T,-270 ... 400 °C"

Der Wertebereich:

-270 °C bis -0,1°C

wird auf den Zahlenbereich:

F574, ., bis FFFF,  (dezimal:-2700 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

0 °C bis 1820 °C

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 4718, ., (dezimal: 0 bis 18200)
abgebildet.

Der Wertebereich:

-50 mV bis -0,002 mV;

-100 mV bis -0,003 mV;

-500 mV bis -0,015 mV;

-1000 mV bis -0,031 mV

wird auf den Zahlenbereich:

8000, ., bis FFFF, ., (dezimal: -32768 bis -1)
abgebildet.

Der Wertebereich:

OmV bis 50 mV;

0 mV bis 100 mV;

0 mV bis 500 mV;

0 mV bis 1000 mV;

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, ., (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.
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12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Fir die Parametrierung
"Typ K,-270...1370°C"
"Typ B,+100 ... 1820 °C"
"Typ E,-270 ... 1000 °C"
"Typ J,-210... 1200 °C"
"Typ N,-270 ... 1300 °C"
"TypR,-50... 1760 °C"
"Typ S,-50... 1540 °C"
"Typ T,-270 ... 400 °C"

Der Wertebereich:
-270 °C bis 1820 °C
wird auf den Zahlenbereich:

EF2(0),., bis 71C(0),,., (dezimal: -270 bis 1820)

abgebildet.

Der Wertebereich:

-50 mV bis -0,024 mV;
-100 mV bis -0,049 mV;
-500 mV bis -0,244 mV;
-1000 mV bis -0,489 mV;
wird auf den Zahlenbereich:

800(0),, bis FFF(0),, (dezimal: -2048 bis -1)

abgebildet.

Der Wertebereich:

0O mV bis 50 mV;

0 mV bis 100 mV;

0 mV bis 500 mV;

0 mV bis 1000 mV;

wird auf den Zahlenbereich:

000(0),., bis 7FF(0),,, (dezimal: 0 bis 2047)

abgebildet.

Industrielle
Automation

HINWEIS

Eine detaillierte Beschreibung der 16 Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Eingabemo-
dule finden Sie im Anhang, ab Seite 15-8.
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6.6 BL67-4Al-V/I, Spannungs-/Strommessung

Abbildung 6-19:

BL67-4AI-V/I
Abbildung 6-20: ——— - —
: I .
Blockdiagramm M12 ! S;ge _
I
O1 VSSHS 1
Al+ Signalauf- :
* Multi- bereitung Modulbus- I |Kommuni-
ganp Interface ] kations-
/ 4 AL plexer | bus
AD- [
5
83— — Wandler :
I
C1 Vsens :
2 Al
. : . ! |Vo
i 5A- I | Power-
5 PE : Bus
I
| ] VSEI’]S
T |PE
I GND
I
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6.6.1

Technische Daten

Industrielle
Automation

Tabelle 6-29:
Technische Daten

Bezeichnung BL67-4Al-V/I
Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC

Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I,g < 35mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 12 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Pyax <1TW
Eingangssignal bei Strommessung

Eingangswiderstand (Biirde) <125Q

Eingangsstrom (Bereich, der vom A/D-Wandler 0 bis 20 mA

ausgewertet werden kann) 4 bis 20 mA

Eingangsstrom (maximal - bereits ab 20,2 mA 50 mA

wird ,Messwert auBerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz
Eingangssignal bei Spannungsmessung

Eingangswiderstand (Biirde) > 98,5 kQ

Eingangsspannung (Bereich, der vom A/D- -10 bis 10 VDC

Wandler ausgewertet werden kann) 0 bis 10 VDC

Eingangsspannung (maximal - bereits ab 1% 35VDC

Abweichung vom auswertbaren Bereich wird

Messwert aullerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz
Trennspannung

Urwg (Modulbus/Feld) min. 500 V

U, (Feld/Funktionserde) min. 50V,

Kanal/Kanal keine

Kanal/Feldversorgung keine

Kanal/Systemversorgung 500 V4
Genauigkeit des Eingangssignals

Grundfehlergrenze bei 23 °C +0,3%
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Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C vom Endwert

Auflésung des A/D-Wandlers

16 Bit

Messprinzip

Delta Sigma

Messwertdarstellung

- 16 Bit: Zweierkomplement kodiert

oder

- 12 Bit linksbuindig:
Zweierkomplement kodiert (auch negative Zah-
lenwerte moglich) Dualzahl nicht kodiert (nur
positive Zahlenwerte méglich

6.6.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte Bit 7 | Bit 6 ‘ Bit 5

\Biu |Bit3 |Bit2 |Bit1 |Bit0

Input n AIO LSB
n+1 AlO MSB
n+2 Al1LSB

n+3 All1 MSB

n+4 Al2 LSB

n+5 Al2 MSB

n+6 AI3 LSB

n+7 AI3 MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation Uiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 6-30: Prozessdaten Bedeutung

Prozessdatenbits
Alx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
Alx MSB héherwertiges Byte des Analogwerts

6-44
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6.6.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 6-31: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis4 Grin Kanal x aktiv -
Grin, Unterlaufdiagnose -
blinkend,
0,5Hz
Grin, Uberlaufdiagnose -
blinkend,
4 Hz
AUS Kanal x inaktiv
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Diagnosedaten

Das Modul verfiigt pro Kanal tiber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- - - - - Uberlauf/ Drahtbruch Messwert
Unterlauf aufBlerhalb Bereich
HINWEIS

Beider Zahlendarstellung 12 Bit Full Range linksbiindig” werden die Diagnosedaten mit dem
unteren Nibble der Prozessdaten des jeweiligen Kanals tibertragen.

Tabelle 6-32: Byte Bit Diagnose Bedeutung
Diagnose
Eingdnge
0-3 0 Messwert aul3erhalb Bereich Anzeige einer Bereichsiiber- oder unter-
schreitung.
Die zulassigen Messbereichsgrenzen wer-
den Uberschritten, es kann ggf. kein gilti-
ger Messwert mehr erfasst werden.

1 Drahtbruch Anzeige eines Drahtbruchs der Signallei-

tung fiir den Betriebsmodus.
Nur im Strommessbereich 4 bis 20 mA.

2 Uberlauf/Unterlauf Der Messwert ist aul3erhalb der Bereichs-
grenzen und das Gerat ist nichtin der Lage
diese Werte zu erfassen.

HINWEIS
ﬂ In den Messbereichen der Strommessung schaltet das Modul bei | > 40,0 mA nach 300 ms

automatisch um in die Spannungsmessung. Fiir die 300 ms ist ein Strom von max. 500 mA
zugelassen. Danach erfolgt eine periodische Umschaltung in die Strommessung. Liegt der
Strom wieder im zuldssigen Bereich, wird dauerhaft auf Strommessung zuriickgeschaltet.
Wahrend dieses Vorgangs bleibt der Gibermittelte Messwert auf dem Messbereichsendwert.
Bitte beachten Sie die max. Eingangsspannung des Moduls!
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6.6.4 Modulparameter

Industrielle
Automation

HINWEIS
Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- ] W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Betriebsart
Bit 5 Bit5 Bit 5 Daten-Darstellung
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 % Bit7 Bit 7 reserviert
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4 Betriebsart
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Daten-Darstellung
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7 reserviert
Kanal 2 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
S [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
% Bit4 Bit4 5 Bit 4 Betriebsart
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Daten-Darstellung
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 -;_ Bit 7 Bit 7 reserviert
Kanal 3 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Messbereich
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
% |Bit3 Bit 11 5 |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = |[Bit4 Betriebsart
Bit5 Bit 13 Bit 5 Daten-Darstellung
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7 reserviert

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Tabelle 6-33: Parametername Wert
Modulparameter
Messbereich 0=0...10V/0...20mAA
A Default-
Einstellung 1=-10...+10V/4...20 mA
B gilt nur fiir
Firmware- Datenformat 0 =15 Bit + Vorzeichen A

Version > 15

1 =12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O0=neinA

Kanal deaktivieren

Betriebsart

0=Spannung A

1 =Strom

Daten-Darstellung

00 = Standard A

01=NE43B

10 = Extended Range B

HINWEIS

ﬂ Bitte beachten Sie bezliglich der ,Daten-Darstellung” die Tabellen zur Messwertdarstellung

auf den folgenden Seiten.

6-48

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



TUNRCK
BL67-4AIl-V/I, Spannungs-/Strommessung

Industrielle
Automation
6.6.5 Messwert-Darstellung
Standard Zahlendarstellung
16-Bit-Darstellung
-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert x 3,052 x 10 V
> 10,1000V bei T DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN
< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- | 32767 7FFF
halb Bereich AUS
10,0000 V 32767 7FFF
9,9997 V 32766 7FFE
5,0002V 16384 4000
0,000305 V 2 1 0001
0,000000 V g 0 0000
-0,000305 V = -1 FFFF
cee z cee cee
-5,0000 V -16384 C000
-9,9997 V -32767 8001
< -10,0000V -32768 8000
>-10,0500V bei T DIA Messwert auBBer-  -32768 8000
halb Bereich AUS
<-10,1000V bei I DIA Messwert auBer- -32768 8000
halb Bereich EIN
0...10V unipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert x 3,052 x 10 V
> 10,1000V bei T DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN
< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich AUS
10,0000 V 32767 7FFF
9,9997 V - 32766 7FFE
5,0002V g 16384 4000
c
<
0,000305V z 0001
< 0,000000V 0 0000
>-0,0500V bei TDIA Messwert auer- | 0 0000
halb Bereich AUS
<-0,1000 V bei I DIA Messwert auBer- 0 0000

halb Bereich EIN
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0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |,,= (dez. Wert x 6,104 x 10*) mA

> 20,2000 mA bei T DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich AUS

20,0000 mA 32767 7FFF

19,9994 mA - 32766 7FFE

10,0003 mA z 16384 4000

0,0006104 mA z 1 0001

< 0,0000 mA 0 0000

>-0,1 mA bei T DIA Messwert auBer- 0 0000
halb Bereich AUS

<-0,2mA bei I DIA Messwert auBer- 0 0000

halb Bereich EIN

4..20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert x 4,883 x 10*) + 4) mA

> 20,2000 mA bei T DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- | 32767 7FFF
halb Bereich AUS

20,0000 mA 32767 7FFF

19,9995 mA - 32766 7FFE

12,00024 mA X 16384 4000

4,0004883 mA Z 1 0001

< 4,0000 mA 0 0000

>3,7000 mA bei T DIA Messwert auBer- 0 0000
halb Bereich AUS

< 3,6000 mA bei I DIA Messwert auBer- 0 0000
halb Bereich EIN

>3,0000 mA bei T DIA Drahtbruch AUS 0 0000

<2,9000 mA bei I DIA DrahtbruchEIN 0 0000
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Industrielle
Automation

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

HINWEIS

ﬂ Bei der Messwertdarstellung ,12-Bit-Darstellung (linksbiindig)” werden die Diagnosedaten
mit den Bits 0 bis 3 der Prozessdaten des entsprechenden Kanals Gibertragen.

-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert/16 x 4,885 x 107) V

> 10,1000 V bei T DIA Messwert auBer- 2047 x 16 7FFx
halb Bereich EIN

< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- 2047 x 16 7FFx
halb Bereich AUS

10,0000 V 2047 x 16 7FFx

9,9951V 2046 X 16 7FEx

5,00244V 1024 x 16 400x

0,00488V % 1x16 001x

0,000000 V 2 0 000x

-0,000488 V g 1% 16 FFFx

-5,0000V -1024 x 16 C00x

-9,99511V -2047 x 16 801x

<-10,0000V -2048 x 16 800x

>-10,0500V bei T DIA Messwert auBBer-  -2048 x 16 800x
halb Bereich AUS

<-10,1000V bei | DIA Messwert auBer- | -2048 x 16 800x

halb Bereich EIN

0...10V unipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (Dez. Wert/16 x 2,442 x 107) V

> 10,1000 V bei T DIA Messwert auBer- | 4095 x 16 FFFx
halb Bereich EIN

< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- | 4095 x 16 FFFx
halb Bereich AUS

10,0000 V 4095 x 16 FFFx

9,9976 V - 4094 x 16 FFEXx

5,0012V 3 2048 x 16 800x

0,00244V Z 1x16 001x

< 0,0000V 0 000x

>-0,0500V bei T DIA Messwert aufer- 0 000x
halb Bereich AUS

<-0,1000 V bei | DIA Messwert aufer- 0 000x

halb Bereich EIN
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0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (Dez. Wert/16 x 4,884 x 103) mA

> 20,2000 mA bei T DIA Messwert auBer- 4095 X 16 FFFx
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei L DIA Messwert auer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich AUS

> 20,0000 mA 4095 x 16 FFFx

19,9951 mA - 4094 x 16 FFEx

10,0024 mA z 2048 x 16 800x

0,00488 mA = 1% 16 001x

< 0,0000 mA 0 000x

4..20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert/16 x 3,907 x 1073) + 4) mA

> 20,2000 mA bei T DIA Messwert auer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich AUS

> 20,0000 mA 4095 x 16 FFFx

19,9961 mA - 4094 x 16 FFEx

12,0020 mA g 2048 x 16 800x

4,0039 mA z 1x16 001x

< 4,0000 mA 0 000x

>3,7000 mA bei T DIA Messwert auBer- 0 000x
halb Bereich AUS

< 3,6000 mA bei | DIA Messwert auBer- 0 000x
halb Bereich EIN

>3,0000 mA bei TDIA Drahtbruch AUS 0 000x

< 2,9000 mA bei | DIA DrahtbruchEIN 0 000x

6-52 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



TUNRCK
BL67-4AIl-V/I, Spannungs-/Strommessung

Industrielle
Automation
Extended Range - Zahlendarstellung
16-Bit-Darstellung
-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert x 3,617 x 10 V
>11,851490V 32767 7FFF
>11,758773V Uberlauf bei T DIA Messwert aufer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
11,7584V 32511 7EFF
< 11,603010V Uber- bei l DIA Messwert auBer- 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,000305 V 27649 6C01
10,000000 V 27648 6C00
5,0000V 13824 3600
-
0,0003617 V 2 0001
0,000000 V g 0 0000
-0,0003617 V = -1 FFFF
cee =z cee cee
-5,000000 V -13824 CA00
-10,000000 V -27648 9400
-10,000362 V -27649 93FF
>-11,60301V Unter- bei T DIA Messwert auer-  -32080 82B0
steuerung halb Bereich AUS
-11,758897 V -32511 8100
-11,759259V bei ! DIA Messwert auBer- -32512 80FF
halb Bereich EIN
Unterlauf
< -11,851851 -32768 8000
\"

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 6-53



Analoge Eingabemodule

0..10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 3,617 x 104V
>11,851490V 32767 7FFF
>11,758773V Uberlauf bei T DIA Messwert auBer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
11,7584V 32511 7EFF
< 11,603010V Uber- bei l DIA Messwert auBer- | 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,000305V 27649 6C01
10,000000 V 27648 6C00
5,0000 V g 13824 3600
0,000361 V g 1 0001
0,000000V 0 0000
< 0,000000V 0 0000
>-0,050V bei T DIA 0 0000
Uberlauf/Unterlauf AUS
Unterlauf .
<-0,100V beil DIA 0 0000
Uberlauf/Unterlauf EIN
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0...20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert x 7,234 x 10™*) mA
>23,70298 mA 32767 7FFF
> 23,5185 mA Uberlauf bei T DIA Messwert auer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
23,517795 mA 32511 7EFF
< 23,2060 mA Uber- beil DIA Messwert auBer- 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
20,000723 mA 27649 6C01
20,000000 mA 27648 6C00
10,0000 mA g 13824 3600
0,0007234 mA éCJ 1 0001
0,000000 mA 0 0000
4..20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |,, = ((dez. Wert X 5,787 X 10™%) + 4) mA
>22,96238 mA 32767 7FFF
>22,81481 mA Uberlauf bei T DIA Messwert auer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
22,814236 mA 32511 7EFF
< 22,56482 Uber- bei I DIA Messwert auBer- 32080 7D50
mA steuerung halb Bereich AUS
20,000579 mA 27649 6C01
20,000000 mA 27648 6C00
12,0000 mA 'g 13824 3600
4,0005787 mA %CJ 1 0001
4,000000 mA 0 0000
3,999421 mA -1 FFFF
>1,30324 mA Unter- bei T DIA Messwert auBer-  -4672 EDCO
steuerung halb Bereich AUS
1,185185 -4864 EDOO
< 1,184606 Unterlauf bei | DIA Messwert auBer-  -4865 ECFF
mA halb Bereich EIN
<0,0000 mA -6912 E500
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12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die Darstellung der 12 Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16 Bit-Werte. Es werden lediglich die
Bits 0-3 auf ,0” gesetzt. Diagnosen werden nicht in die Prozesseingabedaten eingeblendet.

-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert/16 x 5,787 x 107) V
> 11,8460V 2047 x 16 7FFO0
>11,7592V Uberlauf bei T DIA Messwert auBer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN
11,7535V 2031 x 16 7EFO
< 11,6030V Uber- bei l DIA MesswertauBer- 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,0058V 1729 x 16 6C10
10,000000 V 1728 X 16 6C00
5,0000V 864 x 16 3600
0,000578 V = 1x16 0010
0,000000 V g 0 0000
-0,000578 V = -1x16 FFFO
cee z cee cee
-5,000000 V -864 x 16 CA00
-10,000000 V -1728 x 16 9400
-10,0058 V -1729x 16 93F0
>-11,6030V Unter- bei T DIA Messwert auBer- | -2005 x 16 82B0
steuerung halb Bereich AUS
-11,7592V -2032x 16 8100
-11,7650V bei ! DIA Messwert auBer- -2033 x 16 80F0
Unterlauf halb Bereich EIN
<-11,8518V -2048 x 16 8000
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0...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert/16 x 5,787 x 103V
>11,8460V 2047 x 16 7FFO
>11,7592V Uberlauf bei T DIA Messwert aufer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN
11,7535V 2031 x 16 7EFO
< 11,6030V Uber- bei L DIA Messwert auBer- | 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,0058V 1729 x 16 6C10
10,000000 V 1728 X 16 6C00
5,0000 V g 864 x 16 3600
0,000578 V g 1% 16 0010
0,00000V 0 0000
>-0,050 V bei T DIA 0 0000
Unterlauf Uberlauf/Unterlauf AUS
<-0,100V bei l DIA 0 0000

Uberlauf/Unterlauf EIN
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0...20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert/16 x 0,01157) mA
>23,6921 mA 2047 x 16 7FFO0
>23,5185 mA Uberlauf bei T DIA Messwert auBer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN
23,5069 mA 2031 x 16 7EFO
< 23,2060 mA Uber- bei l DIA MesswertauBer- 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
20,0116 mA 1729 x 16 6C10
20,000000 mA 1728 X 16 6C00
10,0000 mA .g 864 x 16 3600
0,01157 mA g 1% 16 0010
< 0,0000 mA 0 0000
>-0,1 mA bei T DIA 0 0000
Unterlauf Uberlauf/Unterlauf AUS
<-0,2mA beil DIA 0 0000

Uberlauf/Unterlauf EIN

4..20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert/16 x 9,259 x 107) + 4) mA

>22,9537 mA 2047 x 16 7FFO

>22,8148 mA Uberlauf bei T DIA Messwert auBer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN

22,8056 mA 2031 x 16 7EFO

< 22,5648 mA Uber- bei ! DIA Messwert auBer- | 2005 x 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS

20,0093 mA 1729 %x 16 6C10

20,000000 mA 1728 X 16 6C00

12,0000 mA g 864 x 16 3600

4,00925 mA é 1x16 0010

4,0000 mA 0 0000

3,9907 mA -1x16 FFFO

>1,2963 mA Unter- bei T DIA Messwert auBer- -292 x 16 EDCO
steuerung halb Bereich AUS

1,1851 mA -304x 16 EDOO

< 1,1759 mA bei L DIA Messwert auBer-  -305 x 16 ECFO
Unterlauf halb Bereich EIN

< 0,000 mA -432 % 16 E500
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Zahlendarstellung Prozessautomation (NE 43)

16-Bit-Darstellung

Industrielle

Automation

Der vom dem Modul Gibertragene hexadezimale Wert ist als Dezimalwert zu interpretieren, der mit
einem Faktor multipliziert dem analogen Messwert entspricht.

-10...10V

>11,000V
< 10,999V
=10,500V

< 10,250V

10,001V
10,000V

5,000V
0,001V

0,000V
-0,001V

-5,0000 V

-10,000V
-10,001V
-10,250V

-10,500V

-10,501V
-10,999V
< -11,000V

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

bipolar Diagnose

dez.

Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 0,001) V

Uberlauf
bei T DIA Messwert auler-
b halb Bereich EIN
steue(::n bei | DIA Messwert auer-
9 halb Bereich AUS
<
=
[J]
9]
0
[
C
()
z
bei T DIA Messwert auBer-
Unter- .
halb Bereich AUS
steuerung .
bei ! DIA Messwert auBer-
halb Bereich EIN
Unterlauf

11000
10999
10500

10250

10001
10000

5000

-10500

-10501
-10999
-11000

2AF8
2AF7
2904

280A

2711
2710

1388
0001
0000
FFFF

EC78
D8FO
D8EF
D7F6

D6FC

D6FB
D509
D508

hex.
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0..10V unipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert x 0,001) V
>11,000V . 11000 2AF8
Uberlauf

<10,999V 10999 2AF7

>10,500V bei T DIA Messwert auBer- 10500 2904
. halb Bereich EIN

< 10,250V Steli':f:ng bei | DIA Messwert auBer- 10250 280A
halb Bereich AUS

10,001V 10001 2711

10,000V 10000 2710

5,000V g 5000 1388

0,001V g 1 0001

0,000V 0 0000

>-0,05V bei T DIA Messwert auBer- 0 0000
U lauf halb Bereich AUS

<-0,10V nterlau bei ! DIA Messwert auBer- 0 0000

halb Bereich EIN

0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert x 0,001) mA
=>22,000 mA bei T DIA 22000 55F0
Uberlauf/Unterlauf EIN
< 21,999 mA Uberlauf bei ! DIA 21999 55EF
Uberlauf/Unterlauf AUS
21,001 mA 21001 5209
> 21,000 mA bei T DIA Messwert auBer- 21000 5208
. halb Bereich EIN
< 20,500 mA Steli':f:ng bei | DIA Messwert auBer- 20500 5014
halb Bereich AUS
20,001 mA 20001 4E21
20,000 mA 20000 4E20
10,000 mA < 10000 2712
2
0,001 mA g 0001
0,0000 mA 0 0000
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Industrielle
Automation
4...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = (dez. Wert x 0,001) mA
>22,000 mA bei T DIA Uberlauf/Unter- 22000 55F0
lauf EIN
< 21,999 mA Uberlauf bei |\ DIA Uberlauf/Unter- 21999 55EF
lauf AUS

21,001 mA 21001 5209

> 21,000 mA bei T DIA Messwert auBer- 21000 5208
. halb Bereich EIN

< 20,500 mA Stetfj"::ng bei L DIA Messwert auBer- 20500 5014
halb Bereich AUS

20,001 mA 20001 4E21

20,000 mA 20000 4E20

12,000 mA g 12000 2EEO

4,001 mA g 4001 OFA1

4,000 mA 4000 OFAOQ

3,999 mA 3999 OF9F

> 3,800 mA Unter- bei T DIA Mes§wert auBBer- 3800 OEDS8
steuerung halb Bereich AUS

3,600 mA bei I DIA Messwert auBer- 3600 0E10
halb Bereich EIN

3,599 mA 3599 OEOF

>2,001 mA Unterlauf bei T DIA Drahtbruch AUS 2001 07D1

< 2,000 mA bei | DIA Drahtbruch EIN 2000 07D0

0,000 mA 0000 0000
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12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die 12-Bit-Darstellung (linksbiindig) in der Prozessautomation entspricht der 15 Bit + Vorzeichen-Dar-
stellung, bei der die unteren 4 Bits des Analogwertes durch die Diagnosen Uberschrieben sind.

-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert x 0,001) V
>11,008 V 11008 2B0x
< 10,992V .. 10992 2AFx
Uberlauf
10,512V bei T DIA Messwert auBer- 10512 291x
halb Bereich EIN
>10,496V 10496 290x
< 10,256V Uber- bei l DIA Messwert auBer- | 10256 281x
steuerung halb Bereich AUS
10,016V 10016 272%
10,000V 10000 271x
4992V 4992 138%x
0,016V 2 16 001x
0,0000 V g 0 000X
-0,016 V = -16 FFFx
cee z cee cee
-4,992'V -4992 EC8x
-10,000 V -10000 D8Fx
-10,016 V -10016 D8Ex
-10,256 V Unter- bei T DIA Messwert auBer- -10256 D7Fx
steuerung halb Bereich AUS
-10,496 V -10496 D70x
-10,512V bei | DIA Messwert auBer- -10512 D6Fx
halb Bereich EIN
10,992V Unterlauf -10992 D51x
< -11,008 V -11008 D50x
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Industrielle
Automation
0...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 0,001) V
>11,008V 11008 2B0x
< 10,992V .. 10992 2AFx
Uberlauf

10,512V bei T DIA Messwert auBer- 10512 291x
halb Bereich EIN

>10,496V 10496 290x

<10,256V Uber- bei I DIA Messwert auBer- 10256 281x
steuerung halb Bereich AUS

10,016 V 10016 272X

10,000V 10000 271x

4,992V < 4992 138x

o)
cee E ces e

0,016V %’ 16 001x

< 0,0000V 0 000x

>-0,05V bei T DIA Messwert auBer- 0 000x
halb Bereich AUS

Unterlauf :

<-0,1V bei ! DIA Messwert auer- 0 000x

halb Bereich EIN
0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert/16 x 0,001) mA
>22,000 mA bei T DIA 22000 55Fx
Uberlauf/Unterlauf EIN
< 21,984 mA Uberlauf bei | DIA 21984 55Ex
Uberlauf/Unterlauf AUS

21,024 mA 21024 522x

> 21,008 mA bei T DIA Messwert auBer- 21008 521x
N halb Bereich EIN

< 20,496 mA stelszflrj_ng bei | DIA Messwert auBer- 20496 501x
halb Bereich AUS

20,016 mA 20016 4E3x

20,000 mA 20000 4E2%

10,000 mA % 10000 271X

o)
0,016 mA g 16 001x
0,0000 mA 0 000x
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4..20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert/16 x 0,001) mA
>22,000 mA bei T DIA Uberlauf/Unter- 22000 55Fx
N lauf EIN
Uberlauf . .
< 21,984 mA bei  DIA Uberlauf/Unter- 21984 55Ex
lauf AUS
>21,008 mA bei T DIA Messwert auBer- 21008 521x
halb Bereich EIN
< 20,992 mA Uber- 20496 5010
< 20,496 mA steuerung bei ! DIA Messwert auBer-
halb Bereich AUS
20,016 mA 20016 4E3x
20,000 mA 20000 4E2%
12,000 mA g 12000 2EEx
O
4,016 mA g 4016 OFBx
4,000 mA 4000 OFAXx
3,984 mA 3984 OF9x
> 3,792 mA Unter- bei T DIA Messwert auBer- 3792 OEDx
halb Bereich AUS
steuerung
< 3,600 mA bei | DIA Messwert auBer- 3600 OE1x
halb Bereich EIN
3,584 mA 3584 OEOXx
>2,001 mA Unterlauf bei T DIA Drahtbruch AUS 2001 07Dx
< 2,000 mA nternaul peil DIA Drahtbruch EIN 2000 07Dx
0,000 mA 0000 000x
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6.6.6 Basismodule/Anschlussbelegung
 BL67-B-4M12

Abbildung 6-21:

BL67-B-4M12

Tabelle 6-34: <

Pinbelegung

BL67-4A1-V/I mit 2. 2TAES
_B- 1(020)3 3=GND

BL67-B-4M12 g=CN

5 4 5=PE
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Abbildung 6-22:  2-Draht-Sensor mit Versorgung lber das Basismodul:

Anschlussbilder
BL67-4AI-V/I

3-Draht-Sensor mit Versorgung Uber das Basismodul:

+

: U/I+$il>
|

INXSTI IS
|

4-Draht-Sensor mit Versorgung liber das Basismodul:

+

2

U/l + O
1 ° 3 U/'—i@>
5 4 — |

4-Draht-Sensor mit externer Versorgung:

o) +
go) e
1(000)3 = ~
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Industrielle
Automation
6.7 BL67-4AIl-TC, Thermoelement
Abbildung 6-23:
BL67-4AI-TC
Abbildung 6-24: il
. BL67-
Blockdiagramm M12 | Systembus
""" 1 S+ !
. |
. C 2 Al Signalauf- |
. bereitung I | Kommuni-
. ' Multi- Modulbus- !
Kanal 1 9< I/Q/TTS: %-GA:ID; plexer Interface : kagggs-
: : - AD- |
: 3—TE— Wandler !
@. I
' |
' 1 s+ 1
: 2 A+ : v
' | 0
Kanal 4 9< :/B/TTS m |
- el I | Power-
....... I
5 PE : Bus
|
K | Vsens
T |PE
I _{GND
|

@ Kaltstellenkompensations-Messwiderstand (Pt1000) im Stecker
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6.7.1

Technische Daten

Tabelle 6-35:
Technische Daten

Bezeichnung BL67-4Al-TC
Anzahl der Kandle 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme U, 24VDC
Nennstrom aus Versorgungsklemme |, <30 mA
Nennstromaufnahme aus Modulbus |, < 50 mA
Verlustleistung des Moduls, typisch <1W
Eingangswiderstand >7 MQ

Potenzialtrennung

Elektronik zur Feldebene

Sensoren

gemal DIN IEC 584, Klasse 1, 2, 3

Temperaturbereiche

TypB 100 bis 1820 °C

TypC 0 bis 2315 (15 Bit + Vorzeichen)
0 bis 2047 (12 Bit)

TypE -270 bis 1000 °C

Typ G 0 bis 2315 (15 Bit + Vorzeichen)
0 bis 2047 (12 Bit)

TypJ -210 bis 1200 °C

TypK -270 bis 1370 °C

TypN -270 bis 1300 °C

TypR -50 bis 1760 °C

Typ S -50 bis 1760 °C

TypT -270 bis 400 °C

Spannungsmessung (Auflésung)

+50mV <2uv

+ 100 mV <4puv

+500 mV <20V

+1V <50 uv

Messwert-Darstellung

16 Bit Signed Integer/
12 Bit Full Range, linksbilindig

Grundfehlergrenze (Nennbereich bei 23 °C)

Siehe Tabelle, Seite 6-69

Grenzfrequenz analog

70 Hz

Wiederholgenauigkeit

0,5 % vom Endwert

Temperaturkoeffizient

< 150 ppm/°C vom Endwert
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Grundfehlergrenzen und Wiederholgenauigkeiten

Industrielle

Automation

Tabelle 6-36: Thermoelement Nennbereich fiir Wiederholgenauigkeit/
Grundfehler- Grundfehlergrenze bei 23 °C % vom positiven Endwert
%ree:ljzgr_eiche A 0,2 % vom Endwert
TypB 750...1820°C 0,05
Typ C 0...2315°C (15 Bit + Vorzeichen) 0,05
0...2047 °C (12 Bit)
Typ G 0...2315°C (15 Bit + Vorzeichen) 0,05
0...2047 °C (12 Bit)
TypE -200...1000 °C 0,05
TypJ -210...1200 °C 0,05
Typ K -200...1370°C 0,05
TypN -200...1300 °C 0,05
TypR 75...1760 °C 0,05
Typ S 75...1760 °C 0,05
TypT -200....400 °C 0,05
Spannungsmessung alle Messbereiche 0,05

A Bei Temperaturen auB3erhalb des genannten Messbereiches ist mit hoheren Werten fiir Abweichung
und Wiederholgenauigkeit zu rechnen.
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6.7.2 Prozessdatenmapping

Daten |Byte |Bit7 |Bit6é |Bit5 |Bita |Bit3 |[Bit2 |[Bit1 |Bito

Input n AIO LSB

n+1 AlO MSB

n+2 Al1 LSB

n+3 All MSB

n+4 A2 LSB

n+5 Al2 MSB

n+6 AI3 LSB

n+7 AI3 MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 6-37: Prozessdaten
Prozessdatenbits

Bedeutung

Alx LSB

niederwertiges Byte des Analogwerts

Alx MSB

hoherwertiges Byte des Analogwerts

6.7.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Tabelle 6-38: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
D Rot, Anstehende Priifen Sie den Grund fiir die Diagnosemeldung
blinkend, Diagnose
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbus- Prifen Sie, ob mehr als 2 benachbarte Elektronik-

kommunikation

module gezogen wurden.
Priifen Sie die Versorgung des Modulbusses

AUS Keine Fehlermeldung -

oder Diagnose
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Industrielle
Automation
0 bis 3 grin Kanal aktiviert, -
Normalbetrieb
griin, Kanaldiagnose liegt  Priifen Sie den Grund fiir die Diagnosemeldung
blinkend, an
0,5Hz
AUS Kanal deaktiviert -
Diagnosedaten
Das Modul verfligt pro Kanal tiber folgende Diagnosedaten:
Bit7 Bit 6| Bit5| Bit4| Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Hardware- | x X X Gleichtakt- Kaltstellenkom- | Drahtbruch | Messwert
Fehler spannung in pensation Thermoele- | auBerhalb
Fihlergruppe Drahtbruch ment Bereich
zu hoch

Messwert auBBerhalb Bereich

Anzeige einer Bereichsiiber- bzw. Bereichsunterschreitung.

Die zulassigen Messbereichsgrenzen werden Uberschritten, es kann ggf. kein gliltiger Messwert
mehr erfasst werden.

Drahtbruch Thermoelement
Anzeige eines Drahtbruchs der Signalleitung.

Kaltstellenkompensation Drahtbruch

Der Pt1000-Fihler fiir den entsprechenden Kanal im Basismodul ist defekt.
— als Kaltstelle wird der Pt1000 des anderen Kanals herangezogen.

— als Kaltstellentemperatur werden 23 °C angenommen.

Gleichtaktspannung in Fiihlergruppe zu hoch

Der Potenzialunterschied zwischen den Messspannungen ist zu hoch.

Uberwacht wird der Potenzialunterschied der, innerhalb einer Fiihlergruppe, anliegenden Mess-
spannungen (Fihlergruppen: Kanal 0/1 bzw. Kanal 2/3).

Abhilfe:

- Uberpriifen Sie die Isolierung der Messfiihler.
- Uberpriifen Sie bei nicht isolierten Messfiihlern den Potenzialausgleich zwischen den Fiihlern.

- Gdf. sind bei der Verwendung von nichtisolierten Messfiihlern Kandle unterschiedlicher Fiihler-
gruppen zu nutzen (z. B. Kanal 0 und Kanal 2).

Hardware-Fehler
Hiermit werden allgemeine Fehler der Hardware des Moduls angezeigt.
Der Riickgabewert des Analogwertes im Fehlerfall ist ,0".
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6.7.4 Modulparameter

HINWEIS

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur

Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
c% Bit 4 Bit 12 ;% Bit 4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit7
Kanal 2 Bit 0 Bit 0 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Diagnose deaktivieren
S |Bit3 Bit 3 S |Bit3 Kanal deaktivieren
5 Bit 4 Bit4 ;% Bit4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit7 o |[Bit7 Bit 7
Kanal 3 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Diagnose deaktivieren
o |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4 Thermoelementtyp
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

6-72

D300572 0115 - BL67 I/O-Module




BL67-4AI-TC, Thermoelement

Industrielle
Automation

Tabelle 6-39: Parametername Wert
Modulparameter
Datenformat 0 =15 Bit + Vorzeichen A
A Default-
Einstellung 1 = 12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O0=neinA

Kanal deaktivieren

Thermoelementtyp

0000 =Typ K, -270...1370°CA

0001 =Typ B, 100...1820 °C
0010 =Typ E, -270...1000 °C
0011 =Typ J,-210...1200 °C
0100=Typ N, -270...1300 °C
0101 =Typ R, -50...1760 °C
0110=Typ S,-50...1760 °C
0111 =TypT,-270...400 °C
1000 = +/-50 mV

1001 = +/-100 mV
1010 = +/-500 mV

1011 =+/-1000 mV

1100 =Typ K (Ausgabe in °F)
1101 =Typ J (Ausgabe in °F)
1110=Typ C,0...2315°C
1111=TypG,0...2315°C
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6.7.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-4M12

Abbildung 6-25:
BL67-B-4M12

Tabelle 6-40:

. < . .
Pinbelegung ) . S = Pt1000-Sensor fiir Kaltstellenkompensation
BL67-4AI-TC ‘ 2=TC+ TC = Thermoelement

1 3 3=GND
4=TC-/S-
S 4 5=PE

Passender Steckverbinder mit Pt100-Fuhler fir die
Kaltstellenkompensation:
BL67-WAS5-THERMO

Tabelle 6-41:
Anschlussbild
BL67-4AI-TC

Pt1000
TC

6.7.6 Messwert-Darstellung
Temperaturmessung

16 Bit-Darstellung

Die gemessene Temperatur wird mit 10 multipliziert.
Beispiel:

10,1°C— 101 — 0x0065

12 Bit-Darstellung

Wertedarstellung abhangig von der Messeinheit (°C oder °F).

Celsius:

Die gemessene Temperatur wird 4 Bit nach links geschoben.

Beispiel (°C): 10,1 °C — 10 — (0x000A <<4) — 0x00A0

Fahrenheit

Die gemessene Temperatur wird durch 2 dividiert und 4 Bit nach links geschoben.
Beispiel (°F): 10,1 °C —» 5 — (0x0005 << 4) — 0x0050
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Beispiel einer Wertedarstellung (Thermoelement Typ K)
Messung [°C] 15 Bit + Vorzeichen 12 Bit [°C] 12 Bit (°F)
dez. hex. dez. hex. dez. hex.
-270 -2700 F574 -4320 EF20 -2160 F790
-269,9 -2699 F575 -4320 EF30 -2144 F7A0
-269 -2690 F57E -4304 EF30 -2144 F7A0
-200 -2000 F830 -3200 F380 -1600 FoCo
-100 -1000 FC18 -1600 FoCo -800 FCEO
-50 -500 FEOC -800 FCEO -400 FE70
-1 -10 FFF6 -16 FFFO 0 0000
0,1 -1 FFFF 0 0000 0 0000
0 0 0000 0 0000 0 0000
0,1 1 0001 0 0000 0 0000
1 10 000A 16 0010 0 0000
500 5000 1388 8000 1F40 4000 OFAO0
1000 10000 2710 16000 3E80 8000 1F40
1500 15000 3A98 24000 5DCO 12000 2EEO
1819 18190 470E 29104 71B0 14544 38D0
1819,9 18199 4717 29104 71B0 14544 38D0
1820 18200 4718 29120 71C0 14560 38E0
HINWEIS
ﬂ In der 12 Bit-Darstellung werden die Diagnosedaten des Moduls in Bit 0-3 der Eingangsdaten
gemappt.
Spannungsmessung
Messung [mV] 15 Bit + Vorzeichen 12 Bit
50 100 500 1000 dez. hex. dez. hex.
-50 -100 -500 -1000 -31768 8000 -32768 8000
-49,998 -99,997 | -499,985 | -999,969 -32767 8001 -32767 8001
-49,976 -99,951 -499,756 | -999,512 -32752 8010 -32752 8010
-0,024 -0,049 -0,244 -0,488 -16 FFFO -16 FFFO
-0,002 -0,003 -0,015 -0,031 -1 FFFF 0 0000
0 0 0 0 0 0000 0 0000
0,002 0,003 0,015 0,031 0001 0 0000
0,024 0,049 0,244 0,488 16 0010 16 0010
49,951 99,902 499,512 999,023 32736 7FEOQ 32736 7FEOQ
49,997 99,994 499,969 | 999,939 32766 7FFE 32752 7FF0
49,998 99,997 499,985 999,969 32767 7FFF 32752 7FFO
HINWEIS
ﬂ In der 12 Bit-Darstellung werden die Diagnosedaten des Moduls in Bit 0-3 der Eingangsdaten
gemappt.
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7.1 Ubersicht

Digitale Ausgabemodule (DO) empfangen Ausgabewerte vom Gateway lber den internen Modulbus.
Die Module setzen die Werte um und geben entsprechende Low- bzw. High-Pegel kanalweise liber das
Basismodul an die Feldebene aus.

Die Auslegung der Ausgénge erfolgt nach EN 61131-2 Typ 2.

Die Versorgung der Ausgdnge (V) wird aus dem systeminternen Versorgungsbus ausgekoppelt.
Die Sensorversorgung (V..,,) wird kurzschlussfest vom Gateway oder einem Power Feeding-Modul
bereitgestellt.

Die modulbusseitige Elektronik eines digitalen Ausgabemoduls ist tiber Optokoppler von der Felde-
bene getrennt.

WARNUNG!
Selbsttatiges Wiedereinschalten von Ausgangen

Aktive Ausgdnge
> Selbsttatiges Wiedereinschalten durch entsprechende Parametrierung des Moduls deakti-
vieren

WARNUNG!
Fehlerhaftes sicherheitsgerichtetes Abschalten

Aktive Ausgdnge
> Digitale Ausgange potenzialgetrennt allpolig abschalten

LED-Anzeigen

Fehlermeldungen der I/O-Ebene erfolgen als Einzelkanaldiagnose liber die Kanal-LEDs sowie als Sam-
meldiagnose tiber die Sammel-LED ,D”. Die entsprechenden Diagnoseinformationen werden tiber Dia-
gnosebits an das Gateway Ubertragen.

ACHTUNG!

@ Hohe Spannung beim Ausschalten induktiver Lasten
Zerstorung der Elektronik im Modul
» Externe L6schung vorsehen.
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7.1.1 Moduliibersicht

Tabelle 7-1: Module Kanalanzahl Ausgangsstrom,

Moduliibersicht Nennwert
BL67-4DO-0.5A-P 4 05A
BL67-4DO-2A-P 4 2A
BL67-4DO-4A-P 4 4A
BL67-8D0O-0.5A-P 8 05A
BL67-16DO-0.1A-P 16 0,1TA
BL67-4DO-2A-N 4 2A
BL67-8D0O-0.5A-N 8 05A
Module Isolation Plusschaltend
BL67-4DO-0.5A-P v
BL67-4DO-2A-P v v
BL67-4DO-4A-P v v
BL67-8D0O-0.5A-P v v
BL67-16DO-0.1A-P v v
BL67-4DO-2A-N v -
BL67-8DO-0.5A-N v -
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BL67-4DO-0.5A-P

Industrielle
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7.2 BL67-4D0O-0.5A-P
Abbildung 7-1:
BL67-4D0O-0.5A
Abbildung 7-2: F—_———— -
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O—— :
OUT 10— Q v !
. 0
Lo Modulbus- I Kommuni—
. ] Interface ; ka:)lons-
\Vj us
sens 1
1
1
1
DIA 1
1
'y
Vsens O——— Q T 0
o— 1
ouT 4 1 Power-
0.5AP | Bus
Vo |
PE Vsens L e
sens
GND O—AL |
PE
= GND
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7.2.1 Technische Daten

Tabelle 7-2: Bezeichnung BL67-4DO-0.5A-P
Technische Daten
Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 0,5A

High-Pegel |,,ax

0,6 A (gemaB IEC6 1131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>1.5A <4ms
1T0A<Igr<15A <10s

06A <y <T.0A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ2
Einschaltwiderstand R, max. 190 mQ

AnschlieBBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R 48 Q

Lampenlast R, 3W
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2Hz

Lampenlast 20 Hz
Trennspannung

7-6
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Industrielle
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Urpg (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Uge (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaB EN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kanale ist ein Parallelschalten von Ausgdngen mdglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgdnge, bis
auf 2 A erhéht werden.

7.2.2 Prozessdatenmapping

Daten Byte | Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Output | m - - - - DO3 DO2 DO1 DOO0

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 7-3: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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7.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 7-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 3 Griin Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast.
— Nach der Abkiihlung des
Moduls schaltet dieses selbsttatig
wieder ein.
AUS Status des Kanals x =,0” -
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- - - - Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom
K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-5: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang.
Der Kanal wird automatisch abgeschaltet.
Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen Daten
Tabelle 7-2.
7.24 Modulparameter
keine
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BL67-4D0O-0.5A-P

7.2.,5 Basismodule/Anschlussbelegung

I BL67-B-4M8
Abbildung 7-3:
BL67-B-4M8
Abbildung 7-4:
Pinbelegung 4

BL67-4D0O-0.5A-P 1=Vsens
3 1 3=GND
mit BL67-B-4M8 4 = Qutput A

Abbildung 7-5:
Anschlussbild BL67- 4 (+) BK
4D0-0.5A-P mit ) ‘X
BL67-B-4M8 BN c

3 (-)BU

I BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)

Abbildung 7-6:
BL67-B-2M12/

BL67-B-2M12-P
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Abbildung 7-7: <
Pinbelegung ) v
BL67-4DO-0.5A-P D g; 88‘&%& B
mit BL67-B-2M12/  1(989)3 3=
BL67-B2M12-P 5 4 & petith
Abbildung 7-8: p o WH
Anschlussbild BL67- &)
4D0-0.5A-P mit 5N\ 3BU T
BL67-B-2M12/ @ 4 (+) BK

_B- : 5
BL67-B-2M12-P X

BL67-B-4M12

Abbildung 7-9:
BL67-B-4M12

Abbildung 7-10:

Pinbelegung < v,
BL67-4DO-0.5A-P 2. aIlpEe
: R 1 3 3=GND
mit BL67-B-4M12 ’ SN A
5 4 5= PE
Abbildung 7-11:
Anschlussbild BL67-
4D0-0.5A-P mit
BL67-B-4M12 @ SR
5 4BK T X
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BL67-4D0O-0.5A-P

' BL67-B-1M23

Abbildung 7-12:
BL67-B-1M23

Abbildung 7-13:
Pinbelegung
BL67-4DO-0.5A-P
mit BL67-B-1M23

1 = Signal 0 7=nc.

2 = Signal 1 8=n.c.

3 = Signal 2 9 = Vsens
4 =S8ignal 3 10 =Vgens
5=n.c. 11 =Vsens
6=n.c. 12=GND
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7.2.6 Signalzuordnung

Tabelle 7-6: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-7: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 Out m - - - - C1P2 copP2 C1P4 COoP4
Tabelle 7-8: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m - - - - C1P2 C1P4 CoP2 CoP4

BL67-B-2M12-P

Tabelle 7-9: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-4M12

Tabelle 7-10: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - COoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-
bus

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.
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7.3 BL67-4DO-2A-P
Abbildung 7-14:
BL67-4DO-2A-P
Abbildung 7-15: F—_———— -
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O————— :
OUT 10— Q v !
. 0
el Modulbus-| | |Kommuni-
: 1 | 1 kations-
nterface I b
us
Vsens |
1
1
1
DIA 1
1
gy
VSGI’]S O——— <] T 0
o— | 1
ouT4 1 Power-
2AP | Bus
Vo |
PE Vsens L
sens
GND O—l |
PE
= GND
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7.3.1

Technische Daten

Tabelle 7-11:
Technische Daten

7-14

Bezeichnung

BL67-4DO-2A-P

Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA

(Feldseite) I,

(bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 2A

High-Pegel |,,ax

max. 2.4 A (gemaB IEC 61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>6A <4ms
4A<lgyr<6A <10s

22A< I r<4A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 12 Q bis 1 kQ2
Einschaltwiderstand R, max. 50 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R 12Q

Lampenlast R, oW
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2Hz

Lampenlast 20 Hz
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Trennspannung
Urys (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
U (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kandle ist ein Parallelschalten von Ausgangen moglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis
auf 8 A erhoht werden.

7.3.2 Prozessdatenmapping

Daten Byte | Bit?7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Output | m - - - - DO3 DO2 DO1 DOO0

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 7-12: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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7.3.3

LED-Statusmeldungen

Diagnose- und Statusmeldungen

Tabelle 7-13: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 3 Griln Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast.
— Nach der Abkiihlung des
Moduls schaltet dieses selbsttatig
wieder ein.
AUS Status des Kanals x =,0” -
Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- - - - Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom
K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-14: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang. Der Kanal wird automatisch abge-
schaltet. Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen
Daten Tabelle 7-2.
7.3.4 Modulparameter
keine
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BL67-4DO-2A-P

7.3.5 Basismodule/Anschlussbelegung
I BL67-B-4M8

Abbildung 7-16:
BL67-B-4M8

Abbildung 7-17:

Pinbelegung f
Beroams oY S

e 4 = Qutput A
Abbildung 7-18:
Anschlussbild 4 (+) BK
BL67-4DO-2A-P mit
BL67-B-4M8 "X

1BN
+24 VDC
3(HBU

I BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)

Abbildung 7-19:
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P
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Abbildung 7-20: <

Pinbelegung , iy
BL67-4DO-2A-P mit 5 2= Ouipit B
BL67-B-2M12/ 1(989)3 3=GND

4 = Qutput A
BL67-B-2M12-P & 4 oo gtV

Abbildung 7-21:
Anschlussbild 2 (+) WH
BL67-4DO-2A-P mit 3\ 3 ) BU }--
BL67-B-2M12/ @ "
o/ 4 (+) BK
BL67-B-2M12-P 5
X
BL67-B-4M12
Abbildung 7-22:
BL67-B-4M12
Abbildung 7-23:
) <
Pinbelegung v
BL67-4DO-2A-Pmit 2. = JSENS
_B- 1(020)3 3 =GND
BL67-B-4M12 2 RN
5 4 5=PE
Abbildung 7-24:
Anschlussbild BL67-

4DO-2A-P mitBL67- 30 BU

B-4M12 o0
; X

7-18
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' BL67-B-1M23

Abbildung 7-25:

BL67-B-1M23

Abbildung 7-26:

Pinbelegung 1 = Signal 0 7=n.c.

BL67-4DO-2A-P mit g = g:gzg: ; g =ne.

BL67-B-1M23 2280013 10=Vaes
5=n.c. 11 =Vgens
6=n.c. 12 =GND
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7.3.6 Signalzuordnung

Tabelle 7-15: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-16: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 Out m - - - - C1P2 CoP2 C1P4 CoP4
Tabelle 7-17: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m - - - - C1P2 C1P4 CoP2 CoP4

BL67-B-2M12-P

Tabelle 7-18: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-4M12

Tabelle 7-19: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - COoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.
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Industrielle
Automation
7.4 BL67-4DO-4A-P
Abbildung 7-27:
BL67-4DO-4A-P
Abbildung 7-28: F———— -
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O—— :
OUT 10— Q v !
. 0
St Modulbus- I Kommuni-
. [ Interface ; kagons-
us
Vsens I
1
|
|
DIA 1
1
'y
Vsens oO—— <] T 0
o— |
ouT 4 1 Power-
4 AP | Bus
Vo |
PE OT Vsens L.
sens
GND OT |
PE
= GND
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7.4.1 Technische Daten
Tabelle 7-20: Bezeichnung BL67-4DO-4A-P
Technische Daten

7-22

Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 4 A

High-Pegel |,,ax

max. 4.8 A (gemaB IEC 61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor bei3A=50%
beid A=25%
Abschaltcharakteristik K,
lour>12A <8ms
8A<Igyr<12A <10s

44A<ly;r<8A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 6 Q bis 1 kQ
Einschaltwiderstand R, max. 50 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R o 6Q

Lampenlast R, oW
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2Hz

Lampenlast 20 Hz
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Industrielle
Automation

Trennspannung
Urys (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
U (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
Kurzschlussschutz ja,gemaBEN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kandle ist ein Parallelschalten von Ausgangen moglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis
auf 10 A erhoht werden.

7.4.2 Prozessdatenmapping

Daten Byte | Bit?7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Output | m - - - - DO3 DO2 DO1 DOO0

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 7-21: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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7.4.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 7-22: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 3 Griin Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast. Nach
der Abkiihlung des Moduls schaltet
dieses selbsttatig wieder ein.
AUS Status des Kanals x =,0” -
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
- - - - Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom |Uberstrom
K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-23: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang.
Der Kanal wird automatisch abgeschaltet.
Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen Daten
Tabelle 7-2.
7.4.4 Modulparameter
keine
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7.4.5 Basismodule/Anschlussbelegung

" BL67-B-4M8
Abbildung 7-29:
BL67-B-4M8
Abbildung 7-30:
. <
Pinbelegung
BL67-4DO-4APMIt = 1 Vs
B 3 . 1 3=GND
BL67-B-4M8 @ 4= Output A
Abbildung 7-31:
Anschlussbild 4(+) BK
BL67-4DO-4A-P mit
BL67-B-4M8 1BN "X
+24VDC
3()BU
" BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)
Abbildung 7-32:
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P
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Abbildung 7-33: <

Pinbelegung , iy
BL67-4DO-4A-P mit 5 2= Ouipit B
BL67-B-2M12/ 1(989)3 3=GND

4 = Qutput A
BL67-B-2M12-P & 4 oo gtV

Abbildung 7-34:
Anschlussbild BL67- 2 (+) WH
4DO-4A-P mi S
0-4A-P mit 5N 3 ) BU C+X
BL67-B-2M12/ 00
e/ 4 (+) BK

BL67-B-2M12-P 5
o

BL67-B-4M12
Abbildung 7-35:
BL67-B-4M12
Abbildung 7-36:
; <
Pinbelegung
] A . 1=Vsens
BL67-4DO-4A-P mit 5 2=n.c.
R 1(000)3 3=GND
BL67-B-4M12 4~ Output A
5 4 5=PE
Abbildung 7-37:

Anschlussbild BL67- @ 3 (-)BU
4DO-4A-P mit BL67- 0

C X
0 :

7-26
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Industrielle
Automation
BL67-B-1M23

Abbildung 7-38:
BL67-B-1M23
Abbildung 7-39:
Pinbelegung 1 = Signal 0 7=n.c.
BL67-4DO-4A-P mit g = gigna: ; g =0
BL67-B-1M23 4-Sgnal3  10-Vams

5=n.c. 11 =Vsens

6=n.c. 12=GND
7.4.6 Signalzuordnung
Tabelle 7-24: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-25: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 Out m - - - - C1P2 CcoP2 C1P4 COP4
Tabelle 7-26: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m - - - - C1P2 C1P4 COP2 COP4
BL67-B-2M12-P
Tabelle 7-27: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M12 Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-28: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-1M23 Out m - - - - CoP4 COoP3 COoP2 COP1

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus
C = Steckp
P = Pin-Nr.

latz-Nr.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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7.5 BL67-8DO-0.5A-P

Abbildung 7-40:
BL67-8D0O-0.5A-P

Abbildung 7-41: F—_———— -
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O—— :
OUT 10— Q v !
. 0
05AP Modulbus- ' Kommuni-
. ] Interface ; kattjlons-
us
Vsens 1
|
|
|
DIA |
|
Vv gy
sens O———— <] N T 0
o— | |
ouTs | Power-
05AP | Bus
Vo :
PE Vsens v
GND |
PE
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7.5.1 Technische Daten

Industrielle
Automation

Tabelle 7-29:
Technische Daten

Bezeichnung

BL67-8D0O-0.5A-P

Kanalanzahl 8
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an < 30mA

5VDC (Modulbus) ;g

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel I, (Nennwert) 0,5A

High-Pegel |ax

0,6 A (gemaB IEC 61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>15A <4ms
10A<Ig;r<1.5A 10s

06A<lgr<T0A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ
Einschaltwiderstand R, max. 190 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R o 48 Q

Lampenlast R, 3W
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2 Hz

Lampenlast 20 Hz
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Trennspannung
Urms (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Ug (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kandle ist ein Parallelschalten von Ausgangen moglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis

auf 4 A erhoht werden.

7.5.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte |Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Output | m DO7 DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 DOO0

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation liber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 7-30: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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Industrielle
Automation

7.5.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 7-31: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Grin Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast.
— Nach der Abkiihlung des
Moduls schaltet dieses selbsttdtig
wieder ein.
AUS Status des Kanals x = ,0” -
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Uberstrom | Uberstrom |Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom
K7 K6 K5 K4 K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-32: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang. Der Kanal wird automatisch abge-
schaltet. Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen
Daten Tabelle 7-2.
7.5.4 Modulparameter
keine
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7.5.5 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-8M8
Abbildung 7-42:
BL67-B-8M8
Abbildung 7-43:
Pinbelegung
BL67-8DO-0.5A-P N 1=Vems
mit 3 1 i = 8ND R
BL67-B-8M8 - ot
Abbildung 7-44:
Anschlussbild BL67- 4 (+) BK
8D0-0.5A-P mit
BL67-B-8M8 1 BN “X
+24 VDC
3()BU
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I BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P

Abbildung 7-45:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 7-46:

Pinbelegung ) iy
BL67BDO0SAP o 32 8?5%‘& B
. _R.. (e)2Xe) =
mit BL67-B-4M12 S 42 Output A
5 4 5=PE

Abbildung 7-47:
Anschlussbild BL67- 2 (+) WH
8DO-0.5A-P mit E [ F--
BL67-B-4M12 ooy 2 BU

. o/ 4 (+) BK

-X
" BL67-B-1M23

Abbildung 7-48:
BL67-B-1M23
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Abbildung 7-49:
Pinbelegung
BL67-8DO-0.5A-P
mit

BL67-B-1M23

= Signal 0 7 = Signal 6
= Signal 1 8 = Signal 7
Signal 2 9 = Vsens
Signal 3 10 = Vgeng
Signal4 11 =Vgens
Signal 5 12 =GND

1
2
3
4
5
6

7.5.6 Signalzuordnung

Tabelle 7-33: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit BL67-B-8M8 Out m C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
Tabelle 7-34: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit BL67-B-4M12 Out m C3P2 C2P2 c1pP2 CcopP2 C3P4 C2P4 C1P4 CorP4
Tabelle 7-35: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COoP4
BL67-B-4M12-P

Tabelle 7-36: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m CoP8 CoP7 COP6 COP5 CoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.
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Industrielle
Automation
7.6 BL67-16D0-0.1A-P
Abbildung 7-50:
BL67-16D0O-0.1A-P
Abbildung 7-51: F—_———— —
i | BL67-
Blockdiagramm | Systembus
V DIA |
sens O—— :
oUT 10— < v !
. 0
0.1AP Modulbus- ' Kommuni-
. ] Interface ; ka:)lons-
us
Vsens I
1
1
1
DIA |
1
Ly,
Vsens O— <] T 0
1
OouT 160———| | Power
0.1AP | Bus
Vo |
PE Vsens O 1 Vsens
GND |
PE

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 7-35



Digitale Ausgabemodule

7.6.1 Technische Daten
Tabelle 7-37: Bezeichnung BL67-16D0O-0.1A-P
Technische Daten

Kanalanzahl 16
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 0,1A

High-Pegel |,,ax

0,12 A (gemaR IEC61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor

100 % (bei lypx < 120 MA),
50 % (bei lyay < 180 MA)

Ausgangsverzdgerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel

3ms

von High- auf Low-Pegel

3ms

Lastwiderstandsbereich

250 Q bis 10 kQ

Einschaltwiderstand R, max. 2 Q
Anschlie3bar sind ohmsche und induktive Lasten
Lastwiderstand, ohmsch R g 250 Q
Schaltfrequenz
ohmsche Last 200 Hz
induktive Last 2Hz

Trennspannung

Urms (Modulbus/Feld)

max. 2500 VDC

Uee (Feld/Funktionserde)

max. 1000 VDC

kurzschlussfest

ja,gemaBEN 61 131-2

7-36
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Industrielle
Automation
7.6.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte |Bit?7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Output | m DO7 DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 DOO0

m DO15 DO14 DO13 DO12 DO11 DO10 DO9 DO8
m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus
HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 7-38: Prozessdaten

Wert

Bedeutung

Prozessdatenbits
DOx

Digitalausgang inaktiv

Digitalausgang aktiv

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

7-37



Digitale Ausgabemodule

7.6.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Tabelle 7-39: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen

wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.

AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Griin Status der Kandle x/y =, 1" -

(siehe HINWEIS unten)

Rot Diagnose an Kandlen x/y Beseitigen Sie die Ursache der Diag-
nosemeldung (siehe Seite 7-38 Dia-
gnosedaten) — Nach der Abkih-
lung des Moduls schaltet dieses
selbsttatig wieder ein.

AUS Status der Kandle x/y =, 0" -
(siehe HINWEIS unten)

HINWEIS

ﬂ Die Kanal-LEDs zeigen bei diesem Modul jeweils den Zustand von zwei Ausgangen an:
LED 0 = Status von Kanal 0/1

LED 7 = Status von Kanal 14/15.

Die rote LED, d.h. die Anzeige einer Kanaldiagnose, ist in jedem Fall dominant!

Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:

Byte |Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0

0 Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr.
K7 K6 K5 K4 K3 K2 K1 KO

1 Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr. |Uberstr.
K15 K14 K13 K12 K11 K10 K9 K8

Diagnose iiber Software

Tabelle 7-40: Diagnose

Diagnose -
Uberstrom Kurzschluss oder/und Drahtbruch
(je nach Parametrierung, siehe hierzu Tabelle 7-41):
- Byte 0, Bit 0 bis 7 = Kanal 0 bis 7
- Byte 1, Bit 0 bis 7 = Kanal 8 bis 15
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7.6.4 Modulparameter

Industrielle

Automation

HINWEIS

ﬂ Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Schwelle Drahtbrucherkennung
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4 Schwelle Uberstromerkennung
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Drahtbruch-Uberwachung aktivieren
Bit 1 Bit9 Bit 1 Uberstrom-Uberwachung aktivieren
Bit 2 Bit 10 Bit 2 reserviert
E Bit 3 Bit 11 E Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Tabelle 7-41: Parametername Wert Beschreibung
Modulparameter
A Default- Schwelle 0000=0mAA Wert, pei dem eine Drahtbruchmeldung
Einstellung Drahtbrucherkennung 0001 =10mA ggnerlert und der Ausgang abgeschaltet
B Modulfirmware 0010 =20 mA wird:
>6 0011=30mA 0-180mAB
0100 =40 mA
0101 =50 mA Altere Modulversionen:
0110=60 mA - Modulfirmware < Version 3:
0111=70mA 0-120 mA,
1000 =80 mA - Modulfirmware Version 4:
1001 =90 mA 0-140 mA
1010 =100 mA
1011=110mA
1100 =120 mA
1101 =130 mA
1110 =140 mA
1111 =180 mA
Schwelle 0000=0mA Wert, bei dem eine Uberstrommeldung
Uberstromerkennung 0001 =10mA generiert und der Ausgang abgeschaltet
0010=20mA wird:
0011=30mA 0-180mAB
0100=40mA
0101 =50 mA Altere Modulversionen:
0110=60 mA - Modulfirmware < Version 3:
0111=70mA 0-120 mA,
1000 =80 mA - Modulfirmware Version 4:
1001 =90 mA 0-140mA
1010=100 mA
1011=110mA
1100=120mAA
1101 =130 mA
1110=140 mA
1111 =180 mA
Drahtbruch-Uberwachung nein
aktivieren -
JaA
Uberstrom-Uberwachung nein A
aktivieren X
ja
HINWEIS

Werden bei dlteren Modulen Schwellen von > 120 mA eingestellt, wird dies ignoriert und ein
Wert von 120 mA verwendet).

7-40
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7.6.5 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-1M23-19

Abbildung 7-52:
BL67-B-1M23-19

Abbildung 7-53:
Pinbelegung
BL67-16DO-0.1A-P
mit
BL67-B-1M23-19

C 1=Output 14 11 =Output 12
=Output 10 12 =PE

=Output 6 13 = Output 11
=Output 3 14 = Output 7
=Output2 15 = Output O
=GND 16 = Output 4
=Output1 17 = Output 8
=Output5 18 = Output 15
9=0utput9 19 =Vgens

Abbildung 7-54:
BL67-B-8M8-4-P
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Abbildung 7-55:
Pinbelegung

a - - 1=VseNs
BL§7 16D0O-0.1A-P 4/63\2 2=SignalA
mit 3\¢ /1 3=GND
BL67-B-8M8 -4-P 4=Signal B

Signalzuordnung

Tabelle 7-42: Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m CoP14 COP3 CoP8 COoP16 CoP4 COP5 CoP7 COP15
BL67-B-TM23-19 m+1 CoP18 COP1 COP10 COP11 CoP13 CoP2 CoP9 CoP17
Tabelle 7-43: Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CcoP2 CoP4
BL67-B-8M8-4-P m+1 c7P2 C7p4 Cc6P2 C6P4 CcsP2 C5P4 cap2 cap4

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus
C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.

7-42
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7.7 BL67-4DO-2A-N
Abbildung 7-56:
BL67-4DO-2A-N
Abbildung 7-57: F—_———— -
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O————— :
OUT 10— Q v !
. 0
2AN Modulbus- I [Kommuni-
: 1 | 1 kations-
nterface I b
us
Vsens |
|
|
|
DIA 1
|
gy
VSGI’]S O—— <] T 0
OoO—— |
ouT4 1 Power-
2AN | Bus
Vo |
PE Vsens L
sens
GND |
PE
= GND
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7.7.1 Technische Daten
Tabelle 7-44: Bezeichnung BL67-4DO-2A-N
Technische Daten

7-44

Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 2A

High-Pegel |,,ax

max. 3,6 A (gemaB IEC 61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>6A <4ms
4A<lgyr<6A <10s

22A< I r<4A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 12 Q bis 1 kQ2
Einschaltwiderstand R, max. 400 mQ

AnschlieBBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R 12Q

Lampenlast R, 6W
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2Hz

Lampenlast 20 Hz
Trennspannung

Urms (Modulbus/Feld)

max. 2500 VDC
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Uge (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaB EN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kanale ist ein Parallelschalten von Ausgangen maoglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgdnge, bis
auf 8 A erh6ht werden.

7.7.2 Prozessdatenmapping

Daten Byte | Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Output | m - - - - DO3 D02 DO1 DOO0
m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation iber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 7-45: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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7.7.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 7-46: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen DD Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 3 Griin Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast.
— Nach der Abkiihlung des
Moduls schaltet dieses selbsttatig
wieder ein.
AUS Status des Kanals x =,0” -
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - - - Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom
K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-47: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang. Der Kanal wird automatisch abge-
schaltet. Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen
Daten Tabelle 7-2.
7.7.4 Modulparameter
keine
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7.7.5 Basismodule/Anschlussbelegung

' BL67-B-4M8
Abbildung 7-58:
BL67-B-4M8
Abbildung 7-59:
. <
Pinbelegung
BL67-4DO-2A-Nmit = 1 _ygrs
_B- 3 . 1 3=GND
BL67-B-4M8 @ 4~ Output A
Abbildung 7-60:
Anschlussbild BL67- 4 (1) BK

4DO-2A-N mit £
BL67-B-4M8 BN m— -
GND

" BL67-B-2M12/BL67-B-2M12-P (paired)

Abbildung 7-61:
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

7-47



Digitale Ausgabemodule

Abbildung 7-62: <

Pinbelegung , iy
BL67-4DO-2A-Nmit 5 2= Ouipit B
BL67-B-2M12/ 1(989)3 3=GND

4 = Qutput A
BL67-B-2M12-P & 4 oo gtV

Abbildung 7-63:
Anschlussbild BL67-
4D0O-2A-N mit
BL67-B-2M12/
BL67-B-2M12-P

Abbildung 7-64:
BL67-B-4M12

Abbildung 7-65:
Pinbelegung

BL67-4DO-2A-Nmit 2. 5= /SENS
BL67-B-4M12 13 3=GND

4 = QOutput A
5 4 5=PE

Abbildung 7-66:
Anschlussbild BL67-
4DO-2A-N mit 5
BL67-B-4M12
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' BL67-B-1M23

Abbildung 7-67:

BL67-B-1M23

Abbildung 7-68:

Pinbelegung 1 = Signal 0 7=n.c.

BL67-4DO-2A-Nmit g = g:gzg: ; g =ne.

BL67-B-1M23 2280013 10=Vaes
5=n.c. 11 =Vgens
6=n.c. 12 =GND
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7.7.6 Signalzuordnung

Tabelle 7-48: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M8 Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-49: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit BL67-B-2M12 Out m - - - - C1P2 CoP2 C1P4 CoP4
Tabelle 7-50: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit Out m - - - - C1P2 C1P4 CoP2 CoP4

BL67-B-2M12-P

Tabelle 7-51: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-4M12

Tabelle 7-52: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung

mit Out m - - - - COoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-
bus

C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.
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7.8 BL67-8D0O-0.5A-N
Abbildung 7-69:
BL67-8D0O-0.5A-N
Abbildung 7-70: F—_—————
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
V DIA |
sens O—— :
OUT 10— Q y !
: 0
Ui Modulbus- ! [Kommuni-
: ] | ] kations-
nterface . b
\Vj us
sens 1
|
1
1
DIA :
1
Y Ly,
sens o0—— Q I 0
o— |
ouTs | Power-
0.5AN | Bus
Vo :
PE Vsens Ly
sens
GND |
PE
= GND
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7.8.1 Technische Daten

Tabelle 7-53: Bezeichnung BL67-8DO-0.5A-N
Technische Daten
Kanalanzahl 8
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspan-
nung (Feldseite) I,

< 100 mA (bei Laststrom = 0)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

High-Pegel |, (Nennwert) 0,5A

High-Pegel |,,ax

0,6 A (gemaB IEC 61131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
loyr>0.5A <4ms
10A<Igr<1.5A 10s

06A<lg <T.0A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzégerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

von Low- auf High-Pegel 3ms

von High- auf Low-Pegel 3ms

Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ
Einschaltwiderstand R, max. 800 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

Lastwiderstand, ohmsch R 48 Q

Lampenlast R, 3W
Schaltfrequenz

ohmsche Last 200 Hz

induktive Last 2 Hz

Lampenlast 20 Hz

7-52
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Trennspannung
Urys (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
U (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kandle ist ein Parallelschalten von Ausgangen moglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis
auf 4 A erhoht werden.

7.8.2 Prozessdatenmapping

Daten | Byte |Bit? Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Output | m DO7 DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1 DOOo

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus

HINWEIS
ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 7-54: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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7.8.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 7-55: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Griin Status des Kanals x =, 1" -
Rot Kurzschluss/ Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Uberlast an Kanal x schlusses bzw. der Uberlast.
— Nach der Abkiihlung des
Moduls schaltet dieses selbsttatig
wieder ein.
AUS Status des Kanals x =,0” -
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom | Uberstrom
K7 K6 K5 K4 K3 K2 K1 KO
Tabelle 7-56: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Uberstrom oder Kurzschluss am Ausgang. Der Kanal wird automatisch abge-
schaltet. Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in den Technischen
Daten Tabelle 7-2.
7.8.4 Modulparameter
keine
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7.8.5 Basismodule/Anschlussbelegung

" BL67-B-8M8

Abbildung 7-71:

BL67-B-8M8

Abbildung 7-72:

; <
Pinbelegung
BL67-8D0-0.5A-N A 1=Vems
. n 3 . 1 3=GND

mit BL67-B-8M8 @ 4~ Output A
Abbildung 7-73:
Anschlussbild BL67- 4 (1) BK

8D0-0.5A-N mit g
BL67-B-8M8 "N . m _ _X
iND
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' BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P

Abbildung 7-74:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 7-75:
Pinbelegung
1=Vsens

<
2
BL67-8D0O-0.5A-N 1 3 g = 8%8“ B
: R 000 =
mit BL67-B-4M12 ° 4~ Output A
4 5=PE

Abbildung 7-76:
Anschlussbild BL67-
8D0-0.5A-N mit
BL67-B-4M12
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BL67-B-1M23

Abbildung 7-77:
BL67-B-1M23
Abbildung 7-78:
Pinbelegung 1 = Signal 0 7 = Signal 6
BL67-8D0O-0.5A-N 2=Signal1  8=Signal 7

. 3 = Signal 2 9 = Vsens
mit 4=Signal 3 10 = Vsens
BL67-B-1M23 82Sonds b
7.8.6 Signalzuordnung
Tabelle 7-57: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-8M8 Out m C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-58: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit BL67-B-4M12 Out m C3P2 C2P2 C1P2 CoP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 7-59: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 COP2 COP4
BL67-B-4M12-P
Tabelle 7-60: Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit Out m COoP8 COoP7 COP6 COP5 COoP4 COP3 COP2 COP1
BL67-B-1M23

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus

C = Steckplatz-Nr.

P =Pin-Nr.
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8.1 Ubersicht

Analoge Ausgabemodule (AO) empfangen Ausgabewerte vom Gateway Uber den internen Modulbus.
Die Module setzen diese um und geben entsprechende Signale kanalweise liber das Basismodul an die
Feldebene aus.

Die Versorgung der Ausgdnge (V) wird aus dem systeminternen Versorgungsbus ausgekoppelt.

Die modulbusseitige Elektronik der analogen Ausgabemodule ist liber Optokoppler von der Feldebene
galvanisch getrennt und besitzt einen Schutz vor Verpolung.

Die Module sind kurzschlussfest.
Unterstiitzte Signalbereiche

BL67-2A0-I:
0 bis 20 mA
4 bis 20 mA

BL67-2A0-V/BL67-4A0-V:
0 bis 10 VDC
-10 bis 10 VDC

LED-Anzeigen

Fehlermeldungen der I/O-Ebene erfolgen modulweise tiber Sammel-LED ,D". Die entsprechenden
Diagnoseinformationen werden {iber Diagnosebits an das Gateway Ubertragen.

8.1.1 Auflésung der Analogwertdarstellung

Bei bipolarer Betriebsart werden die digitalisierten Analogwerte im Zweierkomplement dargestellt.
Uber ein Parameterbit ist eine 16-Bit-Darstellung bzw. linksbiindige 12-Bit-Zahlendarstellung einstell-
bar.

HINWEIS

ﬂ Eine detaillierte Beschreibung der 16-Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Ausgabe-
modaule finden Sie im Anhang, ab Seite 15-8.

8.1.2 Moduliibersicht

Tabelle 8-1:
Moduliibersicht

Module Kanalanzahl kurzschlussfest
BL67-2A0-I 2 v
BL67-2A0-V 2 v
BL67-4A0-V 4 v

8-2
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8.2 BL67-2A0-1,0/4...20mA
Abbildung 8-1:
BL67-2A0-I
Abbildung 8-2: r-=-==--
Blockdiagramm M12 : E;Stzn b
|
é Vsens |
Signalauf- |
2 Ao ;
+ + Multi bereitung . I |[Kemmunid
8 GND Interf I kations-
plexer JIShace | U
! 4 AO- | Y
DA-
(SDL Wandler :
|
[1: Vsens J |
|
2 A0+
+ : Vo
m 8 GND |
- &_AC- I | Power-
| B
5 PE | us
|
| Vsens
I |PE
L GND
|

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

8-3



Analoge Ausgabemodule

8.2.1 Technische Daten
Tabelle 8-2: Bezeichnung BL67-2A0-|
Technische Daten
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 40 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 50 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1W
Ausgangsstrom |, 0/4 bis 20 mA
Burdenwiderstand
ohmsche Last R <450 Q
induktive Last R}, <1mH
Ubertragungsfrequenz f; <200 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C 0,2%
Wiederholgenauigkeit 0,05 %
Ausgangswelligkeit 0,02 %

Temperaturkoeffizient

< 150 ppm/°C des Endwertes

Einschwingzeit (maximal)

ohmsche Last 0,1 ms
induktive Last 0,5ms
Trennspannung
Uy (Modulbus/Feld) min. 500 V4
Ue, (Feld/Funktionserde) min. 50 VAC
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung keine
Kanal/Systemversorgung 500V 4

Messwertdarstellung

16-Bit Signed Integer/
12 Bit Full Range linksbiindig

l,ens (Aktorversorgung aus V)

< 250 mA pro Kanal; Kurzschlussschutz in Power
Feeding-Modul oder Gateway

8-4

HINWEIS

4 mA ausgegeben.

Negativwerte werden, je nach parametriertem Messbereich, automatisch als 0 mA oder als

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-2A0-I, 0/4...20mA

8.2.2 Prozessdatenmapping

Industrielle
Automation

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 |Bit1 |Bito
Output | m AOO LSB

m+1 | AOOMSB

m+2 | AO1LSB

m+3 | AO1MSB

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool

I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 8-3: Prozessdaten

Bedeutung

Prozessdatenbits
AOx LSB

niederwertiges Byte des Analogwerts

AOx MSB

hoherwertiges Byte des Analogwerts

8.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 8-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmeldun-
gen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni-  Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -

Diagnose

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

8-5



Analoge Ausgabemodule

8.24

8-6

Modulparameter

HINWEIS
Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ausgangsbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 reserviert
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 o Bit6 Bit6 Daten-Darstellung
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
o |Bit3 Bit 11 ?3 Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S [Bit3 o |[Bit3 > |Bit3
= [Bit4 2 |[Bit4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 Bit 7 Bit 7
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Industrielle

Automation

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/  |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 1 Bit 0 Bit 8 Bit 0 Ausgangsbereich
Bit 1 Bit9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 reserviert
% |Bit3 S |[Bit1 o |Bit3 Kanal deaktivieren
2% Bit 4 § Bit 12 ;% Bit4 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 5 Bit 13 Bit5
Bit 6 Bit 14 Bit6 Daten-Darstellung
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
Y [Bit3 Bit 3 ‘o [Bit3
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 S |[Bit7 Bit7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
‘o [Bit3 Bit 11 Y [Bit3
2 |Bit4 Bit 12 2 |Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Tabelle 8-5:
Modulparameter

A Default-
Einstellung

Parametername Wert
Ausgangsbereich 0=0...20mAA
1=4...20mA

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen A
1 =12 Bit (linksbiindig)

Kanal deaktivieren

O0=neinA
1=ja

Ausgang bei Modulfehler

0 = Ersatzwert A
1= Momentanwert

Daten-Darstellung

00 = Standard A
01=NE43
10 = Extended Range

Ersatzwert

Ersatzwert =,0" A
Ersatzverhalten:
- Im Falle eines Modulbusausfalls:
Der hier definierte Ersatzwert wird ausgegeben,
wenn der Parameter ,Ausgang bei Modulbus-
fehler” des Moduls auf ,Ersatzwert” gesetzt ist.
— Nur bei PROFIBUS und PROFINET:
Der flir das Modul bestimmte Ersatzwert wird
ausgegeben, wenn am Gateway ein Parameter
auf ,Ersatzwert ausgeben” gesetzt ist

HINWEIS

ﬂ Bitte beachten Sie bezliglich der ,Daten-Darstellung” die Tabellen zur Messwertdarstellung

auf den folgenden Seiten.

8.2.5 Messwert-Darstellung

Standard Zahlendarstellung

16-Bit-Darstellung

dez. hex.
32767 7FFF
32766 7FFE
16384 4000
1 0001

0 0000

-1 FFFF
-16384 C000

8-8

0...20mA

dez. Wert = 1638,35 [1/mA] x
Stromwert [mA]

20,0000 mA
19,9994 mA

10,0003 mA
0,0006103 mA
0,000000 mA

0,000000 mA

0,000000 mA

4...20mA

dez. Wert = 2047,94 x
(Stromwert [mA]- 4 mA)

20,0000 mA
19,9995 mA

12,00024 mA
4,0004883 mA
4,000000 mA

4,000000 mA

4,000000 mA
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dez.

-32767
-32768

hex.

8001
8000

0...20mA

dez. Wert =1638,35 [1/mA] x
Stromwert [mA]

0,000000 mA
0,000000 mA

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

dez.

4095 x 16
4094 x 16

2048 x 16

1x16
0

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

hex.

FFFx
FFEx

800x
001x
000x

0...20mA

dez. Wert = 204,75 [1/mA] x Strom-
wert [mA] X 16

20,0000 mA
19,995117 mA

10,0024 mA

0,004883 mA
0,000000 mA

Industrielle
Automation

4...20mA

dez. Wert = 2047,94 x
(Stromwert [mA]- 4 mA)

4,000000 mA
4,000000 mA

4...20mA

dez. Wert = 255,9 [1/mA] x (Strom-
wert [mA] -4 mA) X 16

20,0000 mA
19,99609 mA

12,0019 mA

4,00391 mA
4,000000 mA
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8-10

Extended Range - Zahlendarstellung

16-Bit-Darstellung

dez.

32767
32752
32512
32511
32496
27664
27649
27648
16

-6912
-27648
-27649
-27664
-32512
-32513
-32752
-32768

hex.

7FFF
7FFO
7F00
7EFF
7EFO
6C10
6C01
6C00
0010
0001
0000
FFFF
FFFO
E500
9400
93FF
93F0
8100
80FF
80F0
8000

0...20mA

dez. Wert = 1382,4 [1/mA] x Stromwert [mA]

Ubersteuerung

Nennbereich

23,703 mA
23,692 mA
23,5185 mA
23,5178 mA
23,507 mA
20,0116 mA
20,0007 mA
20 mA
11,574 uA
0,7234 pA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
0,0000 mA
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dez.

32767
32752
32512
32511
32496
27664
27649
27648
16

-16
-6912
-6913
-27648
-27649
-27664
-32512
-32513
-32752
-32768

hex. 4...20mA
dez. Wert = 1728 [1/mA] x (Stromwert [mA] - 4 mA)
7FFF 22,962 mA
7FFO 22,954 mA
7F00 22,8148 mA
7EFF 22,8142 mA
7EFO Ny 22,8056 mA
Ubersteuerung

6C10 20,0093 mA
6CO01 20,0006 mA
6C00 20 mA
0010 ) 4,009259 mA
0001 Nennbereich 4,000578 mA
0000 4,0000 mA
FFFF 3,99942 mA
FFFO Untersteuerung 3,99075 mA
E500 0,0000 mA
E4FF 0,0000 mA
9400 0,0000 mA
93FF 0,0000 mA
93F0 0,0000 mA
8100 0,0000 mA
80FF 0,0000 mA
80F0 0,0000 mA
8000 0,0000 mA

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Industrielle
Automation

Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit-Werte. Es werden lediglich die

Bit 0-3 auf NULL gesetzt.
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8-12

Zahlendarstellung Prozessautomation (NE 43)

16-Bit-Darstellung

Der vom dem Modul Gibertragene hexadezimale Wert ist als Dezimalwert zu interpretieren, der mit
einem Faktor multipliziert dem analogen Messwert entspricht.

Beispiel:
Prozesswert:
- dez. 15020
- hex. 3AAC
Ausgangsstrom 15,02 mA
dez. hex. 0...20mA
dez. Wert = 1000 [1/mA] x Stromwert [mA]
65535 FFFF 22,000 mA
22001 55F1 22,000 mA
22000 55F0 22,000 mA
21001 5209 21,001 mA
21000 5208 N 21,000 mA
Ubersteuerung
20001 4E21 20,001 mA
20000 4E20 20,000 mA
8000 1F40 8,000 mA
4000 OFAOQ ) 4,000 mA
Nennbereich
2 0002 0,002 mA
1 0001 0,001 mA
0 0000 0,000 mA
dez. hex. 4..20mA
dez. Wert = 1000 [1/mA] x Stromwert [mA]
65535 FFFF 22,000 mA
22001 55F1 22,001 mA
22000 55F0 22,000 mA
21001 5209 21,001 mA
21000 5208 . 21,000 mA
Ubersteuerung
20001 4E21 20,001 mA
20000 4E20 20,000 mA
8000 1F40 Nennbereich 8,000 mA
4000 OFAOQ 4,000 mA
<3999 OF9F 3,999 mA
3800 OED8 Untersteuerung 3,800 mA
3600 OE10 3,600 mA
3599 OEOF 3,599 mA
2000 07D0 2,000 mA
<1999 07CF 1,999 mA
1 0001 0,001 mA
0 0000 0,000 mA
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1 12-Bit-Darstellung (linksbiindig)
Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit-Werte. Es werden lediglich

die Bit 0-3 auf NULL gesetzt.

8.2.6 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-2M12

Abbildung 8-3:

BL67-B-2M12

Abbildung 8-4: <

Pinbelegung Y

BL67-2A0-I mit L2 = Vsens
_B- 1(©20)3 3=GND

BL67-B-2M12 93 3=CnD

5 4 5=PE
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8.3 BL67-2A0-V,-10/0...+10VDC

Abbildung 8-5:
BL67-2A0-V
Abbildung 8-6: F———— =
Blockdiagramm I BL67-
I M12 I Systembus
|
O1 Vsens |
2 A0+ Signalauf- I
* Multi- bereitung Modulbus- I |Kommuni-
GND Interface | kations-
plexer : bus
C 4 AO- :
DA-
3—PE | Wandler :
|
C1 Vsens J |
|
2 A0+
. L,
8 GND !
. \A-f/ A I Power-
5 PE I Bus
|
by
I | sens
I |PE
! GND
|
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Industrielle
Automation

8.3.1 Technische Daten

Tabelle 8-6: Bezeichnung BL67-2A0-V

Technische Daten
Kanalanzahl 2
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC

Spannungsbereich 18 bis 30 VDC

Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I,g < 60 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 50 mA
(Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Pyax <1TW

Ausgangsspannung U,

-10/0 bis 10 VDC

Blrdenwiderstand

ohmsche Last R >1kQ

kapazitive Last R <1TuF
Kurzschlussstrom I < 40mA
Ubertragungsfrequenz f; <100 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C 0,2%
Wiederholgenauigkeit 0,05 %
Ausgangswelligkeit 0,02 %

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C des Endwertes

Einschwingzeit (maximal)

ohmsche Last 0,1 ms
induktive Last 0,5ms
Trennspannung
Uryg (Modulbus/Feld) min. 500 V
U, (Feld/Funktionserde) min. 50V,
Kanal/Kanal keine
Kanal/Feldversorgung keine
Kanal/Systemversorgung 500 V4

Messwertdarstellung

16-Bit Signed Integer/
12 Bit Full Range linksbuindig

s (Aktorversorgung aus V)

< 250 mA pro Kanal; Kurzschlussschutz in Power
Feeding-Modul oder Gateway

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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HINWEIS

ﬂ Bei einem parametrierten Messbereich von 0 bis 10 V werden Negativwerte automatisch als

0V ausgegeben.

8.3.2 Prozessdatenmapping

Daten |Byte |Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 |Bit3 |Bit2 |Bit1 |Bit0

Output | m AOO LSB

m+1 | AOO MSB

m+2 | AO1LSB

m+3 | AO1 MSB

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 8-7: Prozessdaten Bedeutung

Prozessdatenbits
AOx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
AOx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts

8.3.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 8-8: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmeldun-
gen
D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose

8-16
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8.3.4 Modulparameter

Industrielle

Automation

HINWEIS
Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- ] W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ausgangsbereich
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 2 Bit 2 reserviert
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Kanal deaktivieren
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit6 o Bit6 Bit6 Daten-Darstellung
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
u |Bit3 Bit 11 ?‘9 Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S [Bit3 o |[Bit3 < |Bit3
= |[Bit4 2 |[Bit4 2 [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 Bit 7 Bit 7
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/  |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 1 Bit 0 Bit 8 Bit 0 Ausgangsbereich
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Datenformat
Bit 2 Bit 10 Bit 2 reserviert
o |Bit3 -E Bit 11 o |Bit3
= [Bit4 2 [Bit12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
Y |Bit3 Bit 3 ‘0 [Bit3
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 S |[Bit7 Bit 7
Bit0 § Bit 8 Bit0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
‘o [Bit3 Bit 11 Y |Bit3
2 |Bit4 Bit 12 2 |Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Tabelle 8-9: Parametername Wert
Modulparameter -
A Default- Ausgangsbereich 0=0...4+10VA
. 1=-10...+10V
Einstellung
Datenformat 0 =15 Bit + Vorzeichen A
1 =12 Bit (linksbiindig)
Ersatzwert Ersatzwert=,0" A
Ersatzverhalten:
- Im Falle eines Modulbusausfalls:
Der hier definierte Ersatzwert wird ausgegeben.
— Nur bei PROFIBUS und PROFINET:
Der fur das Modul bestimmte Ersatzwert wird
ausgegeben, wenn am Gateway ein Parameter
auf ,Ersatzwert ausgeben” gesetzt ist.
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Industrielle

Automation

8.3.5 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12

Abbildung 8-7:

BL67-B-2M 12
Abbildung 8-8:
. <

Pinbelegung ) v

BL67-2A0-I mit 1 , 2 Z é%Eﬂs
_B- 000)3 3=GND

BL67-B-2M12 g9 3=cno

5 4 5=PE

8.3.6 Messwert-Darstellung
16-Bit-Darstellung
Spannungswerte im Bereich 0 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, ., (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Spannungswerte im Bereich -10 bis 10V DC

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

0000, , bis 7FFF,, (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Der Wertebereich:

-10 V bis -3,05210*V

wird auf den Zahlenbereich:

8000, ., bis FFFF, ., (dezimal:-32768 bis -1)
abgebildet.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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8-20

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Spannungswerte im Bereich 0 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

000, bis FFF, ., (dezimal: 0 bis 4095)
abgebildet.

Spannungswerte im Bereich -10 bis 10 VDC

Der Wertebereich:

OVbis10V

wird auf den Zahlenbereich:

000, ., bis 7FF,, (dezimal: 0 bis 2047)
abgebildet.

Der Wertebereich:

-10 V bis -0,0049 V

wird auf den Zahlenbereich:

800, ., bis FFF, ., (dezimal: -2048 bis -1)
abgebildet.

HINWEIS

Eine detaillierte Beschreibung der 16-Bit-/12-Bit-Darstellung der Analogwerte fiir Ausgabe-
module finden Sie im Anhang, ab Seite 15-22.
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Industrielle
Automation
8.4 BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC
Abbildung 8-9:
BL67-4A0-V
Abbildung 8-10: I,. _____
Blockdiagramm M12 : g';ggm s
|
01 Vsens i 1
2 A0+ Slgnglauf- |
+ Multi- bereitung Modulbus. : KIST,muni'
GND plexer Interface ablons-
E 4 AO- : us
DA-
2Pk Wandler :
|
:1 Vsens J :
2 A0+
+ 3 : VO
o) GND |
- f, AO- I | Power-
5 PE I Bus
|
|
I | Vsens
' I |PE
L GND
|
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8.4.1 Technische Daten

Tabelle 8-10: Bezeichnung BL67-4A0-V
Technische Daten
Kanalanzahl 4
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 50 mA
Nennstromaufnahme aus < 50 mA
Versorgungsspannung (Feldseite) I,
Verlustleitung des Moduls, typisch Py« <1W

Ausgangssignal

Ausgangsspannung U,

-10/0 bis 10 VDC

Blirdenwiderstand

- ohmsche Last R > 1kQ

- kapazitive Last R, <TuF
Kurzschlussstrom I < 40mA
Ubertragungsfrequenz f; < 100 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C 0,3%
Wiederholgenauigkeit 0,05 %
Ausgangswelligkeit 0,02 %

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C des Endwertes

Einschwingzeit (maximal)

- ohmsche Last max. 0,5 ms
—induktive Last max. 2,0 ms
- kapazitive Last max. 2,0 ms
Gleichtaktfehler min. 90 dB
Gegentaktfehler min. 70 dB
Crosstalk (Kanal zu Kanal) min. - 50 dB
Trennspannungen
Urpp (Modulbus/Feld) min. 500 VDC
Upe (Feld/PE) min. 500 VDC
Auflésung des A/D-Wandlers 16-Bit

8-22
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Industrielle
Automation

HINWEIS

Bei einem parametrierten Messbereich von 0 bis 10 V werden Negativwerte automatisch
als 0V ausgegeben.

8.4.2 Prozessdatenmapping

Daten |Byte |Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 |Bit3 |Bit2 |Bit1 |Bito
Output | m AOO LSB

m+1 | AOOMSB

m+2 | AO1LSB

m+3 | AOT MSB

m+4 | AO2LSB

m+5 | AO2 MSB

m+6 | AO3LSB

m+7 | AO3 MSB

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool

[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 8-11: Prozessdaten

Prozessdatenbits

Bedeutung

AOx LSB

niederwertiges Byte des Analogwerts

AOx MSB

hoherwertiges Byte des Analogwerts

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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8.4.3

LED-Statusmeldungen

Diagnose- und Statusmeldungen

Tabelle 8-12: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmeldun-
gen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0bis 4 Grin Eingang Kanal x aktiv -
Grin, Unterlaufdiagnose an Eingang -
blinkend,
0,5 Hz
Griin, Uberlaufdiagnose an Eingang -
blinkend 4 Hz
AUS Eingang Kanal x inaktiv
Diagnosedaten

Das Modul verfligt pro Kanal tiber folgende Diagnosedaten:

Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Hardware- - - - Uberlauf/ - - Ausgangswert
Fehler Unterlauf auflerhalb
(nur NE 43) Bereich
Tabelle 8-13: Diagnose Bedeutung
Diagnose
Ausgangswert Der gliltige Ausgangsbereich wurde lber- oder unterschritten (Grenzwerte
auBerhalb Bereich siehe ab Seite 8-29).
Uberlauf/Unterlauf Der eingestellte Ausgangswert wird liber- oder unterschritten und kann
(nur NE 43) nicht ausgegeben werden (Grenzwerte siehe ab Seite 8-33).
Hardware-Fehler Hiermit werden allgemeine Fehler der Hardware des Moduls angezeigt (z.B.
CRC-Fehler, Abgleichfehler....). Der Riickgabewert des Analogwertes im
Fehlerfall ist ,0".
Modulaustausch erforderlich!
8-24 D300572 0115 - BL67 I/0-Module



BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC

8.4.4 Modulparameter

Industrielle

Automation

HINWEIS
Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Uberarbeitet.

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern

finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- ] W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 o Bit 6 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
u |Bit3 Bit 11 ?‘9 Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |Bit3 Bit 3 5 |Bit3
= |[Bit4 Bit 4 2 [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 o |[Bit7 Bit 7
Kanal 1 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
% |Bit3 Bit 11 o |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = |[Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/  |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 1 Bit O Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
:::, Bit 3 Bit 3 ?9 Bit 3
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit 7 S |[Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
‘o [Bit3 Bit 11 Y |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Kanal 2 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o [Bit3 Bit 3 © [Bit3
= |[Bit4 Bit 4 2 [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 6 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 5 [Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
E, Bit 3 Bit 11 ; Bit 3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
© [Bit3 S [Bit3 ™~ [Bit3
= [Bit4 2 |[Bit4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit 7 Bit 7 Bit 7
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BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC

Industrielle
Automation
Standard
Byte- Word- PROFIBUS/  |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Kanal 3 Bit 0 Bit 8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> [Bit3 S [Bitd > [Bit3
= [Bit4 2 |[Bit12 = [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
= [Bit3 Bit 3 = [Bit3
% Bit 4 Bit 4 c%\ Bit 4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 5 |[Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
= [Bit3 Bit 11 = [Bit3
n‘%\ Bit 4 Bit 12 g\ Bit 4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Table 9: Parameter Einstellungen
Modulparameter
A Default- Betriebsart 0000 = Spannung -10 ... 10 VDC Standard A
Einstellungen 0001 = Spannung 0 ... 10 VDC Standard

0010 =Spannung-10 ... 10 VDC PA (NE 43)

0011 =Spannung 0... 10 VDC PA (NE 43)

0100 = Spannung-10... 10 VDC Extended Range
0101 =Spannung 0 ... 10 VDC Extended Range

1111 = deaktivieren

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen
1 =12 Bit (linksblindig)

Diagnose deaktiveren

nein A
ja

Ausgang bei Modulbusfehler

0 = Ersatzwert A
1 = Momentanwert

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Table 9: Parameter Einstellungen
Modulparameter

Ersatzwert Ersatzwert=,0"A
Ersatzverhalten:

- Im Falle eines Modulbusausfalls:
Der hier definierte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn der Para-
meter ,Ausgang bei Modulbusfehler” des Moduls auf ,Ersatzwert”
gesetzt ist.

— Nur bei PROFIBUS und PROFINET:
Der fiir das Modul bestimmte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn
am Gateway ein Parameter auf ,Ersatzwert ausgeben” gesetzt ist
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TTUnNnCK
BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC

Industrielle
Automation
8.4.5 Messwert-Darstellung
Standard-Darstellung
16-Bit-Darstellung
dez. hex. bipolar -10...10V
dez. Wert = 3276,7 [1/V] X Spannungswert [V]

100,00 % 32767 7FFF 10,0000 V
99,99695 % 32766 7FFE 9,9997V
50,00153 % 16384 4000 5,0002 V
0,00305 % 1 0001 0,000305V
0,00000 % 0 0000 Nennbereich 0,000000 V
-0,00305 % -1 FFFF -0,000305V
-50,00000 % -16384 Co00 -5,0000 vV
-99,99695 % -32767 8001 -9,9997V
-100,00 % -32768 8000 - 10,0000 V

dez. hex. unipolar 0..10V

dez. Wert = 3276,7 [1/V] X Spannungswert [V]

100,00 % 32767 7FFF 10,0000 V
99,99695 % 32766 7FFE 9,9997 V
50,00153 % 16384 4000 Nennbereich 5,0002 V
0,00305 % 1 0001 0,000305V
0,00000 % 0 0000 0,000000 V
-0,00305 % -1 FFFF 0,000000 V
-50,00000%  -16384 C000 DIA Ausgangswert aufier= =, 5,000 v

halb Bereich EIN

bei FFFF bis 8000
-99,99695 % -32767 8001 0,000000 V

-100,00 % -32768 8000 0,000000 V
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12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

dez. hex. bipolar -10...10V
dez. Wert = 204,7 [1/V] X Spannungswert [V] X 16
100,000 % 2047 x 16 7FFx 10,0000 V
99,951 % 2046 x 16 7FEx 9,9951V
0,04885 % 1%x16 001x 0,004885 V
0,00000 % 0 000x Nennbereich 0,000000 V
-0,04883 % -1x16 FFFx -0,004883 V
-99,95 % -2047 x 16 801x -9,9951V
-100,00 % -2048 x 16 800x - 10,0000 V
dez. hex. unipolar 0..10V
dez. Wert = 409,5 [1/V] X Spannungswert [V] X 16
100,00 % 4095 x 16 FFFx 10,0000 V
99,976 % 4094 x 16 FFEx 9,9976 V
50,012% 2048 x 16 800x Nennbereich 5,0021V
0,0244 % 1x16 001x 0,002442V
0,00000 % 0 000x 0,000000 V
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BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC

Extended Range - Zahlendarstellung

16-Bit-Darstellung

118,515 %
118,461 %
117,593 %
117,589 %
117,535 %
100,058 %
= 100,004 %
100,000 %
0,05787 %
0,003617 %
0,000 %
-0,00362 %
-0,05787 %
-25,000 %
-100,000 %
< -100,004 %
-100,058 %
-117,593 %
-117,596 %
-118,461 %
-118,519%

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

dez.
dez. Wert = 2764,8 [1/V] X Spannungswert [V]

32767
32752
32512
32511
32496
27664
27649
27648
16

1

0

-1

-16
-6912
-27648
-27649
-27664
-32512
-32513
-32752
-32768

7FFF
7FFO
7F00
7EFF
7EFO
6C10
6C01
6C00
0010
0001

0000
FFFF

FFFO
E500
9400
93FF
93F0
8100
80FF
80F0
8000

hex. bipolar

DIA Ausgangswert aul3er-
halb Bereich EIN bei 7F00 bis
7FFF

Ubersteuerung

Nennbereich

Untersteuerung

DIA Ausgangswert aul3er-
halb Bereich EIN bei 08FF bis
8000

Industrielle

Automation

-10...10V

11,851V
11,846 V
11,7593 V
11,7589V
11,7535V
10,0058 V
10,0004 V
10V
5,787 mV
361,7 uV
oV
-361,7 uV
-5,787 mV
2,5V
10V
-10,0004 V
-10,0058 V
-11,7593 V
11,7596 V
-11,846 V
-11,852V
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8-32

118,515 %
118,461 %
117,593 %
117,589 %
117,535 %
100,058%
=>100,004 %
100,000 %
0,05787 %
0,003617 %
0,000 %
-0,00362 %
-0,05787 %
-25,000 %
-100,000 %
< -100,004 %
-100,058 %
-117,593 %
-117,596 %
-118,461 %
-118,519 %

hex.

unipol

ar 0...10V

dez. Wert = 2764,8 [1/V] X Spannungswert [V]

DIA Ausgangswert auBer- 11,851V
halb Bereich EIN bei 7F00 bis 11,846 V

dez.
32767 7FFF
32752 7FFO
32512 7F00
32511 7EFF
32496 7EFO
27664 6C10
27649 6C01
27648 6C00
16 0010
1 0001
0 0000
-1 FFFF
-16 FFFO
-6912 E500
-27648 9400
-27649 93FF
-27664 93F0
-32512 8100
-32513 80FF
-32752 80F0
-32768 8000

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

7FFF

Ubersteuerung

11,7593V
11,7589V
11,7535V
10,0058 V
10,0004 V
0V

5,787 mV

Nennbereich

361,7 uV
0,00V
0,00V
0,00V
0,00V
0,00V

DIA Ausgangswert auB3er- 0,00V

halb Bereich EIN
8000

bei FFFF bis
0,00V

0,00V
0,00V
0,00V
0,00V

Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit Werte. Es werden lediglich die
Bit 0-3 auf NULL gesetzt.
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TTUnNnCK
BL67-4A0-V,-10/0... +10 VDC

Industrielle
Automation
Zahlendarstellung Prozessautomation (NE 43)
16-Bit-Darstellung
dez. hex. bipolar -10...10V
dez. Wert = 1000 [1/V] x Spannungswert [V]
327,67 % 32767 7FFF DIA Uberlauf/Unterlauf EIN 11,000 V
110,01 % 11001 2AF9 bei 2AF9 bis 7FFF 11,000V
110,00 % 11000 2AF8 DIA Ausgangswert auBer- 11,000V
105,01 % 10501 2905 halb Bereich EIN bei 2905 bis 10,501 v
7FFF
105,00 % 10500 2904 . 10,500V
Ubersteuerung
100,01 % 10001 2711 10,001V
100,000 % 10000 2710 10,000V
40,00 % 4000 OFAO0 4,000V
0,01 % 1 0001 0,001V
0,000 % 0 0000 Nennbereich oV
-0,01 % -1 FFFF -0,001V
-40,00 % -4000 F060 -4,000V
-100,00 % -10000 D8F0 -10,000 V
< -100,01 % -10001 D8EF -10,001 V
Untersteuerung
-105,00 % -10500 D6FC -10,500V
-105,01 % -10501 D6FB DIA Ausgangswert auBBer-  -10,501V
-110,00 % -11000 D508 halb Bereich EIN bei D6FB bis 11,000 v
8000
-110,01 % -11001 D507 DIA Uberlauf/Unterlauf EIN  -11,000V
-327,68 % -32768 8000 bei D507 bis 8000 -11,000V
dez. hex. unipolar 0..10V
dez. Wert = 1000 [1/V] x Spannungswert [V]
655,35 % 65535 FFFF DIA Uberlauf/Unterlauf EIN 11,000 V
110,01 % 11001 2AF9 bei 2AF9 bis FFFF 11,000V
110,00 % 11000 2AF8 DIA Ausgangswert aul3er- 11,000V
105,01 % 10501 2905 halb Bereich EIN bei 2905 bis 10,501 v
FFFF
105,00 % 10500 2904 . 10,500V
Ubersteuerung
100,01 % 10001 2711 10,001V
100,000 % 10000 2710 10,000V
40,00 % 4000 OFAO0 4,000V
20,00 % 2000 07D0 Nennbereich 2,000V
0,01 % 1 0001 0,001V
0,000 % 0 0000 ov

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit Werte. Es werden lediglich die
Bits 0-3 auf NULL gesetzt.
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8.4.6 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-4M12

Abbildung 8-11:

BL67-B-4M12
Tabelle 8-1:
; <
Pinbelegung iy
BL67-4A0-V mit 5. 2iAdS
_B- 1(020)3 3=GND
BL67-B-4M12 g=GnD

5 4  5=PE

' BL67-B-2M12-8/ BL67-B-2M12-8-P

Abbildung 8-12:
BL67-B-2M12-8/
BL67-B-2M12-8-P
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BL67-4A0-V, -10/0... +10 VDC

Industrielle
Automation

Tabelle 8-2: Steckplatz O:
Pinbelegung
BL67-4A0-V mit <
BL67-B-2M12-8 823 1=A00- 5=Veg
q 0004 2=A02 - 6 = Vsens
7°o°5 3=A00+ 7=GND
6 4=A02+ 8=PE
Steckplatz 1:
<
82 3 1=A01- 5=Vgs
10e0)4 2=A08- 6=Vsens
72090 8=A01+ 7=GND
6 4=A03+ 8=PE
Tabelle 8-3: Steckplatz O:
Pinbelegung
BL67-4A0-V mit <
BL67-B-2M12-8-P 823 1=A00- 5=Ves
1RDs 2=A01- 6=Veens
729" 3=A00+ 7=GND
6 4=A01+ 8=PE
Steckplatz 1:
<
82 3 1=A02- 5=Vgeg
q 0004 2=A03- 6=Vges
7209, 8=A02+ 7=GND
6 4=A03+ 8=PE

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Digitale Kombimodule

9.1 Ubersicht

Die digitalen Kombimodule enthalten Ein- und Ausgdnge nach IEC 61131 Typ 1. Diese sind vom Modul-
bus optisch getrennt.

Sie dienen auf der einen Seite zur Erfassung elektrischer High- bzw. Low-Pegel und der Ubertragung
der entsprechenden digitalen Werte Giber den internen Modulbus an das Gateway und auf der anderen
Seite zum Empfang von Ausgabewerten vom Gateway. Diese Ausgabewerte werden von den Modulen
umgesetzt und als entsprechende Low- bzw. High-Pegel kanalweise (iber das Basismodul an die Feld-
ebene ausgegeben.

Die Sensorversorgung (V,.,,.) sowie die Versorgung der Ausgéange (V) werden aus dem systeminternen
Versorgungsbus ausgekoppelt und vom Modul kurzschlussfest (100 mA) bereitgestellt.

Die Diagnose eines Kurzschlusses erfolgt im Modul.

WARNUNG!
Selbsttadtiges Wiedereinschalten von Ausgangen

Gefahr durch aktive Ausgange
> Selbsttatiges Wiedereinschalten durch entsprechende Parametrierung des Moduls deakti-
vieren

WARNUNG!
Fehlerhaftes sicherheitsgerichtetes Abschalten

Gefahr durch aktive Ausgange
» Digitale Ausgange potenzialgetrennt allpolig abschalten

LED-Anzeigen

Fehlermeldungen der I/O-Ebene erfolgen als Einzelkanaldiagnose Uber die Kanal-LEDs sowie als Sam-
meldiagnose (iber die Sammel-LED ,D". Die entsprechenden Diagnoseinformationen werden Uber
Diagnosebits an das Gateway (ibertragen.

ACHTUNG!

@ Hohe Spannung beim Ausschalten induktiver Lasten
Zerstorung der Elektronik im Modul
» Externe Léschung vorsehen.

9.1.1 Moduliibersicht

Tabelle 9-1:
Moduliibersicht

Module Kanalanzahl Plusschaltend
BL67-4DI14DO-PD 4 v
BL67-8XSG-PD 8 v
BL67-8XSG-P 8 v

9-2
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BL67-4D14DO-PD

9.2 BL67-4D14DO-PD

Das Modul weist pro M12-Buchse je einen Eingang und einen Ausgang auf.

Industrielle
Automation

Abbildung 9-1:
BL67-4DI/4DO-PD

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Abbildung 9-2:
Blockdiagramm

9-4

INT  o—x

IN4 o—

OUT1 o———

OouT4 O—

| BL67-
| Systembus
|
[ 1
1 I
DIA | Kommuni-
Modulbus- 1 kations-
Interface | bus
|
|
1
|
7, !
|
J | VO
O |
|
Q 1 | Power-
c 1 Bus
05AP [y, |
DIA : Vsens
L—PE
Q [ IL‘ GND
0.5AP = e
. VO
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> |

Do

> |

sens
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BL67-4D14DO-PD

9.2.1

Technische Daten

Industrielle
Automation

Tabelle 9-2:
Technische Daten

D300572 0115 -

Bezeichnung

BL67-4D14DO-PD

Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA (bei Laststrom = 0)

(Feldseite) I,

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Eingdnge 4
Eingangsspannung bei Nennwert 24 VDC
- Low-Pegel <45V
- High-Pegel >7V(max.30V)

Eingangsstrom [,

Low-Pegel

<15mA

High-Pegel

21 mA<I,<3,7mA

Eingangsverzdgerung

Ton <25ms
Torr <25ms
Ausginge 4

Lastspannung V 24 VDC

- Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

- High-Pegel I, (Nennwert) 0,5A

- High-Pegel I ypax

0,6 A (gemaB IEC 61 131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
—lour>15A <4ms
- 10A<Iyr<15A <10s

~06A<lg;<10A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzdgerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

- von Low- auf High-Pegel 3ms
- von High- auf Low-Pegel 3ms
Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ

BL67 I/O-Module
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Einschaltwiderstand R, max. 190 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

- Lastwiderstand, ohmsch R o 48 Q

- Lampenlast R, 3W

Schaltfrequenz

- ohmsche Last 200 Hz
- induktive Last 2 Hz
- Lampenlast 20 Hz
Trennspannung
Urpe (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Uge (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2

HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kanéle ist ein Parallelschalten von Ausgdngen mdglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis
auf 2 A erhoht werden.
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BL67-4D14DO-PD

Industrielle

Automation
9.2.2 Prozessdatenmapping
Daten | Byte |Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n - - - - DI3 DI2 DIl DIO
Output | m - - - - DO3 DO2 DO1 DOO0

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 9-3: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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9.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen
Tabelle 9-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Rot Feldspannung fehlt Priifen Sie die Versorgung der Ein-
(LED V,und Voam Power Fee- gange (V. und der Ausgange
ding-Modul ist ,aus”) (Vo).
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Grin - LEDs 0 bis 3: -
Status des Eingangs
- LEDs 4 bis 7:
Status des Ausgangs
Rot, LED 0 bis 3: Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
blinkend 2Hz  Kurzschluss der schlusses bzw. der Uberlast.
Sensorversorgung
Rot LED 4 bis 7: Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Kurzschluss an schlusses bzw. der Uberlast.
Ausgang x
AUS Status des Ein- bzw- Ausgangs -
anKanalx=0
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Industrielle
Automation
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Byte Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 |Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 - - - - Uberstrom Uberstrom Uberstrom Uberstrom
Sensorvers.D |Sensorvers.C |Sensorvers.B |Sensorvers. A
1 - - - - Uberstrom Uberstrom Uberstrom Uberstrom
Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
signal K3 signal K2 signal K1 signal KO
Tabelle 9-5: Diagnose
Diagnose

Uberstrom Sensorversorgung Kx

Kurzschluss oder Uberlast an
Sensorversorgung A, B, C oder D (siehe Tabelle 9-

30).

Uberstrom Ausgangssignal Kx

Kurzschluss oder Uberlast an Ausgang x.

Der Kanal wird automatisch abgeschaltet.
Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in
den Technischen Daten (siehe Tabelle 9-2).
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9.24

9-10

Modulparameter

HINWEIS

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit0 Bit 0 Bit 0 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 2)
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 3)
= |[Bit4 Bit 4 = |[Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 §° Bit 8 Bit 0 Digitaleingang invertieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Digitaleingang invertieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Digitaleingang invertieren (Kanal 2)
?9 Bit 3 Bit 11 E Bit 3 Digitaleingang invertieren (Kanal 3)
& |Bit4 Bit 12 & |Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Manueller Reset des Ausgangs nach Uberstrom
(Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Manueller Reset des Ausgangs nach Uberstrom
(Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Manueller Reset des Ausgangs nach Uberstrom
° ° (Kanal 2)
;%s Bit 3 Bit 3 % Bit 3 Manueller Reset des Ausgangs nach Uberstrom
(Kanal 3)
Bit 4 Bit 4 Bit 4 reserviert
Bit 5 > |Bit5 Bit 5
Bit 6 g Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7 Bit 7
Bit 0 Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
o |Bit3 Bit 11 % |Bit3
2 [Bit4 Bit 12 2 [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
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Tabelle 9-6: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter - ) — - - )
A Default- Eingangsfilter aktivieren 0=nein A Eingangsfilter: 0,25 ms.
Einstellung 1=ja Eingangsfilter: 2,5 ms
Digitaleingang invertieren 0=nein A Eingangssignal nicht invertiert.
1=ja Eingangssignal invertiert,

Wirkrichtungsumschaltung fiir Sensoren.

Manueller Reset des Aus- 0=neinA

gangs nach Uberstrom - - N
1=ja Der Ausgang schaltet sich nach Zuriicknehmen und

erneutem Wiedereinschalten wieder ein.
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9.2.5 Basismodule/Anschlussbelegung

BL67-B-8M8
Abbildung 9-3:
BL67-B-8M8
Abbildung 9-4: <
Pinbelegung BL67-
4DI4DO-PD mit

= VSENS

4
|
Y 3 1 3=GND
BL67-B-8M8 4 = Signal A

Abbildung 9-5:
Anschlussbild 1(+) BN
BL67-4DI4DO-PD 4 () BK ®
. 3 BU
mit BL67-B-8M8 A
4 (+) BK
1 BN "X
+24VDC
3 BU
9-12
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BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 9-6:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 9-7: <
Pinbelegung BL67- iV
4DI4DO-PD mit N >

BL67-B-4M12/ 1 8 s-gono
BL67-B-4M12-P 5 4  s5_pp

Abbildung 9-8:
Anschlussbilder 5
BL67-4DI4DO-PD
mit
BL67-B-4M12
Abbildung 9-9: Eingange (Buchse 0 und 1): Ausgéange (Buchse 2 und 3):
Anschlussbilder BN
BL67-4DI4DO-PD TmEr 2 (1) WH
mit 3(-)BU C+X
BL67-B-4M12-P T 4w BK PEICLEY
5 - ¢ @ 4 (+) BK

T

1 ¢ 5 Ej"X
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BL67-B-1M23-VI

Abbildung 9-10:
BL67-B-1M23-VI

Abbildung 9-11:
Pinbelegung BL67-
4DI4DO-PD mit
BL67-B-1M23-VI

1 =Signal 0 7 = Signal 6
2 = Signal 1 8 = Signal 7
3 = Signal 2 9 =Vsens
4 =Signal3 10 = Vgeng
5=S8ignal4 11 =Vgens
6=Signal5 12 =GND

9.2.6 Signalzuordnung

Tabelle 9-7: Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n - - - - C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-8M8

Out m - - - - C7P4 Cé6P4 C5P4 C4P4
Tabelle 9-8: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-4M12

Out m C3P2 C2P2 C1P2 CoP2
Tabelle 9-9: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n C1P2 C1P4 CoP4 CoP4
BL67-B-4M12-P

Out m C3P2 C3P4 C2P4 C2P4
Tabelle 9-10: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 BitO
Signalzuordnung
mit In n CoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23-(VI)

Out m copP8 CopP7 CoP6 COP5

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus.
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m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-
bus.

C = Steckplatz-Nr.

P = Pin-Nr.
Sensorversorgung
Tabelle 9-11: Vens A B C D
Sensorversorgung
BL67-B-8M8 CoP1/ Cc2P1/ Cc4pP1/ c6P1/
C1P1 C3P1 C5P1 C7P1
BL67-B-4M12 COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-4M12-P COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-1M23-VI CoP9 CoP10 COP11 -
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9.3 BL67-8XSG-PD

Das Modul besitzt 8 Kanéle, die je nach Applikationserfordernissen unterschiedlich konfiguriert werden
kdnnen. Insgesamt lassen sich bis zu 8 2-/3-Draht-pnp-Sensoren bzw. 8 DC-Aktuatoren anschlief3en.

WARNUNG!
Fehlerhaftes sicherheitsgerichtetes Abschalten

Gefahr durch aktive Ausgidnge
» V,und V, potenzialgetrennt allpolig abschalten

Abbildung 9-12:
BL67-8XSG-PD
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Abblldgng 9-13: Teer
Blockdiagramm | Systembus
IN/ [1 E
DIA | Kommuni-
OUT 1 |— Modulbus- \ kations-
Interface ' bus
05AP
- Vo :
C Vo
_[ 4 E
L O E Power-
IN/ ' Bus
ouT 8 @ DIA
: Vsens
05AP '
—PE
V, ]
0 r GND
DIA 1
Vsensho——— > |
VsensDo— > |

oD é’ﬂ
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9.3.1 Technische Daten

Tabelle 9-12: Bezeichnung

BL67-8XSG-PD

Technische Daten

Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA (bei Laststrom = 0)
(Feldseite)
Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Eingdnge 8
Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC
- Low-Pegel <45V
- High-Pegel >7V(max.30V)

Eingangsstrom [,

Low-Pegel

<15mA

High-Pegel

21 mA<I|,<3,7mA

Eingangsverzégerung

Ton <2,5ms
Torr <25ms
Ausgidnge 8

Lastspannung V, 24 VDC

- Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)
Ausgangsstrom |,

- High-Pegel I, (Nennwert) 0,5A

- High-Pegel Iax

0,6 A (gemaBIEC6 1131-2)

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
—lour>15A <4ms
- 1T0A<Igr<15A <10s

~06A<lp;<10A

min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzdgerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

- von Low- auf High-Pegel 3ms
- von High- auf Low-Pegel 3ms
- Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ

9-18
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Einschaltwiderstand R, max. 190 mQ

AnschlieBBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

- Lastwiderstand, ohmsch R 48 Q

- Lampenlast R 3W

Schaltfrequenz

- ohmsche Last 200 Hz
- induktive Last 2 Hz
- Lampenlast 20 Hz
Trennspannung
Uy (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Uge (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2
HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kanale ist ein Parallelschalten von Ausgdngen mdglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgénge, bis
auf 2 A erhéht werden.
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9.3.2 Prozessdatenmapping

Daten Byte | Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n XSG7 XSG6 XSG5 XSG4 XSG3 XSG2 XSG1 XSGO
Output | m XSG7 XSG6 XSG5 XSG4 XSG3 XSG2 XSG1 XSGO

HINWEIS
ﬂ Der Status eines digitalen Ausgangs wird gleichzeitig als Eingang am entsprechenden Ein-
gangskanal zurlickgemeldet.

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus.

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus.

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 9-13: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
DOx 0 Digitalausgang inaktiv
1 Digitalausgang aktiv
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9.3.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 9-14: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Rot Feldspannung fehlt Prifen Sie die Versorgung der Ein-
gange (V) und der Ausgange
(LED V, und Voam Power Fee- (Vo).
ding-Modul ist ,aus”)
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Grin Status des Eingangs bzw. Aus- -
gangs an
Kanal x =1
Rot, LED 0 bis 3: Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
blinkend 2Hz  Kurzschluss der schlusses bzw. der Uberlast.
Sensorversorgung
Rot LED 0 bis 7: Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Kurzschluss an schlusses bzw. der Uberlast.
Ausgang x
AUS Status des Ein- bzw- Ausgangs an -

Kanalsx=0

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:

Byte Bit7 |Bit6 |Bit5 |Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
0 - - - - Uberstrom Uberstrom Uberstrom Uberstrom
Sensorvers.D | Sensorvers.C | Sensorvers.B |Sensorvers. A
1 - - - - Uberstrom Uberstrom Uberstrom Uberstrom
Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
signal K3 signal K2 signal K1 signal KO
Tabelle 9-15: Diagnose
Diagnose - -
Uberstrom Sensorversorgung Kurzschluss oder Uberlast an

Sensorversorgung A, B, C oder D (siehe Tabelle 9-
11).

Uberstrom Ausgangssignal Kurzschluss oder Uberlast an Ausgang x.
Der Kanal wird automatisch abgeschaltet.
Angaben zur Abschaltcharakteristik finden Sie in
den Technischen Daten (siehe Tabelle 9-2).

9-22 D300572 0115 - BL67 I/O-Module




BL67-8XSG-PD

9.3.4 Modulparameter

Industrielle
Automation

HINWEIS

Uberarbeitet.

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-' PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit0 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 2)
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 3)
= [Bit4 Bit4 = |[Bit4 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit5 Bit 5 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 5)
Bit 6 o Bit6 Bit 6 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 6)
Bit 7 ) Bit 7 Bit 7 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 7)
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Digitaleingang invertieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Digitaleingang invertieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Digitaleingang invertieren (Kanal 2)
v |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Digitaleingang invertieren (Kanal 3)
z% Bit 4 Bit 12 ;% Bit 4 Digitaleingang invertieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Digitaleingang invertieren (Kanal 5)
Bit 6 Bit 14 Bit6 Digitaleingang invertieren (Kanal 6)
Bit 7 Bit 15 Bit 7 Digitaleingang invertieren (Kanal 7)
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 2)
o |Bit3 o |[Bit3 S |Bit3 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 3)
% Bit 4 § Bit 4 ;% Bit4 Manu. Reset d. Ausgangs n. Qberstrom (Kanal 4)
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 5)
Bit6 Bit6 Bit6 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 6)
Bit 7 Bit 7 Bit 7 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 7)
Bit 0 Bit 8 Bit0 Ausgang aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit9 Bit 1 Ausgang aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Ausgang aktivieren (Kanal 2)
% |Bit3 % Bit 11 o |Bit3 Ausgang aktivieren (Kanal 3)
= [Bit4 é Bit 12 = |[Bit4 Ausgang aktivieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit13 Bit 5 Ausgang aktivieren (Kanal 5)
Bit6 Bit 14 Bit 6 Ausgang aktivieren (Kanal 6)
Bit 7 Bit 15 Bit7 Ausgang aktivieren (Kanal 7)
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Tabelle 9-16: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter : - — - - -
A Default- Eingangsfilter aktivieren 0=nein A Eingangsfilter: 0,25 ms.
Einstellung 1=ja Eingangsfilter: 2,5 ms
Digitaleingang invertieren 0=nein A Eingangssignal nicht invertiert.
1=ja Eingangssignal invertiert,

Wirkrichtungsumschaltung fiir Sensoren.

Manueller Reset des 0=neinA

Ausgangs nach Uberstrom - - -
1=ja Der Ausgang schaltet sich nach Zuriicknehmen und

erneutem Wiedereinschalten wieder ein.

Ausgang aktivieren 0O=neinA
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9.3.5 Basismodule/Anschlussbelegung
" BL67-B-8M8

Abbildung 9-14:
BL67-B-8M8

Abbildung 9-15:

Pinbelegung BL67- <
8XSG-PDMItBL67- o 1 —Verns

- 3 . 1 3=GND
B-ems @ 4 = Signal A
Abbildung 9-16:  Eingange: Ausgénge:
Anschlussbild
BL67-8XSG-PD mit () BN 4(+) BK

4 (1) BK ®

BL67-B-8M8 S OE %

1BN
+24 VDC
3 (- BU
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BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 9-17:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 9-18:

Pinbelegung BL67- < Y
8XSG-PDMItBL67- o 5l
B-4M12/BL67-B- 1 s 3-gno P
4M12-P 54  s5.pp

Abbildung 9-19:
Anschlussbilder
BL67-8XSG-PD mit
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

2 Eingange: 2 Ausgange:
g
. 28 Eﬁ \g i i(;) glri =
= 5
_: © -X
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" BL67-B-1M23-VI
Mit diesem Basismodul steht keine kanalbezogene Diagnose zur Verfligung. Die Sensorversorgung
ist via Gateway oder Power Feeding Modul auf 4A elektronisch kurzschlussbegrenzt.

Abbildung 9-20:
BL67-B-1M23-VI

Abbildung 9-21:
Pinbelegung BL67- 1-Signal0  7=Signal 6
8XSG-PD mit 2 = Signal 1 8 = Signal 7

3 = Signal 2 9 =Vsens
4 =Signal3 10 =Vgens
5=8ignal4 11 =Vgeng
6=Signal5 12 =GND

BL67-B-1M23-VI
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BL67-B-1M23
Mit diesem Basismodul steht die kanalbezogene Diagnose eingeschrankt zur Verfligung. Die Sen-
sorversorgung ist auf 3 x 100 mA (Pin 9, 10 u. 11) elektronisch kurzschlussbegrenzt.

Abbildung 9-22:

BL67-B-1M23

Abbildung 9-23:

Pinbelegung BL67- 1= Signal 0 7 = Signal 6

8XSG-PD mit 2 = Signal 1 8= Signal 7
3 = Signal 2 9=V,

BL67-B-1M23 J-Signel3 10— Vems

5=S8ignal4 11 =Vggne
6 =Signal5 12 =GND

9.3.6 Signalzuordnung

Tabelle 9-17: Daten Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
BL67-B-8M8

Out m C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 9-18: Daten Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Signalzuordnung
mit In n C3P2 C2P2 C1P2 COP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
BL67-B-4M12

Out m C3P2 C2P2 C1P2 COP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Tabelle 9-19: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COP4
BL67-B-4M12-P

Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 CoP4
Tabelle 9-20: Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Signalzuordnung
mit In n CoP8 CoP7 COP6 COP5 CoP4 CoP3 CoP2 COP1
BL67-B-1M23(-VI)

Out m CoP8 CoP7 COP6 COP5 CoP4 CoP3 CoP2 COP1
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n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus.

C = Steckplatz-Nr.

P =Pin-Nr.

9.3.7 Sensorversorgung

Tabelle 9-21: Vs A B C D
Sensorversorgung
BL67-B-8M8 CoP1/ C2P1/ C4P1/ CeéP1/
C1P1 C3P1 C5P1 C7P1
BL67-B-4M12 COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-4M12-P COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-1M23(-VI) COP9 CoP10 COP11 -

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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9.4 BL67-8XSG-P

Das Modul besitzt 8 Kanéle, die je nach Applikationserfordernissen unterschiedlich konfiguriert werden
kdnnen. Insgesamt lassen sich bis zu 8 2-/3-Draht-pnp-Sensoren bzw. 8 DC-Aktuatoren anschlief3en.

WARNUNG!
Fehlerhaftes sicherheitsgerichtetes Abschalten

Gefahr durch aktive Ausgidnge
» V,und V, potenzialgetrennt allpolig abschalten

Abbildung 9-24:
BL67-8XSG-P
Abbildung 9-25: CTT STt
Blockdiagramm | S;:tz-mbus
74 5
IN/ [ .
DIA . | Kommuni-
OUT 1 V L Modulbus- : kations-
sens Interface X bus
Vsens o1 o5ap ||
‘ A
7 Vo ) Vo
8 |
' O -0 E Power-
IN/ ! Bus
OouT 8 DIA !
<] & Vsens L Veens
Vsens O——— 05AP v —IPE
0 J T GND

PE

GND O_l
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9.4.1 Technische Daten

Tabelle 9-22: Bezeichnung BL67-8XSG-P

Technische Daten
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC

Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA (bei Laststrom = 0)
(Feldseite)

Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W

Eingdnge 8

Eingangsspannung V. bei Nennwert 24 VDC

- Low-Pegel <45V

- High-Pegel >7V(max.30V)

Eingangsstrom [,

Low-Pegel <1,5mA

High-Pegel 2,1 mA<I,<37mA

Eingangsverzdgerung

Ton <25ms
Torr <25ms
Ausginge 8
Lastspannung V 24 VDC
- Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Ausgangsspannung, High-Pegel (belastet) min. L+ (-1V)

Ausgangsstrom |,

- HighPegel |, (Nennwert) 0,5A
- High-Pegel I ypax 0,6 A (gemaB IEC 61131-2)
Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %

Abschaltcharakteristik K,

—lour>15A <4ms
-1.0A<Igyr<15A <10s
-06A<lgr<1.0A min. 10 s/max. 60 s

Ausgangsverzdgerung bei Signalwechsel und ohmscher Last

- von Low- auf High-Pegel 3ms
- von High- auf Low-Pegel 3ms
- Lastwiderstandsbereich 48 Q bis 1 kQ
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Einschaltwiderstand R, max. 190 mQ

AnschlieBbar sind ohmsche und induktive Lasten sowie Lampenlasten.

- Lastwiderstand, ohmsch R o 48 Q

- Lampenlast R, 3W

Schaltfrequenz

- ohmsche Last 200 Hz
- induktive Last 2 Hz
- Lampenlast 20 Hz
Trennspannung
Urpe (Modulbus/Feld) max. 2500 VDC
Uge (Feld/Funktionserde) max. 1000 VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2

HINWEIS

ﬂ Bei zeitgleichem Schalten der Kanéle ist ein Parallelschalten von Ausgdngen mdglich. Damit
kann der maximale Ausgangsstrom, je nach Anzahl der parallelgeschalteten Ausgange, bis
auf 2 A erhoht werden.
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Industrielle
Automation
9.4.2 Prozessdatenmapping
Daten Byte | Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Input n XSG7 XSG6 XSG5 XSG4 XSG3 XSG2 XSG1 XSGO
Output | m XSG7 XSG6 XSG5 XSG4 XSG3 XSG2 XSG1 XSGO
HINWEIS

Der Status eines digitalen Ausgangs wird gleichzeitig als Status bei dem entsprechenden Ein-

gangskanal zurlickgemeldet.

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-

ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-

tion erzeugt werden.

Tabelle 9-23: Prozessdaten Wert Bedeutung
Prozessdatenbits
DIx 0 Digitaleingang inaktiv
1 Digitaleingang aktiv
DOx 0 Digitalausgang inaktiv

Digitalausgang aktiv
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9.4.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 9-24: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
Rot Feldspannung fehlt Priifen Sie die Versorgung der Ein-
gange (V,,,,) und der Ausgénge
(LED V,und Voam Power Fee- (Vo).
ding-Modul ist ,aus”)
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0 bis 7 Griin Status des Eingangs bzw. Aus- -
gangs an Kanal x=1
Rot LED 0 bis 7: Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Kurzschluss an Ausgang x schlusses bzw. der Uberlast.
AUS Status des Ein- bzw- Ausgangs an -
Kanals x=0
Diagnosedaten

Das Modul verfiigt tiber keine Diagnosedaten.

9-34
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9.4.4 Modulparameter

Industrielle
Automation

HINWEIS

Uberarbeitet.

Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte

Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.

Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfligung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit0 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 2)
< [Bit3 Bit 3 < [Bit3 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 3)
= [Bit4 Bit4 = |[Bit4 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit5 Bit 5 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 5)
Bit 6 o Bit6 Bit 6 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 6)
Bit 7 ) Bit 7 Bit 7 Eingangsfilter aktivieren (Kanal 7)
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Digitaleingang invertieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Digitaleingang invertieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Digitaleingang invertieren (Kanal 2)
v |Bit3 Bit 11 o |Bit3 Digitaleingang invertieren (Kanal 3)
z% Bit 4 Bit 12 ;% Bit 4 Digitaleingang invertieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Digitaleingang invertieren (Kanal 5)
Bit 6 Bit 14 Bit6 Digitaleingang invertieren (Kanal 6)
Bit 7 Bit 15 Bit 7 Digitaleingang invertieren (Kanal 7)
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 0)
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 1)
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 2)
o |Bit3 o |[Bit3 S |Bit3 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 3)
% Bit 4 § Bit 4 ;% Bit4 Manu. Reset d. Ausgangs n. Qberstrom (Kanal 4)
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 5)
Bit6 Bit6 Bit6 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 6)
Bit 7 Bit 7 Bit 7 Manu. Reset d. Ausgangs n. Uberstrom (Kanal 7)
Bit 0 Bit 8 Bit0 Ausgang aktivieren (Kanal 0)
Bit 1 Bit9 Bit 1 Ausgang aktivieren (Kanal 1)
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Ausgang aktivieren (Kanal 2)
% |Bit3 % Bit 11 o |Bit3 Ausgang aktivieren (Kanal 3)
= [Bit4 é Bit 12 = |[Bit4 Ausgang aktivieren (Kanal 4)
Bit 5 Bit13 Bit 5 Ausgang aktivieren (Kanal 5)
Bit6 Bit 14 Bit 6 Ausgang aktivieren (Kanal 6)
Bit 7 Bit 15 Bit7 Ausgang aktivieren (Kanal 7)
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Tabelle 9-25: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter : - — - - -
A Default- Eingangsfilter aktivieren 0=nein A Eingangsfilter: 0,25 ms.
Einstellung 1=ja Eingangsfilter: 2,5 ms
Digitaleingang invertieren 0=nein A Eingangssignal nicht invertiert.
1=ja Eingangssignal invertiert,

Wirkrichtungsumschaltung fiir Sensoren.

Manueller Reset des 0=neinA

Ausgangs nach Uberstrom - - -
1=ja Der Ausgang schaltet sich nach Zuriicknehmen und

erneutem Wiedereinschalten wieder ein.

Ausgang aktivieren 0O=neinA
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9.4.5 Basismodule/Anschlussbelegung

" BL67-B-8M8
Abbildung 9-26:
BL67-B-8M8
Abbildung 9-27: <
Pinbelegung BL67-
8XSG-P mit A 1=Vems
_B- 3 . 1 3=GND
BL67-B-8M8 @ 4 = Signal A
Abbildung 9-28:  Eingange: Ausgange:
Anschlussbild
BL67-8XSG-P mit
BL67-B-8M8 R 4+ BK
=EVR I <

1BN
+24 VDC
3 (-)BU
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BL67-B-4M12/BL67-B-4M12-P (paired)

Abbildung 9-29:
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

Abbildung 9-30: <
Pinbelegung BL67- iy
8XSG-P mit 5N 25

o
BL67-B-4M12/ 1 3 3=GND
4 =§j I A
BL67-B-4M12-P 5 4  s_pP"

Abbildung 9-31:
Anschlussbilder
BL67-8XSG-P mit
BL67-B-4M12/
BL67-B-4M12-P

2 Eingange: 2 Ausgange:
g
. 28 Eﬁ \g i i(;) glri =
= 5
_: © -X
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Industrielle
Automation
BL67-B-1M23
Die Sensorversorgung ist auf 3 x 100 mA (Pin 9, 10 u. 11) elektronisch kurzschlussbegrenzt.
Abbildung 9-32:
BL67-B-1M23
Abbildung 9-33:
Pinbelegung BL67- 1=Signal0 7= Signal 6
8XSG-P mit 2= S@gnal 1 8= Signal 7
BL67-B-1M23 3ZSonals 10-vene

5=S8ignal 4 11 =Vggne
6=S8ignal5 12 =GND

9.4.6 Signalzuordnung

Tabelle 9-26: Daten Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Signalzuordnung

mit BL67-B-8M8 In n C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Out m C7P4 C6P4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 COP4

Tabelle 9-27: Daten Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Signalzuordnung

BL67-B-4M12 In n C3P2 C2P2 C1P2 CoP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4
Out m C3P2 C2P2 C1P2 CoP2 C3P4 C2P4 C1P4 COP4

Tabelle 9-28: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0

Signalzuordnung

BL67-B-4M12-P In n C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COP4
Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CoP2 COP4

Tabelle 9-29: Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

Signalzuordnung

BL67-B-1M23 In n CoP8 COP7 COP6 COP5 CopP4 CoP3 CoP2 COP1
Out m COP8 COoP7 COP6 COP5 COoP4 COoP3 COP2 COP1
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n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus.
C = Steckplatz-Nr.
P =Pin-Nr.

9.4.7 Sensorversorgung

Tabelle 9-30: Vs A B C D
Sensorversorgung
BL67-B-8M8 CoP1/ C2P1/ C4P1/ C6P1/
C1P1 C3P1 C5P1 C7P1
BL67-B-4M12 COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-4M12-P COP1 C1P1 C2P1 C3P1
BL67-B-1M23 CoP9 CoP10 CoP11 -
9-40
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10.1 BL67-4Al14A0-VI], Spannung/Strom

Abbildung 10-1:
BL67-4A14A0-V/I

Abbildung 10-2: F—_———— -
. 1 -
Blockdiagramm M12 (Beispiel) ! g;setz -
1 Vsens I
Signal ;
- 2 AOO+ ighal- [
[ O aufbreitun -
) 3 GND 9 |__|Modulbus- : Klsn'!munl-
—O—"—1  Multi- Interface ations-
1 bus
+ 4 AlO+ |
o) plexer |
5 PE AD- |
O—— Wandler |
1
1
C1 Vsens 1
1
St g AO3+ : Vo
- L C
2 GND :
Power-
+ i Al3+ : Bus
3 _PE 1
]
| Vsens
I |PE
+— GND
1
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10.1.1

Technische Daten

Industrielle

Automation

Tabelle 10-1:
Technische Daten

Bezeichnung

BL67-4AI4A0-V/I

Kanalanzahl 4/4

Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC

Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I,g < 50 mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 50 mA

(Feldseite) I,

Verlustleitung des Moduls, typisch Pyax <1TW

lsens (Aktorversorgung aus V)

< 4 A; elektronisch kurzschlussbegrenzt im
Power Feeding-Modul oder Gateway

Eingangssignal bei Strommessung

Eingangswiderstand (Biirde)

<125 Q (typ. 65 Q)

Eingangsstrom (Bereich, der vom A/D-Wandler 0 bis 20 mA
ausgewertet werden kann) 4 bis 20 mA
Eingangsstrom (maximal - bereits ab 20,2 mA 50 mA

wird ,Messwert auBBerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz

Eingangssignal bei Spannungsmessung

Eingangswiderstand (Biirde)

> 98,5 kQ (typ. 225 kQ)

Eingangsspannung (Bereich, der vom A/D- -10 bis 10 VDC

Wandler ausgewertet werden kann) 0 bis 10 VDC

Eingangsspannung (maximal - bereits ab 1 % 35VDC

Abweichung vom auswertbaren Bereich wird

Messwert aullerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz
Genauigkeit des Eingangssignals

Grundfehlergrenze bei 23 °C <03%

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C vom Endwert

Mess-/Wandlungszeit 4,5ms
Ausgangssignal bei Spannungsmessung
Ausgabeverzdgerung (alle Kanale parallel) <3ms

Ausgangsspannung U,

-10/0 bis 10 VDC

Blirdenwiderstand

- ohmsche LastR

> 1kQ

- kapazitive Last R,

<1uF
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Kurzschlussstrom I < 40mA
Ubertragungsfrequenz f; < 100 Hz
Grundfehlergrenze bei 23 °C 03 %
Wiederholgenauigkeit 0,05 %
Ausgangswelligkeit 0,02 %

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C des Endwertes

Einschwingzeit (maximal)

- ohmsche Last max. 0,5 ms
—induktive Last max. 2,0 ms
- kapazitive Last max. 2,0 ms
Gleichtaktfehler min. 90 dB
Gegentaktfehler min. 70 dB
Ubersprechdampfung min. - 50 dB
Trennspannungen
Urwe (Modulbus/Feld) min. 500 VDC
U, (Feld/PE) min. 500 VDC
Auflésung des A/D-Wandlers 16-Bit
Messprinzip Delta-Sigma

10-4
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10.1.2 Prozessdatenmapping

Industrielle
Automation

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 |Bit1 |Bit0

Input n AIO LSB
n+1 | AlOMSB
n+2 |AlLSB
n+3 | All MSB
n+4 |AI2LSB
n+5 | Al2MSB
n+6 |AI3LSB
n+7 | AI3MSB

Output | m AOO LSB
m+1 | AOOMSB
m+2 | AO1LSB
m+3 | AO1MSB
m+4 | AO2LSB
m+5 | AO2 MSB
m+6 | AO3LSB
m+7 | AO3MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

ﬂ Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.
Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
[/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 10-2:
Prozessdatenbits

Prozessdaten Bedeutung

Alx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
Alx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts
AOx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
AOx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts
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10.1.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 10-3: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmeldun-
gen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0bis 4 Grin Eingang Kanal x aktiv -
Grin, Unterlaufdiagnose an Eingang -
blinkend,
0,5 Hz
Griin, blin- Uberlaufdiagnose an Eingang -
kend 4 Hz
AUS Eingang Kanal x inaktiv
Diagnosedaten

Das Modul verfligt pro Kanal (iber folgende Diagnosedaten:

Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Hardware- |- - - Uberlauf/ |- Drahtbruch | Messwert/
Fehler Unterlauf Ausgangswert
aullerhalb Bereich
Tabelle 10-4: Diagnose Bedeutung
Diagnose -
Messwert auBerhalb Anzeige eines Uber- oder Unterstroms von 1% des eingestellten Stromberei-
Bereich ches, wobei Unterstrom nur bei Modulen mit einem eingestellten Strombe-
reich von 4 bis 20 mA erkannt werden kann.
Ausgangswert Der glltige Ausgangsbereich wurde lber- oder unterschritten (Grenzwerte
auBlerhalb Bereich siehe ab Seite 10-27).
Drahtbruch Anzeige eines Drahtbruchs der Signalleitung fiir den Betriebsmodus 4 bis 20
(nur 4-20 mA) mA. (<3 m)
Uberlauf/Unterlauf Der eingestellte Ausgangswert wird Uber- oder unterschritten und kann
(nur NE 43) nicht ausgegeben werden (Grenzwerte siehe ab Seite 8-24).
Hardware-Fehler Hiermit werden allgemeine Fehler der Hardware des Moduls angezeigt (z.B.
CRC-Fehler, Abgleichfehler....). Der Riickgabewert des Analogwertes im
Fehlerfall ist ,0".
Modulaustausch erforderlich!
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Industrielle

Automation

HINWEIS

ﬂ Beider Zahlendarstellung 12 Bit Full Range linksbilindig” werden die Diagnoseinformationen
mit dem unteren Nibble der Prozessdaten des jeweiligen Kanals Gbertragen.

10.1.4 Modulparameter

HINWEIS

ﬂ Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Eingang 0 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
< |[Bit3 Bit 3 S [Bit3
% Bit4 Bit 4 = [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit6 Bit 6 Bit 6 reserviert
Bit7 | o |[Bit7 Bit 7
Ausgang 0 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> |Bit3 Bit 11 ~ [Bit3
= [Bit4 Bit 12 & |Bit4  |Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |[Bit3 Bit 3 - |Bit3
= [Bit4 Bit4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 o |[Bit7 Bit7
Bit 0 é Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
o |Bit3 Bit 11 T |Bit3
2 |Bit4 Bit 12 2 |Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

10-7



Analoge Kombimodule

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Eingang 1 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
Y |Bit3 Bit 3 v [Bit3
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 6 Bit 6 reserviert
Bit7 S |Bit7 Bit7
Ausgang 1 Bit 0 = |Bit8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
‘S |Bit3 Bit 11 Y |Bit3
% Bit 4 Bit 12 = [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit O Bit O Bit O Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S [Bit3 Bit 3 © [Bit3
> |[Bit4 Bit 4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit7 S |Bit7 Bit 7
Bit0 § Bit 8 Bit0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
E Bit 3 Bit 11 5 |Bit3
= [Bit4 Bit 12 2 |[Bita
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Eingang 2 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
% |[Bit3 S |Bit3 ~ [Bit3
% Bit 4 S |Bit4 = [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 6 Bit 6 reserviert
Bit 7 Bit 7 Bit 7
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Industrielle

Automation

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Ausgang 2 Bit 0 Bit 8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> [Bit3 S [Bit1l o [Bit3
= [Bit4 2 [Bit12 & |Bit4 |Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
o Bit 2 Bit 2 _ Bit 2
- Bit 3 Bit 3 < Bit 3
S |Bit4 Bit 4 S |Bit4
3} - - @ -
Bit 5 Bit5 Bit 5
Bit6 Bit6 Bit 6
Bit 7 5 |[Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
— |[Bit3 Bit 11 = [Bit3
s |Bit4 Bit 12 S |Bit4
s - - @ -
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Eingang 3 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
~ Bit 2 Bit 2 N Bit 2
o Bit 3 Bit 3 < Bit 3
;%\ Bit 4 Bit 4 = |[Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit6 Bit6 Bit6 reserviert
Bit 7 5 |[Bit7 Bit7
Ausgang 3 Bit0 = |Bit8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
" Bit 2 Bit 10 " Bit 2
> Bit 3 Bit 11 < Bit 3
;%\ Bit 4 Bit 12 = |Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit O Bit 0 Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
< Bit 2 Bit 2 Bit 2
— [Bit3 S |[Bit3 = [Bit3
c%\ Bit4 § Bit 4 > |[Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Analoge Kombimodule

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Ausgang 3 Bit 0 Bit 8 Bit 0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
- Bit 2 - Bit 10 < Bit 2
o Bit 3 - |Bit11 < Bit 3
Q‘%\ Bit 4 § Bit 12 > |Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
HINWEIS

Bitte beachten Sie bezliglich der ,Daten-Darstellung” die Tabellen zur Messwertdarstellung
auf den folgenden Seiten.

Table 11:
Modulparameter

Parameter

Einstellungen

A Default-
Einstellungen
B fiir Ein- und Aus-
gdnge
C nur fiir
Eingdnge

Betriebsart

0000 = Spannung, -10 ... 10 VDC Standard A, B
0001 = Spannung, 0 ... 10 VDC Standard B
0010 =Spannung,-10 ... 10 VDC PA (NE 43) B
0011 =Spannung,0... 10 VDCPA (NE43)B
0100 = Spannung, -10 ... 10 VDC Ext. Range B
0101 =Spannung, 0 ... 10 VDC Ext. Range B
0110 = reserviert

0111 =reserviert

1000=0...20 mA Standard A, C

1001 =4 ... 20 mA Standard C

1010=0... 20mA PA(NE43) C
1011=4...20mA PA(NE43) C

1100=0... 20 mA Ext. Range C

1101 =4 ... 20 mA Ext. Range C

1111 = deaktivieren

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen A
1 =12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O0=neinA
1=ja

Ausgang bei Modulbusfehler

0 = Ersatzwert A
1 = Momentanwert

Ersatzwert

Ersatzwert=,0"A
Ersatzverhalten:
- Im Falle eines Modulbusausfalls:
Der hier definierte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn der Para-
meter ,Ausgang bei Modulbusfehler” des Moduls auf ,Ersatzwert”
gesetzt ist.
— Nur bei PROFIBUS und PROFINET:
Der fiir das Modul bestimmte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn
am Gateway ein Parameter auf ,Ersatzwert ausgeben” gesetzt ist

10-10
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TR C K
BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

Industrielle
Automation
10.1.5 Messwert-Darstellung der Eingdnge
Standard Zahlendarstellung
16-Bit-Darstellung
-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert x 3,052 x 10 V
> 10,1000V bei T DIA Messwert aufer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN
< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- | 32767 7FFF
halb Bereich AUS
10,0000 V 32767 7FFF
9,9997 V 32766 7FFE
5,0002V 16384 4000
0,000305 V 2 1 0001
0,000000 V g 0 0000
-0,000305 V = -1 FFFF
cee z cee cee
-5,0000 V -16384 C000
-9,9997 V -32767 8001
< -10,0000V -32768 8000
>-10,0500V bei TDIA Messwert aufer-  -32768 8000
halb Bereich AUS
<-10,1000V bei I DIA Messwert auBer- -32768 8000
halb Bereich EIN
0...10V unipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert x 3,052 x 10 V
> 10,1000V bei TDIA Messwert auer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN
< 10,0500V bei | DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich AUS
10,0000 V 32767 7FFF
9,9997 V - 32766 7FFE
5,0002V g 16384 4000
c
<
0,000305V z 0001
< 0,000000V 0 0000
>-0,0500V bei TDIA Messwert auer- | 0 0000
halb Bereich AUS
<-0,1000 V bei I DIA Messwert auBer- 0 0000

halb Bereich EIN
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Analoge Kombimodule

0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |,,= (dez. Wert x 6,104 x 10*) mA

> 20,2000 mA bei TDIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- 32767 7FFF
halb Bereich AUS

20,0000 mA 32767 7FFF

19,9994 mA - 32766 7FFE

10,0003 mA z 16384 4000

0,0006104 mA z 1 0001

< 0,0000 mA 0 0000

>-0,1 mA bei TDIA Messwert auBer- | 0 0000
halb Bereich AUS

<-0,2mA bei I DIA Messwert auBer- 0 0000

halb Bereich EIN

4..20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert x 4,883 x 10) + 4) mA

> 20,2000 mA bei T DIA Messwert aufer- 32767 7FFF
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- | 32767 7FFF
halb Bereich AUS

20,0000 mA 32767 7FFF

19,9995 mA - 32766 7FFE

12,00024 mA X 16384 4000

4,0004883 mA Z 1 0001

< 4,0000 mA 0 0000

>3,7000 mA bei TDIA Messwert auer- 0 0000
halb Bereich AUS

< 3,6000 mA bei I DIA Messwert auBer- 0 0000
halb Bereich EIN

>3,0000 mA bei TDIA Drahtbruch AUS 0 0000

<2,9000 mA bei I DIA DrahtbruchEIN 0 0000
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BL67-4AI14A0-VI, Spannung/Strom

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Industrielle

Automation

HINWEIS

ﬂ Bei der Messwertdarstellung ,12-Bit-Darstellung (linksbiindig)” werden die Diagnosedaten
mit den Bits 0 bis 3 der Prozessdaten des entsprechenden Kanals Gibertragen.

-10...10V

> 10,1000 V
< 10,0500V
10,0000 V

9,9951V
5,00244V
0,00488 V
0,000000 V
-0,000488 V
-5,0000 V
-9,99511V
<-10,0000V

=-10,0500 V

<-10,1000 V

0...10V unipolar

bipolar
Spannungswert U, = (dez. Wert/16 x 4,885 x 107) V

Nennbereich

Diagnose

bei TDIA Messwert auBBer-
halb Bereich EIN

bei | DIA Messwert auer-
halb Bereich AUS

bei TDIA Messwert auBer-
halb Bereich AUS

bei | DIA Messwert auBer-
halb Bereich EIN

Diagnose

dez.
2047 x 16
2047 x 16
2047 x 16
2046 X 16
‘1‘(;24 X 16
Tx16

0
-1x16

-1024 x 16
-2047 x 16

-2048 x 16
-2048 x 16

-2048 x 16

dez.

Spannungswert U, = (Dez. Wert/16 x 2,442 x 107) V

> 10,1000 V
< 10,0500V

10,0000 V
9,9976 V

50012V
0,00244V
0,0000 V

<
>-0,0500V

<-0,1000V

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

Nennbereich

bei TDIA Messwert auBer-
halb Bereich EIN

bei | DIA Messwert auBer-
halb Bereich AUS

bei TDIA Messwert auRer-
halb Bereich AUS

bei | DIA Messwert auBRer-
halb Bereich EIN

4095 x 16
4095 x 16

4095 x 16
4094 x 16

2048 x 16
1%x16
0

0

0

hex.

7FFx
7FFx
7FFx
7FEx
400x
001x
000x
FFFx

C0oox
801x
800x

800x

800x

hex.

FFFx
FFFx

FFFx
FFEX

800x
001x
000x

000x

000x
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Analoge Kombimodule

0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (Dez. Wert/16 x 4,884 x 103) mA

> 20,2000 mA bei TDIA Messwert auBBer- | 4095 x 16 FFFx
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich AUS

> 20,0000 mA 4095 x 16 FFFx

19,9951 mA - 4094 x 16 FFEx

10,0024 mA z 2048 x 16 800x

0,00488 mA z 1x16 001x

< 0,0000 mA 0 000x

>-0,1 mA bei TDIA Messwert auBer- 0 000x
Unter- halb Bereich AUS

<-0,2mA steuerung bei I DIA Messwert auBer- 0 000x

halb Bereich EIN

4..20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert/16 x 3,907 x 107%) + 4) mA

> 20,2000 mA bei TDIA Messwert auer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich EIN

< 20,1000 mA bei | DIA Messwert auBer- 4095 x 16 FFFx
halb Bereich AUS

> 20,0000 mA 4095 x 16 FFFx

19,9961 mA - 4094 x 16 FFEX

12,0020 mA 3 2048 X 16 800x

4,0039 mA z 1%x16 001x

< 4,0000 mA 0 000x

=>3,7000 mA bei TDIA Messwert auer- 0 000x
halb Bereich AUS

< 3,6000 mA bei I DIA Messwert auBer- 0 000x
halb Bereich EIN

>3,0000 mA bei TDIA Drahtbruch AUS 0 000x

< 2,9000 mA bei | DIA DrahtbruchEIN 0 000x
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TR C K
BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

Industrielle
Automation
Extended Range - Zahlendarstellung
16-Bit-Darstellung
-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert x 3,617 x 10 V
>11,851490V 32767 7FFF
> 11,7588V Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
11,7584V 32511 7EFF
< 11,603010V Uber- bei I DIA Messwert auBer- 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,000305V 27649 6CO1
10,000000 V 27648 6C00
5,0000 V 13824 3600
-
0,0003617 V '5 0001
0,000000V X 0 0000
-0,0003617 V g -1 FFFF
cee Z e cee
-5,000000V -13824 CAO00
-10,000000 V -27648 9400
-10,000362 V -27649 93FF
>-11,60301V Unter- bei TDIA Messwert auer-  -32080 82B0
steuerung halb Bereich AUS
-11,758897 V -32511 8100
-11,759259V bei ! DIA Messwert auBer- -32512 80FF
Unterlauf halb Bereich EIN
< -11,851851V -32768 8000
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Analoge Kombimodule

0..10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 3,617 x 104V
>11,851V 32767 7FFF
>11,7588V Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
11,7584V 32511 7EFF
< 11,603010V Unter- bei l DIA Messwert auBer- | 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,000305V 27649 6C01
10,000000 V 27648 6C00
5,0000 V g 13824 3600
0,000361 V g 1 0001
0,000000V 0 0000
< 0,000000V 0 0000
>-0,050V bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 0 0000
AUS
Unterlauf : .
<-0,100V bei L DIA Uberlauf/Unter- 0 0000
lauf EIN
0...20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = (dez. Wert x 7,234 x 10*) mA
>23,70298 mA 32767 7FFF
>23,51852 mA Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 32512 7F00
halb Bereich EIN
23,517795 mA 32511 7EFF
< 23,2060 mA Uber- bei ! DIA Messwert auBer- | 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS
20,000723 mA 27649 6C01
20,000000 mA 27648 6C00
10,0000 mA % 13824 3600
0,0007234 mA é 1 0001
0,000000 mA 0 0000
>-0,1 mA bei TDIA Uberlauf/Unterlauf = 0O 000x
Unter- AUS
<-0,2 mA lauf bei | DIA Uberlauf/Unter- 0 000x
lauf EIN

10-16 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



TR C K
BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

Industrielle
Automation
4..20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert I, = ((dez. Wert x 5,787 X 10™%) + 4) mA

>22,96238 mA 32767 7FFF

>22,81481 mA Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 32512 7F00
halb Bereich EIN

22,814236 mA 32511 7EFF

< 22,56482 mA Uber- bei I DIA Messwert auBer- 32080 7D50
steuerung halb Bereich AUS

20,000579 mA 27649 6C01

20,000000 mA 27648 6C00

12,0000 mA g 13824 3600

4,0005787 mA g 1 0001

4,000000 mA 0 0000

3,999421 mA -1 FFFF

>1,5567 mA Unter- bei TDIA Messwert auBer-  -4222 EEBA
steuerung halb Bereich AUS

1,185185 -4864 EDOO

< 1,184606 mA Unterlauf bei I DIA Messwert auBer- -4865 ECFF
halb Bereich EIN

<0,0000 mA -6912 E500

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 10-17



Analoge Kombimodule

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die Darstellung der 12 Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16 Bit-Werte. Es werden lediglich die
Bits 0-3 auf ,0” gesetzt. Diagnosen werden nicht in die Prozesseingabedaten eingeblendet.

-10...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert/16 x 5,787 x 107) V
> 11,8460V 2047 x 16 7FFO0
>11,7592V Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN
11,7535V 2031 x 16 7EFO
< 11,6030V Uber- bei l DIA MesswertauBer- 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,0058V 1729 x 16 6C10
10,000000 V 1728 X 16 6C00
5,0000V 864 x 16 3600
0,000578 V = 1x16 0010
0,000000 V g 0 0000
-0,000578 V = -1x16 FFFO
cee z cee cee
-5,000000 V -864 x 16 CA00
-10,000000 V -1728 x 16 9400
-10,0058 V -1729x 16 93F0
>-11,6030V Unter- bei TDIA Messwert auBer-  -2005 x 16 82B0
steuerung halb Bereich AUS
-11,7592V -2032x 16 8100
-11,7650V bei ! DIA Messwert auBer- -2033 x 16 80F0
Unterlauf halb Bereich EIN
<-11,8518V -2048 x 16 8000
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TR C K
BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

Industrielle
Automation
0...10V bipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U,, = (dez. Wert/16 x 5,787 x 103V
>11,8460V 2047 x 16 7FFO
>11,7592V Uberlauf bei TDIA Messwert auer- 2032 X 16 7F00
halb Bereich EIN
11,7535V 2031 x 16 7EFO
< 11,6030V Uber- bei L DIA Messwert auBer- | 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
10,0058V 1729 x 16 6C10
10,000000 V 1728 X 16 6C00
5,0000 V g 864 x 16 3600
0,000578 V g 1% 16 0010
0,00000V 0 0000
>-0,050V bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 0 0000
Unterlauf .AUS
<-0,100V bei | DIA Uberlauf/Unter- 0 0000
lauf EIN
0...20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert/16 X 0,01157) mA
> 23,6921 mA 2047 x 16 7FFO0
>23,51852mA  Uberlauf bei TDIA Messwert auer- 2032 x 16 7F00
halb Bereich EIN
23,5069 mA 2031 x 16 7EFO
< 23,2060 mA Uber- bei L DIA Messwert auBer- | 2005 x 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS
20,0116 mA 1729 x 16 6C10
20,000000 mA 1728 X 16 6C00
10,0000 mA 'g 864 x 16 3600
0,01157 mA %CJ 1x16 0010
< 0,0000 mA 0 0000
>-0,1 mA bei TDIA Uberlauf/Unterlauf ' 0 0000
Unterlauf .'.L\US
<-0,2 mA bei ! DIA Uberlauf/Unter- 0 0000
lauf EIN
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Analoge Kombimodule

4..20mA bipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |,, = ((dez. Wert/16 X 9,259 x 107) + 4) mA

>229537 mA 2047 x 16 7FFO0

>22,8148 mA Uberlauf bei TDIA Messwert auBer- 2032 X 16 7F00
halb Bereich EIN

22,8056 mA 2031 x 16 7EFO

< 22,5648 mA Uber- bei l DIA MesswertauBer- 2005 X 16 7D50
steuerung halb Bereich AUS

20,0093 mA 1729 x 16 6C10

20,000000 mA 1728 X 16 6C00

12,0000 mA g 864 x 16 3600

4,00925 mA g 1% 16 0010

4,0000 mA 0 0000

3,9907 mA -1x16 FFFO

>1,2963 mA Unter- bei TDIA Messwert auBer- | -292 X 16 EDCO
steuerung halb Bereich AUS

1,1851 mA -304x 16 EDOO

< 1,1759 mA bei I DIA Messwert auBer- -305x 16 ECFO
Unterlauf halb Bereich EIN

< 0,000 mA -432 % 16 E500
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TR C K
BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

Industrielle

Zahlendarstellung Prozessautomation (NE 43)

16-Bit-Darstellung

Automation

Der vom dem Modul Gibertragene hexadezimale Wert ist als Dezimalwert zu interpretieren, der mit
einem Faktor multipliziert dem analogen Messwert entspricht.

-10...10V

>11,000V
< 10,999V

10,501V
>10,500V
< 10,250V

10,001V
10,000V

5,000V
0,001V
0,0000V
-0,001V
-5,0000V
-10,000 V
-10,001V

-10,250V

-10,500 V
-10,501V
-10,999V

< -11,000V

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

bipolar Diagnose

dez.

Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 0,001) V

bei TDIA Uberlauf/Unterlauf

EIN
Uberlauf bei ! DIA Uberlauf/Unter-
lauf AUS
bei TDIA Messwert auRer-
halb Bereich EIN
Uber- bei ! DIA Messwert auBer-
steuerung halb Bereich AUS
<
=
(]
9]
o]
C
C
(]
z
Unter- bei TDIA Messwert auRer-
steuerung halb Bereich AUS
bei | DIA Messwert auler-
halb Bereich EIN
bei TDIA Uberlauf/Unterlauf
Unterlauf AUS
bei ! DIA Uberlauf/Unter-
lauf EIN

11000
10999

10501
10500
10250

10001
10000

5000

2AF8
2AF7

2905
2904
280A

2711
2710

1388
0001
0000
FFFF

EC78
D8FO
D8EF

D7F6

D6FC
D6FB
D509

D508

hex.
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Analoge Kombimodule

0..10V unipolar Diagnose dez. hex.
Spannungswert U, = (dez. Wert x 0,001) V
>11,000V bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 11000 2AF8
EIN
<10,999V Uberlauf bei I DIA Uberlauf/Unter- 10999 2AF7
lauf AUS
10,501V bei TDIA Messwert auBer- 10501 2905
>10,500V halb Bereich EIN 10500 2904
< 10,250V Uber- bei I DIA Messwert auBer- 10250 280A
steuerung halb Bereich AUS
10,001V 10001 2711
10,000V 10000 2710
5,000V g 5000 1388
0,001V g 1 0001
0,000V 0 0000
>-0,05V bei T DIA Uberlauf/Unterlauf 0 0000
u lauf AUS
<-0,10V nterlau bei L DIA Uberlauf/Unter- 0 0000
lauf EIN
0...20mA unipolar Diagnose dez. hex.
Stromwert |, = (dez. Wert x 0,001) mA
>22,000 mA bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 22000 55F0
EIN
< 21,999 mA Uberlauf bei | DIA Uberlauf/Unter- 21999 55EF
lauf AUS
21,001 mA bei TDIA Messwert auBer- 21001 5209
> 21,000 mA halb Bereich EIN 21000 5208
< 20,500 mA Uber- bei I DIA Messwert auBer- 20500 5014
steuerung halb Bereich AUS
20,001 mA 20001 4E21
20,000 mA 20000 4E20
10,000 mA g 10000 2712
0
0,001 mA g 1 0001
0,0000 mA 0 0000
>-0,1 mA bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 0 0000
AUS
<-0,2mA Unterlauf bei L DIA Uberlauf/Unter- 0 0000
lauf EIN

10-22 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-4AI14A0-VI, Spannung/Strom

4...20mA

=>22,000 mA
< 21,999 mA

21,001 mA
=>21,000 mA
< 20,500 mA

20,001 mA
20,000 mA

12,000 mA

4,001 mA
4,000 mA
3,999 mA
> 3,800 mA

3,600 mA
3,599 mA
>2,001 mA
< 2,000 mA
0,000 mA

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

unipolar Diagnose

dez.

Stromwert I, = (dez. Wert x 0,001) mA

bei TDIA Uberlauf/Unterlauf
EIN
Uberlauf bei I DIA Uberlauf/Unter-
lauf AUS
bei TDIA Messwert auBer-
halb Bereich EIN
Uber- bei ! DIA Messwert auBer-
steuerung halb Bereich AUS
e
o
(]
(]
o]
C
C
(]
z
Unter- bei TDIA Messwert auRer-
steuerung halb Bereich AUS
bei | DIA Messwert aufer-
halb Bereich EIN
bei TDIA Drahtbruch AUS
Unterlauf

bei ! DIA Drahtbruch EIN

22000
21999

21001
21000
20500

20001
20000

12000
4001
4000

3999
3800

3600
3599
2001
2000
0000

Industrielle

55F0
55EF

5209
5208
5014

4E21
4E20

2EEO
OFA1
OFAO0

OF9F
OEDS8

OE10
OEOF
07D1
07D0
0000

Automation

hex.
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Analoge Kombimodule

10-24

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die 12-Bit-Darstellung (linksbiindig) in der Prozessautomation entspricht der 15 Bit + Vorzeichen-Dar-
stellung, bei der die unteren 4 Bits des Analogwertes durch die Diagnosen Uberschrieben sind.

-10...10V
>11,008V
< 10,992V
10,512V

>10,49%V
< 10,256V

10,016 V
10,000 V

4,992V
0,016V
0,0000V
-0,016 V
-4,992V
-10,000 V
-10,016 V

-10,256 V

-10,496 V
-10,512V

-10,992 V

< -11,008 V

bipolar Diagnose

dez. hex.

Spannungswert U, = (dez. Wert x 0,001) V

bei TDIA Uberlauf/Unterlauf

EIN
Uberlauf bei ! DIA Uberlauf/Unter-
lauf AUS
bei TDIA Messwert aufRer-
halb Bereich EIN
Uber- bei ! DIA Messwert auBer-
steuerung halb Bereich AUS
e
O
(]
T
e}
c
c
(]
zZ
Unter- bei TDIA Messwert auBer-
steuerung halb Bereich AUS
bei | DIA Messwert auf3er-
halb Bereich EIN
Unterlauf bei TDIA Uberlauf/Unterlauf
AUS
bei I DIA Uberlauf/Unter-
lauf EIN

11008 2BOx
10992 2AFx
10512 291x
10496 290x
10256 281x
10016 272x
10000 271x
4992 138x
16 001x
0 000x
-16 FFFx
-4992 EC8x
-10000 D8Fx
-10016 D8Ex
-10256 D7Fx
-10496 D70x
-10512 D6Fx
-10992 D51x
-11008 D50x
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BL67-4AI4A0-VI], Spannung/Strom

0..10V
>11,008V
< 10,992V
10,512V

>10,49%V
< 10,256V

10,016 V
10,000 V

4,992V
0,016V

< 0,0000V
=

-0,05V

<-0,1V

0...20mA

=>22,000 mA
< 21,984 mA

21,024 mA
=>21,008 mA

< 20,496 mA

20,016 mA
20,000 mA

10,000 mA
0,016 mA
0,0000 mA

>-0,1TmA

<-0,2mA

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

bipolar Diagnose dez.
Spannungswert Uy, = (dez. Wert x 0,001) V
bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 11008
EIN
Uberlauf bei  DIA Uberlauf/Unter- 10992
lauf AUS
bei TDIA Messwert auBer- 10512
halb Bereich EIN
10496
Uber- bei L DIA Messwert auBer- 10256
steuerung halb Bereich AUS
10016
10000
S
% 4992
C e
C
%’ 16
0
bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 0
Unterlauf AUS
nteriad bei ! DIA Uberlauf/Unter- 0
lauf EIN
unipolar Diagnose dez.

Stromwert |, = (dez. Wert/16 x 0,001) mA
bei TDIA Uberlauf/Unterlauf 22000

EIN
Uberlauf bei I DIA Uberlauf/Unter- 21984
lauf AUS
21024
bei TDIA Messwert aufer- 21008
. halb Bereich EIN
Uber- -
steuerun bei | DIA Messwert auBer- 20496
9 halb Bereich AUS
20016
20000
<
S
[J]
5 10000
0
C cee
]
2 16
0
bei TDIA Uberlauf/Unterlauf | 0
AUS
Unterlauf .
! bei | DIA Uberlauf/Unter- 0
lauf EIN

Industrielle

Automation

hex.
2BOx
2AFx
291X

290x
281x

272x
271x

138x
001x
000x

000x

000x

hex.

55Fx
55Ex

522x
521x

501x

4E3x
4E2%

271x
001x
000x

000x

000x
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4...20mA

=>22,000 mA
< 21,984 mA

=>21,008 mA
< 20,992 mA
< 20,496 mA

20,016 mA
20,000 mA

12,000 mA

4,016 mA
4,000 mA
3,984 mA
23,792 mA

< 3,600 mA
3,584 mA
>2,001 mA
< 2,000 mA
0,000 mA

unipolar Diagnose

Stromwert |, = (dez. Wert/16 x 0,001) mA

bei TDIA Uberlauf/Unterlauf
N EIN
Uberlauf .
erlau bei | DIA Uberlauf/Unter-
lauf AUS
bei TDIA Messwert auBer-
. halb Bereich EIN
Uber- bei I DIA Messwert auBer
¢ C
steuerung halb Bereich AUS
e
R
g
(]
O
C
C
()]
zZ
Unter- bei TDIA Messwert aufRer-
steuerung halb Bereich AUS
bei ! DIA Messwert auRer-
halb Bereich EIN
bei TDIA Drahtbruch AUS
Unterlauf

bei I DIA Drahtbruch EIN

dez. hex.
22000 55Fx
21984 55Ex
21008 521x
20496 5010
20016 4E3x
20000 4E2x
12000 2EEx
4016 OFBx
4000 OFAX
3984 0F9x
3792 OEDx
3600 OE1x
3584 OEOx
2001 07Dx
2000 07Dx
0000 000x
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"TTWURCEK
BL67-4AI14A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation
10.1.6 Messwert-Darstellung der Ausginge
Standard-Darstellung
16-Bit-Darstellung
dez. hex. bipolar -10...10V
dez. Wert = 3276,7 [1/V] X Spannungswert [V]

100,00 % 32767 7FFF 10,0000 V
99,99695 % 32766 7FFE 9,9997V
50,00153 % 16384 4000 5,0002 V
0,00305 % 1 0001 0,000305V
0,00000 % 0 0000 Nennbereich 0,000000 V
-0,00305 % -1 FFFF -0,000305V
-50,00000 % -16384 Co00 -5,0000 vV
-99,99695 % -32767 8001 -9,9997V
-100,00 % -32768 8000 - 10,0000 V

dez. hex. unipolar 0..10V

dez. Wert = 3276,7 [1/V] X Spannungswert [V]

100,00 % 32767 7FFF 10,0000 V
99,99695 % 32766 7FFE 9,9997 V
50,00153 % 16384 4000 Nennbereich 5,0002 V
0,00305 % 1 0001 0,000305V
0,00000 % 0 0000 0,000000 V
-0,00305 % -1 FFFF 0,000000 V
-50,00000%  -16384 000 DIA Ausgangswertaulier=_ 1 ; 5,000 v

halb Bereich

EIN bei FFFF bis 8000
-99,99695 % -32767 8001 0,000000 V

-100,00 % -32768 8000 0,000000 V
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10-28

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

100,000 %
99,951 %

0,04885 %
0,00000 %
-0,04883 %

-99,95 %
-100,00 %

100,00 %
99,976 %

50,012%

0,0244 %
0,00000 %

dez.

bipolar

dez. Wert = 204,7 [1/V] X Spannungswert [V] X 16

2047 x 16
2046 x 16
1x16

0

-1x16

-2047 x 16
-2048 x 16

dez.

7FFx
7FEX
001x
000x
FFFx
801x
800x

Nennbereich

unipolar

dez. Wert = 409,5 [1/V] X Spannungswert [V] X 16

4095 x 16
4094 x 16

2048 x 16

1x16
0

FFFx
FFEx

800x
001x
000x

Nennbereich

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

-10...10V

10,0000 V
9,9951V

0,004885V
0,000000 V
-0,004883 V

-9,9951V
-10,0000V

0...10V

10,0000 V
9,9976 V

5,0021V

0,002442V
0,000000 V



BL67-4AI14A0-VI, Spannung/Strom

Extended Range - Zahlendarstellung

16-Bit-Darstellung

118,515 %
118,461 %
117,593 %
117,589 %
117,535 %
100,058%
= 100,004 %
100,000 %
0,05787 %
0,003617 %
0,000 %
-0,00362 %
-0,05787 %
-25,000 %
-100,000 %
< -100,004 %
-100,058 %
-117,593 %
-117,596 %
-118,461 %
-118,519%

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

dez.
dez. Wert = 2764,8 [1/V] X Spannungswert [V]

32767
32752
32512
32511
32496
27664
27649
27648
16

1

0

-1

-16
-6912
-27648
-27649
-27664
-32512
-32513
-32752
-32768

7FFF
7FFO
7F00
7EFF
7EFO
6C10
6C01
6C00
0010
0001

0000
FFFF

FFFO
E500
9400
93FF
93F0
8100
80FF
80FO
8000

hex. bipolar

DIA Ausgangswert aul3er-
halb Bereich
EIN bei 7F00 bis 7FFF

Ubersteuerung

Nennbereich

Untersteuerung

DIA Ausgangswert aul3er-
halb Bereich
EIN bei 08FF bis 8000

Industrielle

Automation

-10...10V

11,851V
11,846 V
11,7593 V
11,7589V
11,7535V
10,0058 V
10,0004 V
10V
5,787 mV
361,7 uV
oV
-361,7 uV
-5,787 mV
2,5V
10V
-10,0004 V
-10,0058 V
-11,7593 V
11,7596 V
-11,846 V
-11,852V
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10-30

118,515 %
118,461 %
117,593 %
117,589 %
117,535 %
100,058%
=>100,004 %
100,000 %
0,05787 %
0,003617 %
0,000 %
-0,00362 %
-0,05787 %
-25,000 %
-100,000 %
< -100,004 %
-100,058 %
-117,593 %
-117,596 %
-118,461 %
-118,519 %

dez.
dez. Wert = 2764,8 [1/V] X Spannungswert [V]

32767
32752
32512
32511
32496
27664
27649
27648
16

1

0

-1

-16
-6912
-27648
-27649
-27664
-32512
-32513
-32752
-32768

7FFF
7FFO
7F00
7EFF
7EFO
6C10
6C01
6C00
0010
0001
0000
FFFF
FFFO
E500
9400
93FF
93F0
8100
8OFF
80F0
8000

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

hex.

unipolar 0...10V

DIA Ausgangswert auBer- 11,851V
halb Bereich 11,846 V
EIN bei 7F00 bis 7FFF 11,7593 V
11,7589V
11,7535V
10,0058 V
10,0004 V
10V
5,787 mV
361,7 pV
0,00V
0,00V
0,00V
0,00V
0,00V
DIA Uberlauf/Unterlauf EIN 0,00 V
bei FFFF bis 8000 0,00V
0,00V
0,00V
0,00V
0,00V

Ubersteuerung

Nennbereich

Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit Werte. Es werden lediglich die

Bits 0-3 auf NULL gesetzt.
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"TTWURCEK
BL67-4AI14A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation
Zahlendarstellung Prozessautomation (NE 43)
16-Bit-Darstellung
dez. hex. bipolar -10...10V
dez. Wert = 1000 [1/V] x Spannungswert [V]
327,67 % 32767 7FFF DIA Uberlauf/Unterlauf EIN 11,000 V
110,01 % 11001 2AF9 bei 2AF9 bis 7FFF 11,000V
110,00 % 11000 2AF8 DIA Ausgangswert auBBer- 11,000V
105,01 % 10501 2905 halb Bereich 10,501V
EIN bei 2905 bis 7FFF
105,00 % 10500 2904 . 10,500V
Ubersteuerung
100,01 % 10001 2711 10,001V
100,000 % 10000 2710 10,000V
40,00 % 4000 OFAO0 4,000V
0,01 % 1 0001 0,001V
0,000 % 0 0000 Nennbereich oV
-0,01 % -1 FFFF -0,001V
-40,00 % -4000 F060 -4,000V
-100,00 % -10000 D8F0 -10,000V
< -100,01 % -10001 D8EF -10,001 V
Untersteuerung
-105,00 % -10500 D6FC -10,500V
-105,01 % -10501 D6FB DIA Ausgangswert auBBer-  -10,501V
-110,00 % -11000 D508 halb Bereich EIN bei D6FB bis 11,000 v
8000
-110,01 % -11001 D507 DIA Uberlauf/Unterlauf EIN | -11,000 V
-327,68 % -32768 8000 bei D507 bis 8000 -11,000V
dez. hex. unipolar 0..10V
dez. Wert = 1000 [1/V] x Spannungswert [V]
655,35 % 65535 FFFF DIA Uberlauf/Unterlauf EIN 11,000 V
110,01 % 11001 2AF9 bei 2AF9 bis FFFF 11,000V
110,00 % 11000 2AF8 DIA Ausgangswert auBBer- 11,000V
105,01 % 10501 2905 halb Bereich EIN bei 2905 bis 10,501 v
FFFF
105,00 % 10500 2904 .. 10,500V
Ubersteuerung
100,01 % 10001 2711 10,001V
100,000 % 10000 2710 10,000V
40,00 % 4000 OFAO0 4,000V
20,00 % 2000 07D0 Nennbereich 2,000V
0,01 % 1 0001 0,001V
0,000 % 0 0000 ov

12-Bit-Darstellung (linksbiindig)

Die Darstellung der 12-Bit-Werte entspricht der Darstellung der 16-Bit Werte. Es werden lediglich die
Bits 0-3 auf NULL gesetzt.
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10.1.7 Basismodule/Anschlussbelegung

' BL67-B-4M12

Abbildung 10-3:
BL67-B-4M12

Tabelle 10-1:
Pinbelegung
BL67-4AI4A0-V/I
mit
BL67-B-4M12

10-32

1=VsENns
2=A0 +
3=GND
4=Al+
5=PE
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TUNRCK
BL67-4A14A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation

Abbildung 10-4: 2 - Leiter Anschlusstechnik des analogen Inputs

Anschlussmég- Al (U/) +
lichkeiten fiir 2 |
BL67-4AI4AO-VI o AOU O
mitM12 1 O) 3 |
o common GND ~
5 4

3-Leiter Anschlusstechnik des analogen Inputs
24 VDC

Z O

AO (U) + X
Q)3 Al + F

AO (U) +

3-Leiter Anschlusstechnik des analogen Inputs (4-Leiter-Sensor mit externer Briicke)

24 VDC
AO(U)+ O

AU/ +

3 Al (U/) - <l—$ ~
|

l common GND

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 10-33



Analoge Kombimodule

BL67-2M12-8/BL67-2M12-8-P

Abbildung 10-5:
BL67-B-2M12-8/
BL67-B-2M12-8-P

Tabelle 10-2: Steckplatz 0
Pinbelegung
BL67-4A14AO-V/I <
mit S50, JTA2 1 9T
1% = + 6=V
BL67-B-2M12-8 700854 3-A00+ 7-CND
6 4=A02+ 8=PE
Steckplatz 1
<
8 2 3 1=A1 + 5=VSENS
1894 2=AI3 + 6=Veens
e 3=A01+ 7=GND
6 4=A03+ 8=PE
Tabelle 10-3: Steckplatz 0
Pinbelegung
BL67-4AI4A0-V/I <
L A s
1(5% = + =V,
BL67-B-2M12-8-P 7%0854 3-A00+ 7-CND
6 4=A01+ 8=PE
Steckplatz 1
<
8 2 3 1=A2 + 5:VSENS
1R, 2=AI3 + 6=Veens
7°o°5 3=A02+ 7=GND
6 4=A03+ 8=PE

10-34
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BL67-4A14A0-VI, Spannung/Strom

" BL67-B-8M8

Abbildung 10-6:
BL67-B-8M8

Tabelle 10-4: Steckplatz0-3 Steckplatz 4 -7
Pinbelegung
BL67-4AI4A0-V/I < <

. 4 4
mit BL67-B-8M8 1 = Vsens 1 =Vsens
31 3=GND 31 3 =GND
4 =A0 +

4 =Al+
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10.2 BL67-2AI2A0-VI], Spannung/Strom

Abbildung 10-7:
BL67-2A12A0-V/I

Abbildung 10-8:
Blockdiagramm

10-36

M12 (Beispiel)

1 VSEUS
O——sens |

-t 8 A0+

g GND

4 A0+

5 PE
O—

O sens

e C2 AO1+

g GND

4 A+
2 PE

I BL67-
I Systembus
1
1
Signal- :
aufbreitung : r
| |Modulbus- Kommuni
Multi- Interface : kagﬁgs-
lexer
P AD- |
Wandler :
1
1
1
I VO
I I
1
! Power-
! Bus
1
v,
l | sens
I |PE
— GND
1
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BL67-2A12A0-VI, Spannung/Strom

10.2.1

Technische Daten

Industrielle
Automation

Tabelle 10-5:
Technische Daten

Bezeichnung

BL67-2A12A0-V/I

Kanalanzahl 2/2

Nennspannung aus Versorgungsklemme 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC

Nennstromaufnahme an < 50 mA

5 VDC (Modulbus) Iyg

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 50 mA

(Feldseite) I,

Verlustleitung des Moduls, <1TW

typisch Pyax

Eingangssignal bei Strommessung

Eingangswiderstand (Biirde)

<125 Q (typ. 65 Q)

Eingangsstrom (Bereich, der vom A/D-Wandler 0 bis 20 mA
ausgewertet werden kann) 4 bis 20 mA
Eingangsstrom (maximal - bereits ab 20,2 mA 50 mA

wird ,Messwert auBBerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz

Eingangssignal bei Spannungsmessung

Eingangswiderstand (Biirde)

> 98,5 kQ (typ. 225 kQ)

Eingangsspannung (Bereich, der vom A/D- -10 bis 10 VDC

Wandler ausgewertet werden kann) 0 bis 10 VDC

Eingangsspannung (maximal - bereits ab 1 % 35VDC

Abweichung vom auswertbaren Bereich wird

Messwert aullerhalb Bereich” gemeldet)

Grenzfrequenz (-3 dB) 20 Hz
Genauigkeit des Eingangssignals

Grundfehlergrenze bei 23 °C <03%

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C vom Endwert

Ausgangssignal bei Spannungsmessung

Ausgangsspannung U,

-10/0 bis 10 VDC

Blirdenwiderstand

- ohmsche LastR,, >1kQ
- kapazitive Last R, <1TuF
Kurzschlussstrom I < 40mA
Ubertragungsfrequenz f; <100 Hz

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Grundfehlergrenze bei 23 °C 03 %
Wiederholgenauigkeit 0,05 %
Ausgangswelligkeit 0,02 %

Temperaturkoeffizient

< 300 ppm/°C des Endwertes

Einschwingzeit (maximal)

— ohmsche Last max. 0,5 ms
- induktive Last max. 2,0 ms
- kapazitive Last max. 2,0 ms
Gleichtaktfehler min. 90 dB
Gegentaktfehler min. 70 dB
Ubersprechdampfung min. - 50 dB
Trennspannungen
Urpg (Modulbus/Feld) min. 500 VDC
Upe (Feld/PE) min. 500 VDC
Auflésung des A/D-Wandlers 16 Bit

10-38
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BL67-2A12A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation

10.2.2 Prozessdatenmapping

Daten |Byte |Bit7 |Bité |Bit5 |Bita |[Bit3 |[Bit2 [Bit1 |Bito
Input n AIO LSB

n+1 | AlOMSB

n+2 |AlLSB

n+3 | All MSB
Output | m AOO LSB

m+1 | AOOMSB

m+2 | AO1LSB

m+3 | AO1 MSB

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

m = Prozessdaten-Offset in den Ausgangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

HINWEIS

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/0-Daten dieses Moduls innerhalb
der Prozessdaten der Gesamtstation tiber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Mas-
ters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtsta-
tion erzeugt werden.

Tabelle 10-6: Prozessdaten Bedeutung

Prozessdatenbits

Alx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
Alx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts
AOx LSB niederwertiges Byte des Analogwerts
AOx MSB hoherwertiges Byte des Analogwerts
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10.2.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 10-7: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmeldun-
gen
D Rot, blinkend,  Anstehende Diagnose -
0,5 Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
0/1 Griin Eingang Kanal x aktiv -
Grin, Unterlaufdiagnose an Eingang -
blinkend,
0,5 Hz
Griin, Uberlaufdiagnose an Eingang -
blinkend, 4 Hz
AUS Eingang Kanal x inaktiv
Diagnosedaten

Das Modul verfligt pro Kanal (iber folgende Diagnosedaten:

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Hardware- |- - - Uberlauf/ - Drahtbruch | Messwert/
Fehler Unterlauf Ausgangswert
auflerhalb Bereich
HINWEIS

ﬂ Bei der Zahlendarstellung 12 Bit Full Range linksbiindig” werden die Diagnoseinformationen
mit dem unteren Nibble der Prozessdaten des jeweiligen Kanals ibertragen.

10-40
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BL67-2AI12A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation

Tabelle 10-8: Diagnose Bedeutung
Diagnose -
Messwert aul3erhalb Anzeige eines Uber- oder Unterstroms von 1% des eingestellten Stromberei-
Bereich ches, wobei Unterstrom nur bei Modulen mit einem eingestellten Strombe-
reich von 4 bis 20 mA erkannt werden kann.
Ausgangswert Der gliltige Ausgangsbereich wurde lber- oder unterschritten (Grenzwerte

auBerhalb Bereich

siehe ab Seite 10-27).

Drahtbruch
(nur 4-20 mA)

Anzeige eines Drahtbruchs der Signalleitung fiir den Betriebsmodus 4 bis 20
mA. (<3 m)

Uberlauf/Unterlauf
(nur NE 43)

Der eingestellte Ausgangswert wird Giber- oder unterschritten und kann
nicht ausgegeben werden (Grenzwerte siehe ab Seite 8-24).

Hardware-Fehler

Hiermit werden allgemeine Fehler der Hardware des Moduls angezeigt (z.B.
CRC-Fehler, Abgleichfehler....). Der Riickgabewert des Analogwertes im
Fehlerfall ist ,0".

Modulaustausch erforderlich!

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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10.2.4 Modulparameter

HINWEIS

ﬂ Im Zuge einer Produktaktualisierung wurden die Parametertexte der TURCK-I/O-Produkte
Uberarbeitet.
Die aktuellen Konfigurationsdateien (GSD-, GSDML-, EDS-Dateien) mit den neuen Parametern
finden Sie zum Download unter www.turck.com.
Sollten Sie alte Konfigurationsdateien (Ausgabedatum vor April 2014) mit alten Parameter-
texten verwenden, steht lhnen im Anhang diese Handbuches eine Cross-Reference-Liste zur
Verfliigung (siehe Cross Reference-Liste Parameter (Seite 15-30)).

Standard
By.te- . W?rd-. PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Eingang 0 Bit0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
< [Bit3 Bit 3 S |[Bit3
= [Bit4 Bit 4 = |[Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit6 Bit 6 reserviert
Bit7 S [Bit7 Bit 7
Ausgang 0 Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> |Bit3 Bit 11 ~  [Bit3
= [Bit4 Bit 12 & |Bit4 |Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit O Bit O Bit O Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |[Bit3 Bit 3 - |Bit3
= [Bit4 Bit 4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit7 o |[Bit7 Bit7
Bit 0 § Bit 8 Bit0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
% |Bit3 Bit 11 o |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
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BL67-2AI12A0-VI, Spannung/Strom

Industrielle
Automation
Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Eingang 1 Bit 0 Bit 0 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
Y |Bit3 Bit 3 v [Bit3
= [Bit4 Bit4 & |Bit4 |Datenformat
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit6 Bit 6 Bit 6 reserviert
Bit 7 S |[Bit7 Bit7
Ausgang 1 Bit0 = |Bit8 Bit 0 Betriebsart
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
‘s |Bit3 Bit 11 Y |Bit3
;% Bit4 Bit 12 = [Bit4 Datenformat
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Diagnose deaktivieren
Bit 6 Bit 14 Bit 6 Ausgang bei Modulbusfehler
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit O Bit O Ersatzwert (Low-Byte)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S |Bit3 Bit 3 © [Bit3
2 [Bit4 Bit 4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 S |[Bit7 Bit7
Bit0 ;0 Bit 8 Bit0 Ersatzwert (High-Byte)
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
"?g Bit 3 Bit 11 5 |Bit3
> [Bit4 Bit 12 2 |[Bita
Bit 5 Bit13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
HINWEIS

ﬂ Bitte beachten Sie bezliglich der ,Daten-Darstellung” die Tabellen zur Messwertdarstellung
auf den folgenden Seiten.
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Analoge Kombimodule

Table 11: Parameter Einstellungen

Modulparameter

A Default- Betriebsart 0000 = Spannung, -10 ... 10 VDC Standard A, B
Einstellungen 0001 = Spannung, 0 ... 10 VDC Standard B

B fQ(Ei”' und Aus- 0010 = Spannung,-10 ... 10 VDC PA (NE 43) B
gange 0011 =Spannung, 0 ... 10 VDC PA (NE 43) B

C nur fiir 0100 = Spannung, -10 ... 10 VDC Ext. Range B
Eingdnge

0101 =Spannung, 0 ... 10 VDC Ext. Range B
0110 = reserviert
0111 = reserviert

1000 =0...20 mA Standard A, C
1001 =4...20 mA Standard C

1010=0...20 mA PA(NE43)C
1011 =4...20mA PA (NE43)C
1100=0...20 mA Ext. Range C
1101 =4...20 mA Ext. Range C

1111 = deaktivieren

Datenformat

0 =15 Bit + Vorzeichen A
1 =12 Bit (linksbiindig)

Diagnose deaktivieren

O0=neinA
1=ja

Ausgang bei Modulbusfehler

0 = Ersatzwert A
1 = Momentanwert

Ersatzwert

Ersatzwert = ,0“ A
Ersatzverhalten:
- Im Falle eines Modulbusausfalls:
Der hier definierte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn der Para-
meter ,Ausgang bei Modulbusfehler” des Moduls auf ,Ersatzwert”
gesetzt ist.
— Nur bei PROFIBUS und PROFINET:
Der fiir das Modul bestimmte Ersatzwert wird ausgegeben, wenn
am Gateway ein Parameter auf ,Ersatzwert ausgeben” gesetzt ist

10.2.5 Messwert-Darstellung

Die Messwertdarstellung entspricht der des vorherigen Moduls BL67-4AI4A0-VI.

Messwert-Darstellung der Eingange, Seite 10-11

Messwert-Darstellung der Ausgange, Seite 10-27
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BL67-2AI2A0-VI, Spannung/Strom

10.2.6 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-2M12-8/BL67-B-2M12-8-P

Abbildung 10-9:
BL67-B-2M12-8/
BL67-B-2M12-8-P

Tabelle 10-1: Steckplatz 0:

Pinbelegung

BL67-2A12A0-V/I <

mit 823 1=A0 — 5=Ves

n . 108%2)4 2=A00- 6=Vsens
BL67-B-2M12-8 75 3-AI0 + 7=GND
6 4=A00+ 8=PE

Steckplatz 1:

<
8 2 3 1=A1 - 5=Vgens
182 a 2=A01- 6=Veens
7°o°5 3=Al1 + 7=GND
6 4=A01+ 8=PE
Tabelle 10-2: Steckplatz O:
Pinbelegung
BL67-2A12A0-V/I <
mit 8 203 ;=ﬁ:? - g:VSENS
1 = - 6=V
BL67-B-2M12-8-P 4 S5_A0 + 7-CND
6 4=Al1 + 8=PE

Steckplatz 1:

<

82 3 1=A00- 5=Vges
1 ...‘ 2=A01- 6:VSENS
QoS 3=A00+ 7=GND

76 ° 4-p01+ 8=PE

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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11 Relaismodule

111

11.1.1
11.1.2

11.2

11.2.1
11.2.2

11.2.3
11.24
11.2.5
11.2.6

Industrielle
Automation

Allgemeines

Modulibersicht

BL67-8DO-R-NO

Technische Daten

- Diagnosedaten

Modulparameter

Derating

Signalzuordnung

2
Lastgrenzkurve bei ohmscher Last 2
2
3
4
Diagnose- und Statusmeldungen 5
- LED-Statusmeldungen 5
5
5
Basismodule/Anschlussbelegung 5
6
6
11-1
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Relaismodule

11.1 Allgemeines

Die BL67-Relaismodule (R) empfangen Ausgabewerte vom Gateway lber den internen Modulbus. Die
Module setzen diese um und geben den entsprechenden Schaltzustand kanalweise tiber das Basismo-
dul an die Feldebene aus.

Relaismodule sind geeignet fiir Magnetventile, Gleichstromschiitze und Meldeleuchten im Last-
nennspannungsbereich 24 VDC/VAC bis 230 VAC Relaismodule verfligen liber einen Verpolungsschutz
und sind zur Versorgungsspannung potenzialgetrennt.

ACHTUNG!

@ Lichtbogen beim Schalten induktiver Lasten
Zerstorung der Kontakte
» Externe Léschung vorsehen.

LED Anzeigen

Fehlermeldungen der I/0-Ebene erfolgen modulweise lber die Sammel-LED ,D”. Die entsprechenden
Diagnoseinformationen werden liber Diagnosebits an das Gateway Ubertragen. Leuchtet die LED ,D”
permanent rot, signalisiert das den Ausfall der Modulbuskommunikation bei Relaismodulen.

11.1.1 Lastgrenzkurve bei ohmscher Last

Bei 1000 Schaltspielen darf kein stehender Lichtbogen mit einer Brenndauer > 10 ms auftreten.

Abbildung 11-1: U 103
Definition der V]
Lastgrenzkurve

10? \

1
100.1 1 10

— /[A]

ACHTUNG!

@ Schalten zu hoher Lasten/Leistung
Zerstorung der Kontakte

» Beachten Sie die Lastgrenzkurve der Gerate.

11.1.2 Moduliibersicht

Tabelle 11-1:
Ubersicht
Relaismodule BL67-8DO-R-NO SchlieBBer
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TUNRCK
BL67-8DO-R-NO

Industrielle
Automation
11.2 BL67-8DO-R-NO
Abbildung 11-2:
BL67-8DO-R-NO
Abbildung 11-3: F—_————
Blockdiagramm | BL67-
1 Systembus
OuUT 1 @] i 1
comM1/2 O———F—— :
ouT2 O—— v Vo ! ,
: 0.1A Modulbus- | [Kommuni-
. [ Interface ; kagons—
i us
: Vsens |
. |
: 1
. I
. |
: 1
. . !
OuT 6 oO——F+—— — Vo
COM6/7 O———+F+—4 |
OUT 7 O—A_ | Power-
0.1A | Bus
v Yo !
PE sens LV
GND |
PE
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Relaismodule

11.2.1 Technische Daten

Tabelle 11-2: Bezeichnung BL67-8DO-R-NO
Technische Daten
Kanalanzahl 8, Schlie3er
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC

Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 50 mA

Nennstromaufnahme aus Versorgungsklemme |, -

Verlustleistung des Moduls, typisch typ.<2W
Schaltwiderstand <31Q
Einschaltwiderstand R, max. 25 Q

Ausgangsstrom |, pro Kanal

bei 25 °C 100 mA

bei 55 °C 50 mA
Lastart ohmsch, TTL Logik
Schaltfrequenz ohmsch <200 Hz
Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Trennspannungen

Modulbus/Feld 1500 VAC

Relais/Relais (Kontaktgruppe/Kontaktgruppe) 300 VDC

Kontakt/Kontakt (offener Kontakt) 50 VDC
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BL67-8DO-R-NO

11.2.2 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 11-3: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende Diagnose -
blinkend,
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder Dia- -
gnose
0 bis 7 Grin Status des Kanals x = ,1” -
AUS Status des Kanals x = ,,0" -
Diagnosedaten
keine

11.2.3 Modulparameter

keine

11.2.4 Basismodule/Anschlussbelegung
BL67-B-4M12-P

Abbildung 11-4:
BL67-B-4M12-P
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Relaismodule

Abbildung 11-5:
Pinbelegung

1 =Common A, B
2 = Qutput B

3 3=GND

4 = QOutput A
5=PE

Abbildung 11-6:
Anschlussbild

11.2.5 Derating

Abbildung 11-7:  Strom 4
Derating der in mA
PhotoMOS-Relais 100
50
-25 25 55 Tem;;.
in°C
11.2.6 Signalzuordnung
Tabelle 11-4: Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 BitO
Signalzuordnung
mit Out m C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 C1P2 C1P4 CcopP2 CoP4
BL67-B-4M12-P

11-6

m = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-

bus

P = Pin

C = Steckplatz-Nr.

-Nr.
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TTUnNnCK
BL67-1RS232

Industrielle
Automation

12.1 BL67-1RS232

Das RS232-Modul erméglicht die Ubertragung serieller Datenstréme mittels R5232-Schnittstelle tGber
das BL67-System und damit den Anschluss diverser Gerate (Drucker/Scanner/Bar-Code-Leser), die liber
eine serielle RS232-Schnittstelle verfligen.

12.1.1 Ubertragungsverfahren

Das Modul erméglicht eine flexible Ubertragung der seriellen Daten. Mittels Parametrierung lasst sich
ein funktionsfahiges Ubertragungsverfahren einstellen.

Die Ubertragung lasst sich wie folgt parametrieren:
Bitlibertragungsrate: 300 Bit/s bis 115200 Bit/s.
Datenbits: 7 oder 8 Datenbits in einem Datenframe
Paritat: keine, gerade oder ungerade.

Stoppbits: 1 oder 2 Bit.

HINWEIS

ﬂ Die Datenflusskontrolle kann wahlweise tiber einen Hardwarehandshake (RTS/CTS) oder
einen Softwarehandshake (XON/XOFF) erfolgen.

12.1.2 Datenaustausch

Das 1RS232-Modul stellt zum Datenaustausch mit dem Feldgeréat einen 64-Byte-Sendepuffer und einen
128-Byte-Empfangspuffer zur Verfligung. Diese Angabe bezieht sich auf die Hardware. Es kdnnen auch
langere Telegramme gesendet und empfangen werden.

Die Dateniibertragung von der SPS in den Sendepuffer des RS232-Moduls bzw. vom Empfangspuffer
des Moduls zur SPS erfolgt tber einen 8 Byte breiten Datenkanal in den Prozessausgangs- bzw. Pro-
zesseingangsdaten.

Zur Absicherung einer fehlerfreien Ubertragung werden jeweils 2 Byte eines Datenpaketes zur Darstel-
lung von Status-, Control- und Diagnoseinformationen genutzt. Der Nutzdatenanteil eines Datenpake-
tes verringert sich hierdurch auf 6 Byte.

12.1.3 Prozessdaten

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb der Pro-
zessdaten der Gesamtstation Uber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Masters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtstation
erzeugt werden.

Prozesseingangsdaten

Die vom Gerat empfangenen Daten werden vom RS232-Modul in einen Empfangspuffer eingetragen
und dann in Segmenten tber den Modulbus und das Gateway zur SPS {ibertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:
1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.
1 Byte enthalt die Diagnosedaten.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.
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Byte Byte Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
DP/PN
Statusbyte
n n+7 STAT TX_CNT_ACK RX_CNT RX_BYTE_CNT
Diagnose
R I R i I I o S [ o
Datenbytes

n+2 n+5

RX_Datenbyte 0

n+3 n+4

RX_Datenbyte 1

n+4 n+3

RX_Datenbyte 2

n+5 n+2

RX_Datenbyte 3

n+6 n+1

RX_Datenbyte 4

n+7 n

RX_Datenbyte 5

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdngig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus

Tabelle 12-1: Bezeichnung
Prozesseingangs-
daten

Wert Beschreibung

RX_BYTE_CNT

0-7 Anzahl der giltigen Bytes in diesem Datensegment.

RX_CNT

0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingangdaten
wird der Wert RX_CNT verkniipft und Gibertragen. Die Sequenz der
RX_CNT-Werte ist:
00->01->10->11->00... (dezimal: 0->1->2->3->0...)

Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten
an.

TX_CNT_ACK

0-3 Der Wert TX_CNT_ACK st eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozessausgangsdaten tbertragen.

Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fir die erfolgreiche
Ubernahme des Datensegments mit TX_CNT.

STAT

0-1 1: Die Kommunikation mit dem Datenendgerat ist nicht gestort.
0: Die Kommunikation mit dem Datenendgerat ist fehlerhaft. Es
wird eine Diagnosemeldung generiert, falls der Parameter , Diag-
nose deaktivieren” = ,nein” gesetzt ist. Die Diagnosedaten geben
die Ursache der Kommunikationsstérung an.

Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgangsdatenfeld
durch den Anwender zurlickgesetzt werden.

TXBufNotEmpty

0-1 Dieses Bit signalisiert, dass sich noch Daten im Sendepuffer befin-
den.
Es wird automatisch zuriickgesetzt, wenn das letzte vorhandene
Zeichen aus dem Sendepuffer gesendet wurde.
Das Bit kann als Steuerbit zum aktiven Triggern eines Sendevor-
gangs des TX-Datenpuffers genutzt werden.

12-4
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BL67-1RS232

Industrielle

Automation

Tabelle 12-1:
Prozesseingangs-
daten

Bezeichnung Wert

Beschreibung

BufOvfl; FrameErr;
HndShErr; HwFailure;
PrmErr

0-255

Diagnose-Informationen (analog zu den Diagnose-Inhalten des
Diagnose-Telegramms, siehe Diagnosedaten, Seite 12-12).
Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhangig von dem

Parameter , Diagnose deaktivieren”.

Schematische Darstellung der Empfangssequenz

Abbildung 12-1:
Schematische
Darstellung der
Empfangsse-
quenz

START |
) T
| STATRES = 1
T
| STATRES =0
T

Diagnosen lesen

R_CNT
= R¥_CHNT_ACK

E= lirnen keine neuen
Empfangsdaten var.

R CMT
= (RY_CNT_ACK + 1)

W04 nein

SPS-Applikationsfehler
Segment-Sequenz-Fehler

3

Fehler
speichern / notieran |

n = R¥_BYTE_CHNT

F 1

Ry-Daten = Datenbyte [ ]

w

R¥_CNT_ACK = R¥_CNT
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Cerert 1 wird derariablen
STATRES zugewiesen.

Prifen, ob eine aktive Diagnose
oder ein Kommunikationstehler
varliegt.

STAT=1 hedeutet kein Fehler

Abfrage ob neue Daten vor-
liegen.

Abfrage ob die nachsten Daten

warliegen.

M0 4 - Rest nach Division
durch 4

R¥_CMT - hindre Sionalabfolne:

0o-=01,; 01-=10;10-=11

11-=00

Anzahl empfangener Daten.
Empfangene Mutzdaten
Obernehmen.

Bearheitung bestitigen.
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Prozessausgangsdaten
Die von der SPS empfangenen Daten werden im Modul in einen 64 Byte Sendepuffer eingetragen.
Die Ubertragung fiir erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

1 Controlbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

1 Byte enthalt Signale zum Ausldsen einer Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

Byte Byte Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit o0
DP/PN

Controlbyte
n n+7 STATRES RX_CNT_ACK TX_CNT TX_BYTE_CNT

Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer

nelonre reserviert "o | Flosh | Fosh
Datenbytes
n+2 n+5 TX_Datenbyte 0
n+3 n+4 TX_Datenbyte 1
n+4 n+3 TX_Datenbyte 2
n+5 n+2 TX_Datenbyte 3
n+6 n+1 TX_Datenbyte 4
n+7 n TX_Datenbyte 5

n = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-
bus.

Aussage der Datenbits (Prozessausgang)

Tabelle 12-2: Bezeichnung Wert Beschreibung

Prozessausgangs-

daten
TX_BYTE_CNT 0-7 Anzahl der giiltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment.
TX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgangsdaten

wird der Wert TX_CNT verknlpft und ibertragen. Die Sequenz der
TX_CNT-Werte ist:

00->01->10->11->00...

(dezimal: 0->1->2->3->0...)

Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten
an.

RX_CNT_ACK 0-3 RX_CNT_ACK muss eine Kopie des Wertes RX_CNT enthalten. Der
Wert RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment
der Prozesseingangdaten lbertragen.

RX_CNT_ACK muss analog zum RX_CNT (im Status-Byte) gesetzt
werden. Es zeigt so die erfolgreiche Ubernahme des Datenseg-
ments mit RX_CNT an und gibt den Empfang neuer Daten frei.
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Industrielle
Automation

Tabelle 12-2: Bezeichnung
Prozessausgangs-
daten

Wert

Beschreibung

STATRES

0-1

Das STATRES Bit ist zum Rucksetzten des STAT Bits der Prozessein-
gangsdaten.

Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit
zuriickgesetzt (von 0 auf 1).

Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern TX_-
BYTE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Die Loschung des
Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH
ist moglich.

Mit dem Wert 1 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung
des Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF
FLUSH nicht mehr méglich.

RXBUF FLUSH

0-1

Das Bit RXBUF FLUSH wird zum Léschen des Empfangspuffers
genutzt.

Wenn STATRES = 1:

Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.

Wenn STATRES = 0:

Mit RXBUF FLUSH = 1 wird der Empfangspuffer geldscht.

TXBUF FLUSH

0-1

Das Bit TXBUF FLUSH wird zum Loschen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES = 1:

Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.

Wenn STATRES = 0:

Mit TXBUF FLUSH = 1 wird der Sendepuffer geldscht.

TXBufDis

0-1

Durch das Setzten dieses Bits wird das Senden des TX-Buffer-Inhal-
tes deaktiviert.

Das Bit kann als Steuerbit zum aktiven Triggern eines Sendevor-
gangs des TX-Datenpuffers genutzt werden.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Schematische Darstellung der Sendesequenz

Abbildung 12-2:
Schematische

Darstellung der
Sendesequenz/

[ START ]
T
| STATRES = 1
T
¥ | STATRES =0
T

Diagnosen lesen

Liegen

L4

Sendedaten
wor

Te_CMNT

= TH_CNT_ACK ]
nein

IE

Datenhyte [] = TH-Daten
TH_BYTE_CHT =n

TE_CNT = (TH_CHNT+1) MOD4

]

12.1.4 Technische Daten

DerWert 1 wird der Variablen
STATRES zugewiesen.

Priifen, ob eine aktive
Diagnose oder ein
Kormmunikationsfahler
vorliegt.

STAT=1 hedeutet kein Fehler

Liegen neue Daten vor, die
gesendet werden sollen?

Prifen ob ggf. laufende
Auftriage abgeschlossen sind.

Sendedaten zuweisen.
Anzahl der Daten zuweisen.

Daten dem Modul dbergeben.

MOD4 - Rest nach Division
durch 4

TH_CMT - hinre

Signalabfolge:

00-=01; 01-=10; 10-=11 ;

11-=00

Abbildung 12-3:
RS232-Modul

12-8
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Industrielle
Automation
Abbildung 12-4: F_———— =
Blockdiagramm M12-8 : g;gtz.m .
1 1
RxD O——— I
TxD 0—2 Q HIF :
I [Kommuni-
Modulbus-
RIS 3—] fodulbus-__ 1 Hons-
CTS g : bus
GND (iso) & | D |
8 I
FE g | !
I
I
LY/
0
_ I
- I
= I | Power-
I Bus
I
Y
1 sens
PE
FGND

Tabelle 12-3:
Technische Daten

Bezeichnung

BL67-1RS232

Kanalanzahl

1

Versorgung

Uber Modulbus

Spannung aus Modulbus U,

5VDC

zuldssiger Bereich

4,75 bis 5,25 VDC

Feldversorgung 24 VDC
zuldssiger Bereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an < 140 mA

5 VDC (Modulbus) lyg

Datenpuffer

128-Byte-Empfangspuffer
64-Byte-Sendepuffer

Sendepegel aktiv (Ugg,)

-15bis-3V

Sendepegel inaktiv (Ugs)

3bis15V

Ubertragungskanéle

TxD und RxD, vollduplex

Ubertragungsrate

Parametrierbar bis 115200 Baud

RS232 Leitungslange

max. 15 m

Datenflusskontrolle

Software-Handshake (Xon/Xoff)
Hardware-Handshake (RTS/CTS)

Diagnosedaten kdnnen je nach Parametrierung ins Prozessdatenabbild geschrieben werden.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Trennspannung
Uqpe (Modulbus/RS232) max. 1000 VDC
Ureiq (Feldspannung/RS232) max. 1000 VDC

12-10 D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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12.1.5 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Industrielle
Automation

Tabelle 12-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot Ausfall der Modulbuskommunika-  Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
tion barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
Rot Diagnose liegt an -
blinkend,
0,5Hz
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
TxD Griin Daten werden aktuell gesendet. -
AUS Daten werden aktuell nicht gesen- -
det.
RxD Griin Daten werden aktuell empfangen. -
AUS Daten werden aktuell nicht emp- -
fangen.
RTS Griin Das RS232-Modul stoppt den -
Datentransfer vom Kommunikati-
onspartner
AUS Datentransfer des Kommunikati- -
onspartners vom R5232-Modul frei-
gegeben
TS Griin Der Kommunikationspartner hat -
den Datentransfer des RS232-
Moduls gestoppt.
AUS Der Kommunikationspartner hat -

den Datentransfer des R$232-
Moduls freigegeben.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 12-11
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Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten.

Belegung des Diagnosebyte, Prozesseingangsdaten (Seite 12-3)

Tabelle 12-5: Diagnose Bedeutung

Diagnose -
Puffer Uberlauf Buff Ovfl:

Anzeige des Uberlaufs des Empfangspuffers (RX-Puffer).

Rahmenfehler Frame Err:
Das Modul muss parametriert werden, um an die Datenstruktur des
Datenendgerates angepasst zu sein.
Ein Rahmenfehler taucht auf, wenn die Parametrierung (Anzahl der
Datenbits, Stoppbits, Art der Paritatsbildung) nicht passend ist.

Fehler in HndSh Err:

Datenflusskontrolle Das an das Modul angeschlossene Datenendgerat reagiert nicht auf
XOFF bzw. RTS Handshake.
Der interne Empfangspuffer kann {iberlaufen (Puffer Uberlauf = 1).

Hardware-Fehler HW Faliure:
Das Modul muss ausgetauscht werden, da z. B. EEPROM oder UART
defekt sein kdnnen.

Parametrierungsfehler Prm Err:
Die eingestellten Parameterwerte werden nicht unterstitzt.

12-12 D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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12.1.6 Modulparameter

Industrielle

Automation

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Bitlbertragungsrate
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S |Bit3 Bit 3 o |Bit3
% Bit 4 Bit 4 ;% Bit 4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 o Bit 6 Bit 6 Erweiterter Status-/Controlmode
Bit 7 o |Bit7 Bit 7 Diagnose deaktivieren
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Stoppbits
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Paritatsbit
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> |Bit3 Bit 11 S |Bit3 Datenbits
2 |[Bit4 Bit 12 2 |[Bit4 Datenflusskontrolle
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6 reserviert
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 XON-Zeichen
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |Bit3 Bit 3 v |Bit3
> [Bit4 Bit 4 > |[Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 XOFF-Zeichen
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
< |Bit3 Bit 11 S |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Table 13: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter
A Default-
Einstellung
Bitubertragungsrate 300 Bit/s

600 Bit/s

1200 Bit/s

2400 Bit/s

4800 Bit/s

9600 Bit/s A

14400 Bit/s

19200 Bit/s

28800 Bit/s

38400 Bit/s

57600 Bit/s

115200 Bit/s

Erweiterter Status-/ 0 =nein Ist der Erweiterte Status-/Controlmode aktiviert, wer-

Controlmode 1=jaA den die Diagnosemeldungen in Byte 6 der Prozess-
eingangsdaten dargestellt (unabhangig von ,Diag-
nose deaktivieren”).
Byte 6 der Prozessausgangsdaten enthalt zwei Bit,
mit denen eine Léschung des Empfangs- bzw. Sende-
puffers ausgeldst werden kann.
Byte 7 enthdlt das Status- bzw. das Controlbyte. Nutz-
daten werden in den Bytes 0 - 5 dargestellt.

Diagnose deaktivie-  0=nein A Diagnose aktiviert/Diagnose deaktiviert:

ren 1=ja Betroffen ist die feldbusspezifische separate Diagno-
semeldung - nicht die in den Prozesseingangsdaten
eingebettete Diagnose.

Stoppbits 0=1 Anzahl der Stoppbits.

1=2A

Paritatsbit 00 = keine

01 =ungerade A Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl der
auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit zusam-
men) ungerade ist.

10 = gerade Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl der
auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritadtsbit zusam-
men) gerade ist.

Datenbits 0=7A Die Anzahl der Datenbits ist 7.

1=8 Die Anzahl der Datenbits ist 8.

Datenflusskontrolle 00 = keine A Die Datenflusskontrolle ist ausgeschaltet.

01 =XON/XOFF

Software-Handshake
(XON/XOFF) ist eingeschaltet.

10 = RTS/CTS

Hardware-Handshake
(RTS/CTS) ist eingeschaltet.

12-14
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Industrielle
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Table 13: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter
A Default-
Einstellung
XON-Zeichen 0-255(17 A) XON-Zeichen

Dieses Zeichen wird verwendet, um bei aktiviertem
Software-Handshake die Ubertragung von Daten des
Datenendgerates zu starten.

XOFF-Zeichen 0-255(19 A) XOFF-Zeichen
Dieses Zeichen wird verwendet, um bei aktiviertem
Software-Handshake die Ubertragung von Daten des
Datenendgerates zu stoppen.
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12.1.7 Basismodule/Anschlussbelegung

' BL67-B-1M12/BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-5:
BL67-B-1M12-8/
BL67-B-1M12

Abbildung 12-6:

Pinbelegung < o
BL67-1RS232 mit R
R 1(000)3 3=GND
BL67-B-1M12 Zh
5 4 5 = Schirm
Abbildung 12-7: <
Pinbelegung

BL67-1RS232 mit
BL67-B-1M12-8

823 1=RxD  5=GNDgo

108%Q)4 2=TxD 6=n.c.
&3 3 =RTS 7 =n.c.

765 4=CTS  8=Schim

' BL67-B-1M23/BL67-B-1M23-VI

Abbildung 12-8:
BL67-B-1M23/
BL67-1M23-VI

12-16
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Industrielle
Automation

Abbildung 12-9:

Pinbelegung e
BL67-1RS232 mit g = Schirm
BL67-B-1M23 10-ne.
11=n.c.
12=n.c.
Abbildung 12-10:
Pinbelegung 1 <RD 7 ne.
BL67-1RS232 mit g - ;)'(FDS g f\S/chirm
BL67-1M23-VI 4-CTS 10 = Vggﬂg
5=GND (iso) 11 =Vgens
6=n.c. 12 =GND
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12.2 BL67-1RS485/422

Das Modul RS485/422 erméglicht die Ubertragung serieller Datenstréme mittels RS485/422-Schnitt-
stelle Gber das BL67-System und damit den Anschluss diverser Gerate wie Drucker, Scanner oder Bar-
Code-Leser, die zur Kommunikation die RS485/422-Schnittstelle nutzen. Hierbei werden die vom Gerat
empfangenen Daten zur SPS bzw. die zu sendenden Daten von der SPS zum Gerat Ubertragen.

12.2.1 Ubertragungsverfahren

Das Modul erméglicht eine flexible Ubertragung der seriellen Daten. Der Verbindungsmodus RS422
erlaubt eine Zwei-Draht-Simplex oder eine Vier-Draht-Vollduplex Ubertragung. Der Verbindungstyp
RS485 erlaubt eine Zwei-Draht-Halbduplex Ubertragung.

Mittels Parametrierung lasst sich ein funktionsfahiges Ubertragungsverfahren einstellen.
Die Ubertragung lasst sich wie folgt parametrieren:
Bitlibertragungsrate: 300 Bit/s bis 115200 Bit/s.
Datenbits: 7 oder 8 Nutzdatenbits in einem Datenrahmen.
Paritat: keine, gerade oder ungerade.
Stoppbits: 1 oder 2 Bit.
Die Datenflusskontrolle kann im RS422-Betrieb liber einen Softwarehandshake (XON/XOFF) erfolgen.

12.2.2 Datenaustausch

Das Modul stellt zum Datenaustausch mit dem Feldgerat einen 64 Byte Sendepuffer und einen
128 Byte Empfangspuffer zur Verfligung. Diese Angabe bezieht sich auf die Hardware. Es kdnnen auch
langere Telegramme gesendet und empfangen werden.-

Die Datenlibertragung von der SPS in den Sendepuffer des
RS485/422-Moduls bzw. vom Empfangspuffer des Moduls zur SPS erfolgt liber einen 8 Byte breiten
Datenkanal in den Prozessausgangs- bzw. Prozesseingangsdaten.

Zur Absicherung einer fehlerfreien Ubertragung werden jeweils 2 Byte eines Datenpaketes zur Darstel-
lung von Status-, Control- und Diagnoseinformationen genutzt. Der Nutzdatenanteil eines Datenpake-
tes verringert sich hierdurch auf 6 Byte.

12.2.3 Prozessdaten

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Moduls innerhalb der Pro-
zessdaten der Gesamtstation Uber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Masters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtstation
erzeugt werden.

Prozesseingangsdaten

Die vom Gerat empfangenen Daten werden vom RS485/422-Modul in einen Empfangspuffer eingetra-
gen und dann in Segmenten liber den Modulbus und das Gateway zur SPS lbertragen.

Die Ubertragung erfolgt hierbei in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:
1 Statusbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.
1 Byte enthadlt die Diagnosedaten.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten.

12-18 D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Byte Byte Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
DP/PN

Statusbyte

n n+7 STAT TX_CNT_ACK RX_CNT RX_BYTE_CNT

Diagnose

e e e [ | A | | e [0
Datenbytes

n+2 n+5 RX_Datenbyte 0

n+3 n+4 RX_Datenbyte 1

n+4 n+3 RX_Datenbyte 2

n+5 n+2 RX_Datenbyte 3

n+6 n+1 RX_Datenbyte 4

n+7 n RX_Datenbyte 5

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus.

Tabelle 12-1: Bezeichnung

Prozesseingangs-
daten

Wert

Beschreibung

RX_BYTE_CNT

0-7

Anzahl der giiltigen Bytes in diesem Datensegment.

RX_CNT

Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozesseingangsdaten
wird der Wert RX_CNT verknUipft und Ubertragen. Die Sequenz der
RX_CNT-Werte ist:

00 - 01 - 10— 11 —=00... (dezimal:0 > 1—-2—3 —=0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten
an.

TX_CNT_ACK

Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes TX_CNT. Der Wert
TX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozessausgangsdaten Ubertragen.

Der Wert TX_CNT_ACK ist eine Bestdtigung fir die erfolgreiche
Ubernahme des Datensegments mit TX_CNT.

STAT

0-1

1: Die Kommunikation mit dem Datenendgerét ist nicht gestort.
0: Die Kommunikation mit dem Datenendgerét ist fehlerhaft. Es
wird eine Diagnosemeldung generiert, falls der Parameter , Diag-
nose deaktivieren” = ,nein” gesetzt ist. Die Diagnosedaten geben
die Ursache der Kommunikationsstérung an.

Dieses Bit muss durch STATRES im Prozessausgangsdatenfeld
durch den Anwender zurlickgesetzt werden.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

12-19



Technologie-Module

Tabelle 12-1: Bezeichnung Wert Beschreibung
Prozesseingangs-
daten
TXBufNotEmpty 0-1 Dieses Bit signalisiert, dass sich noch Daten im Sendepuffer befin-

den.

Es wird automatisch zurlickgesetzt, wenn das letzte vorhandene
Zeichen aus dem Sendepuffer gesendet wurde.

Das Bit kann als Steuerbit zum aktiven Triggern eines Sendevor-
gangs des TX-Datenpuffers genutzt werden.

BufOvfl; FrameErr; 0-255
HndShErr; HwFailure;
PrmErr

Diagnose-Informationen (identisch mit den Diagnose-Inhalten des
Diagnose-Telegramm:s).

Diese Diagnosen werden immer angezeigt, unabhangig von dem
Parameter ,Diagnose deaktivieren”.

Schematische Darstellung der Empfangssequenz

Abbildung 12-11:
Schematische [ START ]
Darstellung der
Empfangsse- "
quenz | STATRTES " | Derwiert 1 wird der Variablen
T -~ STATRES zugewiesen.
| STATRES =0 |
T Priifen, ob eine aktive Diagnose
Diagnosen lesen | oder gin Kaommunikationsfehlar
warliegt.
STAT=1 hedeutet kein Fehler
~ R}T}{EE'TTACK Es liegen keine neusn | _| ﬁ_\hfrage oh neue Daten var-
T Empfangsdaten var. liegen.
Ahfrage ab die nachsten Daten
gy %}{EEEK o SPS-Applikationsfenler varliegen.
_ - - ] Segment-Sequenz-Fehler MOD4 - Rest nach Division
MOD4 nein durch 4
i R¥_CHT - hindre Signalabfolge:
Fehler 00-=01; 01-=10; 10-=11 ;
speichern f notieren | 11-=00
f= RE_BYTE_CNT
Ru-Daten = Date_nhy'te [ + Anzahl empfangener Daten.
Empfandene Mutzdaten
hernehrmen.
v
Rr_CNT_ACK = RE_CNT Bearbeitung hestatioen.
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Prozessausgangsdaten
Die von der SPS empfangenen Daten werden im Modul in einen 64 Byte Sendepuffer eingetragen.
Die Ubertragung erfolgt in dem folgenden 8 Byte-Format:

1 Controlbyte wird benétigt, um die fehlerfreie Ubertragung der Daten abzusichern.

1 Byte enthalt Signale zum Ausl6sen einer Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer.

6 Byte dienen zur Darstellung der Nutzdaten

Byte Byte Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
DP/PN
Controlbyte
n n+7 STATRES RX_CNT_ACK TX_CNT TX_BYTE_CNT
Loschung von Sende- bzw. Empfangspuffer
n+1 n+6 - . RXBUF TXBUF
reserviert TXBufDis FLUSH FLUSH
Datenbytes
n+2 n+5 TX_Datenbyte 0
n+3 n+4 TX_Datenbyte 1
n+4 n+3 TX_Datenbyte 2
n+5 n+2 TX_Datenbyte 3
n+6 n+1 TX_Datenbyte 4
n+7 n TX_Datenbyte 5
n = Prozessdaten-Offset der Ausgangsdaten; abhangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen Feld-
bus.
Tabelle 12-2: Bezeichnung Wert Beschreibung
Prozessausgangs-
daten
TX_BYTE_CNT 0-7 Anzahl der giiltigen Nutzdatenbytes in diesem Datensegment.
TX_CNT 0-3 Gemeinsam mit jedem Datensegment der Prozessausgangsdaten
wird der Wert TX_CNT verknipft und libertragen. Die Sequenz der
TX_CNT-Werte ist:
00 —-01—-10— 11 —00...
(dezimal:0 1 —>2—>3—>0...)
Eine fehlerhafte Sequenz zeigt das Fehlen von Datensegmenten
an.
RX_CNT_ACK 0-3 Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Kopie des Wertes RX_CNT. Der Wert

RX_CNT wurde gemeinsam mit dem letzten Datensegment der
Prozesseingangsdaten Uibertragen.

Der Wert RX_CNT_ACK ist eine Bestatigung fiir die erfolgreiche
Ubernahme des Datensegments mit RX_CNT.
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Tabelle 12-2: Bezeichnung Wert Beschreibung
Prozessausgangs-
daten
STATRES 0-1 Das STATRES Bit ist zum Riicksetzten des STAT Bits der Prozessein-
gangsdaten.
Mit dem Ubergang von 1 auf 0 (fallende Flanke) wird das STAT Bit
zuriickgesetzt (von 0 auf 1). Die Léschung des Empfangs- bzw. Sen-
depuffers durch RXBUF FLUSH/TXBUF FLUSH ist moglich.
Ist dieses Bit 0, werden alle Anderungen in den Datenfeldern TX_-
BYTE_CNT, TX_CNT und RX_CNT_ACK ignoriert. Mit den konstan-
ten Werten 1,0 oder dem Ubergang von 0 auf 1 ist die Léschung
des Empfangs- bzw. Sendepuffers durch RXBUF FLUSH/
TXBUF FLUSH nicht moglich.
RXBUF FLUSH 0-1 Das Bit RXBUF FLUSH wird zum L&schen des Empfangspuffers
genutzt.
Wenn STATRES =0,1 oder 0 — 1:
Eine Anforderung mit RXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei RXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke 1 — 0von STA-
TRES der Empfangspuffer geldscht.
TXBUF FLUSH 0-1 Das Bit TXBUF FLUSH wird zum Loschen des Sendepuffers genutzt.
Wenn STATRES =0, 1 oder0 — 1:
Eine Anforderung mit TXBUF FLUSH = 1 wird ignoriert.
Bei TXBUF FLUSH = 1, wird mit der fallenden Flanke 1 — 0 von STA-
TRES der Sendepuffer geldscht.
TXBufDis 0-1 Durch das Setzten dieses Bits wird das Senden des TX-Buffer-Inhal-

tes deaktiviert.
Das Bit kann als Steuerbit zum aktiven Triggern eines Sendevor-
gangs des TX-Datenpuffers genutzt werden.

12-22
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Schematische Darstellung der Sendesequenz

Industrielle

Automation

Abbildung 12-12:
Schematische [ START ]
Darstellung der
Sendesequenz A 7
| STATRES =1
T
¥ | STATRES =0
T

Liegen
Sendedaten
war

Tr_
=TH_CNT_ACK

Diagnosen lesen

L4

CNT

nein

Datentete [] = Tx-Daten
TA_BYTE_CHT = n

h

THE_CMNT = (TE_CHNT+1) MOD4

D300572 0115 - BL67 I/O-Module
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Der Wert 1 wird der Variablen
STATRES zugewiesen.

Prifen, ob eine aktive
Diagnose oder ein
Kormmunikationsfehler
vorliegt.

STAT=1 hedeutet kein Fehler

Liegen neue Daten vor, die
gesendet werden sallen?

Prifen ob ggf. laufende
Auftrage abgeschlossen sind.

Sendedaten zuweisen.
Anzahl der Daten zuweisen.

Daten dem Modul Obergeben.

MOD4 - Rest nach Division
durch 4

T¥_CMT - hinére

Signalabfalge:

00-=01 ; 01-=10; 10-=11 ;

11-=00
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12.2.4 Technische Daten

Abbildung 12-13:
Elektronikmodul
BL67-1RS485/422

Abbildung 12-14:
Blockdiagramm M12-8
BL67-1RS5485/422

Rx + (1)—

TX + (%— Q
3

Tx - O——
5

Rx - oO——

GND & D

Shied & |

uP

BL67-
Systembus

Modulbus- Kommuni-

12-24

kations-

Interface
bus
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Tabelle 12-3: Bezeichnung BL67-1RS485/422
Technische Daten
BL67-1RS485/422 Anzahl der RS485/422-Schnittstellen 1
Nennspannung durch Versorgungsklemmen 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung 25 mA
(Feldseite) I,
Spannung aus Modulbus 4,75 bis 5,25 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, 60 mA
Ubertragungskanile RxD, TxD
Datenpuffer
Empfangspuffer 128 Byte
Sendepuffer 64 Byte
Verbindungstyp R5422 Zwei-Draht-Simplex
oder
Vier-Draht-Vollduplex
Verbindungstyp RS485 Zwei-Draht-Halbduplex
Bitubertragungsrate Parametrierbar bis 115200 Baud
Sendepegel aktiv (Ugs,) min. 500 mV
Sendepegel inaktiv (Ugg,) max. 200 mV
Gleichtaktbereich (Ug,) -7bis12V
RS485/422 Leitungslange max. 30 m
Leitungsimpedanz 120Q
Busabschlusswiderstande 120 Q (extern)
Trennspannung
Urwe (Modulbus/Feldspannung/RS485) max. 1000 VDC
Ugeq (Feldspannung/RS485) ov
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12.2.5 Diagnose- und Statusmeldungen
LED-Statusmeldungen

Tabelle 12-4: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot Ausfall der Modulbuskommunika-  Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
tion barte Elektronikmodule gezogen
wurden. Relevant sind Module, die
sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
TxD Grin Daten werden aktuell gesendet. -
AUS Daten werden aktuell nicht gesen- -
det.
RxD Griin Daten werden aktuell empfangen. -
AUS Daten werden aktuell nicht emp- -
fangen.
Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten.

Belegung des Diagnosebyte, Prozessausgangsdaten (PZDA) (Seite 12-37).

Tabelle 12-5: Diagnose
Diagnosedaten -
Puffer Uberlauf Buff Ovfl:
Anzeige des Uberlaufs des Empfangspuffers (RX-Puffer).
Rahmenfehler Frame Err:
Das Modul muss parametriert werden, um an die Datenstruktur
des Datenendgerates angepasst zu sein.
Ein Rahmenfehler taucht auf, wenn die Parametrierung (Anzahl
der Datenbits, Stoppbits, Art der Paritatsbildung) nicht passend
ist.
Fehlerin HndSh Err:
Datenflusskontrolle Das an das Modul angeschlossene Datenendgerat reagiert nicht

auf XOFF bzw. RTS Handshake.
Der interne Empfangspuffer kann {iberlaufen (Puffer Uberlauf =

1).

Hardware-Fehler

HW Faliure:
Das Modul muss ausgetauscht werden, da z. B. EEPROM oder
UART defekt sein konnen.

Parametrierungsfehler

Prm Err:
Die eingestellten Parameterwerte werden nicht unterstiitzt.

12-26
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Bitlbertragungsrate
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S |Bit3 Bit 3 o |Bit3
= [Bit4 Bit 4 = |Bit4 RS422/RS485
Bit 5 Bit5 Bit 5 reserviert
Bit 6 o Bit 6 Bit 6 Erweiterter Status-/Controlmode
Bit 7 o |Bit7 Bit 7 Diagnose deaktivieren
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Stoppbits
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Paritatsbit
Bit 2 Bit 10 Bit 2
> |Bit3 Bit 11 S |Bit3 Datenbits
> |[Bit4 Bit 12 2 |Bit4 Datenflusskontrolle
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6 reserviert
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 XON-Zeichen
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |Bit3 Bit 3 v |Bit3
> [Bit4 Bit 4 > |[Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit6 Bit 6
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 XOFF-Zeichen
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
< |Bit3 Bit 11 S |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

12-27



Technologie-Module

Table 13: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter
A Default-
Einstellung
Bitubertragungsrate 0000 = 300 Bit/s

0001 = 600 Bit/s

0010 = 1200 Bit/s

0100 = 2400 Bit/s

0101 = 4800 Bit/s

0110 =9600 Bit/s A

0111 = 14400 Bit/s

1000 = 19200 Bit/s

1001 = 28800 Bit/s

1010 = 38400 Bit/s

1011 = 57600 Bit/s

1100 = 115200 Bit/s

RS422/RS485 0 =RS422 Parametrierung des Moduls als RS422 bzw. RS485-

1 =RS485 Schnittstelle.

Erweiterter Status-/ 0 =nein Ist der Erweiterte Status-/Controlmode aktiviert, wer-

Controlmode 1=jaA den die Diagnosemeldungen in Byte 6 der Pro-
zesseingangsdaten dargestellt (unabhdngig von
Parameter ,Diagnose deaktivieren”).
Byte 6 der Prozessausgangsdaten enthalt zwei Bit,
mit denen eine Léschung des Empfangs- bzw. Sen-
depuffers ausgel6st werden kann.
Byte 7 enthélt das Status bzw. das Controllbyte. Nutz-
daten werden in den Bytes O - 5 dargestellt.

Diagnose deaktivie- 0=neinA Diagnose aktiviert/Diagnose deaktiviert:

ren 1=ja Betroffen ist die feldbusspezifische separate Diagno-
semeldung - nicht die in den Prozesseingangsdaten
eingebettete Diagnose.

Stoppbits 0=1 Anzahl der Stoppbits.

1=2A

Paritatsbit 00 = keine

01 =ungerade A Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl der
auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit zusam-
men) ungerade ist.

10 = gerade Das Paritatsbit wird so gesetzt, dass die Anzahl der
auf 1 gesetzten Bits (Daten und Paritatsbit zusam-
men) gerade ist.

Datenbits 0=7A Die Anzahl der Datenbits ist 7.

1=8 Die Anzahl der Datenbits ist 8.

12-28 D300572 0115 - BL67 I/0-Module



BL67-1RS485/422

Industrielle
Automation

Table 13: Parametername Wert Bedeutung
Modulparameter
A Default-
Einstellung
Datenflusskontrolle 00 = keine Die Datenflusskontrolle ist

ausgeschaltet.

01 = XON/XOFF

Software-Handshake (XON/
XOFF) ist eingeschaltet.

XON-Zeichen 0-255 XON-Zeichen

(RS422) (17 A) Dieses Zeichen wird verwendet, um bei aktiviertem
Software-Handshake die Ubertragung von Daten des
Datenendgerates zu starten.

XOFF-Zeichen 0-255 XOFF-Zeichen

(RS422) (19 A) Dieses Zeichen wird verwendet, um bei aktiviertem

Software-Handshake die Ubertragung von Daten des
Datenendgerétes zu stoppen.

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

12-29



Technologie-Module

12.2.7 Basismodule/Anschlussbelegung
' BL67-B-1M12/BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-15:
BL67-B-1M12-8/
BL67-B-1M12

Abbildung 12-16:

Pinbelegung ; -
= |X =
BL67-1RS485/422 S 2T +
mitBL67-B-1M12 13 3=Rx-
4 =Rx +
5 4 5 = Schirm

Abbildung 12-17:
Pinbelegung

- 823 1=Rx+ 5
BLG7-1RS485/422 U6 , 2T 8-oNDgo
mit 960, 3=Tx - 7=n.c.

BL67-B-1M12-8 6 ° 4=nc.  8=Schim

=Rx -

' BL67-B-1M23/BL67-B-1M23-VI

Abbildung 12-18:
BL67-B-1M23/
BL67-B-1M23-VI
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Abbildung 12-19:
Pinbelegung

BL67-1RS485/422 é - %{H\rm
mit 10 =n.c.
BL67-B-TM23 (s0) 122me.
Abbildung 12-20:
Pinbelegung 1o Rxs 7 =n.
BL67- 7RS485/422 2=Tx+ 8 = Schirm
) 3=Tx- 9= Vgeng
mit 4=nc. 10 = Vaens
BL67-B-1M23-VI 5=Rx- 11 = Vgeng

6=GND (is0) 12 =GND
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12.3 BL67-1SSI

12.3.1

Das Modul ermdglicht den Anschluss von SSI-Gebern mit einer Wortlange bis maximal 32 Bit und einer
maximalen Bitlibertragungsrate von 1 MBit/s. Es liefert eine Versorgungsspannung von 24V DC (500
mA). Zum Auslesen der SSI-Geberdaten wird vom Modul ein Taktsignal ausgegeben, mit dem der
Geberwert Giber den Signaleingang eingelesen werden kann. Das Taktsignal und der Signaleingang
arbeiten nach dem RS422-Format.

Ubertragungsverfahren

Das Modul erméglicht eine applikationsgerechte Ubertragung der SSI-Daten. Mittels Parametrierung
des BL67-1SSI-Moduls wird ein funktionsfahiges Ubertragungsverfahren eingestellt.

Eine Datenlbertragung im Gray- oder Bindr-Code kann durchgefiihrt werden.
Die Daten kdnnen mit Bitlibertragungsraten von 62,5 kBit/s bis 1 MBit/s Gbertragen werden.

Der SSI-Geberwert kann mit 1 bis 32 Bit in einem Datenrahmen dargestellt werden. An der MSB-Seite
sowie an der LSB-Seite kdnnen Bits ausgeschaltet werden. An der MSB-Seite geschieht das durch
Maskierung. Mit der Maskierung nehmen die ungiiltigen Bits den Wert ,0” an. An der LSB-Seite werden
die unglltigen Bits durch Rechtsschieben des gesamten Datenframes entfernt. Die fehlenden Bits auf
der MSB-Seite werden mit Nullen aufgefiillt.

12.3.2 Datenaustausch

12-32

Zwischen SPS und dem Modul findet ein zyklischer Datenverkehr statt. Die zyklische Dateniibertra-
gung von der SPS zum Modul realisieren die Prozessausgangsdaten, die zyklische Datenlibertragung
vom Modul zur SPS die Prozesseingangsdaten.

Uber die Prozessausgangsdaten kann das Schreiben der Register ausgefiihrt und das Lesen der Regis-
ter angefordert werden. Die Kommunikation mit dem SSI-Geber kann gestoppt und Vergleichsopera-
tion ein- und ausgeschaltet werden.

Mit den Prozesseingangsdaten kdnnen die Inhalte der modulinternen Register ausgelesen werden,
wobei der SSI-Geberwert Teil des Registers ist. Das Beschreiben dieser Register kann gesteuert werden.
Ergebnisse verschiedener Vergleichsoperationen werden geliefert sowie der Kommunikationsstatus
mit dem SSI-Geber angezeigt. Statusmeldungen, die vom angeschlossenen SSI-Geber generiert wur-
den, kénnen mit den Prozesseingangsdaten zur SPS weitergereicht werden.

Die Diagnosedaten sind in die Prozesseingangsdaten eingebettet.

Neben dieser zyklischen Datenlibertragung, werden mit der Parameter- und Diagnoseschnittstelle azy-
klische Daten Uibertragen. Uber die Parameterschnittstelle werden auf dem SSI-Modul die Parameter
zur Datenlibertragung, wie z.B. Bitlibertragungsrate, Telegrammldnge usw. eingestellt. Die Diagnose-
schnittstelle liefert dem Ubergeordnetem System Fehlermeldungen, wie z.B. Parametrierungsfehler.

Prozessdaten

Bei PROFIBUS, PROFINET und CANopen wird die Lage der I/O-Daten dieses Module innerhalb der Pro-
zessdaten der Gesamtstation tber die Hardwarekonfigurationstools des Feldbus-Masters festgelegt.

Bei DeviceNet, EtherNet/IP und Modbus TCP kann mit dem TURCK Konfigurationstool
I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) eine detaillierte Mappingtabelle der Gesamtstation
erzeugt werden.

Prozesseingangsdaten (PZDE)

Die Feldeingabedaten werden vom angeschlossenen Feldgerat an das Modul ibertragen.
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Die Prozesseingangsdaten beschreiben die Daten, die vom BL67- 1SSI-Modul Giber ein Gateway zur SPS
Ubertragen werden.

Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:

4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die aus dem Register mit der Adresse REG_RD_ADR gele-
sen wurden.

1 Byte gibt ggf. die Registeradresse zu den gelesenen Daten und eine Bestdtigung fur die erfolgrei-
che Durchfiihrung wieder.

1 Byte kann Statusmeldungen des SSI-Gebers libertragen. Weiterhin enthélt dieses Byte ggf. eine
Bestatigung fiir das erfolgreiche Beschreiben des Registers und eine Meldung zu einem aktivem
Schreibvorgang.

1 Byte gibt die Ergebnisse zu Vergleichsoperationen mit dem SSI-Geberwert wieder.

1 Byte gibt Meldungen zum Kommunikationsstatus zwischen Modul und SSI-Geber sowie weitere
Ergebnisse zu Vergleichsoperationen wieder.

Folgende Darstellung beschreibt den Aufbau der 8 x 8 Bit der Prozesseingangdaten. STS (bzw.ERR)
beinhaltet eine fllichtige Statusinformation, d. h. das entsprechende Bit spiegelt immer den aktuellen
Zustand wieder.

FLAG beschreibt einen nichtfliichtigen Merker, der gesetzt wird, wenn ein bestimmtes Ereignis einge-
treten ist. Das entsprechende Bit behalt den Wert, bis es wieder zuriickgesetzt wird.

Byte Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
DP/PN
Diagnose

n n+7 STS_ i i ERR_ | STS_ STS_ ERR_ SSI_-

STOP PARA UFLW OFLW | 55| DIAG

Statusmeldungen SSI
1 008 T [srson | B | e | o | o | e | aen
n+2 |n+5 REGWR RG] - - | SSI_STS3 | SSI_STS2 | SSI_STS1 | SSI_STS0
n+3 |n+4 (RECRD-1 . REG_RD_ADR
Datenbytes

n+4 n+3 REG_RD_DATA, Datenbyte 0
n+>5 n+2 REG_RD_DATA, Datenbyte 1
n+6 n+1 REG_RD_DATA, Datenbyte 2
n+7 n REG_RD_DATA, Datenbyte 3

n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen

Feldbus
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Aussage der Datenbits (Prozesseingang)

Tabelle 12-1: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits (Pro-
zesseingang)
STS_STOP 0 Der SSI-Geber wird zyklisch ausgelesen.
1 Die Kommunikation mit dem SSI-Geber ist gestoppt, da
STOP =1 (Prozessausgang) oder
ERR_PARA =1.
ERR_PARA 0 Der Parametersatz des Moduls ist akzeptiert.
1 Gemal3 des vorhandenen Parametersatzes ist der Betrieb

des Moduls nicht méglich.

STS_UFLW 0 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_S-
SI_PQOS) > (REG_LOWER_LIMIT)
1 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben: (REG_S-
SI_POS) < (REG_LOWER_LIMIT)
STS_OFLW 0 Ein Vergleich der Registerinhalte hat
ergeben: (REG_SSI_POS) < (REG_UPPER_LIMIT)
1 Ein Vergleich der Registerinhalte hat
ergeben: (REG_SSI_POS) > (REG_UPPER_LIMIT)
ERR_SSI 0 SSI-Gebersignal vorhanden.
1 SSI-Gebersignal fehlerhaft (z. B. bedingt durch einen Lei-
tungsbruch).
SSI_DIAG 0 Es ist kein freigegebenes Statussignal aktiv (SSI_STSx = 0).
1 Mindestens ein freigegebenes Statussignal ist aktiv
(SSI_STSx = 1).
STS_UP (LED UP) 0 Die SSI-Geberwerte verdndern sich in Richtung kleinere
Werte oder die Werte sind konstant.
1 Die SSI-Geberwerte verdandern sich in Richtung grof3ere
Werte.
STS_DN (LED DN) 0 Die SSI-Geberwerte verandern sich in Richtung gréB3ere
Werte oder die Werte sind konstant.
1 Die SSI-Geberwerte verdandern sich in Richtung kleinere
Werte.
REL_CMP2 0 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:

(REG_SSI_POS) < (REG_CMP2)

1 Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) > (REG_CMP2)
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Tabelle 12-1: Bezeichnung
Bedeutung der

Datenbits (Pro-

zesseingang)

Beschreibung

FLAG_CMP2

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat nach dem letzten Riick-
setzen noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte

(REG_SSI_POS) = (REG_CMP2) hat stattgefunden.

Dieser Merker muss mit dem Bit CLR_CMP2 = 1 der Prozes-
sausgangsdaten zurlickgesetzt werden.

STS_CMP2

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP2)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_ SSI_POS) = (REG_CMP2)

REL_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) < (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_ SSI_POS) > (REG_CMP1)

FLAG_CMP1

Grundzustand, d. h. der Gleichstand der Registerinhalte
(REG_SSI_POS) = (REG_CMP1) hat nach dem letzten Riick-
setzen noch nicht stattgefunden.

Der Gleichstand der Registerinhalte (REG_SSI_POS) =
(REG_CMP1) hat stattgefunden. Dieser Merker muss mit
dem Bit CLR_CMP1 = 1 der Prozessausgangsdaten zurlick-
gesetzt werden.

STS_CMP1

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_SSI_POS) # (REG_CMP1)

Ein Vergleich der Registerinhalte hat ergeben:
(REG_ SSI_POS) = (REG_CMP1)

REG_WR_ACCEPT

Das Beschreiben des in den Prozessausgangsdaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten
der Prozessausgabe konnte nicht durchgefiihrt werden.

Das Beschreiben des in den Prozessausgangsdaten mit
REG_WR_ADR adressierten Registers mit den Nutzdaten
der Prozessausgabe wurde erfolgreich durchgefiihrt.

REG_WR_AKN

Kein Anderungsauftrag der Daten in der Registerbank
durch Prozessausgabe, d. h. REG_WR = 0.

Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm
der Prozessausgangsdaten angenommen.

(Handshake zur Dateniibertragung in die Register.)

Es wurde eine Anderung der Registerinhalte durch eine
Prozessausgabe beauftragt, d. h. REG_WR = 1 — Kapitel
~Prozessausgang (PZDA)".

Ein Schreibauftrag wiirde mit dem nachsten Telegramm
der Prozessausgangsdaten nicht angenommen.
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Tabelle 12-1: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits (Pro-
zesseingang)
SSI_STS3 0 Diese vier Bits geben Statusbits vom SSI-Geber mit den Sta-
tusmeldungen des SSI-Moduls weiter. Die Statusbits wer-
! den bei einigen SSI-Gebern gemeinsam mit dem Positions-
SS| STS2 0 wert UGibertragen.
1
SSI_STS1 0
1
SSI_STSO 0
1
REG_RD_ABORT 0 Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers
wurde akzeptiert und durchgefiihrt. Der Inhalt des Regis-
ters befindet sich im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA,
Byte 0-3).
1 Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers
wurde nicht akzeptiert. Der Nutzdatenbereich (REG_RD_-
DATA Byte 0-3) ist Null.
REG_RD_ADR 0...63 Adresse des Registers, dessen Inhalt bei REG_RD_ABORT =
0 im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA Byte 0-3) der Pro-
zesseingangsdaten angegeben wird.
REG_RD_DATA 0 bis Inhalt des Registers, das gelesen werden soll, falls
2321 REG_RD_ABORT =0.

Falls REG_RD_ABORT = 1, ist REG_RD_DATA = 0.
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Prozessausgangsdaten (PZDA)
Feldausgabedaten werden vom BL67-1SSI-Modul an ein Feldgerat ausgegeben.
Die Prozessausgangsdaten beschreiben die Daten, die von der SPS Uber ein Gateway an das BL67-
1SSI-Modul ausgegeben werden.
Die Ubertragung erfolgt in einem 8 Byte-Format, das sich wie folgt darstellt:
4 Byte dienen zur Darstellung der Daten, die in das Register mit der Adresse REG_WR_DATA
geschrieben werden sollen.
1 Byte enthalt die Registeradresse zu den Daten, die mit dem nachsten Riickmeldetelegramm aus-
gelesen werden sollen.
1 Byte enthalt die Registeradresse zu den Daten, die in Byte 0 bis 3 dieses Telegramms stehen und
eine Anforderung zum Schreiben.
1 Byte dient zum Steuern der Vergleichsoperationen.
1 Byte enthalt ein Stoppbit zur Unterbrechung der Kommunikation mit dem Geber.
Byte Byte Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
DP/PN
Steuerdaten
n n+7 STOP - - - - - - -
n+1 |n+6 ) i i CLR EN ) CLR EN
CMP2 | CMP2 CMP1 CMP1
n+2 n+5 REG_WR - REG_WR_ADR
n+3 n+4 - - REG_RD_ADR
Datenbytes
n+4 n+3 REG_WR_DATA, Datenbyte 0
n+5 |n+2 REG_WR_DATA, Datenbyte 1
n+6 n+1 REG_WR_DATA, Datenbyte 2
n+7 n REG_WR_DATA, Datenbyte 3
n = Prozessdaten-Offset in den Eingangsdaten; abhdangig vom Stationsausbau und dem jeweiligen
Feldbus
Aussage der Datenbits (Prozessausgangs)
Tabelle 12-2: Bezeichnung Wert Beschreibung
Bedeutung der
Datenbits (Prozes-
sausgangs)
STOP 0 Anforderung, den SSI-Geber zyklisch auszulesen
1 Anforderung, die Kommunikation mit dem Geber zu unter-
brechen.
CLR_CMP2 0 Grundzustand, d. h. kein Rlicksetzen von FLAG_CMP2 aktiv.
1 Riicksetzen von FLAG_CMP2 aktiv
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Tabelle 12-2: Bezeichnung
Bedeutung der

Datenbits (Prozes-

sausgangs)

Wert

Beschreibung

EN_CMP2

Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2
und FLAG_CMP2 haben immer den Wert 0, unabhangig
vom SSI-Geberwert.

Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP2, STS_CMP2
und FLAG_CMP2 haben einen Wert abhangig vom Ver-
gleichsergebnis zum SSI-Geberwert.

CLR_CMP1

Grundzustand, d. h. Riicksetzen von FLAG_CMP1 nicht
aktiv.

Rucksetzen von FLAG_CMP1 aktiv.

EN_CMP1

Grundzustand, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1
und FLAG_CMP1 haben immer den Wert 0, unabhangig
vom SSI-Geberwert.

Vergleich aktiv, d. h. die Datenbits REL_CMP1, STS_CMP1
und FLAG_CMP1 haben einen Wert abhéangig vom Ver-
gleichsergebnis zum SSI-Geberwert.

REG_WR

Grundzustand, d. h. es liegt keine Anforderung, den Inhalt
des Registers zur Adresse REG_WR_ADR mit REG_WR_-
DATA zu Uberschreiben, an. Das Bit REG_WR_AKN (— Kapi-
tel ,Prozesseingang (PZDE)") wird ggf. zurlickgesetzt (0).

Anforderung den Inhalt des Registers zur Adresse
REG_WR_ADR mit REG_WR_DATA zu Uiberschreiben.

REG_RD_ADR

Adresse des Registers, das gelesen werden soll. Die Nutzda-
ten befinden sich bei erfolgreichem Lesen (REG_RD_A-
BORT = 0) in REG_RD_DATA der Prozesseingangsdaten
(Bytes 4 - 7).

REG_WR_DATA

0 bis
2329

Wert, der in das Register mit der Adresse REG_WR_ADR
geschrieben werden soll.
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12.3.3 Interne Register - Lesen und Schreiben

Beim SSI-Modul ist eine universelle Registerschnittstelle realisiert worden, die Zugriff auf bis zu 64
Register ermdglicht.

Der schreibende Zugriff erfolgt Giber die Prozesseingangsdaten. Hierbei ist vorab sicherzustellen, dass
die Register-Schreib-Schnittstelle in Grundstellung ist, also kein laufender Schreibzugriff ansteht. Dies
ist gegeben, wenn in den Prozessausgangsdaten REG_WR = 0 ist und dies in den Prozesseingangsda-
ten Uber REG_WR_AKN = 0 bestétigt ist. Nun kann der Schreibzugriff erfolgen. Dazu miissen mit den
Prozessausgangsdaten folgende Werte (ibergeben werden:

REG_WR_ADR = Registeradresse,
REG_WR_DATA = zu schreibender Wert (32 Bit)
REG_WR = 1 (Schreibkommando)

Das SSI-Modul bestatigt die Bearbeitung des Schreibkommandos (iber die Prozesseingangsdaten
damit, dass das Bit REG_WR_AKN = 1 gesetzt wird. Das Ergebnis, ob das Register erfolgreich beschrie-
ben worden ist, wird dabei in den Prozesseingangsdaten durch REG_WR_ACCEPT = 1 bestétigt. Konnte
das Register nicht beschrieben werden (keine Zugriffsberechtigung, Wertebereich verlassen,...), wird
dies durch REG_WR_ACCEPT = 0 gemeldet. AnschlieBend muss die Schreiboperation durch

REG_WR = 0 beendet werden, um wiederum die Grundstellung einzunehmen.

Fir den lesenden Zugriff wird die Adresse REG_RD_ADR der Prozessausgangsdaten verwendet. Der
gelesene Registerinhaltistin REG_RD_DATA (Byte 4-7) eingetragen, wenn zur Bestatigung die Adresse
REG_RD_ADR in die Prozesseingangsdaten Glbernommen wurde und REG_RD_ABORT = 0 das fehler-
freie Auslesen des Registers bestatigt. Mit REG_RD_ABORT = 1 wird gemeldet, dass das Register nicht
gelesen werden konnte. In REG_RD_ADR der Prozesseingangsdaten steht dann die Adresse, auf die der
Zugriff nicht erfolgreich durchgefiihrt werden konnte. Die Nutzdaten werden dabei auf NULL gesetzt.
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12.3.4 Registerzugriff und Bedeutung

Tabelle 12-3: Bezeichnung Nr. Beschreibung Default (HEX)
Registerbeschrei-
bung
REG_SSI_POS 0 Aktueller binarer SSI-Geberwert
REG_MAGIC_NO 1 Magic Number (Oxaa55cc33)
REG_HW_VER 2 Hardware-Version
REG_SW_VER 3 Software-Version
REG_SF 4 Special Function Register
5bis 13 reserviert
REG_WR_ADR 14 Zeigerregister OUT
REG_RD_ADR 15 Zeigerregister IN
REG_DIAGT 16 Diagnosedaten
17 bis reserviert
19
REG_PARA1 20 Parameterdaten 0x1901 0000
21 bis reserviert
31
REG_GRAY_POS 32 Gray-kodierter aktueller SSI-
Geberwert.
REG_SSI_FRAME 33 Vollstandiger vom SSI-Geber
eingelesener Rahmen.
REG_CMP1 34 Vergleichswert 1 0x0000 0000
REG_CMP2 35 Vergleichswert 2 0x0000 0000
REG 36 bis reserviert
47
REG_LOWER_LIMIT 48 Untergrenze 0x0000 0000
REG_UPPER_LIMIT 49 Obergrenze OxFFFF FFFF
REG_OFFSET 50 Offsetwert 0x0000 0000
REG_SSI_MASK 51 Auswahl der in die Diagnose- 0x0000 0000
Schnittstellen Gbernommenen
SSI-Geber-Diagnosen
REG 52 bis reserviert
63
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Tabelle 12-4: Bezeichnung Schnittstellen
Bezeichnung der
Schnittstellen Prozess- Speiche- Prozess- Param. Diagn.
ausgabe rungim eingabe
Modul
REG_SSI_POS 0 RD
REG_MAGIC_NO 1 RD
REG_HW_VER 2 RD
REG_SW_VER 3 RD
REG_SF 4 WR fliichtig RD
REG_WR_ADR 14 RD
REG_RD_ADR 15 RD
REG_DIAGT1 16 RD RD
REG_PARA1 20 WR nicht RD WR
flichtig
REG_GRAY_POS 32 RD
REG_SSI_FRAME 33 RD
REG_CMP1 34 WR fliichtig RD
REG_CMP2 35 WR flichtig RD
REG_LOWER_LIMIT 48 WR nicht RD
flichtig
REG_UPPER_LIMIT 49 WR nicht RD
flichtig
REG_OFFSET 50 WR nicht RD
flichtig
REG_SSI_MASK 51 WR nicht RD
flichtig

ﬂ HINWEIS
Nicht fliichtig gespeicherte Register kdnnen maximal 100.000-fach beschrieben werden.
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12.3.5 Vergleichswert 1, Vergleichswert 2

Die erfasste Geberposition kann mit bis zu zwei ladbaren Werten verglichen werden. Im folgenden
steht das Zeichen ,x" fiir ,1” bzw. ,2". Die Registerinhalte werden tber einen Schreibzugriff auf das
Register REG_CMPx geladen. Die Vergleichsfunktionen werden durch Setzen des Bits EN_CMPx = 1 der
Prozessausgangsdaten aktiviert. Die Ergebnisse der dann kontinuierlich stattfindenden Vergleiche
werden in den Prozesseingangsdaten mit STS_CMPx, REL_CMPx und FLAG_CMPx angezeigt. Das Bit
REL_CMPx zeigt die Beziehung des Istwertes (Registerinhalt von REG_SSI_POS) zum Vergleichswert
(Registerinhalt von REG_CMPx) als aktuelle Statusmeldung an. Das Bit STS_CMPx meldet aktuelle
Gleichheit von Istwert (REG_SSI_POS) und Vergleichswert (REG_CMPx) als fllichtige Statusmeldung.
Zudem wird durch FLAG_CMPx in Form eines Merkers gemeldet, dass der Zustand (REG_SSI_POS =
REG_CMPx) besteht oder durchschritten wurde. Dieses Bit muss seitens der Applikation durch
CLR_CMPx =1 Uber die Prozessausgangsdaten zurlickgesetzt werden. Wenn der Vergleicher inaktiv ist
(EN_CMPx = 0), bleiben die Meldungen STS_CMPx, REL_CMPx und FLAG_CMPx auf Null.

Tabelle 12-5:
Freigabe
Vergleicher

Der Wert Z0
dieses Flags
wird 1, sobald
Gleichheit der
Vergleichswerte
besteht.

Der Wert bleibt
dann 1, bis er
zuriickgesetzt
wird.

Freigabe Vergleicher EN_CMPx =0

Prozesseingangsdaten Prozessausgangsdaten
REL_CMPx =0
STS_CMPx=0
FLAG_CMPx =0

Freigabe Vergleicher EN_CMPx = 1

Prozesseingangsdaten Prozessausgangsdaten

(REG_SSI_POS) < (REG_CMPx)

REL_CMPx =1 STS_CMPx =0
FLAG_CMPx=Z0A

Riicksetzen des Flags
FLAG_CMPx durch
CLR_CMPx =1

(REG_SSI_POS) > (REG_CMPx)

REL_CMPx =1 STS_CMPx =0
FLAG_CMPx=Z0A

Ricksetzen des Flags
FLAG_CMPx durch
CLR_CMPx =1

(REG_SSI_POS) = (REG_CMPx)

REL_CMPx =1 STS_CMPx =1
FLAG_CMPx =1

Rucksetzen von FLAG_CMPx
nicht moglich, solange
Gleichheit besteht

12-42

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



BL67-1SSI

Industrielle
Automation

12.3.6 Untergrenze, Obergrenze

Die erfasste Geberposition kann mit bis zu zwei ladbaren Grenzen verglichen werden. Durch einen
Registerzugriff ist die Obergrenze in das Register REG_UPPER_LIMIT bzw. die Untergrenze in das
REG_LOWER_LIMIT einzutragen. Durch Beschreiben dieser Register mit Werten ungleich den Defaults
wird die Uberwachung der Grenzen aktiviert und die Bits STS_OFLW bzw. STS_UFLW der Prozessein-
gangsdaten werden freigeschaltet. Die Diagnose meldet den Uberlauf bzw. den Unterlauf.

Zudem erfolgt mit ,Uberlauf” und ,Unterlauf” diese Meldung auch tber die azyklische Diagnose-
schnittstelle.

Die Grenzwerte sind mit dem Max- bzw. Minimalwert vorgeladen.

Tabelle 12-6: Registerzugriff Prozesseingangsdaten Diagnose
Uberlauf der
Geberwerte REG_UPPER_LIMIT auf STS_OFLW =0 Wert: 0
Default-Wert
FFFFFFFFh
Registerinhalt von (REG_SSI_POS) < (REG_UPPER_LIMIT) Wert: 0
REG_UPPER_LIMIT klei-
ner FFFFFFFFh STS_OFLW=0
(REG_SSI_POS) > (REG_UPPER_LIMIT) Wert: 1
Text: Uberlauf
STS_OFLW =1
Tabelle 12-7: Registerzugriff Prozesseingangsdaten Diagnose
Unterlauf der
Geberwerte REG_LOWER_LIMIT auf STS_UFLW =0 Wert: 0
Default-Wert
00000000h
Registerinhalt von (REG_SSI_POS) > (REG_LOWER_LIMIT) Wert: 0
REG_LOWER_LIMIT
gré')Ber O STS_UFLW = 0
(REG_SSI_POS) < (REG_LOWER_LIMIT) Wert: 1
Text: Unterlauf
STS_UFLW =1

12.3.7 Offsetfunktion/Ladewert

Diese Funktion wird aktiviert durch Beschreiben des Registers REG_OFFSET mit einem Wert <> 0. Der
Inhalt des Registers wird dann von dem SSI-Geberwert subtrahiert und in REG_SSI_POS gespeichert.
Alle Grenzwerte wie Untergrenze, Obergrenze, Vergleichswert 1, Vergleichswert 2 beziehen sich dann
auf den neu berechneten Wert (REG_SSI_PQOS).

Die Berechnungsvorschrift hierzu lautet:
(REG_SSI_POS) = SSI-Geberwert - (REG_OFFSET)
Diese Funktion lasst sich durch Schreiben des REG_OFFSET mit Null deaktivieren.
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12.3.8 Statusmeldungen des SSI-Gebers

Einige SSI-Geber Ubertragen in dem Datenrahmen, den sie dem Modul Gibergeben, nicht ausschlief3lich
den Positionswert, sondern liefern zusatzlich Statusmeldungen. Zur Bewertung des Messwertes seitens
der Applikation ist es ggf. sinnvoll, diese Statusmeldungen zu bericksichtigen.

Durch Beschreiben des REG_SSI_DIAG_MASK lassen sich maximal vier einzelne Bit aus dem Datenrah-
men des SSI-Gebers entnehmen und in die Bit SSI_STSx der Prozesseingangsdaten kopieren.

Zudem kann bei Ausldsen einer Statusmeldung mit einer azyklischen Diagnose die Nachricht ,SSI Sam-
meldiagnose” erfolgen.

Tabelle 12-8:

Prozesseingan REG_SSI_MASK

Maskierung durch gsdaten
REG_SSI_ Byte Bit7 Bit6 B5 B4 B3 B2 B1
MASK
SSI_STSO 0 EN_ DO_RMSO EN_DO_DS X SSI_FRAME_BIT_SELO
SSI_STS1 1 EN_D1_RMS1 EN_D1_DS X SSI_FRAME_BIT_SEL1
SSI_STS2 2 EN_D2_RMS2 EN_D2_DS X SSI_FRAME_BIT_SEL2
SSI_STS3 3 EN_ D3_RMS3 EN_D3_DS X SSI_FRAME_BIT_SEL3
Tabelle 12-9: Bezeichnung Wert Beschreibung
Beschreibung der -
Diagnosedaten EN_Dx_RMSx OA Der Ubertrag der SSI-Statusmeldungen in die Prozessein-
A Default gangsdaten ist nicht aktiviert.
1 Der Ubertrag der SSI-Statusmeldungen in die Prozessein-
gangsdaten ist aktiviert.
EN_Dx_DS OA Die Auswertung der SSI-Statusmeldungen fir Bit 0 der Dia-
gnose ist nicht aktiviert.
1 Die Auswertung der SSI-Statusmeldungen fiir Bit O der Dia-
gnose ist aktiviert.
SSI_FRAME_BIT_SEL 0-31 Angabe des zur Auswertung bzw. zum Kopieren selektier-
ten Bist im Frame des SSI-Gebers.
Default:0
Es gilt fur Bit 0 (,SSI Sammeldiagnose”) der Diagnoseschnittstelle und SSI_DIAG der Prozesseingangs-
daten:
(SSI_STSO & EN_DO_DS) || (SSI_STS1 & EN_D1_DS) || (SSI_STS2 & EN_D2_DS) || (SSI_STS3 & EN_D3_DS)
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12.3.9 Riicksetzen der Registerbank
Wird das Register REG_SF mit der Signatur
,1d20” = 0 x 6C643230

beschrieben, so werden alle Defaultwerte der nicht fliichtigen Register (inklusive Parameterregister)
zurlickgeschrieben.

Wird das Register REG_SF mit der Signatur
,1d48" =0 x 6C643438

beschrieben, so werden alle Defaultwerte der nicht fliichtigen Register auBer der Parameterregister
zurlickgeschrieben.

HINWEIS
Uberschriebene Werte gehen verloren.

12.3.10 Technische Daten

Abbildung 12-21:
Elektronikmodul
BL67-15SI
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Abbildung 12-22: F—_————
Blockdiagramm M12-8 : 2L67- 1
BL67-15SI ; | ystembus
oV O—— 1
v &— < uP |
sens I |[Kommuni-
Modulbus-
T+ E—— Ir?telrjfacl:: I kations-
T 4 I bus
) 1
v 5| [ |
D- g ] I
1
1
1
LAY/
| 0
1
I | Power-
| Bus
— 1
- ]
— | Vsens
PE
I:*GND

Das Modul verfiigt liber zwei RS422-Schnittstellen, die ein SSI-Interface bilden. Hierzu arbeitet eine
RS422-Schnittstelle als Taktgeber zum Auslesen von Daten, die dann auf der anderen RS422-Schnitt-
stelle empfangen werden.
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Tabelle 12-10:
Technische Daten
BL67-1S5SI

Bezeichnung

BL67-1SSI

Anzahl der SSI-Schnittstellen

1

Geberspannung 24 VDC (-15%/+20%)

Geberstrom max. 500 mA (nicht kurzschlussfest)
Ausfiihrung des Taktausgangs RS422

Ausfiihrung des Signaleingangs RS422

RS422 Leitungslange max. 30 m

Nennspannung durch Versorgungsklemme 24 VDC

Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung
(Feldseite) I,

25 mA (ohne Geberstrom)

Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) |,

<50mA

Verlustleistung des Moduls

<1TW

Trennspannung

Urws (Modulbus/Feldspannung)

max. 1000 VDC

Uge (Feldspannung/Funktionserde)

max. 1000 VDC

Ugqq (Feldspannung/IO-Anschliisse)

ov
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12.3.11 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 12-11: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Priifen Sie, ob mehr als 2 benachbarte
kation Elektronikmodule gezogen wurden.
Relevant sind Module, die sich zwi-
schen Gateway und diesem Modul
befinden.
Prifen Sie auch, ob der SSI-Geber voll
funktionsfahig ist und die Datenlei-
tungsprifung in der erforderlichen
Weise unterstitzt.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
uP Grin Bewegungsrichtung aufwarts -
AUS Keine Bewegungsrichtung auf- -
warts
DN Griin Bewegungsrichtung abwarts -
AUS Keine Bewegungsrichtung -
abwarts
Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
- - rjrr]arsr}:tr:’lig; Unterlauf Uberlauf | Drahtbruch Samrs;wsgldia-
9 gnose
Table 13: Diagnose
Diagnosemeldun-
gen SSI Sammeldiagnose Statusmeldungen vom SSI-Geber liegen vor.

Drahtbruch

SSI-Gebersignal fehlerhaft (z.B. bedingt durch
einen Leitungsbruch).

Hardware-Fehler

Das Modul muss ausgetauscht werden, da z. B.
EEPROM oder UART defekt sein kdnnen.

Uberlauf SSI-Geberwert ist oberhalb der Obergrenze. Es ist
ein Uberlauf aufgetreten.
Unterlauf SSI-Geberwert ist unterhalb der Untergrenze. Es

ist ein Unterlauf aufgetreten.

Parametrierungsfehler

Die eingestellten Parameterwerte werden nicht
unterstitzt.
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ |Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
S |Bit3 Bit 3 o |Bit3
= [Bit4 Bit 4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Geber-Datenleitungs-Prifung
Bit6 Bit6 Bit6 reserviert
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Anzahl ungiiltiger Bits (LSB)
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
5 |Bit3 Bit 11 S |Bit3
> |[Bit4 Bit 12 2 |[Bit4 Anzahl ungiiltiger Bits (MSB)
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7 reserviert
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Bitlbertragungsrate
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |Bit3 Bit 3 o |Bit3
> [Bit4 Bit 4 > |[Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 o |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Anzahl Datenrahmenbits
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
< |Bit3 Bit 11 S |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6 reserviert
Bit 7 Bit 15 Bit 7 Datenformat
Table 14: Parametername Wert
Modulparameter
A Default-
Einstellung
Geber- jaA Datenleitung wird auf NULL Gberpriift.
Datenleitungs- ) — . -
Prifung nein Nach dem letzten giiltigen Bit wird nicht geprift, ob

die Datenleitung NULL liefert.
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Table 14: Parametername Wert
Modulparameter
A Default-
Einstellung
Anzahl ungdiltiger Bit 0" bis , 15" Anzahl unguiltiger Bits des vom SSI-Geber gelieferten
(LSB) Positionswertes an der LSB Seite.
Die signifikante Wortbreite des an den Modulbus-
Master tibertragenen Positionswertes ist folglich:
SSI_FRAME_LEN - INVALID_BITS_MSB- INVALID_-
BITS_LSB.
Die ungiiltigen Bits LSB-seitig werden durch Rechts-
schieben des Positionswertes,
beginnend mit dem LSB, entfernt.
(Default 0 Bit = 0x 0).
Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB + INVALID_-
BITS_LSB kleiner sein als SSI_FRAME_LEN.
Anzahl ungdltiger Bit 0" bis 7" Anzahl ungiiltiger Bits des vom SSI-Geber gelieferten
(MSB) Positionswertes an der MSB Seite. Die signifikante
Wortbreite des an den Modulbus-Master tGbertrage-
nen Positionswertes ist folglich:
SSI_FRAME_LEN - INVALID_BITS_MSB - INVALID_-
BITS_LSB.
Die ungiiltigen Bits MSB-seitig werden durch Maskie-
rung des Positionswertes auf Null gesetzt.
Grundsatzlich muss INVALID_BITS_MSB + INVALID_-
BITS_LSB kleiner sein als SSI_FRAME_LEN.
Default: 0 = 0y,
Bitubertragungsrate 1000000 Bit/s
500000 Bit/s A
250000 Bit/s
125000 Bit/s
100000 Bit/s
83000 Bit/s
71000 Bit/s
62500 Bit/s
Anzahl 1 bis 32 Anzahl der Bits des SSI-Daten-Frames. Grundsatzlich
Datenrahmenbits muss SSI_FRAME_LEN groBer sein als INVALID_BITS.
Default: 25 =19, .,
Datenformat binar kodiert A SSI-Geber sendet Daten im Binar-Code
GRAY kodiert SSI-Geber sendet Daten im Gray-Code
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12.3.13 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-23:
BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-24:

Pinbelegung <
BL67-1SSI mit 823 J=CND  5-Datay
BL67-B-1M12-8 17 2294 3ICIRGY 7-ono.

6 © 4=CLK- 8=Schim

" BL67-B-1M23/BL67-B-1M23-VI

Abbildung 12-25:
BL67-B-1M23/
BL67-B-1M23-VI

Abbildung 12-26:

. <
Pinbelegung 1=GND 7=nc.
BL67-1SSI mit 0] 2=Veens 8= Schim
BL67-B-TM23 40K~ 10-ne
5 = Data + 11 =nc
6 = Data - 12=n.c.
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Abbildung 12-27:
Pinbelegung
BL67-1SSI mit
BL67-B-1M23-VI

12-52

1=GND

2 =Vsens
3=CLK +
4 =CLK -
5 = Data +
6 = Data -

7=n.c.

8 = Schirm

9 = Vsens
10 = Vsens

11 =Veens
12 = GND
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12.4 BL67-1CVI

Beim Modul BL67-1CVI handelt es sich um eine Schnittstelle zum CAN Bus. Das Modul dient zum
Anschluss einfacher digitaler CANopen Geréte (wie z.B. Ventilinseln verschiedener Hersteller) an ein

BL67 System.
Abbildung 12-28: z.B. PROFIBUS-DP
Beispiel zum
Anschluss von
Ventilinseln an BL67-1CVI

BL67-1CVI

Basismodul mit
CVI-Versorgung Uber Vo

Standard CAN (DeviceNet)
Cordsets

Max. 8 Erweiterungen mit bis zu 32 Bit Ein- u. Ausgangsdaten

Ventilinseln mit CANopen-Interface
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12.4.1 Technische Daten

Abbildung 12-29:
Elektronikmodul
BL67-1CVI

Abbildung 12-30:
Blockdiagramm
BL67-1CVI

12-54

CAN-
Treiber

uP

BL67-
Systembus

Kommuni-
kations-
bus

Modulbus-
Interface
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Tabelle 12-1: Bezeichnung BL67-1CVI
Technische Daten
Kanalanzahl 1
Nennspannung aus Versorgungsklemme 24VDC
Lastspannung V, 24 VDC
Spannungsbereich 18 bis 30 VDC
Nennstromaufnahme an 5 VDC (Modulbus) I, < 30 mA
Nennstromaufnahme aus Versorgungsspannung < 100 mA (bei Laststrom = 0)
(Feldseite) I,
Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
CAN
Ugs; @ktiv) min. 500 mV
Ugs, (inaktiv) max. 200 mV
Ugirs (Gleichtaktbereich) -7bis 12V
Versorgung Ventilelektronik
Ausgangsstrom
High-Pegel I, (Nennwert) 05A
High-Pegel | ,1ax 0,6 A (gemaB IEC 6 1131-2)
Einschaltwiderstand Ry, 190 mQ
Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>1.5A <4ms
1.0A<lgy< 1.5A <10s
06A<lgr< 1.0A min. 10 s/max. 60 s
Versorgung Ventile
Ausgangsstrom
High-Pegel I, (Nennwert) 1A
High-Pegel | ,yax 1,2 A (gemaB [EC 6 1131-2)
Einschaltwiderstand Ry 95 mQ
Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Abschaltcharakteristik K,
lour>3A <4ms
2A<lgyrs 3A <10s
12A<lgrs 2A min. 10 s/max. 60 s
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Trennspannungen
Uqpe (Modulbus/Feld, CAN) max. 1000 VDC
Ugeiq (Feld/CAN) 0VDC
Uked 0VvDC
(Versorgung Ventilelektronik/CAN)
Ugeiq (Versorgung Ventile/CAN) 0VDC
kurzschlussfest ja,gemaBEN 61 131-2

12.4.2 Prozessdaten

Die Prozessdaten des CVI-Moduls spiegeln die Daten der angeschlossenen CANopen-Knoten gemaf
der Parametrierung (siehe Tabelle 12-6: Konfigurationsmdglichkeitender CANopen-Knoten) wieder.
Gestartet wird mit den Daten des Knotens mit der niedrigsten Adresse, weitere Knoten folgen mit auf-
steigender Adresse. Dies gilt fiir Ein- und Ausgabedaten gleichermal3en.

HINWEIS
ﬂ Die Eingangsdaten nicht vorhandener bzw. gestérter CANopen-Knoten werden als 0 ange-
nommen.
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12.4.3 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen
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Tabelle 12-2: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Statusmel-
dungen D Rot, Anstehende -
blinkend, Diagnose
0,5Hz
A Ub?fpque” Sie Rot Ausfall der Modulbuskommuni-  Priifen Sie, ob mehr als 2 benach-
zusdtzlich die kation barte Elektronikmodule gezogen
Spannung \(,am wurden. Relevant sind Module, die
Gateway (siehe ich zwisch ddi
Hinweis) sich zwischen Gateway und diesem
Modul befinden.
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
BUS Orange (+ Nicht alle konfigurierten Uberpriifen Sie die angeschlosse-
Error = Rot) CANopen-Gerdte sind online nen CANopen-Gerate.
und im Normalbetrieb (Operati-
onal)
Grin Alle konfigurierten CANopen-
Geréte sind online und im Nor-
malbetrieb (Operational)
Error Rot Kommunikation zwischen Inter-  Kontrollieren Sie die CAN-Kommu-
face und anderen Busteilneh- nikation der Teilnehmer
mern gestort:
- CAN BusOff
- Heartbeat- Fehler
- Guarding- Fehler
- Transmit- Timeout
Error AUS Kommunikation zwischen CVI
und anderen Busteilnehmern
OK
VE Grin Ventilelektronikversorgung ein-
geschaltet A
Rot Uberlast/Kurzschluss Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Ventilelektronikversorgung schlusses/der Uberlast.
VC Griin Ventilversorgung eingeschaltet
A
Rot Uberlast/Kurzschluss Beseitigen Sie die Ursache des Kurz-
Ventilversorgung schlusses/der Uberlast.
HINWEIS

Die griinen LEDs ,VE” bzw. ,VC" zeigen nicht das tatsachliche Vorhandensein der Spannun-
gen an. Sie geben nur Auskunft dariiber, dass keine Uberstromabschaltung vorliegt.
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Diagnosedaten

Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:

Byte |Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4  |Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Diagnosedaten CANopen-Knoten
n DiagNode 2 ‘ DiagNode 1
n+3 DiagNode 8 ‘ DiagNode 7
n+4 DiagCVi
n+5 reserviert
n+6 TX_Datenbyte 4
Tabelle 12-3: Name Beschreibung
Diagnosedaten
DiagNode x Diagnosen des jeweiligen Knotens
(siehe Tabelle 12-4: Diagnosedaten des
CANopen-Knotens)
DiagCVI Globale Diagnosen CVI- Modul
(siehe Tabelle 12-5: Globale Diagnosen des CVI-
Moduls)
Tabelle 12-4: Bit Name Beschreibung
Diagnosedaten
des CANopen- 0 Seit Modulstart wurden Emer- Emergencies sind unter Umstanden bereits wieder
Knotens gencies gemeldet beseitigt. Die Diagnose wird 10 s nach Beseitigung aller

Kommunikations- und Applikationsfehler aller Knoten
geloscht.

1 Knoten hat Emergencies gemel-
det
2 Seit Modulstart sind Kommuni- Kommunikationsfehler sind unter Umstanden schon

kationsfehler aufgetreten/
Guard Time abgelaufen

wieder beseitigt. Die Diagnose wird 10 s nach Beseiti-
gung aller Kommunikations- und Applikationsfehler
aller Knoten gel6scht.

3 Kommunikationsfehler/Guard
Time abgelaufen

Tabelle 12-5: Bit Name Beschreibung
Globale Diagno-
sen des CVI- 0 Seit dem Modulstart wurden
Moduls Emergencies gemeldet.
1 Knoten Adresse nicht im zuldssi- Dieser Fehler wird erst nach einem Neustart des Moduls
gen Bereich (1-8) wieder zurlickgenommen.
2 Uberstrom Ventilversorgung
3 Uberstrom Ventilelektronikver-
sorgung
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12.4.4 Modulparameter

Industrielle

Automation

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ | Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit0 Bit0 BitO Node aktivieren
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsdatenlange
CAN- 2 |Bit3 Bit 3 < |Bit3
Knoten1 | = [Bit4 Bit 4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Ausgangsdatenldnge
Bit6 Bit6 Bit6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit0 § Bit 8 BitO Node aktivieren
Bit 1 Bit9 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Eingangsdatenlange
CAN- v | Bit3 Bit 11 v |Bit3
Knoten2 | = [Bit4 Bit12 | & [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Ausgangsdatenldnge
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit0 Bit0 BitO Node aktivieren
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsdatenlange
CAN- S |Bit3 Bit 3 o |Bit3
Knoten3 | = [Bit4 Bit 4 2 |Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Ausgangsdatenldnge
Bit6 Bit6 Bit6
Bit 7 5 | Bit7 Bit 7
Bit0 § Bit 8 BitO Node aktivieren
Bit 1 Bit9 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Eingangsdatenlange
CAN- o |Bit3 Bit 11 o |Bit3
Knoten4 | = [Bit4 Bit12 | & [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Ausgangsdatenldnge
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ | Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit0 Bit 0 Bit0 Node aktivieren
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsdatenldnge
CAN- Y |Bit3 Bit 3 Y [Bit3
Knoten5 | = [Bit4 Bit 4 2 |[Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Ausgangsdatenlange
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit 7 S |Bit7 Bit 7
Bit0 S |Bit8 Bit0 Node aktivieren
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Eingangsdatenldnge
CAN- ‘S [Bit3 Bit 11 ‘s |Bit3
Knoten6 | 2 |Bit4 Bit 12 2 |[Bit4
Bit 5 Bit13 Bit 5 Ausgangsdatenlange
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit0 Bit 0 Bit0 Node aktivieren
Bit 1 Bit 1 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Eingangsdatenldnge
CAN- o IBit3 Bit 3 o [Bit3
Knoten7 | = [Bit4 Bit 4 2 [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5 Ausgangsdatenlange
Bit 6 Bit6 Bit6
Bit 7 5 |Bit7 Bit 7
Bit 0 2 |Bit8 Bit 0 Node aktivieren
Bit 1 Bit9 Bit 1 Guarding aktivieren
Bit 2 Bit 10 Bit 2 Eingangsdatenldnge
CAN- S |Bit3 Bit 11 > |Bit3
Knoten8 | & [Bit4 Bit 12 2 [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Ausgangsdatenlange
Bit 6 Bit 14 Bit6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
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Industrielle

Automation

Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ | Parameter
orientiert orientiert PROFINET
CVI-Modul Bit0 Bit0 Bit 0 Guarding Time [0.15s]
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
E Bit 3 Bit 3 ;3 Bit 3
= |Bit4 Bit 4 = [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 > |Bit7 Bit 7
Bit 0 § Bit 8 Bit 0 Life Time Factor
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
% |Bit3 Bit 11 % |Bit3
= [Bit4 Bit 12 = [Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Bit 0 Bit 0 Bit 0 Bitlibertragungsrate
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
o |Bit3 Bit 3 o |Bit3 Abschlusswiderstand
a 9 aktivieren
@ [Bit4 Bit4 @ [Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 »n | Bit6 Bit 6
Bit 7 S [Bit7 Bit 7
Bit 0 = |Bits Bit O reserviert
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
5 Bit 3 Bit 11 i Bit 3
;%‘ Bit4 Bit 12 g\ Bit 4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit6
Bit7 Bit 15 Bit7
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Tabelle 12-6: Parametername Beschreibung

Konfigurations-
méglichkeitender Konfiguration CANopen-Knoten

CANopen-Knoten . -
Node aktivieren 0=neinA

1=ja

Guarding aktivieren 0=nein A
1=ja

Eingangsdatenlange Lange der Eingabedaten des Knotens.

000=0BitA

001 =4 Bit

010 =8 Bit

011 =12 Bit

100 = 16 Bit

101 = 24 Bit

110 =32 Bit

111 =reserviert

Ausgangsdatenldnge Lange der Ausgabedaten des Knotens

000=0BitA

001 =4 Bit

010 =8Bit

011 =12Bit

100 = 16 Bit

101 =24 Bit

110 =32 Bit

111 =reserviert

Konfiguration CVI-Modul

Guarding Time [n*0,1s] Einstellen der Guard-Time in 100 ms-Schritten (Werte O
bis 255); Default 3 =300 ms

Life Time Factor Faktor, der bestimmt, wie oft ein Knoten einen Request
unbeantwortet lassen bzw. die Guard-Time Uberschrei-
ten darf (Werte 0 bis 255);
Default=3

Konfiguration CANopen

Bitlbertragungsrate Baudrate CANopen
000 = 1000k
001 =reserviert
010 =500k
011 =250k
100 =125k A
101 =50k
110 =20k
111 =10k

Abschlusswiderstand aktivieren 0 =nein
1=ja
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12.4.5 Basismodule/Anschlussbelegung
© BL67-B-1M12

Abbildung 12-31:
BL67-B-1M12

Abbildung 12-32:

Pinbelegung ; 1 < Schi

3 = ocnhirm
BL67-1CVI mit 13 g = \C/%?\IEISIS
BL67-B-TM12 ° 2 = CAN_H

5 4 5=CAN_L
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12.4.6 Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme des CVI-Moduls

Um einen einwandfreien Betrieb der Ventilinsel zu gewahrleisten, beachten Sie bitte folgende Hin-
weise bei der Inbetriebnahme des Moduls BL67-1CVI:

1 Beim Anschluss der CANopen-Knoten an das CVI-Modul mussen alle Richtlinien zum Aufbau eines
CANopen-Netzwerkes berticksichtigt werden. Beachten Sie dabei vor allem auch die Richtlinien
zum Abschluss einer Buslinie.

Ist das CVI-Modul der erste oder letzte Knoten im CANopen-Netzwerkes, muss der Busabschluss im
CVI-Modul via Parameter zugeschaltet werden.

2 Sowohl das BL67-System als auch die CANopen-Knoten miissen den Vorgaben entsprechend mit
Spannung versorgt werden.

3 Stellen Sie die CANopen-Stationsadressen an den Knoten ein. Der erste Knoten im CANopen-Sub-
netz erhalt dabei die Adresse ,1".

4 Stellen Sie am CVI-Modul und an den CANopen-Knoten identische Baudraten ein. Bei unterschied-
lichen Einstellungen kénnen das CVI-Modul und die angeschlossenen CANopen-Knoten nicht mit-
einander kommunizieren.

5 Parametrieren Sie die angeschlossenen CANopen-Knoten im CVI-Modul je nach Applikation. Akti-
vieren Sie vorhandene Knoten und deaktivieren Sie inaktive Knoten, aktivieren/deaktivieren sie das
Guarding und stellen Sie die Lange der E/A-Daten fiir jeden aktiven Knoten ein.

6 Wenn die LEDs des CVI-Moduls und der CANopen-Knoten griin leuchten, lauft das Subnetz fehler-
frei.
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12.5 BL67-1CNT/ENC

Das BL67-1CNT/ENC ermoglicht den Anschluss von Encodern sowie Signal-und Richtungsausgangen,
wobei die Ausgabe der Richtung optional ist.

Das Modul stellt die Versorgung angeschlossener Messgeber mit 24 VDC zur Verfligung.

Der Zahler kann sowohl als Eingangsmodul fiir RS422-Ausgdnge sowie als Digitaleingang mit parame-
trierbarer Schaltschwelle fiir Gegentaktausgange (0 bis 30 V) genutzt werden (siehe Parameter Geber-
signal).

RS422-Eingang:
- Signalauswertung zwischen A, B, Zund /A, /B, /Z
- Versorgung von 5 V-Drehgebern muss extern erfolgen

Gegentakt-Eingang
(Digitaleingang mit parametrierbarer Schaltschwelle):

- Signalauswertung zwischen A, B, Z und GND.
Die Eingdnge /A, /B und /Z sind intern auf GND gelegt.

- Gegentakt-Eingange (0 bis 30 V)
- Schaltschwelle frei parametrierbar (1 bis 18 VDC)

Das Modul bietet dariiber hinaus 4 digitale Ausgéange und 4 digitale Eingange, wobei die Kanale DIO
und DOO bzw. DIT und DOT1 jeweils den gleichen Kontakt belegen (DIO0 und DIO1).

Die digitalen Eingdnge kdnnen als Zahlerfreigabe genutzt werden.

Betriebsarten
Zahlen
- Drehgeber
- Impuls- u. Richtung
Messen
- Frequenzmessung/Drehzahlmessung

- Periodendauermessung
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12.,5.1 Getting Started
Der folgende Abschnitt zeigt die prinzipielle Vorgehensweise zum Lesen des Zahlwerts:
1 Kurze Parametrierung (wenn erforderlich):

- Wird keine externe Encoder-Spannungsversorgung genutzt, kann diese tiber den Ausgang DO3
des Moduls erfolgen.
Dazu wird der Parameter ,Funktion DO3" (Byte 1, Bit 2) auf ,1 = Geberspannungsversorgung”
gesetzt (siehe Modulparameter, Seite 12-87).

- Wird keine externe Encoder-Spannungsversorgung genutzt wird, kann der Eingang DI3 des
Moduls dariiber hinaus als Geber-GND genutzt werden.
Dazu wird der Parameter ,Funktion DI3” (Byte 1, Bit 1) auf ,1 = Geber-GND" gesetzt (siehe Modul-
parameter, Seite 12-87).

2 Freigabe des Zahlers:

- Die Freigabe des Zahlvorgangs erfolgt Giber das Setzen des Prozessausgangs-Bits ,GATE” von 0
— 1 (siehe Prozessausgangsdaten/Steuerschnittstelle Byte 0, Bit 1, Seite 12-83).
— Der Zahler ist aktiviert und der Zahlvorgang beginnt.

3 Auslesen des Zahlwertes

— Der Zahlwert wird aus Bytes 4 bis 7 ,REG_RD_DATA" der Prozesseingangsdaten/Riickmelde-
schnittstelle (siehe Seite 12-83) ausgelesen.

HINWEIS

ﬂ Zu weiteren Funktionen des BL67-1CNT/ENC (Parametrierung, Prozessabbild, interne Regis-
ter etc.) lesen Sie bitte die nachfolgenden Seiten.
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12.5.2 Zahlen

Das Zahlermodul zahlt nach erfolgter Freigabe ab dem Ladewert endlos zwischen oberer und unterer
Zahlgrenze.

Die Freigabe erfolgt durch einen Flankenwechsel von 0 — 1 des Steuerbits Tor invertieren der Prozes-
sausgangsdaten/Steuerschnittstelle.

Erreicht der Zahler beim Vorwartszdhlen die obere Zdhlgrenze und kommt ein weiterer Zahlimpuls,
springt er auf die untere Zdhlgrenze und zahlt von dort ohne Impulsverlust weiter.

Erreicht der Zahler beim Riickwartszahlen die untere Zahlgrenze und kommt ein weiterer Zahlim-
puls, springt er auf die obere Zahlgrenze und zahlt ohne Impulsverlust weiter.

Zahlbereichsgrenzen

Die Zahlbereichsgrenzen sind {iber die Register Nr. 36 REG_LOWER_LIMIT und Register Nr. 40 REG_UP-
PER_LIMIT der Registerbank des Moduls (Seite 12-94) zu definieren.

Maximale Zahlbereichsgrenzen:

Die obere Zahlgrenze ist +2 147 483 647 (231-1) = Ox7FFFFFFF

Die untere Zahlgrenze ist -2 147 483 648 (-2°') = 0x80000000
Signalauswertung A, B, Z

Impuls und Richtung, einfach

Impuls und Richtung, zweifach

Drehgeber, einfach

Drehgeber, zweifach

Drehgeber, vierfach

Zeitspanne zwischen Richtungssignal (B) und Zdhlsignal (A)

Bei Impulsgebern mit Richtungspegel muss gewahrleistet sein, dass zwischen Richtungssignal (B) und
Zahlsignal (A) eine Zeitspanne von mindestens 2 1s/200 ps liegen muss, je nach parametriertem Ein-
gangsfilter.

Abbildung 12-33:
Zeitspanne zwi-
schen Richtungs-
signal und Zéhlsi-
gnal

Signal A

Signal B |
(Richtung) :

| | Zeit
2 us /200 ps
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12.5.3 Messen

Allgemeines

Der Messvorgang muss nicht extra eingeschaltet werden. Er erfolgt automatisch, parallel zum Zahlvor-
gang. Gemessen wird entweder die Frequenz oder die Periodendauer, je nach Parametrierung (Para-
meterbyte 3, Bit 5 Messbetriebsart)

Ausnahme:
Ist fir die Synchronisation des Moduls der Parameter Synchronisation mit Z auf periodisch eingestellt,
muss der Parameter Messbetriebsart) Frequenzmessung gesetzt werden damit eine Messung erfolgt.

Gestartet wird der Messvorgang durch das Setzen der internen Software-Freigabe bzw., bei Paramet-
rierung des Digitaleingangs als Hardware-Tor (HW_Tor), durch das Setzen von Hardware- und Soft-
ware-Freigabe.

Frequenzmessung
Definition
In dieser Betriebsart zdhlt das Modul die Impulse, die in einer vorgegebenen Integrationszeit eintreffen.

Die Integrationszeit kann mittels Registerkommunikation tber das Register Nr. 60 REG_MEASU-
RE_TIME verandert werden. Sie ist zwischen 10 ms und (232 -1) x 10 ms in Schritten von 10 ms einstell-
bar.

Voraussetzungen

Parameter Messbetriebsart =0

Register Nr. 52 REG_SCALE_MUL =1

Register Nr. 56 REG_SCALE_DIV =1

Register Nr. 60 REG_MEASURE_TIME — Integrationszeit, abhangig von der Applikation
Der Wert der ermittelten Frequenz wird in der Einheit 10 Hz zur Verfiigung gestellt.

Der gemessene Frequenzwert ist in Register Nr. 48 REG_MEASURED_ VALUE und, falls parametriert, in
der Prozesseingangsdaten/Rlckmeldeschnittstelle (Bytes 8 bis 11) enthalten.

HINWEIS

ﬂ Der in Bytes 8 bis 11 der Riickmeldeschnittstelle angezeigte Wert wird durch den Parameter
REG_AUX_ADR (Parameterbyte 14) definiert.
Geben Sie hier die Register-Nr. des zu beobachtenden Wertes an (siehe Registerbank des
Moduls, Seite 12-94).

Das Aktualisieren des angezeigten Wertes erfolgt friihestens nach Ablauf der Integrationszeit.

Abbildung 12-34:

Frequenzmes-
sung mit Freiga-
befunktion

12-68

§ Integrationszeit 3 3
e 1 ] L L LD L LD L LI L LD
n*10 ms n*10 ms
Interne J |_
Freigabe  Beginn der Ende der
Frequenzmessung Frequenzmessung
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Periodendauermessung
Definition

In dieser Betriebsart misst das Zahlermodul die exakte Zeit zwischen zwei steigenden Flanken des Z&hl-
signals in ps.

Voraussetzungen
Parameter Messbetriebsart = 1
Register Nr. 52 REG_SCALE_MUL =1
Register Nr. 56 REG_SCALE_DIV =1

Die gemessene Periodendauer ist in Register Nr. 48 REG_MEASURED_ VALUE und, falls parametriert, in
der Prozesseingangsdaten/Riickmeldeschnittstelle (Bytes 8 bis 11) enthalten

HINWEIS

ﬂ Der in Bytes 8 bis 11 der Riickmeldeschnittstelle angezeigte Wert wird durch den Parame-
ter REG_AUX_ADR (Parameterbyte 14) definiert.
Geben Sie hier die Register-Nr. des zu beobachtenden Wertes an (siehe Registerbank des

Moduls).
Abbildung 12-35: —‘——
Periodendauer-  zpisignal _I—l— ,
messung; ‘
Anzahl der i Periode Periode
Perioden =2
Referenz|||||||||||||||||||||
frequenz i
Interne I Aktualisierung
. dor Anze
Freigabe Beginn der eranzeige Ende der
Periodenmessung Periodenmessung
Drehzahlmessung

Eine direkte Drehzahlmessung erfolgt nicht.

Die Drehzahl (n) in 1/min kann in der Betriebsart Frequenzmessung (siehe Parameter Messbetriebsart)
vom Modul anhand der Frequenz (f) errechnet werden.

Dabei gilt:
Die Frequenz (f) wird vom Modul zur Verfiigung gestellt.

Die Umrechnung in die Drehzahl erfolgt modulintern unter Beriicksichtigung der Auflésung
(Impulse/Umdrehung) des Drehgebers nach der folgenden Formel:

Multiplikator _ 60
X — =1TX
Divisor 1000 x Impulse

n=f

Der Multiplikator und der Divisor sind Register des Moduls, die entsprechend der 0.g. Formel zu
beschreiben sind.

Multiplikator:  REG_SCALE_MUL; Reg.-Nr. 52 (Seite 12-94)

Divisor: REG_SCALE_DIV; Reg.-Nr. 56 (Seite 12-94)

Die Ausgabe der Drehzahl erfolgt im Register REG_MEASURED_VALUE

D300572 0115 - BL67 I/O-Module 12-69



Technologie-Module

Voraussetzungen
Parameter Messbetriebsart =0
Register Nr. 52 REG_SCALE_MUL # 1
Register Nr. 56 REG_SCALE_DIV # 1

Drehzahl in h6herer Auflosung

Zur Wiedergabe der Drehzahl mit einer héheren Auflésung, z.B. 103/min, muss der
Multiplikator zusatzlich z.B. mit 10® multipliziert werden.

« Multiplikator x 1000

=1 Divisor

12.5.4 Funktionen und Erlauterungen
Software-Tor und Hardware-Tor

Zum Start der Zdahlung/Messung muss eine Freigabe erfolgen.

Das Zahlermodul steuert den Start bzw. das Stoppen der Zahlung/Messung liber sogenannte ,Tore”.
Um diese Steuerung sowohl Giber die Software (Prozessausgangsdaten/Steuerschnittstelle) als auch
Uber einen physikalischen Ausgang zu ermdglichen, gibt es ein Software-Tor und ein Hardware-Tor.

Software-Tor:

Die Freigabe erfolgt durch einen Flankenwechsel von 0 — 1 des Steuerbits Tor invertieren der Pro-
zessausgangsdaten/Steuerschnittstelle.

Durch Ricksetzen 1 — 0 dieses Steuerbits wird der Messvorgang gestoppt.

Es muss immer eine Freigabe des Zahlers (iber das Software-Tor erfolgen. Erfolgt diese nicht, wird
der Zéhlvorgang nicht gestartet.

Soll die Freigabe nur liber das Software-Tor gesteuert werden, muss dieses im Parameter , Torfunk-
tion”, Parameterbyte 3, Bits 0 bis 2 (siehe Modulparameter, Seite 12-87) gesetzt werden.

Dariiber hinaus kann die Freigabe des Zdhlers zusatzlich von einem Hardware-Tor (siehe unten)
gesteuert werden.

Hardware-Tor:

Die Freigabe erfolgt tiber ein High-Signal (je nach eingestellter Schaltschwelle) an Eingang Z oder
Uber ein 24 V- Signal an einem der Digitaleingange DIO bis DI3.

Sie wird bei einem Flankenwechsel 0 — 1am Eingang gesetzt und bei einem Flankenwechsel 1T —
0 zuriickgesetzt.

Die Parametrierung der Digitaleingange DIO bis DI3 als Hardware-Tor erfolgt ebenfalls Giber den
Parameter ,Torfunktion” Parameterbyte 3, Bits 0 bis 2 (siehe Modulparameter, Seite 12-87).

Eine Freigabe Gber das Hardware-Tor ist jedoch nur dann méglich, wenn gleichzeitig das Steuerbit
JTor” der Steuerschnittstelle = 1 (Software-Tor, sieche oben) gesetzt ist.
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Synchronisation

Die Art der Synchronisation muss vor dem Betrieb des Zahlermoduls parametriert werden (siehe Para-
meter Synchronisation mit Z). Die steigende Flanke eines Referenzsignals am Eingang Z dient zum Set-
zen des Zéhlers auf den Ladewert.

Es kann zwischen einmaliger und periodischer Synchronisation gewahlt werden.
Folgende Bedingungen sind zu beachten:
Der Zahlbetrieb wurde mit der Software-Freigabe gestartet.
Das Steuerbit fiir die Freigabe der Synchronisation (SYNC_REQ) muss gesetzt sein.
Wahrend der Synchronisation findet keine Periodendauermessung statt.

Bei einmaliger Synchronisation erfolgt die Periodendauermessung automatisch nach dem Synchro-
nisationsvorgang.

HINWEIS

ﬂ Eine Periodendauermessung bei periodischer Synchronisation ist nicht moglich. In diesem
Fall ist die Frequenzmessung zu nutzen!
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Einmalige Synchronisation:
- Aktiv, wenn Parameterbyte ,Synchronisation mit Z“: Byte 1, Bit 5= 0.

- Beider einmaligen Synchronisation erfolgt die Synchronisation mit dem Ladewert nur bei der
ersten 0 — 1 Flanke am Digitaleingang, nach dem Setzen des Freigabebits.

HINWEIS

ﬂ Eine Synchronisation mit Z wahrend einer Frequenzmessung kann fir den Zeitraum der Syn-
chronisation zu undefinierten Werten fiihren.

Durch Riicksetzen und Setzen des Steuerbits SYNC_REQ kann bei einmaliger Synchronisation ein wei-
terer Synchronisationsvorgang eingeleitet werden. Dieser erfolgt bei der nachsten 0 — 1 Flanke am
Digitaleingang.

Abbildung 12-36:
Einmalige
Synchronisation

Freigabe

Synchronisation Freigabe (SYNC_REQ)

Synchronisation mit Z

@ & ® ©) ®

Y

Obere Zéhlgrenze

Ladewert

Untere Zahlgrenze

keine Synchronisation ohne Freigabe
Freigabe gesetzt

einzige Synchronisation

keine 2. Synchronisation

Stopp Synchronisation

Start Synchronisation

= O 0 N & 1 A W N =

0 einzige Synchronisation nach erneuter Freigabe
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Periodische Synchronisation:
- Aktiv, wenn Parameterbyte ,Synchronisation mit Z”: Byte 1, Bit 5=1.

- Beider periodischer Synchronisation erfolgt die Synchronisation mit dem Ladewert bei der ers-
ten und jeder weiteren 0 — 1 Flanke am Eingang Z, nach dem Setzen des Freigabebits.

Abbildung 12-37: A
Periodische @
Synchronisation

) e

Synchronisation Freigabe (SYNC_REQ)

Y

Synchronisation mit Z
@ ® ® @ ®
Obere Zahlgrenze
Ladewert
Untere Zahlgrenze
keine Synchronisation ohne Freigabe

Freigabe gesetzt
2. Synchronisation

Stopp Synchronisation

1

2

3

4

5

6 1.Synchronisation
7

8

9 Start Synchronisation
1

0 1. Synchronisation nach erneuter Freigabe
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12-74

Generell gilt:

Nach erfolgreicher Synchronisation ist das Rlickmeldebit SYNC_AKN gesetzt. Es kann nur durch das
erneute Setzen des Bits SYNC_REQ zurlickgesetzt werden.

Als Referenzsignal kann das Signal eines prellfreien Schalters oder die Nullmarke eines Drehgebers die-
nen.

Verhalten der digitalen Eingdange DIO bis DI3

Die digitalen Eingang kénnen mit unterschiedlichen Sensoren betrieben werden (Plus-Schalter oder
Gegentakt).

Der Pegel der Eingdnge ist invertierbar.
Die Riickmeldebits DIO bis DI3 zeigen den Pegel des jeweiligen Digitaleingangs an.
Folgende Funktionen kénnen fiir die Digitaleingdange gewahlt werden:
Digitaleingang
Hardware-Tor (siehe Parameter Torfunktion)
Geber-GND (siehe Parameter Funktion DI3).
Verhalten der digitalen Ausgiange DOO bis DO3
Das Modul besitzt echte Digitalausgénge mit Uberlasterkennung (siehe Diagnose).
Folgende Funktionen kénnen fiir die Digitaleingdange gewahlt werden:

Digitalausgang:
Die Digitalausgange werden Uber ein Flag in den Prozessdaten des Moduls, Seite 12-81 gesteuert

Geberversorgung (siehe Parameter Funktion DO3)
Signal-Auswertemaoglichkeiten fiir Drehgeber

Die Einstellung der Auswerteméglichkeiten erfolgt Giber die Konfiguration des BL67-Zdhlermoduls. Fol-
gende Einstellungen sind moglich:

1-fach
2-fach
4-fach
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Die Parametrierung der Abtastung erfolgt in Parameter-Byte 0, Bits 2 und 3, Parameter ,Signalauswer-
tung”, siehe Seite 12-87.

Abbildung 12-38:
Auswertemég-
lichkeiten fiir das
Zdhlermodul

Signal A — ’ ! ; ! ’ ! ' ! —_—

e TLITLILITLI

Einfachauswertung O b O
steigende Flanke

an A

Einfachauswertung ° °
fallende Flanke

an A

Zweifachauswertung @ Q Q Q

- 4“4.‘““4“4‘““4
- 4“4.‘““4“4‘““4

I A
N S R A U R N B
R SN G N A R SR B
I N
I T e
T T e I
e e e | e | | e/
T O I
T e T e
S T A A S R A A A R N B
T S ST S SR N SR RN
Vierfachauswertung © 000606060600 060060 00 060 00 0

Abtastpunkte bei unterschiedlichen Auswertungen

Je nach Konfiguration wird der Zéhlerstand in Abhangigkeit der steigenden und fallenden Flanken der
Signale A und B inkrementiert bzw. dekrementiert. Folgende Auswertungen sind moglich:

Einfachauswertung:

- Es wird nur die steigende Flanke von Signal A ausgewertet.
oder

- Es wird nur die fallende Flanke von Signal A ausgewertet.

Zweifachauswertung:
Es wird sowohl die steigende als auch die fallende Flanke von Signal A ausgewertet.

Vierfachauswertung:
Es wird sowohl die steigende als auch die fallende Flanke von Signal A und B ausgewertet.

Impuls und Richtung
Der Eingang A empfangt das Zahlsignal und der Eingang B das Richtungssignal.

Ein Signal am Eingang A kann den Zahlerstand jeweils erh6hen oder erniedrigen je nach Zustand des
Eingangs B.

Die Drehrichtung bzw. das Richtungssignal wird in Byte 1, Bit 0 der Prozesseingangsdaten angegeben
(siehe Prozesseingangsdaten/Rickmeldeschnittstelle des Moduls).

HINWEIS
Das Signal an A und B kann invertiert werden.
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Abbildung 12-39:
Verdnderung des
Zdhlerstands bei
Zdhlsignal und
Richtungssignal

12-76

Signal A

(Z&hlsignal)
rickwarts

Signal B vorwarts |
(Richtung)

Zahlimpulse |_|

vorwarts

Zahlimpulse |_|

rlckwarts

Ladewert

Zahler vorbereitend laden

Dem Zahler kann vorbereitend ein Ladewert vorgegeben werden. Die Vorgabe kann entweder liber die
angeschlossene Steuerung (siehe Registerbank des Moduls, Register Nr. 40 ,REG_LOAD_VALUE")
oder (ber die Software I/O-ASSISTANT V3 (PACTware + BL67-DTM) erfolgen.

Die Voraussetzungen fiir das Laden des Ladewertes sind:
eine erfolgte Synchronisation mit Z
ein Modulreset

Liegt der parametrierte Ladewert auBerhalb der parametrierten Zahlgrenzen des Moduls, wird die
jeweilige Zahlgrenze geladen.

Folgende Werte sind wahrend des Betriebs mit Hilfe der entsprechenden Register (siehe Registerbank
des Moduls) tiber die Ladefunktion veranderbar:

Zahlerstand (REG_COUNTER_VALUE, Register Nr. 32)
Untergrenze (REG_LOWER_LIMIT, Register Nr. 36)
Obergrenze (REG_UPPER_LIMIT, Register Nr. 40)
Ladewert (REG_LOAD_VALUE, Register Nr. 44)
Digitalausgange setzen

Digitaleingange lesen

Zdhler direkt laden
Der Zahler kann direkt geladen werden.

Der Ladewert wird in diesem Fall direkt in das Zéhlwert-Register (Register Nr. 0 ,REG_CNT_POS", sieche
Registerbank des Moduls) geschrieben und vom Modul sofort als neuer Zdhlwert angenommen.

Liegt der parametrierte Ladewert auBerhalb der parametrierten Zahlgrenzen des Moduls, wird die
jeweilige Zahlgrenze geladen.
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12.5.5 Riicksetzen der Statusbits

Das Riicksetzen der Statusbits erfolgt bei einem Flankenwechsel von 0 — 1 an RES_STS (Byte 1, Bit 0)
der Steuerschnittstelle des Moduls siehe Prozessausgangsdaten/Steuerschnittstelle.

Statusbits:
STS_ZC, STS_UFLW, STS_OFLW

12.5.6 Fehlerquittierung

Fehlermeldungen wie ,Uberlast an Ausgang” (DIA_DOx) oder ,Parametrierfehler” (ERR_PARA)
I6sen automatisch eine Diagnosemeldung aus.

Sie missen nicht quittiert werden. Das Riicksetzen der Diagnose erfolgt nach Beseitigen des Fehlers
automatisch.

Das Riicksetzen einer ,ERR_PARA"-Diagnose erfolgt nach Fehlerbeseitigung sofort. Eine ,DIA_DOx"-
Diagnose, wird in Abhangigkeit von der Schwere der Uberlast verzégert zuriickgesetzt.
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12.,5.7 Technische Eigenschaften

Abbildung 12-40:
BL67-1CNT/ENC

Blockschaltbild

Abbildung 12-41:

w
Blockschaltbild 3 —
3 — Logk
g —
>
O
Q
>
fe}
) Galvanische Trennung
=
X
: |
&
S 24VDC . . }
? Signalverarbeitung flir
5 _G&W Zahl- und Messbetrieb
3 |
] \
S
O i
g ¢ Filter 4xDO  4xDI
- i Richtungserkennung 24V 24\
N ; Impulsaufbereitung 0,5A
i : 5 Geber-
Geber | | oo,
-4 24VDC : 24 VDC ersorgun
versorgung — | | zavmel TR
Feldseite
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Tabelle 12-7: Bezeichnung

BL67-1CNT/ENC

Technische Daten
Anzahl der Kanale

1

Nennspannung aus Versorgungsklemme

24 VDC

Nennstrom aus Versorgungsklemme |,

< 50 mA (wenn Laststrom = 0)

Nennstromaufnahme aus Modulbus I 50 mA
Verlustleistung des Moduls, typisch <1,5W
Sensorversorgung

Ausgangsspannung der DOs 24 VDC

Ausgangsstrom

< 0,5 A, kurzschlussfest

Digitaleinginge fiir Zdhlsignale A,B Z

Differential Eingang

RS422 mit 150 Q Abschlusswiderstand

- max. Eingangsspannung

gemall RS422

Digitaleingang mit parametrierbarer Schaltschwelle

max. Eingangsspannung 0 bis 30 VDC

Uge (Schaltschwelle) 1bis18V

U,ise (Hysterese) 1 bis4V
Eingangsstrom

- Low-Pegel I, -0,06 bis 1,1 mA

- High-Pegel |, 0,02 mA bis 2,5 mA

Mindestimpulsbreite (maximale Zahlfrequenz)

je nach parametriertem Eingangsfilter (A, B):

- bei 500 kHz > 2us

- bei 50 kHz > 20 us

- bei 5 kHz > 200 s
Digitaleingdnge DI0O, DI1, DI2, DI3

Eingangsstrom < 5mA

Schaltschwelle EIN =27V

Schaltschwelle AUS <5V
Digitalausgang DO0, DO1, DO2, DO3

Ron Einschaltwiderstand <110 mQ

Ausgangsstrom |,

- High-Pegel |, (Nennwert) 0,5A
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- High-Pegel I,x

0,6 A (gemaB IEC6 1131-2)

Abschaltcharakteristik K,

=loyr>15A

<08s

- 1,0A<lgyr>15A

<3s

—0,6A<lgy>10A

min.3 s/max. 10 s

Gleichzeitigkeitsfaktor 100 %
Schaltfrequenz
bei ohmscher Last 100 Hz
bei induktiver Last 2 Hz
bei Lampenlast < 10Hz
Lampenlast R, <10W
Kurzschlussfest Ja
Trennspannungen
Uqps (Modulbus/IOs) 1000 VDC
Ureiq (Feldseite/IOs) 0VvDC
Uge (Modulbus oder Feld/FE) 100 VDC
Messbereiche
Frequenzmessung 250 kHz
1-fach max. 250 kHz
2-fach max. 250 kHz
4-fach max. 125 kHz

Periodendauermessung

400 ns bis 858,9 s

Zahlbetriebsarten

Signalauswertung A, B, Z

— Impuls und Richtung
- Drehgeber, einfach
- Drehgeber, zweifach
— Drehgeber, vierfach

Zahlbetriebsart

- Endlos zahlen
— Periodisch zdhlen (wenn Synchronisation mit Z
als periodisch parametriert)

Synchronisation

Einmalig
Periodisch

Zéhlgrenzen

Obere Zahlgrenze

0x8000 0000 bis 0x7FFF FFFF

Untere Zahlgrenze

Freiwahlbar, wobei die obere Zdhlgrenze immer
oberhalb der unteren liegen muss.

12-80
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12.5.8 Prozessdaten des Moduls

Prozesseingangsdaten/Riickmeldeschnittstelle

Byte Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
inDP
0 11 X A B Z DI3 DI2 DI Dlo
ERR SYNC Zahlrich-
1 10 - — X X X X X
Statusbytes PARA AKN tung
2 9 F\{/\Eg_ l\R/\ERG_ X X X STS_ STS_ STS_
ACCEPT AKN ZC OFLW UFLW
REG_
Kommunikation 3 8 RD_ REG_ACT_RD_ADR
ABORT

X =reserviert

Tabelle 12-8: Bit Wert Bedeutung
Prozesseingangs-
daten des Moduls
DIO bis DI3 0 Digitaleingang DIx =0
1 Digitaleingang DIx = 1
A B,Z 0 Digitaleingang A,BoderZ=0
1 Digitaleingang A,BoderZ =1
Zahlrichtung 0 vorwarts
1 riickwarts
SYNC_AKN 0 Encoder nicht synchronisiert.
1 Encoder synchronisiert mit Nullstellung.
ERR_PARA 0 Die letzte Parameteranderung ist gliltig.
1 Falsche/inkonsistente Parameterdaten.
STS_UFLW 0 kein Unterlauf
1 Zahlwert hat Untergrenze des Zahlbereichs unterschritten
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Tabelle 12-8: Bit Wert Bedeutung
Prozesseingangs-
daten des Moduls
STS_OFLW 0 kein Uberlauf
1 Zahlwert hat Obergrenze des Zahlbereichs Gberschritten
STS_ZC 0 Kein Nulldurchgang
1 Nulldurchgang erfolgte
REG_WR_AKN 0 keine Anderung der Registerinhalte
— Kein Anderungsauftrag der Daten in der Registerbank durch
Prozessausgabe.
Ein Schreibzugriff (REG_WR) auf die Registerbank ist nur mog-
lich, wenn dieses Bit zuvor Null war; Handshake zur DatenUiber-
tragung in die Register
1 Registerinhalte aktualisiert
— Eswurde eine Anderung der Registerinhalte durch eine Pro-
zessausgabe beauftragt.
REG_WR_ACCEPT 0 REG_WR_ADR Fehler
— Wahrend REG_WR = 1 konnte das in der Steuerschnittstelle
mit REG_WR_ADR adressierte Register nicht erfolgreich mit
Nutzdaten beschrieben werden.
1 REG_WR_ADR giiltig
— Wahrend REG_WR = 1 konnte das in der Steuerschnittstelle
mit REG_WR_ADR adressierte Register erfolgreich mit Nutzda-
ten beschrieben werden.
REG_ACT_RD_ADR 0 bis 127 Adresse des aktuell gelesenen Input-Registers.
REG_RD_ABORT 0 REG_RD_ADR giiltig
— DasLesendesin REG_RD_ADR angegeben Registers wurde
akzeptiert und durchgefiihrt. Der Inhalt des Registers befindet
sich im Nutzdatenbereich (REG_RD_DATA, Byte 0-3).
1 REG_RD_ADR Fehler
— Das Lesen des in REG_RD_ADR angegeben Registers wurde
nicht akzeptiert. Der Wert des Nutzdatenbereichs (REG_RD_-
DATA, Byte 0-3) ist Null.
REG_RD_DATA 0 bis Inhalt des durch REG_RD_ADR selektierten Registers. Wenn
2321 RD_ABORT = 0 sonst REG_RD_DATA = 0.
AUX_RD_DATA 0 bis Inhalt des Registers das durch Parameterbyte 14 (siehe Modul-
2321 parameter) ausgewahlt ist.
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Prozessausgangsdaten/Steuerschnittstelle
Byte Byte Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit O
inDP
0 7 DO3 DO1 DOO0 X X X GATE
Controlbytes
SYNC_ RES_
1 6 X X X X X X STS
2 5 i REG_WR_ADR
Kommunikation
3 4 REG_RD_ADR
4 3 REG_WR_DATA, Byte 0
5 2 REG_WR_DATA, Byte 1
Nutzdaten
6 1 REG_WR_DATA, Byte 2
7 0 REG_WR_DATA, Byte 3
X =reserviert
Tabelle 12-9: Bit Wert Bedeutung
Prozessausgangs-
daten des Moduls
GATE 0 Zahler inaktiv
1 Zahler aktiv, abhangig vom Parameter Torfunktion
DOO bis DO3 0 Digitalausgang DOx =0
1 Digitalausgang DOx =1
RES_STS 0 inaktiv
1 Wahrend des Wechsels von 0 nach 1 werden die Zahler-Status-
Bits (STS_UFLW und STS_OFLW) zuriickgesetzt.
SYNC_REQ 0 keine Synchronisation
1 Synchronisations-Anforderung
— Das Bit SYNC_AKN der Riickmeldeschnittstelle wird zurlick-
gesetzt.
REG_WR_ADR 0 bis 127 Adresse des Registers das mit REG_WR_DATA beschrieben wer-
den soll.
REG_WR 0 Grundzustand
1 Schreibe Register
— Anforderung den Inhalt des Registers der Adresse
REG_WR_ADR mit REG_WR_DATA zu Uberschreiben.
REG_RD_ADR 0 bis 127 Adresse des Registers das gelesen werden soll. Die Nutzdaten

befinden sich bei RD_ABORT =0 in REG_RD_DATA in der Riick-
meldeschnittstelle
(Bytes 4 - 7).
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Tabelle 12-9: Bit Wert Bedeutung
Prozessausgangs-
daten des Moduls
REG_WR_DATA 0 bis Wert, der bei einer Schreiboperation in das durch REG_WR_ADR
2377 selektierte Register geschrieben werden soll.

12.5.9 Diagnose- und Statusmeldungen

LED-Statusmeldungen

Tabelle 12-10: LED Anzeige Bedeutung Abhilfe
LED-Anzeigen
DIA Rot, Diagnose liegt an
blinkend,
0,5Hz
Rot Ausfall der Modulbuskommuni- Prifen Sie, ob mehr als 2 benach-
kation barte Elektronikmodule gezogen
wurden.
Priifen Sie die Versorgung des
Modulbusses
AUS Keine Fehlermeldung oder -
Diagnose
A/Z Grin Eingang A aktiv -
Rot Eingang Z aktiv
Rot Eingange A und Z aktiv
und Griin
AUS Eingdnge A und Z nicht aktiv
B Griin Eingang B aktiv bzw. Richtungs- -
eingang zeigt ,Rickwartszah-
len”
AUS Eingang B nicht aktiv -
DIO0/DIO1  Griin Kanal aktiv -
Rot Uberlast an Ausgang x -
AUS Kanal inaktiv
DO2/D0O3  Grin Ausgang aktiv
Rot Uberlast an Ausgang x
AUS Ausgang inaktiv
DI2/DI3 Grin Eingang aktiv -
AUS Eingang inaktiv -
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Diagnosedaten
Das Modul verfiigt iber folgende Diagnosedaten:
Byte | Bytein | Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
DP
ERR_ STS_ STS_
g 7 PARA X 8 X S X OLFW | ULFW
DIA_ DIA_ DIA_ DIA_
! 6 X X X X DO3 DO2 DO1 DOO
2 5
X
7 0
Tabelle 12-11: Diagnosemeldung Werte Bedeutung
Diagnose des
BL67-1CNT/ENC
STS_OFLW 0 kein Uberlauf
1 Der Zahlwert hat die Obergrenze des Zahlbereichs tGberschrit-
ten.
STS_UFLW 0 kein Unterlauf
1 Der Zahlwert hat die Untergrenze des Zahlbereichs tiberschrit-
ten.
DIA_DOx 0 Ausgang OK
1 Kurzschluss oder Uberlast an Ausgang x
ERR_PARA 0 Die letzte Parameteranderung ist gliltig.
0 Falsche/inkonsistente Parameterdaten.
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Basismodule
. BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-42:
BL67-B-1M12-8

Abbildung 12-43: <
Pinbelegung ) b5/ GND 5
3 82 3 1=Di3 5=B
BL§7 1CNT/ENC A, 2-008/Venc 6-5
mit 960, 3=A 7-7
275 A <
BL67-B-1M12-8 6 4=A 8=7

' BL67-B-1M23

Abbildung 12-44:

BL67-B-1M23
Abbildung 12-45:
; <

Pinbelegung 1=DI3/GND 7=Z
2-D03/Venc 8=7

BL67-1CNT/ENC /DO 2-os/vene B2

mit 4=A 10=DIO 1

BL67-B-1M23 5=B 11=D02
6-8 12 = GND
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Abbildung 12-46:
Pinbelegung < 1=DI3/GND  7=2
BL67-1CNT/ENC ®O®E\ 2=-D08/Venc 8-Z
. 3=A 9 = Vsens
mit 4=A 10 = Vens
BL67-B-1M23-VI 5=B 11 =Vsens
6=8B 12 =GND
12.5.10 Modulparameter
Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ | Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit0 Eingangsfilter (A, B)
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2 Signalauswertung (A,B)
© [Bit3 Bit 3 = [Bit3
= |Bit4 Bit 4 ;% Bit 4 Zishlrichtung
Bit 5 Bit 5 Bit 5 reserviert
Bit 6 Bit 6 Bit6 Eingang invertieren B
Bit 7 % Bit7 Bit 7 Eingang invertieren A
Bit0 § Bit 8 Bit0 Pullup Z
Bit 1 Bit 9 Bit 1 Funktion DI3
Bit 2 Bit 10 < Bit 2 Funktion DO3
E Bit 3 Bit 11 ° Bit 3 Gebersignal
& |Bit4 Bit 12 ,;%‘ Bit4 reserviert
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Synchronisation mit Z
Bit6 Bit 14 Bit6 reserviert
Bit 7 Bit 15 Bit7 Eingang invertieren Z
Bit 0 Bit 0 Bit0 Schwellwert Eingang A, B, Z
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 _ Bit 2 - Bit 2
E Bit 3 - |[Bit3 ~ |Bit3
& |Bit4 § Bit 4 ’% Bit 4
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit 7 Bit 7 Bit 7
Bit 0 Bit 8 Bit 0 Torfunktion
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
% |Bit3 T |Bit11 % Bit 3 Messbetriebsart
2 |[Bit4 2 |[Bit12 5 [Bit4 Zahlbetriebsart
Bit 5 Bit 13 Bit 5 Tor invertieren
Bit6 Bit 14 Bit 6 reserviert
Bit 7 Bit 15 Bit 7 reserviert
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Standard
Byte- Word- PROFIBUS/ | Parameter
orientiert orientiert PROFINET
Bit 0 Bit 0 Bit0 reserviert
Bit 1 Bit 1 Bit 1
Bit 2 Bit 2 Bit 2
Y |Bit3 Bit 3 — |Bit3
— [V
= |Bit4 Bit 4 S |Bit4
o
Bit 5 Bit 5 Bit 5
Bit 6 Bit 6 Bit 6
Bit7 S |Bit7 Bit 7
Bit 0 §° Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit 9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 o Bit 2
‘S |Bit3 Bit 11 = |Bit3
) [}
& |Bit4 Bit 12 S |Bit4
o
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
reserviert
o 9 AL o
22y 22 g2
=5 | £z 55
Bit 0 Bit 0 Bit 0 REG_AUX_ADR
Bit 1 Bit 1 Bit 1
< Bit 2 Bit 2 Bit 2
° Bit 3 Bit 3 ‘o |Bit3
S |Bit4 Bit 4 2 [Bit4
Bit 5 Bit 5 Bit5
Bit6 Bit6 Bit 6
Bit 7 S |Bit7 Bit 7
Bit 0 ;O Bit 8 Bit 0 reserviert
Bit 1 Bit9 Bit 1
Bit 2 Bit 10 Bit 2
n - - o :
- |Bit3 Bit 11 o |Bit3
S |Bit4 Bit 12 = |[Bit4
Bit 5 Bit 13 Bit 5
Bit 6 Bit 14 Bit 6
Bit 7 Bit 15 Bit 7
Tabelle 12-12: Parametername Werte Bedeutung
Parameter des
BL67-1CNT/ENC
A Default- Eingang invertieren A 0=nein A Signal A nicht invertiert
Einstellung
1=ja Signal A invertiert
Eingang invertieren B 0=neinA Signal B nicht invertiert
1=ja Signal B invertiert
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Tabelle 12-12:
Parameter des
BL67-1CNT/ENC

Parametername

Werte

Bedeutung

Zahlrichtung

0 = vorwarts A

Zahler zahlt vorwarts (Flanke A
vor Flanke B)

1 = rlckwarts

Zahler zahlt riickwarts (Flanke B
vor Flanke A)

Signalauswertung (A,B)

00 =1 x: steigende Flanke an A

Einfache Signalauswertung bei
steigender Flanke von Signal A

01 =1 x: fallende Flanke an A

Einfache Signalauswertung bei
fallender Flanke von Signal A

10 =2 x: beide Flankenan A A

Doppelte Signalauswertung bei
steigender und fallender Flanke
von Signal A

11 =4 x: beide Flanken an A und
B

Vierfache Signalauswertung bei
steigender und fallender Flanke
von Signal A und B (nur Inkre-
mental-Encoder)

Eingangsfilter (A,B)

00=500kHzA
01 =50kHz
10 =5 kHz

11 =reserviert

Einstellen des Eingangsfilters fir
die Eingange A und B

Eingang invertieren Z

O0=neinA

Signal Z nicht invertiert

1=ja

Signal Z invertiert

Synchronisation mit Z

0=einmalig A

Wenn ein Signal an Z anliegt
und wenn gleichzeitig das Bit
SYNC_REQ = 1 ist (siehe Control
Interface: Byte 1, Bit 6), dann
wird der Zahler einmalig mit
dem Ladewert synchronisiert.

1 = periodisch

Wenn ein Signal an Z anliegt
und wenn gleichzeitig das Bit
SYNC_REQ = 1 (siehe Control
Interface: Byte 1, Bit 6), dann
wird der Zahler periodisch mit
dem Ladewert synchronisiert.

Gebersignal

0 = Gegentakt-Eingang A

Gegentakt-Eingang (Single
Ended): Signalauswertung
zwischen A, B, Z und GND.

Die Eingange /A, /Bund /Z sind
intern auf GND gelegt.

1 =RS422-Eingang

RS422-Eingang: Signalauswer-
tung zwischen A, B, Zund /A, /B,
/Z
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Tabelle 12-12:
Parameter des
BL67-1CNT/ENC

Parametername

Werte

Bedeutung

Funktion DO3

0=Ausgang A

Der Ausgang wird als Digitalaus-
gang genutzt.

1 = Geberspannung-

Der Ausgang wird zur Span-

sversorgung nungsversorgung des ange-
schlossenen Gebers genutzt.
Funktion DI3 0=Eingang A Der Eingang wird als Digitalein-
gang genutzt.
1 = Geber-GND Der Eingang wird als Geber-
GND genutzt.
PullUp Z O=ausA Der PullUp-Widerstand fiir Ein-
gang Z ist ausgeschaltet.
1=an Der PullUp-Widerstand fir Ein-
gang Z ist eingeschaltet.
Schwellwert Eingang A, B, Z 0000=1V Einstellen des Schwellwertes fiir
0001 =15V die Eingange A, Bund Z.
0010=2V
0011=2,5V
0100=3V
0101 =4V
0110=5V
0111=6V
1000=7V
1001 =8V
1010=9V
1011=10VA
1100=12V
1101 =14V
1110=16V
1111 =18V

Zahlbetriebsart

0 = Drehgeber A

Betriebsart flir den Anschluss
eines Inkremental-Encoders.

1 = Impuls- u. Richtung

Betriebsart fiir den Anschluss
eines Zahlers mit Puls- und Rich-
tungseingang.

Messbetriebsart

0 = Frequenzmessung A

1 = Periodendauermessung

Einstellen der Messbetriebsart.

Tor invertieren

O0=neinA

Tor nicht invertiert

1=ja

Tor invertiert
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Tabelle 12-12:
Parameter des
BL67-1CNT/ENC

Parametername

Werte

Bedeutung

Torfunktion 000 = Zahler permanent inaktiv  Auswahl des Hardware-Tors
bzw. Bestimmung des Software-

Tors.

001 =DIO0 ist HW-Tor

010 =DI1 ist HW-Tor

011 =DI2 ist HW-Tor

100 =DI3 ist HW-Tor

101 =ZistTor

110 = Nur SW-Tor A

111 =reserviert

REG_AUX_ADR 0 bis 127
Default: 48

Angabe Registernummer aus
der Registerschnittstelle
(REG_PARA; REG_COUNTER_-
VALUE, REG_LOWER_LIMIT etc.,
siehe ab Seite 12-94), dessen
Inhaltin Byte 8 - 11 der Pro-
zesseingangsdaten gemappt
werden soll (siehe Seite 12-81).

12.5.11 Interne Register - Lesen und Schreiben

Bei diesem Modul ist eine universelle Registerschnittstelle realisiert worden, die Zugriff auf bis zu 128
Register ermdglicht.

Der schreibende Zugriff erfolgt Giber die Prozesseingangsdaten. Hierbei ist vorab sicherzustellen, dass
die Register-Schreib-Schnittstelle in Grundstellung ist, also kein laufender Schreibzugriff ansteht.

Dies ist gegeben, wenn in den Prozessausgangsdaten REG_WR = 0 ist und dies in den Prozesseingangs-
daten Uber REG_WR_AKN = 0 bestatigt ist.

Nun kann der Schreibzugriff erfolgen. Dazu miissen mit den Prozessausgangsdaten folgende Werte
Ubergeben werden:

REG_WR_ADR = Registeradresse,
REG_WR_DATA = zu schreibender Wert (32 Bit)
REG_WR = 1 (Schreibkommando)

Das Modul bestatigt die Bearbeitung des Schreibkommandos iber die Prozesseingangsdaten damit,
dass das Bit REG_WR_AKN = 1 gesetzt wird.

Das Ergebnis, ob das Register erfolgreich beschrieben worden ist, wird dabei in den Prozesseingangs-
daten durch REG_WR_ACCEPT= 1 bestatigt. Konnte das Register nicht beschrieben werden (keine
Zugriffsberechtigung, Wertebereich verlassen,...), wird dies durch REG_WR_ACCEPT = 0 gemeldet.
AnschlieBend muss die Schreiboperation durch REG_WR = 0 beendet werden, um wiederum die
Grundstellung einzunehmen.

Fir den lesenden Zugriff wird die Adresse REG_RD_ADR der Prozessausgangsdaten verwendet. Der
gelesene Registerinhalt istin REG_RD_DATA (Byte 4-7) eingetragen, wenn zur Bestdtigung die Adresse
REG_RD_ADR in die Prozesseingangsdaten Gibernommen wurde und REG_RD_ABORT = 0 das fehler-
freie Auslesen des Registers bestatigt.
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Mit REG_RD_ABORT = 1 wird gemeldet, dass das Register nicht gelesen werden konnte. In
REG_RD_ADR der Prozesseingangsdaten steht dann die Adresse, auf die der Zugriff nicht erfolgreich
durchgefiihrt werden konnte. Die Nutzdaten werden dabei auf NULL gesetzt.

12.5.12 Ablaufdiagramm Lesevorgang

Die folgende Grafik beschreibt den generellen Ablauf des Lesevorgangs beim Zahlermodul:

Abbildung 12-47:
Ablaufdia-

START

gramm, Lesevor-
gang

y

REG_RD_ADR := Registeradr.

REG_RD_ABORT =0

JA: Ergebnis OK

REG_RD_ADR =
REG_ACT_RD_ADR

JA: gelesene
Adresse gliltig

4

REG_RD_ADR := 0

A

NEIN: Error

v

Wert := REG_RD_DATA
(Byte4..7)

NEIN: Error

12-92
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12.5.13 Ablaufdiagramm Schreibvorgang
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Die folgende Grafik beschreibt den generellen Ablauf des Schreibvorgangs beim Zahlermodul:

Abbildung 12-48:
Ablaufdia-

START

4

gramm, Schreib-
vorgang

REG_WR =0
REG_WR_AKN =0

JA: Grundstellung
System bereit

Y

REG_WR := 0

NEIN

REG_WR_ADR := Registeradr.

REG_WR |

DATA := Wert

REG_WR := 1 (schreiben)

JA: Wert wurde
geschrieben

JA: beschriebene
Adresse gliltig

REG_WR_AKN = 1

REG_WR_ACEPT = 1

\ 4

v

NEIN: Error

\'4

NEIN: Error

REG_WR := 0

(Grundstellung)

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

12-93



Technologie-Module

12.5.14 Registerbank des Moduls

Registerbeschreibung und Registerzugriff

Tabelle 12-13: Bezeichnung Nr. Beschreibung Default (HEX)
Registerbe-
schreibung
REG_CNT_POS 0 Aktueller Zahlwert
REG_MAGIC_NO 1 Magic number (0xaa55cc33) Interne Nutzung
REG_HW_VER 2 Hardware-Version
REG_SW_VER 3 Firmware-Version
REG_SF 4 Special Function Register
REG_IF_VER 5 Version der Register-Schnittstelle
reserviert
REG_DIAG1 16 Diagnosedaten
reserviert
REG_PARA1 20 Parameterdaten-Register 1 0x06 0B 00 08
reserviert
REG_PARA4 23 Parameterdaten-Register 4 0x 00300000
reserviert
REG_COUNTER_ 32 Aktueller Zahlerwert
VALUE
reserviert
REG_LOWER_LIMIT 36 Untere Zdhlgrenze 0x80 00 00 00
reserviert
REG_UPPER_LIMIT 40 Obere Zahlgrenze Ox7F FF FF FF
reserviert 0x0000 0000
REG_LOAD_VALUE 44 Ladewert 0
reserviert
REG_MEASURED_ 48 Messwert der Frequenz-, der Perio-
VALUE dendauer oder der Drehzahlmes-
sung
reserviert
REG_SCALE_MUL 52 Multiplikator fiir die Frequenz- oder 1
Periodendauermessung
reserviert
REG_SCALE_DIV 56 Divisor fiir die Frequenz- oder Peri- 1

odendauermessung
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Tabelle 12-13: Bezeichnung Nr. Beschreibung Default (HEX)
Registerbe-
schreibung
reserviert
REG_MEASURE_TIME 60 Timeout fur Periodendauermes- 100
sung/Torzeit fur Frequenzmessung
Tabelle 12-14: Bezeichnung Zugriff auf die Schnittstellen
Zugriff auf die _
Register RD = Lesen
WR = Schreiben
Nr. Prozess-  Speiche-  Prozess- Parame-  Diagnose
ausgabe  rung eingabe  ter
im Modul
REG_CNT_POS 0 RD
REG_MAGIC_NO 1 RD
REG_HW_VER 2 RD
REG_SW_VER 3 RD
REG_SF 4 RD
REG_IF_VER 5 RD
REG_DIAG1 16 RD RD
REG_PARA1 20 WR nicht RD WR
fliichtig
REG_PARA4 23 WR nicht RD WR
fliichtig
REG_COUNTER_VALUE 32 WR RD
REG_LOWER_LIMIT 36 WR nicht RD
fliichtig
REG_UPPER_LIMIT 40 WR nicht RD
fliichtig
REG_LOAD_VALUE 44 WR nicht RD
flichtig
REG_MEASURED_VALUE 48 RD
REG_SCALE_MUL 52 WR nicht RD
fliichtig
REG_SCALE_DIV 56 WR nicht RD
fliichtig
REG_MEASURE_TIME 60 WR nicht RD
fliichtig
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HINWEIS
Nicht fliichtig gespeicherte Register kdnnen maximal 100.000-fach beschrieben werden.

Special Function Register/Riicksetzen der Registerbank
Wird das Register Special Function Register REG_SF mit
LD20 = 0x4C443230

oder

[d20 = 0x6C643230

beschrieben, werden alle Defaultwerte der nicht fliichtigen Register (inklusive Parameter-Register,
Reg. 20 bis 23) zuriickgeschrieben.

Wird das Register REG_SF mit
LD48 = 0x4C443230

oder

[d48 = 0x6C643438

beschrieben, werden alle Defaultwerte der nicht fliichtigen Register au3er der Parameter-Register
(Reg. 20 bis 23) zuriickgeschrieben.

HINWEIS
Uberschriebene Werte gehen verloren.
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12.6 BLident®-BL67-2RFID-S/BL67-2RFID-A
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Die Beschreibung der RFID-Technologiemodule finden Sie in separaten Handbiichern.

Die gesamte BL ident®-Dokumentation ist Bestandteil der BL ident®-CD:

Ident-Nr.

Typ

Dokument-Nr.

1545052

BLIDENT-CD

D101659

D300572 0115 - BL67 I/O-Module

12-97




Technologie-Module

12-98 D300572 0115 - BL67 I/O-Module



13 Montage und Verdrahtung

13.1
13.1.1

13.2

13.2.1
13.2.2
13.2.3
13.24
13.2.5
13.2.6
13.2.7

13.2.8

13.3

13.3.1
13.3.2

133.3

Industrielle
Automation

Mechanische Montage

Allgemeine Montageregeln

Aufbau einer BL67-Station

Montage eines Gateways

Montage eines Basismoduls

Montage der Elektronikmodule

Verhindern von Fehlstecken
Abschlussplatte

FE-Anschluss

Montage der Endwinkel

Demontage von der Tragschiene

- Demontage der Endwinkel

- Demontage von Basismodulen

- Demontage des Gateways

2
2
3
3
3
4
4
5
Montage der BL67-Stationen direkt auf eine Montageplatte 6
6
- Montage der BL67-Station auf einer Tragschiene 6
6
Demontage einer BL67-Station 7
Demontage von der Montageplatte 7
7
- Demontage der kompletten BL67-Station (Reihenfolge) 7
- Demontage von Elektronikmodulen 8
8
8
9
Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen 9
13-1

D300572 0115 - BL67 I/O-Module



Montage und Verdrahtung

13.1

13.1.1

13-2

Mechanische Montage

Allgemeine Montageregeln

BL67 ist konzipiert fiir den Einsatz direkt an der Maschine.
Es kann sowohl direkt auf die Montageplatte als auch auf Tragschienen montiert werden.

Die Stationen konnen sowohl vertikal als auch horizontal montiert werden.

Zur Befestigung des kompletten BL67-Systems auf der Tragschiene dienen zwei Endwinkel: Jeweils
einer an den Enden der Stationen.

Die erste elektronische Komponente jeder BL67-Station ist ein Gateway.
AnschlieBend werden die I/0-Module in beliebiger Reihenfolge montiert.

Ist eine Potenzialtrennung notwendig, so wird diese mit Hilfe eines Power Feeding-Moduls (Strom-
versorgung) vor dem nachsten Modul realisiert.

Bei Bedarf konnen weitere Power Feeding-Module zwischen den tibrigen Modulen montiert wer-
den.

Am Ende einer BL67-Station istimmer eine Abschlussplatte zu montieren. Sie schiitzt die Modulbus-
kontakte des letzten Basismoduls und gewahrleistet die Schutzart IP67.
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13.2 Aufbau einer BL67-Station

HINWEIS

ﬂ Es ist ratsam, die BL67-Station zundchst zusammenzubauen, bevor sie auf einer Montage-
platte oder auf einer Tragschiene montiert wird.

13.2.1 Montage eines Gateways
Das Gateway ist das erste elektronische Element einer BL67-Station.

Die I/0-Module werden rechts vom Gateway montiert.

13.2.2 Montage eines Basismoduls

1 Die Modulbuskontakte des ersten Basismoduls werden von oben in die Modulbuskontakte des
Gateways gesteckt.

Verschrauben Sie Gateway und Basismodul durch Anziehen der Schrauben im Basismodul.

Alle weiteren Basismodule werden auf dieselbe Art und Weise montiert. Ihre Modulbuskontakte
werden in die Modulbuskontakte des jeweils linken Basismoduls gesteckt.

ACHTUNG!

@ Mangelnde Verschraubung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Schrauben der Basismodule fest anziehen.

ACHTUNG!

@ Beschddigte Dichtung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Dichtung am linken Modulbusstecker der Basismodule auf korrekten Sitz und einwand-
freie Beschaffenheit priifen.
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13.2.3 Montage der Elektronikmodule
Zu beachten:
1 Das zugehdrige Basismodul muss bereits montiert sein.

2 Elektronikmodule werden auf die montierten und verdrahteten Basismodule gesteckt.

HINWEIS

ﬂ Vor dem Stecken der Elektronikmodule ist es empfehlenswert, die Station mit Pressluft aus-
zublasen. Damit wird verhindert, dass Staub- und Schmutzpartikel die Steckkontakte und
damit die fehlerfreie Kommunikation in der Station beeintrachtigen kdnnen.

Vorgehen:
1 Driicken Sie das Elektronikmodul gleichmaBig auf das Basismodul.

2 Ziehen Sie beide Schrauben an den Elektronikmodulen fest an

ACHTUNG!

@ Mangelnde Verschraubung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Schrauben der Basismodule fest anziehen.

ACHTUNG!

@ Beschadigte Dichtung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Dichtung an der Unterseite des Elektronikmodul-Gehausedeckels auf korrekten Sitz und
einwandfreie Beschaffenheit priifen.

13.2.4 Verhindern von Fehlstecken

Ein eventuelles Fehlstecken eines Elektronikmoduls auf ein Basismodul - z. B. nach einem Defekt des
Elektronikmoduls — wird durch ein mechanisches Kodierelement verhindert. Dieses besteht aus zwei
Teilen und ist im Lieferumfang jedes Elektronikmoduls enthalten.

Das komplette Kodierelement sitzt bei der Auslieferung auf der Unterseite eines Elektronikmoduls.
Beim erstmaligen Stecken eines Elektronikmoduls wird das Unterteil des Kodierelements automatisch
in die entsprechende Aussparung des Basismoduls gedrtickt.

HINWEIS

ﬂ Beim erstmaligen Stecken ist iber den ersten Widerstand hinaus zu driicken. Dieser Wider-
stand beruht darauf, dass das untere Teil des Kodierelementes in das Basismodul gepresst
wird.
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Nach dem Abziehen des Elektronikmoduls von der Basis bleibt die obere Halfte des Kodierelements im
Elektronikmodul stecken, die andere Halfte bleibt im Basismodul. Soll nun ein neues Elektronikmodul
eingesetzt werden, ist dies nur moglich, wenn dessen Kodierung mit der des Basismoduls tiberein-
stimmt.

Abbildung 13-49:

Kodierelement ~°

Beim Austausch eines Elektronikmoduls (Einsetzen eines komplett neuen Elektronikmoduls) muss das
Unterteil des Kodierelementes (das fiir die Basis bestimmte Teil) von dem neuen Elektronikmodul abge-
zogen und entsorgt werden. Das urspriingliche Unterteil des Kodierelementes ist durch das erstmalige
Stecken eines Elektronikmoduls im Basismodul fixiert und kann nicht mehr entfernt werden.

HINWEIS

ﬂ Nach kompletter Montage aller Module sollte zunachst die Modulbus-Versorgung hergestellt
werden, um zu Gberpriifen, dass die Station fehlerfrei kommunizieren kann (kein Fehlstecken,
kein Leerplatz etc.). Erst wenn der fehlerfreie Zustand der Station erkannt ist, sollte auch die
Feldspannung angelegt werden

13.2.5 Abschlussplatte

Die Abschlussplatte wird mit 2 Schrauben auf dem letzten Basismodul einer Station befestigt. Sie dient
zum Schutz der Modulbuskontakte des letzten Basismoduls und garantiert die Schutzart IP67.

Vorgehen:

1 Stecken Sie die Abschlussplatte auf das letzte Basismodul der BL67-Station, so dass die Modulbus-
kontakte des Basismoduls abgedeckt sind.

2 Ziehen Sie beide Schrauben der Abschlussplatte an.

ACHTUNG!

@ Fehlerhafte Montage der Abschlussplatte
Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Abschlussplatte korrekt montieren

ACHTUNG!

@ Beschadigte Dichtung

Keine Gewahrleistung der Schutzart IP67
» Dichtung an der Abschlussplatte auf korrekten Sitz und einwandfreie Beschaffenheit
prifen
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13.2.6 Montage der BL67-Stationen direkt auf eine Montageplatte

BL67-Stationen konnen direkt auf einer vorgebohrten Montageplatte montiert werden. Die Montage-
platte muss mit PE verbunden sein.

Befestigen Sie die BL67-Station mit Hilfe von Schrauben durch die Bohrlocher der Basismodule und
des Gateways direkt auf der Montageplatte.

13.2.7 FE-Anschluss

Die Station wird mit Hilfe einer Schraube durch den FE-Kontakt des Gateways mit der Funktionserde
verbunden.

Der FE-Kontakt befindet sich an der rechten oberen Gateway-Bohrung.

HINWEIS

ﬂ Im Falle einer nicht geerdeten Montageplatte, muss die Erdung der Station Uber eine sepa-
rate Erdungsklemme am FE-Kontakt des Gateways realisiert werden.

Montage der BL67-Station auf einer Tragschiene

BL67-Stationen sollten auf einer Tragschiene auf einem verzinkten Montageblech mit einer Dicke von
mindestens 2 mm montiert werden. Damit ist ein Bezugspotenzial fiir Schutz- und Funktionserde her-
stellbar.

Bei nicht vorgebohrten Tragschienen achten Sie bitte auf einen Lochabstand von max. 150 mm.

1 Offnen Sie die Rasthaken des Gateways und aller Basismodule der Station mit einem Schraubendre-
her.

2 Hangen Sie die Station von unten in die Tragschiene ein und driicken Sie die Station in Richtung
Tragschiene.

SchlieBen Sie die Rasthaken des Gateways und aller Basismodule der Station.

4 Die Rasthaken miissen die obere Kante der Tragschiene fest umschlie3en.

13.2.8 Montage der Endwinkel

BL67-Stationen miissen bei der Montage auf Tragschienen durch je einen Endwinkel an beiden Enden
der Station gesichert werden.

Vorgehen:
Rasten Sie den Endwinkel links vom Gateway auf die Tragschiene. Losen Sie ggf. zuvor die Schraube.

Schieben Sie den Winkel dicht an das Gateway bzw. an das letzte Basismodul der Station und
schrauben Sie den Endwinkel fest.
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13.3 Demontage einer BL67-Station
HINWEIS
ﬂ Esist ratsam, zundchst die Station im Ganzen von der Montageplatte oder der Tragschiene zu
[6sen.

13.3.1 Demontage von der Montageplatte

Zur Demontage der Station von einer Montageplatte 16sen Sie die Schrauben an der BL67-Station.

13.3.2 Demontage von der Tragschiene
Beachten Sie bei der Demontage folgende Grundregeln:
Demontage einzelner Komponenten

Das Gateway kann nur dann aus einer Station entfernt werden, wenn zuvor alle rechts davon
befindlichen Basismodule demontiert sind.

Einzelne Basismodule kdnnen nur dann aus einer Station entfernt werden, wenn man zuvor alle
rechts davon befindlichen Basismodule demontiert hat

VORSICHT!
Elektrische Spannung (24 V)
Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
» Schalten Sie alle anliegenden Versorgungsspannungen ab!

Demontage der kompletten BL67-Station (Reihenfolge)
Spannungen an Gateway und Versorgungsmodulen abschalten.
Elektronikmodule demontieren
Verdrahtungen I6sen
Endwinkel und Abschlussplatte demontieren
Basismodule demontieren

Gateway demontieren
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Demontage von Elektronikmodulen
Vorgehen:

Losen Sie die Schrauben auf der Vorderseite der Elektronikmodule und ziehen Sie die Elektronikmo-
dule aus den Basismodulen heraus.

Demontage der Endwinkel

Losen Sie die Schrauben in den Endwinkeln und ziehen Sie sie von der Tragschiene.

Demontage von Basismodulen

VORSICHT!
Elektrische Spannung (24 V)

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
» Schalten Sie alle anliegenden Versorgungsspannungen ab!

Zu beachten:
Basismodule kbnnen nur von rechts demontiert werden.

Wenn ein Basismodul in der Mitte einer Station demontiert werden soll, missen zuerst alle rechts
davon montierten Basismodule ebenfalls von der Tragschiene geldst werden.

Vorgehen:
Entfernen Sie die Verdrahtung vom Basismodul.
Losen Sie die beiden Schrauben auf der Vorderseite des Basismoduls.

Offnen Sie den Rasthaken des zu demontierenden Basismoduls und die Rasthaken aller anderen
rechts davon befindlichen Basismodule mit einem Schraubendreher.

Ziehen Sie die Basismodule weg von der Tragschiene.
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Demontage des Gateways

VORSICHT!
Elektrische Spannung (24 V)
Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
» Schalten Sie alle anliegenden Versorgungsspannungen ab!

ACHTUNG!

@ Feldbusknoten fehlt

Feldbuskommunikation gestort
» Trennen Sie die Station vom Feldbus.

Zu beachten:
Alle Basismodule missen demontiert sein.
Vorgehen:
Offnen Sie den Rasthaken des Gateways mit einem Schraubendreher.

Ziehen Sie das Gateway weg von der Tragschiene.

13.3.3 Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen

BL67 ermoglicht das Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen ohne Beeintrachtigung der Feldver-
drahtung. Ist ein Elektronikmodul gezogen, verbleibt die BL67-Station weiterhin im Betriebszustand.

Die spannungs- und stromfiihrenden Verbindungen sowie die Schutzleiterverbindungen werden nicht
unterbrochen ...

ACHTUNG!

@ Unterbrechung der Modulbuskommunikation
Nicht definierte Zustande von Ein- und Ausgangen
» Ziehen und Stecken von Elektronikmodulen nicht unter Spannung durchfiihren

VORSICHT!
Stecken und Ziehen bei groRe Lasten

Gefahr durch Lichtbogen
» Module vor dem Stecken und Ziehen lastfrei schalten.
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Beschriftung der Module

14.1 Allgemeines

Alle elektrischen und elektronischen Komponenten einer BL67-Station werden mit Beschriftungen aus-
geliefert, um eine eindeutige Identifizierung zu gewahrleisten. Zusatzlich bietet Turck Beschriftungs-
und Markierungsmaterialien an, die eine individuelle und applikationsspezifische Kennzeichnung der
einzelnen Komponenten ermdéglichen. Grundsatzlich sind folgende Unterscheidungsmerkmale vor-
handen:

14.1.1 Farben

Jeder Elektronikmodultyp ist anhand einer farbigen Bedruckung auf der Oberseite des Moduls eindeu-
tig erkennbar.

Kennfarben BL67-Module

Tabelle 14-1: Gateway (GW) grau

Kennfarben der

Module Power Feeding-Module 24 VDC (PF) grau
Digitale Eingabemodule (DI) weild
Analoge Eingabemodule (Al) blau
Digitale Ausgabemodule (DO) rot
Analoge Ausgabemodule (AO) griin
Technologiemodule (z. B. RS232) gelb
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14.2 Typenbezeichnungen/Ident.-Nr.

Die Typenbezeichnung ist auf der Oberseite der Elektronik- und der Basismodule aufgedruckt.

Jedes Modul wird durch eine Ident.-Nr. eindeutig identifiziert. Diese befindet sich, zusammen mit wei-
teren modulspezifischen Angaben (Pinbelegung der Basismodaule, ...), auf einem auf der Seitenflache
des jeweiligen Moduls angebrachten Etikett.

Abbildung 14-1:
Moduletikett

BL67-8D0O-0,5A-P VN 01-06
&H@ out 0 1 2 3 4 & & 7
97 Veans amz 04 |14 |24 |34 )02 |12 |22 |32

4 D AMAZP |04 |02 |14 |12 (24 |22 |34 |32

ama 0.4 |14 (24 |34 |44 |54 |64 |74
@ .

BNYJTU /X000

Order No.
|||I|]“||I|"“|III 6627172 Made in Germany

IHandbuch beachten! Read the manual! » http:ifwww turck.com

Abbildung 14-2:
Beschriftung

A Typenbezeich-
nung

B Diagnose-LED

C Etikett fiir
applikations-
spezifische
Beschriftung

D Kanal-LEDs
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14.3 Kanalnummerierung

Die Anschlisse aller Basismodule sind kanalweise durchnummeriert.

Abbildung 14-3:
Kanalnummerie-
rung

14.4 Beschriftung der Drehkodierschalter

Die Beschriftung der Drehkodierschalter zur Einstellung der Feldbusadresse am Gateway befindet sich
auf der, der Schutzklappe zugewandten, Seite des Gateways.

Abbildung 14-4:
Gateway-
Legende
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14.5 Etiketten

Zum Lieferumfang jedes Elektronikmoduls gehoért standardmafig ein Etikett zur applikationsspezifi-
schen Beschriftung. Weitere Etiketten sind bei Bedarf als Zubehor lieferbar.
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Anhang

15.1 Nennstromaufnahmen und Verlustleistung der Module

15.1.1 Nennstromaufnahme aus Modulbus (5 VDC) I ;¢

HINWEIS

ﬂ Die Nennstromaufnahmen der Module aus der 24 VDC Systemversorgung am Gateway bzw.
am Power-Feeding Modul variiert je nach verwendetem Bussystem.

Bitte lesen Sie hierzu die Angaben im Anhang des jeweiligen Gateway-Handbuches.

Tabelle 15-1:
Nennstromauf-
nahme aus
Modulbus

15-2

Module Versorgung Nennstromaufnahme
Gateway 1500 mA

Versorgungsmodule

BL67-PF-24VDC < 30mA
Digitale Eingabemodule

BL67-4DI-P < 30mA
BL67-8DI-P < 30mA
BL67-4DI-PD < 30mA
BL67-8DI-PD < 30mA
BL67-4DI-N < 30mA
BL67-8DI-N < 30mA
BL67-16DI-P < 30mA
Analoge Eingabemodule

BL67-2Al-| < 35mA
BL67-2Al-V < 35mA
BL67-2AI-PT < 45mA
BL67-2AI-TC < 35mA
BL67-4Al-V/I < 35mA
BL67-4Al-TC < 50mA
Digitale Ausgabemodule

BL67-4DO-0.5A-P < 30mA
BL67-4DO-2A-P < 30mA
BL67-4DO-4A-P < 30mA
BL67-8D0O-0.5A-P < 30mA
BL67-16DO-0.1A-P < 30mA
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Nennstromaufnahmen und Verlustleistung der Module

Industrielle

Automation

Tabelle 15-1:
Nennstromauf-
nahme aus
Modulbus

Module

Versorgung

Nennstromaufnahme

BL67-4DO-2A-N < 30mA
BL67-8DO-0.5A-N < 30mA
Analoge Ausgabemodule

BL67-2A0-| < 40mA
BL67-2A0-V < 60 mA
BL67-4A0-V < 50 mA
Relaismodule

BL67-8DO-R-NO < 50mA
Digitale Kombimodule

BL67-4DI4DO-PD < 30mA
BL67-8XSG-PD < 30mA
BL67-8XSG-P < 30mA
Analoge Kombimodule

BL67-4AI4A0-V/I < 50mA
BL67-2A12A0-V/I < 50mA
Technologiemodule

BL67-1RS232 < 140 mA
BL67-1RS485/422 < 60 mA
BL67-1SSI < 50 mA
BL67-1CVI < 30mA
BL67-1CNT/ENC <50mA
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Anhang

15.1.2 Nennstromaufnahme aus Versorgungsklemme (Feldseite) I,

Tabelle 15-2:
Nennstromauf-
nahme aus Ver-
sorgungsklemme

A durch
integrierten
Kurzschluss-
schutzauf4 A
begrenzt

B Nennstromauf-
nahme darf
insg. 10 A nicht
liberschreiten

C bei
Laststrom =0

Modul Versorgung Nennstromaufnahme aus
Feldversorgung
aus V. A ausV,B
Gateway - - -
Versorgungsmodule
BL67-PF-24VDC 10A
Digitale Eingabemodule
BL67-4DI-P < 40 mA
BL67-8DI-P < 40 mA
BL67-4DI-PD < 100 mA
BL67-8DI-PD < 100 mA
BL67-4DI-N < 1mA
BL67-8DI-N < 1mA
BL67-16DI-P < 3mA
Analoge Eingabemodule
BL67-2Al-I < 12mA
BL67-2Al-V < 12mA
BL67-2AI-PT < 45mA
BL67-2AI-TC < 30mA
BL67-4Al-V/I < 12mA
BL67-4AI-TC < 30mA
Digitale Ausgabemodule
BL67-4DO-0.5A-P <100mAC
BL67-4DO-2A-P <100mAC
BL67-4DO-4A-P <100 mAC
BL67-8D0O-0.5A-P <100mAC
BL67-16DO-0.1A-P <100mAC
BL67-4DO-2A-N <100mAC
BL67-8D0O-0.5A-N <100mAC

15-4
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Nennstromaufnahmen und Verlustleistung der Module

Industrielle
Automation
Tabelle 15-2: Modul Versorgung Nennstromaufnahme aus
Nennstromauf- Feldversorgung
nahme aus Ver-
sorgungsklemme
Analoge Ausgabemodule
BL67-2A0-| < 50mA
BL67-2A0-V < 50mA
BL67-4A0-V < 50mA
Relaismodule
BL67-8DO-R-NO - -
Digitale Kombimodule
BL67-4DI4DO-PD < 100 mA (aus V,,,,und V)
BL67-8XSG-PD < 100 mA (aus V ,,und Vo)
BL67-8XSG-P < 100 mA (aus V,,, und V)
Analoge Kombimodule
BL67-4AI4A0-V/I < 50mA
BL67-2A12A0-V/I < 50mA
Technologiemodule
BL67-1RS232 < 50 mA
BL67-1RS485/422 < 25mA
BL67-1SSI < 25mA
BL67-1CVI <100mAC
BL67-1CNT/ENC <100mAC
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Anhang

15.1.3 Maximale Verlustleistung der Module

Tabelle 15-3:
Verlustleistung

15-6

Modul

max. Verlustleistung, typisch (P,,,,)

Gateway

Versorgungsmodule

BL67-PF-24VDC

Digitale Eingabemodule

BL67-4DI-P <250 mW
BL67-8DI-P <250 mW
BL67-4DI-PD <1,5W
BL67-8DI-PD <15W
BL67-4DI-N <1,3W
BL67-8DI-N <13W
BL67-16DI-P <100 mW
Analoge Eingabemodule

BL67-2Al-I <1W
BL67-2Al-V <1W
BL67-2AI-PT <1W
BL67-2AI-TC <1W
BL67-4Al-V/I <1W
BL67-4Al-TC <1W
Digitale Ausgabemodule

BL67-4DO-0.5A-P <15W
BL67-4DO-2A-P <15W
BL67-4DO-4A-P <1,5W
BL67-8DO-0.5A-P <15W
BL67-16DO-0.1A-P <15W
BL67-4DO-2A-N <1,5W
BL67-8DO-0.5A-N <15W
Analoge Ausgabemodule

BL67-2A0-I <1TW
BL67-2A0-V <1W
BL67-4A0-V <1W
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Tabelle 15-3: Modul
Verlustleistung

max. Verlustleistung, typisch (P

max)

Relaismodule

BL67-8DO-R-NO <2W
Digitale Kombimodule

BL67-4DI4DO-PD <1,5W
BL67-8XSG-PD <1,5W
BL67-8XSG-P <1,5W
Analoge Kombimodule

BL67-4AI4A0-V/I <1W
BL67-2A12A0-V/I <1W
Technologiemodule

BL67-1RS232 <1W
BL67-1RS485/422 <1W
BL67-1SSI <1TW
BL67-1CVI <1,5W
BL67-1CNT/ENC <1,5W
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15.2 Darstellung der Analogwerte (Analoge Eingabemodule)

Die Analogwerte kdnnen wahlweise mit 16 Bit oder mit 12 Bit dargestellt werden. Mit der Darstellung
der Zahl als Zweierkomplement konnen sowohl positive als auch negative Werte dargestellt werden.

16-Bit-Darstellung:

Die 16-Bit-Darstellung erfolgt als Zweierkomplement. 2 Byte Prozessdaten sind vollstédndig belegt:

Abbildung 15-1:

16-Bit-Darstel-
lung

Analogwert 16 Bit Darstellung

Eyte Eyte 1 Eyte 0

Bit 1514132111019 | 8| 7|65 |(4]|3[2|1|0
Eedeutung T Messwer

12-Bit-Darstellung:

Bei der Spannungsmessung (-ausgabe) und der Temperaturmessung wird der Wert als Zweierkomple-
ment wiedergegeben. Bei der Strommessung (-ausgabe) und der Widerstandsmessung wird der Wert
als Dualzahl wiedergegeben. Der 12-Bit Wert wird linksbiindig in den Prozessdaten abgebildet.

Abbildung 15-2:

12-Bit-Darstel-
lung

15-8

Analogwert 12 Bit Darstellung
Eyte Eyte 1 Byte O
Bit 1543211109 |8 |7 |6|5[4(3[2[1]0
Eedeutung Messwert (ohne Yorzeichen) Diagnosedaten

Die Diagnosedaten werden in die Prozesseingabedaten integriert und belegen 4 Bit (rechtsbiindig).
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Die Abbildung zeigt im duBeren Kreis einen 5-stelligen Bindrcode. Der innere Zahlenkreis gibt die ent-
sprechende Dezimalzahl an, wenn dieser Bindrcode als Dualzahl (positive Zahlenwerte) und als Zwei-
erkomplement interpretiert wird:

Abbildung 15-3:
Bindrcode als
Dualzahl und als
Zweierkomple-
ment

negative positive

Zahlen Zahlen
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15.2.1

15-10

Gleichungen zur 16 Bit-Darstellung

Stromwerte im Bereich 0 bis 20 mA

Zur Anwendung der unten stehenden Gleichung, muss der hexadezimale oder bindre Zahlenwert in
einen dezimalen Zahlenwert umgerechnet werden.

Der Wertebereich:

0 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, , (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Der hexadezimale/binare Zahlenwert lasst sich sehr einfach in einen dezimalen Zahlenwert umwan-
deln, da sich hier alle Zahlen im positiven Bereich des Zweierkomplements (— Seite 15-9).

Ist der dezimale Zahlenwert ermittelt, lassen sich die Stromwerte mit der folgenden Gleichung

berechnen:
dezimalerZahlenwert

1638, 35 mA = 6,1 x 10* x dezimaler Zahlenwert

Stromwert =

Stromwerte im Bereich 4 bis 20 mA

Zur Anwendung der unten stehenden Gleichung, muss der hexadezimale oder bindre Zahlenwert in
einen dezimalen Zahlenwert umgerechnet werden.

Der Wertebereich:

4 mA bis 20 mA

wird auf den Zahlenbereich:

0000, ., bis 7FFF, , (dezimal: 0 bis 32767)
abgebildet.

Der hexadezimale/binare Zahlenwert lasst sich hier sehr einfach in einen dezimalen Zahlenwert
umwandeln, da sich alle Zahlen im positiven Bereich des Zweierkomplements (— Abbildung 15-3:) zu
16-Bit Werten befinden.

Ist der dezimale Zahlenwert ermittelt, lassen sich die Stromwerte mit der folgenden Gleichung berech-
nen:

Stromwert = 4,88 x 107 x dezimaler Zahlenwert + 4 mA

Temperatur- und Widerstandswerte (BL67-2AI1-PT)

Zur Anwendung der unten stehenden Gleichungen, muss der hexadezimale oder bindre Zahlenwert in
einen dezimalen Zahlenwert umgerechnet werden.

Die hexadezimalen/bindren Zahlenwerte flir den negativen Zahlenbereich lassen sich nicht einfach in
einen dezimalen Zahlenwert umwandeln, da die Zahlen iber das Zweierkomplement (— Seite 15-9)
kodiert sind.

Alle Zahlenwerte im Bereich 0000, bis 7FFF, ., stellen als Zweierkomplement kodiert positive Zahlen-
werte dar. Zahlen in diesem Bereich kdnnen Sie mit dem Taschenrechner in einen Dezimalwert
umrechnen. Das gilt ebenso fiir Bindrzahlen die als hochstwertigstes (16tes) Bit eine ,0” haben.

Alle Zahlenwerte im Bereich 8000, bis FFFF, ., stellen als Zweierkomplement kodiert negative Zah-
lenwerte dar. Das gilt ebenso fiir Bindrzahlen die als hochstwertigstes (16tes) Bit eine ,1“ haben. Die
Umrechnung in eine Dezimalzahl wird im Folgenden an einem Beispiel gezeigt:
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Beispiel zur Berechnung negativer Zahlenwerte

Fir das Beispiel gilt die Parametrierung:

"Pt100,-200 ... 150 °C"

Die Temperatur wird folglich mit dem Faktor 0,01 berechnet (siehe unten).

Das Beispiel zeigt allgemein das Vorgehen zur Berechnung einer negativen Dezimalzahl aus einer als
Zweierkomplement kodierten Hexadezimal- bzw. Binarzahl

Der angezeigte hexadezimale Wert sei ,B344".

1 Der bindre Wert dazu lautet:

B344 < 1011.0011.0100.0100

2 Invertieren Sie die Binarzahl:

1011.0011.0100.0100 — 0100.1100.1011.1011

"

3 Addieren Sie zu der invertierten Binarzahl eine ,1*:

0100.1100.1011.1011
0000.0000.0000.0001
0100.1100.1011.1100

4 Berechnen Sie die zugehorige Dezimalzahl:

0100110010111100 < 19644

5 Der Temperaturwert berechnet sich zu:
Temperaturwert = 0,01 °C x dezimaler Zahlenwert = 0,01 °C X (-19644) =-19,44 °C

Ist der dezimale Zahlenwert ermittelt, lassen sich die Temperaturwerte je nach Parametrierung
berechnen.

Fiir die Parametrierung
"Pt100, -200 ... 850 °C"
"Ni100,-60 ... 250 °C"
"Pt200, -200 ... 850 °C"
"Pt500, -200 ... 850 °C"
"Pt1000, -200 ... 850 °C"
"Ni1000, -60 ... 250 °C"

gilt:
Temperaturwert = 0,1°C x dezimaler Zahlenwert

Der Wertebereich:

-200 °C bis -0,1°C

wird auf den Zahlenbereich:

F830,