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Vor Beginn der Installationsarbeiten

Gerat spannungsfrei schalten

Gegen Wiedereinschalten sichern

Spannungsfreiheit feststellen

Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.
Die furr das Gerdt angegebenen Montagehinweise sind zu beachten.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaB EN 50 110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe
an diesem Gerat/System vornehmen.

Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das Gerat
berthren.

Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive Einstreu-
ungen keine Beeintrachtigung der Automatisierungsfunktionen verursachen.

Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren Bedienelemente sind so einzubauen,
dass sie gegen unbeabsichtigte Betdtigung geschiitzt sind.

Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustéanden in der
Automatisierungseinrichtung fiihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard- und softwareseitig
entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische Trennung der Kleinspannung zu achten.
Es dlrfen nur Netzgerate verwendet werden, die die Forderungen der IEC 60 364-4-41 bzw. HD
384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410) erfillen.

Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert diirfen die in den techni-
schen Daten angegebenen Toleranzgrenzen nicht tiberschreiten.

Einbaugerate fiir Gehduse oder Schranke diirfen nur im eingebauten Zustand, Tischgerate oder
Portables nur bei geschlossenem Gehause betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungseinbriichen und -ausfllen ein unterbro-
chenes Programm ordnungsgemal wieder aufgenommen werden kann. Dabei diirfen auch
kurzzeitig keine gefdhrlichen Betriebszustdande auftreten. Ggf. ist NOT-AUS zu erzwingen.

Die elektrische Installation ist nach den einschldgigen Vorschriften durchzufiihren (z. B. Leitungs-
querschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur Instandhaltung diirfen
nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden. (IEC 60 364 bzw. HD 384 oder
DIN VDE 0100 und nationale Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiiren geschlossen zu halten.
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1.1 Einleitung

Achtung
A Diesen Abschnitt sollten Sie auf jeden Fall lesen, da die Sicherheit im Umgang mit elektri-
schen Gerdten nicht dem Zufall Gberlassen werden darf.

Dieses Handbuch enthilt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemalien Gebrauch
der piconet® |/O-Module fiir PROFIBUS-DP. Es wurde speziell fiir qualifiziertes Personal mit dem nétigen
Fachwissen konzipiert.

1.1.1 BestimmungsgemafBer Gebrauch

Gefahr
Die in diesem Handbuch beschriebenen Gerate diirfen nur fir die in diesem Handbuch und

in der jeweiligen technischen Beschreibung vorgesehenen Einsatzfélle und nur in Verbin-
dung mit zertifizierten Fremdgeraten und -komponenten verwendet werden.

Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerdte setzt sachgemallen Transport, sachgerechte Lage-
rung, Aufstellung und Montage sowie sorgféltige Bedienung und Wartung voraus.

1.1.2 Hinweise zur Projektierung/Installation des Produktes

Gefahr
Die fiir den jeweiligen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften

sind unbedingt zu beachten.
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Erklarungen zu den verwendeten Symbolen
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1.2  Erkldrungen zu den verwendeten Symbolen

Gefahr

Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine Gefahrenquelle hindeuten. Dieses
kann sich auf Personenschdaden und auf Beschdadigungen der Systeme (Hard- und Software)
beziehen.

Fiir den Anwender bedeutet dieses Zeichen: Gehen Sie mit ganz besonderer Vorsicht zu
Werke.

A
i

Achtung

Dieses Zeichen steht neben Warnhinweisen, die auf eine potenzielle Gefahrenquelle hindeu-
ten.

Dies kann sich auf mogliche Personenschaden und auf Beschadigungen der Systeme (Hard-
und Software) und Anlagen beziehen.

Hinweis
Dieses Zeichen steht neben allgemeinen Hinweisen, die auf wichtige Informationen zum Vor-
gehen hinsichtlich eines oder mehrerer Arbeitsschritte deuten.

Die betreffenden Hinweise konnen die Arbeit erleichtern und zum Beispiel helfen, Mehrarbeit
durch falsches Vorgehen zu vermeiden.
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1.3  Ausgabestinde und Versionen

1.3.1 Dokumentation

Die Dokumentation bezieht sich auf einen Hardwarestand und Firmwarestand zum Zeitpunkt der
Erstellung der Dokumentation. Die Eigenschaften des piconet®-Systems werden weiterentwickelt und
verbessert.

Anderungen in der Dokumentation entnehmen Sie bitte dem Anderungsindex dieses Handbuchs.

1.3.2 Firmware- und Hardware-Stand
Abwirtskompatibilitat

Die Module der piconet®-Reihe sind abwartskompatibel.

Module dlterer Versionen kdnnen nicht die gleichen Eigenschaften haben wie Module neueren Stan-
des. Bestehende Eigenschaften bleiben jedoch erhalten, so dass altere Module immer durch neue
ersetzt werden kénnen.

In der Dokumentation sind die Unterschiede der Module festgehalten.
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Ausgabestiande und Versionen
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Den Firmware- und Hardware-Stand der piconet®-Module kénnen Sie anhand der seitlich auf dem

Modul aufgedruckten Versionsnummer identifizieren. Die Versionsnummer kann an dem vorangestell-
ten D erkannt werden.

Tabelle 1-1: Angabe auf Modul Erkldrung Beispiel
Firmware- und
Hardware-Stand ~ D. kkjjxyzu D.22011501
kk Kalenderwoche Kalenderwoche 22
ji Jahr des Jahres 2001
X Firmware Busplatine Firmware Bus, Stand 1
y Hardware Busplatine Hardware, Stand 5
z Firmware E/A Platine Firmware E/A, 0 (keine Firmware

fur diese Platine notwendig)

u Hardware E/A Platine Hardware E/A, Stand 1
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1.4  Anderungsindex

Die folgenden Anderungen/ Ergdnzungen wurden im Vergleich zur Vorgangerversion dieses Hand-
buchs vorgenommen:

Tabelle 1-2: Kapitel Thema/ heu Anderung
Anderungsindex Beschreibung
9 - IP-Link-Diagnose uber azyklische Dienste (S7 und X

VT250) (Seite 10-1)

Hinweis
Mit Erscheinen dieses Handbuchs verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre Giiltigkeit.
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2.1  Systemiibersicht
piconet®, das ,kleinste” Bussystem aus dem TURCK-Programm, bietet mit den Abmessungen 210/175/
126 x 30 x 26,5 mm die idealen E/A-Module fiir den Einsatz im Serienmaschinenbau:
die Koppelmodule als Schnittstellen zwischen Feldbus und piconet®-LWL-Netzwerk,

die zum Koppelmodul gehoérigen Erweiterungsmodule
sowie

die Stand-alone-Module zum direkten Anschluss am Feldbus .

Alle Anschlisse sind schraubbar und in Schutzart IP67 ausgefihrt.

Abbildung 2-1:
SyStemUberSiCht SPS und PROFIBUS-DP
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Systemiibersicht
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2.1.1 Koppelmodule und Stand-alone-Module

Die Koppelmodule und Stand-alone-Module werden direkt an das jeweilige Bussystem angeschlossen.

2.1.2 Erweiterungsnetzwerk IP-Link

Uber den IP-Link, einen absolut funktionssicheren internen Bus auf Basis von Lichtwellenleitern, kon-
nen bis zu 120 I/O-Erweiterungsmodule (iber ein Koppelmodul miteinander gekoppelt und in den
Ubergeordneten Feldbus als eine Einheit eingebunden werden. Somit kann der Anwender beliebige I/
O-Konfigurationen selbst festlegen und seiner Applikation anpassen.

2.1.3 Kombimodule

Um eine hochstmaogliche Flexibilitdt zu erreichen wurden neuartige 16-kanalige, digitale Kombi-
Module entwickelt. Hier lassen sich die Kandle wahlweise als Ein- oder Ausgang nutzen. Die separate
Beschaltung garantiert eine getrennte Versorgung der Ein- und Ausgdnge. Mit den Kombimodulen ist
in sehrfeingranularer Aufbau des Systems moglich. Die Spannungsversorgung der Module erfolgt tiber
einen M8-Steckverbinder.

Hinweis

ﬂ Ein detailliertere Beschreibung des kompletten Systems, der einzelnen piconet®-Module und
des Erweiterungsnetzwerkes IP-Link finden Sie im busneutralen Handbuch ,piconet® I/O-
Module”, Dokumentationsnummer: D300777.
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3.1 Systembeschreibung

PROFIBUS ist ein herstellerunabhangiger, offener Feldbusstandard mit breitem Anwendungsbereich in
der Fertigungs- und Prozessautomatisierung. Herstellerunabhangigkeit und Offenheit sind durch die
internationalen Normen EN 50170 und EN 50254 garantiert. PROFIBUS ermoglicht die Kommunikation
von Geraten verschiedener Hersteller ohne besondere Schnittstellenanpassungen.

PROFIBUS-DP (Decentral Periphery) dient dem Datenaustausch zwischen der Steuerung und der Ein-
gangs- und Ausgangsebene. TURCK-PDP-Stationen und piconet®-Stationen unterstiitzen PROFIBUS-
DP.

PROFIBUS-DP definiert die auf Geschwindigkeit optimierte PROFIBUS-Variante, die speziell fiir die Kom-
munikation zwischen Automatisierungsgeraten und dezentralen Peripheriegeraten zugeschnitten ist.
PROFIBUS-DP eignet sich als Ersatz fiir die kostenintensive, parallele Signallibertragung digitaler und
analoger Sensoren und Aktuatoren.

PROFIBUS-DP basiert auf DIN 19 245 Teil 1 und Teil 4. Im Zuge der europaischen Feldbusstandardisie-
rung ist PROFIBUS-DP in die europdische Feldbusnorm EN 50 170 integriert worden.

3.1.1 DP-VO
DP-VO0 beinhaltet die folgenden Grundfunktionalitdten des DP- Kommunikationsprotokolls:
Zyklischer I/0-Datenaustausch zwischen Master und Slaves,
Gerdte-, kennungs- (modul-) und kanalspezische Diagnose,

Parametrierung und Konfiguration von DP-Slaves.

3.1.2 DP-V1

Hierbei handelt es sich um die erste weiterentwickelte Leistungsstufe des PROFIBUS-DP. DP-V1 ist vor
allem fiir die Ausfiihrung azyklischer Dienste (z.B. azyklische Parametrierung von Geraten) parallel zum
zyklischen Nutzdatenverkehr gedacht.

Azyklische Parametrierung, Bedienung, Beobachtung und Alarmbehandlung,

Meldung von Diagnosen Uber Alarme,

Standardisierung der ersten 3 Byte der User-Parameterdaten.
Modul-Adressierung im DP-V1

Die Addressierung der Module erfolgt beim DP-V1 tber Slot-Nummer und Index, wobei die Slot-Num-
mer das Modul beschreibt und der Index den zum Modul gehérenden Datenblock (max. 244 Byte).

Modulare Slaves
Bei modularen Geréten ist die Slot-Nummer den Modulen zugeordnet.

Bei piconet® gilt dies fur die IP-Link-Koppelmodule und die dazugehdrigen Erweiterungsmodule. Das
Koppelmodul hat die Slot-Nummer 0, die Adressierung der Erweiterungsmodule beginnt mit Slot-
Nummer 1.
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Kompaktgerite
Kompaktgerdte werden als Einheit virtueller Module betrachtet.

Bei den piconet® Stand-alone-Modulen beginnt die Adressierung der Module mit Slot-Nummer 1, Slot-
Nummer 0 entféllt.

Hinweis
ﬂ Kapitel 9 enthalt ein Anwendungsbeispiel, das sowohl die Adressierung der Module im IP-
Link als auch der Stand-alone-Module behandelt.
Dariiber hinaus wird die azyklische Parametrierung der Module genauer betrachtet.
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Master/Slave-System

PROFIBUS-DP ist ein Master/Slave-System, das aus einem Master (meist in der SPS implementiert) und
bis zu 31 Slaves pro Segment besteht. Wahrend des Betriebs fragt der Master fortlaufend die Slave-Sta-
tionen ab. Es besteht auch die Moglichkeit, innerhalb eines Netzwerkes mehrere Master zu integrieren;
man spricht dann von Multi-Master-Netzwerken. In diesem Fall geben die Master ihre Sendeberechti-
gungsmarken weiter (Token Passing).

PROFIBUS-DP nutzt eine Bitlibertragungsschicht (Physical Layer), die auf dem RS485-Standard beruht
und sich beim Einsatz in der Industrie bewahrt hat.

Systemkonfiguration und Gerédtetypen

Mit PROFIBUS-DP kénnen Mono- oder Multi-Master Systeme realisiert werden. Dadurch wird ein hohes
MaR an Flexibilitat bei der Systemkonfiguration ermdglicht. Dabei besteht das Netzwerk aus maximal
126 Geraten (Master oder Slaves).

Die Festlegungen zur Systemkonfiguration beinhalten die Anzahl der Stationen, die Zuordnung der
Stationsadresse zu den E/A-Adressen, Datenkonsistenz der E/A-Daten, Format der Diagnosemeldun-
gen und die verwendeten Busparameter. Jedes PROFIBUS-DP-System besteht aus unterschiedlichen
Geratetypen.

Es werden drei Geratetypen unterschieden:
DP-Master Klasse 1 (DPM1)

Hierbei handelt es sich um eine zentrale Steuerung, die in einem festgelegten Nachrichtenzyklus zyk-
lisch Informationen mit den dezentralen Stationen (Slaves) austauscht. Typische Geréte sind z. B. Spei-
cherprogrammierbare Steuerungen (SPS) oder PC.

DP-Master Klasse 2 (DPM2)

Gerate dieses Typs sind Engineering-, Projektierungs- oder Bediengeréte. Sie werden bei der Inbetrieb-
nahme und zur Wartung und Diagnose eingesetzt, um die angeschlossenen Gerdte zu konfigurieren,
Messwerte und Parameter auszuwerten sowie den Geratezustand abzufragen.

DP-Slave

Ein PROFIBUS-DP-Slave ist ein Peripheriegerat (E/As, Antriebe, Messumformer etc.), das Eingangsinfor-
mationen einliest und Ausgangsinformationen an die Peripherie abgibt. Es sind auch Gerdte moglich,
die nur Eingangs- oder nur Ausgangsinformationen bereitstellen. Die Menge der Eingangs- und Aus-
gangsinformationen ist gerdteabhangig und darf max. 246 Byte Eingangs- und 246 Byte Ausgangsda-
ten betragen.

Mono-Master Systeme

Bei Mono-Master-Systemen ist in der Betriebsphase des Bussystems nur ein Master am Bus aktiv. Die
SPS-Steuerung ist die zentrale Steuerungskomponente. Die Slaves sind {iber das Ubertragungsmedium
dezentral an die SPS-Steuerung gekoppelt. Mit dieser Systemkonfiguration wird die kiirzeste Buszyk-
luszeit erreicht.

Multi-Master-Systeme

Im Multi-Master-Betrieb befinden sich an einem Bus mehrere Master. Sie bilden entweder voneinander
unabhdngige Subsysteme, bestehend aus je einem DPM1 und den zugehdrigen Slaves, oder zusatzli-
che Projektierungs- und Diagnosegerate. Die Eingangs- und Ausgangsabbilder der Slaves kdnnen von
allen DP-Mastern gelesen werden. Das Schreiben der Ausgénge ist nur fir einen DP-Master (den bei der
Projektierung zugeordneten DPM1) moglich. Multi-Master-Systeme erreichen eine mittlere Buszyklus-
zeit. In zeitkritischen Anwendungen sollten Sie die VergroBerung der Buszykluszeit durch Zuschalten
eines Diagnosewerkzeugs beachten.
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3.1.4 Topologie

PROFIBUS-DP kommuniziert tiber eine abgeschirmte 2-Draht-Leitung nach dem RS485-Standard. Die
Netzwerktopologie entspricht einer Linienstruktur mit aktiven Busabschliissen an beiden Enden.

3.1.5 Maximaler Systemausbau

PROFIBUS-DP ist fiir den Anschluss von einer grof3en Anzahl von

E/A-Punkten geeignet. Bis zu 126 adressierbare Teilnehmer erméglichen den Anschluss von Tausenden
von analogen und digitalen

E/A-Punkten innerhalb eines Netzwerks.

PROFIBUS-DP erlaubt maximal 32 Teilnehmer pro Segment, wobei Master und Repeater ebenfalls als
Teilnehmer gelten. Ein Segment entspricht dem Busabschnitt zwischen 2 Repeatern. Wenn keine
Repeater eingesetzt werden, entspricht das gesamte Netzwerk einem Segment.

Segmente miissen der spezifizierten maximalen Ldnge und den jeweiligen Ubertragungsraten ent-
sprechen. In einem Netzwerk diirfen bis zu neun Repeater des Typs ,REP-DP0002" verwendet werden.
Die maximale Lange einer Buslinie innerhalb eines Segments und die Anzahl von Repeatern sind in der
folgenden Tabelle aufgelistet.

Tabelle 3-1:
Maximaler
Systemausbau
PROFIBUS-DP

Kommuni- Lange der Buslinie max. max. Knotenzahl
kationsrate Repeateranzahl

9,6 kBit/s 1200 m 2 126

19,2 kBit/s 1200 m 2 126

93,75 kBit/s 1200 m 2 126

187,5 kBit/s 1000 m 2 126

500 kBit/s 400 m 4 126

1,5 MBit/s 200 m 6 126

12 MBit/s 100 m 9 126

Achtung
A Die maximale Anzahl von 32 Busteilnehmern darf ohne Repeater nicht Giberschritten wer-
den.

Einsatz von Stichleitungen

Hinweis

ﬂ Die Linge der Stichleitungen darf bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von bis zu 1,5
MBit/s 6,6 m nicht iberschreiten. Bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 12 MBit/s diir-
fen keine Stichleitungen verwendet werden.
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3.1.6 Ubertragungsrate/ Zykluszeiten

Die Ubertragungsrate, die am PROFIBUS-DP-Master eingestellt ist, bestimmt die Systemgeschwindig-
keit. Die Geschwindigkeit ist im Bereich von 9,6 kBit/s bis 12 MBit/s einstellbar.

Die Ubertragungsrate wird von den TURCK-Stationen automatisch ermittelt. Einstellungen an den Sta-
tionen sind nicht erforderlich.

Bei 12 MBit/s ist die typische Ansprechzeit < 1 ms pro 1000 E/A-Punkten.

3.1.7 Ubertragungskabel

Die Busteilnehmer werden untereinander mit Feldbusleitungen, die der RS 485-Spezifikation und der
DIN 19 245 entsprechen, verbunden. Demnach missen die Leitungen folgende Eigenschaftenaufwei-

sen:
Tabelle 3-2: Parameter Leitung A (DIN 19 245 Teil 3)
Eigenschaften der
PROFIBUS-DP Wellenwiderstand - 35 bis 165 Q (3 bis 20 MHz)
Ubertragungska- - 100 bis130 Q (f >100 kHz)
bel
Kapazitatsbelag < 30 nF/km
Schleifenwiderstand <110 Q/km
Aderdurchmesser > 0,64 mm
Aderquerschnitt > 0,34 mm?
Abschlusswiderstande 2200

Achtung
A Die Einhaltung dieser Parameter ist um so wichtiger, je héher die Ubertragungsrate, je héher
die Anzahl der Teilnehmer am Bus und je linger die Ubertragungsleitungen sind.

R g P L R
DP-Kabel ! 9 AtbscthB-

; l @ widerstand
GND

TeilnehmerQ |===--=-=-==-=----------~---------- Teilnehmer 31

Abblldung 3-1: Vp Schirm innenliegend: vp
Prinzipdarstel- / verdrillte Zweidrahtleitung
lung PROFIBUS- i /. 4@

GND

Kabeltypen

Das Buskabel fiir das PROFIBUS-DP-Netzwerk ist ein spezielles, geschirmtes und verdrilltes Datenkabel,
das dem RS485-Standard entspricht. Die Datenlibertragungsrate liegt bei max. 12 MBit/s.

Der M12-Busstecker der Station ist geschirmt und mechanisch invers codiert.

Hinweis

ﬂ Vorkonfektionierte PROFIBUS-DP-Kabel vereinfachen die Netzwerkinstallation, verkiirzen die
Inbetriebnahmezeiten und reduzieren Verdrahtungsfehler. TURCK bietet dazu ein ebenso
umfangreiches wie vielseitiges Produktspektrum.

Die Bestellinformationen fiir die verfligbaren Kabletypen entnehmen Sie bitte dem Produkt-
katalog
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Einbaurichtlinie

Beachten Sie bei der Montage der Module und beim Verlegen der Leitung die technischen Richtlinien
der PROFIBUS-Nutzerorganisation e.V. zu PROFIBUS-DP/FMS (siehe www.profibus.com).

Uberpriifung der PROFIBUS-Verkabelung

Ein PROFIBUS-Kabel (bzw. ein Kabel-Segment bei Verwendung von Repeatern) kann mit ein paar einfa-
chen Widerstandsmessungen lberpriift werden. Dazu sollte das Kabel von allen Stationen abgezogen
werden:

Widerstand zwischen ,A” und ,B” am Anfang der Leitung: ca. 110 Q

Widerstand zwischen ,A” und ,B” am Ende der Leitung: ca. 110 Q

Widerstand zwischen ,A” am Anfang und ,A” am Ende der Leitung: ca. 0 Q
Widerstand zwischen ,B” am Anfang und ,B” am Ende der Leitung: ca. 0 Q
Widerstand zwischen Schirm am Anfang und Schirm am Ende der Leitung: ca. 0 Q

Falls diese Messungen erfolgreich sind, ist das Kabel der Norm entsprechend einsetzbar. Treten trotz
allem weiterhin Bus-Stérungen auf, sind moglicherweise EMV-Stérungen die Ursache. Beachten Sie
bitte auch hierzu die Installationshinweise der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (www.profibus.com).

3.1.8 Diagnosefunktionen

Die umfangreichen Diagnosefunktionen von PROFIBUS-DP erméglichen die schnelle Fehlerlokalisie-
rung.

Die PROFIBUS-DP-Diagnosen werden in drei Ebenen eingeteilt:

Tabelle 3-3:
PROFIBUS-DP
Diagnose

Diagnoseart Beschreibung
stationsbezogene Diagnose Meldungen zur allgemeinen Betriebsbereitschaft eines Teilneh-
mers.

Bsp.: ,Ubertemperatur” oder ,Unterspannung”.

modulbezogene Diagnose Diese Meldungen zeigen an, dass innerhalb eines bestimmten E/A-
Teilbereichs (z. B. 8 Bit Ausgangs - Modul) eines Teilnehmers eine
Diagnose ansteht.

kanalbezogene Diagnose Hier wird die Fehlerursache bezogen auf ein einzelnes Ein-/ Aus-
gangs-Bit, d.h. auf einen einzelnen Kanal, angegeben.
Bsp.: ,Kurzschluss an Ausgang 2.

Die PROFIBUS-Slaves der piconet®-Reihe unterstiitzen diese Diagnosefunktionen des PROFIBUS-DP.

Die Auswertung der Diagnosedaten (iber die Steuerung hangt von der Unterstiitzung des Masters ab.

Hinweis
ﬂ Informationen zur Handhabung der Diagnose entnehmen Sie bitte den Geratebeschreibun-
gen der Masteranschaltungen der jeweiligen Hersteller.
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Sync- und Freeze-Mode

Zusatzlich zu dem teilnehmerbezogenen Nutzdatenverkehr, der automatisch vom DPM1 abgewickelt
wird, besteht fiir die DP-Master die Méglichkeit, Steuerkommandos an einen Slave, eine Gruppe von
Slaves oder an alle DP-Slaves gleichzeitig zu senden. Diese Steuerkommandos werden als Multicast
Ubertragen.

Mit diesen Steuerkommandos kdnnen die Sync- und Freeze-Betriebsarten zur Synchronisation der DP-
Slaves vorgegeben werden. Sie ermdglichen eine ereignisgesteuerte Synchronisation der DP-Slaves.

Sync-Mode

Die DP-Slaves beginnen den Sync-Mode, wenn sie vom zugeordneten DP-Master ein Sync-Steuerkom-
mando empfangen. In diesem Betriebszustand werden bei allen adressierten DP-Slaves die Ausgange
auf den momentanen Zustand ,eingefroren”.

Bei den folgenden Nutzdateniibertragungen werden die Ausgangsdaten bei den DP-Slaves gespei-
chert, die Ausgangszustdnde bleiben jedoch unverédndert. Erst beim Empfang des nachsten Sync-Steu-
erkommandos vom Master werden die gespeicherten Ausgangsdaten an die Ausgénge durchgeschal-
tet.

Mit einem Unsync-Steuerkommando wird der Sync-Betrieb beendet.

Freeze-Mode

Analog dazu bewirkt ein Freeze-Steuerkommando den Freeze-Mode der angesprochenen DP-Slaves.
In dieser Betriebsart werden die Zustdnde der Eingdnge auf den momentanen Wert eingefroren. Die
Eingangsdaten werden erst dann wieder aktualisiert, wenn der DP-Master das nachste Freeze-Steuer-
kommando an die betroffenen Gerate gesendet hat.

Mit Unfreeze wird der Freeze-Betrieb beendet.
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3.1.10 Systemverhalten

Um eine weitgehende Gerateaustauschbarkeit zu erreichen, wurde bei PROFIBUS-DP auch das System-
verhalten standardisiert. Es wird im Wesentlichen durch den Betriebszustand des DPM1 bestimmt. Die-
ser kann entweder lokal oder Uiber den Bus vom Projektierungs-Gerat gesteuert werden.

Die folgenden drei Hauptzustande werden unterschieden:

Tabelle 3-4: Betriebsart Beschreibung

Betriebsarten
Stop Zwischen dem DPM1 und den DP-Slaves findet kein Datenverkehr statt. Das Kop-

pelmodul spricht die Module nur einmalig nach dem Einschalten der Versor-
gungsspannung an (keine der E/A - LEDs leuchtet).

Clear Der DPM1 liest die Eingangsinformationen der DP-Slaves, und halt die Ausgange
der DP-Slaves im sicheren Zustand (Abhéngig von der Reaktion auf Feldbusfehler
leuchtet die griine E/A-LED und werden die Ausgdnge gesetzt).

Operate Der DPM1 befindet sich in der Datentransferphase. In einem zyklischen Daten-
verkehr werden die Eingange von den DP-Slaves gelesen und die Ausgangsinfor-
mationen an die DP-Slaves ibertragen (die griine E/A-LED leuchtet).

Der DPM1 sendet seinen lokalen Status in einem konfigurierbaren Zeitintervall mit einem Multicast-
Kommando zyklisch an alle ihm zugeordneten DP-Slaves. Die Systemreaktion nach dem Auftreten
eines Fehlers in der Datentransferphase des DPM1, wie z. B. Ausfall eines DP-Slaves, wird durch den
Betriebsparameter Auto-Clear bestimmt. Wurde dieser Parameter auf , True” gesetzt, dann schaltet der
DPMT1 die Ausgange aller zugehdrigen DP-Slaves in den sicheren Zustand, sobald ein DP-Slave nicht
mehr bereit fiir die Nutzdateniibertragung ist. Danach wechselt der DPM1 in den Clear-Zustand. Ist die-
ser Parameter ,False”, dann verbleibt der DPM1 auch im Fehlerfall im Operate-Zustand und der Anwen-
der kann die Systemreaktion selbst bestimmen.

Datenverkehr zwischen DP Master Klasse 1 und DP-Slaves

Der Datenverkehr zwischen dem DP Master Klasse 1 (DPM1) und denihm zugeordneten DP-Slaves wird
in einer festgelegten immer wiederkehrenden Reihenfolge automatisch durch den DP Master Klasse 1

abgewickelt. Bei der Projektierung des Bussystems legt der Anwender die Zugehdorigkeit eines DP-Sla-
ves zum DPM1 fest. Weiterhin wird definiert, welche DP-Slaves in den zyklischen Nutzdatenverkehr auf-
genommen oder ausgenommen werden sollen.

Der Datenverkehr zwischen dem DPM1 und den DP-Slaves gliedert sich in die Phasen Parametrierung,
Konfigurierung und Datentransfer.

Bevor ein DP-Slave in die Datentransferphase aufgenommen wird, prift der DPM1 in der Parametrie-
rungs- und Konfigurations-Phase, ob die projektierte Sollkonfiguration mit der tatsachlichen Gerate-
konfiguration tibereinstimmt. Bei dieser Uberpriifung muss der Geritetyp, die Format- und Langenin-
formationen sowie die Anzahl der Ein- und Ausgange libereinstimmen. Der Benutzer erhalt dadurch
einen zuverldssigen Schutz gegen Parametrierungsfehler. Zusatzlich zum Nutzdatentransfer, der vom
DPM1 automatisch durchgefiihrt wird, besteht die Moglichkeit neue Parametrierungen auf Anforde-
rung des Benutzers an die DP-Slaves zu senden.

Schutzmechanismen

Im Bereich der dezentralen Peripherie ist es aus Sicherheitsgriinden erforderlich, die Systeme mit hoch-
wirksamen Schutzfunktionen gegen Fehlparametrierung oder Ausfall der Ubertragungseinrichtungen
zu versehen. PROFIBUS-DP verwendet Uberwachungsmechanismen beim DP-Master und bei den DP-
Slaves. Sie werden als Zeitiiberwachungen realisiert. Das Uberwachungsintervall wird bei der Projektie-
rung des DP-Systems festgelegt.
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Tabelle 3-5:

Schutzmechanis- Beschreibung

Schutzmechanis- men

men
Auf dem Der DPM1 iberwacht den Nutzdatentransfer der Slaves mit dem
DP-Master Data_Control_Timer. Fiir jeden zugeordneten Slave wird ein eigener Uberwa-
chungszeitgeber benutzt. Die Zeit-liberwachung spricht an, wenn innerhalb
eines Uberwachungsintervalls kein ordnungsgeméRer Nutzdatentransfer
erfolgt. In diesem Fall wird der Benutzer informiert. Falls die automatische Feh-
lerreaktion (Auto_Clear =True) freigegeben wurde, verldsst der DPM1 den
Zustand ,Operate”, schaltet die Ausgange der zugehdrigen Slaves in den siche-
ren Zustand und geht in den Betriebszustand ,Clear” tiber.
Auf dem Der Slave fiihrt zur Erkennung von Fehlern des Masters oder der Ubertragungs-
DP-Slave strecke die Ansprechiiberwachung durch. Findet innerhalb des Ansprechiiber-
wachungs-Intervalls kein Datenverkehr mit dem zugeordneten Master statt,
dann schaltet der Slave die Ausgange selbstandig in den sicheren Zustand.
Zusatzlich ist fur die Ein- und Ausgdnge der Slaves beim Betrieb in Multi- Master-
Systemen ein Zugriffsschutz erforderlich damit sichergestellt ist, dass der direkte
Zugriff nur vom berechtigten Master erfolgt. Fiir alle anderen Master stellen die
Slaves ein Abbild der Eingdnge und Ausgange zur Verfligung, das von jedem
beliebigen Master auch ohne Zugriffsberechtigung gelesen werden kann.
Ident-Nummer
Jeder DP-Slave und jeder DPM1 muss eine individuelle Ident-Nummer haben. Sie wird benétigt, damit
ein DP-Master ohne signifikanten Protokoll-Overhead die Typen der angeschlossenen Gerate identifi-
zieren kann. Der Master vergleicht die Ident-Nummer der angeschlossenen DP-Gerate mit den Ident-
Nummern in den vom DPM2 vorgegebenen Projektierungsdaten. Der Nutzdatentransfer wird nur dann
begonnen, wenn die richtigen Gerdte-Typen mit den richtigen Stationsadressen am Bus angeschlossen
wurden. Dadurch wird Sicherheit gegeniiber Projektierungsfehlern garantiert. Die Vergabe der Herstel-
lerspezifischen Ident-Nummern erfolgt durch die PROFIBUS-Nutzerorganisation (PNO). Die PNO ver-
waltet die Ident-Nummern zusammen mit den Geratestammdaten (GSD).
3.1.11 GSD-Dateien
Jedes PROFIBUS-DP-Modul besitzt eine sogenannte ,GSD-Datei” (Geratestammdaten-Datei), die detail-
lierte Information (iber das Modul enthélt: E/A-Datenumfang, Ubertragungsraten, Uberarbeitungs-
stand usw.. Um eine Station innerhalb des PROFIBUS-DP-Systems zu konfigurieren, wird die GSD-Datei
der Station bendétigt.
Die GSD-Dateien konnen (iber die TURCK-Internetseite heruntergeladen werden (www.turck.com).
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3.2 Azyklische Dienste iiber DP-V1

Grundsatzlich gilt Folgendes:

Bei der Kommunikation zwischen einem DP-Master Klasse 2 (DPM2) und piconet besteht immer die
Moglichkeit der Ausfiihrung azyklischer Dienste tiber DP-V1.

Bei der Kommunikation zwischen einem DP Master Klasse 1 (DPM1) und piconet muss die azyklische
Kommunikation tiber ein Konfigations-Tool aktiviert werden (per Defaulteinstellung sind die azyk-
lischen Dienste inaktiv geschaltet).

3.2.1 DP-V1-Funktionen

Die Stand-alone-Module und die Erweiterungsmodule unterstiitzen die folgenden Funktionen der
DP-V1 Dienste.

Hinweis
Die maximale Lange der DP-V1 Dienste betragt 48 Byte.

Auslesen der Konfiguration (nur IP-Link)

Die Konfiguration der Erweiterungsmodule kann aus dem IP-Link- Koppelmodul ausgelesen werden.
Fiir jedes angeschlossene Erweiterungsmodul wird ein Wort (16 Bit) Ubertragen. Dieses beinhaltet fir
die analogen bzw. alle byteorientierten Module den Modultyp (z.B.: 5109 = Inkremental Encoder) und
fur die digitalen Erweiterungsmodule die Gr68e und den Typ der Module.

Tabelle 3-6: Bit Beschreibung der digitalen Module
Beschreibung der -
digitalen Module ~ 0-1 wenn Bit 4 = 0:

Anzahl der Ausgdange mal 2 Bit
wenn Bit4 = 1:
Anzahl der Ausgdange mal 8 Bit

2-3 wenn Bit 4 =0:
Anzahl der Eingdange mal 2 Bit
wenn Bit4=1:
Anzahl der Eingange mal 8 Bit

4 0: Bit GroBe 2, 1: Bit GroB3e 8

5-6 00: Es handelt sich bei dem Modul um ein Kombimodul mit je 4 Ein- und 4 Aus-
gangen.
01: Es handelt sich bei dem Modul um ein Kombimodul mit je 8 Ein- und 8 Aus-
gangen.

2: Reserviert
3: Reserviert

7-15 immer=0
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Die Modul-Konfiguration kann mit folgenden DP-V1-Parametern ausgelesen werden (Eingetragen wer-
den die Module in der Reihenfolge wie diese am IP-Link angeschlossen sind):

Tabelle 3-7: Slot-Nummer Index Byte Beschreibung
Auslesen der
Modulkonfigura- 0 9 0-1 Koppelmodul-Bezeichnung
tion
0 9 2-3 Modul 1
0 9 46-47 Modul 23
0 10 0-1 Modul 24
0 10 47-46 Modul 47
0 11 0-1 Modul 48
0 13 47-46 Modul 95
0 14 0-1 Modul 96
0 14 30-31 Modul 119
Diese Informationen kénnen auch per DVP1 geschrieben werden. Sollte die geschriebene Konfigura-
tion nicht mit der in der Tabelle enthaltenen Konfiguration libereinstimmen, wird DP-V1 Fehlermel-
dung generiert.
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IP-Link-Reset

Ist Gber die GSD-Datei der Paramerter ,Verhalten bei IP-Link Fehler” auf ,manueller Reset” gesetzt, kann
der IP-Link-Reset mit den folgenden DP-V1-Parametern aktiviert werden (Nach einer IP-Link Unterbre-
chung und deren Behebung kann der IP-Link wieder gestartet werden):

Tabelle 3-8: Slot- Index Byte Beschreibung
IP-Link-Reset Nummer
0 929 0 2
0 99 1 1
0 99 2 0
0 929 3 0
Zugriff auf Modul-Register
Die Register der Erweiterungsmodule kdnnen gelesen oder geschrieben werden:
Tabelle 3-9: Slot-Num- Index Beschreibung

Zugriff auf Modul- mer

Register

1 0 Register 0 von Modul 1, Kanal 1
1
1 63 Register 63 von Modul 1, Kanal 1
1 64 Register 0 von Modul 1, Kanal 2
1
1 255 Register 63 von Modul 1, Kanal 4
2 0 IP-Link Register 0 von Modul 2, Kanal 1
(ab hier nur fur IP-Link)
2
255 255 Register 63 von Modul 255, Kanal 4
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D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP

4-1



4.1 Anschlussmoglichkeiten

4.1.1 Feldbusanschluss

Der Feldbusanschluss erfolgt sowohl bei den Stand-alone-Modulen als auch bei den Koppelmodulen
Uber invers codierte M12-Steckverbinder.

Hinweis

ﬂ Die Weiterleitung des PROFIBUS-DP erfolgt entweder liber ein externes T- oder Y-Stiick, oder,
bei den Modulen der neuen Serie (Bsp.: SDPL-0404D-1003) (iber ein bereits integriertes
T-Stick.

M12-Stecker fiir die ankommenden Busleitung:

Abbildung 4-1: > 1=n.c.

M12-Stecker, > 2 = Leitung A

invers kodiert 3 1 3=GND
@ 4 = |Leitung B

4 5 5 =S8chirm (auch auf Verschraubung)

M12-Buchse fir die abgehende Busleitung:

Abbildung 4-2: 5 1=5VDC
M12-Buchse, o6 2 = Leitung A
invers kodiert 1(©oo0)3 3=GND
4 = Leitung B
5 4 5 = Schirm (auch auf Verschraubung)
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4.1.2 Feldbusabschluss
Der Busabschluss erfolgt Giber einen externen Busabschlusswiderstand.

Die piconet®-Module selbst bieten keine Mdglichkeit zur Terminierung des Feldbusses.

Hinweis

ﬂ Der Busabschluss muss extern liber einen Stecker mit integriertem Abschlusswiderstand
(zum Beispiel RS54.5-PDP-TR, Ident-Nr.: 6601590 als passiver Abschlusswiderstand oder PDP-
TRA, Ident-Nr.: 6825346 als aktiver Abschlusswiderstand) erfolgen.

4.1.3 Service-Schnittstelle

Die Service-Schnittstelle dient der Anbindung der piconet®-Module an die Projektierungs- und Diagno-
sesoftware I/O-Assistant.

Diese ermdglicht neben diversen Offline-Funktionen (Planen von Projekten, Plausibilitatspriifung von
Stationen, detaillierte Projektdokumentation) auch zahlreiche Online-Funktionen zur Inbetriebnahme,
Diagnose und Fehlerbehandlung des Systems.

4.1.4 Nennstromaufnahme der piconet®-Module an PROFIBUS-DP

Fir die Stromweiterleitung und die Absicherung der Module sowie bei der Betrachtung des Span-
nungsabfalls auf der Powerleitung ist es wichtig, den Stromverbrauch der einzelnen Module zu bertick-
sichtigen.

Der Anhang des piconet®-1/0-Modul-Handbuchs -TURCK-Dokumentationsnummer: D300777
(deutsch), D300778 (englisch)- enthalt Tabellen mit den Nennstromaufnahmen der Module.
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4.2 piconet®-Anbindung an eine Siemens-Steuerung S7

Um die Kopplung der piconet®-Module an eine Siemens-Steuerung S7 zu beschreiben, wird das Soft-
ware-Paket ,SIMATIC Manager” Version 5.1 mit Service Pack 6 der Firma Siemens verwendet.

4.2.1 Einlesen der GSD-Datei

Vor der ersten Konfiguration des piconet®-Systems im Hardware-Konfigurator der Software missen die
GSD-Dateien fiir piconet® in die Software eingelesen werden.

Dazu sind zwei Vorgehensweisen moglich:
Vor dem Starten der Software

Kopieren Sie die GSD/GSG-Dateien der piconet®-Module , TRCKFFxx.gsx” in das Verzeichnis
»Step7\S7data\GSD".

Kopieren Sie die Icon-Dateien (*.bmp) in das Verzeichnis ,Step7\S7data\NSBMP".
Starten Sie die Software ,SIMATIC Manager”.

Bei korrekter Installation der Dateien werden die piconet®-Module automatisch in die Hardware-Uber-
sicht eingetragen, die iber den Menlpunkt ,Einfligen — Hardware Katalog” aufrufbar ist.

Nach dem Starten der Software

Haben Sie die Software bereits gestartet, gehen Sie zum Einlesen der oben genannten GSx-Dateien so
vor:

Offnen Sie ein neues oder ein bestehendes Projekt.
Offnen Sie den Hardware-Konfigurator.

Kopieren Sie die gewtiinschte GSx-Datei tiber den Meniipunkt ,Extras — Neue GSD-Datei installie-
ren...”.

Abbildung 4-3:
Einfiigen einer
GSD-Datei tiber
den Menlipunkt
~Neue GSD-Datei
installieren...”

4-4

@_-:{:HW Konfig: Hardware konfigurieren

Station  Zielswstem  Ansicht | Extras  Hilfe

) = = SR él Einstellungen. .. Ctrl+Al+E I
10

Katalogprofile bearbeiten
Katalog akrualisieren

Meue G50 installieren. ..

Skations-GS0 impoartieren. ..
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Wahlen Sie die GSD-Datei aus dem entsprechenden Quellverzeichnis.

Abbildung 4-4: Neue GSD installieren d |

Auswahl der GSD- :

Datei aus dem Suchenin: | {2 GSD £ EE-

entsp r ech?nden siem0024.gsd TUL_FF1F

Verzeichnis SIEMO733.G50 TUZ_FFIF
siem8037.g5d TU3_FFIF
SIEMB070,GSD TRCKFFZF.GSD TU4_FFIF

TROKFF33.G50 TUS_FFIF
TUO_FFIF.GSD TUE_FFLF

i
Dateiname: |"THCKFF2D.gsd" "TRCKFF21.gsd" "TRCKFFZ: Qffnen I

j &bhrechen |

Nach korrektem Einlesen und einer Aktualisierung des Hardware-Katalogs tber ,Extras — Katalog
aktualisieren” werden die Module als separate Eintrdge im Hardware-Katalog aufgefiihrt.

Drateibyp: IGSD-Dateien [*.gz7]

Hinweis
Die genaue Vorgehensweise zur Konfigurierung entnehmen Sie bitte dem Bedienungshand-
buch, das im Lieferumfang der Software enthalten ist.

Auswahl einer CPU

Bitte wahlen Sie zuerst einen Baugruppentrager. In diesem Beispiel wird unter ,SIMATIC 300 —»
RACK 300" das Rack 300 ausgewahlt.

Abbildung 4-5:

Auswahl des Bau- @l) Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hife —|& x|
gruppentrégers D[R (5 & %o bl =@ 2wl
=
= jErofl\ | Stardard 4|
| B PROFIBUS DP
3 ; PROFIBUS P4
3 J IMATIC 300
1 c?
3 CP-300
3 CPU-300
= FM4-300
5 | IM-300
M7-EXTENSION
Netzilbergang
P5-300
0 RACK.
- o R -
= SIMATIC 400
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer oo Fio | M| E | AL | Ko | -l SIMATIC PC Based Contral 300/400
1 B SIMATIC PC Station
2
3
4
5
3
7
]
]
10
1 BES7 390-17770-0840 )
In verschiedenen Langen lisferbar =2
Einfiigen méglich [Bnd

[EHW Konlfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- piconet]

Danach wird die verwendete CPU bestimmt.
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Im sich nun 6ffnenden Dialog geben Sie bitte die PROFIBUS-Adresse der CPU an und wahlen Sie als
Subnetz ,PROFIBUS". Uber die Schaltfliche ,Eigenschaften...” lisst sich das Subnetz genauer defi-
nieren.

Abbildung 4-6:
Auswahl des
Subnetzes

Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle DP (RO/SZ.1) ' Ll

Allgemein  Parameter |

Adresse hd

Hichste Adresse: 126
Ubertragungsgeschwindigkeit: 1.5 Mbit/s

Subnetz:

--- nicht wernetzt - Mew...
PROFIBLIS(T]

Eigenschaften |
Lischen |

Abbrechen | Hilfe |

4.2.2 Auswahl der piconet®-Module als Slaves

Zum Einfligen der piconet®-Module als Slaves wahlen Sie im Hardware-Katalog unter ,Weitere Feld-
gerdte > 1/0” die gewiinschten Eintrage aus.

Abblldung 4-7: E{;Hw Konfig - [SIMATIC 300{1) {(Konfiguration) -- piconet]
AUSWGhI der IIlI] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe - &) x|
. (@, i g & B[ \o ‘
piconet®-Module Diles|s-]= %] i dnlain| BJE 38| M
als Slave = (MuR PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1) ﬂ Brofit [Standard -
1 -
2 CPU = J T B[] Weitere FELDGERATE 4]
Xz o= =@ 10
3 oo
T {2 BL&T
5 -0 TURCK
= = -g@a SDPB-0B00D-000x
g SDPB-02020-0003
-ga SDPB-0008D-000%
. g SDPB-0404D-000%/5
1 _’l_l B SDPE-0002D-000:
& SDPE-404.000x
& SDPE-04-000x
:I:I [12) SDPE-02020-003 (g SDPB-105-0005
Steckplatz Baugruppe / DP-Kennung | Bestellnummer _ E-fid.esse A-i-:dresse Korn... | :E ggggjgg:ggg:
Z S SO T i A g SOPLAM04D-0006
K 18 SOFR A EC I e 50 Gateway
& SPS
(1 Kompatible Prfibus DP-S
B2 PROFIBUS PR
e SIMATIC 300
-l SIMATIC 400
-l SIMATIC PC Based Control 300/
F-E, SIMATIC PC Station
|
¢
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And g

Konfiguration der Stand-alone-Module

Die piconet®-Stand-alone-Module werden in beliebiger Reihenfolge per Drag & Drop aus dem Hard-
ware-Katalog an das PROFIBUS-Mastersystem gezogen.
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Konfiguration eines IP-Link-Netzwerkes
Beim Aufbau eines IP-Netzwerkes wird zunédchst das Koppelmodul projektiert.

Danach werden die Erweiterungsmodule zum Koppelmodul hinzugefiigt. Dabei miissen zunéchst die
byteorientierten piconet®-Module, das heif3t alle analogen Module und alle Technologiemodaule, des IP-
Link-Rings ausgewahlt werden.

Hinweis
Hierbei ist darauf zu achten, dass die Reihenfolge der Erweiterungsmodule in der Konfigura-
tionssoftware exakt der physikalischen Reihenfolge der Module im IP-Link-Netz entspricht.

Tabelle 4-1:
Reihenfolge im
IP-Link

Reihenfolge der Module

1 byteorientierte Module in physikalischer Reihenfolge
2 digitale Eingabemodaule in physikalischer Reihenfolge
3 digitale Ausgabemodule in physikalischer Reihenfolge

Ist die Projektierung der byteorientierten Module erfolgt, werden die digitalen Module in den IP-Link
aufgenommen.

Dazu werden die Ein- und Ausgabekanéle der Module aus Griinden der besseren Ubersicht und Zuord-
nung der Ein- und Ausgangsbytes immer in 8er-Schritten projektiert.

Hinweis
Zur Projektierung der digitalen Module in 8er-Schritten muss das Byte-Alignment beim Kop-
pelmodul aktiviert sein.

Abbildung 4-8:
Konfiguration des
IP-Link-Netzes

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP

EEHW Konfig - [SIMATIC 300{1) {Konfiguration) -- piconet]
II“] Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem  Ansicht Extras FEenster Hilfe =1 |
O[22 % S| Rale| sl ofE %8 wl
PROFIBUS[1): DP-Mastersystem [1] 1 Profil: IStandard vI
R - T 1 [T SMME-105-000+ |
2 CPU 315-2 DP IEE @ 16/ SDPB- 2 Bit Digitale Inpuls
il B o 14] SDPE- 1E Bit Digitale [nputs
3 ! & Eo i) 24 Bit Digitale Inputs
g ~| EEEEENED 32 Bit Digitale Inputs
40 Bit Digitale |nputs
11I50FL & (13) S0P 49 Bit Digitale Irputs
[15) S0P 56 Bit Digitale |nputs
H L B s ] : £4 Bit Digitale Inputs
L cioieici ] 72 Bit Digitale Inputs
80 Bit Digitale Inputs
88 Bit Digitale |nputs
96 Bit Digitale |nputs
- 104 Bit Digitale Inputs
4 3 112 Bit Digitale Inputs
120 Bit Digitale Inputs
P ’ 128 Bit Digitale Inputs
:I:I (1) SOPL-0AMD-400¢ 8 Bit Digitale Dutputs
Steckplatz Baugruppe / DP-Kennung | Bestellnummer Eddesse | Addiesse | Kom.. | 16 Bit Digitale Qutputs
g I - SANE-L- (i 44 B fr- | 203 708 - -(§ 248t Digitale Dutputs
g F5a - SANER A 47 B d- | SR RS il -3 32 Bit Digitale Qutputs
7 1T << SANE(R) (W g B - | B _FGT 40 Bit Digieale Outputs
n 180 SNNE-02020-0003 232796 292 2% 43 Bit Digitsle Dutputs
I & = SANE-LRD- A e 7 56 Bit Digitals Qutputs =
12 8DE 3 Bit Digitale Inputs 0 ] SARL Dokl Dutoule _’l_l
14 8DE 5 Bit Digitale Inputs 1
15 8DA 5 Bit Digitale Outputs 0 H
Dricken Sie F1L, urn Hilfe 2u erhalten. W 4
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4.2.3 Konsistente Dateniibertragung

Die Kommunikation der S7-Steuerung mit den piconet®-Modulen im komplexen Modus erfordert eine
konsistente Datenilibertragung.

Um dieses zu gewabhrleisten, werden in einem Organisationsbaustein die Siemens Funktionsbausteine
SFC14 und SFC15 verwendet. Sie sind standardmaBig im Programmelemente-Katalog des Simatic-
Managers enthalten.

4.2.4 Konsistente Dateniibertragung iiber Siemens Funktionsbausteine SFC14 und SFC15

Die Funktionsbausteine SFC14 und SFC 15 missen in das Projekt kopiert und in einem Organisations-
baustein aufgerufen werden.

In diesem Beispiel werden die Funktionsbausteine in den OB1 des Projektes eingefligt.

Mit Hilfe der beiden Funktionsbausteine werden die Daten fiir die Registerkommunikation konsistent
gelesen bzw. geschrieben.

SFC14

Der SFC14 dient in der Registerkommunikation zum Lesen der modulspezifischen Einstellungen und
Parameter.

Abbildung 4-9:

CALL “DPFED_DAT™

Funktions- LADDR :=W#l6#116
baustein SFC14 FET VAL:=MW10
FECORD :=P#M 100.0 BYTE &
Map o
Rufen Sie den Funktionsbaustein tGiber den Befehl Call SFC14 auf.
Tabelle 4-2: Parametername Bedeutung Notation
Parameter des
Funktionsbau- LADDR Projektierte Anfangs-adresse des Moduls aus  Die Eingabe erfolgt im Hexa-
steins SFC14 dem Eingangsdaten-Speicherbereich der dezimal-Format.
Steuerung. Bsp.: Wi#16#14
RECORD Zielspeicherbereich in der CPU fir die gelese- Bsp:
nen Nutzdaten. P#M 30.0 BYTE 3

Wichtig hierbeiist die Angabe der Datenldnge
der Nutzdaten (n Byte).

RET_VAL Zielspeicherbereich der CPU fiir einen eventu- z.B.: MW100
ellen Fehlercode des Bausteins.

SFC15

Der SFC15 dient in der Registerkommunikation zum Schreiben der modulspezifischen Einstellungen
und Parameter.

Abbildung 4-10:

Funktions-
baustein SFC15

4-8

CiLL "DFWE_DAT™

LADDE  :=W#la#lla

FECOEDr :=F#M 110.0 EYTE &
FET_ WaL:=MlZ

MOFP a

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP



piconet®-Anbindung an eine Siemens-Steuerung S7

Rufen Sie den Funktionsbaustein tiber den Befehl Call SFC15 auf.

Industrielle
Automation

Tabelle 4-3:
Parameter des
Funktionsbau-
steins SFC15

code des Bausteins.

Parametername Bedeutung Notation
LADDR Projektierte Anfangs-adresse des Moduls aus  Die Eingabe erfolgt im Hexa-
dem Ausgangsdaten-Speicherbereich der dezimal-Format.
steuerung. Bsp.: Wi 16#14
RECORD Zielspeicherbereich in der CPU fiir die zu Bsp:
schreibenden Nutzdaten. P#M 50.0 BYTE 3
Wichtig hierbeiist die Angabe der Datenlange
der Nutzdaten (n Byte).
RET_VAL Zielspeicherbereich der CPU fiir den Fehler- z.B. MW120

Abbildung 4-11:

SFC14in OB1

HEKOP/AWL/FUP - [0B1 -- piconet',SIMATIC 300{1)4CPU 315-2 DP]

{3 Datei Bearbeiten Enfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife

o [p¢|e5>=[o]12 i |

O|&{e-E] & 4|5l o] | [a & <P B

E2l 3ol | == a2

Rdresse |Deklaration |Hame Typ An =
0. 0|tenp 0Bl_EV _CLASS BTTE Bits 0-3 = 1 (Coming event), Bits 4-7 = 1 (Ewent class
1.0|temp OB1_SCAN_L ETTE 1 iCold restart scan 1 of OB 1), 3 (Scan 2-n of OB 1)

2. 0|temp 0B1_PRIORITY BVTE Priority of 0B Execution
3. 0[teup 0E1_OB_HUMER ETTE 1 i0rganizacion block 1, 0Bl)
a nlrewn NR1_RFESFBYEN 1 [RYTE Reasrued far awatrem _Id

[l 3

Metzwerk 1: SNNE-1035-0004 - R3485/422 - LESEN d

"""""" E|

[Fommentar: g —I
- B Neuss Netzwerk -
[#-{3i] Bitverkniipfung
(] Verglsicher
"DPRD_DAT™ {55 Umwandler
EN END (&) Zahler
[#-{g§] DE-Aufruf
Wgleglls — LADDR RET_VAL -mMul0 {1 Spriings
[#-{=0] Festpunke-Fkt,
bgM 100.0 (=8 Gleitpunke-Fkt,
RECORD [-BYTE 6 -3 Verschisben
[#-{3# Programmsteusrung
[#-{g] Schieben/Ratisren
Hetzwerk 2: SNNE-103-0004 - R5485/422 - SCHREIBEN - Statusbits
#-{d5] Zeiten =
[Fommentar:
=
2
‘ "DPWR DAT™ ﬂ
[ A [0 Fehler 4 2: Info
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, 2 [offline labs | Einfg v

Hinweis

Der Anhang dieses Handbuches enthalt eine detaillierte Beschreibung der Anbindung eines
piconet®-Netzwerkes an die Siemens Steuerung S7.
Das Kapitel erldutert anhand von Anwendungsbeispielen unter anderem die Konfiguration,
die Inbetriebnahme und die Parametrierung (liber GSD-Datei oder Registerkommunikation)

verschiedener Module.
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5.1
5.1.1

5.2

5.2.1
522

523
524
525

5.3

5.3.1
53.2
533
534
535
53.6

Datenmapping der piconet®-Module

Datenmapping: Koppelmodule

Industrielle
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Mapping der Prozessdaten durch Byte-Alignment

N

Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

Digitale Eingabemodule

Digitale Ausgabemodule

- Datenmapping beim SNNE-0016D-0001

Digitale Kombimodule
Analoge Eingabemodule

Analoge Ausgabemodule

ONO A~ B

Technologiemodule

11

Sxxx-10S-0001, Inkremental-Encoder-Interface

11

Sxxx-10S-0002, RS232-Interface

12

Sxxx-105-0004, RS422/485-Interface

12

Sxxx-10S-0005, SSI-Interface

13

Sxxx-0002D-0002, Pulsweiten-Ausgang 24 VDC/2,5A

14

Sxxx-0202D-0003, Vor-/Riickwarts-Zahler, 24 VDC

15
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5.1 Datenmapping: Koppelmodule

In das Prozessabbild werden zuerst alle byte-orientierten Module eingetragen. Und zwar in der Reihen-
folge, in der sie im IP-Link-Ring physikalisch installiert sind. Als nachstes folgen die bit-orientierten, digi-
talen Module in der Reihenfolge in der sie im IP-Link-Ring physikalisch installiert sind.

5.1.1 Mapping der Prozessdaten durch Byte-Alignment

Das Byte-Alignment wird iber das Koppelmodul aktiviert bzw. deaktiviert. Es erlaubt, die Nutzdaten
zu mappen, wie in den folgenden Tabellen gezeigt.

Hinweis
ﬂ Das Byte-Alignment kann nur flir PROFIBUS-DP-Module aktiviert werden.
Fiir DeviceNet™ gilt ausschlieB3lich die Einstellung ,nicht aktiv”.

Diese Funktion bieten alle SDPL-0404D-x00x-Module mit der Software-Version , 1" (Dwwxx1yzz). Die
Einstellung bezieht sich auf das gesamte modulare Erweiterungsnetzwerk (Koppelmodul
SDPL-0404D-x00x inklusive Erweiterungen SNNE-0404D-000x).

Byte-Alignment nicht aktiv (Default-Einstellung):
Die Koppelmodule SDPL-0404D-x00x und Erweiterungsmodule SNNE-0404D-000x mappen jeweils
4 Bit Eingangs- u. 4 Bit-Ausgangsnutzdaten.

Tabelle 5-1: Byte 0 Anschluss Bit-Nr.

Prozessabbild

ohne Byte-Align- 7 6 5 4 3 2 1 0
ment

IN M8 x 1 Wird von dem am C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
— IP-Link physikalisch folgenden bit-

C =Buchse M12x1 orientierten Erweiterungsmodul clrz C1Pa R cop4
P =Pin OUT MS8x1 genutzt. C7P4 C6P4 C5P4  (4P4
M12x1 C3P2 (3P4 |C2P2  (C2P4
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Datenmapping: Koppelmodule

Industrielle
Automation

Byte-Alignment aktiv:
Die Koppelmodule SDPL-0404D-x00x und Erweiterungsmodule SNNE-0404D-000x mappen jeweils

1 Byte Ein- und 1 Byte Ausgangsnutzdaten.

Tabelle 5-2: Byte 0 Anschluss Bit-Nr.
Prozessabbild mit
Byte-Alignment 7 6 5 4 3 2 1 0
IN M8x1, idle idle idle idle C3P4 C2P4 C1P4 COP4
C=Buchse ?8mm
P =Pin
idle = unge- M12x 1 idle idle idle idle C1P2 CiP4 COP2  COP4
nutzt OUT M8x1, C7P4  C6P4 C5P4  C4P4  idle  idle  lidle  idle
@8 mm

M12x1 C3P2 C3P4 C2P2 C2P4 idle idle idle idle
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5.2 Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

5.2.1 Digitale Eingabemodule

Tabelle 5-3: Bit
Eingangsdatenim
Prozessabbild M8

C=Buchse M12
P =Pin

5.2.2 Digitale Ausgabemodule

Tabelle 5-4: Bit
Ausgangsdaten
im Prozessabbild ~ M8

C =Buchse M12

P =Pin
Datenmapping beim SNNE-0016D-0001
' Kompaktes Mapping (Motorola-Format)
Es werden nur die Nutzdaten gemappt
Tabelle 5-5:
Kompaktes Map-

ping (Motorola- ~ Output
Format)

C =Buchse
P =Pin

SCx =
Kurzschluss
Kx
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Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

Industrielle
Automation

Komplexes Mapping (Motorola-Format), Word-Alignment nicht aktiv, Daten werden mit Control-
und Statusbyte gemappt (24D1/24DO).

Tabelle 5-6:
Komplexes Map-
ping (Motorola-
Format)

C =Buchse
P =Pin

SCx =
Kurzschluss
Kx

Wort Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

In n Low RA ERR uv 0CG2 |0CGl - DS -

High SC8 SC7 SCé6 SC5 SC4 SC3 SC2 SC1

n+1 Low SC16 SC15 SC14 SC13 SC12 SC1 SC10 SC9

Out n Low RA RE SDS - - - - -

High CoP8 CoP7 CoPe6 COP5 CoP4 CoP3 CoP2 CoP1

n+1 Low CoP16 COP15 'COP14 COP13 [COP12 COP11 ' COP10  COP9

Komplexes Mapping (Motorola-Format), Word-Alignment aktiv, Daten werden mit Control- und
Statusbyte gemappt (32D1/32DO).

Tabelle 5-7:
Komplexes Map-
ping (Motorola-
Format)

C =Buchse
P =Pin

SCx =
Kurzschluss
Kx

idle = reser-
viert

Wort Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

In n Low RA ERR uv 0CG2 |0CG1 - DS -

High SC8 SC7 SCé6 SC5 SC4 SC3 SC2 sC1

n+1 Low SC16 SC15 SC14 SC13 SC12 SC11 SC10 SC9

idle

Out n Low RA RE SDS - - - = -

High CoP8 COoP7 CoPé COP5 CoP4 CoP3 CoP2 COoP1

n+1 Low COP16 COP15 'COP14 COP13 [COP12 COP11 COP10 COP9

idle

Statusbyte

DS = Default Status
Ausgange haben den in Register R33 definierten Default-Status angenommen

OCGx = Over Current Group x
Kurzschluss an einem Ausgang der Gruppe x. Der betroffene Ausgang wird im Eingangs-Byte Diagx
angezeigt.

Hinweis
ﬂ Diese Fehleranzeige muss nach Behebung durch Bit CB.6 des Control-Bytes zurlickgesetzt
werden!

UV = Under voltage
Lastspannung UL < 18 V, UL-LED leuchtet rot, die Ausgange bleiben aber geschaltet

Error = Fehlerbit
Fehler aufgetreten
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5-6

RA = Register Access
Quittung fiir Porzessdatenbetrieb

Controlbyte

SDS = Set Default Status
Setzt Ausgange auf den mit Register R33 vorgegebenen Default-Status

RE = Reset Error
Setzt im Status-Byte angezeigte Fehler zurtick.

RA = Register Access
Registerkommunikation ausgeschaltet (Prozessdatenbetrieb)
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Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

5.2.3 Digitale Kombimodule

4 digitale Ein- und 4 digitale Ausgénge

Industrielle
Automation

1 Modul-Parameter ,Byte-Alignment” = nicht aktiv (default) und vorangegangenes Byte komplett

genutzt.

Es werden je 4 Bit Eingangs- und 4 Bit Ausgangsdaten gemappt:

Tabelle 5-8: Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Datenim
Prozessabbild Input Byte0  Wird von dem am C3P4 C2P4 C1P4 COoP4
C = Buchse (M8) ||.3-LII"1k phy5|kall§ch folgenden bito-
P = Pin —— rientierten Erweiterungsmodul
= Byte 0 genutzt. C1P2 C1P4  COP2 CoP4
(M12)
Output Byte O C7P4 CeP4 C5P4 C4P4
(M8)
Byte 0 C3P2 C3P4 C2P2 C2P4
(M12)
2 Modul-Parameter ,Byte-Alignment” = nicht aktiv (default) und Byte bereits zur Halfte genutzt.
Es werden je 4 Bit Eingangs- und 4 Bit Ausgangsdaten gemappt:
Tabelle 5-9: Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Datenim
Prozessabbild Input Byte0 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4 Wird von dem am
C = Buchse (M8) IF:-Llr'mk phy5|kallsch Yorangehenden
P — Pin bitorientierten Erweiterungsmodul
= Byte0O C1P2  C1P4 | COP2  COP4 genutzt.
(M12)
Output Byte0 | C7P4 C6P4 C5P4 C4P4
(M8)
Byte0O C3P2  C3P4 | C2P2 (C2P4
(M12)

3 Modul-Parameter ,Byte-Alignment” = aktiv.
Es werden je 1 Byte Eingangs- und 4 Bit Ausgangsdaten gemappt:

Tabelle 5-10:
Daten im
Prozessabbild

C =Buchse
P =Pin

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Input Byte0 idle idle idle idle C3P4  C2P4 C1P4 CoP4
(M8)
Byte 0 idle idle idle idle Ci1P2 C1P4 | COP2  COP4
(M12)
Output Byte0 |C7P4  C6P4 C5P4  C4P4 idle idle idle idle
(M8)
Byte0O |C3P2 (C3P4 C2P2 C2P4 idle idle idle idle
(M12)
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8 digitale Kombi-Ein-/Ausgange (M8):

Tabelle 5-11:
Daten im
Prozessabbild

C =Buchse
P =Pin

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4

Bit3 Bit 2 Bit1 Bit 0

Input Byte0 C7P4 CeP4 C5P4 C4P4 C3P4 C2P4 C1P4 CoP4
(M8)

Output Byte0 |C7P2 CepP2 C5P2 C4pP2 C3P2 c2pP2 C1P2 CoP2
(M8)

8 digitale Kombi-Ein-/Ausgange (IP20 Klemmen):

Tabelle 5-12:

Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4

Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit o

Datenim

Prozessabbild ~ Input ByteO |COP8 COP7 |COP6 COP5 COP4 COP3 | COP2  COP1
C=Buchse  OQutput ByteO CIP8 CI1P7 [CIP6 C1P5 CIP4 CIP3 [CIP2  C1P1
P = Pin

5.2.4 Analoge Eingabemodule

Das Datenmapping ist fir alle analogen Eingabemodule identisch.

ﬂ Hinweis

Kompakte Auswertung im Motorola-Format
(Default-Mapping)

Tabelle 5-13: Adresse [Eingangsdaten I/Ausgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung; Moto- Word High Byte Low-Byte - -
rola-Format

0 Kanal 1/DB 0 Kanal 1/DB 1 - -
DB = Datenbyte

1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 - -

2 Kanal 3/DB 0 Kanal 3/DB 1

3 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1 - -

Kompakte Auswertung im Intel-Format

Tabelle 5-14: Adresse [Eingangsdaten IAusgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung; Word High Byte Low-Byte - -
Intel-Format

0 Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 0 - -
DB = Datenbyte

1 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 - -

2 Kanal 3/DB 1 Kanal 3/DB 0

3 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0 - -

5-8
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Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

Industrielle
Automation
Komplexe Auswertung im Motorola-Format

Tabelle 5-15: Adresse  Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Moto- Word High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
rola-Format

0 Kanal 1/DB 1 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 1 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0
5B =Status-Byte Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1
CB = Control-Byte

3 Kanal 3/DB 1 SB/Kanal 3 Kanal 3/DB 1 CB/Kanal 3

4 SB/Kanal 4 Kanal 3/DB 0 CB/Kanal 4 Kanal 3/DB 0

5 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1

Komplexe Auswertung im Intel-Format

Tabelle 5-16: Adresse  [Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-Format

0 Kanal 1/DB 0 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 1 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 1
SB=Status-Byte Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
CB = Control-Byte

3 Kanal 3/DB 0 SB/Kanal 3 Kanal 3/DB 0 CB/Kanal 3

4 SB/Kanal 4 Kanal 3/DB 1 CB/Kanal 4 Kanal 3/DB 1

5 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0
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5.2.5

Analoge Ausgabemodule

Hinweis

Kompakte Auswertung im Motorola-Format (Default-Mapping)

Das Datenmapping ist fiir alle analogen Ausgabemodule identisch.

Tabelle 5-17: Adresse  [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung; Word - - High Byte Low-Byte
Intel-Format
0 - - Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 0
DB = Datenbyte 1 - - Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
2 - - Kanal 3/ DB 1 Kanal 3/DB 0
3 - - Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0
Kompakte Auswertung im Intel-Format
Tabelle 5-18: Adresse  Eingangsdaten Ausgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung; Word - - High Byte Low-Byte
Intel-Format
0 - - Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 0
DB = Datenbyte 1 - - Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
2 - - Kanal 3/ DB 1 Kanal 3/DB 0
3 - - Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0
Komplexe Auswertung im Motorola-Format
Tabelle 5-19: Adresse  [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Moto- Word High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
rola-Format
0 Kanal 1/DB 1 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 1 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0
5B =Status-Byte 5 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1
CB = Control-Byte
3 Kanal 3/DB 1 SB/Kanal 3 Kanal 3/DB 1 CB/Kanal 3
4 SB/Kanal 4 Kanal 3/DB 0 CB/Kanal 4 Kanal 3/DB 0
5 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1

5-10
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Datenmapping: Stand-Alone- und Erweiterungsmodule

Industrielle
Automation
Komplexe Auswertung im Intel-Format

Tabelle 5-20: Adresse  Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-Format

0 Kanal 1/DB 0 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 1 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 1
sB=Status-Byte Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
CB = Control-Byte

3 Kanal 3/DB 0 SB/Kanal 3 Kanal 3/DB 0 CB/Kanal 3

4 SB/Kanal 4 Kanal 3/DB 1 CB/Kanal 4 Kanal 3/DB 1

5 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0 Kanal 4/DB 1 Kanal 4/DB 0
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5.3 Technologiemodule

5.3.1 Sxxx-10S-0001, Inkremental-Encoder-Interface

Dieses Modul kann nur im komplexen Modus betrieben werden.

Komplexe Auswertung im Motorola-Format
(Default-Mapping)

Tabelle 5-21:
Komplexe Aus-
wertung im Moto-
rola-Format

DB = Datenbyte
SB = Status-Byte
CB = Control-Byte

Adresse [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
0 DB 1 SB Reg 1 CB
1 DB 2 DBO reserviert Reg 0
2 DB 3 DB 4 reserviert reserviert

Komplexe Auswertung im Intel-Format

Tabelle 5-22:
Komplexe Aus-
wertung im Intel-
Format

DB = Datenbyte
SB = Status-Byte
CB = Control-Byte

Adresse  Eingangsdaten Ausgangsdaten
Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
0 DBO SB Reg 0 CB
1 DB 2 DB 1 reserviert Reg 1
2 DB 4 DB3 reserviert reserviert

5-12

Datenbyte 0:
niederwertiges Byte des Counter Word (lesen/setzen)

Datenbyte 1:
hoherwertiges Byte des Counter Word (lesen/setzen)

Datenbyte 2:
Status von A,B, C (Latch), Gate und Latch Eingang

Datenbyte 3:
niederwertiges Byte des Latch Word (lesen)/niederwertiges Byte der Periodendauer

Datenbyte 4:
hoherwertiges Byte des Latch Word (lesen)/hdherwertiges Byte der Periodendauer
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Technologiemodule

Industrielle
Automation

Reg0:

niederwertiges Byte fiir Register Kommunikation

Reg1:

héherwertiges Byte fiir Register Kommunikation
5.3.2 Sxxx-10S-0002, RS232-Interface

Dieses Modul kann nur im komplexen Modus betrieben werden.

Komplexe Auswertung im Intel-/Motorola-Format
Tabelle 5-23: Adresse  [Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-/Motorola-
Format DBO SB DBO CB
1 DB 2 DB 1 DB 2 DB 1

DB = Datenbyte DB 4 DB 3 DB 4 DB 3
SB = Status-Byte
CB = Control-Byte
5.3.3 Sxxx-10S-0004, RS422/485-Interface

Das Modul kann nur im komplexen Modus betrieben werden.

Komplexe Auswertung im Intel-/Motorola-Format
Tabelle 5-24: Adresse  [Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-/Motorola-
Format DBO SB DBO CB
1 DB 2 DB 1 DB2 DB 1

DB = Datenbyte DB 4 DB 3 DB 4 DB 3

SB = Status-Byte
CB = Control-Byte
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5.3.4 Sxxx-10S-0005, SSl-Interface
Kompakte Auswertung im Motorola-Format (Default Mapping)
Tabelle 5-25: Adresse [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung im Moto-  Word High Byte Low-Byte - -
rola-Format
0 DB 2 DB3 - -
DB = Datenbyte 1 DB O DB 1 ) )
Kompakte Auswertung im Intel-Format
Tabelle 5-26: Adresse [Eingangsdaten IAusgangsdaten
Kompakte Aus-
wertung im Intel-  Word High Byte Low-Byte - -
Format
0 DB 1 DBO - -
DB = Datenbyte 1 DB3 DB 2 ) )
Komplexe Auswertung im Motorola-Format
Tabelle 5-27: Adresse  [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung im Moto- Word High Byte Low-Byte High Byte Low-Byte
rola-Format
0 DB3 SB Reg 1 CB
DB = Datenbyte 1 DB 1 DB 2 reserviert Reg 0
3B =Status-Byte 2 reserviert DB O reserviert reserviert
CB = Control-Byte
Komplexe Auswertung im Intel-Format
Tabelle 5-28: Adresse  [Eingangsdaten IAusgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung im Moto-  Word High Byte Low-Byte High Byte Low-Byte
rola-Format
0 DBO SB Reg 0 CB
DB = Datenbyte 1 DB 2 DB 1 reserviert Reg 1
SB=Status-Byte reserviert DB 3 reserviert reserviert
CB = Control-Byte
Datenbytes 0 bis 3:
Enthalten die Daten des Gebers
Reg0:
niederwertiges Byte fiir Register Kommunikation
Regtl:

hoherwertiges Byte fiir Register Kommunikation
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Technologiemodule

Industrielle
Automation
5.3.5 Sxxx-0002D-0002, Pulsweiten-Ausgang 24 VDC/2,5A
Dieses Modul kann nur im komplexen Modus betrieben werden.

Komplexe Auswertung im Motorola-Format

(Default Mapping)
Tabelle 5-29: Adresse Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Moto- Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
rola-Format

0 Kanal 1/Reg 1 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 1 CB/Kanal 1

DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/Reg 0 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0
SB = Status-Byte
CB = Control-Byte 2 Kanal 2/Reg 0 Kanal 2/Reg 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1

Komplexe Auswertung im Intel-Format
Tabelle 5-30: Adresse [Eingangsdaten Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-Format

0 Kanal 1/Reg 0 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte 1 SB/Kanal 2 Kanal 1/Reg 1 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 1
SB = Status-Byte
CB = Control-Byte 2 Kanal 2/Reg 1 Kanal 2/Reg 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
Kanal x Reg0:

Kanal x, niederwertiges Byte fiir Register Kommunikation

Kanal x Reg1:

Kanal x, h6herwertiges Byte fiir Register Kommunikation
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5.3.6 Sxxx-0202D-0003, Vor-/Riickwaérts-Zahler, 24 VDC

Dieses Modul kann nur im komplexen Modus betrieben werden.

Komplexe Auswertung im Motorola-Format
(Default Mapping)

Tabelle 5-31: Adresse  [Eingangsdaten /Ausgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Moto- Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
rola-Format
0 Kanal 1/DB 3 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 3 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte
SB = Status-Byte 1 Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 2 Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 2
CB = Control-Byte
2 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 0
3 Kanal 2/DB 2 Kanal 2/DB 3 Kanal 2/DB 2 Kanal 2/DB 3
4 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1
Komplexe Auswertung im Intel-Format
Tabelle 5-32: Adresse [Eingangsdaten IAusgangsdaten
Komplexe Aus-
wertung; Word High Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte
Intel-Format
0 Kanal 1/DB 0 SB/Kanal 1 Kanal 1/DB 0 CB/Kanal 1
DB = Datenbyte
SB = Status-Byte 1 Kanal 1/DB 2 Kanal 1/DB 1 Kanal 1/DB 2 Kanal 1/DB 1
CB = Control-Byte
2 SB/Kanal 2 Kanal 1/DB 3 CB/Kanal 2 Kanal 1/DB 3
3 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0 Kanal 2/DB 1 Kanal 2/DB 0
4 Kanal 2/DB 3 Kanal 2/DB 2 Kanal 2/DB 3 Kanal 2/DB 2

5-16
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6

6.1

6.1.1
6.1.2

6.2

6.2.1
6.2.2
6.2.3

6.24

Fehlerbehandlung und Diagnose

Industrielle
Automation

Fehlerdiagnose via LEDs
Blink-Codes

Diagnose-LEDs fiir PROFIBUS

— Parameterdaten-Fehler

- Konfigurationsdaten-Fehler

Trouble Shooting

- Vermeiden typischer Fehler

Allgemeines

- Kanalbezogene Diagnose

- Kanalbezogene Diagnose

2
2
3
3
4
5
5
Fehlerdiagnose via Software 7
7
Allgemeiner Aufbau der Diagnosetelegramme 7
Diagnosetelegramm der Stand-alone-Module 8
— DP-Diagnose nach DP-Norm 8
— Herstellerspezifische Diagnose 8
9
Diagnosetelegramm der Koppelmodule 10
— DP-Diagnose nach DP-Norm 10
- Herstellerspezifische Diagnose 11
12

6-1
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6.1 Fehlerdiagnose via LEDs

Bei piconet® werden folgende Fehlerarten unterschieden:
PROFIBUS-Fehler

IP-Link oder Lokaler Fehler auf Modulen
Bitte lesen Sie die Beschreibung der LED-Diagnose von IP-Link-Fehlern bzw. lokalen Fehlern im pico-
net® 1/0-Handbuch (Dokumentationsnummern: deutsch, D300777; englisch, D300378).

6.1.1 Blink-Codes

Tabelle 6-1: Blinkfolge Bedeutung
LED Blink-Codes
Schnelles Blinken Anfang
erste langsame Sequenz Fehler-Code
zweite langsame Sequenz Fehler-Argument
dritte langsame Sequenz Fehler-Argument bei mehr als
(optional) 20 Erweiterungen
Abbildung 6-1: Pause Pause Pause
smecodes UL WU LU LU UL
Anfang Fehlercode Fehlerargumentl Fehlerargument 2

(optional)
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. . TTUnRnCcCiK
Fehlerdiagnose via LEDs

Industrielle
Automation
6.1.2 Diagnose-LEDs fiir PROFIBUS
Tabelle 6-2: LED Beschreibung Abhilfe
LEDs fiir PROFI-
BUS-DP
griin rot 1/0 RUN
an an keine Modul wartet auf - Baud-Rate wurde gefunden
Bedeutung Kommunikation Kommunikation Starten
- moglicherweise falsche Ident-
Nummer
aus an keine Modul ist im Baud-Raten- — PROFIBUS Starten
Bedeutung Such-Modus - Busleitung anschlieBen und kont-
rollieren
aus aus keine Modul wartet auf zykli- - Zyklische PROFIBUSkommunika-
Bedeutung sche Kommunikation tion starten
an blinkt keine Baud-Rate gefunden, - Parameter- oder
Bedeutung Start-Up-Fehler Konfigurationsfehler (siehe Blink-
Code)
an aus aus DP-Hochlauf okay, — Die zyklische PROFIBUS-Kommu-
aber noch kein nikation starten
Data_Exchange-Tele-
gramm
an aus an Modul im — kein Fehler
Datenaustausch

Parameterdaten-Fehler

Fehler-Code 1
Die reservierten und festen User_Prm_Data haben einen falschen Wert.
— Das Fehlerargument gibt das falsche Byte an (Byte O startet mit Fehlerargument 1).

Fehler-Code 3
Die Kombination einiger Funktionen, tiber die User_Prm_Data, ist nicht erlaubt.
— Das Fehlerargument gibt ndhere Informationen:

Tabelle 6-3: Argument Beschreibung

Fehlerargumente

Parameter-Fehler 1 Im Synchronen-Mode ist es nicht erlaubt die Reaktion auf PROFIBUS-Fehler ,Aus-
Code 3 gdnge unverandert” einzustellen. Der Watchdog des Subbussystem spricht

schneller an als der Watchdog des PROFIBUS.

2 bis 7 reserviert

8 Synchron Mode ist nicht gestattet wenn keine Ausgdnge vorhanden sind.

9 bis 11 reserviert

12 Der Fast-FreeRun Mode ist nicht erlaubt wenn der Synchron Mode eingeschaltet
ist
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Fehler-Code 9
Fehler-Code 9 beschreibt Start-Up-Fehler

Tabelle 6-4: Argument Beschreibung
Fehlerargumente
Parameter-Fehler 1 Lange der DP Input Daten zu lang
Code 9 -
2 Lange der DP Output Daten zu lang
3 Lange der DP CfgData zu lang
4 Erweiterungsmodul-Typ nicht erkannt
5 Konfigurationsdaten der DP-Schnittstelle sind fehlerhaft

Konfigurationsdaten-Fehler

Fehler-Code 2
Fehler beim Vergleich der Konfigurationsdaten.
— Das Fehlerargument zeigt das erste fehlerhafte Byte an (beginnend mit ,1").

Fehler-Code 5
Fehler bei der Lange der digitalen Output Daten.
— Das Fehlerargument zeigt die erwartete Byte Anzahl an.

Fehler-Code 6
Fehler bei der Lange der digitalen Input Daten.
— Das Fehlerargument zeigt die erwartete Byte Anzahl an.

Fehler-Code 7
Fehler-Code 7 beschreibt CfgData-Fehler:

Tabelle 6-5: Argument Beschreibung

Fehlerargumente

Parameter-Fehler 1 Lange der CfgData stimmt nicht

Code 7 - -
2 Syntax der CfgData stimmt nicht
3 Lange der berechneten Input Daten ist zu grof3
4 Lange der berechneten Output Daten ist zu grof3
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6.1.3 Trouble Shooting

Sollten Sie Probleme mit dem Modul haben, geben die Status-LEDs Hinweise auf die mogliche Fehler-
ursache.

Vermeiden typischer Fehler
1 Uberpriifung der PROFIBUS-Verkabelung

Ein PROFIBUS-Kabel (bzw. ein Kabel-Segment bei Verwendung von Repeatern) kann mit ein paar einfa-
chen Widerstandsmessungen tberprift werden.
Dazu sollte das Kabel von allen Stationen abgezogen werden:

Tabelle 6-6: Messpunkte typischer

Uberpriifung der Widerstand

PROFIBUS-Verka-

belung Zwischen ,A” und ,B” am Anfang der Leitung ca.110Q
Zwischen ,A” und ,B” am Ende der Leitung ca.110Q
Zwischen ,A” am Anfang und ,A” am Ende der Leitung ca.0Q
Zwischen ,B” am Anfang und ,B” am Ende der Leitung ca.0Q
Zwischen Schirm am Anfang und Schirm am Ende der Leitung ca.0Q

Hinweis
ﬂ Sind diese Messungen erfolgreich, weist das Kabel keine Fehler auf.

Sollten trotzdem weiterhin Bus-Stérungen auftreten, sind diese in den meisten Féllen auf
EMV-Stérungen zuriickzufiihren.

Bitte beachten Sie in diesem Fall dann die Installationshinweise der PROFIBUS-Nutzer-Orga-
nisation (www.profibus.com).

2 Reihenfolge bei der Konfiguration

Tragen Sie in der Steuerungssoftware bei der Konfiguration eines IP-Link-Netzes mit analogen und digi-
talen Erweiterungsmodulen immer zuerst alle analogen Module, in der Reihenfolge wie diese am IP-
Link angeschlossen sind, ein. Danach folgen die digitalen Module ebenfalls in der Reihenfolge, in der
sie am IP-Link angeschlossen sind. Dann werden die Ein- und Ausgdange gemappt.

3 Konfigurationsfehler beim PROFIBUS-Koppelmodul

Bei piconet®-Modulen mit weniger als 8 Bit Prozessdaten, werden die Prozessdaten auf 8 Bit aufgerun-
det. Diese Module belegen somit 8 Bit im jeweiligen Prozessdatenbereich.

Hinweis

ﬂ Zur Projektierung der digitalen Module in 8er-Schritten muss das Byte-Alignment beim Kop-
pelmodul aktiviert sein.

Beachten Sie, dass z. B. fiir das Modul SxxB-0404D-xxxx, die 4 Ein- und 4 Ausgidnge mit konfi-
guriert werden miissen.
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6-6

4 |P-Link-Fehler

Falls die IP-Link-Error-LED leuchtet bzw. unregelmaBig blinkt, werden keine oder fehlerhafte Tele-
gramme Ubertragen. Die Module verstarken zwar jedes Telegramm, kénnen aber einen einmal aufge-
tretenen Fehler nicht wieder korrigieren. Der Fehler muss also vom letzten Modul riickwarts bis zum
ersten fehlerfreien Modul zurlickverfolgt werden. Die Verbindung von diesem zum nachsten Modul ist
die Fehlerquelle.

Der Fehler tritt fast immer aufgrund von IP-Link-Leitungen mit zu hoher Dampfung auf. Mdgliche Ursa-
che ist hierbei eine falsche Konfektionierung der Leitungen und der Stecker.

Hinweis

ﬂ Der einfachste Test ist die Sichtprobe:
Gegen eine nicht zu helle Lichtquelle gehalten, sollte die jeweilige Steckeroberflache - hier-
bei beide Seiten priifen —ein einheitlich leuchtendes Bild ergeben.

Im Zweifelsfall muss der Stecker neu konfektioniert werden. Dabei ist darauf zu achten, die optische
Faser nicht zu weit zuriickzuschleifen (siehe hierzu D300777: piconet® I/0O-Handbuch, Kapitel 2,
Abschnitt ,IP-Link-Stecker”).

Hinweis
Beim Konfektionieren ist darauf zu achten, dass die Abisoliermal3e eingehalten werden.

Das fertige Kabel kann am einfachsten gepriift werden, in dem es zwischen Koppelmodul und Erweite-
rungsmodul gesteckt wird. Bei einem korrekt angeschlossenem Kabel gibt es keine fehlerhaften Tele-
gramme.
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6.2 Fehlerdiagnose via Software

6.2.1 Allgemeines

Die piconet®-Module senden im Diagnosefall die Diagnosedaten automatisch an den DP-Master.

Hinweis
ﬂ Bitte beachten Sie, dass dafiir beim bei den diagnosefahigen Modulen der Parameter ,IP-
Moduldiagnose” aktiviert sein muss.

In der Regel gibt es bei den DP-Mastern die Moglichkeit Gber ein Flag in der SPS abzufragen, ob sich die
Diagnosedaten gedndert haben.

Die Diagnosedaten selbst konnen dann in der Regel liber einen Funktionsbaustein gelesen werden.
Wenn mehr Diagnosedaten anstehen als gesendet werden kdnnen, wird dies in den Diagnosedaten
angezeigt.

6.2.2 Allgemeiner Aufbau der Diagnosetelegramme

Tabelle 6-7: Diagnose-Bytes Diagnose-Inhalt
Aufbau Diagnose-
telegramm 0bis 5 Standard-DP-Diagnose
(gemaR PROFIBUS-DP-Norm)
6 bis61 Herstellerspezifische Diagnose
-6und7 Diagnosedatenldange und

Diagnosekennung
(vorgegeben durch PROFIBUS-DP-Norm)

- 8bis 15 reserviert

- 16 bis 61 kanalspezifische Diagnose
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6.2.3 Diagnosetelegramm der Stand-alone-Module

DP-Diagnose nach DP-Norm

Tabelle 6-8: Byte Bit Beschreibung
DP-Diagnose
Stand-alone- 0 0 Slave antwortet nicht (vom DP-Master intern gesetzt)
Module 1 Slave ist im Hochlauf (Auswertung von Parametrierung und Konfigura-
tion)
2 Konfigurationsfehler
3 Ext_Diag_Data liegen vor (ab Byte 6)
4 Funktion wird nicht unterstitzt
5 Falsche Antwort des Slaves (vom DP-Master intern gesetzt)
6 Parametrierungsfehler
7 Slave ist mit anderem Master im Datenaustausch (wird vom DP-Master
intern gesetzt)
1 0 Slave muss neu parametriert werden
1 Slave hat statische Diagnose
2 1 (gemaB PNO-Spezifikation)
3 DP-Watchdog ist aktiv
4 Slave ist im Freeze-Mode
5 Slave ist im Sync-Mode
6 reserviert
7 Slave ist deaktiviert (wird vom DP-Master intern gesetzt)
2 0-6 reserviert
7 Zu viele Ext_Diag_Data
3 Stationsadresse des Masters, mit dem Datenaustausch durchgefiihrt wird
4,5 Ident-Nummer

Herstellerspezifische Diagnose

Tabelle 6-9: Byte Bit Beschreibung
Herstellerspezifi-
sche Diagnose 6 Lange der Ext_Diag_Data inklusive Ldngenbyte
Stand-alone-
Module 7 0x81 (Kennung DPV1 Diagnoseformat)
8 bis 15 0x00
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Kanalbezogene Diagnose

Tabelle 6-10: Byte Bit Beschreibung
Kanalbezogene

Diagnose 16 0-5 0x00

Stand-alone-

Module 6/7 fehlerhafte Kanalnummer:

- 0x00 = Fehler an Kanal 0
- 0x40 = Fehler an Kanal 1
- 0x80 = Fehler an Kanal 2
- 0xCO0 = Fehler an Kanal 3

17 0-5 Status-Byte des Kanals
6 Allgemeines Fehlerbit (gesetzt im Falle eines Fehlers)

18 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 16 fiir einen weiteren
6-7 fehlerhaften Kanal

19 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 17 fiir einen weiteren
6-7 fehlerhaften Kanal

60 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 16 fiir einen weiteren
6-7 fehlerhaften Kanal

61 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 17 fiir einen weiteren
6 fehlerhaften Kanal

Hinweis
ﬂ Das Status-Byte wird beim komplexen Mapping vom Modul zur Steuerung Uibertragen. Es
enthalt verschiedene Statusbits in Abhangigkeit des entsprechenden Modultyps (wie z. B.
Prozessdaten kleiner/gréBer Grenzwert x, Over-Range, Under-Range etc.)
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6.2.4 Diagnosetelegramm der Koppelmodule

DP-Master ermdglichen in der Regel die Abfrage einer eventuellen Diagnosedatendnderung lber ein
Flag in der SPS.

Die Diagnosedaten selbst kdnnen dann lber einen Funktionsbaustein gelesen werden. In der Siemens-
Steuerung S5 werden die Diagnosedaten mit dem Funktionsbaustein FB IM308C und in der Siemens-
Steuerung S7 mit dem Funktionsbaustein SFC13 gelesen.

Liegen mehr Diagnosedaten an als gesendet werden kénnen, wird das in den Diagnosedaten ange-
zeigt.

DP-Diagnose nach DP-Norm

Tabelle 6-11: DP-Diagnose
DP-Diagnose
Koppelmodule Byte Bit Beschreibung
0 0 Slave antwortet nicht (vom DP-Master intern gesetzt)
1 Slave ist im Hochlauf (Auswertung von Parametrierung und Konfigura-
tion)
2 Konfigurationsfehler
3 Ext_Diag_Data liegen vor (ab Byte 6)
4 Funktion wird nicht unterstitzt
5 Falsche Antwort des Slaves (vom DP-Master intern gesetzt)
6 Parametrierfehler
7 Slave ist mit anderem Master im Datenaustausch (wird vom DP-Master
intern gesetzt)
1 0 Slave muss neu parametriert werden
1 Slave hat statische Diagnose
2 1 (gemall PNO-Sezifikation)
3 DP-Watchdog ist aktiv
4 Slave ist im Freeze-Mode
5 Slave ist im Sync-Mode
6 reserviert
7 Slave ist deaktiviert (wird vom DP-Master intern gesetzt)
2 0-6 reserviert
7 Zu viele Ext_Diag_Data
3 Stationsadresse des Masters, mit dem Datenaustausch durchgefiihrt wird
4,5 Ident-Nummer
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Herstellerspezifische Diagnose

Hinweis
ﬂ Die Werte in den Bytes 6 bis 10 und in den Bytes 14 und 15 sind hexadezimal dargestellt. Die
in Byte 11 bis Byte 13 enthaltenen Werte sind dezimal.

Tabelle 6-12: Byte Bit/WERT Beschreibung
herstellerspezifi-
sche Diagnose 6 Lange der Ext_Diag_Data inklusive Ldngenbyte
Koppelmodule
0xA1
8 bis 10 0x00
11 0 kein Fehler
1 Start IP-Link-Fehlererkennungsdiagnose
32 Allgemeiner IP-Link-Fehler
12 0 kein Fehler
3 IP-Link: Unterbrechung

- Fehlerargument: Fehlerstelle

Beachten Sie, dass z. B. fiir das Modul SxxB-0404D-xxxx, die 4 Ein-
und 4 Ausginge mit konfiguriert werden miissen. Bei Kabelbruch:
Zahlrichtung entgegen

LWL-Verkabelung.

4 IP-Link: Timeout-Fehler
- Fehlerargument: Fehlerstelle

5 Fehler beim Lesen der Register der komplexen Module
- Fehlerargument: problematisches Modul

11 Erweiterungsmodul bearbeitet das
Synchronisations-Telegramm nicht
- Fehlerargument: problematisches Modul

12 Mehr als 120 Module angeschlossen
- Fehlerargument:
Anzahl der zuviel gesteckten Module

13 Modultyp wird nicht unterstitzt
- Fehlerargument: problematisches Modul
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Byte Bit/WERT Beschreibung

13 0bis120 - Fehlerargument:
IP-Link-Fehler (z. B. Leitungsbruch) hinter dem n-ten Erweiterungsmo-
dul.
Die Zahlung beginnt mit n =1 vom letzten angeschlossenen Erweite-
rungsmodul entgegen der Lichtwellenleiter-Verkabelung riickwarts in
Richtung Koppelmodul

- Fehlerargument n = 0 entspricht IP-Link-Fehler zwischen dem Koppelm-

odul und dem letzten
angeschlossenen Erweiterungsmodul.

14 0x00

15 0x00

Kanalbezogene Diagnose

Hinweis
ﬂ Die kanalbezogene Diagnose gilt fiir die Koppelmodule erst ab

Firmware-Stand ,D.kkjj2yzu” (Firmware ,B3")!

Tabelle 6-13:
Kanalbezogene
Diagnose
Koppelmodule

A Bei der
Anbindungeiner
Ventilinsel der
Firma Festo bitte
nachstehenden
Hinweis beach-
ten!

Byte Bit Beschreibung
16 0-7 fehlerhafte Erweiterungsmodul-Nummer
(1-120 nur komplexe Module werden in Zahlrichtung ,mit dem Licht”
gezahlt)
0-5 Status-Byte des Kanals
6-7 fehlerhafte Kanalnummer (0-3)
18 0-7 Bitbelegung analog zu Byte 16 fiir ein weiteres fehlerhaftes Modul
19 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 17 fiir ein weiteres fehlerhaftes Modul
6-7
60 0-7 Bitbelegung analog zu Byte 16 fiir ein weiteres fehlerhaftes Modul
61 0-5 Bitbelegung analog zu Byte 17 fiir ein weiteres fehlerhaftes Modul
6-7

6-12

Achtung
A Bei der Anbindung einer Festo-Ventilinsel ist folgendes zu beachten:

Zeigt Byte 16 durch die Angabe der Erweiterungsmodul-Nummer einen Fehler an der
Ventilinsel, bedeutet diesimmer eine Unterspannung an U, (U, < 20,4V). Byte 17 istimmer
=0!

Uberpriifen Sie bitte die Lastspannung der Ventile.
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Technologiemodule

Sxxx-10S-0005, SSl-Interface

2
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Analoge Eingabemodule Sxxx-40A-000x 6
6

7
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12

Sxxx-10S-0001, Inkremental Encoder-Interface 12
Sxxx-10S-0002, RS232-Interface 12
Sxxx-105-0004, RS422/485-Interface 14
15

Sxxx-0002D-0002, Pulsweiten Ausgang 24 V DC/2.5A 15
Sxxx-0202D-0003, Vor-/Rickwarts-Zahler, 24 V DC 16
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7-2

Einleitung

Dieses Kapitel beschreibt die busspezifische Bitbelegung der User-Parameter der einzelnen piconet®-
Module.

Achtung
A Neben den Parametern, die durch die GSD-Datei der Module

definiert sind und in der Konfigurationssoftware verandert werden
konnen, verfiigen viele Module Gber Parameter, die nur via Registerkommunikation beein-
flussbar sind.

In diesem Fall sind die Parameter in den Registerbeschreibungen der jeweiligen Module im I/0-Modul-
Handbuch der Produktreihe piconet® enthalten - TURCK-Dokumentationsnummer: D300777 (deutsch),
D300778 (englisch) -.

Hinweis

ﬂ Eine genauere Beschreibung der einzelnen Parameter, ihrer Einstellungen und der Auswir-
kungen auf das System enthalt der Anhang des I/0-Modul-Handbuchs - TURCK-Dokumenta-
tionsnummer: D300777 (deutsch), D300778 (englisch) -.
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7.2 Modulunabhingige User-Parameter

Die folgenden Parameter sind fiir jeden PROFIBUS-DP-Teilnehmer des piconet®-Systems identisch:

Tabelle 7-1: Byte Bit Parameter

moduliibergrei-

fende Parameter 7 1 - lP-Modu/diagnose
0 =ist nicht aktiv A

A Default-

Einstellung 1 =ist aktiv
9 3 bis 0 - Datenformat

0011 =INTEL

1011 = MOTOROLA A

6 und 5 - Prozessabbildaktualisierung

01 = synchron

11 = freilaufend A

10 Tund 0 — Reaktion auf DP-Fehler

00 = IL-Zyklus wird
gestoppt A

01 = IL-Outputs werden 0

11 = Outputs bleiben gleich
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7.3 IP-Link Koppelmodul, SDPL-0404D-x00x

Die Module verfligen tber die folgenden modulspezifischen

Parameter:

Tabelle 7-2: Byte Bit Parameter

Parameter

SDPL-0404D-x00x 10 3und?2 - Reaktion bei IP-Link-Fehler

A Default- 00 = DataExchange wird verlassen A

Einstellung
01 = DP-Inputs werden 0
10 = DP-Inputs bleiben gleich
5 — SDPL-0404D-xxxx BYTE-Align
0 =ist nicht aktiv A
1 =ist aktiv
7 1 — Verhalten bei IP-Link-Fehler

0 = manueller Reset

1 = automatischer Reset
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7.4 Digitale Stand-alone-Module

Hinweis
ﬂ Die digitalen Stand-alone-Module des piconet®-Systems sind liber die modulunabhéngigen
Parameter hinaus nicht parametrierbar.

7.5 Digitale Erweiterungsmodule

Hinweis
Die digitalen Erweiterungsmodule des piconet®-Systems sind nicht parametrierbar.
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7.6 Analoge Eingabemodule Sxxx-40A-000x

7.6.1 Sxxx-40A-0004

Die Module verfligen Uber die folgenden modulspezifischen Parameter:

Tabelle 7-3: Byte Bit Parameter

Parameter

Sxxx-40A-0004 0 0 - Kaltstellenkompensation

A Default- 0 = jeder Kanal eigene Messstelle A
Einstellung

1 =Kanal 1 fir alle Kanale

1 0bis 3 - Kanal 1 Thermoelement

0000 = Thermoelement Typ L

0001 = Thermoelement Typ KA

0010 =Thermoelement Typ J

0011 = Thermoelement Typ E

0100 = Thermoelement Typ T

0101 =Thermoelement Typ N

0111 = Thermoelement Typ B

1000 = Thermoelement Typ R

1001 = Thermoelement Typ S

1010 = reserviert

1011 = reserviert

1100 = reserviert

1101 =-30...+30mV

1110 =-60...+60mV

1111 =-120..+120mV

5 - Kanal 1 Siemens Ergdnzungsbit

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv
6 - Kanal 1 Vergleichsstelle
0 = ist aktiv

1 =ist nicht aktiv A

2 0 bis6 Parameter flr Kanal 2
3 0 bis 6 Parameter fur Kanal 3
4 0 bis6 Parameter fiir Kanal 4
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7.6.2 Sxxx-40A-0005

Die Module verfiigen (ber die folgenden modulspezifischen

Parameter:
Tabelle 7-4: Byte Bit Parameter
Parameter
Sxxx-40A-0005 1 4 - Kanal 1 Overflow-Offset
A Default- 0 = ist nicht aktiv
Einstellung 1= istaktiv A
6 - Kanal 1 Grenzwert 1
0 =ist nicht aktiv A
1 =ist aktiv
7 - Kanal 1 Grenzwert 2
0 =ist nicht aktiv A
1 =ist aktiv
2 Bitbelegung flir Kanal 2 analog zu Kanal 1
3 Bitbelegung flir Kanal 3 analog zu Kanal 1
4 Bitbelegung flir Kanal 4 analog zu Kanal 1
6,7 - Kanal 1 Grenzwert 1
8,9 - Kanal 1 Grenzwert 2
10, 11 - Kanal 2 Grenzwert 1
12,13 - Kanal 2 Grenzwert 2
14,15 - Kanal 3 Grenzwert 1
16,17 - Kanal 3 Grenzwert 2
18,19 - Kanal 4 Grenzwert 1
20, 21 - Kanal 4Grenzwert 2
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7.6.3 Sxxx-40A-0007

Die Module verfligen Uber die folgenden modulspezifischen

Parameter.
Tabelle 7-5: Byte Parameter
Parameter
Sxxx-40A-0007 1 - Kanal 1 Strom Modus
A Default- 0=0.20mAA
Einstellung
1=4.20mA
- Kanal 1 Overflow-Offset
0 =ist nicht aktiv
1 =ist aktiv A
- Kanal 1 Grenzwert 1
0 =ist nicht aktiv A
1 =ist aktiv
- Kanal 1 Grenzwert 2
0 =ist nicht aktiv A
1 =ist aktiv
2 Bitbelegung fiir Kanal 2 analog zu Kanal 1
3 Bitbelegung fiir Kanal 3 analog zu Kanal 1
4 Bitbelegung fiir Kanal 4 analog zu Kanal 1
6,7 —Kanal 1 Grenzwert 1
8,9 —Kanal 1 Grenzwert 2
10,11 - Kanal 2 Grenzwert 1
12,13 - Kanal 2 Grenzwert 2
14,15 —Kanal 3 Grenzwert 1
16,17 - Kanal 3 Grenzwert 2
18,19 — Kanal 4 Grenzwert 1
20, 21 - Kanal 4 Grenzwert 2
7-8 D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP



TWUIRC I
Analoge Eingabemodule Sxxx-40A-000x

Industrielle
Automation

7.6.4 Sxxx-40A-0009

Die Module verfiigen (ber die folgenden modulspezifischen
Parameter:

Hinweis
Die Einstellungen, die in Byte 1 vorgenommen werden, sind fir alle Kandle des Moduls giiltig.

Tabelle 7-6: Byte Bit Parameter

Parameter

Sxxx-40A-0009 1 3..0 - Kanal TRTDA

A Default- 0000=PT100

Einstellung 0001 =NI100

0010=PT1000
0011 = PT500
0100 =PT200
0101 =NI1000
0110=NI120

0111 =RSNE1000
1000 = 10-5000 Ohm
1001 = 10-1200 Ohm

4 - Kanal 1 Siemens Ergaenzungsbit

0 = ist nicht aktiv A

1 = ist aktiv

5 - Kanal 1 Overrange Protection

0 = ist nicht aktiv

1 =ist aktiv A

6 - Kanal 1 3-Leiter

0 = ist nicht aktiv A

1 = ist aktiv

7 - Kanal 1 2-Leiter

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv
2 Bitbelegung flir Kanal 2 analog zu Kanal 1
3 Bitbelegung flir Kanal 3 analog zu Kanal 1
4 Bitbelegung flir Kanal 4 analog zu Kanal 1
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7.7 Analoge Ausgabemodule Sxxx-04A-000x

Sxxx-04A-0007

Die Module verfligen Uber die folgenden modulspezifischen Parameter:

Tabelle 7-7: Byte Bit Parameter
Parameter
Sxxx-04A-0007 0 5 Strom-Modus fiir alle Kandle
A Default- 0 3 - Kanal 1 Watchdog
Einstellung
0 = ist aktiv A
1 =ist nicht aktiv
1 3 - Kanal 2 Watchdog
0 = ist aktiv A
1 =ist nicht aktiv
2 3 - Kanal 3 Watchdog
0 = ist aktiv A
1 =ist nicht aktiv
3 3 - Kanal 4 Watchdog
0 = ist aktiv A
1 =ist nicht aktiv
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Analoge Ausgabemodule Sxxx-04A-000x

Sxxx-04A-0009

Die Module verfiigen (ber die folgenden modulspezifischen
Parameter: Technologiemodule

Industrielle
Automation

Tabelle 7-8: Byte Bit Parameter

Parameter

Sxxx-04A-0009 0 3 - Kanal 1 Watchdog

A Default- 0 = ist aktiv A
Einstellung

1 =ist nicht aktiv

5 - Strom fiir alle Kandle
0=0..20mAA
1=4.20mA

1 5 - Kanal 2 Watchdog
0 =ist aktiv A

1 =ist nicht aktiv

2 6 - Kanal 3 Watchdog

0 = ist aktiv A

1 =ist nicht aktiv

3 7 - Kanal 4 Watchdog

0 = ist aktiv A

1 =ist nicht aktiv

7.7.1 Sxxx-10S-0001, Inkremental Encoder-Interface

Die Moglichkeit der Klartext-Parametrierung dieses Moduls via GSD-Datei steht derzeit leider noch

nicht zur Verfigung.

Die Parametrierung des Moduls muss Uber die Registerkommunikation oder die Software ,1/0-ASSIS-
TANT" erfolgen. Bitte lesen Sie dazu das Kapitel 3 des I/0-Modul-Handbuchs der Produktreihe piconet®

— (Turck-Dokumentationsnummer: D300777 (deutsch), D300778 (englisch) -.
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7.7.2 Sxxx-10S-0002, RS232-Interface

Die Module verfligen Uber die folgenden modulspezifischen
Parameter:

Tabelle 8: Byte Bit Parameter
Parameter

Sxxx-105-0002

A Default- 0 2,1,0 - Baudrate

Einstellung
000 = reserviert

001 = reserviert
010 = reserviert
011 = 1200 Baud
100 = 2400 Baud
101 = 4800 Baud
110 =9600 Baud A
111 =19200 Baud

1 2,1,0 - Datenrahmen

000 = reserviert
001 =7 data, even
010 =7 data, odd
011=8data,no A
100 = 8 data, even
101 = 8 data, odd
110 =reserviert
111 =reserviert

3 - Stopp-Bits

0 =1 Stopp-BitA

1 =2 Stopp-Bits

2 reserviert

3 2 — Status ein Zyklus spater

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv
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Tabelle 8: Byte Bit Parameter
Parameter
Sxxx-105-0002

3 3 — XON/XOFF send

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

4 — XON/XOFF receive

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv
5 reserviert
6 -send 16 Byte

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv
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7.7.3 Sxxx-10S-0004, RS422/485-Interface

Die Module verfiigen (ber die folgenden modulspezifischen Parameter:

Tabelle 9: Byte Bit
Parameter

Sxxx-105-0002

Parameter

A Default- 0 2,1,0
Einstellung

- Baudrate

000 = reserviert
001 = reserviert
010 = reserviert
011 =1200 Baud
100 = 2400 Baud
101 = 4800 Baud
110 =9600 Baud A
111 =19200 Baud

1 2,1,0

- Datenrahmen

000 = reserviert
001 =7 data, even
010 =7 data, odd
011 =8data,no A
100 = 8 data, even
101 = 8 data, odd
110 =reserviert
111 =reserviert

- Stopp-Bits

0 =1 Stopp-BitA

1 =2 Stopp-Bits

reserviert

- Halbduplex

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

- Status ein Zyklus spater

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

— XON/XOFF send

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

— XON/XOFF receive

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

7-14
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Tabelle 9: Byte Bit Parameter
Parameter

Sxxx-105-0002

3 5 - RS422 Mode

0 = ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

6 -send 16 Byte

0 = ist nicht aktiv A

1 = ist aktiv

7.7.4 Sxxx-10S-0005, SSl-Interface

Die Moglichkeit der Klartext-Parametrierung dieses Moduls via GSD-Datei steht derzeit leider noch

nicht zur Verfligung.

Die Parametrierung des Moduls muss (iber die Registerkommunikation oder die Software ,1/0-ASSIS-
TANT" erfolgen. Bitte lesen Sie dazu das Kapitel 3 des I/O-Modul-Handbuchs der Produktreihe piconet®-

(Turck-Dokumentationsnummer: D300777 (deutsch), D300778 (englisch) -.

7.7.5 Sxxx-0002D-0002, Pulsweiten Ausgang 24 V DC/2.5A

Die Moglichkeit der Klartext-Parametrierung dieses Moduls via GSD-Datei steht derzeit leider noch

nicht zur Verfigung.

Die Parametrierung des Moduls muss (iber die Registerkommunikation oder die Software ,1/0-ASSIS-
TANT" erfolgen. Bitte lesen Sie dazu das Kapitel 3 des I/O-Modul-Handbuchs der Produktreihe piconet®-

(Turck-Dokumentationsnummer: D300777 (deutsch), D300778 (englisch) -.
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7.7.6 Sxxx-0202D-0003, Vor-/Riickwérts-Zahler, 24 V DC

Die Module verfligen tber die folgenden Parameter:

Tabelle 10: Byte Bit Parameter
arameter

Sxxx-0202D-0003

A Default- Kanal 1
Einstellung

20 0 - Kanal 1 Watchdog

0 =ist aktivA

1 =ist nicht aktiv

1 - Kanal 1 Setzen des Zahlers

0 = positives Signal A

1 = positive Flanke

2 - Kanal 1 Setzen des Ausgangs

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

3 - Kanal 1 Riicksetzen des Ausgangs

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

4 - Kanal 1 Riicksetzen des Zahlers

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

5 - Kanal 1 Impulsbetrieb

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

6 - Kanal 1 Zahler sperren

0=GateOA

1=Gate 1

20 7 Kanal1 Timer Basis

0 =1 us/Digit 250 pus - 65 ms A

1 =64 pus/Digit 10 us-4 ms

21 0 - Kanal 1 Riicksetzen mit Reset

0 =ist nicht aktiv A

1 =ist aktiv

7-16
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Tabelle 10: Byte Bit Parameter
arameter
Sxxx-0202D-0003

24 bis 27 - Kanal 1 Einschalt Schwellwert

28 bis 31 - Kanal 1 Ausschalt/Impuls

32 bis 35 - Kanal 1 Reset Schwellwert

Kanal 2

22 und 23 Die Belegung der Parameter-Bytes 22 und 23 des Moduls entspricht der

Belegung der Parameter-Bytes 20 und 21 fiir Kanal 1 des Moduls.

36 bis 39 Die Belegung der Parameter-Bytes 36 bis 39 des Moduls entspricht der
Belegung der Parameter-Bytes 24 bis 27 fiir Kanal 1 des Moduls.

40 bis 43 Die Belegung der Parameter-Bytes 40 bis 43 des Moduls entspricht der
Belegung der Parameter-Bytes 28 bis 31 fuir Kanal 1 des Moduls.

44 bis 47 Die Belegung der Parameter-Bytes 44 bis 47 des Moduls entspricht der
Belegung der Parameter-Bytes 32 bis 35 fiir Kanal 1 des Moduls.
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Nach dem Starten der Software

Hardware Konfiguration

Konfiguration eines piconet -Netzwerkes
- Konfiguration des IP-Links
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Konsistente Datenlibertragung liber Siemens Funktionsbausteine SFC14 und SFC15
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Parametrierung eines Zahlers als Stand-alone-Modul via GSx-Datei
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— Erreichen des Einschalt-Schwellwertes
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— Erreichen des Reset-Schwellwertes

Anwendungsbeispiel SSI-Modul
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Parametrierung eines Inkremental-Encoders via GSx-Datei

Parametrierung eines Inkremental-Encoders tber das Control-Byte

- Setzen des Zahlwertes

- Speichern des Zahlwertes
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— Umschalten: Encoder-Interface-Modus zu Counter-Modus
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8.1 Allgemeines

Das folgende Kapitel beinhaltet eine detaillierte Beschreibung der Anbindung eines piconet®-Netzwer-
kes an die S7.

Verwendet wird die Siemens-Steuerung Simatic S7 mit der CPU 315-2AG10-0ABO sowie der Simatic
Manager V 5.1, Service-Pack 6.

Das piconet®-Netzwerk enthalt die folgenden Module:

Tabelle 8-1: Modul DP-Adresse Bezeichnung Funktion
Beispiel-Netzwerk
A 11 SDPL-0404D-x00x 4 DI/ 4DO, Koppelmodul fir
PROFIBUS-DP
A 1 (IP-Link) SNNE-10S-0004 RS422/485-Interface,
Erweiterungsmodul
A 2 (IP-Link) SNNE-10S-0002 RS232-Interface,
Erweiterungsmodul
A 3 (IP-Link) SNNE-40A-0009 Pt100,
Erweiterungsmodul
A 4 (IP-Link) SNNE-40A-0004 Thermoelement,
Erweiterungsmodul
A5 (IP-Link) SNNE-0202D-0003 Vor-/Ruckwartszahler,
Erweiterungsmodul
A_6 (IP-Link) SNNE-0808D-0001 8 DI/ 8 DO,
Erweiterungsmodul
A_7 (IP-Link) SNNE-0008D-0001 8 DO,
Erweiterungsmodul
B 12 SDPB-0202D-0003 Vor-/Ruckwartszahler,
Stand-alone-Modul
C 13 SDPB-10S-0004 RS422/485-Interface,
Stand-alone-Modul
D 14 SDPB-0002D-0002 PWM-Modul,
Stand-alone-Modul
E 15 SDBP-10S-0005 SSI-Encoder-Interface,
Stand-alone-Modul
F 16 SDBP-10S-0001 Inkremental-Encoder-Inter-

face,
Stand-alone-Modul

8-2
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8.2  Erstellen eines Simatic-Projektes

1 Legen Sie im Simatic Manager unter ,Datei — Neu...” ein neues Projekt an.

2 Wahlen Sie unter ,Einfligen — Station” eine Simatic Station aus. In diesem Beispiel wird eine Sima-
tic 300-Station verwendet.

Abbildung 8-1:

QSIMATIE Manager - [piconet -- C:'Programme’,Siemens' Step 7' s 7proj' piconet]

Auswahl der @ Datei  EBearbeiten | Einfligen Zielsystern  pnsicht  Extras  Fenster  Hilfe ===l
Simatic-Station Station § 1 SIMATIC 400-Station < Koin Filors = E %lg

Subnetz 2 SIMATIC !

Programm 4 3 SIMATIC H-5tation

m 4 SIMATIC PC-Skation
——— " 5 Andere Station
[7-Saftyare b & SIMATIC 35
7 PGIPC
Symbnltabelle
Externe Guele, ..
Fiigt SIMATIC 300-Station an der Cursorposition ein. o
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8.3 Einlesen der GSD-Datei

Vor der ersten Konfiguration des piconet®-Systems im Hardware-Konfigurator der Software missen die
GSx-Dateien fiir piconet® in die Software eingelesen werden.

Dazu sind zwei Vorgehensweisen moglich:

8.3.1 Vor dem Starten der Software

Kopieren Sie die GSx-Dateien fir die piconet®-Module ,TRCKFF2x.gsx” in das Verzeichnis
,Step7\S7data\GSD".

Kopieren Sie die Icon-Dateien (*.bmp) in das Verzeichnis ,Step7\S7data\ANSBMP".
Starten Sie die Software ,SIMATIC Manager”.

Bei korrekter Installation der Dateien werden die piconet®-Module automatisch in die Hardware-Uber-
sicht eingetragen, die liber den Menipunkt ,Einfligen — Hardware Katalog” aufrufbar ist.

8.3.2 Nach dem Starten der Software

Haben Sie die Software bereits gestartet, gehen Sie zum Einlesen der oben genannten GSx-Dateien so
vor:

Offnen Sie ein neues oder ein bestehendes Projekt.
Offnen Sie den Hardware-Konfigurator.

Kopieren Sie die gewtlinschte GSx-Datei iber den Meniipunkt ,Extras — Neue GSD-Datei installie-

"

ren...".

Abbildung 8-2:
Einfiigen einer
GSD-Datei tiber
den Meniipunkt O |EF;| qu = |q?l,]| @I Einstellungen... Chrl+alk+E I
»Neue GSD-Datei Katalogprofile bearbeiten
installieren...” Katalog aktualisieran

@_-:{:HW Konfig: Hardware konfigurieren
Station  Zielswstem  Ansicht | Extras  Hilfe

Meue G50 installieren. ..

Skations-GS0 impoartieren. ..

Wahlen Sie die GSD-Datei aus dem entsprechenden Quellverzeichnis.

Abbildung 8-3: Neue GSD installieren 2l x]
Auswahl der GSD- ;

Datei aus dem Suchenin. | GSD ol e BB
entsp::echgnden siem0024.gsd - -

Verzeichnis SIEMO738,550

sd TUS_FFIF
TRCKFF2F. G50 TU4_FFIF
TRCKFF33.G5D TUS_FFIF
TUO_FF1F.GSD TUE_FF1F
»

Dateiname: |"TF|I:KFF2I:I.gsd" "TRCKFF21.gsd" "TRCKFF2: ifren I

D ateityp: IGSD-Dateien [".gs¥) ﬂ Abbrechen |

siemEn37 .gsd
SIEMB070.55D
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Nach korrektem Einlesen und einer Aktualisierung des Hardware-Katalogs tber ,Extras — Katalog
aktualisieren” werden die Module als separate Eintrdge im Hardware-Katalog aufgefiihrt.

Hinweis
ﬂ Die genaue Vorgehensweise zur Konfiguration entnehmen Sie bitte dem Bedienungshand-
buch, das im Lieferumfang der Software enthalten ist.

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP 8-5



8.4 Hardware Konfiguration

1 Uber den Ordner ,Hardware” éffnen Sie die Hardware-Konfiguration (HW Konfig) des Projektes.

Abbildung 8-4:
Sffnen dj KSIMATIC Manager - SIMATIC Manager - [piconet -- C:\Programme’, =]
Datei Eearbeiten Einfigen Zielsyskem Ansicht  Exfras Fenster Hilfe =8| x
Hardware- =1 = SN S = = = = EET
Konfiguratio D|=|23=] &=l ﬁl E %l | f < Kein Fier » ﬂ‘.‘_.'.'ﬂ'l %‘%lg
E--% piconet l
L E5) SIMATIC 30001)
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | | v
2 Wahlen Sie hier zunédchst im Hardware-Katalog unter
»Simatic 300 - RACK-300" die Profilschiene aus. Ziehen Sie sie dazu in den oberen Teil des das Sta-
tionsfensters.
Abbil dung 8-5: FAHW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Kenfiguration) -- piconet]
Auswahl der Eﬂ] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Eenster  Hife =181
Profilschiene =l FI=Tar)
= Prof. [Standard |
= {1 Regler =
1 = -0 Schalgerite
2 {0 SIMADYN
3 -0 SIMATIC
4 -] SIMODRIVE
5 {21 SIMOREG
g {3 SIMOVERT
7 -1 5IPOg
(-] Weitere FELDGERATE
- PROFIBUS-PA
= SIMATIC 300
| _’l_l oo
=] CPam
{1 cPU-300
B o {2 FM-200
Steckplatz Baugruppe Bestelummer ... | Fi.. | M... | E ALK I -7 1M-300
1 Sl @ MPERTENSION
2 -] Netziibergang
3
4
5 [
6 -] SM-300
7 @ [ SIMATIC 400
] @ [ SIMATIC PC Based Contiol 300/400
9 -8, SIMATIC PC Station =
0 BES7 390177700840 %,
il In verschiedenen Langen lieferbar -
Driicken Sig F1, um Hife zu ethalten, And 2
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Danach folgt die Auswahl der CPU. In diesem Beispiel wird die CPU 315-2AG10-0ABO verwendet.
Ziehen Sie den entsprechenden Eintrag im Hardware-Katalog an die 2. Position in der Profilschiene
im Stationsfenster.

Im sich 6ffnenden Dialog ,Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle DP” definieren Sie bitte die PRO-
FIBUS-DP-Adresse Ihrer Steuerung und wahlen Sie das Subnetz aus. Gegebenenfalls muss ein neues
Subnetz liber die Schaltflache ,Neu...” angelegt werden.

Die Eigenschaften des Subnetzes, wie Ubertragungsgeschwindigkeit und Profil, lassen sich tiber
+Eigenschaften...” im Fenster ,Eigenschaften - PROFIBUS” festlegen.
Sie kdnnen systembedingt von den hier getroffenen Festlegungen abweichen:

Abbildung 8-6:

) Eigenschaften - PROFIBUS x|
Eigenschaften des -
Subnetzes Alligemein  Metzeinstellungen I
Hichste : : Optionen. .. |
PROFIBUS Adresse: [125 | T indem
Ubertragungsgeschwindiakeit [187.5 khit/s -]
500 kbit/z
3 Mbitds |
E Mbit/s
19 bkt £+ LI
Profil:
Standard
Univerzell [DP/FRS)
Benutzerdefiniert
Busparameter. .. |
Abbrechen | Hife |

8.4.1 Konfiguration eines piconet®°-Netzwerkes

1

Nach der Auswahl der CPU und der Konfiguration des PROFIBUS-DP werden die Feldbusteilnehmer
konfiguriert. Sie erscheinen nach der korrekten Installation der GSD-Dateien unter ,Weitere Feldge-
rate »> 1/0" im Hardware-Katalog.

Konfiguration des IP-Links

2
3
4

Das erste Modul im Beispiel-Netzwerk ist das Koppelmodul mit der Hardware-Adresse 11.
Danach werden die Erweiterungsmodule zum Koppelmodul hinzugefiigt.

Dabei miissen zunachst die byteorientierten piconet®-Module, das heif3t alle analogen Module und
alle Technologiemodule, des IP-Link-Rings ausgewahlt werden.

Achtung

A Hierbei ist darauf zu achten, dass die Reihenfolge der Erweiterungsmodule in der Konfigu-
rationssoftware exakt der physikalischen Reihenfolge (siehe Tabelle 8-1: Beispiel-Netz-
werk) der Module im IP-Link-Netz entspricht!

Ist die Projektierung der byteorientierten Module erfolgt, werden die digitalen Module in den IP-
Link aufgenommen.
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6 Dazu werden die Ein- und Ausgabekanale der Module in
8er-Schritten projektiert.

Hinweis
Zur Projektierung der digitalen Module in 8er-Schritten muss das Byte-Alignment beim Kop-
pelmodul aktiviert sein.

Hinweis
Bei der Projektierung der digitalen Ein- und Ausgdnge sind die 4 Ein- und die 4 Ausgdnge des
Koppelmoduls mit zu berticksichtigen.

Abbildung 8-7:

1w Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - piconet]

Konfiguration Ol Station Eearbsiten Einfigen Zislsystem  Ansicht Exbras  Fenster Hife == x|
des Beispiel- O[] % & e sl =fE 32 el
Netzwerkes R PROFIBUS(1]: DP-Mastersystem (1] f’ Erfit | standard =l
1 ‘I v b
2 CPU © 14 SOFE- - {1 DPY0Slaves |
e JETP J J T @18 S0rs {3 DPsAs-
B (12 SDFE- ! oo 6] {23 DP/PA-Link
1 &l11]5DPL 8 ENCODER
B ¢ ET 2008
z =Ml 1§ - FIEELE B TEE
HETIEE
v S M2
K _>l_I EREY
241 0/4-20ma
4m[=| (1) SDPL0A04D-400 241 420
28 HART
2AIHART
1 ¥ ) 281RATD
2 SNME-105-000x 2AITC
g 178 SNME-404-000x 4224 Bit In-/Out
4 I < SANE SRR T B -
& S < SARE SRR S B - 3
& by > SRR S R - i e
7 178 SNME-044-000x 4x24 Bit In-/0ut 200,282 [280...282 -] ET 2000
& pArd -» SARE SR L ST B i ST SRR -2 ET 200M
5 I - SANE AR T B - P P =] ET 2005
i S < SARE SR S B - SEELSE | SR8 -0 ET 200U
11 180 SNNE-0202D-0003 292..296 |292..296 -0 ET 200
A JaE - SAE R ST | ST A -] Funklionsbaugruppen -
13 2DE 4 Bit Digitale Inputs fi . #1.7 INFNT _’l_l
14 80E 8 Bit Digitale Inputs 1
15 804 4 Bit Digitale Outputs 0 BES7 134-5RBE0-04E0 E
15 B 8 Bit Digitale Outputs i ﬁgﬂﬁga‘”gahemﬂd“' 240/4-20ma,
17 DA 8 Bit Digitale Outputs 2 - ‘
ikt Sis Fi, un s o sriaiis, And
Abbildung 8-8:
. . 9 4= ‘l [11] SDPL-04040-<00:
Projektierung der
oy Steckplatz Baugru... | Bestellhummer E-Adiesze | A-bdresse
digitalen Module T » TR :

in 8er-Schritten

8-8

i1

2 181 SMME-105-0002 262,267
8 178 SMME-404-0002 4x24 Bit In-/Out

E L& - SRR R R S S A

A L& - SRR R R S S A

& L& - SRR R R S S A

7 178 SMME-404-0002 4x24 Bit In-/Out

& EAra - SRS R ST SR T

g EAra - SRS R ST SR T

i EAra - SRS R ST SR T

11 180 SMME-02020-0003

A TET - SRR EREIRATT

13 S0DE 8 Bit Digitale Inputs

14 S0DE 8 Bit Digitale Inputs 1

15 804 8 Bit Digitale Outputs 1]

16 804 8 Bit Digitale Outputs 1

17 804 8 Bit Digitale Outputs 2 LI
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Daraus ergibt sich folgende Zuordnung der Prozessdatenbytes im IP-Link-Netzwerk der Beispielstation
(vergleiche Abbildung 8-8:).

Tabelle 8-2: IP-Link-Netzwerk Prozessdaten
Prozessdaten-
bytes des IP-Links  Modul physikal. Bezeichnung Eingangsbytes Ausgangsbytes
Reihen- (Nr.) (Nr.)
folge im IP-
Link
A SDPL-0404D-x00x 0 0
A1 1 SNNE-10S-0004 256...261 256 ... 261
A_2 2 SNNE-10S-0002 262 ...267 262 ...267
A_3 3 SNNE-40A-0009 268 ...279 268 ...279
A_4 4 SNNE-40A-0004 280 ... 291 280 ... 291
A5 5 SNNE-0202D-0003 292 ...301 292 ...301
A_6 6 SNNE-0808D-0001 1 1
A_7 7 SNNE-0008D-0001 - 2
Achtung
A Nur wenn im Koppelmodul der Parameter ,SDPL-0404-xxxx Byte-Align“ aktiviert ist, bele-
gen alle digitalen Module ein komplettes Byte Ein- bzw. Ausgangsdaten.
Bitte lesen Sie hierzu auch Kapitel 5, Abschnitt Mapping der Prozessdaten durch Byte-
Alignment.
Datenmapping ohne Byte Alignment
Tabelle 8-3: Byte Eingangsdaten
Prozessabbild
ohne 6 5 4 3 2 1 0
Byte-Alignment 0 A_6, A_6, A_6, A 6, A A, A A,
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 - - - A_6, A_6, A_6, A_6,
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4
Ausgangsdaten
0 A_6, A_6, A_6, A_6, A, A, A, A,
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
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Datenmapping mit Byte Alignment

Aktivieren Sie bitte im Koppelmodul den Parameter
~SDPL-0404D-xxxx Byte Align”.

Abbildung 8-9:

igenschaften - DP-Slave
Aktivierung des = _ . = “ =
Byte-AlignmentS CEEIEH R
Parameter ‘whert
=425 Stationsparameter
5 Geratespezifizche Parameter
(2] IPModuldiagnose ist icht aktiv
[£] Werhalten bei IP-Link-Fehler automatizher Feset
[Z] Datenfarmat MOTOROLA
(2] Prozessabbildaktualisierung frilaufend
(2] Reaktion auf DP-Fehler IL-Zyklus wird gestoppt
(2] Reaklion bei IP-Link-Fehler [ ataE schange wird verlassen
2] SDPL-0404D s B TE Align WE—;I
[_ 7] Hex-Parametrierung izt nicht aktiv
Abbrechen Hilfe
Tabelle 8-4: Byte Eingangsdaten
Prozessabbild mit
Byte-Alignment 7 6 5 4 3 2 1 o
0 idle idle idle idle A A A A,
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6,
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Ausgangsdaten
0 A, A, A, A, idle idle idle idle
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
1 A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6, A_6,
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

m
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7 Alle anderen Module des Netzwerks werden entsprechend dem Koppelmodul am PROFIBUS-DP
projektiert.

Abblldung 8-10: [MHw Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) — piconet]
BeiSpie/—NetZWt?rk Eﬂ]gtat\on Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansichk Extras Eensker Hife =12l

Dlle(2 %) & wle| ool = = x|

oot s 3

0 sIPos -
-1 weitere FELDGERATE
21
RS ER
=[] BLE?
= 1 TURCK
B SDPE-03000-400x

[13] SDPB- 115] SDPE- @ SDPE-0202D-4003
g8 5DPE-D00ED-+00x
G g SOPE-0404D #00x/S
_"Ll [ 5DPE-00020-+00x
g SOPB-404400x
g SOPB-D4400x

ﬂ:l [1€] SDPE-105-x001 [+ gg 5SDPE-103-0005

B SDPB-105-4001
Steckplatz | ] Baugupps £ DPRennung | Bestelinummer | B-dchesse | Atdiesse | kommentsr | 4 @ SOFE-105400x
7 757

| s ey ST e [ g SOPL-0404D400x
= (1 Gateway

w0 SPS

(3 Kompatible Profibus DF-5
B8 PROFIBUS-PA

E CPU 31J

PROFIBUS(]: DPMastersystem (1)

v
(12) SDPE-

w141 SDPB-

xlmmbwﬁw‘—‘

=l

4]

E-E SIMATIC 3m
H-E SIMATIC 4m
- SIMATIC L Based Control 3004+
-, SIMATIC PL Statian |
k| | ’
=
Einfiigen méulich I land 2

8 Nach der Fertigstellung der Netzwerk-Konfiguration wird diese gespeichert und tber den Befehl
»Zielsystem — Laden in Baugruppe” in die Steuerung geladen.

9 Wibhlen sie dazu im sich 6ffnenden Fenster die Zielbaugruppe und im darauffolgenden Fenster die
Teilnehmeradresse fiir den Anschluss an die Zielstation aus. In diesem Fall handelt es sich dabei um
den MPI mit der Teilnehmeradresse 2.

Abbildung 8-11:
Anschluss an
Zielstation

Teilnehmeradresse auswihlen x|

Uber welche Teilnehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 315-2 DP verbunden?

Baugppentrager: ID _lj
Steckplata: |2 _Ij

Zielstation = Lokal

€ [lber Metziibergana zu ensichen

| Anschiub an Zielstation |
I Tvp | Adresse

dbbrechen | Hife |

10 Die Zielbaugruppe muss anschlieBend fir das Laden der Daten gestoppt und wieder gestartet wer-
den.
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8.5 Konsistente Dateniibertragung

Die Kommunikation der S7-Steuerung mit den piconet®-Modulen im komplexen Modus erfordert eine
konsistente Datenlibertragung.

Um diese zu gewahrleisten, werden in einem Organisationsbaustein die Siemens Funktionsbausteine
SFC14 und SFC15 verwendet. Sie sind standardmaBig im Programmelemente-Katalog des Simatic-
Managers enthalten.

8.5.1 Konsistente Dateniibertragung iiber Siemens Funktionsbausteine SFC14 und SFC15

Die Funktionsbausteine SFC14 und SFC 15 missen in das Projekt kopiert und in einem Organisations-
baustein aufgerufen werden.

Mit Hilfe der beiden Funktionsbausteine werden die Daten fiir die Registerkommunikation konsistent
gelesen bzw. geschrieben.

In diesem Beispiel werden die Funktionsbausteine in den OB1 des Projektes eingefiigt.
SFC14

Der SFC14 dient in der Registerkommunikation zum Lesen der modulspezifischen Einstellungen und
Parameter.

Abbildung 8-12:

CALL "DFED_DAT™

Funktions- LADDR :=U#l6#116
baustein SFC14 FET VAL:=MUL0
RECOED' :=F#M 100.0 EYTE &
Harp o
Rufen Sie den Funktionsbaustein Giber den Befehl Call SFC14 auf.
Tabelle 8-5: Parametername Bedeutung Notation
Parameter des
Funktionsbau- LADDR Projektierte Anfangs-adresse des Moduls aus  Die Eingabe erfolgt im Hexade-
steins SFC14 dem Eingangsdaten-Speicherbereich der zimal-Format.
Steuerung. Bsp.: W#16#14
RECORD Zielspeicherbereich in der CPU fiir die gelese- Bsp:
nen Nutzdaten. P#M 30.0 BYTE 3
Wichtig hierbeiist die Angabe der Datenlange
der Nutzdaten (n Byte).
RET_VAL Zielspeicherbereich der CPU fiir einen eventu- z.B.. MW100
ellen Fehlercode des Bausteins.
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SFC15

Der SFC15 dient in der Registerkommunikation zum Schreiben der modulspezifischen Einstellungen
und Parameter.

Abbildung 8-13:

CALL “DFWE_DAT™

’; unktions- LADDR  :=W#LG#116
austein SFC15 FECORD :=F#M 110.0 EYTE &
FET WAL:=IMW1Z
NOF ]
Rufen Sie den Funktionsbaustein iber den Befehl Call SFC15 auf.
Tabelle 8-6: Parametername Bedeutung Notation
Parameter des
Funktionsbau- LADDR Projektierte Anfangs-adresse des Moduls aus  Die Eingabe erfolgt im Hexade-
steins SFC15 dem Ausgangsdaten-Speicherbereich der zimal-Format.
Steuerung. Bsp.: W#16#14
RECORD Zielspeicherbereich in der CPU fiir die zu Bsp:
schreibenden Nutzdaten. P#M 50.0 BYTE 3

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP

Wichtig hierbeiist die Angabe der Datenlange
der Nutzdaten (n Byte).

RET_VAL Zielspeicherbereich der CPU fiir den Fehler- z.B.: MW120
code des Bausteins.
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Die Funktionsbausteine werden im OB1 fiir jedes Modul angelegt. Dabei erfolgt eine Zuordnung der
+E-Adressen” und ,A-Adressen” im Speicherbereich der Steuerung zu bestimmten Merkerbytes.

Das Beispiel (Abbildung 8-14:) zeigt den Aufruf fir das erste Erweiterungsmodul, Modul A_1 (SNNE-
105-0004), im IP-Link mit der Anfangsadresse 256, bzw. 100,,. im Eingangs- (E-Adresse) und Aus-
gangsdatenbereich (A-Adresse) der Steuerung.

Abbll dung 8_ 14: | B KoP/AWL/FUP - [0B1 -- piconet\SIMATIC 300{1)\CPU 315-2 DP]
SFC74 Und SFC ]5 3 Dakei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe & x|
- () e e 12 |
flir das Modul _Iﬁl_l_l_lhlﬂl
SNNE-10S-0004 D[22-|a] & & [el@| =[] el [= o] ]| @ #2] JH30]E] s | ] k]
Adresse |Deklaratinn ‘Nalve |Tm |nntanuswert |Kmvmntar ;I
0. 0] cenp lom1 £v cLass  [BrTE
18] %]
TP-Link =
e ook s 3
) 8 siFos o
v FRORBUSITE DPY -] Weiters FELDGERATE
"DPED_DAT" [12)5DP T 2 m
£ END [14)5DPB- =310
-1 BLET
St FET_VAL i -0 TURCK
SDPE-0800D +00x
| 2 0.0 E 5 19 SbFe- E SOPE-02020-4003
B SDPB-0008D 00
[ g SDPE-D404D 00%/5
- SDPE-0002D +00x
Hetzwerk 2 : SCHREIEEN: SWNE-10S-0004; R$422/485-Tnter |4l | _'l_l & E SDPE-404H00%
TP-Link - g SOPE-D44-400x
g SDPE-105-0005
& SDFE105+001
g SOPE-105-400x
"DPUR_DAT" (- g SDPL-0404D-:00x
EN - EMO|— | | [ Gateway
—] & (0 5P
veLssLop JUADOR RET VAL i s & (0 Kompatible Prafibus DP-5
kil bl 222 PROFIBUS Fa
PEM 60.0 B & Lz = SR LR 4 = SIMATIC 300
TTE & —rECORD 7 178 SNME 404 000y 4¢24 [280..282  [280..282 SE SMATIC 400
£ i i L B I G SIMATIC P Based Coniral 300/
T[T, - Fehler £ 2 Tnfa/ g ip5 LT S [ SIMATIC FC Station _
i 153 SRS (R 4 IR 6| AR B
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. il 180 SMME-02020-0003  |292..296 292... 298] ] | | LI—
75 78 S D R . | AR A =
12 DE B Bit Digitale Inputs [0 g
14 1604 16 Bit Digitale Outputs 0.1 LI

BN

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [

Die 6 Eingangs-Datenbytes des Moduls werden in den Merkerbereich ab MB 50. 0 (MB 50 bis MB 55)
geschrieben, die 6 Ausgangs-Datenbytes in den Merkerbereich ab MB 60.0 (MB 60 bis MB 65).
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In der Variablentabelle werden die Variablen zusammengestellt, die beobachtet und gesteuert werden
sollen (inklusive der zugehorigen Formatangaben).

Sie ermdglicht damit direkt das Beobachten und Steuern der Module des Netzwerkes.

1 Flgen Sie im Simatic Manager (iber ,Einfligen — S7-Baustein” eine Variablentabelle in lhr Projekt

ein.

Abbildung 8-15:
Einfiigen einer
Variablentabelle

QSIMATIE Manager - piconet
Datei Bearbeiten | Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

=l E3

ETE N

[[< Kein Fiter >

=1%| %[ x|

'E’?':;piconet Rl Prooramm »
E--% piconet 57-Software y fstermdaten £ OB
E'" SIMAT =) skein 1 Organisationsbaustein
B~ [M7-Saftware b 2 Funkkionsbaustein
B ———————  3Funtion
IEgkaketalc 4 Datenbaustein

Ext [N
wberme Quelle T

& Variablentabelle

Fiigt Warisblentabelle an der Cursarposition ein.

& SFC15

4

2 Die Variablentabelle wird so aufgebaut, dass alle Datenbytes der Module aufgerufen, gesteuert und

beobachtet werden kénnen.
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3 Das erste Merkerwort in den Bereichen ,//Lesen” und
«//Schreiben” enthalt in diesem Beispiel immer das Fehlerwort ,RET_VAL" der Funktionsbausteine
SFC 14 und SFC15.
Beim ersten Merkerbyte im Bereich ,//Lesen” handelt es sich hier immer um das Statusbyte, das
erste Merkerbyte im Bereich
+//Schreiben” istimmer das Controlbyte des jeweiligen Moduls.
Danach folgen die Ein- und Ausgabedaten der Module.

Abbildung 8-16: iKOP,; AWL/FUP - [0B1 -- piconet}SIMATIC 300(1),CPU 315-2 DP]
SFCS in 081 und i} Datei Bearbeiten Einfligen  Zielsystem Test  ansicht  Extras  Fenster  Hilfie =18 x|

Variablentabelle @ |26 e |>=es |12 b |
D(z-l@] & & [=le] o] el [= & < wl|

|[pdresse [peklaration |Hane Typ Ant ar =
I 0.0|tenp OBL_EV_CLASS EYTE Bitz 0-3 = 1 (Coming event), Bits 4-7 = 1 '|
KT} :
: Lesen: SHNE-103-0004, RS405/422 [|variable beabachten und steuern - [@¥A r_ =121x|
ﬁ Tabelle Beatbeiten Einfligen Zielsystem Warisble Ansicht
IP-Link Extras Fenster Hilfe = x|
| D|(d & #[m|e|o]| x| 8] |
"DEFD_DAT" W ﬂl ﬁlﬂl ﬁl
H EHD ,‘;I]pelandlﬁymhnll Anz‘ Statuswert |5leuennell -~
164100 —| LADDR FET_vAL oy 1 J/SMME-105-0004, R5422/485
\ 2 Jilesen
BN 50.0 B Eli L] HExX Wit BHO000
FECORD YTE & e EIN 2#0000_0000
5 B 51 HE» BH#1E#00
E ME 82 HEX'  EH#1BH#00
Hetzwerk 2 : Schreiben: SNNE-105-0004, RS485/422 7 ME 53 HEX _ BH#1GH0D
- g B 54 HE BH#1E#00
=itz 9 | ME B HEX  B#IBHOO
10 A tzchreiben
11 M 12 HEX  ‘Wi1EHI000
TDFR DAT™ | MB ED EIN 2#0000_0000
EN - ENO =" |34 M8 & HEX  B#1RHON
14 ME E2 HEX'  BH#1BH#OD
W#l6#100 | LADDE RET_VAL —Mi12 15 ME B3 HEX'  EH#1G6#00
16 ME B4 HEX  EH#1BH#00
P#M 60.0 B 17 ME ES HEX EH#1BH#O0
¥IE & | ~{rECORD = =]
piconet|SIMATIC 3001},..\57-Pragramm{4) oy
[ L |5 02 Fehler A 2 Info
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, D |offline Abs  |Einfg 4

8-16 D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP



. TUNRCK
Parametrierung der Module

Industrielle
Automation

8.7 Parametrierung der Module

Die piconet®-Koppelmodule und auch die meisten Stand-alone-Module erméglichen eine Klartext-
Parametrierung tiber den Hardware-Konfigurator der Simatic-Software mit Hilfe der GSx-Dateien.

Einige wenige byteorientierte Stand-alone-Module sowie alle byteorientierten Erweiterungsmodule
kdnnen nur tiber das Control-Byte und/ oder die Registerkommunikation oder die Software
J/O-ASSISTANT” parametriert werden.

Achtung
A Generell haben Parametrierungen via GSx-Datei Vorrang vor

Parametrierungen lber Registerkommunikation.

Demnach werden via Registerkommunikation eingestellte Parameter bei einem Spannungs-
reset von der Steuerung mit den via GSx-Datei vorgenommenen Einstellungen tberschrie-
ben.

Bei Modulen, die die Moglichkeit der Klartextparametrierung via GSx-Datei bieten, sollte des-
halb, wenn méglich, komplett auf eine Parametrierung via Registerkommunikation verzich-
tet werden.

Hinweis

ﬂ Das piconet® 1/0-Handbuch - TURCK-Dokumentationsnummer D300777 (deutsch) und
D300778 (englisch) — enthalt eine detaillierte Beschreibung zur Registerkommunikation
sowie genaue Angaben zur Registerbelegung der einzelnen piconet®-Module.
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8.8 Anwendungsbeispiel Zdhlermodul

Im folgenden Beispiel soll ein piconet®-Zahlermodul folgende
Funktionen erfiillen:

Vorwartszahlen
Setzen eines Ausgangs bei 25 gezdhlten Impulsen
Riicksetzen des Ausgangs bei 50 gezahlten Impulsen

Reset des Zahlers auf 0 bei 100 gezéhlten Impulsen

8.8.1 Parametrierung eines Zahlers als Stand-alone-Modul via GSx-Datei

Die Parametrierung des Zahlers als Stand-alone-Modul kann unter Verwendung der GSx-Datei-Parame-
ter Uber die Klartext-Parametrierung im Hardware-Konfigurator erfolgen.

Achtung

Bei Modulen, die die Moglichkeit der Klartextparametrierung via GSx-Datei bieten, sollte,
wenn moglich, komplett auf eine Parametrierung via Registerkommunikation verzichtet wer-
den. Siehe Seite 8-17 Parametrierung der Module.

Vorgehensweise

1 Offnen Sie durch Doppelklicken auf das Modul den Dialog ,Eigenschaften DP-Slave”. Im Register
.Parametrieren” finden Sie die geratespezifischen Parameter des Moduls.

2 Folgende Parametereinstellungen werden vorgenommen:

Abbildung 8-17:
Parametrierung
im Hardware-
Konfigurator

8-18

Eigenschaften - DP-Slave x|
Allgemein Parametrierenl
Parameter wiert ﬂ
2] Prozessabbildaktualsierung freilaufend
[Z] Reaktion auf DP-Fehler |P-Zykluz wird gestoppt
2] Kanal 1'Watchdag ist aktiv
2] Kanal 1 Setzen des Zaehlers poszitive Flanke
[Z] Kanal 1 Setzen des Ausgangs izt aktiv
-[Z] Kanal 1 Ruecksetzen des Ausgangs it akliv
2] Kanal 1 Ruecksetzen des Zaehlers ist akliv
[Z] Kanal 1 Impulz Eetrieb ist nicht aktiv
-] Kanal 1 Zaehler Sperren Gate 1
2] Kanal 1 Timer Basis 1 us/Digit 250 us - B5 mz
2] Kanal 1 Ruecksetzen mit Feset ist nicht aktiv
2] Kanal 1 Einschalt Schwellwert 25
2] Kanal 1 Ausschalt/Impuls 50
] 100
2] Kanal 2'watchdag ist aktiv
2] Kanal 2 Setzen des Zaehlers poszitive Flanke
-[Z] Kanal 2 Setzen des Auzgangs izt nicht aktiv
2] Kanal 2 Ruecksetzen des Ausgangs ist nicht aktiv -|
pbbiechen | Hife |

3 Parametrieren Sie das Modul entsprechend und laden Sie die gednderten Einstellungen liber ,Ziel-
system — Laden in Baugruppe...” in die Steuerung.
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8.8.2 Parametrierung eines Zihlers als Erweiterungsmodul iiber Registerkommunikation

Die Parametrierung des Erweiterungsmoduls kann nur Gber die Registerkommunikation oder die Soft-
ware ,I/0O-ASSISTANT” erfolgen. Alle Einstellungen werden direkt in den vordefinierten Registern vor-
genommen.

Der Zugriff auf die Register der piconet®-Module erfolgt Giber den Aufruf der Registerkommunikation,
einen Schreib- oder Lesebefehl und die Eingabe der Registernummer im Control-Byte des jeweiligen
Moduls.

Schreiben des Passwortes in Register 31

Das Passwort 0x1235 wird in das Register 31 des Zdhlermoduls geschrieben. Der Befehl zum Beschrei-
ben des Registers und damit die Freischaltung der Registerkommunikation durch die Eingabe des Pass-
wortes wird Uber das Control-Bytes des Moduls gegeben.

Tabelle 8-7: Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Schreiben des
Registers 31 (Con- 1 1 0 1 1 1 1 1
trol-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =314e, — Registernummer

Die Datenbytes des Ausgangsdatenabbilds enthalten die Werte, die an die entsprechenden Register
Ubermittelt werden sollen.

Das Passwort 0x1235 wird in Datenbyte 0 (im Beispiel: Merkerbyte 119) und Datenbyte 1 (im Beispiel:
Merkerbyte 118) des Moduls geschrieben, wobei Datenbyte 0 das niederwertige und Datenbyte 1 das
hoherwertige Byte ist.

In diesem Fall wird also die 0x12 in Merkerbyte 118 (Datenbyte 1) und die 0x35 in Merkerbyte 119
(Datenbyte 0) geschrieben.

Abbildung 8-18:
Passwortin
Register 31

A Register 31
B Datenbyte 1
C Datenbyte 0

K2 @YAT_1 — piconet},SIMATIC 300(1)4,CPU 315-2 DP... _ |00 x|

_é I]perandl Anz| Statuswert | Steuerwert ;I
62 ASNMNE-02020-0003, Zahler, F.anal 1
B3 Hlezen

B4 M 26 CHEX:  WHTEROO00
E5 ME 110 :EIM 2#1001_1111
EE MB 117 (HEX BH1EHO0
E7 MEB 112 (HEX EH1EH00

] ME 113 DEZ. O J

3 ME 114 iDEZ. O A
70 fzchreiben

71 Mw' 28 HEX:  Wi1B580000 B
72 ME 115 BIN 2H1101_1111 281101 1111 C

73 MEB 116 (HEX EH1EH00
74 MB 117 (HEX BH1EHO0
75 MEB 118 (HEX EH1EH12
76 MB 119 (HEX BH1EH35

77 hd|

Hinweis
ﬂ Die Mapping-Tabellen in Kapitel 5 des Handbuchs zeigen die Zuordnung der Ein- und Aus-
gangsdaten zu den Datenbytes.
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8.8.3 Aktivieren der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Das Aktivieren der Zahler-Funktionen zum Setzen und Riicksetzen des Ausgangs sowie zum Ruiickset-
zen des Zahlers erfolgt im Feature-Register (Register 32) des Moduls - siehe zur Registerbelegung des
Zahlers: Kapitel 12 ,Technologiemodule” im Handbuch ,piconet— 1/0-Module”, TURCK-Dokumenta-
tionsnummer: D300777 (deutsch) und D300778 (englisch) -

Schreiben des Feature-Registers (Register 32)

Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:

Tabelle 8-8: Bit7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =324, — Registernummer

Aus der Belegung des Feature-Registers des Zahlermoduls ergeben sich folgende Einstellungen fiir die-

ses Beispiel:

Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):
Wert: 0x78

Tabelle 8-9: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Register 32,
Low-Byte 0 1 1 1 1 0 0 0

Bit 7 =0 — Impuls-Betriebsart inaktiv.

Bit 6 =1 — Funktion zum Reset des Zahlers aktiv

Bit 5 =1 — Funktion zum Riicksetzen des Ausgangs aktiv

Bit4 =1 — Funktion zum Setzen des Ausgangs aktiv

Bit 3 =1 — Setzen des Zahlers erfolgt bei positiver Flanke von CNT_SET Bit im Control-

Byte
Bit 2 =0 — Watchdog aktiv
Bit 1, Bit O =0 — reserviert

High-Byte — Datenbyte 1 (im Beispiel Merkerbyte 118): Wert: 0x01

Tabelle 8-10: Bit15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit 11 Bit10 Bit 9 Bit 8
Register 32,
High-Byte 0 0 0 0 0 0 0 1
Bit 15
bis Bit 11 =0 — reserviert
Bit 10 =0 — Zurlcksetzen des Ausgangs erfolgt mit einem Reset des Zahlers
Bit 9 =0 — Timer-Basis (Impulslange Register 41): 1 us/Digit (250 ps - 65 ms)
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Bit 8 =1 — Zahlerist gesperrt wenn Eingang Gate = high (1)

Abbildung 8-19: K2 @YAT_1 — piconet},SIMATIC 300(1)4,CPU 315-2 DP... _ |00 x|

Schreiben des

Registers 32 _é I]perandl Anz| Statuswert | Steuerwert ;I
62 ASNMNE-02020-0003, Zahler, F.anal 1
B3 Ailesen

B4 M 26 (HEX Wi BHO000
B5 MB 110 (BIN 2400000010
EE MB 111 (HEX BH#16H#00

B7 MB 112 (HEX BH#164#00

(] MB 113 :DEZ 0 J
B3 MB 114 :DEZ 0
Fill Jizchreiben
71 M 28 HEX Wit GHO000
72 ME 115 :BIM 2811100000 281110 0000
73 MB 116 (HEX BH#164#00

74 MB 117 (HEX BH#16H#00

75 MB 118 (HEX Bi#164#01 1164

76 MB 119 (HEX BH#1EHTE 168

77 hd|

Hinweis
Die in Register 32 vorgenommenen Einstellungen werden erst nach einem Spannungs-Reset
des Moduls giiltig.
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8.8.4 Einstellen der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Die Einstellung der Schwellwerte erfolgt in den Registern 35 bis 40. Die Schwellwerte werden hier dau-
erhaft im EEPROM des Moduls gespeichert.

Hinweis
Wichtig bei der Wahl der Schwellwerte ist:
Einschalt-Schwellwert < Ausschalt-Schwellwert < Reset-Schwellwert

Tabelle 8-11: Register Bezeichnung Speicher
Schwellwert-
Register RO Einschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R1 Einschalt-Schwellwert, h6herwertiges Wort RAM
R2 Ausschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R3 Ausschalt-Schwellwert, hoherwertiges Wort RAM
R4 Reset-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R5 Reset-Schwellwert, hoherwertiges Wort RAM
R35 Einschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPRO
M
R36 Einschalt-Schwellwert, h6herwertiges Wort EEPRO
M
R37 Ausschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPRO
M
R38 Ausschalt-Schwellwert, h6herwertiges Wort EEPRO
M
R39 Reset-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPRO
M
R40 Reset-Schwellwert, hoherwertiges Wort EEPRO
M

Hinweis

Die Einstellungen in den Registern 35 bis 40 werden erst nach einem Spannungs-Reset des
Moduls aktiv und in den RAM des Moduls und damit in Register 0 bis 5 ibernommen.

A

8-22

Achtung

Die Einstellung der Schwellwerte sollte nicht direkt in den Registern 0 bis 5 erfolgen.

Im Falle eines Spannungs-Resets des Moduls kénnten die aktuellen Anderungen im RAM
durch ungliltige, im EEPROM gespeicherte Werte aus den Registern 35 bis 40 Uiberschrieben
werden.
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Einschalt-Schwellwert (25 Impulse):
Tabelle 8-12: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Beschreiben von
Register 35 (Con- 1 1 1 0 0 0 1 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) =25, (0x19)
Tabelle 8-13: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 0 0 1 1 0 0 1
glr),l;lclgglrzg §-20: K2 @YAT_1 — piconet',SIMATIC 300{1)4CPU 315-2... _ |O| x|
Schwellwert I]perandl Anz| Statuswert | Steuerwert ;I
B2 | //SMME-02020-0003, Z5hler, Kanal 1
E3 | /fLesen
B4 | Mw 2B HEX W EHO000
E5 |ME 110 :BIM 2H1010_0011
BE |MB 111 (HEX BH#1E800
E7 |ME 112 :HEx BH1EHOD
g8 |ME 113 DEZ D J
E3 |ME 114 :DEZ a
70 | /schreiben
1 | kw28 HEx w1 BRO000
72 |MB 115 (EIN 28117100011 281110 0011
73 |ME 116 iHEx BH1EHOD
74 |MB 117 (HEX BH#1E800
A |ME 113 :DEZ a
76 |MB 113 :DEZ 25
i =
H | 0
Ausschalt-Schwellwert (50 Impulse):
Tabelle 8-14: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Beschreiben von
Register 37 (Con- 1 1 1 0 0 1 0 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) = 50, (0x32)
Tabelle 8-15: Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 0 1 1 0 0 1 0
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Abbildung 8-21:
Ausscha lz K2 @VAT_1 -- piconet’,SIMATIC 300(1)4CPU 315-2... _ |O1] x|
Schwellwert Dperandl Anz| Statuswert | Steuerwert ;I

E2 | //SMME-02020-0003, Z5hler, Kanal 1

E3 |//Lesen

B4 | bW 26 i HEx w1 BRO000

ES |MB 110 (EIN 28101001

EE |ME 111 iHEx BH1EHOD

E7 |MB 112 (HEX BH#1E800

B |[MB 113 DEZ O J

E3 |MB 114 :DEZ 0

0 | /fschreiben

71| Mw 28 HEX W EHO000

72 |[MB 115 :EIN 2#1110_01M 2H#1110 010

73 |MB 11E (HEX BH#1E800

74 | ME 117 iHEx BH1EHOD

75 |MB 118 :DEZ 0

76 |ME 113 :DEZ a0

77 =

H | v

Reset-Schwellwert (100 Impulse):
Tabelle 8-16: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Beschreiben von
Register 39 (Con- 1 1 1 0 0 1 1 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) = 100, (0x64,,.)

Tabelle 8-17: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 1 1 0 0 1 0 0
Abbildung 8-22:

Reset-Schwellwert KR @YAT_1 - piconet’SIMATIC 300(1)\CPU 315-2... [0 x|

Dperand| Anzl Statuswert | Steuerwert ;I
62 | A/SMME-02020-0003, Zhler, K.anal 1
B3 | //Lesen

B4 [Mw 26 HEXDWiHEHGO0
B5 |ME 110 BN 281010 0111
B8 |ME 111 HEX.  EBH1e#00
67 |[ME 112 HEX. BHIGH00
g8 |ME 112 DEZ. D J
B3 |ME 114 DEZ. D

70 | Mzchieiben
7 |Mw 28 HEXD WiHEHGOO0
72 |ME 115 BN 2811100111 ZH1110 0111
73 |[ME 116 HEX.  BHIGH00

74 |ME 117 HEX.  EBH1eH00

75 |ME 118 DEZ. D

76 |ME 118 DEZ. 100

77 .
b | .

Achtung

FUhren Sie einen Spannungsreset durch, damit die Einstellungen in den Registern 35 bis 40 in
Register 0 bis 5 des Moduls ibernommen werden!
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8.8.5 Freischalten der internen Funktionen des Zihlers

1 Bevorder Zdhler in Betrieb genommen wird, missen die internen Funktionen des Zahlers, d. h. die
Parametereinstellungen, zunachst Giber das Freigabebit ,EN_A", Bit 0 im Control-Byte, freigeschaltet
werden.

2 Dazu wird Uber die Variablentabelle das Control-Byte mit 2#0000_0001 beschrieben.

Abl?lldgnq:—23: Iﬁ[Uar—[\'AT 1 - @piconet,SIMATIC 300{1),CPU 315-2 DP\S7 Progr... |00 X|
FI:EIgG e uber ﬁ Tabelle Eearbeiten Einflgen Zielsystem ‘ariable Ansicht Extras  Fenster
Bit 0 des Hilfe _ IE I_I
Control Bytes

#| D26 & %|%le]o]| x| 8] x| o ﬁu*_l

é Operand | Anzeige Stakuswert Skeuerwert

&1

62 ASMME-02020-0003, Z8hler, Kanal 1

63 Aflesen

&4 M/ 26 HEX  wH1BHOOOD
£5 B 110 BIN 24#0000_0010
66 MB 111 (HEX  BHIGHOD
57 MB 112 (HEX  BHIGHOD J
55 ME 113 HEX  BHIGHOD

69 ME 114 :DEZ 0
70 Alzchieiben
71 W' 28 HEX  wH1EHOOOD
72 MB 115 (BIN 240000_0001 2#0000_0001
73 ME 116 (HEX  BHIGHIZ
74 ME 117 HEX  BHIEHIS
75 MB 118 (HEX  BHIGHOD
76 MB 119 (HEX  BHIGHOD

77 =l

piconetySIMATIC 300(10,.. 457 Programia) <as [ROM v

8.8.6 Beobachten des Zdhlvorganges iiber die Variablentabelle

Der Zahler zahlt vorwarts. Die gezahlten Impulse werden im Datenbyte 0 des Zahlers, in diesem Fall MB
124, angezeigt.

Erreichen des Einschalt-Schwellwertes

1 Der Zahler zahlt wie vorgegeben bis 25 und setzt den Ausgang.
2 Die LED Q1 an der Buchse ,D” des Zahlermoduls leuchtet griin.
3 Das Bit 2 des Status-Bytes (im Beispiel: MB 110) wird gesetzt.

Abbildung 8-24:
Setzen dei ﬁ @YAT_1 -- piconet’ SIMATIC 300{1),CPU 315-Z DP'\S7-Programm... - |EI|5|
Ausgangs _Q I]pelandl Anz| Statuswert | Steuerwert ;l
78 AASDPB-02020-0003, Z3hler, Kanal 1
79 Hlesen

B0 | Mw 30 HEX . WHiEHg000
g | Me 120 BN [ 2R0000_ 0710
82| MB 121 HEX  BEIGHOD

83| (MB 122 HEX  BH#IEHOD

81| MB 123 MEX  BH#IEHDD

85| MB 124 DEZ 28 []
86 HSchreiben
87 | Mw 32 HEX!WHiBHG000
88| MB 125 BN 2H0000 00D 240000_0001
83| (MB 125 HEX  BHIEHI2
S0 | MB 127 HEX BHIGHIS
81| MB 128 HEX  BH#IBHOD
52| (MB 123 HEX  BH#IBHOD =
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Erreichen des Ausschalt-/Impuls-Wertes

4 Der Zahler zahlt wie vorgegeben weiter. Bei 50 gezadhlten Impulsen wird der Ausgang zuriickge-
setzt.

5 Die LED Q1 an der Buchse ,D” des Zahlermoduls erlischt.
6 Im Status-Byte (MB110) wird Bit 2 wieder zurlickgesetzt.

A[?blldung 8-25: ﬁ @YAT_1 -- piconet SIMATIC 300{1)"CPU 315-2 DP"57-Programm... — |EI|5|
Riicksetzen des
A _g I]perandl Anzl Statuzwert | Steuerwert ;I
usgangs 78 | | //50PB-0202D-0003. Zahler, Kanal |
79 /fLesen

80 M 30 HEXD  wWHIEHO00D
31 MEB 120 :BIM 2H#0000_0070
82 MB 121 {HEX BH1EHOD

83 MB 122 (HEx EH16H00

84 MB 123 (HEX B#1EHOD

85 MB 124 (DEZ 50 J
86 /S chieiben
87 M 32 iHEX:  wWH1EHO00D
88 MB 125 (EIN 2H#0000_0000 2H0000_0001
83 MB 126 {HEX B#16HO0D
30 MB 127 (HEX BH1BHOD
l MEB 128 (HEX EH#16HO0
32 MB 129 (HEX B#1EHOD LI

Erreichen des Reset-Schwellwertes

7 Bei 100 gezéhlten Impulsen wird der Zahlerstand in Datenbyte 0 (hier: MB 124) wieder auf ,0"
zuriickgesetzt.

8 Der Zdhler fangt wieder von ,0” an vorwarts zu zdhlen.
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8.9 Anwendungsbeispiel SSI-Modul

Die Konfiguration des SSI-Moduls muss tber die Registerkommunikation oder die Software ,1/0-ASSIS-
TANT” erfolgen.

Die Multiturn-Geber konnen nicht direkt iber das piconet®-Modul parametriert werden. Die Konfigura-
tion kann z. B. fur Kiibler-Geber nur mit Hilfe des kostenfreien ,Parametriertools fir Multiturn Encoder”,
der Software Ezturn®, vorgenommen werden.

Hinweis

ﬂ Beim Einsatz des piconet® SSI-Moduls Sxxx-10S-x005 ist zu beachten, dass die Einstellung der
Kommunikationsparameter (Ausgabeformat, Single-/ oder Multiturn, Baudrate, Datenlange
usw.) des Moduls und des verwendeten SSI-Gebers Gibereinstimmen.

Dieses betrifft alle Parameter-Einstellungen des Feature-Registers (Register 32), des Baudraten-Regis-
ters (Register 33) und des
Datenldangen-Registers (Register 34).

Hinweis
ﬂ Detaillierte Informationen zu den Belegungen der Modul-Register finden Sie in Kapitel 12 des
piconet® 1/0-Handbuchs
«piconet® |/0-Module”, - TURCK-Dokumentationsnummer: D300777 (deutsch) und D300778

(englisch) -.
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8.10 Anwendungsbeispiel Inkremental-Encoder

Im folgenden Beispiel soll ein piconet® Inkremental-Encoder-Modul folgende Funktionen erfiillen:
Setzen des Zahlwertes auf ,0”,
Speichern des Zahlwertes bei aktiviertem Latch-Eingang,
Sperren des Zahlers mit einem Low-Pegel am Gate-Eingang,

Umschalten vom Encoder-Interface-Modus in den Counter-Modus.

8.10.1 Parametrierung eines Inkremental-Encoders via GSx-Datei

Die Parametrierung des Inkremental-Encoders unter Verwendung der GSx-Datei-Parameter steht der-
zeit noch nicht zur Verfligung.

Die Parametrierung des Moduls kann entweder tiber das Control-Byte und/oder Registerkommunika-
tion oder (iber die Software
(/O-ASSISTANT” erfolgen.

8.10.2 Parametrierung eines Inkremental-Encoders iiber das Control-Byte

Die Parametrierung des Inkremental-Encoders kann in vielen Fallen direkt Gber das Control-Byte erfol-
gen. Eine Parametrierung Uber Registerkommunikation ist dabei nicht notwendig.

Bestimmte Parametrierungen miissen jedoch Uber die Registerkommunikation vorgenommen wer-
den. Alle Einstellungen werden direkt in den vordefinierten Registern vorgenommen.

Setzen des Zahlwertes

Der Zahler wird mit steigender Flanke des Bits ,CNT_SET”, Bit 2 im Control-Word" des Moduls auf den
Wert, der liber die Prozessdaten in Reg0 und Reg1 (siehe ,Mapping” im busspezifischen piconet®-Hand-
buch) vorgegeben wird, gesetzt.

Setzen des Bits ,,CNT_SET”

Das Setzen des Bits erfolgt ohne Registerzugriff einfach tiber das Control-Byte:

Tabelle 8-18: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Control Byte
Name RegAccess - - - - CNT_SET EN_LAT _EXT/ EN_LATC
RD_PERIOD
Tabelle 8-19: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
Setzen von
LCNT_SET” 0 0 0 0 0 1 0 0
Der in Reg 0 (Merkerbyte 192) und Reg 1 (Merkerbyte 191) vorgegebene Wert, im Beispiel ,0”, wird
libernommen.
Hinweis
ﬂ Es ist darauf zu achten, dass das Bit ,CNT_SET” vor einem erneuten Aktivieren erst wieder
zurilickgesetzt werden muss.
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?bblldung 8-26: - variable beobachten und steuern - =10l x|
e..tzen des ﬁ Tabelle Bearbeiten Einflgen Zielsystem ariable  Ansicht
Zdhlers '
Extras FEenster Hilfe =181 x|
#| Dk 8] &|l@] o] ¥|[5 2] W
b e A B
éﬂperandl Symhnl| Anzl Statuswert | Steuerwert ;I
[142] | //SDEP-105-0007, Inkremental Encader
143 filezen
144 M 4R HEX WHIEROO00
145]  MB 180 “Status™ BIN ©  2#0000_0100
146 MB 181 :"D1" DEZ 1]
147] MB 182 .D0"  DEZ: D0
148 MB 183 :"D2" BIN 2#0011_0000
143 MB 184 'D4"  DEZ: 10
150 MB 185 :"D3" [ DEZ a7
151 fzchreiben
152 M 48 HEX WHIEROO00
153, MB 190 “Contol BIN - 280000 0100] 20000 Q0]
154 MB 137 :"Reg 1" HEX BH1E400 BHIEADD
155) MB 192 -“Reg 0" HEX: BHIGHOO
156 MB 133 HEX BH1E400
157] MB 194 HEx:  BHIEHOD J
158 MB 135 HEX BH1E400
1FQ LI
piconet|SIMATIC 300(11, . \57-Programm(S) [ a
Das Modul zéhlt jetzt von ,0” an auf- bzw- abwarts, je nach Drehrichtung des angeschlossenen Enco-
ders.
Datenbyte D2
Der Zustand der Eingangskandle A, B und C sowie der Eingdnge ,Gate” und ,Latch” werden in Daten-
byte D2 angezeigt:
Tabelle 8-20: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Datenbyte D2
Name - - INPUT_A INPUT_B INPUT_C INPUT_ERR LATCH Gate
Tabelle 8-21: Name Beschreibung
Beschreibung

INPUT_A Status des Eingangskanals A

INPUT_B Status des Eingangskanals B

INPUT_C Status des Eingangskanals C

INPUT_ERR Status des Stormeldekanals

LATCH Status des LATCH Eingangs der M12-Buchse

GATE Status des GATE Eingangs der M12-Buchse

Speichern des Zdahlwertes

Datenbyte D3 und D4 speichern den aktuell anliegenden Zdhlwert bei Aktivierung des externen Latch-
Eingangs.

Zur Aktivierung des externen Latch-Eingangs wird Bit 1 ,EN_LAT_EXT” des Control-Bytes gesetzt.
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Beim ersten externen Latch-Impuls am Latch-Eingang nach Giiltigkeit des Bits ,EN_LAT_EXT” wird der
Zéhlerwert gespeichert. Die folgenden Impulse haben bei gesetztem Bit keinen Einfluss auf das Latch-
Register.

Das Setzen des Bits erfolgt ohne Registerzugriff einfach tiber das Control-Byte im Prozessdatenbetrieb:

Tabelle 8-22: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Control Byte
Name RegAccess - - - - CNT_SET EN_LAT_EXT/  EN_LATC
RD_PERIOD
Tabelle 8-23: Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Setzen von
“EN_LAT_EXT” 0 0 0 0 0 0 1 0

Findet am externen Latch-Eingang jetzt wahrend des Zahlvorganges ein Flankenwechsel von ,0" auf
»1" statt, wird der zu diesem Zeitpunkt aktuelle Zahlerwert in Datenbyte D3 und D4 geschrieben.

Die Aktivierung des Latch-Eingangs wird durch ein kurzzeitiges setzen des Bits 1 ,LATCH" in Datenbyte
D2 angezeigt (siehe Seite 8-29).

Abbildung 8-27:
Speichern des
Zéhlwerts

8-30

=10l x|

Extras Fensker Hilfe =l e
#| D|E| & #[m[@]o]~] X| [ 8] K|
Sofer wr| 66|93 o]

_g I]perand| Symhnll Anz| Statuswert | Steuerwert ﬂ
142 A/SDBP-105-0001, Inkremental Encoder
143 Hlezen

=7 ¥ariable beobachten und skeuern - [ [
ﬁ Tabelle Eearbeiten Einfligen Zielswstem Variable Ansicht

144 M 46 HEX:  WH1ER0000
145 ME 180 “Status' BIM 2H#0000_0010
146 ME 181 "1™ DEZ 92

147 WMB 182 "DO"  DEZ 53
148 MB 183 "D2" :BIN
149 WMB 184 "D4"  DEZ
150 MB 185 "D3' DEZ
151 Hzchreiben

24001710010

152 hf 48 HE* BT ERO000

153| MB 190 "Contral: BIN 2#O000_00100  24#0000_0010

154 ME 191 "Reg1':HEx BH1EHO0 BH1EHO0

155] MB 192 "RegO" HEX. BH1G6HOD

156 MB 193 HE* BH1EHO0

157] MB 134 HEx:  BH#15H#O0 J
153 ME 195 HE* BH1EHO0

1R0 LI
piconetiSIMATIC 3001}, . \S7-Programm(S) [ a g
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8.10.3 Parametrierung eines Inkremental-Encoders iiber Registerkommunikation

Fir die Parametrierung des Moduls Giber Registerkommunikation muss zunachst das Passwort fiir den
Registerzugriff in Register 31 des Moduls geschrieben werden.

Schreiben des Passwortes in Register 31

Das Passwort 0x1235 wird in das Register 31 des Inkremental-Encoders geschrieben. Der Befehl zum
Beschreiben des Registers und damit die Freischaltung der Registerkommunikation durch die Eingabe
des Passwortes wird tber das Control-Bytes des Moduls gegeben.

Tabelle 8-24: Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Schreiben des
Registers 31 (Con- 1 1 0 1 1 1 1 1
trol-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =31 4es. — Registernummer

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP

Die Datenbytes des Ausgangsdatenabbilds enthalten die Werte, die an die entsprechenden Register
Ubermittelt werden sollen.

Das Passwort 0x1235 wird in Reg 0 (im Beispiel: Merkerbyte 192) und Reg 1 (im Beispiel: Merkerbyte
191) des Moduls geschrieben, wobei Reg 0 das niederwertige und Reg 1 das hoherwertige Byte ist.

In diesem Fall wird also die 0x12 in Merkerbyte 191 (Reg 1) und die 0x35 in Merkerbyte 192 (Reg 0)
geschrieben.

Hinweis
ﬂ Die Mapping-Tabellen in Kapitel 5, Datenmapping der piconet®-Module zeigen die Zuord-
nung der Ein- und Ausgangsdaten zu den Datenbytes.

8-31



Abbildung 8-28:

Passwort in ﬁ Yariable henhahten n steuen -[ - = L= 0]l
Reaister 31 ﬁ Tabelle EBearbeiten  Einflgen  Zielsystem  Variable  Ansicht
9 Extras Fenster Hife 12| =l
A Register 31 = =
«| Dlsla| &) » (w8l o|-| x|F &l K
C Reg0 Spfor w| 64|4| ol
_g Dperand| Symbol| Anz| Statuzwert Steuerwert ﬂ
14
142 A/SDBP-105-0001, Inkremental Encoder
143 Jilezen
144 Mw 46 HEX  wiHt1BHOODD
146] MB 130 "Status™ BIN - ZHI001_1111
146 MB 181 D1 HEx  BH#IBHOD
147 MB 132 'DO" HEX  BHIGHID
148] 'MB 183 "DZ* HEx  BH#IBHOD
145] MB 134 '"D4" HEX  BHIGHID
150| MB 185 "D3" HEx  BH#IBHOD A
181  Aschieiben B
152] mMw 48 HEX  wiHt1BHOODD C
153] MB 190 “Control BIN - 28110_1111]  Z2B1101 1111
154 MB 1M "Reg1"HEx  BH#IBHIZ BHIEH1Z
166] MB 132 "RegD'HEX  BHIEHIS E#1EH25
156| MB 133 HEX  BHIEHOD
157] MB 134 HEX  BHIEHID
1RO kdD H10F uc+-
piconet  SIMATIC 300(1),.. .\57-Pragramm(5)
Sperren des Zahlers
Der Zahler des Inkremental-Encoders kann, je nach Parametrierung, entweder mit High- oder mit Low-
Pegel am Gate-Eingang gesperrt werden.
In diesem Fall soll das Sperren des Zahlers durch einem Low-Pegel am Gate-Eingang aktiviert werden.
Die Parametrierung erfolgt Gber das Feature-Register (R32) des Moduls.
Der Zugriff auf die Register des Moduls erfolgt Giber den Aufruf der Registerkommunikation, einen
Schreib- oder Lesebefehl und die Eingabe der Registernummer im Control-Byte des jeweiligen Moduls.
Schreiben des Feature-Registers (Register 32)
Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:
Tabelle 8-25: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)
Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert
Bit 6 =1 — Register wird geschrieben
Bit 5
bis Bit 0 =324, — Registernummer

8-32
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Aus der Belegung des Feature-Registers des Inkremental-Encoders ergeben sich folgende Einstellun-
gen fir dieses Beispiel:

Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):

Wert: 0x02

Tabelle 8-26: Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Register 32,
Low-Byte 0 0 0 0 0 0 1 0

Bit 7 =0 — reserviert

Bit6,Bit5 =0 — reserviert

Bit 4 =0 — Externe Latchfunktion aktiv

Bit3,Bit2 =0 — Status-Eingang (aktiv-low) wird ins Status-Byte, Bit 5 eingeblendet

Bit 1 =1 — Zahler wird mit einem Low-Pegel am Gate-Eingang gesperrt

Bit 0 =0 — reserviert

High-Byte - Reg 1 (im Beispiel Merkerbyte 191):

Wert: 0x80

Tabelle 8-27: Bit 15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit11 Bit 10 Bit9 Bit8
Register 32,
High-Byte 1 0 0 0 0 0 0 0

Bit 15 =0 — Encoder-Interface

Bit 14

bis Bit 12 =0 — reserviert

Bit 11,Bit10 =0 — 4-fach Auswertung der Encodersignale A,B,C

Bit9,Bit8 =1 — reserviert
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Abbildung 8-29:
Schreiben des
Registers 32

| variable beohachten und steuern - [@VA =10 x|
ﬁ Tabelle EBearbeiten  Einflgen  Zielsystem  Variable  Ansicht

Extras Fenster Hife ;lilll
#| DR 8] % |m@]o]c| X[ 8] W
e wr| 65|91 o

gﬂperancﬂ Symhnl|ﬁmz| Statuswert | Steuerwert ;I
142| //SDEP-105-0001, Inkremental E ncoder

143 Hlezen

144 M 4B HE*, WHI1ERDOO0O
145 bEB 180 "Status' {BIN 2#0000_0000
146 MB 181 "D DEZ a

147 WMB 182 i "DO" DEZ 1]

148 MB 183 "D2" BIMN 280000 _0007
149 bMB 184 i "D4" DEZ 1]

150 MB 185 "D3" DEZ a

151 Hzchreiben
152 M 48 HE*, WHI1ERDOO0O
153 B 190 "Contral  BIM 2H0000_0000 2#1110 0000
154 MEB 191 ("Reg1" (BIN 280000 _0000 H

155 MB 192 ("Reg D" (BIN 2H0000_0000 H

156 MB 193 HE= BH1EHOO

157] MB 134 HEX:  BH#1GHOD |

piconet\SIMATIC 3001}, . \S7-Pragramm(S} <> |z
Hinweis

Erst nach einem Spannungs-Reset des Moduls werden die in R32 vorgenommenen Einstel-
lungen giiltig und das Modul wechselt
wieder in den Prozessdatenaustausch.

Der Zahler sperrt jetzt so lange, bis ein High-Pegel am Gate-Eingang anliegt.

Bei einem erneuten Signalwechsel am Eingang ,High” — ,Low” wird der Zahler wieder gesperrt.
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Umschalten: Encoder-Interface-Modus zu Counter-Modus

Die Umschaltung vom Encoder-Interface-Modus in den Counter-Modus erfolgt ebenfalls iber das Fea-
ture-Register (R32) des Moduls.

Schreiben des Feature-Registers (Register 32)

Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:

Tabelle 8-28: Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =324, — Registernummer

Aus der Belegung des Feature-Registers des Inkremental-Encoders ergeben sich folgende Einstellun-
gen fiir dieses Beispiel:

Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):

Wert: 0x00

Tabelle 8-29: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Register 32,
Low-Byte 0 0 0 0 0 0 0 0

Bit 7 =0 — reserviert

Bit 6, Bit 5 =0 — reserviert

Bit 4 =0 — Externe Latchfunktion aktiv

Bit3,Bit2 =0 — Status-Eingang (aktiv-low) wird ins Status-Byte, Bit 5 eingeblendet

Bit 1 =0 — Zahler wird mit einem High-Pegel am Gate-Eingang gesperrt

Bit 0 =0 — reserviert

High-Byte - Reg 1 (im Beispiel Merkerbyte 191):

Wert: 0x80
Tabelle 8-30: Bit 15 Bit14 Bit 13 Bit12 Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit8
Register 32,
High—Byte 1 0 0 0 0 0 0 0
Bit 15 =1 — Counter-Modus
Bit 14
bis Bit 12 =0 — reserviert

Bit 11,Bit10 =0

\J

4-fach Auswertung der Encodersignale A,B,C

Bit 9, Bit 8 =1 — reserviert
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Abbildung 8-30:
Schreiben des
Registers 32

8-36

ﬁ Yariable beobachten und steuern - [@¥A]
ﬁ Tabelle EBearbeiten  Einflgen  Zielsystem  Variable  Ansicht

Extras Fenster Hife

=10
=17

x|
x|

| DllEl &) 4l%l@o]] x| 2|

Sofés wr| 8|4 o

gﬂperancﬂ Symhnl|ﬁmz| Statuswert | Steuerwert

143 Hilesen

144 M 46 HEX w1 BH0000

145 ME 180 "Status' BIN 281010_0000

148 MEB 181 D1 LEZ 1]

147 MEB 182 "DO" LEZ I

148 MB 183 "D2" BIN 2#0000_0000

149 ME 184 "D4" LEZ I

150 MB 185 "D3" LEZ 106

151 Hechreiben

152 M 48 HEX w1 BH0000

153 MEB 190 "Contral: BIN 28#1110_0000 281110 0000
154 FMEB 191 ("Reg1" (BIN 241000_0000 H
185 MEB 192 ("Reg (" (BIN 280000 _0000 i
156 MEB 193 HEX BH#164#00

157 ME 194 HEX BH#16#00

158 MEB 195 HEX BH#164#00

159

piconet  SIMATIC 300(1),.. .\57-Pragramm(5)

@

=)

Sl

Hinweis

Erst nach einem Spannungs-Reset des Moduls werden die in R32 vorgenommenen Einstel-
lungengiiltig, das Modul wechselt wieder in den Prozessdatenaustausch und und der Zahler

zahlt weiter.
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Industrielle

Automation

Anwendungsbeispiel: azyklische Dienste bei piconet® mit S7 (DP-V1)

Allgemeines

Beispielnetzwerk
Konfiguration der piconet -Slaves

Aufbau des S7-Programms

Auslesen der IP-Link-Konfiguration

- Auslesen der IP-Link-Konfiguration via Variablentabelle

NO WwWNN N

IP-Link-Reset
Registerkommunikation via DP-V1-Dienst

- Schreiben des Passwortes in Register 31
- Aktivieren der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Freischalten der internen Funktionen des Zahlers

Konfiguration

Programmierung

- Schreiben des Passworts in Register 31
- Einstellen der Zykluszeit

- Verifizierung der Umparametrierung
Aufbau der Datenbausteine

Anwendungsbeispiel Zdhlermodul

Parametrierung eines Zahlers als Stand-alone-Modul via GSx-Datei

Parametrierung eines Zahlers als Erweiterungsmodul Gber Registerkommunikation

- Schreiben des Passwortes in Register 31
Aktivieren der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

- Schreiben des Feature-Registers (Register 32)
Einstellen der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Freischalten der internen Funktionen des Zahlers

Beobachten des Zdhlvorganges Uber die Variablentabelle

— Erreichen des Einschalt-Schwellwertes

- Erreichen des Ausschalt-/Impuls-Wertes
- Erreichen des Reset-Schwellwertes

Anwendungsbeispiel SSI-Modul

Anwendungsbeispiel Inkremental-Encoder

Parametrierung eines Inkremental-Encoders via GSx-Datei

Parametrierung eines Inkremental-Encoders tiber das Control-Byte

- Setzen des Zahlwertes

- Speichern des Zahlwertes

Parametrierung eines Inkremental-Encoders tiber Registerkommunikation
- Schreiben des Passwortes in Register 31

— Sperren des Zahlers

— Umschalten: Encoder-Interface-Modus zu Counter-Modus
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9.1 Allgemeines

9.1.1

9.1.2

Das folgende Kapitel beschreibt die Anwendung azyklischer Dienste via DP-V1, wie z.B. das Auslesen
der IP-Link-Konfiguration oder die (Um)-Parametrierung von piconet® Stand-Alone- und Erweiterungs-
modulen parallel zum zyklischen PROFIBUS-DP-Datenverkehr.

Verwendet wird die Siemens-Steuerung Simatic S7 mit der CPU 315-2AG10-0ABO sowie der Simatic
Manager V 5.2.

Hinweis
ﬂ Ausfuhrlichere Informationen zum Umgang mit der Hard- und Software der Firma Siemens

entnehmen Sie bitte den jeweiligen Handbiichern des Herstellers.

Beispielnetzwerk

Das in diesem Beispiel beschriebene Netzwerk entspricht dem Beispielnetzwerk aus Kapitel 7 dieses
Handbuchs.

Bitte befolgen Sie beziiglich des Projektaufbaus im Simatic-Manager die Anweisungen von Seite 8-3 bis
Seite 8-11 im vorherigen Kapitel.

Konfiguration der piconet®-Slaves

Um DP-V1-Dienste ausfiihren zu kénnen, miissen die piconet®-Module ensprechend konfiguriert wer-
den.

Aktivieren Sie dazu bei jedem der Stand-alone-Module und beim IP-Link-Koppelmodul den Parameter
«DP-V1-Dienste (Klasse 1)”.

Abbildung 9-1:
Aktivierung der
DP-V1-Dienste

Eigenschaften - DP-Slaye |

Allgemein  Parametrisren

Pararneter et -
145 Stationsparameter

123 Gerdtespezifische Parameter

-[Z] DPY1-Dienste [Klasse 1]

HE] IPModuldiagnose

] Datenformat

] Prozessabbildaktualisierung

-[Z] Reaktion auf DP-Fehler

H[E] Kanal 1'% atchdog

H[E] Kanal 1 Setzen des Zashlers

H[E] Kanal 1 Setzen des Ausgangs
-[Z] Kanal 1 Ruecksetzen des Ausgangs
-[E] Kanal 1 Ruecksetzen des Zashlers
H[E] Kanal 1 Impulz Betrieh

H[E] Kanal 1 Zaehler Sperren

H[Z] Kanal 1 Timer Basis

H[Z] Kanal 1 Ruecksetzen mit Resst
H[E] Kanal 1 Einschalt Schwellwert
H[E] Kanal 1 Ausschalt/impuls

[ - |

izt nicht skt

MOTOROLA

freilaufend

IP-Zykluz wird gestoppt

izt aktiv

positive Flarke

izt nicht aktiv

izt nicht aktiv

izt nicht aktiv

izt nicht aktiv

Gate 1

1 uz/Digit 250 us - 65 ms

izt aktiv

1]

1]

|

Abbrechen

[ Hie |

Laden Sie die gednderte Hardware-Konfiguration (iber ,Zielsystem — Laden in Baugruppe” in die
Steuerung.
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9.1.3 Aufbaudes S7-Programms
?gll);/{gufagnfrj ESIMATIE Manager - [DPY¥1_piconet -- C: Programme’Siemens’, Step - |D|ﬂ
g % Datei  Bearbeiten  Einflgen  Zielswskem  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe 12| =l
D 8307 & |E=(@ sl [= ==| o) [< kein Fiter > | %
E--% DFY1_piconet S vstemdaten o 0B1 o} 0BA2
E-E SIMATIC 30001) 3 OBSE o DE1D o DB
=-[@ CPU 3152 DP i DB52 o DBS3 WA WATT
E-{z1] 57-Programm1] SFES2 &3 SFES3
(B0 Quellen
iy Bausteine
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten, [ [ [ v

1 Um DP-V1-Dienste ausfiihren zu kénnen, missen die Systemfunktionsbausteine SFB52 und SFB53
mit den dazu gehdérigen Datenbausteinen DB52 und DB53 im OB1 des Programms aufgerufen wer-

den.
SFB52
Abbildung 9-3:
DESZ
SFB52 L
"Lesen” —EN
VALID{—MO. 0
E0.0 —REQ
BUST-M1.0
-1
ERRORE—M1. 7
.. = INDEX
STATUS =MD 200
.. =—HMLEN

LENj—Mi100
"FEEAD DE".
RD_DFV1 —iFECORD ENO
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Tabelle 9-1: Parameter Datentyp Beschreibung
Parameter des .
SFB52 Eingdnge
EN BOOL Das Setzten dieses Parameters auf ,true” startet den Funktionsbau-
stein.
REQ BOOL REQ = 1: Datensatziibertragung durchfihren.
Realisierbar durch Signalwechsel an einem zusatzlichen Digitalein-
gang.
ID DWORD Logische Adresse der DP-Slave-Komponente (Baugruppe bzw.
Modul).
INDEX INT Datensatznummer (Slotnummer bzw. Registernummer).
MLEN INT Maximale Lénge der zu lesenden Datensatzinformation in Bytes.
Ausgidnge
VALID BOOL Neuer Datensatz wurde empfangen und ist gultig.
BUSY BOOL BUSY = 1: Der Lesevorgang ist noch nicht beendet.
ERROR BOOL ERROR = 1: Beim Lesevorgang trat ein Fehler auf.
STATUS DWORD Aufrufkennung (Bytes 2 und 3) bzw. Fehlercode.
RECORD ANY Zielbereich fiir den gelesenen Datensatz.
SFB53
Abbildung 9-4: B
SFB53 e
"3chreiben
" —iEN
ED0.0 —FEQ
DW#l6#1E —iID
"WRITE_DE™ DONE—5. 0
.WE_DF¥1_E
EG —JTHNDEX BUSYi—M5. 0
5 —ILEN ERROR{—Mg5. 7
"WRITE_DE™ STATUS —m 300
JWE_DFV1_W
ERT —iFECORD ENOj—
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Tabelle 9-2: Parameter Datentyp Beschreibung
Parameter des .
SFB53 Eingdnge
REQ BOOL REQ = 1: Datensatziibertragung durchfihren.
Realisierbar durch Signalwechsel an einem zusatzlichen Digitalein-
gang.
ID DWORD Logische Adresse der DP-Slave-Komponente (Baugruppe bzw.
Modul).
INDEX INT Datensatznummer (Slotnummer bzw. Registernummer).
LEN INT Maximale Lange des zu ibertragenden Datensatzes in Byte.
Ausginge
DONE BOOL Datensatz wurde Ubertragen.
BUSY BOOL BUSY = 1: Der Schreibvorgang ist noch nicht beendet.
ERROR BOOL ERROR = 1: Beim Schreibvorgangvorgang trat ein Fehler auf.
STATUS DWORD Aufrufkennung (Bytes 2 und 3) bzw. Fehlercode.
RECORD ANY Datensatz.

2 Die Datenbausteine DB10 und DB11 dienen in diesem Beispiel dem Handling der Ein- und Aus-
gangsdaten des jeweiligen Moduls.

3 OB82 und OB83 werden eingesetzt damit die CPU im Fehlerfall nicht in den Betriebszustand STOP

geht.

4 Die Variablentabelle VAT1 dient der Beobachtung und der Steuerung Ein- und Ausgangsdaten des

Moduls.
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9.1.4 Auslesen der IP-Link-Konfiguration
Das Beispiel zeigt die Méglichkeit des Auslesens der IP-Link-Konfiguration tGber azyklische Dienste.
Die IP-Link-Konfiguration wird aus dem IP-Link-Koppelmodul ausgelesen. Fir jedes angeschlossene
Erweiterungsmodul wird ein Wort Gibertragen. Dieses beinhaltet fiir die analogen bzw. alle byteorien-
tierten Module den Modultyp (z.B.: 5109 = Inkremental Encoder) und fiir die digitalen Erweiterungsmo-
dule die GréBe und den Typ der Module.
Hinweis
ﬂ Der Zugriff auf das Koppelmodul und damit auf die Modulkonfiguration des IP-Link erfolgt
Uber die Diagnoseadresse (hier: 2041dez = 7F9, ) des Moduls.
Die Konfiguration des IP-Links mit in diesem Beispiel max. 23 angeschlossenen Modulen wird Giber Slot
0, Index 9 ausgelesen (siehe dazu auch Kapitel 3, Azyklische Dienste Giber DP-V1).
Tabelle 9-3: Slot- Index Byte Beschreibung
Auslesen der Nummer
Modulkonfigura-
tion 0 9 0-1 Koppelmodul-Bezeichnung
9 2-3 Modul 1
9 46-47 Modul 23
/Z\Zl:rl,d;gg/wg(;(sjul_ m: Lesen der IP-Link-Eonfiguration aus dem Eoppelmodul

konfiguration via
SFB52

9-6

Eoppelmodul: ID= Diagqmose-adresse, Indexzum duslesen = 9
DESZ
RDREC™
"Lesen” —EN
VALID |=MO. 0
E0.0 —FEQ
f BUSY -M1.0
DW§LlE§7F9)— 1D
B ERROR 1.7

\@_ INDEY

C STATUS (=MD Z00
\_ HLEN
LEN =Mir100
"READ DE".
RD_DPV1  —RECORD ENO |-

A = 7F9— Logische Adresse des Koppelmoduls. In diesem Fall - zum Auslesen der IP-Link-Konfigu-
ration — muss die Diagnoseadresse des Moduls angegeben werden, nicht die Prozessdatenad-
resse.

B = Angabe der Index-Nummer.

C = Die maximal zu erwartende Lange der Daten betrdgt 48 Byte.

Hinweis
Laden Sie den gednderten OB1 Uber ,Zielsystem” & Laden” in die CPU.
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Auslesen der IP-Link-Konfiguration via Variablentabelle
Zum Auslesen der IP-Link-Konfiguration, setzen Sie den Merker M40.1 auf ,true”. Der Funktionsbau-
stein wird gestartet.
Ein Signalwechsel an Eingang E0.0 |6st die Dateniibertragung aus.
Abblldung 9-6: KAl vaT1 - @DPY1 piconet,SIMATIC 300(1)4CPU 315-2 DP',S7-Programm(1) ... - [0O] x|
Auselesen der IP- 24| operand Symbal Anzei Iiatuswert Steuerwert | &
Link-Konfiguration || M 400 "Schreiben’” BOOL I false false
(iber Variablenta- |2 DB11.DBW 4 "WRITE_DE"WR_DPYVI REG DEZ - O 0
3 DB11.0BB 0 “WRITE_DB"WR_DPVI_WERT[D] HEX _  BHIE#00  BH1GHOD
belle 4 DB11.0BB 1 “WRITE_DB"WR_DPVI_WERT[1] HEX —  BHIE#00  BH1GHOD
5 DB11.0BB 2 “WRITE_DB"WR_DPVI_WERT[2] HEX _  BHIE#00  BH1GHOD
6 DB11.DBB 3 “WRITE_DB"WR_DPVI_WERT[3] HEX = BHIB#IE  BHIGHIE
7 M 401 “Lesen" BOOL £ tue true
5 DE10.DBB 0 “READ_DBE"RD_DPV1[0] HEx [ BEicHa
: BTG B8R HEAD BE° RS B it 151
10 DE10.DBB 2 “READ_DB"RD_DPV1[Z] HEX 164
11 DE10.DBB 3 “READ_DB"RD_DPVI[3] HEX 164
1z DE10.DBB 4 “READ_DB"RD_DPV1[4] HEX 164
13 DE10.DBB 5 “READ_DB"RD_DPV1[5] HEX 164
14 DE10.DBB 6 “READ_DB"RD_DPVI[E] HEX 164
15 DE10.DBB 7 “READ_DB"RD_DPVI[7] HEX 164
16 DE10.DBB 8 “READ_DB"RD_DPV1[3] HEX 164
17 DE10.DBB 3 “READ_DB"RD_DPV1[3] HEX 164 L
18 DE10.0BB 10 "READ_DB"RD_DPY1[10] HEX 164
13 DE10.0BB 11 “READ_DB"RD_DPYI[11] HEX 164
0 DE10.0BB 12 “READ_DB"RD_DPV1[12] HEX 164
21 DE10.0BB 13 “READ_DB"RD_DPV1[13] HEX 164
z DE10.0BB 14 “READ_DB"RD_DPY1[14] HEX 164
) DE10.0BB 15 “READ_DB"RD_DPY1[15] HEX = BH#16H00
4 DE10.DBB 16 “READ_DB"RD_DPV1[16] HEX = B#16H00
= DE10.DBB 17 “READ_DB"RD_DPY1[17] HEX = B#16H00
) DE10.0BB 18 “READ_DB"RD_DPV1[18] HEX |
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Die Modulkonfiguration ist in diesem Beispiel aus den Bytes ,DB10.DBB 0“ bis ,DB10.DBB 14 zu lesen:

Tabelle 9-4: Byte Wert Beschreibung
Auswerten der
Modulkonfigura- 0 B#16#36 Koppelmodul:
tion 1 B#16#01 Modul-Typ: 0136, = 310dez
— SDPL-0404D-000x (PROFIBUS-DP-Koppelmodul)
2 B#16#0A Ein-und Ausgange des Koppelmodauls:
3 B#16#00 Auswertung (siehe Kapitel 3, Seite 3-11):
- Da Byte 3 =00, handelt es sich um ein bitorientiertes Modul.
— Byte 2 = 0A,, = 00000101,
Bit 1und 0=01,,, =24, - 2 Ausgdnge
Bit3und 2=01,,, =24, — 2Eingédnge,
- Da Bit 4 =0, d.h. Anzahl der Ein- bzw. ausgdange mal 2 Bit, handelt es sich
um um ein Modul mit 4 Ein- und 4 Ausgdngen.
4 B#16#86 1. Erweiterungsmodul:
5 B#16#17 Modul-Typ: 1786y, = 6022dez — SNNE-105-0004 (RS485/422-Modul)
6 B#16#72 2. Erweiterungsmodul:
7 B#16#17 Modul-Typ: 1772, = 6002dez — SNNE-10S-0003 (R5232-Modul)
8 B#16#82 3. Erweiterungsmodul:
9 B#16#0C Modul-Typ: 0C82,,, = 3202dez - SNNE-40A-0009 (PT100-Modul)
10 B#16#F0 4. Erweiterungsmodul:
1 B#16#0C Modul-Typ: 0CFO0,,., = 3312dez — SNNE-40A-0004 (Thermo-Modul)
12 B#16#DE 5. Erweiterungsmodul:
13 B#16#05 Modul-Typ: 05DE, ., = 1502dez — SNNE-0202D-000x (Zahler-Modul)
14 B#16#35 6. Erweiterungsmodul:
15 B#16#00 Auswertung (siehe Kapitel 3, Seite 3-11):
- Da Byte 3 =00, handelt es sich um ein bitorientiertes Modul.
- Byte 2 =35, =00110101,,,
Bit 1und 0=01,,, =24, - 2Ausgdnge
Bit3und 2=01,,, =24, — 2Eingédnge,
- Bit4 =1, d.h. Anzahl der Ein- bzw. Ausgénge x 8 Bit »>
Modul-Typ: SNNE-0808D-000x
(Kombimodul mit 8 Ein- und 8 Ausgdngen)
- Bit6 und 5 =immer ,01" bei 8/8er-Kombimodulen
16 B#16#11 7. Erweiterungsmodul:
17 B#16#00 Auswertung (siehe Kapitel 3, Seite 3-11):
- Da Byte 3 =00, handelt es sich um ein bitorientiertes Modul.
-Byte2=11,,,=00010001,,,
Bit 1und 0=01,,, =24, > 2 Ausgdnge
- Bit4 =1, d.h. Anzahl der Ein- bzw. Ausgange x 8 Bit —
Modul-Typ: SNNE-0008D-000x
(8fach Ausgabemodul)
17 B#16#00 keine weiteren Module im Netzwerk vorhanden
18 B#16#00
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9.1.5 IP-Link-Reset
Ist Gber die GSD-Datei der Paramerter ,Verhalten bei IP-Link Fehler” auf ,manueller Reset” gesetzt, kann
der IP-Link-Reset mit den folgenden DP-V1-Parametern aktiviert werden (Nach einer IP-Link Unterbre-
chung und deren Behebung kann der IP-Link wieder gestartet werden):
Tabelle 9-5: Slot-Nummer Index Byte Beschreibung
IP-Link-Reset
0 929 0 2 Siehe
Abbildung 9-8:
0 9 ! ! VAT - IP-Link-
0 99 ) 0 Reset
0 929 3 0

Abbildung 9-7:
OB1-

m: Durchfithren eines IP-Link-Fesets, Index 99

) [Fommentar:
IP-Link-Reset
DES3
"WRREC™
"dchreiben
" —EN
ED0.0 —FEQ
DW#le#7Fa —JID
"WRITE_DE™ DONE—5. 0
.WE_DF¥1_E
EG —JTHNDEX BUSYi—M5. 0
4 —ILEN ERROR{—Mg5. 7
"WRITE_DE™ STATUS =MD 300
JWE_DFV1_W
ERT —iFECORD ENO
Beim IP-Link-Reset werden die Index-Nummer 99 und die flir den Reset bendtigten Eingaben lber die
Variablentabelle an den SFB53 weitergegeben. Wichtig ist hierbei die Aktivierung des Bausteins durch
den Befehl ,true” an DB11.DBW 4 sowie die Auslésung durch ein positives Signal an EO.0.
Abbil dung 9-8: @[ﬂn - @DPY1_piconet’,SIMATIC 300(1)4CPU 315-2 DP}57-Programm(1) ON... - |O| x|
VATT - ,‘; Operand Symbal Anzei | Statuswert | Steusrwert -
IP-Link-Reset 1 M 40.0 "Schreiben” BOOL I true true
2 CB11.DBW 4 "wRITE_DB"WR_DF¥1_REG DEZ Epl EE]
8 CB11.DBE 0O "wRITE_DB"WH_DPVI_WERT[O] HEX B#164#02 Bi#16802]
4 CBI1.DBE 1 "wRITE_DB"WH_DPVI_WERT[1] HEX B#1E#01 B#1E#01
B CBI1.DBE 2 ("wRITE_DB"WH_DPV1_WERT[2] {HEX B#164#00 Bi#t16800)
6 CB11.DBE 3 "wRITE_DB"WH_DPV1_WERT[3] HEX B#164#00 Bi#t16400)
7 M 401 “Lesen" BOOL £ tue true
3 CBI10.DBE 0O :"READ_DB".RD_DFY1[0] HEX B#164#00
9 CBI10.DBE 1 :"READ_DB".RD_DFVI[1] HEX B#164#00
10 CBI10.DBE 2 i "READ_DB".RD_DFV1[2] HEX B#164#00
11 CBI10.DBE 3 "READ_DB".RD_DFY1[3] HEX B#164#00
12 CBI10.DBE 4 "READ_DB".RD_DFV1[4] HEX LI
Hinweis
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Das Koppelmodul I6st so lange immer wieder einen IP-Link-Reset aus, bis das Eingangangssi-
gnal zuriickgenommen wird.

9-9



9.1.6

Registerkommunikation via DP-V1-Dienst

Als Beispiel fir die Registerkommunikation iber DP-V1-Dienste soll das Setzen und Aktivieren von Ein-
schalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerten im piconet®-Zéahler-Erweiterungsmodul dienen.

Das Zahlermodul soll folgende Funktionen erfiillen:
Setzen eines Ausgangs bei 10 gezahlten Impulsen
Ricksetzen des Ausgangs bei 15 gezahlten Impulsen

Reset des Zahlers auf 0 bei 20 gezahlten Impulsen

Schreiben des Passwortes in Register 31
Das Passwort 0x1235 wird in das Register 31 des Zahlermoduls geschrieben.

Das Zahlermodul ist im Beispiel-Netzwerk am IP-Link das 5. Modul nach dem Koppelmodul. Angespro-
chen wird es (iber seine in der Hardware-Konfiguration vergebene Prozessadresse (292dez).

Das bedeutet fiir den OB1 folgende Eingaben:
ID: 292dez =124,

Index: Registernummer — Index =31 (in der VAT1 einzugeben).

Abbildung 9-9:
OBT1 - Passwort
schreiben

A Prozessadresse
des Zidhlermo-
duls

B wird in VATT in
DB11.DBW 4
eingegeben

m: Passwort schreiben in Register 31 won Modul 5

Slot = 5
ID (Prozessadresse won Modul 5): 292(dez) = 124 [(hex)
Index (Regiternummer): 31, idber VAT einzugeben

DES3
"URREC"”
"3chreiben A
—{EN /
E0.0 —FEQ
B
pu§1eflz4 —ID /
"WRITE_DB" DONE |-H5.0
JWR_DPV1_R
EG —(IHDEX BUSY |-M6. 0
4 — LEN ERROR Mg, 7
"WRITE_DE" STATUS =MD 300
JWR_DPV1_W
ERT —|RECORD ENO |-

Damit die Anderungen im OB1 wirksam werden, muss dieser erneut in die CPU geladen werden.

Der Befehl zum Beschreiben des Registers und damit die Freischaltung der Registerkommunikation
durch die Eingabe des Passwortes erfolgt dann via Variablentabelle:

Abbildung 9-10:
Eingeben des
Passworts

92-10

@[ﬂn - @DPY1_piconet’,SIMATIC 300(1)4CPU 315-2 DP}57-Programm(1) ON... - |O| x|
,‘; Operand Symbol Anzei Iiatuswert Steusrwert -

1 M 400 "Schreiben' BOOL I false true

2 DE11.DBW 4. "wRITE_DE"WR_DPV1_REG DEZ - 32 31

3 DE11.DBE 0O :"wRITE_DE"WR_DPV1_WERT[O] {HEX EH16H02 EH1EH3E

4 DE11.DBE 1 "wRITE_DE"WR_DPV1_WERT[1] HEX E#16H00 164

B DE11.DBE 2 {"wRITE_DE"WR_DPV1_WERT[Z] {HEX E#16H00 E#16H00

6 DE11.DBE 3 "wRITE_DE"WR_DPV1_WERT[3] HEX E#16H00 E#16H00

7 M 401 “Lesen" BOOL true

g DE10.DBE 0O :"READ_DB"RD_DPVI[0] HEx E#16H00

] DE10.DBE 1 i "READ_DB"RD_DPYI[1] HEx E#16H00

10 DE10.DBE 2 "READ_DB"RD_DPW1[Z] HEx E#16H00

11 DE10.DBE 3 i "READ_DB"RD_DPV1[3] HEx E#16H00

12 DE10.DBE 4 "READ_DB".RD_DPY1[4] HEx LI
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Aktivieren der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte
Das Aktivieren der Zdhler-Funktionen zum Setzen und Riicksetzen des Ausgangs sowie zum Riickset-
zen des Zahlers erfolgt im Feature-Register (Register 32) des Moduls - siehe zur Registerbelegung des
Zahlers: Kapitel 12 ,Technologiemodule” im Handbuch ,piconet® I/0-Module”, TURCK-Dokumentati-
onsnummer: D300777 (deutsch) und D300778 (englisch) —.
Aus der Belegung des Feature-Registers des Zdhlermoduls ergeben sich folgende Einstellungen fiir die-
ses Beispiel:
Low-Byte —» Datenbyte ,DB11.DBB 1“
Wert: 0x78:
Tabelle 9-6: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Register 32,
Low-Byte 0 1 1 1 1 0 0 0
Bit 7 =0 — Impuls-Betriebsart inaktiv.
Bit 6 =1 — Funktion zum Reset des Zahlers aktiv
Bit 5 =1 — Funktion zum Riicksetzen des Ausgangs aktiv
Bit 4 =1 — Funktion zum Setzen des Ausgangs aktiv
Bit 3 =1 — Setzen des Zahlers erfolgt bei positiver Flanke von CNT_SET Bit im Control-
Byte
Bit 2 =0 — Watchdog aktiv
Bit1,Bit0 =0 — reserviert
High-Byte —» Datenbyte ,DB11.DBB 0"
Wert: 0x01
Tabelle 9-7: Bit15 Bit14 Bit13 Bit12 Bit 11 Bit10 Bit9 Bit8
Register 32,
High-Byte 0 0 0 0 0 0 0 1
Bit 15
bis Bit 11 =0 — reserviert
Bit 10 =0 — Zuricksetzen des Ausgangs erfolgt mit einem Reset des Zahlers
Bit 9 =0 — Timer-Basis (Impulslange Register 41): 1 ps/Digit (250 ps - 65 ms)
Bit 8 =1— Zahlerist gesperrt wenn Eingang Gate = high (1)
Abbilqung 9-11: @[ﬂn - @DPY1_piconet',SIMATIC 300(1),CPU 315-2 DP}57-Programm(1) ON... - (O] x|
Schreiben von ,‘; Operand Symbol Anzei | Statuswert | Steuerwert -
Register 32 1 M 40.0 "Schreiben’” EOOL [N true tue
z DE11.DEW 4 "WRITE_DB"WR_DPV1_REG DEZ 32 32
3 DE11.DBE 0 "wRITE_DB"WHR_DPVI_WERT[O] HEX BH#168#01 BH#168#071
4 DE11.DBE 1 :"wRITE_DB"WH_DPVI_WERT[1] HEX BH#1EH7E BH#1EH7E
5 DBE11.DBE 2 "wRITE_DB"WHR_DPVI_WERT[2] HEX BH#1EH#00 BH#1EH#00
[ DE11.DBE 3 "wRITE_DB"WHR_DPVI_WERT[3] HEX BH#1EH#00 BH#1EH#00
7 M 401 “Lesen" BOOL £ tue true
g DE10.DBE O :"READ_DE"RD_DPWIO] HE* B#168#01
2 DE10.DBE 1 "READ_DE"RD_DPVI[1] HE*
10 DE10.DBE 2 :"READ_DE"RD_DPVI[2] HEX . BHIGHOD
11 DE10.DBE 3 "READ_DE"RD_DPWI[3] HEX LI

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP 9-11



Hinweis
ﬂ Die in Register 32 vorgenommenen Einstellungen werden erst nach einem Spannungs-Reset
des Moduls giiltig.

Hinweis

ﬂ Zur Kontrolle der Anderungen in Register 32 kann (iber den Lesebefehl ,true” in M40.1 (Zeile
7 in der obigen Abbildung) der aktuelle Wert des Registers ausgelesen werden. Stimmt dieser
mit dem zuvor eingegebenen Giberein, war der Schreibbefehl erfolgreich.

9.1.7 Freischalten der internen Funktionen des Zahlers

Bevor der Zahler in Betrieb genommen wird, miissen die internen Funktionen des Zahlers, d. h. die
Parametereinstellungen, zunachst Gber das Freigabebit ,EN_A*, Bit 0 im Control-Byte, des Moduls frei-
geschaltet werden.

Der Zugriff auf das Control-Byte erfolgt tiber die Prozessdaten, was eine konsistene Dateniibertragung
erfordert (siehe hierzu auch Kapitel 8, Konsistente Datenlibertragung, Seite 8-12).

Dazu wird der Funktionsbaustein SFC15 in das Projekt eingebaut.
SFC15

Der SFC15 dient in der Registerkommunikation zum Schreiben der modulspezifischen Einstellungen
und Parameter.

Abbildung 9-12:
Funktions- TPl schreiben SNNE-0202D-000x, Kanal 1
baustein SFC15

Fonsistente Prozessdatentubertragqung wia 3FC 15
Pro=zeszzadresse Z292[(dez] = l1lZ24dihex]

"DPWE_D&T™

W#lEglzg = LADDE
EET_ WAL |=MITZ5

PEM 115.0
EYTE & — FECOED ENQ f—
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Rufen Sie den Funktionsbaustein tiber den Befehl Call SFC15 auf.
Tabelle 9-8: Parametername Bedeutung Notation
Parameter des
Funktionsbau- LADDR Projektierte Anfangs-adresse des Zahlermoduls aus  Bsp.:
steins SFC15 dem Ausgangsdaten-Speicherbereich der W#16#124
Steuerung.
RECORD Zielspeicherbereich in der CPU fir die zu schreiben-  Bsp:
den Nutzdaten. P#M 115.0 BYTE 5
Wichtig hierbei ist die Angabe der Datenldange der
Nutzdaten (n Byte).
RET_VAL Zielspeicherbereich der CPU fiir den Fehlercode des  z.B.: MW 28

Bausteins.

Um nun auf das Control-Byte des Moduls zugreifen zu kénnen, sind noch die folgenden Erganzungen
in der Variablentabelle vorzunehmen:

Das erste Merkerbyte im Bereich ,//Schreiben” ist immer das Controlbyte des jeweiligen Moduls.
Danach folgen die Ein- und Ausgabedaten der Module.
5 Dazu wird Uber die Vaiablentabelle das Control-Byte mit 2#0000_0001 beschrieben.

Abl?lldunq 9-13: [E3[¥ar - [¥AT_1 -- @piconet',SIMATIC 300(1),CPU 315-2 DPYST Progr.. - |0 %]

Fr.elgabe uber ﬁ Tabelle EBearbeiten Einfilgen Zielsystem Yariable Ansicht  Extras  Fenster
Bit0 dels Hilfe _ IE I_I
Control Byt
ontrol Bytes PR EE] %l‘lﬁllnlﬁl_“__l_” @alew_'
_é Operand | Anzeige Staktuswert Steuerwert

61
62 APSMME-02020-0003, Zahler, Fanal 1
63 Aflezen
64 M 26 HEx  WiEHOO0D
65 B 110 BIN 2H0000_0010
66 MEB 111 (HEx  BH1EGHOO

67 MB 112 iHEX  BH#1EHOO J
65 MB 113 (HEx  BHIEHOO

69 MB 114 :DEZ 0
70 Alachreiben
71 Ww 28 HEX  wWit1ERO000
7z B 115 BIN 2H0000_0001 2#0000_0001
73 MB 116 (HEx  BHIEH1Z
74 MB 117 (HEx  BHIEHIG
75 B 118 (HEX  BH#1EHOO
76 MB 119 (HEx  BHIEHOO

77 =l

piconetySIMATIC 300(10,.. 457 Programia) <as [ROM v
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9.1.8 Konfiguration

Die verwendeten Funktionsbausteine arbeiten mit der logischen Adresse des Moduls:

Abbildung 9-14: [ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) — DP¥1_40A_0005]
lOgISChe Adresse @l Station Eearbsiten Einfiigen Zielsystem  Ansicht Extras Fenster  Hife =151 x|
des Moduls DIs(2-® (%l 8 Rle| silél =l %2 sl
A logische Adresse ﬂ Frofit [Standard =
1 = PROFIBUS[1): DP-Mastersystem (1] PROFELE DR
- F
Z CPU 3152 DP J A9 CROFIBLS-PA,
R e SIMATIC 200
3 SIMATIC 400
4 DITEDC24Y < SIMATIC PC Based Contiol 300/400
i -0, SIMATIC PC Station
-
4 | » A
4= | (5] SDPE-40400%DFY1
Steckplatz Baugiupp... | Bestellnummer Adresse A | Komme...
£ s -k ELFER S Samnatd | T JOF
F s -k EOFER S famnatd | ML JOR
7 TAE o B A A okt | 1. TG < 2]
¢
PROFIBUS-DP-Slaves der SIMATIC -
57, M7 und C7 [dezentraler Aufba)]
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. &

9.1.9 Programmierung

Folgende Bausteine werden zur Programmierung der Steuerung benétigt:

Abbildung 9-15:

QSIMATIE Manager - [DPY¥1_piconet -- C:'\Programme’, Siemens’, - |EI|5|

Bausteine des Pro- % Datei EBearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht  Extras  Fensker - |E'|5|
gramms Dl g2l &l sl [= 2s 2l o %
=] DY _piconet £ vstemdaten: i DB1
=-E8 SIMATIC 30001) i OBSE i DE10
=-[f cPU3152DP = DES2 43 DB53
=-{z1 S7-Programm(1] SFBE2 &% 5FB53
“{H Bausteine
Criicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. | v
Schreiben des Passworts in Register 31
Eingangsparameter:
Tabelle 9-9: Parameter Bedeutung
Eingangs-
parameter ID Logische Adresse des Kanals 1: 100dez = 64, .,
INDEX Registernummer (siehe Abschnitt DP-V1-Funktionen (Seite 3-11)):
Index = 31
LEN Lange der zu Uibertragenden Daten:

(Register = 2 Byte)

RECORD Speicherbereich fir die gelesenen Daten
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Abbildung 9-16:

EKUP,‘"AWL;"FUP - [0B1 - DP¥1_40A_0005'SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 DP]

Passwortin {3 Datei Beatbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster  Hilfe =15 x|
Register 31 D3R S| &[] o] cld| [a 6 <> B k2l 555 E L =] ﬁ”
A Passwort 1235 ﬂ
. 0Bl : "Main P E (Cycle)™
B logische Adresse S Troaran ShEep e
Founentar:
des ‘
MOdUIS Hetezwerk 1: Passwort in den DELS53 laden (Byte 1§ = 35 und Byte 1% = 12)
c Reglster— Founentar:
Nummer
D Lénge der zu ¥2.0
libertragenden P MOVE
E0.0 EN DE153.DEWL
Daten OUT |8 M4.0
(2Byte) N T :

H4.1

Hetzwerk 2 : Azyklisch schreiben (Passwort)

Foumentar:
DES3
& "HRREC"
M4, 0 —| DE153.DEXL
ED.0 —{EN DOMNE =0, 0
DE153.DEX1
0.1 =) REQ DE153.DBEXL
BUSY |-, 1
Qg lagady— 1D
B DEL53.DEXL
{3I)—{ INDEX ERROR|-q, 2
c I
[©ak DEL53.DEDL
—
STATUS |2
DE153.RECO
ED —{RECORD ENO =

=l
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Einstellen der Zykluszeit

Die einzustellende Zykluszeit von 20 ms (Wert = 0x021E) wird in den Netzwerken 3 und 4 mit Hilfe von

DB153 und SFB53 in Register 37 geschrieben.

Abbildung 9-17:
Zykluszeit in
Register 37

A Zykluszeit =
20ms

B Register-
Nummer

EiKOP, AWL/FUP - [OB1 -- DP¥1_40A_0005,SIMATIC 300{1)\CPU 315-2 DP]

{3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Test Ansicht Exfras  Fenster Hilfe _|E||5|
Dlcs-la| & 5 [l ofc| el [s @] ] @ & mleEElE=] el sl
Hetzwerk 3 : Filterwert in den DE153 laden (Byte 18 = 02 und Byte 19 = 1E) LI
Eommentar: ‘
M2.1
F
DELS3.DEX1 MIOVE
0.1 — —En DBL53.DEWL
ouT 8 M4. 0
ENO
A Ha.1
: Azyklisch schreiben (Filterwert in R37)
Kommentar:
DES3
& "WRREC"
4, 1 — DELS3.DEXL
E0. 0 —EN DONE =0, 0
DELS3.DEX1
0.1 =3 FEQ DBL53.DEXL
BUSY |—0, 1
e
gums#sq—m
DELS3.DEXL
(a7 mmex ERROR (0.2
z —{LEN DEL53.DEDL
STATUS =2
DBL53.RECO
FD —IRECORD Eno |-
=
[ =L 1: Fehler g 2 Info

Verifizierung der Umparametrierung

Die Verifizierung der Umparametrierung erfolgt mit Hilfe des SFB52 "RDREC". Dazu wird der neue Wert

aus Register 37 in Netzwerk 5 (iber den SFB ausgelesen.

Abbildung 9-18:
Verifizierung der
Umparametrie-
rung

9-16

EKUP;"AWL;"FUP -[0B1 -- DP¥1_40A_0005,SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 DP]

{3} Datei Beatbeiten Einfilgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe 18] x|
e = T e e T o i e A
= |
;Iet,zwerk 5): Azyklisch lesen und Verifizierung in DELSZ, Byte 18 und 19
Eommentar: ‘
DB5Z
“RDREC™
DEL5Z.DBX1
—EN VALID =0, 0
LBEL152.DEX1 LBEL5Z.DEX1
0.1 =({FEQ BUOSY =0, 1
DI§le#64 — ID LELSZ.DEXL
ERROR |-, 2
57 = INDEX
DEL5Z.DEDL
2 —{MLEN STATUS =2 J
DE15Z.RECO DEL5Z.DBW1
ED —{RECORD LEH |5
ENO =
=
T[4 = {2 1: Fehler A 2: Info
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9.1.10 Aufbau der Datenbausteine

Abbildung 9-19: HHKOP/AWL/FUP - DB53

DB52 Und DB53 Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystern Test Ansicht Extras Fenster Hife

Dlele-lal ) slele] o] clal[S o] ] ]

Typ Infangswert Nktualwert Kommentar
EOOL FALSE FALSE
DWORD DW#16#0 DW#Lla#0
6.0|in INDEX INT [t} [t}
§.0|in HLEN INT [t} [t}
10. 0fout VALID EOOL FALSE FALSE
10. 1{out BUSY EOOL FALSE FALSE
10. zZ(out ERROR BOOL FALSE FALSE
1Z.0(out STATUS DWORD DUl#16#0 Dirgla#0
16.0(out LEN INT a a
15.0(in_out RECORD ANTY P§F 0.0 ¥OID O |P#F 0.0 ¥VOID 0O
U 315-2 DP
hdresse [Deklaration |Hame Typ Infangswert Kommentar
0.0|in REQ EOOL FALSE
Z.0|in ID DWORD DW#16#0 DW#Lla#0
6.0|in INDEX INT [t} [t}
§.0|in LEN INT [t} [t}
10.0fout DONE EOOL FALSE FALIE
10. 1{out BUSY EOOL FALSE FALSE
10.zZfout ERROR BOOL FALSE FALSE
1Z.0(out STATUS DWORD DUl#16#0 Dirgla#0
16.0(in_out RECORD ANY P§F 0.0 ¥OID O |P#P 0.0 ¥OID 0O
A Isl Fehler Irfio

Abbildung 9-20: iHKoP,/AWL/FUP - DB153
DB152 Und DB153 Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife

D|S|E-a| S| &[5l@] o= cldl o @] <] W

W DB152 -- DP¥1_40A_0DDD54SIMATIC 300{1)\CPU 315-2 DP
.0
+0.0| [REQ BOOL FALSE Datensatzitbertraqmyg durchfithren
+2.0| |ID DWORD DW#16#0 log. 3laveadresse
+6.0| |INDEX INT o DatensatZnummer
+6.0( |MLEN INT o max. Lange Datensatz
+10.0( [VALID BOOL FALSE Datensatz giltig
+10.1| [BUSY EOOL FALSE Lesen noch in Bearbeitung
+10.2| |[ERROR EBOOL FALSE Fehler heim lesen
+12.0| |STATUS DWORD Du#16#0 Fehlercaode
+16.0| [LEN INT a Lange gelesene Datenszatz
+16.0| [RECORD ARRAY[0..47] E#le#0 Datensatz
*1.0 BYTE
=66.0 END_STRUCT vI

+0.0| [REQ BOOL FALSE Datensatzitbertragqung durchfithren
+2.0| |ID DWORD DU#16#0 log. Zlaveadresse
+6.0| |INDEX INT o DatensatZnumuer
+6.0| |MLEN INT i} max. Lange Datensatz
+10.0| |DONE EOOL FALIE Datensatz giltig
+10.1| [BUSY EOOL FALZE Lesen noch in Bearbeitung
+10.2| |[ERROR EBOOL FALSE Fehler heim lesen
+12.0| |STATUS DWORD DUELlo#0 Fehlercode
+16.0| |[LEN INT a Lange gelesene Datensatz
+16.0| [RECORD ARRAY[0..47] E#l6#0 Datensatz
*1.0 BYTE
=66.0 END_STRUCT

L[ A e 0 12 Fehler A 2 Info
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9.2 Anwendungsbeispiel Zdhlermodul

Im folgenden Beispiel soll ein piconet®-Zahlermodul folgende
Funktionen erfiillen:

Vorwartszahlen
Setzen eines Ausgangs bei 25 gezdhlten Impulsen
Riicksetzen des Ausgangs bei 50 gezahlten Impulsen

Reset des Zahlers auf 0 bei 100 gezéhlten Impulsen

9.2.1 Parametrierung eines Zdhlers als Stand-alone-Modul via GSx-Datei

Die Parametrierung des Zahlers als Stand-alone-Modul kann unter Verwendung der GSx-Datei-Parame-
ter Uber die Klartext-Parametrierung im Hardware-Konfigurator erfolgen.

Achtung

Bei Modulen, die die Moglichkeit der Klartextparametrierung via GSx-Datei bieten, sollte,
wenn moglich, komplett auf eine Parametrierung via Registerkommunikation verzichtet wer-
den. Siehe Seite 7-23 ,Parametrierung der Module”.

Vorgehensweise

1 Offnen Sie durch Doppelklicken auf das Modul den Dialog ,Eigenschaften DP-Slave”. Im Register
.Parametrieren” finden Sie die geratespezifischen Parameter des Moduls.

2 Folgende Parametereinstellungen werden vorgenommen:

Abbildung 9-21:
Parametrierung
im Hardware-
Konfigurator

9-18

Eigenschaften - DP-Slave x|
Allgemein Parametrieraﬂl
Parameter hadert :I
|-[2] Prozessabbildaktualisisnung freilaufend
-[Z] Reaktion auf DP-Fehler |IP-Zylelus wird gestoppt
H[E] Kanal 1 'watchdag ist aktiv
I-[Z] Kanal 1 Setzen des Zashlers positive Flanke
-[Z] Kanal 1 Setzen des Ausgangs st aktiv
|-[2] Kanal 1 Ruecksetzen des Ausgangs st aktiv
(2] Kanal 1 Ruscksetzen des Zashlers it aktiv
HE] Kanal 1 Impuls Betrish ist nicht akkiv
I-[£] Kanal 1 Zaehler Sperren Gate 1
[E] Kanal 1 Timer Basis 1 ug/Digit 250 us - 65 ms
I-[2] Kanal 1 Ruscksetzen mit Reset ist hicht akkiv
(2] Kanal 1 Einschalt Schwelwert 25
HE] Kanal 1 Ausschalt/mpuls 50
HE] 100
[Z] Kanal 2 wWatchdog ist aktiv
|-[2] Kanal 2 Setzen des Zaehlers positive Flanke
(2] Kanal 2 Sefzen des Ausgangs it nicht aldtiv
-] Kanal 2 Ruecksetzen des Ausgangs ist nicht akkiv -|
Abbrechen | Hilfe |

3 Parametrieren Sie das Modul entsprechend und laden Sie die gednderten Einstellungen liber ,Ziel-
system — Laden in Baugruppe...” in die Steuerung.
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9.2.2 Parametrierung eines Zihlers als Erweiterungsmodul iiber Registerkommunikation

Die Parametrierung des Erweiterungsmoduls kann nur Gber die Registerkommunikation oder die Soft-
ware ,I/0O-ASSISTANT” erfolgen. Alle Einstellungen werden direkt in den vordefinierten Registern vor-
genommen.

Der Zugriff auf die Register der piconet®-Module erfolgt Giber den Aufruf der Registerkommunikation,
einen Schreib- oder Lesebefehl und die Eingabe der Registernummer im Control-Byte des jeweiligen
Moduls.

Schreiben des Passwortes in Register 31

Das Passwort 0x1235 wird in das Register 31 des Zdhlermoduls geschrieben. Der Befehl zum Beschrei-
ben des Registers und damit die Freischaltung der Registerkommunikation durch die Eingabe des Pass-
wortes wird Uber das Control-Bytes des Moduls gegeben.

Tabelle 9-10: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Schreiben des
Registers 31 (Con- 1 1 0 1 1 1 1 1
trol-Byte)
Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert
Bit 6 =1 — Register wird geschrieben
Bit 5
bis Bit 0 =314e, — Registernummer
Die Datenbytes des Ausgangsdatenabbilds enthalten die Werte, die an die entsprechenden Register
Ubermittelt werden sollen.
Das Passwort 0x1235 wird in Datenbyte 0 (im Beispiel: Merkerbyte 119) und Datenbyte 1 (im Beispiel:
Merkerbyte 118) des Moduls geschrieben, wobei Datenbyte 0 das niederwertige und Datenbyte 1 das
hoherwertige Byte ist.
In diesem Fall wird also die 0x12 in Merkerbyte 118 (Datenbyte 1) und die 0x35 in Merkerbyte 119
(Datenbyte 0) geschrieben.
Abb”dung 9-22: K2 @¥AT_1 - piconetSIMATIC 300{1)4CPU 315-2 DP... _ |0 x|
Passwortin ZAlOperand Anz] S [ s |
Register 31 B2 | | //SMNE-0202D-0003, Zahler, Kanal 1
E3 /ilesen
A Register 31 B4 | Mw 26 HEX WHIEHDOOD
B Datenbyte 1 5 | MB 110 BIN = 2#1001_1111 A
cD b 0 EE MEB 111 {HEX B EH#O0
atenoyte B7| MB 112 HEX  B#0D
ES MB 113 iDEZ 0 J B
] ME 114 ‘DEZ. 10 C
Fil Hzchreiben
1 Mws 28 HEX WHIEHOO00 |

72 MB 115 (BIN ZH1101_1111 #1101 1111
73 MB 116 HEX BH1EH00
74 MB 117 {HEX BH1EH00
75 MB 118 'HEX BHIEHT2
76 MB 113 (HEX BHIEHIG

77 id

Hinweis
ﬂ Die Mapping-Tabellen in Kapitel 5 des Handbuchs zeigen die Zuordnung der Ein- und Aus-
gangsdaten zu den Datenbytes.
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9.2.3 Aktivieren der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Das Aktivieren der Zahler-Funktionen zum Setzen und Riicksetzen des Ausgangs sowie zum Ruiickset-
zen des Zahlers erfolgt im Feature-Register (Register 32) des Moduls - siehe zur Registerbelegung des
Zahlers: Kapitel 12 ,Technologiemodule” im Handbuch ,piconet® I/0-Module”, TURCK-Dokumentati-
onsnummer: D300777 (deutsch) und D300778 (englisch).

Schreiben des Feature-Registers (Register 32)

Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:

Tabelle 9-11: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =324, — Registernummer

Aus der Belegung des Feature-Registers des Zahlermoduls ergeben sich folgende Einstellungen fiir die-
ses Beispiel:

Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):

Wert: 0x78

Tabelle 9-12: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Register 32,
Low-Byte 0 1 1 1 1 0 0 0

Bit 7 =0 — Impuls-Betriebsart inaktiv.

Bit 6 =1 — Funktion zum Reset des Zahlers aktiv

Bit 5 =1 — Funktion zum Riicksetzen des Ausgangs aktiv

Bit4 =1 — Funktion zum Setzen des Ausgangs aktiv

Bit 3 =1 — Setzen des Zahlers erfolgt bei positiver Flanke von CNT_SET Bit im Control-

Byte
Bit 2 =0 — Watchdog aktiv
Bit 1, Bit 0 =0 — reserviert

High-Byte — Datenbyte 1 (im Beispiel Merkerbyte 118):

Wert: 0x01

Tabelle 9-13: Bit15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit 11 Bit10 Bit9 Bit 8
Register 32,
High-Byte 0 0 0 0 0 0 0 1

Bit 15

bis Bit 11 =0 — reserviert

Bit 10 =0 — Zurilcksetzen des Ausgangs erfolgt mit einem Reset des Zahlers
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Bit 9 =0 — Timer-Basis (Impulsldnge Register 41)
: 1 us/Digit (250 ps - 65 ms)
Bit 8 =1 — Zahlerist gesperrt wenn Eingang Gate
=high (1)tp
Abbildung 9-23: K2 @¥AT_1 - piconetSIMATIC 300{1)4CPU 315-2 DP... _ |0 x|
Schreiben des ZAlOperand Anz] S [ s |
Registers 32 B2 |  //SNNE-02020-0003, Zahler, Kanal 1
B3 filesen

B4 Mw 26 HEX: WHIEHOO000
E5 MB 110 BIN 24#0000_0010
EE MB 111 {HEX E#16H00

E7 MB 112  HEX E#16H00

E8 MB 113 {DEZ a J
E9 MB 114 DEZ a
70 Hschreiben
71 M 200 HEX.  wWHIEHOOOD |

72 ME 115 (BIN 24#1110_0000§ 281110 0000
73 MB 116  HEX E#16H00

74 MB 117 {HEX E#16H00

75 MB 118 ' HEX EH16801

76 MB 119 {HEX EH1EHTE

77 id

Hinweis
Die in Register 32 vorgenommenen Einstellungen werden erst nach einem Spannungs-Reset
des Moduls giiltig.
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9.2.4 Einstellen der Einschalt-, Ausschalt- und Reset-Schwellwerte

Die Einstellung der Schwellwerte erfolgt in den Registern 35 bis 40. Die Schwellwerte werden hier dau-
erhaft im EEPROM des Moduls gespeichert.

Hinweis
Wichtig bei der Wahl der Schwellwerte ist:
Einschalt-Schwellwert < Ausschalt-Schwellwert < Reset-Schwellwert

Tabelle 9-14: Register Bezeichnung Speicher
Schwellwert-
Register RO Einschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R1 Einschalt-Schwellwert, hoherwertiges Wort RAM
R2 Ausschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R3 Ausschalt-Schwellwert, hoherwertiges Wort RAM
R4 Reset-Schwellwert, niederwertiges Wort RAM
R5 Reset-Schwellwert, h6herwertiges Wort RAM
R35 Einschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPROM
R36 Einschalt-Schwellwert, héherwertiges Wort EEPROM
R37 Ausschalt-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPROM
R38 Ausschalt-Schwellwert, h6herwertiges Wort EEPROM
R39 Reset-Schwellwert, niederwertiges Wort EEPROM
R40 Reset-Schwellwert, héherwertiges Wort EEPROM

Hinweis
ﬂ Die Einstellungen in den Registern 35 bis 40 werden erst nach einem Spannungs-Reset des
Moduls aktiv und in den RAM des Moduls und damit in Register 0 bis 5 ibernommen.

Achtung

A Die Einstellung der Schwellwerte sollte nicht direkt in den Registern 0 bis 5 erfolgen. Im Falle
eines Spannungs-Resets des Moduls kénnten die aktuellen Anderungen im RAM durch
ungliltige, im EEPROM gespeicherte Werte aus den Registern 35 bis 40 liberschrieben wer-
den.

9-22 D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP



Anwendungsbeispiel Zéhlermodul

Industrielle
Automation
Einschalt-Schwellwert (25 Impulse):
Tabelle 9-15: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Beschreiben von
Register 35 (Con- 1 1 1 0 0 0 1 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) =25, (0x19)
Tabelle 9-16: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 0 0 1 1 0 0 1
Abbildung 9-24: K2 @YAT_1 - piconetSIMATIC 300(1)4,CPU 315-2... [0 x|
Einschalt- c o =
l]p9land| Anz | | _I
Schwellwert 62 | //SHNE-02020-0003, Zahler, Kanal 1
B3 | //Lezen
B4 [Mw 26 HEX Wi BHODOD
B5 [MEB 110 BN 210100011
BB |ME 111 HEX.  B#1SHOD
7 |ME 112 HEX  BH#1SHO0
B8 |ME 113 DEZ. O J
B3 [ME 114 DEZ. 1
70 | //zchreiben
71 M 28 HEX D wiiEROooD
72 |ME 115 BIN - 2#1110_0011 2H1110_ 0071
73 |ME 16 HEX.  B#1SHO0
74 |ME 117 HEX.  B#1SHO0
75 |ME 118 DEZ. 0
76 |ME 119 DEZ. 25
77 _
Ausschalt-Schwellwert (50 Impulse):
Tabelle 9-17: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Beschreiben von
Register 37 (Con- 1 1 1 0 0 1 0 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) = 50,,, (0x32)
Tabelle 9-18: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 0 1 1 0 0 1 0
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Abbildung 9-25: K2 @YAT_1 - piconetSIMATIC 300(1)4,CPU 315-2... [0 x|
Ausschalt- Operand Anz] S [ s |
Schwellwert B2 | /7SNNE-D2020-0003, Zahler, Karal 1
B3 | //Lezen
B4 [Mw 26 HEX Wi BHODOD
B5 [ME 110 BN 2#1010_0101
BB |ME 111 HEX.  B#1SHOD
7 |ME 112 HEX  BH#1SHO0
B8 |ME 113 DEZ. O J
B3 [ME 114 DEZ. 1
70 | //zchreiben
71 M 28 HEX D wiiEROooD
72 |MB 115 BIN . 2#1110_01m 2H1110_ 0101
73 |ME 16 HEX.  B#1SHO0
74 |ME 117 HEX.  B#1SHO0
75 |ME 118 DEZ. 0
76 |ME 119 DEZ. =0
77 _
Reset-Schwellwert (100 Impulse):
Tabelle 9-19: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
Beschreiben von
Register 39 (Con- 1 1 1 0 0 1 1 1
trol-Byte)
— Datenbyte 0 (Merkerbyte 119) = 100, (0x64)
Tabelle 9-20: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Datenbyte 0 (Mer-
kerbyte 119) 0 1 1 0 0 1 0 0
Abbildung 9-26: K2 @YAT_1 - piconetSIMATIC 300(1)4,CPU 315-2... [0 x|
Reset-Schwellwert Operand Anz] S [ s =
B2 | //SNNE-02020-0003. ZaHler, Kanal 1
B3 | //Lezen

B4 |Mw 26 HEX Wk BHdO00
B5 |ME 110 BIN | 281010_0111
B6 |ME 111 HEX  BHIG#00
B7 |ME 112 HEX  BHIG#00
B8 |ME 113 DEZ. O J
B3 |ME 114 DEZ. O

70 | //zchreiben
7 |Mw 28 HEX HiEHoaos

72 [MB 115 BIN . 2#1110_0111 ZH110 01
73 |ME 116 HEX  BHIG#00

74 |ME 117 HEX  BHIG#00

75 |ME 118 DEZ. O

76 |ME 119 DEZ. 100

77

B

] | :

Nl

Achtung

Flhren Sie einen Spannungsreset durch, damit die Einstellungen in den Registern 35 bis 40 in
Register 0 bis 5 des Moduls Gibernommen werden!
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9.2.5 Freischalten der internen Funktionen des Zdhlers

1 Bevorder Zdhler in Betrieb genommen wird, missen die internen Funktionen des Zahlers, d. h. die
Parametereinstellungen, zunachst Giber das Freigabebit ,EN_A", Bit 0 im Control-Byte, freigeschaltet
werden.

2 Dazu wird Uber die Variablentabelle das Control-Byte mit 2#0000_0001 beschrieben.

Abblldung 9-27: |&] ¥ar - |\|'AT 1 -- @piconet}SIMATIC 300! 1 !}EI’E‘U 315-2 DPYS7 Progr... - |0O0| %

Frelgabe liber &ﬂ Tabelle Eearbeiten Einfiigen Zielsystem Wariable Ansicht Extras Fenster

Bit 0 des Hife

Control Bytes #| D2 E| & #|Bmelo|o] X[z 8| _”_le" ﬁ_l
,‘; Operand | Anzagﬂ Skatuswert | Skeuerwert

61
62 JHSNNE-D2D2D-DDUB, Zahler, Kanal 1
63 Hilesen

64 Mw 26 HEX  'wi16#0000

65 ME 110 (BIMN 24#0000_0010
66 MB 111 HExX  BH1EH#O0D

67 MB 112 'HEX  BHI1EH#O0

68 MB 113 HEX  BHI1EH#O0D L]
69 MB 114 ‘DEZ 0O
70 Hschreiben
71 Mw 28 ‘HEX  'wi1EH0000
7z MB 115 BIN 24#0000_0001 24#0000_0001
73 MB 116 ‘HExX  BH#1EH#12
74 MB 117 HExX  BHIEH3S
75 MB 118 ‘HEX  BHI1EH#O0D
76 MB 1139 HEx  BHIEHO0D
77 E

piconetiSIMATIC 300{13,...457 Program{a) <1’ [RUM p

l4

9.2.6 Beobachten des Zihlvorganges iiber die Variablentabelle

Der Zahler zahlt vorwarts. Die gezdhlten Impulse werden im Datenbyte 0 des Zéhlers, in diesem Fall MB
124, angezeigt.

Erreichen des Einschalt-Schwellwertes

1 Der Zahler zdhlt wie vorgegeben bis 25 und setzt den Ausgang.
2 Die LED Q1 an der Buchse ,D” des Zahlermoduls leuchtet griin.
3 Das Bit 2 des Status-Bytes (im Beispiel: MB 110) wird gesetzt.

Abblldung 9-28: &ﬂ @YAT_1 -- piconet’ SIMATIC 300{1)\CPU 315-2 DP"S7-Programm(... - |EI|1|
Setzen des = l]p9land| Anz| Statuswert | Steuerwert ;I
AUSangS 78 A#SDPB-02020-0003, Zahler, Kanal 1

73 filesen

80| w30 HEx ] iieHin0g
81| Me 120 BN [_2A0000 0110
82| ME 121 HEX.  BRIERUD

82| ME 122 HEX  BHIEROD

B4 | ME 123 HEX.  BHIEHOD

5| MB 124 DEz 2 [
86 ##Schreiben
87| w32 HEx]iEHGG00
82| ME 125 BN 2H0000 0007 2#0000 D001
8| ME 126 HEX  BHIEHIZ
S| ME 127 HEX.  BHIEH3S
1| ME 128 HEX  BHIEROD
52| ME 129 HEX.  BHIEROD =

Erreichen des Ausschalt-/Impuls-Wertes

4 Der Zahler zahlt wie vorgegeben weiter. Bei 50 gezahlten Impulsen wird der Ausgang zurlickge-
setzt.

5 Die LED Q1 an der Buchse ,D” des Zahlermoduls erlischt.

D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP 9-25



6

Im Status-Byte (MB110) wird Bit 2 wieder zurtickgesetzt.

Abbildung 9-29:
Riicksetzen des
Ausgangs

9-26

&ﬁ @YAT_1 -- piconet' \SIMATIC 300(1),CPU 315-2 DP,S7-Programm{... - |EI|1|

,‘;Dpemnd| Anz| 5 | 5
78 A#SDPB-02020-0003, Zahler, Kanal 1
73 filesen
80 Mw 30 HEX:  WHIEHOO00O
g1 MB 120 ‘BIN 24#0000_0010
82 MB 121 {HEX EH16H00
83 MB 122  HEX E#16H00
84 MB 123 {HEX E#16H00
85 MB 124 DEZ 50
86 A5 chreiben
87 Mw 32 HEX: WHIEHO00O
88 MB 125 (BIN 24#0000_0000 24#0000_0001
83 MB 126  HEX E#16H00
90 MB 127 {HEX E#16H00
91 MB 128 ' HEX E#16H00
92 MB 129 {HEX E#16H00

=

Erreichen des Reset-Schwellwertes

7 Bei 100 gezdhlten Impulsen wird der Zahlerstand in Datenbyte 0 (hier: MB 124) wieder auf ,0”
zurlickgesetzt.

8 Der Zahler fangt wieder von ,,0” an vorwarts zu zdhlen.
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9.3 Anwendungsbeispiel SSI-Modul

Die Konfiguration des SSI-Moduls muss tber die Registerkommunikation oder die Software ,1/0-ASSIS-
TANT” erfolgen.

Die Multiturn-Geber konnen nicht direkt iber das piconet®-Modul parametriert werden. Die Konfigura-
tion kann z. B. fur Kiibler-Geber nur mit Hilfe des kostenfreien ,Parametriertools fir Multiturn Encoder”,
der Software Ezturn®, vorgenommen werden.

Hinweis

ﬂ Beim Einsatz des piconet® SSI-Moduls Sxxx-10S-x005 ist zu beachten, dass die Einstellung der
Kommunikationsparameter (Ausgabeformat, Single-/ oder Multiturn, Baudrate, Datenlange
usw.) des Moduls und des verwendeten SSI-Gebers Gibereinstimmen.

Dieses betrifft alle Parameter-Einstellungen des Feature-Registers (Register 32), des Baudraten-Regis-
ters (Register 33) und des Datenlangen-Registers (Register 34).

Hinweis
ﬂ Detaillierte Informationen zu den Belegungen der Modul-Register finden Sie in Kapitel 12 des
piconet® I/0O-Handbuchs ,piconet” I/0-Module”, TURCK-Dokumentationsnummer: D300777

(deutsch) und D300778 (englisch) .
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9.4 Anwendungsbeispiel Inkremental-Encoder

Im folgenden Beispiel soll ein piconet® Inkremental-Encoder-Modul folgende Funktionen erfiillen:
Setzen des Zahlwertes auf ,0”,
Speichern des Zahlwertes bei aktiviertem Latch-Eingang,
Sperren des Zahlers mit einem Low-Pegel am Gate-Eingang,

Umschalten vom Encoder-Interface-Modus in den Counter-Modus.

9.4.1 Parametrierung eines Inkremental-Encoders via GSx-Datei

Die Parametrierung des Inkremental-Encoders unter Verwendung der GSx-Datei-Parameter steht der-
zeit noch nicht zur Verfligung.

Die Parametrierung des Moduls kann entweder tiber das Control-Byte und/oder Registerkommunika-
tion oder (iber die Software
(/O-ASSISTANT” erfolgen.

9.4.2 Parametrierung eines Inkremental-Encoders iiber das Control-Byte

Die Parametrierung des Inkremental-Encoders kann in vielen Fallen direkt Gber das Control-Byte erfol-
gen. Eine Parametrierung Uber Registerkommunikation ist dabei nicht notwendig.

Bestimmte Parametrierungen miissen jedoch Uber die Registerkommunikation vorgenommen wer-
den. Alle Einstellungen werden direkt in den vordefinierten Registern vorgenommen.

Setzen des Zahlwertes

Der Zahler wird mit steigender Flanke des Bits ,CNT_SET”, Bit 2 im Control-Word" des Moduls auf den
Wert, der liber die Prozessdaten in Reg0 und Reg1 (siehe ,Mapping” im busspezifischen piconet®-Hand-
buch) vorgegeben wird, gesetzt.

Setzen des Bits ,,CNT_SET”

Das Setzen des Bits erfolgt ohne Registerzugriff einfach tiber das Control-Byte:

Tabelle 9-21: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Control Byte
Name RegAccess - - - - CNT_SET EN_LAT _EXT/ EN_LATC
RD_PERIOD
Tabelle 9-22: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit1 Bit0
Setzen von
LCNT_SET” 0 0 0 0 0 1 0 0
Der in Reg 0 (Merkerbyte 192) und Reg 1 (Merkerbyte 191) vorgegebene Wert, im Beispiel ,0”, wird
libernommen.
Hinweis
ﬂ Es ist darauf zu achten, dass das Bit ,CNT_SET” vor einem erneuten Aktivieren erst wieder
zurilickgesetzt werden muss.
9-28 D300775 0511 - piconet” PROFIBUS-DP



Anwendungsbeispiel Inkremental-Encoder

Industrielle
Automation

Abblldung 9-30: [ variable beobachten und steuern - [|:; (=] ]
Setzen des &ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht
Zdbhlers Extras Fenster Hife &
| Dl(E| 8| & (.o X[ 2] M
Spfor w| 55| el
,‘;Dpemnd| Symhol| Anz| 5 | 5 ;I
142 AASDBP-105-00071, Inkremental Encoder
143 /ilesen
144 Mws 46 HEX Wi EHOO00
145 MEB 180 : "Status" BIMN 240000 _07100
146 MB 181 :"D1" IDEZ 1}
147 MB 182 :"DO"  DEZ 1}
148 MB 183 1"D2"  BIM 2H0011_0000
145 MEB 184 :"D4" DEZ 10
150 MB 185 :"D3"  DEZ a7
151 Hzchreiben
152 Mws 48 HEX Wi EHOO00
153 MEB 190 : "Caontral: BIMN 2H0000_07 00) 2310000_!:@‘
154 MEB 191 :"Reg1"iHEX BH#1EH#00 BH#1EH#00
155 MB 192 :"Reg 0" HEX BH#1EH#00
156 MB 193 HEX BH#1EH#00
157 MEB 194 HEX BH#1EH#00 J
158 MEB 195 HEX BH#1EH#00
1RO L_I
piconetiSIMATIC 300(13,. . \57-Programm(s) @ v
Das Modul zahlt jetzt von ,0” an auf- bzw- abwarts, je nach Drehrichtung des angeschlossenen Enco-
ders.
Datenbyte D2
Der Zustand der Eingangskanale A, B und C sowie der Eingange ,Gate” und ,Latch” werden in Daten-
byte D2 angezeigt:
Tabelle 9-23: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Datenbyte D2
Name - - INPUT_A INPUT_B INPUT_C INPUT_ERR LATCH Gate
Tabelle 9-24: Name Beschreibung
Beschreibung

INPUT_A Status des Eingangskanals A

INPUT_B Status des Eingangskanals B

INPUT_C Status des Eingangskanals C

INPUT_ERR Status des Stormeldekanals

LATCH Status des LATCH Eingangs der M12-Buchse

GATE Status des GATE Eingangs der M12-Buchse

Speichern des Zdhlwertes

Datenbyte D3 und D4 speichern den aktuell anliegenden Zahlwert bei Aktivierung des externen Latch-
Eingangs.

Zur Aktivierung des externen Latch-Eingangs wird Bit 1 ,EN_LAT_EXT” des Control-Bytes gesetzt.
Beim ersten externen Latch-Impuls am Latch-Eingang nach Gultigkeit des Bits ,EN_LAT_EXT” wird der

Zéhlerwert gespeichert. Die folgenden Impulse haben bei gesetztem Bit keinen Einfluss auf das Latch-
Register.
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Das Setzen des Bits erfolgt ohne Registerzugriff einfach tiber das Control-Byte im Prozessdatenbetrieb:

Tabelle 9-25: Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Control Byte
Name RegAccess - - - - CNT_SET EN_LAT_EXT/  EN_LATC
RD_PERIOD
Tabelle 9-26: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Setzen von
“EN_LAT_EXT” 0 0 0 0 0 0 1 0

Findet am externen Latch-Eingang jetzt wahrend des Zahlvorganges ein Flankenwechsel von ,0" auf
»1" statt, wird der zu diesem Zeitpunkt aktuelle Zahlerwert in Datenbyte D3 und D4 geschrieben.

Die Aktivierung des Latch-Eingangs wird durch ein kurzzeitiges setzen des Bits 1 ,LATCH" in Datenbyte
D2 angezeigt (siehe Seite 9-29).

Abbildung 9-31:

Speichern des
Zéhlwerts

9-30

[ variable beobachten und steuern - [@vi 10l =|
&ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht

Extras Fenster Hilfe ;Iilll
| DI(|| 8| % [Ble[o]] x|F ]zl
s | 6597 |

,‘;Dpemnd| Symhol| Anz| 5 | 5 ;I
142 ASDEP-105-0001, Inkremental Encoder
143 filesen

144| MW 4B HEX: ‘wit16H#0000
145 MB 180  “Status" BIN 24#0000_0010
146 MB 181 :"D1" (DEZ: 92

147| MB 182 "DO" DEZ. &3

148 MB 183 ("D2" EIN 2400110010,
143 MB 184 "D4" | DEZ K |
180 MB 185 :"D3" DEZ
151 Hschreiben

162| Mw 48 HEX: Wil BHO000

163| (ME 190 "Cortol BIN | 2#0000 0010  2H0000 0010

164| ME 191 "Req1" HEX.  BH#1GH00 BH1G#00

166| ME 192 "Req(" HEX. BH#1GH00

156| ME 133 HEX:  BH#IGH00

157| ME 134 HE%:  BH#IGH00 J
163| ME 135 HEX:  BH#IGH00

1RO LI
picanet\SIMATIC 300(17,...\57-Programm{5) [ @z
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9.4.3 Parametrierung eines Inkremental-Encoders iiber Registerkommunikation

Fir die Parametrierung des Moduls Giber Registerkommunikation muss zunachst das Passwort fiir den
Registerzugriff in Register 31 des Moduls geschrieben werden.

Schreiben des Passwortes in Register 31

Das Passwort 0x1235 wird in das Register 31 des Inkremental-Encoders geschrieben. Der Befehl zum
Beschreiben des Registers und damit die Freischaltung der Registerkommunikation durch die Eingabe
des Passwortes wird tber das Control-Bytes des Moduls gegeben.

Tabelle 9-27: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Schreiben des
Registers 31 (Con- 1 1 0 1 1 1 1 1
trol-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit 6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =31 4es. — Registernummer

Die Datenbytes des Ausgangsdatenabbilds enthalten die Werte, die an die entsprechenden Register

Ubermittelt werden sollen.

Das Passwort 0x1235 wird in Reg 0 (im Beispiel: Merkerbyte 192) und Reg 1 (im Beispiel: Merkerbyte

191) des Moduls geschrieben, wobei Reg 0 das niederwertige und Reg 1 das héherwertige Byte ist.

In diesem Fall wird also die 0x12 in Merkerbyte 191 (Reg 1) und die 0x35 in Merkerbyte 192 (Reg 0)

geschrieben.

Hinweis
ﬂ Die Mapping-Tabellen in Kapitel 5, Datenmapping der piconet®-Module zeigen die Zuord-
nung der Ein- und Ausgangsdaten zu den Datenbytes.

Abbl,dung 9-32: L] ¥ariable beobachten und steuern - [|:; =101 |
Passwortin &ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht
Register37 Extras Fenster Hife =& =]

A Register 31
B Reg 1
C Reg 0

#| D2 E| & %|@m@lo| o] X[z 8| ﬁ”
Sfer wn| 6|4 el

,‘;DpemndlSymhollAnzl S | 5 ~l

141 : : |
142 ASDEP-105-0001, Inkremental Encoder
143 filesen

144| MW 4B HEx:  ‘'wit16H#0000
145 MB 180 : “Status™ BIN 24#1001_1111
146 MB 181 "D1" HEX.  BHI1GHO0D
147| ' MB 182 :"DO"  HEX: BH16HO0
148 MB 183 "D2" HEX. BH#16HO0D
143 MB 184 :"D4" HEX: BHI1EHO0D
180 MB 185 “D3" HEX. BH#16H#O0
151 Hschreiben
152|  Mw 48 HEx  wHIEHOOOD 3
153] MB 130 :“Control: BIN 281101_1111 241101 11118
154 MB 191 “Reg1" HEX. BH#1E#12 ]
1585| ' MB 192 ("Reg0":HEX: BH#1EH#35

nw>»

156 MB 133 HEX BH1EH00
157 MB 134 HEX BH1EH00
1RO kD 10F o

piconetiSIMATIC 300(13,. . \57-Programm(s)
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Sperren des Zahlers

Der Zahler des Inkremental-Encoders kann, je nach Parametrierung, entweder mit High- oder mit Low-
Pegel am Gate-Eingang gesperrt werden.

In diesem Fall soll das Sperren des Zahlers durch einem Low-Pegel am Gate-Eingang aktiviert werden.
Die Parametrierung erfolgt Gber das Feature-Register (R32) des Moduls.

Der Zugriff auf die Register des Moduls erfolgt Giber den Aufruf der Registerkommunikation, einen
Schreib- oder Lesebefehl und die Eingabe der Registernummer im Control-Byte des jeweiligen Moduls.

Schreiben des Feature-Registers (Register 32)

Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:

Tabelle 9-28: Bit7 Bit6 Bit5 Bit 4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)

Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert

Bit6 =1 — Register wird geschrieben

Bit 5

bis Bit 0 =324, — Registernummer

Aus der Belegung des Feature-Registers des Inkremental-Encoders ergeben sich folgende Einstellun-

gen fir dieses Beispiel:

Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):
Wert: 0x02

Tabelle 9-29: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Register 32,
Low-Byte 0 0 0 0 0 0 1 0

Bit 7 =0 — reserviert

Bit6,Bit5 =0 — reserviert

Bit 4 =0 — Externe Latchfunktion aktiv

Bit3,Bit2 =0 — Status-Eingang (aktiv-low) wird ins Status-Byte, Bit 5 eingeblendet

Bit 1 =1 — Zahler wird mit einem Low-Pegel am Gate-Eingang gesperrt

Bit 0 =0 — reserviert
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High-Byte —> Reg 1 (im Beispiel Merkerbyte 191):
Wert: 0x80
Tabelle 9-30: Bit 15 Bit14 Bit 13 Bit12 Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit8
Register 32,
High-Byte 1 0 0 0 0 0 0 0
Bit 15 =0 — Encoder-Interface
Bit 14
bis Bit 12 =0 — reserviert
Bit11,Bit10 =0 — 4-fach Auswertung der Encodersignale A,B,C
Bit9,Bit8 =1 — reserviert
Abblldung 9-33: L ¥ariable beobachten und steuern = [ L =1a1x]
Schreiben des &ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht
RegiSterS 32 Extras Fenster Hife =& =]

#| D2 E| & %|@m@lo| o] X[z 8| ﬁ”
Sfer wn| 6|4 el

= l]p9land| Symbol | Anz| 5 | 5 ;I
142 ASDEP-105-0001, Inkremental Encoder

143 filesen

144| MW 4B HEx: ‘wit16H#0000
145 | MB 180 : “Status" (BIN 24#0000_0000
146 ME 181 D" DEZ. 0

147| MB 182 :"DO" DEZ: 0

148 MEB 183 "D2" EIMN 24#0000_0001
143 MEB 184 :"D4" DEZ: 0

180| MEB 185 "D3" DEZ. 0

151 Hschreiben

162|  Mw 48 HEX | WwitlaHoooo

153 ME 190 "Control BIN . 2HOODO_DOOO] 281110 0000

164| ME 191 "Reg1" BIN | 2#0000_0000 :

16| ME 192 "Reg(” BIN = 2#0000_0000 J
156| ME 133 HE%:  BH#1GH00

167| ME 134 HEX.  BH#1GH00 (R
picanet\SIMATIC 300(17,...\57-Programm{5) [ Dz

Hinweis
ﬂ Erst nach einem Spannungs-Reset des Moduls werden die in R32 vorgenommenen Einstel-

lungen giiltig und das Modul wechselt
wieder in den Prozessdatenaustausch.

Der Zahler sperrt jetzt so lange, bis ein High-Pegel am Gate-Eingang anliegt.

Bei einem erneuten Signalwechsel am Eingang ,High” — ,Low” wird der Zahler wieder gesperrt.
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Umschalten: Encoder-Interface-Modus zu Counter-Modus

Die Umschaltung vom Encoder-Interface-Modus in den Counter-Modus erfolgt ebenfalls iber das Fea-
ture-Register (R32) des Moduls.

Schreiben des Feature-Registers (Register 32)

Uber das Control-Byte werden die Einstellungen in Register 32 wie folgt an das Modul gegeben:

Tabelle 9-31: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
Schreiben des
Registers 32 1 1 1 0 0 0 0 0
(Control-Byte)
Bit 7 =1 — Registerkommunikation ist aktiviert
Bit 6 =1 — Register wird geschrieben
Bit 5
bis Bit 0 =324, — Registernummer
Aus der Belegung des Feature-Registers des Inkremental-Encoders ergeben sich folgende Einstellun-
gen fiir dieses Beispiel:
Low-Byte — Datenbyte 0 (im Beispiel Merkerbyte 119):
Wert: 0x00
Tabelle 9-32: Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Register 32,
Low—Byte 0 0 0 0 0 0 0 0
Bit 7 =0 — reserviert
Bit 6, Bit 5 =0 — reserviert
Bit 4 =0 — Externe Latchfunktion aktiv
Bit3,Bit2 =0 — Status-Eingang (aktiv-low) wird ins Status-Byte, Bit 5 eingeblendet
Bit 1 =0 — Zahler wird mit einem High-Pegel am Gate-Eingang gesperrt
Bit O =0 — reserviert
High-Byte — Reg 1 (im Beispiel Merkerbyte 191):
Wert: 0x80
Tabelle 9-33: Bit 15 Bit 14 Bit13 Bit12 Bit 11 Bit10 Bit9 Bit8
Register 32,
High—Byte 1 0 0 0 0 0 0 0
Bit 15 =1 — Counter-Modus
Bit 14
bis Bit 12 =0 — reserviert
Bit11,Bit10 =0 — 4-fach Auswertung der Encodersignale A,B,C
Bit9,Bit8 =1 — reserviert
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Abbildung 9-34:

X &ﬂ Yariable beobachten und steuern - [@¥# 10l =|
Schreiben des &ﬂ Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht
RegiSterS 32 Extras Fenster Hife I =1 |

#| D2 E| & %|@m@lo| o] X[z 8| ﬁ”
Sfer wn| 6|4 el

= l]p9land| Symbol | Anz| 5 | 5 ;I
143 Hilesen
144 MW 48 HEx:  wHIER0000

145 MB 180 | "Status" i BIN 24#1010_0000
146 ME 181 D1 DEZ a

147 MB 182 :"DO" DEZ a

148 MB 183 "D2" EIMN 24#0000_0000
143 MB 184 "D4" DEZ a

150 MB 185 "D3" DEZ 106

151 Hschreiben
152 M 48 HEx  wHIEHOOOD

153 MB 190 "Control": BIN 24#1110_0000§ 281110 0000
154 MB 191 ("Reg1" BIN 241000_0000; f

155 MB 1392 {"Reg 0" {BIN 24#0000_0000;

156| ME 133 HE%.  BH#1GH00

157| ME 134 HEX:  BH#1GH00

163| ME 135 HE%.  BH#1GH00

153

picanet\SIMATIC 300(17,...\57-Programm{5) o3y

Hinweis
Erst nach einem Spannungs-Reset des Moduls werden die in R32 vorgenommenen Einstel-

lungengliltig, das Modul wechselt wieder in den Prozessdatenaustausch und und der Zahler
zahlt weiter.
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- Verwenden der Bibliothek ,lloDrvDPV1C1.library” von CoDeSys V3
- Variablendeklaration

- Beispielprogramm

- Beispielvisualisierung

— CoDeSys V3 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzahlers aus Registertabelle 90

— CoDeSys V3 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzahlers aus Registertabelle 50
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10.1 Allgemeines

Dieses Kapitel beschreibt, zur Bestimmung des Fehlerortes im IP-Link-Strang, das Auslesen von Fehler-
zdhlern aus Registertabellen (siehe Allgemeine Struktur der Daten in den Registertabellen (Seite 10-3)
des Koppelmoduls und der IP-Link-Erweiterungsmodule mithilfe azyklischer PROFIBUS-DPV1-Dienste.

Ist die IP-Link-Kommunikation gestort, aber nicht vollstandig unterbrochen, konnen die Diagnosemel-
dungen des IP-Links aus den Registertabellen des Koppelmoduls bzw. der Erweiterungsmodule ausge-
lesen werden.

Der Zugriff auf diese Registertabellen erfolgt tiber azyklische Dienste mittels entsprechender Funkti-
onsbausteine (siehe Funktionsbausteine fiir azyklischen Dienste (Seite 10-2)).

10.1.1 Wichtige Informationen
Herstellungsdatum der Module

Das Auslesen der IP-Link-Fehlerzédhler kann nur fiir Module mit einem Herstellungsdatum ab 2011
garantiert werden.

GSD-Dateien

Bitte verwenden Sie nur die neuesten GSD-Dateien (GSD-Revision >V 3).

10.1.2 Funktionsbausteine fiir azyklischen Dienste

Diese Funktionsbausteine dienen in den jeweiligen Steuerungen zum azyklischen Datenaustausch und
werden von den Herstellern mitgeliefert.

Tabelle 10-1: Steuerung Funktionsbaustein/Struk-
Funktionsbau- tur
steine fiir azykli-
schen Datenaus-
tausch
S7 SFB52 ,RDREC” Azyklisches Lesen der Daten aus definierten
mit Step 7 Registern.
SFB53 ,RWRREC” Azyklisches Schreiben von definierten Regis-
tern.
VT250 DPV1_C1_M_Read Azyklisches Lesen der Daten aus definierten
mit CoDeSys V3 (aus DP-Master-Bibliothek Registern.
lloDrvDPV1C1.library)
DPV1_C1_M_Write Azyklisches Schreiben von definierten Regis-

(aus DP-Master-Bibliothek tern.
lloDrvDPV1Cl1.library)

Hinweis

ﬂ Die Verwendung der Funktionsbausteine wird spater in diesem Kapitel anhand von Bei-
spielen mit S7 und VT250 erldutert (siehe auch Auslesen von IP-Link-Fehlern am Beispiel
des S7 mit Step7 (Seite 10-6)und Auslesen von IP-Link-Fehlern am Beispiel des VT250 mit
CoDeSys V3 (Seite 10-11).
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10.1.3 Allgemeine Struktur der Daten in den Registertabellen

Tabelle 10-2:
Register mit IP-
Link-Diagnose-
meldungen

Registertabelle, Diagnoseinhalte

Index-Nr.

(DPV1)

dez. hex.

20 5A Fehlerzahler fiir allgemeine IP-Link-Fehler

In diesem Register, Offset 005 werden aufgetretene IP-Link-Fehler gezahlt.

50-60 32-3C Fehlerzdhler der Erweiterungsmodule - Bestimmung des Fehlerortes
Auslesen des Fehlerortes tiber den Fehlerzéhler der Erweiterungsmodule.
Dies ist nur bei noch laufender IP-Link-Kommunikation méglich.

Registertabelle 90 (allgemeine IP-Link-Fehler)
Registertabelle 90 enthalt, mit einem Offset von 5 Registern, einen allgemeinen IP-Link-Fehlerzahler.

Sporadisch auftretende Fehler bedeuten noch keine Probleme fiir die Kommunikation. Dieser Fehler-
zdhler wird nur durch ein Power ON/OFF zuriickgesetzt.

Tabelle 10-3: Byte Word Word-Nummerie- Register Inhalt
Struktur der Regis- -Nr. -Nr. rung -Nr.
tertabelle 90 bei Siemens
0 0 0 0 Offset
1 1 0 0
2 2 2 1
3 3 2 1
4 4 4 2
5 5 4 2
6 6 6 3
7 7 6 3
8 8 8 4
9 9 8 4
10 10 10 5 IP-Link Fehlerzahler
11 11 10 5
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Registertabellen 50 - 60 (Fehlerziahler der Erweiterungsmodule)

Stellt das Koppelmodul einen Fehler fest, versucht es den Fehlerort aus der Registertabelle der Erwei-
terungsmodule herauszulesen.

Ist der IP-Link-Ring tatsachlich unterbrochen bzw. die Kommunikation stark gestort, ist dies nicht még-
lich. Dann wird der Ort des IP-Link-Fehlers entweder optisch via LED-Blink-Code oder per PROFIBUS-
DP-Diagnose dargestellt und zwar riickwarts vom Koppelmodul gezahlt (siehe Fehlerdiagnose via LEDs
(Seite 6-2)).

Hinweis

ﬂ Ist in Registertabelle 50 die maximale Anzahl von Fehlertelegrammen erreicht (255/0xFF in
Low und High Byte), bleibt der Fehlerzahler bei diesen Werten stehen.
Er Iasst sich nur mit einem Spannungs-Reset wieder auf Null zuriicksetzen!

Lauft die Kommunikation noch, kann in den Registertabellen 50 bis 60 der Fehlerzahler je Erweite-
rungsmodul ausgelesen werden. Registertabelle 50 enthalt dabei die Fehlerzahler fiir die Module 1 bis
22 des IP-Link-Strangs, Registertabelle 51 die Fehlerzdhler der Module 23 bis 46 etc.

Tabelle 10-4: Tabelle |Byte Word Word-Nr. Register |Inhalt
;ter;li/;?el:tzife”en -Nr. -Nr. bei Siemens |-Nr. (Fehlerzihler von)
50-60 50 0 0 0 0 Offset
1 0 0 0
2 1 2 1
3 1 2 1
4 2 4 2 Erweiterungsmodul 1 | Low-Byte
5 2 4 2 | High-Byte
6 3 6 3 Erweiterungsmodul 2 | Low-Byte
7 3 6 3 | High-Byte
8 4 8 Erweiterungsmodul 3 | Low-Byte
9 4 8 | High-Byte
46 23 46 23 Erweiterungsmod. 22 | Low-Byte
47 23 46 23 | High-Byte
51 0 0 0 24 Erweiterungsmod. 23 | Low-Byte
1 0 0 24 | High-Byte
2 1 2 25 Erweiterungsmod. 24 | Low-Byte
3 1 2 25 | High-Byte
46 23 46 47 Erweiterungsmod. 46 | Low-Byte
47 23 46 47 | High-Byte
Dabei entspricht die Position des Fehlerzdhlers in der Registertabelle, der Position des Erweiterungs-
moduls im IP-Link-Strang (Offset = 4 Byte). Ein Fehler am zweiten Erweiterungsmodul wiirde also in
Bytes 6 und 7 angezeigt werden, ein Fehler an Erweiterungsmodul 3 in Bytes 8 und 9. (Step7 -Auslesen
des IP-Link-Fehlerzahlers aus Registertabelle 50 (Seite 10-10) bzw. CoDeSys V3 - Auslesen des IP-Link-
Fehlerzahlers aus Registertabelle 50 (Seite 10-16)).
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Hinweis

ﬂ Wird in Registertabelle 90 ein Fehler angezeigt (Fehlerzédhler zahlt hoch), in Registertabelle 50
jedoch nicht, so ist die Fehlerursache in der Ubertragungsstrecke zwischen dem letzten
Erweiterungsmodul und dem Koppelmodul zu suchen.

Hinweis

Registertabelle 50 wird bei einer IP-Link-Unterbrechung nicht aktualisiert, da diese Werte in
diesem Fall nicht mehr direkt aus den Erweiterungsmodulen ausgelesen werden kénnen.
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10.2 Auslesen von IP-Link-Fehlern am Beispiel des S7 mit Step7

10.2.1 Beispielprojekt
Beispielnetzwerk

S7 CPU315-2 PN/DP (6ES7 315-2EH13-0ABO, (V 2.6)

piconet®-Station (DP-Adresse 15)
Koppelmodul SDPL-0404D-1003, 4 digitale Ein - und 4 digitale Ausgange
IP-Link-Erweiterungsmodul 1: SNNE-0808D-0001, 8 digitale Ein - und 8 digitale Ausgange
IP-Link-Erweiterungsmodul 2: SNNE-0800D-0007, 8 digitale Eingange
IP-Link-Erweiterungsmodul 3: SNNE-40A-0004, 4 analoge Eingange (Thermo)
IP-Link-Erweiterungsmodul 4: SNNE-0008D-0006, 8 digitale Ausgange

10.2.2 Konfiguration der Station in Step7

Bitte beachten Sie bei der Konfiguration der piconet®-Station in Step7, dass analoge Kandle immer vor
den digitalen Kandlen konfiguriert werden (siehe Abbildung)!

Abbildung 10-1: ER11W Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kanfiguration) — DPY1_IP_Link]
. . Blj Stastion Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster HiFe -8 x
Konflguratlon der k| Operand | Symhal | &nzeigeformet | Stetuswert | Steverwert
i i M 200 BO0L U e I e
Station in Step7
- ~ N
= ]
1
2 CPU 315-2 PH/DP
X1 PP -
x2 A
x2Pr Poit T
3
: PROFIBS (1) DF Mastersystem (1)
5
7
]
i
v
< 5

|| 15 SDPL-0404D 400

Steckplatz DF-Kennung peste" / Beei Eédiesse | Addesse | Kommen.

7 AE SNNE-40A-000% 756,257 ~

Z HE - SANE SO T

7 HE - SANE-SOG T

7 HE - SANE-SOG A T

5 DE & Bit Digitale Inputs 0

5 DA & Bit Digitsle Dutputs 0

7 DE & Bit Digitale Inputs 1

8 DA & Bit Digitsle Dutputs 1

El DE & Bit Digitale Inputs B

10 DA & Bit Diqitsle Dutputs B ~
Driicken Sie F1, um Hilfe zu srhalten. End
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10.2.3 Auslesen der Diagnose iiber azyklische Dienste
Verwenden des Funktionsbausteins SFB52

Zum azyklischen Lesen der IP-Link-Diagnose wird in OB1 der Projektes der SFB52 aufgerufen (siehe
auch Abschnitt Aufbau des S7-Programms (Seite 9-3)).

Abbildung 10-2: i KOPJAWLIFUP - [DB1 - "CYCL_EXC" -- DPV1_IP_Link\SIMATIC 300({1)\CPU 315-2 PN/DP\...\OBA]
SFB52 3 Datei Bearbeiten Enfilgen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife NEES
=~ =) i o | 2 6 im]= = x?
.zl Tnhalt won: 'UmgebungSchnittstelle’
=&F schnitestells [wame
B Neuss Netzwerk +-@ TEMD gk [TEMP
FB Bausteine =

FC Baustsins
SFE Bausteine
SFC Baustsine
Jll rultinstanzen
- I Bibliotheksn

5
5
5
5

[Kommentar: ‘

Koumencar: ‘

CALL "EDREC" , DEEZ SFESZ -- Read = Process Data Record
BEQ  :=MZO0.0

I :=DWE16£7FR

INDEX :=50

MLEN :=48

VALID :=MZ0.1
BUSY :=MZ0.Z
ERROR :=Mz0.3
STATUE: =MD200
LEN  :=MWz04
BECORD: ="Werte" DELL

 Bropen. [Eaies | | e

%|[ Eywarteter Datemcyp: IN: INT
INT

[T T 1 Febler 2: Info 3: Duerverveise 4: Operandeninfo 3: Stevem 6: Diagnose 7: Vergleich

Erwarteter Datentyp: IN: INT 2 |offline Abs €52 Mwl Ze7 Einfg |And

Die Variablen des Funktionsbausteins sind wie folgt definiert.

Tabelle 11: Parametername Bedeutung
Eingangsdaten
SEB52 REQ REQ =1, startet die Datensatzilibertragung.
ID Logische Adresse des anzusprechenden I/0-Moduls aus dem Hardware-Konfi-
gurator.

Bei einem Zugriff auf das Koppelmodul wird die im Hardware-Konfigurator
angegebene Diagnoseadresse verwendet.

Hinweis:

Handelt es sich bei dem anzusprechenden Modul um ein Ausgabemodul,
muss Bit 15 gesetzt werden (Bsp. fiir Adresse 5: ID:=DW#16#8005). Bei einem
Kombimodul ist die kleinere der beiden Adressen anzugeben.

INDEX Nummer des zu lesenden Index (Nr. der auszulesenden Registertabelle, siehe
auch Step7 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzahlers aus Registertabelle 90 (Seite
10-9) und Step7 -Auslesen des IP-Link-Fehlerzdhlers aus Registertabelle 50
(Seite 10-10)).

MLEN Maximale Lange der zu lesenden Daten.
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Tabelle 12:
Ausgangsdaten
SFB52

Parametername

Bedeutung

VALID

Neuer Datensatz wurde gelesen und ist vollstandig.

BUSY

BUSY = 1: Lesevorgang noch nicht abgeschlossen.

ERROR

ERROR = 1: Fehler wahrend des Lesevorganges.

STATUS

Fehlercode des Bausteins (siehe Siemens-Hilfe zu dem Baustein SFB54 ,RAL-
RAM")

LEN

Lange der gelesenen Daten.

RECORD

Zielspeicherbereich fiir die gelesenen Daten (hier im Beispiel DB11).

Wichtig fiir das Auslesen der IP-Link-Diagnose sind die folgenden Variablen:

REQ:

Start der Datensatziibertragung.

ID:

Angabe der Diagnose-Adresse des piconet®-Koppelmoduls (hier Adr. 2043 = 7FB,..,)

INDEX:

Nummer der auszulesenden Registertabelle (Registertabelle 90, bzw. Registertabelle 50-60, siehe
Allgemeine Struktur der Daten in den Registertabellen (Seite 10-3))

MLEN:

Lange der auszulesenden Daten

Variablentabelle

Abbildung 10-3:

Beispiel einer Vari-

ablentabelle

10-8

CIE|

= = =] dn| o % 6 OE x?
1 Inhalt won: 'Uugebung\Schnittstells’
= &3 schnitestelle Nane
£ Neues Netzwerk + @ TEMP & [TEmE
S FB Bausteine =
e FC Bausteine
# (g8 SFB Bausteine
& SFC Bausteine
w M Eibliotheken ~
PAPIN . 101 [ Var - [VAR_TABELLE -- DPV1_IP_Link\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 PNIDP\ST-Pro... [= (B
o ¥4 Tabelle Bearbeten Einfigen Ziekystem Varisble Ansicht Extras Fenster Hife BEE
| DI|@| & &lwe]o]] %] %2 x| e B W
Al operana [ symbol | anzeigetormat] Statuswert | steuerwen]| ~
1 M 200 BOOL 1 e true
CALL “EDREC" , DBSZ 2 __M’ BOOL W false
REQ ost20.0 3 M 202 BOOL Tlite
ID  :=DWEles7FE —
HmEN: S05G 4] m 3 BOOL D false
MLEN - 5 Mo 204 BOOL W false
WALTD : = 6 M 205 BoOL Wl ralze
:‘gsn:’n = 7w 2Ee 800U W false true
$TATUS: =MDZ00 CA 207 PO, e
LEN  :=Mwzod s | [oerioew o HEX Vi ER0000
RECORD: =*Werve' ———— (WP | DB11DBW 2 HEX W1 BR0000
E 11 DBE11.DBW 4 HEX W1 620000
= 12| |oetioew 6 HEX VW E#0000
1 13| | oBt1oEW B HEX Wi ERFFFF @
&1 Programm... | BE Autufst F 14| | pB11.0EW 10 HEX W#16#0000 s
= 15 -
ﬁ ]‘j;‘g:’“‘“ Recencyp: THEEODL Fir HiFe driicken Sie F1. D [Offline
[ATETPT 1:Fenler 2 Infa 3 Querverweise 4 Operandeninfo 5. Steuen 6 Diagnose 7 Veiglich [
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten. @ offline Abs <52 el ZeS Einfa_[find
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Step7 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzidhlers aus Registertabelle 90

Zum Auslesen von Registertabelle 90 sind und folgende Angaben zu machen:
ID = 7FB (Diagnoseadresse des Koppelmoduls)

INDEX =90

MLEN =48

Tabelle 10-1: | Exopiwurup - HEE)
s i = .

Aus{esenvon S5 & e do % 10! [T 3 < X2

RegISTEI’the//e 90 .zl |Inhalt von: 'UmngebunglSchnittstelle'

2 Neues Metzwerk + 4@ TEMP -3 [TEMP
a

= &b Schnittecalle [Name ‘ |

Jill Multinstanzen
- 4 Bibliotheken @Vu - [VAR_TABELLE -- @DPV1_IP_Link\SIMATIC 300{1)\CPU 315-2 PN/DP\ST... W

BRRTE S M3 Tabelle Bearbeten Enfigen Zielsystem Wariable Ansicht Extras Fenster Hife -8 x
& DlelE| 8| 8lmle]o] %[5 2] K e el
ram— A operand [ symbol | Anzeigeormat| Statuswert | Steuerwen| ~
1] wm =0 BOOL hwE | e
2| m 201 BOOL ke
3| m 202 BOOL [ ire
4| m 203 Bo0L 1 fase
CALL "RDREC" , DBSZ | wm 0s BOOL .false
5| m 20s BOOL 1 fakse
7] m s BOOL W fase true
B | m 207 Bo0L 1 fase
FALID IeMzOdL 5| oerioEw o HEX W E#0000
i 0| oe11oEW 2 HEX Wi B£0D00
§TATUS: =MD Z00 11| oEtiDEw 4 HEX Vi 20000
LEN  :=MWz04 12| oetiDEw B HEX Vi 20500
RECORD: = Waxtal 13| oetioEm 8 HEX Wi BF0D00
14| oe110EW 10 HEX
’— % | ‘
L Dateiformat. L0 E‘\I

~ B Fogam. - i

#|[ Ervarteter Datentyp: IN: INT
INT

1. Fehler Zinfo A 3 Queveweise A\ & Operandeninfo 5 Steuem 6 Diagnose 7 Vergleich

Driicken Sie F1, um Hifs 2u erhalken. 2 [offine |Abs<5.2 Mwl ze7 Einfg [And

Die gelesenen Daten werden im DB11 angezeigt.

Der Fehlerzéhler in DB11.DBW10 zeigt, dass Fehlertelegramme am Koppelmodul eintreffen und dass
die IP-Link-Kommunikation gestort ist.
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Step7 -Auslesen des IP-Link-Fehlerzadhlers aus Registertabelle 50

Zum Auslesen von Registertabelle 50 sind und folgende Angaben zu machen:

ID
INDEX
MLEN

=50
=48

= 7FB (Diagnoseadresse des Koppelmoduls)

Tabelle 10-2:
Auslesen von
Registertabelle 50

10-10

5 = - ox|
o : .
DE&H & i | o | 25 & OE| & A2
2l Inhalt von: 'Ungsbung)Schnittstelle' |
= &F schnittstelle [Name
B Neues Metzwerk + {8 TEMP -3 [TEMP
# (T3 FB Bausteine =]
# (23 FC Bausteine
SFE Bausteine
SFC Bausteing
Jill multinstanzen
'8 Bibliotheken
[Komment.ar:

| P

@Var - [VAR_TABELLE - @DPV1_IP_Link\SIMATIC 300({1)A\CPU 315-2 PN/DP\ST... m

& . ¥4 Tabele Bearbeiten Enfigen Zielsystem Yarishle Ansicht Extras Fenster Hife NEIES
oumentar:
| D||d| & &(B[2]o]| ¥[8 K Spfar w| b9
& operand [ symbol | Anzeigetormet| Statuswert | Steerwent| ~
1 WM 200 BOOL I true true
CALL "EDREC" , DBSZ 2 M 201 BOOL [ltrue
3 M 202 BOOL W false
4 M 203 BOOL W false
B M 204 BOOL W false
VALID :=Mz0.1 6 M 205 BOOL W false
BUSY AmE0-Z 7] m s BOOL W fase true
ERROR :=M20.3 —
STATUS: =MDZ00 B | m 207 BOOL W false
LEN  :=mMiz04 3 | oet1oew 0 HEX W E20000
RICORE: S Wartast 10| DETiDEW 2 HEX Vi BRO000
11| DB11DBW 4 HEX WEIE20000
¢ 12| DB11DBW B HEX W E£0000
13| DBUIDEW & HEX [C#isessiE |
5 = 14| |DB110BW 10 HEX W 20000 v
B Programm.. [ B Aututst 2 w1 =
L Datsifarmat. I =
X|| Erwarteter Datentyp: IN: INT G @ R‘;&
2 rur
[ATETRI 1 Febler 2 Info 3 Quervenweise 4 Operandeninfo  _5: Steuem € Diagnose 7. Vergleich
Driicken Sie F1, um Hife 20 erhalten, 2 [offine Abs <52 Nwlze7 Einfg [And

Die gelesenen Daten werden im DB11 angezeigt.

Der Fehlerzéhler in DB11.DBWS8 zeigt, dass Fehlertelegramme am Erweiterungsmodul 3 eintreffen
(siehe auch Registertabellen 50 - 60 (Fehlerzahler der Erweiterungsmodule) (Seite 10-4)) und dass an
dieser Stelle die IP-Link-Kommunikation gestort ist.
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10.3 Auslesen von IP-Link-Fehlern am Beispiel des VT250 mit CoDeSys V3

10.3.1 Beispielprojekt
Beispielnetzwerk

VT250-57P (Firmware VT250-57P-DPM V1.0.5)

piconet®-Station (DP-Adresse 15)

- Koppelmodul SDPL-0404D-1003, 4 digitale Ein - und 4 digitale Ausgange
IP-Link-Erweiterungsmodul 1: SNNE-0808D-0001, 8 digitale Ein - und 8 digitale Ausgange
IP-Link-Erweiterungsmodul 2: SNNE-0800D-0007, 8 digitale Eingdnge
IP-Link-Erweiterungsmodul 3: SNNE-40A-0004, 4 analoge Eingange (Thermo)
IP-Link-Erweiterungsmodul 4: SNNE-0008D-0006, 8 digitale Ausgange

10.3.2 Konfiguration der Station in CoDeSys V3

Bitte beachten Sie bei der Konfiguration der piconet®-Station in CoDeSys, dass analoge Kandle immer
vor den digitalen Kanélen konfiguriert werden (siehe Abbildung)!

Abbildung 10-4: 7 DP¥1_pico. project* - CoDeSys

Konf’guratlon der Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekk  Erstellen ©Online  Debug  Tools  Fenster

g;z:tlon in CoDe e -IEI ¥ % | @ 47 aan
Gerate - 0 X
=151 DAVI_pico (]
=& pevice (Turck ¥T250-57:)
=2l sps-Logik
=1k pico

m Bibliotheksverwalter
PLC_PRG [PRG)
= @ TaskkanFiguration
@ IMainTask.
Wisualization Manager
@ Yisualization
=[] cIFxs_pE (CIFX-PE
= ¥) sDPL_0404D_x00y% (SDPL-0404D-200x)
@ Erweiterungsmodul_3_ (SMME-404-000:)
@ Koppelmodul_Inputs (& Bit Digitale Inputs)
@ Koppelmadul_Oukputs (& Bit Digitale Oukpuks)
@ Erweiterungsmodul_1 _ (& Bit Digitale Inputs)
@ Erweiterungsmodul_2_Inputs (5 Bit Digitale Outputs)
@ Ermeiterungsmodul_2_Outputs {8 Bit Digitale Inputs)
@ |Erweiterungsrnodu|_4_ (& Bit Digitale Outpuks) |
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10.3.3 Auslesen der Diagnose iiber azyklische Dienste
Verwenden der Bibliothek , 1loDrvDPV1C1.library” von CoDeSys V3
Das VT250 arbeitet mithilfe der ,lloDrvDPV1C1.library” als PROFIBUS-DPV1-Master, Klasse1.

Die Bibliothek wird bei der Verwendung des DP-Masters automatisch angelegt.

Verwendet wird zum azyklischen Lesen der IP-Link-Diagnose die Funktion ,loDrvDPV1_C1_M_Read”
mit der Struktur ,DPV1_C1_M_Read".

Abbildung 10-5:
DPVI1_C1_M_
Read

Eingabehilfe ®

Kategorien:
Standardtypen
Benutzerdsfinierts Typen
Schidsselwdrter

[C1mit Arqumenten sinfigen

Dokumentation:

| = {3 monroRvIct

[¥] Strukturierte Ansicht

Elements:

- Hame Typ
Sblothek

2 pPy1_C1_alarm e

¢ DPYL_C1_AlarmAck 7775

2 pPY1_C1_Read v

2 DPY1_C1_Status e

“2 DPYL_C1_write nee

=0 ICMploDHvDPYLC... IVERSACE

O ICmploDrvDPYLC... (WTERACE
+ 4} standard Bibliothek

Dokumentation anzsigen

Herkunft

iodvepvicd, 3.3.1.10 (system)

fodvapvicd, 321,10 (ysten)
3.3,1.10 {system}

dodrvdpwicd,
fodvaprici,

docvaprted, 231,
standard 3.9.1.0 (zystem]

TYPE DPV1_C1_Read

bEnable BOOL VAR |IN
byStationAddress |BYTE VAR
bySlotHr BYTE VAR
byIndex BYTE VAR

wilen VWORD VAR |INOUT
byDummy ARRAY [0..1] OF BYTE VAR
pBuffer POINTER TO BYTE VAR
abyError ARRAY [0..3] OF BYTE [VAR [OUT
wOpState WORD VAR
wlobld WORD AR [LOCAL
bOldEnable BOOL VAR

Die Variablen des Funktionsbausteins sind wie folgt definiert.

Tabelle 10-3:

Beschreibung des

DPVI_CI_M_
Read

10-12

Variable Datentyp Beschreibung

bEnable BOOL Enable Flag des Dienstes (Input)
byStationAddress BYTE Stationsadresse des Slaves (Input)

bySlotNr BYTE Slot-Nummer des Slaves (Input)

bylndex BYTE Indexnummer des Slaves (Input)

wlLen WORD Lange der zu lesenden Daten (In-/Output)
byDummy ARRAY [0..1] OF BYTE reserviert (In-/Output)

pBuffer POINTER TO BYTE Zeiger auf den Speicherbereich, in den die Daten

geschrieben werden sollen (In-/Output)

abyError ARRAY [0..3] OF BYTE reserviert (Output)
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Tabelle 10-3:
Beschreibung des
DPV1_CI_M_
Read

Variable Datentyp Beschreibung
wOpState WORD Bearbeitungsstatus (Output)
wlobld WORD interne Variable, die nicht verwendet werden darf
(lokal)
bOIldEnable BOOL interne Variable, die nicht verwendet werden darf

(lokal)

Wichtig fir das Auslesen der IP-Link-Diagnose sind die folgenden Variablen:

bEnable:
aktivieren des Lesezugriffs

byStationAddress:
DP-Adresse des piconet®-Koppelmoduls (hier Adr. 15)

bySlotNr.:
Slot-Nr. des Koppelmoduls (immer 0)

byindex:
Nummer der auszulesenden Registertabelle (Registertabelle 90, bzw. Registertabelle 50-60, siehe
Allgemeine Struktur der Daten in den Registertabellen (Seite 10-3))

wlLen:
Lange der auszulesenden Daten

Variablendeklaration

Abbildung 10-6:
Beispiel einer Vari-
ablendekla-ration

e

visualization /[5] PLC_PRG | (] SOPL_0404D_x00x | (34

VAR

Task Canfiguration

PROGRAM PLC_FRG

in : BYTE;

iCounter : IHT:

tRead : DPV1_Cl_Read;
thrite : DPV1_Cl_Write:
xEnableRead : BOOL:
xEnablelirite : BOOL;

xduroRead: BOOL := TRIE;

4 piconst
byStationAdr : BYTE
byReadslot : BYTE
byReadIndex : BYIE := 90;
wReadlen : WORD := 43;

1= 15;

abyReadbata : ARRAY [0..127] OF BYIE:

byUriteslot : BYIE :=
byUriteIndex : BYTE := 93;

wliritelen : WORD := 4:

abyliriteData : ARRWY [0..512] OF BYTE;

EHD VIR

0: A/5lot = 0, Index = 99 —> KBus Reset

sz [T [Ierne L i

1= 0; //51ot = 0, Tndex = § —» Read FW Info of bk slave
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Beispielprogramm

. . @] visualization PLC_PRG [ (7] SDPL_04040_x00x [ Task Configuration
Abb’ldung 10-7: B tRead : DPVI_C1_Read;
BeiSpielprO‘ [3 thrite : DPV1 _Cl Write;
7 xEnableRead : BOOL;
gramm & xEnablelirite : BOOL:

iCounter := iCounter + 1; ~
0B0 := 30BO0 + L1;
in := $IB0;

IF tRead.wOpState = 0 THEH
»EnableRead := TRIE;
ELSIF tRead.wOpState = 3 THEH

1]
H
3
4
= 5 IF xautoRead = TRIE THEH
g
7
8
E *EnableRead := FALSE;

5 10 ELSIF tRead.wiptate = 4 THEN
1 ¥EnsbleRead := FALSE;
1z END _IF
13| mD_IF
14
15| svset DPVI_C2 Read Parameters
I s -

17| abyReadData[0] :
16| abyReadData[1]
18| abyReadData[z] :
20| abyReadData[3] :

z1| *)

2z tRead.byStationAddress := byStatiomhdr; //station address of X slave
22|  tRead.bEnable := xEnableRead; //Set xEnablelead to start the service
24| tRead.bySlotlr := byReadSlot; //Slot to read;

z5|  tRead.byIndex := byReadIndex: //Index to read;

26| thRead.wlen := wReadlen; //Ten to read;

#7|  tRead.pBuffer := ADR(abyReadData[0]): //Read buifer

z8|  ssC2ll DEVE Ci Read
20| CIFX_FB.ToDrwDPV1_C1_M Fead|tRead);

33 //Set DPVI_C1 Write Parameters

34| thirite.hyitationdddress := hyStationddr; //station address of B slave
k] thrite.bEnable := xEnableWrite; //Set xEmsblelrite to start the service
36| thirite. hySlaotNr byllritesSlot; /7510t to write

27 tWrite.byIndex := byWriteIndex; //Index to wwiie

28| tirite.uwlen := wiritelen; //Ten to Write
22|  tWrite.pBuffer := IDR{sbyWriteData[0]); //irite Euffer
40

21| srCell DEVI CL Write
4z|  CIFX_FB.ToDrwDPV1_C1 M Wrire(tirite);

Beispielvisualisierung

DPV1_pico

Abbildung 10-8:

. . Datei Bearbeiten Ansicht  Projekt  Visualisierung  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe
Beispiel-pro-
ramm R
9 BT o
Gerdte P i o
A DP-Adresse i PLCPRG | (] SDPL_04040_x00x | [ Task Configuration | (]  Erwsiterungsmodul » X
== DPKI_pio - F
(bystatlon = Device [Verbunden] (Turck ¥T250-57x) | Slave H 15 | A
= sPS-Lagk
Address) =} PICO [run]
Slat 0
B Slot-Nr. Koppel- mﬁﬂ”g‘ﬁw"m abyReadDatal] | A ‘ " H | B
S ] i =)
modul (bys_ = (B4 Taskkonfiguration : = | Index H 50 | C
@ MainTask.
IOtNr) visualization Managsr = 0
e | 5 RdLen 48 D
C Nr. der zu lesen- s
r. zZu = 3 ciFs_pe (cire-pe) 4 0
den Rgisterta- =3 Y]l sDPL_04040_x00x {SDPL-0404D-x00x) 5 i
[l Erweiterungsmodul_3_ (SHME-40A-000x) e 0
belle (byIndex) il Koppeimodul_Tnputs (8 Bt Digitals Tnputs) | OPState || 2 ‘
m Koppelmodul _Outputs (8 Bit Digitale Outputs) 7 0
D Lwlen ) Erwelterungsmodui_i _ (3 Bt Digicale Inputs) 8 235
m Erweiterungsmodul_2_Inputs {5 Bit Digitals Outputs) q g
ﬂ] Erweiterungsmodul_2_Outputs (8 Bit Digitale Inputs) 10 0
[l Erweiterungsmadul_4_ (8 Bit Digitale Outputs) T =
12 0
13 a
14 0
15 0
16 a
17 1} v
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CoDeSys V3 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzdhlers aus Registertabelle 90
Zum Auslesen von Registertabelle 90 sind und folgende Angaben zu machen:
Slave =15

Slot =0

Index =90

RdLen =48

Tabelle 10-4:
Auslesen von
Registertabelle 90

© DPV1_pico. project* - CoDeSys

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt  Wisualisisrung  Erstelen  Online Debug  Tools  Fensker  Hife

[ R . TR 2 gl [ o L
e d &S # 08 5% , u
Gerate > % X | 3 visualization | [£] PLC_PRG | ] SDPL0404D_x00x | (f@ Task Configuration | ] Erweiterungsmodul w X
=5 pAvi_oio - &
- Device [Yerbundzn] (Turck ¥T250-57x) | i H i& ‘
=2 sps-Logik Trigger
= £ pIcofrun]
i) Eibliothelsvermatier abyReacDatall | A ‘ Slot H 0 |
PLC_PRG (FRG) 7 = =
= {5 Taskkorfiguration — | Index H ag ‘
. & MainTask i 0
Wisualization Manager 2 0
@] visualization 3 0 | Hdtdn H i ‘
= [ cIFs_pe (CIFs-PB) 1 0
= B spPL_0404D_x00 (SDPL-0404D-200x) 5 5
il Erweiterungsmodul_3 _ (SHMNE-404-000x) =
i) Koppelmodul_Tnputs @ Bt Digitsle Tnputs) = 5 | oPState H 0 ‘
[ Koppelmodul_Outputs (8 Bit Digitale Outputs) N 0
(] Erweiterungsmodul_1_ (8 Bit Digitale Inputs) .8 0
] Erweiterungsmodul_2_Inputs (8 Bit Digitale Outputs) g 0
il Erweiterungsmodul_2_outputs (8 Bit Diaitale Inputs) 10 P
(il Erweiterungsmodul_4_ (8 Bit Digitale Qutputs) = S
12 i
13 i
14 i
15 i
18 i
17 i v

Die gelesenen Daten werden im Datenbereich ,abyReadData” angezeigt.

Der Fehlerzahler in Byte 10 und 11 zeigt, dass Fehlertelegramme am Koppelmodul eintreffen und dass

die IP-Link-Kommunikation gestort ist.
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CoDeSys V3 - Auslesen des IP-Link-Fehlerzdhlers aus Registertabelle 50

Zum Auslesen von Registertabelle 50 sind nun folgende Angaben zu machen:

Slave =15
Slot =0

Index =50
RdLen =48

Tabelle 10-5:

Datel  Bearbeiten Ansicht  Projekt  Visuslisierung  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe
Auslesen von

A == TN R M < =
Registertabelle 50 -5 5 o0 e
Gerdte > * %X | B visualization | [5] PLCPRG | [] SOPLO404Dx0x | (B TaskCorfiguration | (] Erwelterungsmodd = X
=3 oPvi_pico =] A
- Devics [Verbunden] (Turck YT250-575) ‘ i H is |
=Bl sps-Logik Trigger
= £} pICO [run]
i Bibiotheksverwalier ayReadDatal] | A | Slot H 0 ‘
PLC_PRG (PRG) 5 0 —
= [ Taskkonfiguration — ‘ Index H 50 |
& &2 MainTask i 0
Bi Visualization Manager 2 o
B visualization 3 i ‘ Rdtan H A8 |
= [ CIFx_pe (CIFX-PE) 4 0
= 3 U] SDPL_0404D_x00x (SDPL-0404D-00x) - G
(@ Erweiterungsmodul_3_ (SNNE-404-000x)
@) Koppelmodul_Inputs (8 Bit Digitale Inputs) = 0 ‘ OFState H 0 |
[ koppelmodul_outputs (8 Bit Digitale Outputs) ’ o
(i) Erweiterungsmodul_1_ (8 Bit Digitale Inputs) _ 8 Ik
@) Erwetterungsmodul_2_Inputs (5 Bit Digitale Cutputs) 9 3
[ Erwsiterungsmodul_2_Cutputs (8 Bit Digitale Inputs) 0 0
[0 Erweiterungsmodul_4_ (8 Bit Digitale Outputs) = 5
12 0
13 0
14 0
15 0
16 0
17 0 v

Die gelesenen Daten werden auch hier im Datenbereich ,abyReadData” angezeigt.

Der Fehlerzéhler in Byte 8 und 9 zeigt, dass Fehlertelegramme am Erweiterungsmodul 3 eintreffen
(siehe auch Registertabellen 50 - 60 (Fehlerzahler der Erweiterungsmodule) (Seite 10-4)) und dass an
dieser Stelle die IP-Link-Kommunikation gestort ist.
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11 Glossar

A Abschlusswiderstand
Widerstand am Anfang und am Ende einer Bus-Leitung, der stérende Signalreflexionen verhindert und zur Leitungsanpassung
bei Busleitungen dient. Abschlusswiderstande miissen immer die letzte Einheit am Ende eines Bus-segments sein.
Acknowledge

Quittung des Empféangers fiir ein empfangenes Signal.

Adresse

Nummer zur Kennzeichnung z. B. eines Speicherplatzes, eines Systems oder eines Moduls innerhalb eines Netzwerks.

Adressierung

Zuweisung bzw. Einstellung einer Adresse, z. B. fiir ein Modul in einem Netzwerk.

aktives Metallteil

Leiter oder leitfahiges Bauteil, das im Betrieb unter Spannung steht.

Automatisierungsgeréat
Gerat zur Steuerung mit Eingangen und Ausgangen, das an einen technischen Prozess angeschlossen wird.
Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) sind eine spezielle Gruppe von Automatisierungsgeraten.
analog
Wert - z. B. einer Spannung - der sich stufenlos proportional verhalt. Bei analogen Signalen kann der Wert des Signals
innerhalb bestimmter Grenzen jeden beliebigen Wert annehmen.
B Baud
MaReinheit fiir die Ubertragungsgeschwindigkeit von Daten. Ein Baud entspricht einem Schritt pro Sekunde. Wird pro Schritt
ein Bit Gibertragen, ist die Bausdrate identisch mit der Ubertragungsrate in Bit pro Sekunde.
Baud-Rate
Siehe Baud .

Betriebsmittel, elektrische

Alle Gegenstinde, die fiir die Erzeugung, Umwandlung, Ubertragung, Verteilung und Anwendung von elektrischer Energie
eingesetzt werden, z. B. Leitungen, Kabel, Maschinen, Steuergeréte.

Bezugserde

Potenzial des Erdreichs im Bereich von Erdungseinrichtungen. Kann im Gegensatz zur ,Erde”, deren Potenzial immer Null ist,
ein von Null verschiedenes Potenzial haben.

Bezugspotenzial

Potenzial, von dem aus die Spannungen aller angeschlossenen Stromkreise betrachtet und/oder gemessen werden.

bidirektional

In beiden Richtungen arbeitend.

Binarcode

Verschliisselungsmethode, bei der die zu kodierenden Ausdriicke als logisch bindre Zeichen (0 und 1) bzw. Zeichenketten
dargestellt werden. Mit Bindrcodes kénnen numerische und alphanumerische Zeichen kodiert werden.
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Blitzschutz

Alle MaRBnahmen, die dazu dienen, ein System vor Schiden durch Uberspannungen zu schiitzen, die von Blitzen
hervorgerufen werden kénnen.

Bus

Sammelleitungssystem fiir den Datenaustausch, z. B. zwischen CPU, Speicher und I/O-Ebene. Ein Bus kann aus mehreren
parallelen Leitungen fiir Dateniibertragung, Adressierung, Steuerung und Stromversorgung bestehen.

Buslinie

Kleinste mit einem Bus verbundene Einheit; bestehend aus einer SPS, einem Kopplungselement fiir Module an den Bus und
einem Modul.

Bussystem

Die Gesamtheit aller Einheiten, die iber einen Bus miteinander kommunizieren.

Buszykluszeit

Zeitintervall, in dem ein Master alle Slaves bzw. Teilnehmer in einem Bussystem bedient, d.h. deren Ausgédnge schreibt und
Eingdnge liest.

CPU

Abk. fuir engl. ,Central Processing Unit". Zentrale Einheit zur Datenverarbeitung, das Kernstiick eines Rechners.

DIN

Abk. fiir ,Deutsches Institut flir Normung e.V”.

EIA

Abk. furr engl. ,Electronic Industries Association”. Vereinigung von Unternehmen der elektronischen Industrie in den USA.

EMV

Abk. fur ,Elektromagnetische Vertraglichkeit”. Die Fahigkeit eines elektrischen Betriebsmittels, in einer bestimmten
Umgebung fehlerfrei zu funktionieren, ohne negativen Einfluss auf die Umgebung zu haben.

Erde

In der Elektrotechnik die Bezeichnung fiir leitfahiges Erdreich, dessen elektrisches Potenzial an jedem Punkt gleich Null ist. In
der Umgebung von Erdungseinrichtungen kann das elektrische Potenzial der Erde ungleich Null sein, dann spricht man von
,Bezugserde”.

Erder

Eine oder mehrere Komponenten, die mit dem Erdreich direkten und guten Kontakt haben.

ESD

Abkirzung fir engl. ,Electro Static Discharge”, elektrostatische Entladung.

Feldbus

Datennetz auf der Sensor-/Aktorebene. Ein Feldbus verbindet die Gerate in der Feldebene. Kennzeichnend fiir einen Feldbus
sind hohe Ubertragungssicherheit und Echtzeitverhalten.

Feldeinspeisung

Einspeisung der Spannung zur Versorgung der Feldgerate sowie der Signalspannung.

Force Mode

Modus der Software, in dem das ,erzwungene Setzen” bestimmter Variablen an Ein- und Ausgabemodulen zur Nachbildung
bestimmter Anlagenzustande moglich ist.
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G galvanische Kopplung

Eine galvanische Kopplung tritt generell auf, wenn zwei Stromkreise eine gemeinsame Leitung benutzen. Typische
Storquellen sind z. B. anlaufende Motoren, statische Entladungen, getaktete Gerdte und ein unterschiedliches Potenzial der
Gehause von Komponenten und der gemeinsamen Stromversorgung.

GND
Abk. fur engl. ,GROUND", dt. Masse (Potenzial 0).
Gray-Code

Binarzifferncode zur Darstellung ganzer Zahlen. Dabei unterscheiden sich zwei aufeinanderfolgende Zahlenwerte nur in
einem Bit.
GSD
Die Geratestammdaten (GSD) enthalten vereinheitlichte PROFIBUS-Teilnehmer-Beschreibungen. Sie dienen zur
Vereinfachung der Projektierung des DP-Masters und der DP-Slaves.

H Halbduplex
Physikalisch oder logische Verbindung zweier Endpunkte als Datenlibertragungskanal. Im Gegensatz zum Vollduplex-Betrieb
kdnnen die Daten zwar in beide Richtungen lbertragen werden, jedoch nicht gleichzeitig. Beide Endstationen besitzen
Umschalter, mit denen auf Empfang und Sendung geschaltet werden kann.
hexadezimal

Zahlensystem mit der Basis 16. Gezahlt wird von 0 bis 9 und weiter mit den Buchstaben A, B, C, D, Eund F.

Hysterese
Ein Geber kann an einer bestimmten Stelle stehen bleiben und dann um diese Position ,pendeln”. Dieser Zustand fiihrt dazu,
dass der Zdhlerstand um einen bestimmten Wert schwankt. Liegt nun in diesem Schwankungsbereich ein Vergleichswert,
wiirde der zugehérige Ausgang im Rhythmus dieser Schwankungen ein- und ausgeschaltet werden.

I Impedanz
Scheinwiderstand, den ein Bauelement oder eine Schaltung aus mehreren Bauelementen fiir einen Wechselstrom einer
bestimmten Frequenz besitzt.
impedanzarme Verbindung

Verbindung mit geringem Wechselstromwiderstand.

inaktive Metallteile
Nicht berlhrbare leitfahige Elemente, die von den aktiven Metallteilen durch eine Isolierung elektrisch getrennt sind, im
Fehlerfall jedoch Spannung annehmen kénnen.
induktive Kopplung
Eine induktive (magnetische) Kopplung tritt zwischen zwei stromdurchflossenen Leitern auf. Die durch die Strome
hervorgerufene magnetische Wirkung induziert eine Stérspannung. Typische Stérquellen sind z. B. Transformatoren, Motoren,
parallel laufende Netzkabel und HF-Signalkabel.

K kapazitive Kopplung
Eine kapazitive (elektrische) Kopplung tritt zwischen Leitern auf, die sich auf unterschiedlichen Potenzialen befinden. Typische
Storquellen sind z. B. parallel verlaufende Signalkabel, Schiitze und statische Entladungen.
Kodierelement

Zweiteiliges Element zur eindeutigen Zuordnung von Elektronik- und Basismodul.
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kommandofahige Module

Kommandofdhige Module sind Module mit internem Speichersatz, die in der Lage sind, bestimmte Befehle (z. B. Ersatzwerte
auszugeben) auszufiihren.

Konfigurieren

Systematisches Anordnen der I/O-Module einer Station.

kurzschlussfest

Eigenschaft von elektrischen Betriebsmitteln. Ein kurzschlussfestes Betriebsmittel halt den thermischen und dynamischen
Belastungen, die an seinem Installationsort aufgrund eines Kurzschlusses auftreten konnen, stand.

LSB

Abkiirzung fir engl. ,Least Significant Bit”. Bit mit dem niedrigsten Stellenwert.

Masse

Gesamtheit aller untereinander verbundenen inaktiven Teile eines Betriebsmittels, die auch im Fehlerfall keine
Beriihrungsspannung annehmen.

Masseband

Flexibler Leiter, meist geflochten, der die inaktiven Teile eines Betriebsmittels verbindet, z. B. die Tur eines Schaltschranks mit
dem Schaltschrankkorpus.

Master

Station oder Teilnehmer in einem Bussystem, die/der die Kommunikation zwischen den anderen Teilnehmern des Bussystems
steuert.

Master-Slave Mode

Betriebsart, bei der eine Station oder ein Teilnehmer im System als Master die Kommunikation tGber den Bus leitet.

Mode

engl., dt. Betriebsart (Modus).

Modulbus

Der Modulbus ist der interne Bus einer BL67-Station. Uber ihn kommunizieren die BL67-Module mit dem Gateway. Er ist
unabhdngig vom Feldbus.

MSB

Abkirzung flr engl. ,Most Significant Bit". Bit mit dem hochsten Stellenwert.

Multimaster Mode

Betriebsart, bei der alle Stationen oder Teilnehmer im System gleichberechtigt liber den Bus kommunizieren kdnnen.

NAMUR

+Normen-Arbeitsgemeinschaft fiir Mess- und Regeltechnik”. NAMUR-Initiatoren sind Sonderausfiihrungen der
Zweidrahtinitiatoren. Aufgrund der besonderen Konstruktion - niedriger Innenwiderstand, wenige Bauteile, kurze Bauform -
zeichnen sich NAMUR-Initiatoren durch eine hohe Stor- und Betriebssicherheit aus.

Overhead

Systemverwaltungszeit, die bei jedem Ubertragungszyklus einmal im System benétigt wird.

Parametrieren

Festlegen von Parametern der einzelnen Busteilnehmer bzw. ihrer Module in der Konfigurationssoftware des DP-Masters.
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Potenzialausgleich

Die Angleichung der elektrischen Niveaus der Korper elektrischer Betriebsmittel und fremder, leitfahiger Korper durch eine
elektrische Verbindung.

potenzialfrei

Galvanische Trennung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/0O-Modulen.

potenzialgebunden

Elektrische Verbindung der Bezugspotenziale von Steuer- und Laststromkreisen bei I/O-Modulen.

PROFIBUS-DP

PROFIBUS-Bussystem mit DP-Protokoll. DP steht fiir ,dezentrale Peripherie”.

Der PROFIBUS-DP basiert auf DIN 19245 Teil 1+4 und wurde in die europaische Feldbusnorm EN 50170 integriert.

Er dient zum schnellen zyklischen Datenaustausch zwischen dem zentralen DP-Master und den dezentralen
Peripheriegeraten, den DP-Slaves. Der durchgdngige Einsatz wird durch ein Multi-Master-Konzept realisiert.
PROFIBUS-DP-Adresse

Jedem PROFIBUS-DP-Teilnehmer wird eine eindeutige PROFIBUS-DP-Adresse zugeordnet, iber die er vom Master
angesprochen werden kann.

PROFIBUS-DP-Master

Der PROFIBUS-DP-Master regelt als zentraler Busteilnehmer den Zugriff aller PROFIBUS DP-Slaves auf den PROFIBUS.

PROFIBUS-DP-Slave
PROFIBUS-DP-Slaves werden vom PROFIBUS-DP-Master angesprochen und tauschen, auf dessen Anforderung hin, Daten mit
ihm aus.

R Reaktionszeit
In einem Bussystem das Zeitintervall zwischen dem Absenden eines Leseauftrags und dem Erhalt einer Antwort. Innerhalb
eines Eingabemoduls das Zeitintervall von der Signalanderung am Eingang des Moduls bis zur Ausgabe derselben an das
Bussystem.

Repeater

Verstarker flr die Giber einen Bus (ibertragenen Signale.

RS 485

Serielle Schnittstelle nach EIA-Norm zur schnellen Dateniibertragung durch mehrere Sender.

S Schirm

Bezeichnung fiir die leitfahige Hiille von Leitungen, Gehausen und Schranken.

Schirmung

Gesamtheit der MaBnahmen und Betriebsmittel, die zur Verbindung von Anlagenteilen mit dem Schirm dienen.

Schutzleiter

Ein fir den Schutz gegen gefahrliche Kérperstrome notwendiger Leiter, dargestellt durch das Kiirzel PE (Abk. fiir engl.
JProtective Earth”).

seriell

Bezeichnung fiir eine Art der Informationsiibertragung, bei der die Daten nacheinander - Bit fiir Bit — tiber eine Leitung
Ubertragen werden.

Slave

Station oder Teilnehmer in einem Bussystem, die/der dem Master untergeordnet ist/sind.
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SPS

Abk. fuir Speicherprogrammierbare Steuerung.

Station

Funktionseinheit oder Baugruppe, bestehend aus mehreren Elementen.

Strahlungskopplung

Eine Strahlungskopplung tritt auf, wenn eine elektromagnetische Welle auf eine Leiterstruktur trifft. Durch das Auftreffen der
Welle werden Strome und Spannungen induziert. Typische Stérquellen sind z. B. Funkenstrecken (Ziindkerzen, Kollektoren
von Elektromotoren) und Sender (z. B. Funkgeréte), die nahe bei der entsprechenden Leiterstruktur betrieben werden.
Topologie

Geometrischer Aufbau eines Netzes bzw. Anordnung der Schaltungen.

UART

Abkiirzung fir engl. ,Universal Asynchronous Receiver/Transmitter”, dt. universeller asynchroner Empfanger/ Sender. Ein
UART ist ein Logikschaltkreis, der zur Umwandlung einer asynchronen seriellen Datenfolge in eine bitparallele Datenfolge
oder umgekehrt eingesetzt wird.

unidirektional

In einer Richtung arbeitend.

Vollduplex

Auch Duplex genannt. Physikalisch oder logische Verbindung zweier Endpunkte als Datenlibertragungskanal. Daten kdnnen
gleichzeitig in beide Richtungen gesendet oder empfangen werden. Vollduplexleitungen sind zweiadrig. Im
Vollduplexbetrieb werden entweder zwei Kandle oder nur ein Kanal verwendet. Bei der Datenlibertragung tber einen Kanal
wird nach dem Multiplex-Verfahren gearbeitet. D.h., die Datenlibertragung erfolgt abwechselnd aber mit sehr hoher
Frequenz, so dass der Eindruck der Gleichzeitigkeit der Signale entsteht.

Wurzelung

Das Offnen einer neuen Potenzialgruppe durch ein Versorgungsmodul. Dadurch ist eine individuelle Einspeisung der Geber-
und Lastversorgung mdglich.
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