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Uber diese Anleitung
Symbolerlauterung "TWURC K

1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Systems und hilft h-
nen, Turck-10-Link-Devices in Betrieb zu nehmen. Lesen Sie dieses Handbuch vor dem Einsatz
des Systems aufmerksam durch. So vermeiden Sie mdgliche Personen-, Sach- und Gerate-
schaden. Bewahren Sie das Handbuch auf, solange das System genutzt wird.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder
Person sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand
halt, demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung
In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR

GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.
VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefdhrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu
mittelschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

ACHTUNG

ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und nitzliche Informationen zu
speziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen
die Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.
HANDLUNGSAUFFORDERUNG

Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.

HANDLUNGSRESULTAT
Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

> B P

= =

U
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Uber diese Anleitung
Feedback zu dieser Anleitung TUNRCK

1.3 Weitere Unterlagen

Ergdnzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatter

Betriebsanleitungen
- Betriebsanleitung BL...-4IOL...

- Betriebanleitung TBEN-S2-4I0L

- Betriebsanleitung TBEN-L...-8I0L

— Betriebsanleitung FEN20-410L

- Betriebsanleitung TBPN-L...

- Betriebsanleitung TBIP-L...

- Betriebsanleitungen |O-Link-Devices
|O-Link-Parameterhandbuicher
Sicherheitshandbiicher
Zulassungen

14 Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und tbersichtlich wie mdglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie lhre Vorschlage an techdoc@turck.com.
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2 Hinweise zum Produkt

2. Produktidentifizierung
Dieses Handbuch gilt fiir alle I0-Link-fahigen Turck-Gerate.

2.2 Turck-Service

Turck unterstitzt Sie bei Ihren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com finden Sie Software-Tools
fur Programmierung, Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in
vielen Exportformaten.

Die Kontaktdaten der Turck-Niederlassungen weltweit finden Sie auf S. [ 164].

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01|6


https://www.turck.com

Zu lhrer Sicherheit
Bestimmungsgemale Verwendung TUNRCK

3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um
Personen- und Sachschaden zu vermeiden, missen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise
beachten. Fiir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen Gibernimmt
Turck keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
|O-Link ist eine digitale Punkt-zu-Punkt-Verbindung zum Einsatz in Anwendungen der industri-
ellen Automation. Uber die 10-Link-Schnittstelle kénnen 10-Link-fahige Sensoren und Aktuato-
ren erweitert eingestellt und betrieben werden. Zwischen einem 10-Link-Master und einem
|O-Link-Device kénnen zyklische Prozessdaten und azyklische Daten ausgetauscht sowie
Energie tibertragen werden.

Mit IO-Link lassen sich unterschiedliche Gerdte (z. B. ein Temperatursensor und ein Linearweg-
sensor) an einer Eingangsbaugruppe betreiben. Weitere Informationen entnehmen Sie der
geratespezifischen Betriebsanleitung.
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Systembeschreibung
Merkmale "TWURC K

4 Systembeschreibung IO-Link

[O-Link ist eine feldbusunabhdngige Kommunikationsschnittstelle fir Sensoren und Aktuato-
ren. Uber eine digitale, serielle Punkt-zu-Punkt-Verbindung werden Signale und Energie unter-
halb beliebiger Netzwerke, Feldbusse und Riickwandbusse tbertragen.

Jedes |O-Link-System besteht aus einem |O-Link-Master und einem 10-Link-Device (z. B. Sensor,
I/O-Hub, Ventilinsel). Ein 10-Link-Master verfiigt iiber mindestens einen I0-Link-Port (Kanal). An
jedem Port kann ein 10-Link-Device angeschlossen werden. Die Systemkomponenten werden
abhdngig von der Port-Spezifikation tGiber ungeschirmte 3-Draht- (Class A) oder 5-Draht-
Standardleitungen (Class B) miteinander verbunden.

Die I0-Link-Technologie wird in der Spezifikation ,l0-Link Interface and System Specification”
und der IEC 61131-9 beschrieben. IO-Link-fahige Gerate entsprechen entweder der Spezifi-
kation V1.0 oder der Spezifikation V1.1.

Die Eigenschaften, Funktionen und Parameter der |O-Link-Devices werden in einer elektroni-
schen Gerdtebeschreibung (I0ODD) dargestellt. Die IODDs fiir Turck-Gerate konnen tiber den
Turck Software Manager heruntergeladen werden und stehen auBerdem kostenlos unter
www.turck.com zur Verfligung. Die IODDs aller Geréte sind gleich aufgebaut und enthalten die
folgenden Informationen fiir die Systemintegration:

Kommunikationseigenschaften

Gerdteparameter mit Wertebereich und Default-Wert
Identifikations-, Prozess- und Diagnosedaten
Geratedaten

Textbeschreibung

Bild des Device

Logo des Herstellers

Der Aufbau der I0DD ist durch die |O-Link-Spezifikation vorgegeben und fiir alle 1O-Link-
Devices gleich. Der IODD-Aufbau orientiert sich an Indizes. Den Kommunikationseigenschaften,
Gerateparametern, Identifikations-, Prozess-, Diagnose- und Geratedaten sind in der IODD feste
Indizes zugewiesen, tber die sich die Parameter ansteuern lassen. Einige Indizes sind durch
Subindizes weiter unterteilt.

4.1 Merkmale

Punkt-zu-Punkt-Verbindung (max. Leitungslange: 20 m)

Ungeschirmte Standard-3-Draht- oder 5-Draht-Leitungen

Zyklische Prozessdatenuibertragung

Azyklische Ubertragung von Daten, z. B. Gerdtedaten und Ereignissen

Kommunikation zwischen 10-Link-Master und 10-Link-Devices in drei Ubertragungsraten
moglich

Paralleler Austausch der Gerdtedaten ohne Einfluss auf die Prozessdaten
Kommunikation durch 24-V-Pulsmodulation, Standard-UART-Protokoll
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Systembeschreibung

Systemarchitektur TUNRCK

42  Systemarchitektur

Fir die I0-Link-Kommunikation sind mindestens ein 10-Link-Master und ein 10-Link-Device

(z. B. Sensor oder Aktuator) erforderlich. 10-Link-Master und I0-Link-Device werden Uber eine
ungeschirmte 3- oder 5-Draht-Standardleitung miteinander verbunden. Das Einstellen ist mit
einem Konfigurationstool oder tber die Feldbusebene moglich.

Der I0-Link-Master stellt die Verbindung zwischen IO-Link-Device und dem libergeordneten
Steuerungssystem her. Ein 10-Link-Master kann mehrere |0-Link-Ports besitzen. An jeden Port
kann nur ein 10-Link-Device angeschlossen werden.

Uber 10-Link-I/0-Hubs lassen sich auch Geréate mit digitalem Schalteingang oder Schaltausgang
in Automatisierungssysteme einbinden.

Flr Integration, Inbetriebnahme und Konfiguration der 10-Link-Kommunikation stehen
standardisierte Tools und Funktionen zur Verfliigung.
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Abb. 1: Systemubersicht 10-Link
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Systembeschreibung
Betriebsarten "TWURC K

4.3 Funktionsprinzip

|O-Link ist eine digitale Punkt-zu-Punkt-Verbindung zwischen einem |IO-Link-Master und einem
|O-Link-Device. Dabei werden Uber einen kombinierten Schaltzustands- und Datenkanal (C/Q)
durch 24-V-Pulsmodulation Prozessdaten und weitere Informationen wie Parameter und
Diagnosemeldungen ubertragen.

Die 10-Link-Kommunikation ist unabhangig vom verwendeten Feldbus.

4.4 Betriebsarten

Die Betriebsart kann an jedem lO-Link-Master-Port des Gerats separat eingestellt werden.
Fir 10-Link-Master stehen zwei Betriebsmodi zur Auswahl:

[O-Link-Modus: I0-Link-Kommunikation mdglich
Standard-I/O-Modus (SIO): digitale I/0-Kommunikation

Die 10-Link-Kommunikation findet liber die Schalt- und Kommunikationsleitung (C/Q) statt.

Abb. 2: 10-Link-Kommunikation tGber C/Q

Bei der Initialisierung verhalten sich die Ports des 10-Link-Masters wie ein normaler digitaler
Eingang. Die I0-Link-Devices werden im SIO-Modus als digitaler Schalteingang und Schalt-
ausgang betrieben. Durch einen Befehl des tibergeordneten |O-Link-Masters wird die |O-Link-
Kommunikation im 10-Link-Modus aufgebaut. Dieser Befehl wird ,Wake-up-Request” genannt.

441 |O-Link-Modus

Im 10-Link-Modus findet zwischen 10-Link-Master und |O-Link-Device eine 10-Link-Kommunika-
tion statt. Die Kommunikation geht dabei immer vom |O-Link-Master aus.

Ubertragungsgeschwindigkeit zwischen |0-Link-Master und 0-Link-Device
In der 10-Link-Spezifikation sind drei Ubertragungsraten definiert:

COM1: 4,8 kBaud
COM2: 38,4 kBaud
COMS3: 230,4 kBaud

Jedes Device unterstiitzt nur eine Ubertragungsrate, ein 10-Link-Master unterstiitzt alle Uber-
tragungsraten. Die Ubertragungszeit der zyklischen Prozessdaten wird durch die Telegramm-
lange sowie Verzdégerungszeiten in Device und Master bestimmt. Bei einer Ubertragungsrate
von 38,4 kBaud und einer Telegrammladnge von 2 Byte liegt die Ubertragungszeit typischer-
weise bei 2,3 ms.
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Systembeschreibung

Betriebsarten 'I'llllel(

Reaktionszeiten

Die Reaktionszeit des 10-Link-Systems gibt Auskunft Giber die Haufigkeit und die Geschwindig-
keit der Dateniibertragung zwischen |0-Link-Master und 10-Link-Device. Die Reaktionszeit ist
von den folgenden Faktoren abhangig:

Minimale Zykluszeit: in der IODD festgelegte Zeitabstande, in denen der 10-Link-Master das
|O-Link-Device anspricht. Fir verschiedene Devices kdnnen unterschiedliche minimale
Zykluszeiten festgelegt sein.

Interne Bearbeitungszeit des |O-Link-Masters und des |O-Link-Device

Zyklische und azyklische Kommunikation

Die zwischen 10-Link-Master und 10-Link-Device ausgetauschten Daten lassen sich in zyklische
Prozessdaten und azyklische Daten unterteilen. Prozessdaten und Wertstatus werden zyklisch
Uibertragen. Azyklische Daten werden unabhdngig von den zyklischen Prozessdaten lbertra-
gen. Zu den azyklischen Daten zdhlen Gerdtedaten, Parametrierfunktionen und Ereignisse wie
Diagnoseinformationen, die nur nach Anforderung libertragen werden. Die beiden Kommuni-
kationsarten sind unabhdngig voneinander und beeinflussen sich nicht gegenseitig.

Zyklische Kommunikation

Prozessdaten Wertstatus (Port Qualifier)
Pro Device 0...32 Byte Prozessdaten Der Wertstatus (Port Qualifier) zeigt an, ob
moglich (jeweils Input und Output) die Prozessdaten giiltig sind oder nicht.
Prozessdatengrof3e durch das Device
festgelegt

Azyklische Kommunikation

Gerdtedaten Wertstatus (Port Qualifier)
Parameter, Identifikationsdaten oder Device signalisiert Ereignisse an Master:
Diagnoseinformationen Fehlermeldungen und Warnungen
Austausch auf Anfrage des 10-Link-Masters Master signalisiert Ereignisse an Device: z. B.

Geratedaten kénnen in das Device geschrie-  Drahtbruch oder Kommunikationsabbruch
ben oder aus dem Device gelesen werden.

|O-Link-Gerate verschiedener Spezifikationen kombinieren

An 10-Link-Mastern der Spezifikation V1.0 konnen ausschlieflich Devices der Spezifikation V1.0
betrieben werden. An 10-Link-Mastern der Spezifikation V1.1 kdnnen Devices der Spezifikatio-
nen V1.0 und V1.1 betrieben werden.

|0-Link-Device V1.0 |0-Link-Device V1.1
|O-Link-Master V1.0 X -
|O-Link-Master V1.1 X X

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/017 | 11



Systembeschreibung

I0-Link-Konfiguration in PROFINET "TWURC K

Datenhaltungsmodus

HINWEIS

ﬂ Die I0-Link-Datenhaltung ist nur fir I0-Link-Devices verfligbar, die der I0-Link-Spe-
zifikation V1.1 entsprechen. 10-Link-Devices mit IO-Link-Version V1.0 unterstiitzen
keine Datenhaltung.

Der Datenhaltungsmodus bietet die Mdglichkeit, I0-Link-Devices ohne Neukonfiguration aus-
zutauschen.

Der I0-Link-Master oder das |O-Link-Device speichern die bei der vorherigen Konfiguration ein-
gestellten Device-Parameter. Im Datenhaltungsmodus werden die Parameterdaten-Speicher
von |O-Link-Master und 10-Link-Device synchronisiert. Nach dem Austausch eines Device
schreibt der Master die gespeicherten Device-Parameter in das neue Device, wenn im |O-Link-
Master der Datenhaltungsmodus aktiviert ist. Die Applikation kann ohne eine erneute Konfigu-
ration wieder gestartet werden.

10-Link-Master 10-Link-Device
(loLm) (IoLD)

DS_UPLOAD_FLAG

Abb. 3: Datenhaltungsmodus - generelles Prinzip, Para. IOLD = Parameter des IO-Link-Device

442  Standard-1/0O-Modus (SIO-Modus)
Im Standard-1/0-Modus verhalten sich IO-Link-Devices wie digitale Sensoren oder Aktuatoren.
Die Gerédte senden dabei ausschlieBlich Eingangsdaten oder Ausgangsdaten an die iberge-
ordnete Instanz. Ein 10-Link-Zugriff auf das Gerat ist nicht moglich.

45  |O-Link-Konfiguration in PROFINET

Uber SIDI (Simple I0-Link Device Integration) kénnen |O-Link-Devices in PROFINET-Anwendun-
gen direkt in der Programmierumgebung (z. B. TIA-Portal) konfiguriert werden. Die Turck-10-
Link-Devices sind in der GSDML-Datei der |0O-Link-Master der Baureihen TBEN, TBPN und FEN20
integriert und lassen sich in der Programmierumgebung wie Submodule eines modularen I/0-
Systems einstellen. Der Anwender hat dabei Zugriff auf die Gerateeigenschaften und Para-
meter. Jene nach Version der GSDML-Datei unterscheidet sich der Gerdte- und Funktionsum-
fang. Bei einigen SIDI-Gerdten sind nicht alle Parameter verfligbar.

Eine kundenspezifische SIDI kann auf Anfrage erstellt werden.
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AnschlielSen

Anschlussbilder 'I'llllel(

5 Anschliel3en

Ein Turck-10-Link-Master verfiigt tiber einen oder mehrere Ports zum Anschluss von 10-Link-
Devices. Die |O-Link-Devices werden iber ungeschirmte 3-Draht- oder 5-Draht-Standard-
leitungen an die Ports des I0-Link-Masters angeschlossen. Die max. Leitungsldnge betrdgt
20m.

Die 10-Link-Spezifikation unterscheidet fiir IO-Link-Master zwischen zwei Typen von Ports mit
unterschiedlicher Stromversorgung.

Port Class A: Die Funktionen der Pins 2 und 5 sind herstellerspezifisch. Pin 2 kann z. B. mit
einem zusatzlichen digitalen Kanal belegt sein.

Port Class B: Uber die Pins 2 und 5 wird eine zusatzliche galvanisch getrennte Versorgungs-
spannung bereitgestellt. |O-Link Ports Class B sind fiir den Anschluss von IO-Link-Devices
geeignet, die einen erhéhten Strombedarf aufweisen. Zur Nutzung der zusatzlichen
Versorgungsspannung wird eine 5-Draht-Standardleitung benétigt.

Fiir den Anschluss von Port Class B-Geraten an Port Class A-Master sind Adapter erhéltlich
(ID 6629515 und 6629516).

5.1 Anschlussbilder

51.1 |O-Link-Master

Anschlussbild I0-Link-Master Port Class A

Pin Pinbelegung Anschlussbild
Pin 1 V,+
2
Pin 2 herstellerspezifisch 5
(z. B. zusatzlicher Digitalkanal) 1{oo0)3
Pin 3 V,- o
5 4
Pin 4 c/Q
Pin 5 n.c.

Anschlussbild IO-Link-Master Port Class B

Pin Pinbelegung Anschlussbild
Pin 1 V,+

Pin 2 V,+ ;

Pin 3 V;- 110©00)3
Pin 4 c/Q 5 4
Pin5 V,-

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 |13



5.1.2  10-Link-Device

Anschlussbild IO-Link-Device Class A

Pin Pinbelegung Anschlussbild
Pin 1 V,+
Pin 2 nicht spezifiziert 2
Pin 3 V- 3 1
Pin 4 c/Q
Pin 5 n.c.

Anschlussbild 10-Link-Device Class B
Pin Pinbelegung Anschlussbild
Pin 1 V,+
Pin 2 V,+ 3
Pin 3 V,- 3 1
Pin 4 c/Q
Pin 5 V.-
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

6 Konfigurieren und in Betrieb nehmen
»  |O-Link-Master auf I0-Link-Modus einstellen (siehe geratespezifische Betriebsanleitung).

Ist der Port auf 10-Link-Modus eingestellt, versucht der I0-Link-Master, eine Kommunikation
mit dem |O-Link-Device aufzubauen. Durch einen Wake-up-Request des libergeordneten |O-
Link-Masters wird die 10-Link-Kommunikation im 10-Link-Modus aufgebaut. Der 10-Link-Master
versucht zunichst, eine Ubertragung mit der héchsten definierten Dateniibertragungsrate auf-
zubauen. Kann keine Kommunikation aufgebaut werden, versucht der Master automatisch
einen Kommunikationsaufbau mit der nachstniedrigen Datenlibertragungsrate.

Die Ubertragung beginnt, wenn der Master eine Riickmeldung vom Device erhélt. Zunichst
werden die Kommunikationsparameter ausgetauscht. Gegebenenfalls werden im System ge-
speicherte Parameter vom |O-Link-Master an das Device Uibertragen. AnschlieBend beginnt der
zyklische Austausch von Prozessdaten und Wertstatus.

|O-Link-Devices kdnnen tber einen Turck-10-Link-Master an verschiedenen Steuerungstypen in
Betrieb genommen werden. In PROFINET-Systemen wird dazu die GSDML-Datei des |O-Link-
Masters benotigt. Die GSDML-Dateien der Turck-Gerdte stehen unter www.turck.com zum
Download zur Verfligung.

In EtherNet/IP-Systemen wird dazu die EDS-Datei des |0-Link-Masters benétigt. Die EDS-Datei-
en der Turck-Gerate stehen unter www.turck.com zum Download zur Verfligung.

Die folgenden Beispiele beschreiben die Konfiguration von I0-Link-Devices. Dabei sind folgen-
de Szenarien maoglich:

Devices liber einen PC mit einem Konfigurationstool konfigurieren
- Konfigurieren mit 10-Link-USB-Adapter

- Konfigurieren mit 10-Link-Master
- Einstellen mit 10-Link-Master und I0DD-Konfigurator

Devices liber die Feldbusebene konfigurieren
- Konfigurieren mit programmierbarem Gateway und CODESYS 2

- Konfigurieren mit programmierbarem Gateway und CODESYS 3
- Konfigurieren mit Siemens-Steuerung im Simatic Manager
- Konfigurieren mit Siemens-Steuerung im TIA-Portal
- Konfigurieren mit Allen-Bradley-Steuerung in Studio 5000
Devices Uber die Feldbusebene mit erweiterter GSDML-Datei konfigurieren

6.1 Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen

|O-Link-Devices konnen tiber einen PC mit einem Konfigurationstool (z. B. PACTware) einge-
stellt werden. Alle erforderlichen Turck-Software-Komponenten konnen Gber den Turck
Software-Manager heruntergeladen werden.

Der Turck Software-Manager steht unter www.turck.com kostenlos zur Verfligung.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen T"URC K

6.1.1  Einstellen mit USB-Adapter und Konfigurationstool

Verwendete Software
In diesem Beispiel wird die folgende Software verwendet:

Konfigurationstool PACTware 4.1
Konfigurationssoftware IODD Interpreter

DTM fiur USB-1O-Link-Adapter USB-2-I0L-0002
IODD fiir Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141

Verwendete Hardware

TS720-2UPN8-H1141
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL
USB-I10-Link-Adapter USB-2-I0L-0002

Aufbau

PC I0-Link-Adapter 10-Link-Device

USB Sensorleitung

Abb. 4: Anwendungsbeispiel - Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen

Beispiel: Device konfigurieren

LY

[ Alle auswahlen

»  IODD-Interpreter starten.

» 10DD hinzufiigen klicken.
>
4

fugen.

Im folgenden Fenster IODD fiir TS720-2UPN8-H1141 auswdhlen.
|ODD fiir Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 durch einen Klick auf Offnen hinzu-

Organisieren +

# Schnellzugriff
[ Desktop
%] Dokumente
4 Downloads
=/ Bilder
b Musik
B videos

@ OneDrive

[ Dieser PC
I 30-Objekte
=/ Bilder
[ Desktop
[ Dokumente

< |ODD_IOL_TS_PLUS » Turck-T572x-2UPNE-I0DD-V01.2130-20211222

v [4] O Turck-TS72x-2UPNE-I0DD-V...
Neuer Ordner =~ [ @
A Name Anderungsdatum Typ v Grobe
|1 Turck-TS72x-2UPN8-20211222-10DD1.1.xml 22.12.2021 13:48 XML-Dokument 177 KB

v

Dateiname: |Tur(k-TS?Zx-EUPNE-EDUWEZZ-IODDLLme v‘ 10DD Dateien (“.xml)

Aobrechen

Abb. 5:10DD fiir TS720-2UPN8-H1141 im IODD-Interpreter hinzufligen

Hans Turck GmbH & C

0. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

~

Installierte 10DDs
. | 10DD hinzufiigen... ]
Hersteller ~ Gerat  Hersteller-lD  GerdtedD  Dateiversion R:':l:f' rlzg;.L::n :?a'i'g s:;:c .
pe I0DD Sammlung hinzufiigen (Ordner)
@ 100D Sammlung hinzufugen (Zip) ...
€ oo

10DDs aus I0DDfinder hinzufligen

Loschen

Aktualisieren
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»  PACTware starten.
»  USB-Adapter hinzufiigen: Rechtsklick auf Host PC = Gerit hinzufiigen.

| PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt

ﬁ Verbindung aufbauen

£F

=[= Verbindung trennen

Topology-5can
Diagnostic-5can

Abb. 6: Gerat in PACTware hinzufligen

»  |O-Link-Schnittstelle 10-Link USB Master 2.0 auswahlen.

Gerdtedaten

NEHS & [(|8Be 02 | 955 E

Fenster  Hilfe

] Gerat far

| Alle Geréte (2/2 DTMs)

FOT-Version  DTM-Version

|Bitbe Suchtext hier eingeben... | - | [ Finden ” Leeren ]
Gerat ~  Protokoll Hersteller Group Gergteversion
@ HART Communication ~ HART CodeWrig... nicht festg.. 1.0.52/2015-03...
_%'_ I0-Link USE Master 2.0 10-Link 10-Link nicht festg... 2.01.0010/ 2016...

]

ok || Abbruch

Abb. 7: USB-IO-Link-Adapter hinzufligen
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» Topology Scan starten, um an den |O-Link-Adapter angeschlossene Gerate zu finden:
Rechtsklick auf den IO-Link-Adapter ausfiinren = Topology-Scan anklicken.

| PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten

NEHdS @ (Bl ODRW Y 8y 3 EH

Fenster  Hilfe

Ior [

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

ﬂ Daten aus dem Gerdt lesen
ﬂ Daten ins Gerdt schreiben

Parameter

Messwert
Simulation

Diagnose

Kanile anzeigen

Kanal

Topology-Scan

can

Miagnostic-
Up-/Download-Manager

Drucken

Weitere Funktionen

ﬂ Gerdt hinzufigen
Gerdt austauschen
! Gerdt entfernen

Eigenschaften |0-Link USE Master 2.0

Abb. 8: Topology-Scan starten
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»  Gerate Uber den Topology-Scan suchen
] Topeolegy-5Scan
Scan-Pfad

VWHOST PCUO-Link USB Master 2.0
Scan-Liste

Gerdte-Tag Adresse | Gerate-Typ (OTM
@ 10-Link USB I I0-Link USB Ma

: Suchen anklicken.

Keine offenen Punkte fir den aktuellen Knoten

Abb. 9: Topology-Scan - Gerate suchen
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» 10DD fir das angeschlossene Device auswahlen, wenn das Gerat nicht automatisch er-

kannt wird (siehe rote Markierung).

] Tepology-Scan

- O X
Scan-Pfad
HOST POOLink USE Master 2.0 Problem: DTM auswéhlen
Scan-Liste Gerate-Typ |Ubereinsﬁrr v|5uppori Level
Gerdite-Tag | |Mrﬁse |Ger€|teTyp (CTM @ 1C-Link minimal device IO 70 Generic

H§ 10-Link USBT v

I0-Link USB Mas | 31]s

[ Zuweisung fir alle Gerite des gleichen Typs speichem
Semantik ID Scan-Info Gerdte-Typ Info ~
E VendorId 317 317
Ed Device ld 131074 131073
E Firmware Revisicn 1.0.2.0 x
El Hardware Revision 20288 *
B Function Id 0 *
E ProductId 100003635 *
El Protocol 10-Link 10-Link
1 1dDeviceTag
1 1dSerialNumber
< > | 1gadaress v
P [ PP | schiies.. | | Einstellun.. |

Abb. 10: Topology-Scan - I0DD auswéhlen

» DieEinstellungen in die Konfiguration ibernehmen: Ubernehmen klicken = Topology-

Scan schlief3en.
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»  Verbindung zwischen IO-Link-Device und PC per Rechtsklick auf das Device herstellen.

| PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NEdE® [Be)oee 9 8seE

o L
WETLFITTULITTL LEETTTTETT

erdtestatus lesen
Daten aus demn Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Pararmeter
Meszwert
Sirmulation
Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen 3

Gerdt hinzufdgen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften T5720-2UPME. TS721-2UPNE 100011

Abb. 11: Verbindung aufbauen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 |22



»  Expertenmodus starten: Rechtsklick auf den Adapter = Weitere Funktionen >
Experten Modus klicken.

| PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

DEHa|® [Be) D2W (9 852 B

1|

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Daten aus demn Gerdt lesen

B &l

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kandle anzeigen

Kanal 3

Topology-5Scan
Diagnostic-5can
Up-/Download-Manager

Drucken
| WeitereFunktionen v ]| OfffineVergleich
ﬂ Gerdt hinzufiigen Online Vergleich

Gerdt austauschen Sollwert
1 Gerit entfernen Busteilnehmerliste
Eigenschaften [O-Link USE Master 2.0 _I

‘ | Into Gber

Abb. 12: Expertenmodus starten
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK
»  Menupunkt 10-Link-Parameter wahlen.
@ 10-Link USB Master 2.0 # Experten Modus
A= @ I0-Link USB Master 2.0
A B -
e ff .
%ﬁ I0-Link-zu-USB-Interface
Interface: Turck USB I0-Link Master V1.1
Uberblick . A
Gerdte-Information 10-Link Kommunikation
I0-Link Prozessdaten 10-Link Modus
8 10-Link Parameter . I0-Link Modus ~her
10_Link Datenhaltung Sol-Zykluszeit ms '.' Koemmunikation
i+~ SI0-Konfiguration Ist-Zykluszeit ms I0-Link Preoperate
i Info dber
SI0-Modus @ S0-Modus
10-Link Parameter
Parameterdaten
Index Subindex Anzeige (_Jbindr  (Jhex () dezimal (@) asci
Lesen | |0 | [o || |
Schreiben |':' | |':' | | |
Fehler |
Event-Daten
Events =peichern Events ldschen
Mummer | Instanz Modus Event Code Hex-Were
1 AL MSG-SINGLE Device im Preoperate-Zustand 0x5B 0x0024
2 DL ERR-GOING “Verbindung wurde aufgebaut 0xBA 0x00...

Abb. 13: PACTware-Expertenmodus — |O-Link-Parameter

Die einstellbaren Parameter entnehmen Sie den gerdtespezifischen 10-Link-Parameter-
handbiichern oder dem IODDfinder. Die Parameterhandbiicher enthalten eine Beschreibung
der 10DD und stehen zum Download unter www.turck.com zur Verfligung. Der IODDfinder
kann unter ioddfinder.io-link.com eingesehen werden.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

Beispiel: Der Befehl ,Display drehen und Messwert-Aktualisierungszeit einstellen” wird Giber
den Index 85 gesteuert.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschreibung
(dez.) (hex.) index index Zugriff un- Bit- linge
(dez.) (hex.) terstutzt offset
Display-Mess- 85  0x55 0 0x0  True read/ 0.0 8 Ulnteger 0.6 0 Die Display-
wertanzeige write aktualisierungs
zeit kann ein-
gestellt wer-
den. Das Dis-
play kann um
180° gedreht
oder ausge-
schaltet wer-
den. Wird das
Display ausge-
schaltet, so
kann durch
driicken der
Set-Taste der
Messwert
termnporar an-
gezeigt wer-
den.
0 50 ms Aktuali-
sierungszeit
1 200 ms Aktua-
lisierungszeit
2 600 ms Aktua-
lisierungszeit
3 50 ms Aktuali-
sierungs-
zeit/180°
gedreht
4 200 ms Aktua-
lisierungs-
zeit/180°
gedreht
5 600 ms Ak-
tuaisierungs-
zeit/180° ge-
dreht
6 deaktiviert

Abb. 14: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fir den Sensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id
Variable name
Index

Description

Default value
Data type
Bit length
Access rights

Raw values

Information

V_DISPLAY_UPD
Display of Measured Value

85

The refresh time can be adjusted or disabled. In disabled state,
the measured value is displayed temporarily when pressing

the set button.

200 ms Refresh Time
UlntegerT

8 bit

ReadWrite

50 ms Refresh Time: 0
200 ms Refresh Time: 1
600 ms Refresh Time: 2
Disabled: 3

Abb. 15: Ausschnitt aus dem IODDfinder flir den Sensor TS720-...-H1141 (Beispiel: Display-Messwertanzeige)
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

»  Zahlenformat fiir den Index einstellen (hier: 85).
»  Wert des Parameters Display-Messwertanzeige auslesen.

=  Im Anzeigefeld (rot markiert) wird der im Geréat voreingestellte Default-Wert 0 angezeigt
(50 ms Messwert-Aktualisierungszeit).

@ 10-Link USB Master 2.0 # Experten Modus

= @ I10-Link USB Master 2.0

== ceff] .
% E 10-Link-zu-USB-Interface

Interface: Turck USB 10-Link Master V1.1

o~ Uberblick
Gerdte-Information
0-Link Prozessdaten 10-Link Modus

I- ng Sol-Zykluszeit ms I0-Link Modu & Kommunikation
SI0-Konfiguration Ist-Zykluszei ms
- Info Gber

10-Link Kommunikation

I0-Link Preoperate

SI0-Modus & SID-Modus

10-Link Parameter

Parameterdaten
Index Subindex  Anzeige ( Jbindr  (Jhex (@ dezimal () asci

| Lesen ||35 ||':' ||EI |

Schreiben |':' | |':' | | |
Fehler ok
Event-Daten
Events speichern Events loschen
Nurmmer | Instanz Modus Event Code Hex-Werte

Abb. 16: Parameter auslesen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 |27



Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

» Display-Anzeige um 180° drehen und Messwert-Aktualisierungszeit von 50 ms einstellen:
Indexwert auf 03 einstellen = Schreiben.

@ 10-Link USB Master 2.0 # Experten Modus

Y @ I0-Link USB Master 2.0

AT g -
%ﬁ 10-Link-zu-USB-Interface
Interface: Turck USB 10-Link Master V1.1
- Uberblick . S
Geréte-n formation 10-Link Kommunikation
i 10-Link Prozessdaten I0-Link Modus

g 10-Link Parameter s
Sol-Zykluszeit me I0-Link Modus &  Kommunikation

- 10-Link Datenhaltung

- 510-Kon figuration Ist-Zykluszeit ms I0-Link Preoperate
‘- Info Ober

SI0-Modus & si0-Modus

I0-Link Parameter

Parameterdaten
Index Subindex Anzeige (_)bindr (Jhex (® dezimal () asci

Lesen |35 | |':' | |':I |
| Schreiben | |35 | |':' | |':'3 |
Fehler ok
Event-Daten
Events speichern Events laschen
Mummer | Instanz Modus Event Code Hex-Werte

Abb. 17: Parameter fiir Display-Anzeige und Messwert-Aktualisierungszeit einstellen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen T"URC K

6.1.2  Einstellen mit I0-Link-Master und Konfigurationstool

Verwendete Software

Konfigurationstool PACTware 4.1
Konfigurationssoftware IODD Interpreter
IODD fiir Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum Gateway BL67-GW-EN mit I0-Link-Master-Modul BL67-4I0L kénnen
alle Turck-10-Link-Master verwendet werden.

Multiprotokoll-Gateway BL67-GW-EN (IP-Adresse: 192.168.1.254)
|O-Link-Master-Modul BL67-410L mit Basismodul BL67-B-4M12

Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 (angeschlossen an Port 1 des 10-Link-Masters)
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Aufbau

PC

10-Link-Master-Modul BL67

o |m:]

10-Link-Device

Ethernet Sensorleitung

Abb. 18: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen

Beispiel: Device konfigurieren

LY

[ Alle auswahlen

»  IODD-Interpreter starten.

» 10DD hinzufiigen klicken.
>
4

fugen.

Im folgenden Fenster IODD fiir TS720-2UPN8-H1141 auswdhlen.
|ODD fiir Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 durch einen Klick auf Offnen hinzu-

Organisieren +

# Schnellzugriff
[ Desktop
%] Dokumente
4 Downloads
=/ Bilder
b Musik
B videos

@ OneDrive

[ Dieser PC
I 30-Objekte
=/ Bilder
[ Desktop
[ Dokumente

< |ODD_IOL_TS_PLUS » Turck-T572x-2UPNE-I0DD-V01.2130-20211222

v [4] O Turck-TS72x-2UPNE-I0DD-V...
Neuer Ordner =~ [ @
A Name Anderungsdatum Typ v Grobe
|1 Turck-TS72x-2UPN8-20211222-10DD1.1.xml 22.12.2021 13:48 XML-Dokument 177 KB

v

Dateiname: |Tur(k-TS?Zx-EUPNE-EDUWEZZ-IODDLLme v‘ 10DD Dateien (“.xml)

Aobrechen

Abb. 19: 10DD fiir TS720-2UPN8-H1141 im IODD-Interpreter hinzufiigen

Hans Turck GmbH & C

0. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

~

Installierte 10DDs
. | 10DD hinzufiigen... ]
Hersteller ~ Gerat  Hersteller-lD  GerdtedD  Dateiversion R:':l:f' rlzg;.L::n :?a'i'g s:;:c .
pe I0DD Sammlung hinzufiigen (Ordner)
@ 100D Sammlung hinzufugen (Zip) ...
€ oo

10DDs aus I0DDfinder hinzufligen

Loschen

Aktualisieren
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»  PACTware starten.

» 10DD in PACTware hinzufiigen (Ansicht > Geritekatalog = Geréatekatalog
aktualisieren).

»  Ethernet-Schnittstelle hinzufligen (Rechtsklick auf Host PC - Gerat hinzufiigen).
| PACTware

Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NEHS |G |Be SR 9 8y g EH

Verbindung aufbauen

== Verbindung trennen

Topelogy-5can
Diagnostic-5can

Abb. 20: Gerdt in PACTware hinzufligen

»  Ethernet-Schnittstelle BL Service Ethernet auswahlen.

Alle Gerdte

| Protokoll Hersteller
BL Service Ethernet BL Service Etherne| Turck DTM s
=" BL Service RS232 BL Service Turck

FDT-Version
ch 0.0/ 06-11.2.0 Addendum |1.00.2(
DTM spezifisch ~ 1.0.0/2007-06-1 1.2.0 Addendum  1.00.2(

@ HART Communication HART CodeWrights GrbH FOT 1.0.52/2015-03- 1.2.0 Addendum 1.0.52,
E‘- 10-Link USB Master 10-Link 10-Link FOT 1.04.0002/2011-1.21 1.04.0(
;‘- 10-Link USBE Master 2.0 10-Link 10-Link FOT 2.00.0002/2013-1.2.1 2.00.00

«
E BL Service Ethernet Com DTM

=
-

oK | [ Abbruch

Abb. 21: BL Service Ethernet hinzufligen
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»  BL67-GW-EN Uber das Busadressen-Management der Ethernet-Schnittstelle hinzufligen:
Rechtsklick auf die Ethernet-Schnittstelle (hier: TCP: 192.168.1.50) =
Weitere Funktionen = Busadressen-Management.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster

NS HE @ [BE) SR80 8 8% 2 H

Hilfe

Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Daten aus dem Gerét lesen

12 & & p

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Meszwert
Simulation

Diagnose

Kandle anzeigen

Kandle

Toepelogy-5can
Diagnostic-5Scan

Up-/Download-Manager

Lrucken

Weitere Funktionen

Gerdt-hinaufigen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften <TCP:192,168.1.50= BL Service Ethernet

Offline Vergleich
Online Vergleich
Sollwert

Busteilnehmerliste

Identifizierung

Abb. 22: Busadressen-Management starten
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Info / Update DTM

Busadressen-Management

o
= g s

HIMA Export

Zubehar

DTM TAG vorbesetzen (Adresse/Typ)
DTM Wartung

Gerdtedaten in Datei schreiben
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» BL67-Gateway suchen (Suchen-lcon) und dem Projekt hinzufligen (Zylinder-Icon).

=8 BoR =X

ernet

er Ethernet Kommunikations DTM

e~ @ ‘“ w | 1p] IPT| el Busadressen-Management
Online weriighare Geréte | Gerate manuell hinzuf'u'genl

[LAN—Verbindung 3(192.168.1.50/255.265.255.0) - ]

Geratetyp IP Adresse

W-EN [>=

Onling 1D

Metzmaske Gateway Ethernet Adresse

o Wil
Frojektierte Gerate |
Geratetyp

Online D |Busadresse Bezeichnung ('Tag" Geratekurzbezeichnung

[ (0]4 l [ Abbrachen l IUbernehmenI

2= Getrannt |_||] Datensatz I?_|_|_|_| |

Abb. 23: Gateway zum Projekt hinzufligen

» Die Meldung DTMs fiir alle angeschlossenen Gerate hinzufiigen mit OK bestatigen.

I:IINWEIS
Uber das Info-Icon kann die jeweilige Firmware-Version des Gateways und des
[O-Link-Masters abgefragt werden.
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» Topology Scan starten, um an den |O-Link-Adapter angeschlossene Gerate zu finden:
Rechtsklick 10-Link USB-Master 2.0 = Topology-Scan.

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Gerdtedaten Extras Fenster Hilfe

NEEHS 6 ([@e DRE 09 833 H

Gerate Tag Adress| (3 i |Gerate Typ (DTN

B HOST PC

5= TCP:192.168.1.50 # <= = BL Service Eth
21 192.168.1.254/BL67-GW-EN (: # <l = BL67-GW-EN
2% Modulbus

4= % Modulbus

= |:}1_.."IE'1 LA7-_AlN nl ==
3 Verbindung aufbauen

......

== Verbindung trennen

......

----- : @ Daten aus dem Gerét lesen
Ml Daten ins Gerat schreiben

Parameter 3
Messwert

Simulation

Diagnose

Kanile nicht anzeigen
Kandle 3

Topology-5Scan
Diagnostic-5can

Up-/Download-Manager
Drucken ’

Weitere Funktionen r

#3  Gerat hinzufiigen
Gerat austauschen
Gerat entfernen

Eigenschaften <01,01/BL67-410L>BL67-410L

Abb. 24: Topology-Scan starten
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»  Wenn beim Topology-Scan ein DTM anstelle einer IODD gefunden wird, IODD manuell

laden: Rechtsklick auf Device = Gerat austauschen.

Scan-Pfad

WHOST PCy<TCP:192.168.1.50=BL ... -EN\<01,01/BL&T-AI0L >BLAT-4ICL
Scan-Liste

Gerdte-Tag | | Adresse | Gerate-Typ (DTM)| Nachricht
£ =% 01/BL67-410L v 01 BL67-4I0L

------ F 10-Link 0 v 10-Link 0

B 10-Link 1 v 10-Link 1

T5-nnn-2 - :
______ T 10-Link 2 Als nicht gescant markieren

_'-'rF 10-Link 3 Gerdt austauschen

Daten vorn Gerdt laden
Daten ins Gerdt speichern
DT Funktionen

Abb. 25: DTM durch IODD ersetzen
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» 10DD firr den Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 auswahlen.
»  Mit OK bestatigen.

Alle Gerdte
“| Protokoll Hersteller Gerdteversion FDT-Versicn

=" PS400R-nnn-LUUPNEX [2-Link Turck Druck 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum
=" PSEO0R-nnn-2UPNEX [2-Link Turck Druck 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum
= PSGEO0R-nnn-LIZUPNEX 10-Link Turck Druck 1.0.1 /2008-10-3 1.2.0 Addendum
=" PSE0OR-nnn-LUUPMEX I0-Link Turck Druck 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum
== TBIL-M1-16DIP I0-Link Turck Digital Eingang  1.0.1/2013-04-0 1.2.0 Addendum
=" TBIL-M1-8DCP I0-Link Turck Digital Ausgang  1.0.1/2013-04-0 1.2.0 Addendum

1141.75-500{10-Link |Turck IODDs) \/00.0303 / 2011-{1.2.0 Addendum
=7 TS-nnn-2UPNEX I0-Link Temperatur 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum
=7 TS-nnn-LIZUPNEX I0-Link Temperatur 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum
=" TS-nnn-LUUPNEX 10-Link Temperatur 1.0.1/2008-10-3 1.2.0 Addendum

! |.—u—

Dn -~
1.0(
1.0(
1.0
1.00
1.00
1.0(
HENE
1.0(
1.0(

100 -
3

CAProgramData\IO-Link\Generic IO-Link Device DTMMO-Link DDsY3174131072-10D01.0. 1\ Turck-TS-2UPM8X-H1141-20111123-10DD1.0.1.xml

[ ok | [ adbruch |

Abb. 26: I0DD auswahlen
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» Topology-Scan schlieBen.

»  Verbindung zwischen Host-PC und |O-Link-Device per Rechtsklick auf das I0-Link-Device
- Verbindung aufbauen aufbauen.

1 PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NEHS & | |Bag kW 9 8% EH

P L
WETIITTUUTTL EPETITTRCTT

Gerdtestatus lesen
Daten aus demn Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Meszwert
Sirmulation
Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen 3

Gerdt hinzufdgen
(Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften T5720-2UPMNE. TST21-2UPNE 100D

Abb. 27: Verbindung aufbauen
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»  In der Baumstruktur Doppelklick auf das I0-Link-Device ausfiihren, um die Parameter an-
zuzeigen.

Hersteller Turck

Produkt  TS-720-2UPNEX-H1141

ProduktId 6840017

[+] Konfiguration der Ausgéange

EEo 0 28 @ 8 MW e @
Menid Name | wlert

- Identifikation -] Aligemeine Einstellungen

.. Parameter ink Schreibscl

- Beobachtung 10-Link s fus

- Diagnose - System-Kommando %

-- Prozessdaten

- Prozessdatenstruktur  System-Kommando &

- Ereignisse 3 3 . " L. .

. Info - Display-Messwertanzeige 50 ms Aktualisierungszeit « 50ms Aktualisierungszeit
- Einheit °C
- Offset Justage 0-c
- Sperrung des Programmiermendis Aus

Abb. 28: 0-Link-Parameter
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen

»  Parameter Display-Messwertanzeige im Drop-Down-Meni auf 50 ms Aktualisierungs-
zeit, 180° gedreht einstellen.

™ T5-nnn-2UPMNEX # Parameter

[E=8Eol ==
% Hersteller Turck TURCl
. Produkt  TS-720-2UPNEX-H1141 Produktld 6840017 R mation
EEo 0 29 @B @20 N e
Meni Name wlert Standardwert
- Identifikation # =] Aligemeine Einstellungen
P et
# Parameter -~ 10-Link Schreibschutz Aus - Aus
.. Beobachtung
- Diagnose - System-Kommando [ Werkseinstellung l
.- Prozessdaten
- Prozessdatenstruktur - System-Kommando [ Reset l
- Ereignisse - - — - o .
Info rd - Display-Messwertanzeige Ems Aktualisierungszeit/180° gi[» | B0ims Aktualisierungszeit
—— St Achratsrerorysret -
Binheit 200 ms Aktualisierungszeit ¢
- Offset Justage 600 ms Ald:uliierunszit 0
50 ms Aktualisierungszeit/180° d
- Sperrung des Programmiermeniis 200 ms Aktualisierungszeit/180° gedi p =
) i i _ 600 ms Aktuaisierungszeit/180° gedr
[+] Konfiguration der Ausgange deaktiviert
L5 Verbunden R0 Datensatz & Gerat 4

Abb. 29: Display-Messwertanzeige einstellen

»  Parameter in das Gerat schreiben: Icon (rot markiert) anklicken.

" TS-nnn-2UPN8X # Parameter

=N B =0

% Hersteller Turck TUrRCR
% Produkt TS-720-2UP 41 Produktld 6840017 s
FEER I TR I
Meni Name wiert Standardwert
- Identifikation # (=] Allgemeine Einstellungen
. P et
# Parameter - 10-Link Schreibschutz Aus v bus
- Beobachtung
- Diagnose - System-Kommando ’ Werkseinstellung l
- Prozessdaten
- Prozessdatenstruktur - System-Kommando ’ Reset l
- Ereignisse ) ) o .
- Info 4 - Display-Messwertanzeige TR B B A L E| + | 50 ms Aktualisierungszeit
- Einheit =C v °C
- Offzet Justage 0°C 0°C
- Sperrung des Programmiermencs Aus * lus
[#] Konfiguration der Ausgange
ﬁ Verbunden g[] Datensatz & Gerat f

Abb. 30: Parameter in das Gerat schreiben
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

6.1.3  Einstellen mit I0-Link-Master und IODD-Konfigurator

Mit dem I0DD-Konfigurator kdnnen Gerate Uiber einen Webbrowser generisch oder spezifisch
konfiguriert werden. Ein weiteres Tool ist nicht erforderlich.

HINWEIS

ﬂ Der IODD-Konfigurator ist fur die folgenden 10-Link-Master mit folgenden Firmware-
Standen verfligbar: TBEN-L...-8I0OL (ab V3.3.0.0), TBEN-S2-4I0L (ab V3.4.0.0) und
FEN20-4I0L (ab V1.1.0.0).

Verwendete Software

Turck Service Tool V3.2.2
Webbrowser
IODD fiir HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q40-10L2-H1141

Das Turck Service Tool steht unter www.turck.com kostenlos zum Download zur Verfiigung.

Verwendete Hardware

I0-Link-Master TBEN-S2-4I0L (IP-Adresse: 192.168.1.27)
HF-Schreib-Lese-Kopf TN-Q40-10L2-H1141
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Aufbau

|I0-Link-Master

O

L . |O-Link-Device
Sensorleitung

PC

Ethernet

Abb. 31: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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IP-Adresse einstellen

»  |0-Link-Master per Ethernet-Leitung mit einem PC verbinden.
»  Turck Service Tool 6ffnen.

»  Suchen klicken oder [F5] driicken.

=  Das Turck Service Tool zeigt die angeschlossenen Geréte an.

Webserver dffnen

» Um den Webserver Uber einen Webbrowser zu 6ffnen, 192.168.1.27 in die Adressleiste
des Webbrowsers eingeben.

»  Alternativ im Turck Service Tool doppelt auf die IP-Adresse klicken.

. Turck Service Tool, Vers, 3.2.2

— —
o . [ .DE. @ EIP L X &
Suchen... (F5) | Andern (F2) Wink (F3) Akt (F4) Zwisc Sprache Expertenmodus AN | Starte DHCP (F6) Konfiguration (F7) ARGEE (F&)  BEEP (F9) SchlieBen Spalten
Mo MAC-Adresse Mame |P-Adresze MNetzmashe Gateway Modus Geratetyp Version  Adapter ARGEE Pr.. HKemel.. BE.. Turck, DCP
=1 00.0746:1D:9%AB  tbenséiol 192168127 | 2552552550 0000 PGM_DHCP  TBEN-524I0OL 3400 192168.1.89  unterstitzt 3760 - DCP, Turck

Gefunden 1 Gerat.

Abb. 32: IP-Adresse 6ffnen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

=  Der Webserver 6ffnet sich.

DOCUMENTATION 10DD CONFIGURATOR

TBEN-$2-410L TEBEN-52-4I0L - Gateway - Info
(i) Info
Parameter

Diagnosis

Event log

Ex- / Import
Change Password

Firmware

Parameter
; . AIM, multiprotocol, 4 10-Link channels
Diagnosis
Input Device
Station information

fo, Ouedt Type TBEN-S2-410L |

Ident. no. [a14024 |

Firmware ravision 34.00 |

Bootloader revision [10.0.1.0 |

Etherhet/IP revision 2.7.53.0 |

PROFINET revision [7.22.0 |

Modbus/TCP revision |2-4-5-U |

WEB revision [1.0.29.0 |

Software build number |97 |

PGM-DHCP |

Addressing mode

Abb. 33: Webserver - |0-Link-Master
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

Zur Bearbeitung von Einstellungen tber den Webserver ist ein Login erforderlich. Im
Auslieferungszustand lautet das Passwort ,password”.

HINWEIS
Turck empfiehlt, das Passwort aus Sicherheitsgriinden nach dem ersten Login zu
andern.

» Passwort in das Login-Eingabefeld auf der Startseite des Webservers eingeben.
» Login klicken.

Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

» Inder oberen Mendileiste auf IODD CONFIGURATOR klicken.
=  Anden IO-Link-Master angeschlossene Gerdte werden in der Seitenleiste angezeigt.
=  Das Gerdt ist automatisch generisch konfiguriert.

MAIN DOCUMENTATION

INTERN $2-410L 10DD Configurator
@ 8 = ®* =
Port 2 - no device Read Write Load|ODD Websearch  Print
Port 3 - no device - i
Identification Vendor: Generic
Port 4 - no device Device: Generic device

Processdata [y 0go / 2020-05-28 (@ 2020, Werner Turck GmbH Co. & KG)
Generic 10DD loaded

Active events  INfo
Vendor Name IT“’Ck |

Event history  Vendar Text fanwwr turck_com |
Product Name hNQ4U—IOL2—* |
Product ID |10[J[][].4174 |
Product Text |Compact HF RFID I0-Link device |
Serial Number |UUUUUUU1 |
Hardware Version |‘1_0_0 |
Firmware Version P_2_4 |
Application Specific Tag L ] 5 ] T 5 5 ] 1 23
Direct parameters 1: Process Data Input Length |3‘1 |
Direct parameters 1: Process Data Output |31 |
Length
Direct parameters 1: Vendor 1D |31? |
Direct parameters 1: Device ID 12152591 |
Direct parameters 1: 10-Link Version 1D hi‘r |

Abb. 34: Generisch konfiguriertes Gerat
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

Beispiel: Gerét spezifisch konfigurieren
Das Gerat kann entweder liber Load IODD oder Websearch spezifisch konfiguriert werden.
Uber Load 10DD konfigurieren:

»  Gerat in der Seitenleiste anklicken.
» AufLoad IODD klicken.

I0DD Configurator

L 1e El N @
Read Write | LoadlODD]| Websearch Print
Abb. 35: Load IODD - IODD-Konfigurator

» Im folgenden Fenster die IODD auf der lokalen Festplatte suchen und auswahlen.
» Die lODD durch einen Klick auf Offnen hinzufiigen.

— v A €« Turck-TMN-woe-10L2-H11... » V1.8 w | 0 V1.8" durchsuchen L
Organisieren = Meuer Ordner = ~ [H 0

P 30-Objekte &

&= Bilder

[ Desktop

@ Dekumente

¥ Downloads Turck-TN-xoc-10

b musk 3510007 13

' TURCK-PDET-1

B videos

i Windows (C:)
»  um Daten (D)
Personal Drive (13:)
Muelheirm (K:)

-
.
-
.

CF Metrwerk
W

Dateiname: | Turck-4wire-ds-RFID-con-pic.png | | Alle Dateien (*%) i

Offnen Abbrechen

Abb. 36: 10DD auswahlen

=  Das Gerat ist spezifisch konfiguriert.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber einen PC mit einem Konfigurationstool einstellen TUNRCK

Die Funktion Websearch ist nur verfligbar, wenn der PC mit dem Internet verbunden ist und
die Firewall den Zugriff nicht blockiert.

Uber Websearch konfigurieren:

»  Auf Websearch klicken.

IODD Configurator

B 8 R ® | =
Read Write LoadlQODD | Websearch Print
Abb. 37: Websearch - I0DD Konfigurator

=  Die IODD wird automatisch aus der [O-Link-IODD-Datenbank geladen.
=  Das Gerat ist spezifisch konfiguriert.

MAIN DOCUMENTATION

INTERN S2-410L 10DD Configurator

Port 1 - device connected ﬁ_b @ OO @

Port 2 - no device Read Write Unlink IODD  Print

Port 3 - no device -
Identification Vendor: Turck

Port 4 - no device Device: TN-Q40-10L2-H1141

RFID read write module 13.56MHz

Parameter V1.7 / 2020-11-09 (Copyright 2020, TURCK)

Device identification

Process data

Vendor Name [Turck |

Processdata  vendor Text fwww turck.com |
Structure Product Name TN-Q40-10L2-* |
Product ID [100004174 |

Active everts Product Text |Compacl HF RFID |0-Link device |
Serial Mumber {00000 |

Event history Firmware Version IZ.2.4 |
Hardware Version [1.0.0 |

Application Specific Tag IWERT |

Device Description: Function Tag

3

=
E
Eg
Ef
Eg
=
=
E5
=l
=
=
E5
=l
E
Eg
Ef
Eg
i)

Device Description: Location Tag

Device Access Locks: Parameter (write) Access I:.
Lock

Device Access Locks: Data Storage Lock I:.

Device Access Locks: Local Parameterization E.
Lock

Device Access Locks: Local User Interface Lock I:.

For comments or questions please find your local contact on www.turck.com

Abb. 38: Spezifisch konfiguriertes Gerat
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Parameter einstellen

» Inderlinken, gerdtespezifischen Menileiste auf Parameter klicken.
» Daten aus dem Gerat lesen: Read klicken.

» Daten in das Gerit schreiben (ohne eingetragene Anderungen ausgegraut): Write
klicken.

® 8B 8 &® &

Read Write |Export Impott Unlink I0DD  Print

Vendor: Turck
Device: TN-Q40-10L2-H1141

RFID read write module 13 .66MHz
W17 [ 2020-11-09 {Copyright 2020, TURCK)

Identification

Parameters

Process dala ¢\ pARAMETERS

Reader parameter S10: C/Q1 PIM SIO
Processdata Operating Mode
Structure Reader parameter SI0: Compare Data Mode -
C/Q1 Transponder memaory address to read
Reader parameter S10: Compare Data Mode -
C/Q1 value

Reader parameter SI10: C/Q1 Polarity

Active events

Event history Reader parameter SI0: C/Q1 Q2 Output Hold
Time
Reader parameter 310: Q2 PIN SIO Operating
Mode
Reader parameter SI0: Compare Data Mode -
2 Transponder memory address to read
Reader parameter S10: Compare Data Mode -
Q2 value

Reader parameter S10: Q2 Polarity
SYSTEM COMMAND

Standard Command

Standard Command

Abb. 39: Parameter — IODD-Konfigurator
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.2

6.2.1

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

|O-Link-Devices konnen tiber einen Turck-10-Link-Master an verschiedenen Steuerungen in
Betrieb genommen werden. Fiir die Konfiguration mit einer Siemens-Steuerung in PROFINET
wird die GSDML-Datei des 10-Link-Masters benétigt. Die GSDML-Datei steht unter
www.turck.com zum Download zur Verfligung.

Fir die Konfiguration mit einer Allen-Bradley-Steuerung tiber EtherNet/IP wird die EDS-Datei
des 10-Link-Masters bendtigt. Die EDS-Datei steht unter www.turck.com zum Download zur
Verfliigung.

In Betrieb nehmen mit BL... und Programmierbarem Gateway in CODESYS 2

Verwendete Software

CODESYS 2.3.9.35 mit Bibliothek BLxx_PG_PB.lib

Verwendete Hardware

Aufbau

Programmierbares Gateway BL67-PG-EN

|O-Link-Master-Modul BL67-4l0L mit BL67-B-4M12

Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an |O-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

PC

10-Link-Master-Modul BL67
3
o

o Sensorleitung 10-Link-Device

Ethernet

Abb. 40: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

HINWEIS
Der 10-Link-Master BL...-4l0OL lasst sich nur generisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices mussen separat konfiguriert werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

» Hardware in CODESYS konfigurieren.

Steuerungskonfiguration E@

E-Configuration BL&E7-PG-EN -
B-iBLE7-10[ SLOT] | Basisparameter Ein-/Ausgange | Anwendemarameter
Hodbus—-Registers[SLOT]

Max. Lange Input: 1024 Byte Lange Input: 16 Byte
Max. Lange Output: 1024 Byte Lange Output. 16 Byte
Max. Lange In-/Output: 2048 Byte Lange In-/0utput: 32 Bue
Max. Modulanzahl: 32 Arnizahl Module: 1

- i BLE7-44I-TC Auzgewshlte Module
i BLE7-4414/1 - BLEZ-4I0L
BLE7-4414//IINE43]

- Auzgabemodule —~

5 EirvAAuzgabemodyle Auswahlen >

- BLE7-4D14D0-PD
BLE7-8<5G-FD

- BLE7-B<5G-P

- BLE7-241280-//1

- BLE7-4414A0-4/1

- BLE7-ICNT/ENC

- BLET-1CYI

- BLEF-IRS5232
BLE7-1RS5422

- BLE7-IR5485
BLE7-ZRS 4854

- BLE7-155I
BLE7-2RFID-&

- BLE7-2RFID-5

= b aL

~ @ Leermodule

|l

Eigenschaft

n

< | [

Abb. 41: Hardware in CODESYS konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

» Moduleigenschaften des IO-Link-Masters BL67-4I0L einstellen.

Steuerungskonfiguration =TI >
E--Configuration BL&7-PG-EN -
tBLE7-I0[SLOT] Basisparameter Ein-/Ausgange | Anwendemarameter
w-Hodbus—-Registers[SLOT] . .
Max. Lange Input:: 1024 Byte Lange Input: 16 Byte
Max. Lange Output: 1024 Byte Lange Output: 16 Byte
Max. Lange In-/Output: 2048 Byte Lange In-/Output: 32 Byte
Max. Modulanzahl: 32 Anzahl Module: 1
- i BLB7-44I-TC Ausgewshite Module
BLE7-4414/4 - BLEZ-4I0L
- BLE7-4414//A[NE43]
- &usgabemodule — Moduleigenschaften
- Ein-fausgabemadule Auswahlen v
- BLE7-ADMDO-PD Name:  BLE?-4I0L
- g 1 Enth
BLEZ-8XS6-PD M Config: 0403040 00 D488, 0438 040
BLE7-8=5G-F . Abbrech
- BLET-2412804//1 Eingabeldnge (Bytel 16 rechen
BLE7-4414A0-4/1 Ausgabeldnge Bytel: 16
- BLEZ-ICNT/ENC Sumbalische M v
wmbolische Namen: v
- BLE7-1RS232 Parameter [ Wert [0
L - BLE7-1RS422 "operation mode K1 I0-Link without walidB
r - BLE7-IR5485 "data storage mode K1" deactivated, clear B
- BLE7-2AS5485-4 "cycle time K1 automatic B
- BLET-155I "revision K1" automatic B
"activate Quick Start-Up no B
- BLEZ-ZRFID-A u "
input data inwvalid Kl diagnostic generated B
BLE7-2RFID-5 "deactivate diagnostics Knotifications and warB
- BLEZ-410L "input data mapping K1" direct B
~ M- Leermodule "input data length E1" 2 byte B
"output data mapping K1" direct B -
4
] G

Abb. 42: Parameter einstellen

Im Online-Modus kdnnen die Prozessdaten ausgelesen werden, wenn ein 10-Link-Device ange-
schlossen ist.

5] mesal

Steuerungskonfiguration

%QB12: BYTE: = 0 -
%QB13: BYTE; = O BLE?'KEHB‘]
®QBl4: BYTE; = 0
%0B1E: BYTE, = 0
%IEOD: BYTE; = 0
%IEl: EYTE: = 4 Adresse: |87
%IBZ: EYTE: = 0
%IB3: BYTE: = 0
%IB4: BYTE: = 0
%IB5: BYTE: = 0
%IB6: BYTE: = 50
[J AT %I¥6.0: BOOL; (% Bit 0 %)
B AT %I¥6.1: BOOL; (® Bit 1 %)
[] AT %I¥6.2: BOOL; (% Bit 2 %)
[0 AT %IHe. 3: BOOL: (= Bit 3 x)
B AT %IHe 4: BOOL: (% Bit 4 =)
W AT %THR 5 BOOL: (% Bit § %)
[0 AT %THE G- BOOL: (% Bit 6 %)
e[ AT %IHG 7: BOOL: (% Bit 7 %)
%187 BYIE: = 96
[ AT %IE7.0: BOOL; (% Bit 0 %)
e [] AT %IH7.1: BOOL; (% Bit 1 %)
e [] AT %IE7.2: BOOL; (% Bit 2 %)
-] AT %IX7.3: BOOL: (* Bit 3 =)
[0 AT %I¥7.4: BOOL: (% Bit 4 =)
B AT %IE7.5: BOOL: (% Bit § =)
W AT %TH7 6 BOOL: (% Bit 6 %)
[0 AT %IH7 7: BOOL: (% Bit 7 %)
Gl AT %IB8: BYTE: = 0
§-- AT %IB9: BYTE; = 0
@ AT %IB10: BYTE, = 0
B AT %IB11l: EYTE, = 0
@ AT %IB12: BYTE: = 0
B AT %IB13: BYTE: = 0
B AT %IB14: BYTE: = 0
B AT %IB15: BYTE, = 0
wmModbus—-Registers[SLOT]
4 ]

Abb. 43: Prozessdaten im Online-Modus auslesen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.2.2  In Betrieb nehmen mit BL... und TX500 in CODESYS 3

Verwendete Software

CODESYS 3.5 SP8 Patch 1
GSDML-Datei furr BL67-GW-EN

Verwendete Hardware

Multiprotokoll-Gateway BL67-GW-EN

|O-Link-Master-Modul BL67-410L mit Basismodul BL67-B-4M12
Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an 10-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Visual HMI/PLC-Kombigerat TX507

Aufbau

10-Link-Master-Modul BL67

i

Ethernet T Sensorleitung

HMI

|0-Link-Device

Abb. 44: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Beispiel: Geréat konfigurieren

HINWEIS
Der 10-Link-Master BL...-4l0OL lasst sich nur generisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices mussen separat konfiguriert werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

» Hardware in CODESYS konfigurieren.

Test IO _Link.pr

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellen  Online  Debug  Tools

e E S #h o) i)
Gerate -+ I X
=] Test IO Link (=]
=} Device (T¥507-P3CV01)
--E spsLogik

=1L} Application
m Bibliotheksverwalter
[ff] PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
= @ MairTask
H pLC_PRG
B ﬁ Profinet_CommunicatiorTask
@ PM_Controller. CommCyde
£ profinet 10Task
= ﬁj Ethernet (Ethernet)
= ﬁ PM_Controller (PMN-Controller)
=¥l BL&7_GW_EN (BL&7-GW-EN)
il BLs7 a10L (BLE7-4IOL)

Abb. 45: Hardware in CODESYS konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Doppelklick auf 10-Link-Master ausfiihren.
»  Parameter auswahlen.

Dotei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools FEenster Hilfe
L=E& [ =1 O %
EEEE > ® X% Device Ethernet PN_Controler ) BL67_GW_EN () BL67_a10L X ~
BE) Test o Link -
= B Device (Txs07-F3CV01) Allgemein T ——
= Bl 5ogk
= £} Application PNIO Module E/A-Abbild Ident number 16540985800
%ﬂ ppiid s Sotnummer :
= @ resonfiguraton Information Anwenderparameter
= & MairTask
8] pLC_PRG a5 Alle Standardwerte setzen M Alle Werte lesen A Alle Werte schreiben
=& Profinet_CommunicationTask
| P Controler CommCyde Parameter Wert Wertebereich o
& profinet I0Task Stationsparameter
= (@ Ethernet [Ethernet) Modul-Parame rierung 0.1
=- (@ Pn_Controlier (PN-Contralier) Betriebsart KO 10-ink ohne Ueberpruefung 02348
= 4 BL67_cw_En BL7-GW-EN) Datenhaltungsmodus KO deaktiviert, loeschen 0.3
@ s67_ato0L (sLs7-4toL) 2Zykluszeit KD automatisch 08 16 24 32 40 48 56 64 66 68 70 72 74 76 78 80 82 8486 88 90 52 04 06 98 100 102 104 106 108 110 112 114 116 118 120 122 12
Revision KD sutomatisch 0.1 3
Quick Start-Up aktiveren KD nein 0.1 [
Pr Ko 0.1
Diagnosen deaktivieren KO Informationen und Warnungzn 0.3
Eingangsdaten-Mapping KO direkt 0.3
Engangsdaten- senge K0 28yt 0123456715
Ausgangsdaten-Mapping KO direkt 0.3
Ausgangsdaten-Laenge KO 2Byte 0123456715
Betriebsart K1 10-Link ohne Useberprusfung 02348
Datenhaltungsmodus K1 deaktiviert, loeschen 0.3
Tykluszsit K1 sutomatisch 01816 2432 40 48 56 6456 58 70 72 74 76 75 80 52 84 86 56 90 52 94 96 56 100 102 104 106 108 110 112 114 116 118 120 122 12,
Revision K1 automatisch 0.1
Quick Start-Up aktivieren K1 nein 0.1
Pr K1 )t Di 0.1
Diagnosen deaktivieren K1 Informationen und Warnungen 0.3
Eingangsdaten-Mapping K1 direkt 0.3
Eingangsdaten-Laenge K1 2Byte 0123456715
Ausgangsdaten-Mapping K1 direkt 0.3
Ausgangsdaten- aenge K1 2Byte 0123456715
Betriebsarti2 I04ink ohne Ueberpruefung 02348 1
S T —— s =

Abb. 46: Parameter einstellen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Im Online-Modus kdnnen die Prozessdaten ausgelesen werden, wenn ein 10-Link-Device
angeschlossen ist.

Datei Bearbeiten  Ansicht Projekt Erstelen  Online Debug Tools Fenster Hife

BEEHEHI & o o = 0 % ) om =
Gerate * 1 X .I.ﬂ] BLG67_GW_EN []] BL67_410L X ([ Ethernet [{ PN_Controller B Cevice
=[5 Test IO Link [=]
= B Device [Verbunden] (TX507-23CV01) Allgemein Kanale
= @l] SP5-Logik Variable Mapping Kanal Adresse  Typ Standa... Aktueller W
= r‘_ Application [run] PNIO Module Ef&-Abbild = 4 Inputs %418,
m Bibliotheksverwalter £ ICHink ... %IB... USINT
[ PLC_PRG (PRG) ST - 104ink...  %IB... USINT
= @ Taskkonfiguration - Eingang. .. %eIX... BOOL
=& MainTask Eingang... %IX... BOOL
& PLC_PRG Eingang... %IN... BOOL
= @ Profinet_CommunicationTask Eingang. .. %eIX... BOOL
@ PM_Controller. CommCyde Ueberst. .. %eIX... BOOL
£ profinet I0Task Ueberst... %IX... BOOL
= m Ethernet (Ethernet) Ueberst. .. %eIX... BOOL
= m PM_Controller (PN-Controller) Ueberst. .. %eIX... BOOL
= 'I'm BLE7_GW_EN (BL&7-GW-EN) = Eingang... %IB... ARRAY ...
[ BL67_410L (BLE7-4I0L) Eingang... %IB... BYTE 50
Eingang... %IB... BYTE 36
+ Eingang... %IB... ARRAY ...
e Eingang... BGIB... ARRAY ...
+ Eingang... %IB... ARRAY ...
+ Eingang... %IB... ARRAY ...
+ Eingang... %IB... ARRAY ...
+ Eingang... %IB... ARRAY ...
=-Tg Outputs %GB...
+ Digitalei... %QB... USINT 0
Reserviert %0B... USINT 0
+ Eingang... %0B... ARRAY ...
+ Ausgan... %QB... ARRAY ...
+ Ausgan... %0B... ARRAY ...
% Ausgan... %0B... ARRAY ...
+ Ausgan... %0B... ARRAY ...
2. Ausgan... %0B... ARRAY ...
+ Ausgan... %0B... ARRAY ...

Abb. 47: Prozessdaten im Online-Modus auslesen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.2.3 In Betrieb nehmen mit TBEN und TX507 in CODESYS 3

Verwendete Software

CODESYS 3.5 SP8 Patch 1
GSDML-Datei fur TBEN-S2-410L

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum lO-Link-Blockmodul TBEN-S2-4I0L kénnen die IO-Link-Blockmodule
TBEN-L...-8IOL oder FEN20-4I0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

|O-Link-Master TBEN-S2-410L

Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an |O-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Visual HMI/PLC-Kombigerat TX507

I0-Link-Master

(]

® o . |O-Link-Device

Sensorleitung
® € = |
® O
HMI ® O
® o
Ethernet

® O

-)

Abb. 48: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

» Hardware in CODESYS konfigurieren.

=g Test IO Link TBEN 52 4I0L_14.07
=B Device (TX507-P3CV01)
= B0 sps-Logik
=i} Application
m Bibliotheksverwalter
[ PLC_PRG (PRE)
= @ Taskkonfiguration
= @ MainTask
& PLc_PRG
= 5% Profinet_CommunicationTask
@ PN_Controller.CommCycle
2 profinet I0Task
= ﬂi Ethernet (Ethernet)
= m PN_Controller (PN-Controller)
=¥ TBEN_S2_40L (TBEN-52-410L)
il oxe oxp)
<Leer> (<Leer>)
<lLeer> (<Leer>)
<leer> (<Leer=)
<Leer> (<Leer>)
<leer= (<Leer=)
<Leer> (<Leer>)
<lLeer> (<Leer>)

A n

Abb. 49: Hardware konfigurieren

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools
A
BEFEI&E - #h 8] b -
Gerate - 3 X
-

Fenster

Hilfe

Device
Allgemein
Optionen

10x5

PNIO EfA-Abbild
Status

Information

[{ Ethernet

E(

(@ PN_Controller

Stationsname  then-s2-diol
Stationsstatus

IP-Parameter

IP-Adresse 192 . 188 . 1
Subnetzmaske 255 . 255 .
Default-Gateway o .0 .0
Kommunikation

Send Clock (ms)
Reduction Ratio

Phase

255 .

] TBEW_S2_a10L x

Watchdog (ms)

VLAN-ID

RT-Class

[RT Class 1

Anwenderparameter

M Alle Standardwerte setzen

e Alle Werte lesen

5[] Alle Werte schreiben

Parameter

PROFIMNET-Konfiguration
Ausg. bei Kommunikationsfehler
Alle Dizgnosen deaktivieren
Lastspannungs-Diagnosen deaktiv.
1/0-AS5, Force Mode deaktivieren

Feldbus-Konfiguration
Deaktiviere Modbus TCP
Deaktiviere Etheriet/IP
Deaktiviere PROFINET

Deaktiviere WEB Server
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Wert

0 ausgeben 02

nein 0.1
nein 0..1
nein 0.1
nein 0.
nein 0.1
nein o
nein 0.

Wertebereich
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Steckpldtze des TBEN-IO-Link-Masters belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren

— Gerit einstecken... wahlen.

Die letzten drei Steckplatze sind fiir Diagnosen, Bytes und Modulstatus vorgesehen.

| @ Test IO _Link_TBE!

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellem Online  Debug
BEEI& v o § B X iR
Gerate -~ I

=5 Test IO _Link TBEN 52 40[_14.07
=B Device (TX507-P3CV01)
=B sPsegk
=L} Application
ﬁﬂ Bibliotheksverwalter
] PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=8 MairTask
B PLC_PRG
-3 profinet_CommunicationTask
@ PM_Controller, CommCycle
% Profinet 10Task
= ﬂj Ethernet (Ethernet)
= ﬂj PN_Controller (PM-Controller)
=¥l TBEN_S2_410L (TBEN-52-410L)
[ oxp @xP)
<leer> («Leers)
<Leer:> (<leerz)
<Leer= (<lLeer=)

Eenster  Hilfe

% X
B Device [f] Ethern
Status

Information

Ausschneiden

<leer= c%

<leer>

L
L
E
E  <leer> (<Leer=)
E
3 i
" Kopieren

<leer>
Einfligen

. Laschen
Eigenschaften. ..

CObjekt hinzufligen

) Ordner hinzufiigen...

| Gerst einstecken. .,

T GETStUESRiTETe

_'T CObjekt bearbeiten
Cbjekt bearbeiten mit. ..
E/A-abbild bearbeiten
Import E/A-Abbild won CSV...
Export E/A-Abbild nach C5V...

Simulation

Geratekonfiguration

ﬂi Download der fehlenden Gertebeschreibung durchfiihren

3

Abb. 50: IO-Link-Master - Steckpladtze belegen
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» Diagnosen auswahlen.

Name: Diagnosen
Aktion:
(") Gerdt anhéngen  (7) Gerdt einfiigen (@) Gerét cinstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Name Hersteller Version
= Feldbusse

= Profnet I
- & Profinet 10 Module

i) [piagnosen | Turck SW=SWV 1.3.12, HW=HW 1

-

Nach Kategorien gruppieren

Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Weraltete Versionen anzeigen

Information

Name: Diagnosen
Hersteller: Turck
Kategorien: Frofinet 10 Module

Version: SW=5W V 1.3,12, HW=HW 1

Bestellnummer:
Beschreibung: Diagnosen i

Gerdt in den

<lLeer>

L]

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 51: Diagnosen auswahlen
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» 10-Link-Ports belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren = Gerat einstecken.
» Portkonfiguration generisch auswahlen.

Mame: “

Aktion:
() Gerdt anhéngen () Gerdt einfiigen @ Gerat einstecken (7} Gerét aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <alle Hersteller

Name Hersteller Version

= [l Feldbusse
- #5 Profinet 10
= % profinet 10 Module

B; 44 Portkonfiguration generisch

- 3 Portkonfiguration sperifisch

Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen

Information:
Bitte walen Sie ein Gerat von der obenstehenden Liste.

#  (Sie konnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wahrend dieses Fenster geoffnet ist.)

Abb. 52: Generische Konfiguration auswahlen
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»  Port konfigurieren.

f Ethemet pr_Controler |l Device |43 TeEN Sz 4oL [ Di RETE -
Allgemein Kandle
Mapping Kanal Adresse  Typ Standa.. Einheit Beschr...
PNIO Module E/A-Abbild Ly Engang...  %IWS2 UINT
Status
Information

\

| Mapping zuriicksetzen| Variablen aktualisieren:

"" = Neue Variable erzeugen " = Auf bestehende Variable mappen

Abb. 53: Port konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
TUNRC K

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

o o o e S S D B B

S~ =] By [N =) o s % ) om

Gerate ~ A X[ f ehemet | ([ PN Conoler | Devie | ¥ TENS240L |41 Degwsen a1 2 x| [ DX

S Test.I0_Link THEN.52_4I04_12.07
Kanale

B Device [Verbunden] (TXS07-P3CV0 1) Allgemein
= Bl ssLogk Varisble Mapping Kenal  Adresse  Typ Standa..  AktuellerWert  Vorbereiteter Wert Einheit  Beschr.

= Application [run] PNEO ModulsE/Abbild *» Engang. S%IW52 UINT 13328

) sbliotheksvernalter
@) pLC_PRG (PRG)
= [ Taskonfiguration
= & MainTask
& picme
=& profinet_CommuricationTask
&) p_controler.CommCyde
& profiet I0Task
=5 [ Ethernet Ethernet)
=3 (f pN_Controller (PN-Controlier)
=73 ) TBEN_S2_4I10L (TBEN-52-410L)
@ e o)
K <teer> (cleer>)
Hi _an@m)

K <teer> (<leer>)

Status

Information

K deer> (dleer>)
B4 Diagnosen (Diagnosen)
B 10_Link_Events (I0-Link Events)
B Modustatus (Modulstatus)

Mapping zuricksetzen| Variablen aktualisieren: |Enstellingen des thergeorcheten Geraites verwende

§ ~Neve Varisble emeugen % = Auf bestehende Variable mappen
Quenvennesiste - @ x [Meinge.. v B %
B vedung...| U

S HEEMMNE
eI T F R ——y i g edn O provee e —

R F—— v

7 Pous |2 cerate

Abb. 54: Prozesswerte im Online-Modus
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Beispiel: Gerét spezifisch konfigurieren

HINWEIS

Der 10-Link-Master TBEN-S2-410L lasst sich spezifisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices kdnnen Uber das Konfigurationsprogramm der Steuerung konfi-
guriert werden.

» Hardware in CODESYS konfigurieren.

Test1O Link TBE
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Online Debug Tools Fenster Hilfe
BEEI& » dh 2F ER % | Of =
Gerate > 4 x Device m Ethernet m PN_Contraller 'I'@ TBEN_S2_4I0L x
=5 Test JO Link TBEN 52 410L_14.07
= Device (TXs07-PCV01) Allgemein Stationsname  then-s2-4ol
==l sps-Logk
=1} Application Optionen Stationsstatus
m Bibliotheksverwalter
[ PLC_PRG (PRE) L=
- g% I;fkkmﬁg“'m” PNIO EfA-Abbild IP-Paramcter
& MainTask IP-Adresse 192 . 168 . 1 . 10
@@ AlElls ) Status Subnetzmaske 255 ., 255 . 255 . 0
=i Profinet_CommunicationTask
| PN_Contraller.CommCycle Information Default-Gateway o .0 .0 .0
£ Profinet 10Task
= m Ethernet (Ethernet) Kommunikation
= m PN_Controller (PN-Controller) Send Clock {ms) Watchdog (ms) 3=
- m TBEN_52_4I0L. (TBEN-52-410L) Reduction Ratio VLAN-ID 0
@ oxe o)
L <leer> (<leer>) Phase E
£ <leers (<Leer>)
K <leer> (<Leer>) RT-Class [RT Class 1 ']
K <leer> (<leer>)
E  <leers (<Leer>) Anwenderparameler
! e Alle Standardwerte setzen wJ Alle Werte lesen 5[] lle Werte schreiben
£ <leers (<Leer>)
Parameter Wert Wertebereich
PROFINETKonfiguration
Ausg. bei Kommunikationsfehler 0 ausgeben 02
Alle Dizgnosen deaktivieren nein 0.1
Lastspannungs-Diagnosen deaktiv. nein 0.1
1/0-ASS. Force Mode deaktivieren nein 0.1
Feldbus-Konfiguration
Deaktiviere Modbus TCP nein 0.1
Deaktiviere EtherfNet/IP nein 0.1
Deaktiviere PROFINET nein ]
Deaktiviere WEB Server nein 0..1

Abb. 55: Hardware konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Steckpldtze des TBEN-IO-Link-Masters belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren

— Gerit einstecken... wahlen.

Die letzten drei Steckplatze sind fiir Diagnosen, Bytes und Modulstatus vorgesehen.

| @ Test IO _Link_TBE!

Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Erstellem Online  Debug
BEEI& v o § B X iR
Gerate -~ I

=5 Test IO _Link TBEN 52 40[_14.07
=B Device (TX507-P3CV01)
=B sPsegk
=L} Application
ﬁﬂ Bibliotheksverwalter
] PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration
=8 MairTask
B PLC_PRG
-3 profinet_CommunicationTask
@ PM_Controller, CommCycle
% Profinet 10Task
= ﬂj Ethernet (Ethernet)
= ﬂj PN_Controller (PM-Controller)
=¥l TBEN_S2_410L (TBEN-52-410L)
[ oxp @xP)
<leer> («Leers)
<Leer:> (<leerz)
<Leer= (<lLeer=)

Eenster  Hilfe

% X
B Device [f] Ethern
Status

Information

Ausschneiden

<leer= c%

<leer>

L
L
E
E  <leer> (<Leer=)
E
3 i
" Kopieren

<leer>
Einfligen

. Laschen
Eigenschaften. ..

CObjekt hinzufligen

) Ordner hinzufiigen...

| Gerst einstecken. .,

T GETStUESRiTETe

_'T CObjekt bearbeiten
Cbjekt bearbeiten mit. ..
E/A-abbild bearbeiten
Import E/A-Abbild won CSV...
Export E/A-Abbild nach C5V...

Simulation

Geratekonfiguration

ﬂi Download der fehlenden Gertebeschreibung durchfiihren

3

Abb. 56: |0-Link-Master - Steckpladtze belegen
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» Diagnosen auswahlen.

Name: Diagnosen
Aktion:
(") Gerdt anhéngen  (7) Gerdt einfiigen (@) Gerét cinstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Name Hersteller Version
= Feldbusse

= Profnet I
- & Profinet 10 Module

i) [piagnosen | Turck SW=SWV 1.3.12, HW=HW 1

-

Nach Kategorien gruppieren

Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Weraltete Versionen anzeigen

Information

Name: Diagnosen
Hersteller: Turck
Kategorien: Frofinet 10 Module

Version: SW=5W V 1.3,12, HW=HW 1

Bestellnummer:
Beschreibung: Diagnosen i

Gerdt in den

<lLeer>

L]

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 57: Beispiel: Diagnosen auswahlen
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» 10-Link-Ports belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren = Gerat einstecken.

» Portkonfiguration spezifisch auswahlen.

Name: “

Aktion:
) Gerdt anh@ngen () Gerdteinfigen @ Gerdt einstecken () Gerét aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Mame Hersteller Version

=[] Feldbusse
= ##% Profinet 10
= #% Profinet I0 Module
4[4 Portkenfiguration generisch

=] 3 Portkonfiguration spezifisch

Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen

Information:
Bitte wihlen Sie ein Gerst von der obenstehenden Liste.

#  (Sic kénnen einenanderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 58: Spezifische Konfiguration auswahlen
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»  Port konfigurieren.

f Ethemet pr_Controler |l Device |43 TeEN Sz 4oL [ Di RETE -
Allgemein Kandle
Mapping Kanal Adresse  Typ Standa.. Einheit Beschr...
PNIO Module E/A-Abbild Ly Engang...  %IWS2 UINT
Status
Information

\

| Mapping zuriicksetzen| Variablen aktualisieren:

"" = Neue Variable erzeugen " = Auf bestehende Variable mappen

Abb. 59: Port konfigurieren
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»  10-Link-Device auswahlen.

Aktion:

) Gert anhdngen

Gerat:

(0) Gerét einfiigen

@ Gerdt einstecken () Gerdt aktualisieren

Hersteller: | <Alle Hersteller.

Nach Kategorien gruppieren

Name Hersteller Version i
= Feldbusse
= 2 Profinet 10
(= ## Profinet 10 Module
[#-[34 Portkonfiguration generisch
=3 Portkonfiguration spezifisch
B2N360-042 Turck SW=5SW V 1.3.12, HW=HW 1
- [ B2n380-Q42 (DT) Turck SW=5W V 1.3.12, HW=HW 1
i} DF-G1-Ks-Q5 Banner Engineering Corporation  SW=8W V 1,312, HW=HW 1
DF-G1-KS-Q5 (D) Banner Engineering Corporation  SW=SW V 1,312, HW=HW 1
EZ-Array Family 10-Link Banner Engineering Corporation SW=SWV 1.3.12, HW=HW 1
[ Ez-Array Family I0-Link (DI) Banner Engineering Corporation  SW=8W V 1,312, HW=HW 1
Li1000P0-Q25L Turck SW=5SW V 1.3.12, HW=HW 1
- [d) Litooopo-Q25L (DT) Turck SW=5W V 1.3.12, HW=HW 1
i) Litoopo-gasL Turck SW=5W V 13,12, HW=HW 1
- [l Li100PO-Q25L (D) Turck SW=5W Y 1.3.12. HW=HW 1 s

Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Veraltete Versionen anzeigen

Information:

Bitte wahlen Sie ein Gerdt von der obenstehienden Liste.

@  (Siekinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gert einstecken | Schlieben |

Abb. 60: I0-Link-Device auswahlen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Device-Parameter auswahlen.

Abb. 61: Device-Parameter auswahlen

Test 10_Link Tt
Bearbeiten Ansicht Projekt Erstelen Onine Debug Tooks Fenster Hife
e E & 8 Ol % X
~ ® X | [ ethemet | [ PN Controler [ Devie B TEENS240L [0 Degnosen il TS_coc_LIZUPNSX family x -
=) est dO_Link TREN 52 40L_14.07 -]
=B Device (Tx507-P3CUD1) Allgemein T .
=B sps-Logik
=} Application PNIO Module E/a-Abbild Ident number 16200452302
(D siblotheksvernalter o — 5
[ pLc_prG (RE) Status
= (&3 Taskkonfiguration
Tnformation Anvenderparameter
= MairTask
&) pic_pre i~ Alle Standardweerte setzen || aAlle Werte lesen A Alle Werte schreiben
=& Profinet_CommunicationTask
| P Controter CommCyde Parameter Wert Wertebereich
<2 profinet I0Task Stationsparameter
= (@ PN_Controller (PN-Controller) Datenhaltungsmodus deakiiviert, loeschen 0.3
= K1 TEEN_S2 410 (TEEN-S2-400L) Zyuszeit automatisch 016 32 48 64 68 72 76 80 8488 92 96 100 104 108 112 116 120 124 128 129 130 131 132 1
@ oo e Revision vio 0.1
K cleers (cLeers) Quick Start-Up aktiveren ) 0.1
EAD TS _oox_LT2UPNEX_famiy (7S-occ LT2UPNK far Prozesseing. daten ungueltig erzeugt Diagnose 0.1
O3 sy Diagnosen deakihvieren Informationen und Warnungen 0.3
£ eers (dleers) Hersteller D 317 0..65535
B Diagnosen (Diagnoser) Geraete ID 131072 0.,9284967295
B 10_Link_Events (0ink Events) Geraeteparametrierung via GED akt 0.1
B Modulstatus (Moduistatus) Geraeteparameter
104ink Schrebschutz Aus 0.1
Display Messwertanzeige 50 ms Aktualisierungszeit 0.6
Enheit < 0.3
Offset Justage [n digit] 0 -5530..5530
Sperrung des Programmiermenues Aus 0.2
Verhalten der Schaltausgaenge prp 0.1
Ausgang 2 / Funktion Hysteresefunktion, Schlissser 0123
Ausgang 2 ] Verhalten be Fueherdefekt Aus 0.1
Ausgang 2 | schaltpunkt/obere Fenstergrenze [1280..15103] 8150 53%6..60415
Ausgang 2 | Rueckschaltpurkt/untere Fenstergrenze [1280..15103] 17184 5120..60133
Schaltverzoegerung (Schaltpunkt/Fenstereiniritt) [1/10s] 0 0..500
[1/10¢] 0 0..500
a i v

Mit der spezifischen Konfiguration kdnnen neben den Parametern des IO-Link-Masters auch die
|O-Link-Devices spezifisch eingestellt werden. Beim Start der Applikation in der Steuerung
werden die Einstellungen tiber PROFINET bis zum Device Uberspielt.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

a
Datei Bearbeitn Anscht Projekt Erstelen Online Debug Tooks Fenster Hife
HEeE &lv [ 21 iz ] [} =
Gerate = 8 X)| [f Etemet | PMContoler [J Device (4] TEENS2AOL |1 Diegnosen ') TS ooc LI2UPNBX family X =
=) Test.10_Lik THEN 52 4I0L_1407 ~
= - I Device [Verbunden] (TXS07-P3CV01) Allgemein Modulinformation
= Bl sPs-Logic
= O ApphcaBonm] status Ident number 16200492302
) Bbiotreksvennater — =
M o) Information
= @ Todonfuratin Anvenderparameter
= & MainTask
& pic pre i Alle Standardvierte setzen || ds@Alle Werte lesen A Alle Werte schreiben
= Profinet CommunicationTask
) o Conroller ConmCyde Parameter Wert Wertebereich
& profnet ITssk Stationsparameter
=55 (@ Eternet (Ehemet) Beticbsart 104inkmit familenkompatblem Geraet 012348
= % @ P Controler (PN Controler) Zyduszeit automatsch 0163245 6468 72 7680 84188 52 96 100 104 108 112 116 120 124 128 129 130 131 132 133 134 135 136 137 138 139 140 141 142 143 144 145 146
= THEN_52.410L (TBEN-S2-4100) Hersteler D £ 0.65535
@ oo o) Geraete D 5072 0..4299967295
K <leer> (cleers) Geraety rame
B TS o0 LI2UPNGX_farly (TS0 104k schvebschutz s 0.1
R S Display-Messwertanzeige 50 ms Aktualsierungszeit 0.6
K <leer> (cleers) EES iC o3
B4 Diagnosen (iagrosen) Offset Justage [n dig] o -5530..5530
B 10_Lik Events (10-ink Events) Sperrung des Programmiemences A
B Moculstatus (odustatus) Verhalten der Schaltausgaenge po 0.1
Ausgang 1/ Furkton Hysteresefunkton, Schiesser 0.3
Ausgang 1/ Schaltpunkt/obere Fenstergrenze [1280..15103] 1190 5396..60415
Ausgang 1/ Ruedischaltpunktintere Fenstergrenze [1260., 15103 17154 5120, 60139
Ausgang 1 Verhalten bei Fuchierdefekt A
Schaltverzoegerung (schaltpunkt Fenstereintrt) [1/10 5] [ 0.500
Schaltverzoegerung (RuedkschaltpuridtFensteraustitt [1/105] o 0.500
Ausgang 2 Furkton Hysteresefunkton, Schiesser 0123
‘Ausgang 2  Verhalten bei Fuehierdefekt s 0.1
Ausgang 2 /Schaltpunkt/jobere Fenstergrenze [1280..15103] 1190 5396..60415
Ausgang 2/ Ruedischaltpunktjuntere Fenstergrenze [1280..15103] 17184 5120..60139
Schaltverzoegerung (Schaltpunkt Fensteraintit) [1/105] o 0.500
Schaltverzosgerung Rueckschaltpunkt/Fensteraustitt) [1/10 5] o 0.500

Abb. 62: Prozesswerte im Online-Modus
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

6.24  In Betrieb nehmen mit TBEN-L...-8IOL und TBEN-L5-PLC-1... in CODESYS 3

Verwendete Software

CODESYS 3.5 SP14 Patch 2

GSDML-Datei fir TBEN-L...-810L
Package fiir TBEN-L5-PLC-1...

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum IO-Link-Blockmodul TBEN-S2-4I0L konnen die |0-Link-Blockmodule
TBEN-L...-8IOL oder FEN20-4l0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

TBEN-L5-PLC-10

I0-Link-Master TBEN-L...-8I0OL
TS720-2UPN8-H1141

Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

TBEN-...-PLC-...

O

Ethernet

IO-Link-Master

O

Abb. 63: Anwendungsbeispiel — Aufbau

|0-Link-Device

Sensorleitung
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Beispiel: Gerat generisch konfigurieren
» Hardware in CODESYS konfigurieren.

‘® TBEN-L5-PLC-10_I0L.project” - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe

BEEI@ oo $RBX(AGEE R A (R T8 (% ) u %=

3| |M||= |

| Kl TBEM_L5 BIOL X |nd IO Lk Port1 | £ Deviee |
TEENL 5ALC-10_I0L
- F3 Device (TBEN-AXPLC-10 Allgemein Stationsname |mer15&o| |
= [ sPs !
%1] ogik _ — stationsstats ||
= €} application | |
{fij) Bibliatheksverwalter .
PLC_PRG (PRG) |P-Parameter
={E8 Tasdonfiguration NIO E/a-2bbild
T 8 vamask IP-Adresse 192 . 168 . 1 .22
3 pLc_PRG PNIO TEC-Obsekte Subnetzmaske
=¥ Profinet_CommunicationTask Default-Gateway 0 .0 .0 .0
8 PN_Controller.CommCyde Status
58 Profinet I0Task Kommunikation
Information
(D) 1eps 0EDS)
Send Clack (ms) ‘Watchdog (ms)
= [ LowaL1o (o 10)
CH{] o o) \ Reduction Ratio VLAN-ID
“H(i} Diagnostics (biagnosen) Phase
B vAUX_control (VAUX Control)
M) Moctie stetus (odistahis) RT-Class [aTclass 1 >
 comp
- comi Einstellungen
@ Canbus ae Alle Standardwerte setzen || MJAlle Werte lesen || AT Alle Werte schreiben
= [ Ethemet (Ethernet)
= [ Pn_controller (PH-Controller) Parameter Wert Datentyp ~ Wertebereich  Beschreibung
=¥ TBEN_L5_8IOL (TBENAL5-8I0L) PROFINETKonfiguration
" E“u‘k:(hs 2 Ausg. bei Kommunikationsfehler Oausgeben  Bithrea
‘ IDL{P"’U Alle Diagnosen deaktivieren nein sit
¢ Iﬂiu*jortj Lastspannungs-Diagnosen deaktiv. nein Bit
b m—u‘k—"“t—a 1/0-ASS. Farce Mode deaktivieren nein ait
10_Link_Port_1 LED-Verhalten (PWR) bei V2-Unterspannung  gruen ait
~E  10_Link_Port_5_Class_E Feldbus-Konfiguration
K 10_Link_Port_6_Class B Deaktiviere Modbus TCP nein Bit
K 10_Lik Port 7 Class B Deaktiviere Etheret/TP nein Bit
K 10_Link_Port_8_Class_B oo . nein at
~E Diagnostics L Deaktiviere WEB Server nein Bit
‘& 10_Link_Events
£ VAUX_control_1
£ Module_status_1

Abb. 64: Hardware konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

»  Steckpldtze des TBEN-IO-Link-Masters belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren
—> Gerit einstecken... wihlen.

Die letzten vier Steckplatze sind fuir Diagnosen, 10-Link-Events, VAUX Control und Modulstatus
vorgesehen.

@' TBEM-L53-PLC-10_I0OL.project™ - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe

S = R e O |64 | O
Gerate >~ o X }] TBEN_L5_8IOL X [nil
=5 TEENL5PLC-10_TOL -
=-£3 Device (TBENLx-PLC-1x) Aligemein
=5l sPs-Logik
Optionen

=} Application
m Bibliotheksverwalter

10x5
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration PNIO E/A-Abbild

= @ MainTask
@ FLC_PRG PNIO IEC-Objekte

= @ Profinet_CommunicationTask
@ PN_Controller. CommCycle Status

@ Profinet_IOTask
O LEDs (LEDs) Information
= Local_10 (Local 1)
H(] oxr (OxF)

H @ Diagnostics {Diagnosen)
M (i vaUX_control (VALX Control)
ﬂ@ Module_status (Modulstatus)

2 como

2 comi

A CANbus

= @ Ethernet (Ethernet)

= m PM_Controller (PN-Controller)

= 'I'@ TBEN_L5_SIOL (TBEN-L5-310L)
@ Basic (Basic)

E  10_Link Port_1
£ 10_Link_Port_2
£ 10_Link_Port_3
L I0_Link_Port_4
L IO _Link Port 5 Class B
E 10 Llink | 3  Ausschneiden
K IO Link_| Kopieren
£ 10_Link_| Einfiagen
E ?:_QLT:S Laschen
K vaUX_co Eigenschaften...
K Modues Ohbjekt hinzufiigen
—=r—Grdrerhirofigers
| Gerdt einstecken...
fGerst deabtivieren
[ Download derfehlenden Gerdtebeschreibung durchfiihren
j' Ohbjekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit... |
% Gerate D POUSs E/A-Abbild bearbeiten [
Bl Meldungen - Gesamt 0 Fehler, E/A-Abbild von CSV importieren...
E/A-Abbild in C5V exportieren..,

Abb. 65: I0-Link-Master - Steckpladtze belegen
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» Diagnosen auswahlen.

Name: Diagnosen
Aktion:
(") Gerdt anhéngen  (7) Gerdt einfiigen (@) Gerét cinstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Name Hersteller Version
= Feldbusse

= Profnet I
- & Profinet 10 Module

i) [piagnosen | Turck SW=SWV 1.3.12, HW=HW 1

-

Nach Kategorien gruppieren

Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Weraltete Versionen anzeigen

Information

Name: Diagnosen
Hersteller: Turck
Kategorien: Frofinet 10 Module

Version: SW=5W V 1.3,12, HW=HW 1

Bestellnummer:
Beschreibung: Diagnosen i

Gerdt in den

<lLeer>

L]

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 66: Diagnosen auswahlen
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» 10-Link-Ports belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren = Gerat einstecken.
» Portkonfiguration generisch auswahlen.

(7)) Gerdt anhdngen (T Gerét einfiigen (@ Gerdt einstecken (7) Gerét aktualisieren

Gerdt:
Hersteller: l<.nleirlﬂsinIﬂ'>

MName Hersteller Version

=i Feldbusse
= & Profinet 10
= 8 Profinet 10 Module
I"il& Portkonﬁgurat'longenerisd’ll
#--C3 Portkonfiguration spezifisch

Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen {nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen

Information:
Bitte wahien Sie ein Gerdt von der obenstehenden Liste.

€ (Sie konnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Gerdt einstecken ][ Schliefen ]

Abb. 67: Generische Konfiguration auswahlen
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»  Port konfigurieren.

» IBEN-L3-PLC-10_IUL.project™ - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster

AFEIG |0 o BBRX(AGASEIN AN @ T

Hilfe

| OF O

» om R

EREN AR

i 10_Link_Port_1_1 x| E3 Device |4 TBENLSBIOL |

=3 TRENLSPLC-10 IO !

=E5 Device (TBENAx-PLC-1x) Allgemein Modulinformation
=21 sPs-Logik
PNIO Module E/4-abbild Tdent-Nummer
=} Application e
" st . e —
PLC_PRG (PRG)
= Taskonfiguration - Einstellungen
= g MainTask ‘ i Alle Standardwerte setzen H e Alle Werte lesen || AT Alle Werte schreiben
& e rs \
= Profinet_CommunicationTask Parameter Wert Datentyp Wertebereich
@] PN_Controller. CommCydle Stationsparameter
& Profinet_10Task Betriebsart 10-Link chne Ueberpruefung BitArea
() eps LeDs) Datenhaltungsmodus deaktiviert, loeschen BitArea
= [ Local 10 (Local 10) Zykluszeit automatisch BitArea
- DxP (OXP) Revision automatisch Bit
H(i] Diagnostics (Diagnesen) Quick Start-Up aktiviersn nein 5it
M) vaUX_control (VAUX Control) Prozesseing.daten ungueltg  erzeugt Diagnose ait
M Module_status (Modulstatus) Disgnosen . sonen und BitArea
3 como Hersteller ID 0 Unsigned16  0..85535
3 comy Gersete ID 0 Unsigned32  0..4294367295
3 canbus

=[] Ethernet (Ethernet)
=[] PM_Controller (PN-Controller)
= il TEEN_L5_s1OL (TBEN-LS-810L)

Basic (Basic)
M) 10_Link_Port_1_1 (IN 1 WORD/OUT 1 WORD)
£ 10_Link_Port_2
K 10_Link_Port_3
£ 10_Link_Port_4
K 10_Link_Port_5_Class_8
£ 10_Link_Port_6_Class B
K 10_Link_Port_7_Class_B
~&  10_Link_Port_8_Class_B
H(l) piagnostics_2 (Diagnosen)
~#(i] 10_Link_Events_1 (I0-Link Events)
H]) vAUX_control_2 (VAUX Control)

~Hi] Module_status_2 (Modulstatus)

Abb. 68: Port konfigurieren
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Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

@ TBEN-L5-PLC-10_IOL.project” - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  Online  Debug Tools  Fenster  Hilfe

BEEH S o~ BRX(AGBSEIN YA RE 08 SH > aX[=5=

EE e =Y

Wl TEENLSSIOL 'ad 10_Link_Port_1_1 x| Device |

) @ PLCFRE \
=% Profinet_CommunicationTask

{5 pN_controller.CommCyde
% Profinet_I0Task
- £3(0) LEDs (LEDS)
=% @ Local_10 (Local 10)
~CH o o)
[l Diagnostics (Diagnosen)
-~ E[H vAUK_control (VAUX Control)
< ZH[ Module_status (Modulstatus)
<3 coMo
S comt
3% CANbus
=% [ Ethernet (Ethernet)
=% [:f] PN_Controller (PH-Controller)
=2 Hl) TBEN_L5_810L (TBEN-L5-810L)
[0 Basic (asic)
M) 10_Link_Port_1_1(IN 1 WORD/d
M) 10_Link_Port_2_1(1)
10_Link_Part_3_1 (K50L2 10-LirK
M 10_Link_Port_4_1 (1)
~“3H[H) 10_Link_Port_5_Class_B_1 (D)
- f34] 10_Link_Port_6_Class_B_1 (TBIL
M) 10_Link_Port_7_Class_B_1(DI)
M) 10_Link_Port_8_Class B_1(DI)
M) Diagnostics_2 (Diagnosen)
K 10_Link_Events
K VAUX_control_1
K Module_status_1

Abb. 69: Online-Modus - Prozesswerte beobachten
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B8 TRENLFALC-10 IO
3 — Allgemein Suchen Filter Alle anzeigen - : FB far E/A-Kanal hinzuf
PNIO Module EfA-Abbild Variable Mapping  Kanal Adresse  Typ Aktueller Wert
. Eingangsdatenwort 0 HIWa UINT 32768
Status -y Inputs PS %%IB20 Enumeration of BYTE GOOD
T Ausgangsdatenwort0  %QW2  UINT 0
Information 3 Cutputs CS °slB21 Enumeration of BYTE ~ GOOD
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

Beispiel: Gerét spezifisch konfigurieren

HINWEIS

Der 10-Link-Master TBEN-L...-8I0L lasst sich spezifisch konfigurieren. Die ange-
schlossenen Devices konnen liber das Konfigurationsprogramm der Steuerung
konfiguriert werden.

Um das Gerat spezifisch zu konfigurieren, muss die GSDML-Datei Giber SIDI verfligen.

» Hardware in CODESYS konfigurieren.

@ TBEM-L5-PLC-10_I0L.project® - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe

AEHIS 05 SEILC § o ||
Geriite ~ 1 x i) TBEN_L5_BIOL x [md 10 Link Port 1 5 Device
=3 TEENVALSFLC-10 IO -
% B Device (TBENAxPLC-1) allgemein Stationsname [thenlSaiol |
= Bl spsLogk
Eg il ai s Optianen Stationsstatus I:l
=} Application | |
i) sibliotheksverwalter .
PLC_PRE (PRE) 1P-Parameter
= (& Taskkonfiguration Abbi
& i MDELAEG IP-Adresse 192 . 168 . 1 . 222
= £ MainTask
&) pLc_pra PNIO IEC-Objekte Subnetzmaske 255 . 255 . 255 . 0
=32 Profinet_CommunicationTask Default-Gateway s .o .0 .o
3 PN_Controller.CommCyde Status
# Profinet_I0Task Kommunikation
Infarmation
O teps uep) Send Clock (ms) A ow Watchdog (ms) 3E
=[] Local_10 (Local 10}
Hil oxe o Reduction Ratio 1 - VLAN-ID 0z
H(]) Diagnostics (Diagnosen) Phase - ~
M) vaUX_control (VAU Control)
N g Ei‘ UMDduIe_stabus (Modulstatus) RT-Class RT Class 1 v
3 comt Einstellungen
3 CANbus

= m Ethernet (Ethernet)
= [ pN_controller (PN-Controller)

e Alle Standardwerte setzen

) Alle Werte lesen

~uTJAlle Werte schreiben

Parameter Wert Datentyp ~ Wertebersich  Beschreibung
=i E‘]‘EN*LS*E”DL QE=HSEEY PROFINET-Konfiguration
B
asic (Basic) Ausg. bei Kommunikationsfehler 0 ausgeben GitArea
L 10_Link_Port_1 § B
p . Al Diagnosen deaktivieren nein Bit
p IO-L‘"k-Pm-Z Lastspannungs Diagnesen deaktv. nein Bit
p ]O-L‘"k-PUrt-s 1/0-ASS. Force Mode deaktivieren nein sit
10_Link_Port_4 LED-Verhalten (PWR) bei V2-Unterspannung gruen sit
L 10_Link_Port_5_Class_B
£ 10.Lnk port 6.0 s Feldbus-Konfiguration
¢ o] ‘"k- oo Iass- Deakiviere Madbus TCP nein Bit
p IO-L‘”k-Pm-?-CIaSS-B Deaktiviere EtherNet/IP nein Bit
p 10tink Port_§_Class B Deaktiviere PROFINET nein Bit
Diagnostics 1 Deaktiviere WEB Server nein Bit
£ 10_Link_Events
K VAUX_control_1
£ Module_status_t

Abb. 70: Hardware konfigurieren
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

»  Steckpldtze des TBEN-IO-Link-Masters belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren
—> Gerit einstecken... wihlen.

Die letzten vier Steckplatze sind fuir Diagnosen, 10-Link-Events, VAUX Control und Modulstatus
vorgesehen.

@' TBEM-L53-PLC-10_I0OL.project™ - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools  Fenster  Hilfe

S = R e O |64 | O
Gerate >~ o X }] TBEN_L5_8IOL X [nil
=5 TEENL5PLC-10_TOL -
=-£3 Device (TBENLx-PLC-1x) Aligemein
=5l sPs-Logik
Optionen

=} Application
m Bibliotheksverwalter

10x5
PLC_PRG (PRG)
= @ Taskkonfiguration PNIO E/A-Abbild

= @ MainTask
@ FLC_PRG PNIO IEC-Objekte

= @ Profinet_CommunicationTask
@ PN_Controller. CommCycle Status

@ Profinet_IOTask
O LEDs (LEDs) Information
= Local_10 (Local 1)
H(] oxr (OxF)

H @ Diagnostics {Diagnosen)
M (i vaUX_control (VALX Control)
ﬂ@ Module_status (Modulstatus)

2 como

2 comi

A CANbus

= @ Ethernet (Ethernet)

= m PM_Controller (PN-Controller)

= 'I'@ TBEN_L5_SIOL (TBEN-L5-310L)
@ Basic (Basic)

E  10_Link Port_1
£ 10_Link_Port_2
£ 10_Link_Port_3
L I0_Link_Port_4
L IO _Link Port 5 Class B
E 10 Llink | 3  Ausschneiden
K IO Link_| Kopieren
£ 10_Link_| Einfiagen
E ?:_QLT:S Laschen
K vaUX_co Eigenschaften...
K Modues Ohbjekt hinzufiigen
—=r—Grdrerhirofigers
| Gerdt einstecken...
fGerst deabtivieren
[ Download derfehlenden Gerdtebeschreibung durchfiihren
j' Ohbjekt bearbeiten
Objekt bearbeiten mit... |
% Gerate D POUSs E/A-Abbild bearbeiten [
Bl Meldungen - Gesamt 0 Fehler, E/A-Abbild von CSV importieren...
E/A-Abbild in C5V exportieren..,

Abb. 71:10-Link-Master - Steckpladtze belegen
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» Diagnosen auswahlen.

Name: Diagnosen
Aktion:
(") Gerdt anhéngen  (7) Gerdt einfiigen (@) Gerét cinstecken () Gerat aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Name Hersteller Version
= Feldbusse

= Profnet I
- & Profinet 10 Module

i) [piagnosen | Turck SW=SWV 1.3.12, HW=HW 1

-

Nach Kategorien gruppieren

Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Weraltete Versionen anzeigen

Information

Name: Diagnosen
Hersteller: Turck
Kategorien: Frofinet 10 Module

Version: SW=5W V 1.3,12, HW=HW 1

Bestellnummer:
Beschreibung: Diagnosen i

Gerdt in den

<lLeer>

L]

(Sie kiinnen einen anderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 72: Beispiel: Diagnosen auswahlen
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» 10-Link-Ports belegen: Rechtsklick auf den Steckplatz ausfiihren = Gerat einstecken.

» Portkonfiguration spezifisch auswahlen.

Name: “

Aktion:
) Gerdt anh@ngen () Gerdteinfigen @ Gerdt einstecken () Gerét aktualisieren

Gerat:

Hersteller: | <Alle Hersteller

Mame Hersteller Version

=[] Feldbusse
= ##% Profinet 10
= #% Profinet I0 Module
4[4 Portkenfiguration generisch

=] 3 Portkonfiguration spezifisch

Nach Kategorien gruppieren
Alle Versionen anzeigen (nur fiir Experten)
Veraltete Versionen anzeigen

Information:
Bitte wihlen Sie ein Gerst von der obenstehenden Liste.

#  (Sic kénnen einenanderen Zielknoten im Navigator auswahlen, wihrend dieses Fenster gedffnet ist.)

Abb. 73: Spezifische Konfiguration auswahlen
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»  Port konfigurieren.

[ Ethernet PN Controler ' Device 'K TEENS240L [ Ha _am x| ) o -
Allgemein ‘ Kanile
Variable = Mapping Kanal Adresse  Typ Standa.. Einheit Beschr...
PNIO Module E/A-Abbild Ay Engang...  IWS2 UINT
Status
Information

\

[ agping zurickseszen] varisbien atuslisieren: - [Enstelungen des bergeoraneten Gerates verwende )

“" = Neue Variable erzeugen % = Auf bestehende Variable mappen

Abb. 74: Port konfigurieren
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»  10-Link-Device auswahlen.

Gerat:

() Gerstanhdngen () Gerdt einfigen

@ Gerit einstecken () Gerat aktualisieren

Hersteller: | <Alle Hersteller:

MName Hersteller Version o
= Feldbusse
[=- ## profinet 10
(= ¥ profinet 10 Module
@ @ Portkenfiguration generisch
=3 Portkonfiguration spezifisch
- [ Ban3s0-q42 Turck SW=5W V 1.3.12, HW=HW 1
d B2N360-Q42 (DI} Turck SW=EWV 1.3.12, HW=HW 1
= DF-G1-K5-Q5 Banner Engineering Corporation SW=8WV 1.3.12, HW=HW 1
g DF-G1-K5-Q5 (DI} Banner Engineering Corporation SW=8WV 1.3.12, HW=HW 1
= EZ-Array Family I0-Link Banner Engineering Corporation SW=8WV 1.3.12, HW=HW 1
EZ-Array Family I0-Link {DI) Banner Engineering Corporation SW=5WV 1.3.12, HW=HW 1
Li1000P0-Q25L Turck SW=SW V 1.3.12, HW=HW 1
Li1000P0-Q25L (D) Turck SW=SW V 1.3.12, HW=HW 1
Li100P0-Q25L Turck SW=SW V 1.3.12, HW=HW 1
fll_Li1noPo-025L (DD Turck SW=SW V 1.3.12. HW=HW 1 i

Nach Kategorien gruppieren
Alle versionen anzeigen (nur fiir Experten)

Veraltete Versionen anzeigen

Information:
Bitte wahlen Sie ein Gerdt von der obenstehenden Liste,

#  [Sie kinnen einen anderen Zielknoten im Navigator suswahlen, wahrend dieses Fenster geoffnet ist.)

Abb. 75: 10-Link-Device auswahlen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Device-Parameter auswahlen.

® TBEN-L5-PLC-10_IOL project* - CODESYS
Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Erstellen  Online  Debug  Tools Fenster  Hilfe

SN~ W= LR =] 0 e o X 3

Geriite - o x ) TEEN.L5 8IoL ail 10_Link Port 1 1 x[E3 Device
=5 TREVLSALC-10 IO
Device (TBENAx-PLC-1x) Modulinformation

B0 sps-ogic PNI0 Module E/A-Abbild Ident-Nummer

=1} Application

i) Eblotheksverwalter o Siot-Nummer
atus

PLC_PRG (PRG)

Allgemein

Al Werte schreiben

={#8 Taskenfiguration Information Einstellungen
=52 mainTask Je~ Alle Standardwerte setzen e (Alle Werte lesen
& pLc_PRG
= Profinet_CommunicationTask Parameter
&) PN_Controller.CommCyde Stationsparameter
& Profinet_I0Task Betriebsart
© (eos aeps) Daterhaltungsmodus
=-(f Local_10 (Local IG) Zykuszeit
H(ll oxe oxp) Revision
H (i) Diagnostics (Diagnosen) Quick Start-Up aktivieren
H{il vaux_control (VAUX Control) Prozesseing. daten ungueltig
Ml Module_status (Moduistatus) Disgnosen desktiviersn
‘a como Hersteller ID
‘a comt Geraete ID
‘2 Ccanbus Geraeteparametrierung via GSD
=-[{J Ethernet (Ethernet) Geraeteparameter
= PN_Controller {PN-Controller) 10-Link Schreibschutz
=il TBEN L5 _8IOL (TREN-L5-810L) Display-Messwertanzeige
@) Basic (Basic) Enheit

M) 10_Link_Port_1_1 (TS-ocx-LTIUPNEY-family) Offset Justage [ digit]

M) Diagnostics_2 (diagnosen)

chaltverzoegerung (R
K 10 Link Events

K vaUx_control_1
K Module status_1

Abb. 76: Device-Parameter auswahlen

E 10 Link_Port_2 Sperrung des Programmiermenues

K 10 Link Port_3 Verhalten der Schaltausgaenge

K 10 Link Port 4 Ausgang 2 [ Funktion

K 10 Link Port 5_Class & Ausgang 2 [ Verhaten bei Fuehlerdefekt

K10 Link Port & Class & Ausgang 2 [ Schaltpunkt/obere Fenstergrenze [1280..15103]

K 10_Link Port_7_Class & Ausgang 2 [ Rueckschaltpunkt/untere Fenstergrenze [1280..15103]
K10 Link Port 8 Class & schaltverzoegerung (schaltpunkt/Fenstereintritt) [1/10]

[1/10¢]

Wert

Datentyp

10-Link mit familienkompatblem Geraet | BitArea

desktiviert, loeschen
automatisch

VLo

ja

erzeugt Diagnose
Informationen und Warnungen
317

131072

aktiv

Aus
50 ms Aktualisierungszeit
C

Aus
prp

Hysteresefunktion, Schliesser
Aus

18190

17184

0

0

BitArea
BitArea

BitAres
Unsigned16
Unsigned32
Bit

BitArea
EitArea
EitArea
Integer1s
BitArea
BitArea
BitAres
BitAres
Unsigned16
Unsigned16
Unsigned16
Unsigned16

Wertebereich  Beschreibung

0..65535
0.,4294867295

-5530,,5530

5396..60415
5120..60139
0..500
0..500

Mit der spezifischen Konfiguration kdnnen neben den Parametern des IO-Link-Masters auch die
|O-Link-Devices spezifisch eingestellt werden. Beim Start der Applikation in der Steuerung

werden die Einstellungen tber PROFINET bis zum Device Uberspielt.
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Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

@ TBEN-L5-PLC-10_IOL.project” - CODESYS
Datei  Bearbeiten  Ansicht Projekt  Erstellen  Online  Debug Tools  Fenster  Hilfe

BEEH S o~ BRX(AGBSEIN YA RE 08 SH > aX[=5=

EE e =Y

Wl TEENLSSIOL 'ad 10_Link_Port_1_1 x| Device |

) @ PLCFRE \
=% Profinet_CommunicationTask

{5 pN_controller.CommCyde
% Profinet_I0Task
- £3(0) LEDs (LEDS)
=% @ Local_10 (Local 10)
~CH o o)
[l Diagnostics (Diagnosen)
-~ E[H vAUK_control (VAUX Control)
< ZH[ Module_status (Modulstatus)
<3 coMo
S comt
3% CANbus
=% [ Ethernet (Ethernet)
=% [:f] PN_Controller (PH-Controller)
=2 Hl) TBEN_L5_810L (TBEN-L5-810L)
[0 Basic (asic)
M) 10_Link_Port_1_1(IN 1 WORD/d
M) 10_Link_Port_2_1(1)
10_Link_Part_3_1 (K50L2 10-LirK
M 10_Link_Port_4_1 (1)
~“3H[H) 10_Link_Port_5_Class_B_1 (D)
- f34] 10_Link_Port_6_Class_B_1 (TBIL
M) 10_Link_Port_7_Class_B_1(DI)
M) 10_Link_Port_8_Class B_1(DI)
M) Diagnostics_2 (Diagnosen)
K 10_Link_Events
K VAUX_control_1
K Module_status_1

Abb. 77: Online-Modus - Prozesswerte beobachten
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B8 TRENLFALC-10 IO
3 — Allgemein Suchen Filter Alle anzeigen - : FB far E/A-Kanal hinzuf
PNIO Module EfA-Abbild Variable Mapping  Kanal Adresse  Typ Aktueller Wert
. Eingangsdatenwort 0 HIWa UINT 32768
Status -y Inputs PS %%IB20 Enumeration of BYTE GOOD
T Ausgangsdatenwort0  %QW2  UINT 0
Information 3 Cutputs CS °slB21 Enumeration of BYTE ~ GOOD
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.25  In Betrieb nehmen mit BL... und Siemens-Steuerung im Simatic Manager (V5.5)

Verwendete Software

Siemens STEP7 V5.5 (Simatic Manager)
GSDML-Datei fiir BL67-GW-EN

Verwendete Hardware

Multiprotokoll-Gateway BL67-GW-EN

|O-Link-Master-Modul BL67-410L mit Basismodul BL67-B-4M12
Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an 10-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Siemens-Steuerung S7, z. B. CPU 315-2PN/DP

Aufbau

SPS I0-Link-Master-Modul BL67

olmn

. |O-Link-Device
Sensorleitung
4 1

Ethernet

W]

Abb. 78: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

HINWEIS
Der 10-Link-Master BL...-4l0OL lasst sich nur generisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices mussen separat konfiguriert werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

» Hardware im Simatic Manager konfigurieren.
» |/O-Adressen beschreiben.

¥ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- Test_IOLINK]
Eﬂ] Station Bearbeiten Einfagen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe
9 ¥

[D®%-8 &&= e d [0 K

=0} UR
i 5
2 CPU 315-2PN/DP |
Xt HPLDP |_i|
X2 PN
X2P1 Port 1
X2P2 Port 2
3 -

Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100}

(1) tunck-blF
-
4| m
| (1) tck-bie7
_E_teckplatz ________Egg_r_t_,!_p_p_g __ﬁgs_t_e_ll_ny_mmer | E-Adresse | A-ddiesse __Q_iﬁgrjoseadresse Kammettar
& Fesrek BT [ b P
& T T
KT A7 P L
M7 AR Pt S LG
1 BLE7-410L E327386 0.15 0.15
2 BLEV-2RFID-S E527305 16...39 16...39
5
5

Abb. 79: 1/0-Adressen im Simatic Manager beschreiben
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Doppelklick auf 10-Link-Master ausfiihren.

»  Parameter auswahlen.

B} HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Test IOLINK]

Bearbeiten

m] Station

Einfiigen

Zielsystem

Ansicht Extras  Fenster Hilfe

|IDE%8 (& e |d

=
Gl |

w2

=0 UR
1 =
2 [l CPU 315 2PN/DP |:|
X1 WPLDP =
x PO
X2 P7 Poi T
x2e2 FPoi 2
3 =

Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100)

[d BLE7-2RFID-S

E827305

= (1) turck-bIE
-
< n
] (1) ckebie?
Steckplatz E Baugruppe Bestellhummer Eadiesse | Addesse | Diagnoseadresse
2 PP ERA7ES el
A ARG ST
AT ET Pt 7 A
A 1 e

1
2
5
4
3
b

A
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b. 80: Parameter einstellen

Eigenschaften - BLE7-4IOL - (R-/S1) L= |
Aligemein | Adressen Parameter
| wert -

|-[#] Datenhaltungsmodus KO deaktiviert, loeschen
‘—@ Zykluszeit KD automatisch 2=
|_Z] Revision K0 automatisch
| [Z] Quick Start-Up aktivieren KD nein
‘—E Prozesseing.daten ungueltig KO erzeugt Diagnose
‘—E] Diagnosen deaktivieren KO Informationen und Warnungen
] Eingangsdaten-Mapping K0 direkt L
|_[#] Eingangsdaten-Laenge K0 2 Byte 1
‘—E Ausgangsdaten-Mapping KD direkt
‘—E] Ausgangsdaten-Laenge KO 2 Byte
|_Z] Betriebsart K1 DI
| [Z] Datenhaltungsmodus KI deaktiviert, loeschen |
‘—E Zykluszeit K1 automatisch
|_[Z] Revision K1 automatisch
| [Z] Quick Start-Up aktivieren K1 nein -
|_[Z] Prozesseing.daten ungueltig K | erzeugt Diagnose
‘—E Diagnosen deaktivieren K1 Informationen und Warnungen
|_[Z] Eingangsdaten-Mapping K1 direkt
|_[Z] Eingangsdaten-Laenge K1 7 Byte o
L@ Ausgangsdaten-Mapping K1 direkt "
‘—@ Ausgangsdaten-Laenge K1 2 Byte [
|_[Z] Betriebsart K2 T0-Link ohne Ueberpruefung r
|_[Z] Datenhaltungsmodus K2 deaktiviert, loeschen I
|1 Zukluszeit K2 automatisch it

0K Abbrechen Hitfe: L

V2.0 |2023/01| 86



Im Online-Modus kdnnen die Prozessdaten ausgelesen werden, wenn ein 10-Link-Device

angeschlossen ist.

D@ (& (ke kb e

Oniine Liber 2ugeordnete CPU-Dienste

Plad: ITESUDLINK\S\MAT}E 300(1)\CPU 315-2PNJ/DP

Ethemet(1): PROFINET-I0-System (100)

- Bedingt ausfibren

€ Trigge

Sofort ausfiibren

¥ Beobachten B Statuswert I P freischaken
[™ Stevem 1 Steusnwerl [~ Anzeige Peripherie

¥ Zelle nicht wirksam Force-Gymbol aktualisieren mit F5

4

«

Schlfien |
] ) ckoe? |

Hilfe. ]

Steckplatz ﬂ Baugruppe Eddeste | Adddesse | D | Kommentar |
i funck-IET 827714 20427

7 AT AT B
peres Far A

SPAE At

=

BLE7-2RFID-S

Abb. 81: Prozessdaten im Online-Modus auslesen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.26  In Betrieb nehmen mit TBEN und Siemens-Steuerung im Simatic Manager (V5.5)

Verwendete Software

Siemens STEP7 V5.5 (Simatic Manager)
GSDML-Datei fur TBEN-S2-410L

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum lO-Link-Blockmodul TBEN-S2-4I0L kénnen die IO-Link-Blockmodule
TBEN-L...-8IOL oder FEN20-4I0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

|O-Link-Master TBEN-S2-410L

Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an |O-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Siemens-Steuerung S7, z. B. CPU 315-2PN/DP

|IO-Link-Master

® o . |O-Link-Device
Sensorleitung

[ d 1

SPS o O
o o

:i: Ethernet
® O
(@)

Abb. 82: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

Beispiel: Gerét spezifisch konfigurieren

ﬂ HINWEIS
Der IO-Link-Master TBEN-S2-4I0L lasst sich spezifisch oder generisch konfigurieren.
Die angeschlossenen Turck-Devices kdnnen Uber das Steuerungsprogramm konfi-
guriert werden.

» Hardware im Simatic Manager konfigurieren.
»  Gerateports des TBEN-IO-Link-Masters belegen.

Efa HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Test IOLINK]

Eﬂ} Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

O & 5 2 | om o |Eh 23| 98 w2

=0 UR

1 ”

2 CPU 315-2PN/DP [

X1 MPLDP |

Xz PN-RD h

X2 PT Poit 7

X2R2 Pait 2

3 -

Ethemet(1): PROFINET-I0-System {100)
4 T
:I:i [1] turck-tben-x1

Steckplatz B augruppe Bestellnummer E-bidiezze | A-Adiesse | Diagnoseadresse F.ommentar
&# ferck-then-xf EEIS02S LI
A7 FRGET SHET
At EE Faw? ST
A FE Far s SHERE
Fanin SNE 7.7 &7
10-Link Part 1 2N 256...257
10-Link Port 2 E]] 2038
10-Link Port 3 1] 2037
10-Link Port 4 1] 2036*
Diagnozen
10-Link, Events
hodulstatus

Abb. 83: Gerateports belegen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

»  Doppelklick auf 2IN ausfiihren.
»  Parameter auswahlen.

B HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- Test IOLINK]
@ Station Bearbeiten Einfugen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hilfe
iy Y

e A T =1

=0 UR
1 z
2 CPU 3152PN/DP 1?‘
X HPLDP =
x2 PO
x2er Por
xzp2 Po 2
5 2

Eigenschaften - 2IN - (R-/52) = |

Algemein | Adressen  Parameter

Eihemet(1). FROFINET-I0-System (100)

| wert

& (urckbe (2423 Stationsparameter

- |[§ Betriebsart 10-Link chne Ueberpruefung

|- E] Datenhaltungsmadus deaktiviert, loeschen
| B Zyduszeit automatisch
i' [Z] Revision automatisch
|[§ Quick Start-Up aktivieren nein
[-[Z] Prozesseing.daten ungueltig erzeugt Diagnose
| E] Diagnosen deaktivieren Tnformationen und Wamungen
| ] Hersteller ID 0
L[Z] GeraeteID 1]

< [

:I:I ] turck-tben-+1

Steckplatz A Bauguppe Bestelnummer Ehdtesse | Adhdresse | Diagnoseadre:

z fusch-tbor-si £814074 2047 L
A1 g AHT* L
AP Fit ] L
NV FE Pt F L
Faic | _oF it

OLinkPatl  [FI ]
0-Link Port 2 ] 2038" L
10-Link Port 3 FIEl 2037+ oK Abbrechen Hife L
0-Link Port 4 ol 036" ———] -——-m»] L
Diagnosen I

Abb. 84: Parameter fir 2IN auswahlen
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

»  Doppelklick auf DI ausfiihren.
»  Parameter auswahlen.

B9 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -~ Test JOLINK]
B Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

D@8 |5 |60 da RE| R N

(=N

=8
e

Aswoen T »

‘ o
||| Bt [Standard =
W CrFBUS OP g
58 PROFIBUS P
L 2 PROFINET 10
#-(] Gateway
L HM
Qo
3 ldent Systems
3 {3 Network Components
Eigenschaften - DI - (R-/53) £ Schatgerste
Sensors
Aigemen | Adussen Paremeter | & Weiere FELDGERATE
e-@
Eemet(1); PROFINET0-System (100) et & Tuek
= €3 Porameter ’:‘ 3 8L Compact
8 (1 turcktbe] =] 5 QsLo
EflBetricbsat | B BLDEWENPN
3 BLe7
d @ BLET-GWENPN
TEEN
@ TEENS1-4DIP4DOP
B TEENS18DIP
B TEENS18DIPD
& TBEN-S1-900P
TBEN §1-80%P
TBEN 52-441 H
b TBEN 52440
“E i v £ TBENS240L
— E Diagnosen
(1) tucktbenst 10 Link Everts
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i N UT
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272001
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1 I 2007
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0-Lirk Port 4 DI —J QQ 32IN/320UT
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Abb. 85: Parameter fiir DI auswahlen
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Im Online-Modus kdnnen die Prozessdaten ausgelesen werden, wenn ein 10-Link-Device
angeschlossen ist.

@l Becbachten/Steuern - 2IN - (R-/52) &=

Online uber zugeordnete CPU-Dienste

Pfad; Test_|OLIMKASIMATIC 30001 MCPU 215-2PNADP
!f; Operand | Symbol Anzeigeformat | Statuswert Steuerwert

|1  PEW 258 HEX WH1643108

X  Zeile nicht wirksam Force-Sumbal akbualizieren mit F5

Bedingt ausflibiren - Sofart ausflibren

¢ Beobachten gt Statuswert [

[ Steusm i Steuenwert [v Anzeige Perphere

&%  Trigger...

| 4 RUN

Schlielen | Hilfe |

Abb. 86: Prozessdaten auslesen
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Gerdteparameter einstellen
Mit der GSDML-Datei fiir TBEN-Gerate konnen die Parameter fiir IO-Link-Devices eingestellt

werden.
Eigenschaften - T5-om-LI2ZUPN8X-family - (R-/52) | |
Algemein l Adressen Parameter
et |
[=5] Parameter N
155 Stationsparameter
—[£] Betriebsart IO-Link mit familienkompatiblern Geraet
-|Z] Datenhaltungsmodus deaktiviert, loeschen
~[E] Zykluszeit automatisch
~|Z] Revision V1.0
—[E] Quick Start-Up aktivieren ja
—|Z] Prozesseing.daten ungueltig erzeugt Diagnose
—|Z] Diagnosen deaktivieren Infermationen und Warnungen
—[£] Hersteller ID 317
-[£] GeraeteID 131072 =
—[£] Geraeteparametrierung via G50 aktiv
SEE | Geraetep :
—[E] I0-Link Schreibschutz Aus
—[£] Display-Messwertanzeige 50 ms Aktualisierungszeit
—[Z] Einheit C
—[£] Offset Justage [in digit] 0
1 —|Z] Sperrung des Programmierme... | Aus
' —|Z] Verhalten der Schaltausgaenge php
—[£] Ausgang 2 / Funktion Hysteresefunktion, Schliesser
—|Z] Ausgang 2 [ Verhalten bei Fueh... | Aus | 3
—[£] Ausgang 2 / Schaltpunkt/obere... | 18190
—|£] Ausgang 2 / Rueckschaltpunkt... | 17184
I _[Z] Schaltverzoeaeruna (Schaltoun... |0 ki I
ok | Abbrechen Hife |

Abb. 87: Device-Parameter einstellen

Mit der spezifischen Konfiguration kdnnen neben den Parametern des 10-Link-Masters auch die
|O-Link-Devices spezifisch eingestellt werden. Beim Start der Applikation in der Steuerung
werden die Einstellungen tGiber PROFINET bis zum Device Uberspielt.
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Im Online-Modus kdnnen die Prozessdaten des angeschlossenen Devices ausgelesen werden.

g Beobachten/Steuern - TS-xnc-LIZUPNEX-family - (R-/52) &=
Online Uber zugeordnete CPU-Dienste
Ffad: |Test_IEILINK'x5IM.ﬂ-.TIE 001 MCPU 315-2PH/DR
!:'; Operand - -S'_.rmbul | Anzeigeformat - -Stﬂtuswart I Steuerwert
1 PEWY 256 HEX WH1G#311C
W Zeile nicht wirkzam Force-Symbol aktualisieren mit F5
— Bedingt ausfihren 1 Safart auzfiibren
v Beobachten G Statuzwert | [~ P fre
[ Steuem 1@ Steuenwert | v Anzeige Peripherie
&% Trigger... 1 —
- O RUN
Schliefen Hilfe |

Abb. 88: Prozessdaten auslesen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 |94



Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.2.7  In Betrieb nehmen mit BL... und Siemens-Steuerung im TIA-Portal V13 SP1

Verwendete Software

Siemens STEP 7 V13 Professional (TIA-Portal) SP1 Update 5
GSDML-Datei fiir BL67-GW-EN

Verwendete Hardware

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

Multiprotokoll-Gateway BL67-GW-EN

|O-Link-Master-Modul BL67-410L mit Basismodul BL67-B-4M12
Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141, angeschlossen an 10-Link-Kanal 1
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Siemens-Steuerung S7-300, z. B. CPU 315-2PN/DP

Aufbau

SPS I0-Link-Master-Modul BL67

olmo

I0-Link-Device
4 1

Ethernet Sensorleitung

W]

Abb. 89: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
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Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

HINWEIS
Der 10-Link-Master BL...-4l0OL lasst sich nur generisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices mussen separat konfiguriert werden.

Hardware im TIA-Portal konfigurieren.

Projeke  Bea Ansicht  Ein

5 (% B Projektspeichem =b - M

Geréte

HOO

~ 1 testhandbuch

B Neues Gerdt hinaufigen
iy Gerdte & Netz
~ [jig PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP]
Y Gerstekonfiguration
W/ Online & Diagnose
- gl Programmbausteine
¢ Neuen Baustein hinaufigen
4 Main [0B1]
4 Baustein_1 [FC1]
» [ Technologieobjekte
» lgi Externe Quellen
» [@ PLCVariablen
» [ PLCDatentypen

Beobachtungs-und Forcetabellen

" Neue Becbachtungstabelle hinaufigen
| Beobachtungstabelle_1

& Forcetabelle
» [ online-sicherungen
» [l Gerate-Proxy-Daten
Programminformationen
PLC-Meldungen
Textlisten

» [l Loksle Baugruppen

» [ Dezentrale Peripherie
» [§§ Gemeinsame Daten
» [5]) Dokumentationseinstellungen
[@ sprachen & Ressourcen

» [ Online-Zuginge
» (5 Card ReaderiUsB-Speicher

Name

Die Hardwarekonfiguration wurde erfolgreich geladen.

Die Software wurde nicht geladent

03.05.2016
03.052016
03.05.2016

D ELALEES
i Name Adresse Anzeigeformat  Beobachtungswert | Steuerwert Kommentar
1 [ %0 Hex [+] 16#0004
2 2 Hex 1620000
3 LS Hex 16#0000
4 %IV Hex 16%31F4
5 <Hin
[ ]
°
| Eigenschaften [ info [ Diagnose
Allgemein [ Q ise | 0 |
@m Alle Meldungen anzeigen -
! Meldung Gehezu 7 Datwm
@  Lsdevorgang abgeschiossen (Fehler: 0; Wamungen: o). 03.052016
€@ - Ledevorgang starten 03.05.2016
[i] - PLC_1 03052016
[ ) Die Hardwarekonfiguration wurde erfolgreich geladen. 03.05.2016
(1] Die Software wurde nicht geladen: 03.05.2016
[] Ladevorgang sbgeschlossen (Fehler: 0; Warnungen: 0). 03.05.2016
@  verbunden mitFLC 1, Adresse IP=192.168.1.11 03.052016
@  verbindung mit PLC_1 getrennt 03.05.2016
@  Verbunden mitFLC 1, Adresse IP=192.168.1.11. 03.052016 15:42:48
@  verbindung mitPLC_1 getrennt 03.052016 15146337
@ ~ Ledevorgengstaren 03.052016 15:46:38
® -ro 03052016 154638
(] FLC 1 gestoppt. 03.052016 15:46:41
(] Die Hardwarekenfiguration wurde erfolgreich geladen. 03.05.2016
] Die Software wurde nicht geladen! 03052016
[] PLC_1 gestartet. 03.052016
(] Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0; Warnungen: 0). 03.05.3016
®  verbunden mitFLC_1, Adresse IP=192.168.1.11 03.052016 15:46:52 I
@  verbindung mitPLC_1 getrennt 03.052016 15:47:39
@ ~ Ledevorgengstanen 03.052016 15:48:25
(i} - PLC_1 03.052016
[
[1]
°

Abb. 90: Hardware konfigurieren

Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0; Wermungen: 0).
Verbunden mit PLC_1, Adresse IP=192.168.1.11
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»  Betriebsart fir die I0-Link-Ports auswahlen.

mens - C:\Usersiandres.baekerDesktopWMiillitesthandbuchitesthandbuch

Fenster  Hilfe

S MG B R oniinevebinden &¥ onlineverbindung rennen - B [ I 3 H 1]
testhandbuch » PLC_1[CPU 315-2 PN/DP] » Dezentrale Periphe

Gerate [& Topologiesicht |g Netzsicht |IIY Geratesicht |

Einfiigen  Online

X D@

Frojekt Bearbeiten  Ansicl

% % [ Projekespeichen 5.

ST # wabe [0 B E (4]0 Qe [ Gersteubersicrt: |
W2 .. |Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Adresse |A-Adres... | Typ
Sl frpbincl ~ turckbls7 0 0 2042% BLE7-GW-EN
I Neues Gerat hinaufiigen \’\45\ » PN-O 0 oXi 2041 wrck-bl67
= ﬁa 'G:::E[i:‘f;a;_z p— Q\‘& BLE7-4I0L_1 0 1 0.15 0.15 BL67-4I0L
b BLET-2RFIDS 1 ) 2 16,39 16.39  BLET-2RFIDS
T [ o 3
g Online &Diagnose — E ) 4
» gl Frogrammbausteine - 2 0 5
» [ Technologiecbjekte = [ 6
» Lgi Externe Quellen m o 7
» L@ PLCVariablen o 8
» [ FLCDatentypen 0 ]
» (i3 Beobachtungs-und Forcetabellen 0 10
» [ OnlineSicherungen E 0 1
» [, Gerste-Frowy-Daten =
o B — (1 p—

} PLC hieldungen |4 Eigenschaften  [*info | % Diagnose |
Textlisten e = =
ks [ Liovarabien_] [ Texe ]
» [l Dezntrale Peripherie
» [§# Gemeinsame Daten

~ Allgemein

Kataloginformation

» [5] Dokumentationseinstellungen Einigange Stationsparameter
B e
» i@ Sprachen & Ressourcen ]
+ [ Online-Zugange EiA-~dressen Modul-Parametrierung: | aktiviersn -
» [ Card Reader/USBSpeicher Betriebsart ko: [ DI = |
D dus KO: [ aktiviert -

Zykluszeit KO: | automatisch

b

Revision KO: | automatisch

b

e e e | R Y

Quick Start-Up aktivieren KO: | nein

Prozsseing daten ungueltig
KO: |er=ugtDiagnose

1

4

Diagnesen jieren ko: | und

4

d i Mapping KO: | direkt

P

aenge KO: | 2 Byte

P

pping KO: | direkt

aenge KO- | 2 Byte

P

Betriebsart K1: | DI

Pl

D Kz [akivier

Pl

Zykluszeit K1z | automatisch

1

3 (e (e e [ eaten tien lien s (k3 (k3

Revision K1: | automatisch

« | Detailansi Quick Start-Up skivieren K1 | nein

Promsseing daten ungueltig
Ki- |er=ugtDiagnose

Abb. 91: |0-Link-Ports — Betriebsart einstellen

1lEl

Name
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Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden, wenn ein 10-Link-Device
angeschlossen ist.

testhandbuch » PLC 1 [CPU 315-2 PN/DP] » Beobachtungs- und Forcetabellen » Beobachtungstabelle 1

Hex
Hex
iV Hex
RIWE Hex

Al
31
e
-_': Hinaufiigen>
||
||

Abb. 92: Online-Modus - Prozesswerte beobachten
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6.2.8  In Betrieb nehmen mit TBEN und Siemens-Steuerung im TIA-Portal
Verwendete Software
Siemens STEP 7 V13 Professional (TIA-Portal) SP1 Update 5
GSDML-Datei fur TBEN-S2-410L

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum lO-Link-Blockmodul TBEN-S2-4I0L kénnen die IO-Link-Blockmodule
TBEN-L...-8IOL oder FEN20-4I0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

I0-Link-Master TBEN-S2-4I10L

IODD fiir Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141
Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL
Siemens-Steuerung S7-300, z. B. CPU 315-2PN/DP

Aufbau

10-Link-Master

O

L . |O-Link-Device
Sensorleitung

® @

SPS o O
® o

:&: Ethernet
® O
)

Abb. 93: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Beispiel: Gerét spezifisch konfigurieren

HINWEIS
Der 10-Link-Master TBEN-S2-410L lasst sich spezifisch konfigurieren. Die angeschlos-
senen Devices kdnnen Uber das Steuerungsprogramm konfiguriert werden.

» Hardware im TIA-Portal konfigurieren.

Gerite |& Topologiesicht | Netasicht [[IY Geratesicht |
Q0

¢ - |Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Adresse AcAdre...
¥ turcktben=d o 0 2042%
» FNHO o0x1 2041*
DXP_1 1 0.3 0.1
2IN_1 1.1
DI_t 2038*
DI_2 2037%
DI_3 2036%

@Lu

~ ] testhandbuch ”
B Neues Gerat hinaufugen &
i Gerdte & Netze ®
~ [ PLC_1 [CPU 315-2 PN/DP] i

4 Online & Diagnose

T v |

[ Technologieobjekte
Esxterne Quellen
[ & PLCVeriablen
[ PLCDatentypen
(5 Beobachtungs-und Forcetabellen
I Neue Beabachtungstabelle hinaufugen
Beobachtungstabelle_1
e - LHL L] | e et |
» [ Online Sicherungen
» [, Gerste-ProxyDaten J Al
o} Programminformationen
[ FLCveldungen S tliacmeit
e Kataloginformation

g Programmbausteine
= Prog; -

coooooo oo
@ v bW

{dvwvwv~

[<] il ] [3]

| Eigenschaften  [%i}info | Diagnose |

[10-Variablen [ [Texte ]

B .
» [ Lokale Baugruppen Bmganse Stationsparameter
» (@ Deznrale Peripherie a“‘-‘;“”“‘-‘”“'a'"e“-”

il Gemersame DateR EiaAdressen Betriebsart: | 10-Link ohne Ueberprusfung

1] Dokumentationseinstellungen D = [ deaktiviert, loeschen
» [ Sprachen & Ressourcen
» [jgh Online-zuga
e £ uanas Revision: | automatisch
» [ Cord ReaderUSBSpeicher
Quick Start-Up aktivieren: | nein

P

Pl

Zykluszeit: | automatisch

1

Frozsseing daten ungueltig: | erzeugt Diagnose

9

R

Diagnesen i [ und

o Hersteller ID: ¢

Gersete ID: [0

Abb. 94: Hardware konfigurieren
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>

Betriebsart fiir die |0-Link-Ports auswahlen.

\testhandbuch\testhandbuch

[ Neues Gerit hinaufigen

%/ Online & Diagnose
[l Frogrammbausteine
[ Technologieobjekte
Externe Quellen
[& PLCVariablen
& FLCDatenypen
Beobachtungs-und Forcetabellen
I/ Neue Beobachtungstabelle hinafigen
Beobachtungstabelle_1
Forcetabelle
[} online-sicherungen
» (i, GerdteProxy-Daten
58 Frogramminformationen
(4 PLCMeldungen
& Textlisten
+ [ Lokale Baugruppen
» [ Dezentrale Feripherie
» [G8 Gemeinzame Naten

DL_1 [Module]

] » Dezentral

Kataloginformation

Diagnoseadressen

Abb. 95: |O-Link-Ports — Betriebsart einstellen

HINWEIS

Bei der Auswahl eines spezifischen Moduls werden die I/0-Adressen automatisch

angezeigt.
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»  10-Link-Device fiir den gewiinschten Port auswahlen.

0 e verbinds n S > O]

[ 4 |testhandbuch » PLC 1 [CPU 3152 PNIDP] » Dezentrale Peripherie » PROFINET I0-System (100): PNIE_1 b turck-tbenx1 & X/ Hardware Katalog

ElE e % | [ Gerateapersicht
. gl‘gilnh-swm [Baugr. Steck.. [EAdrese
6 e S =] ~ turcktbenxl o o 2042~

sy Gerdte &
i Il FsoccLUUPNS s mily
[ P00 UUPNBX-family (D1)

m 2“3'3: Il Q4xTKLAF300Q8
» [ Programmbausteine ;:Z‘ Il Q4xTKLAF300.08 (D))
» [% Technologieobjekte [l w360P0QR24MO-OLX2 H.
» g bxeme Quelien E Nese o
» [ PLCVariablen PEX ..
e = Wrscosuioenmnme.
~ [ Besbachtungs-und Forcetabelien 0 B Ru3c0USoE L2 PNEX.
i Neue Beabachtungstabelle hinafigen Q@m > [[100% v oL ||| ([ R — L2 =mmﬂ mwnzzﬁﬁi:‘mz, gx;
Beobachtungstabelle_1 e ' 5 . o
e - st iie S Eigenschaften | &l Diagnose | LS 1 RUSOOU£NB0E-LIU2PNBX..
» [ Online-Sicherungen Allgemein | 10-Variablen Texte | [ RUGOOU-ENBOE-LIU2ZPNBY...

W ansor
Il LA -16D1P + NiC
M L0
W BAn160X + N
Wl B4 s00p

» [, GersteProxy-Daten ~ Higemein
6§ Programminformationen Kataloginformation
PLCMeldungen Eingéinge )
& Textisten

» [l Lokale Baugruppen

ElaAdressen
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» [l Dezntrole Peripherie -] I o2 UPnsxfamily
» [§i Gemeinsame Daten [suomaticch ] ME=cneeny 0l g
[-] I TS 0oL I2UPNBX-amilly (DI)
[] I TS oL UUPNSS-Aa mily:
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Abb. 96: |O-Link-Device auswahlen

Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

<Hinaufigen=

Abb. 97: Online-Modus - Prozesswerte beobachten
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6.29  In Betrieb nehmen mit TBEN-L...-8IOL und Siemens-Steuerung im TIA-Portal V16

Verwendete Software

Siemens STEP 7 V16 Professional (TIA-Portal) Update 1
GSDML-Datei fur TBEN-L...-810L

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum lO-Link-Blockmodul TBEN-L...-8I0L kdnnen die 10-Link-Blockmodule
TBEN-S2-4I0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

IO-Link-Master TBEN-L...-8I0OL
TS720-2UPN8-H1141

Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL
Siemens-Steuerung S7-1500, z. B. CPU 1513-1 PN

Aufbau

10-Link-Master

O

L . |O-Link-Device
Sensorleitung

® @

SPS o O
® o

:&: Ethernet
® O
)

Abb. 98: Anwendungsbeispiel — Aufbau
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Beispiel: Gerat generisch konfigurieren

HINWEIS
Die Anzahl der Eingangsworte und Ausgangsworte des |O-Link-Devices entnehmen
Sie dem Datenblatt, dem 10-Link-Parameterhandbuch oder dem IODDfinder.

» Hardware im TIA-Portal konfigurieren.
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ElaAdressen
Betriebeart: | 10-Link ohne =
| deaktiviert, loeschen I~
Zyduszeit: [ sutomatisch =
Revision: | sutomatisch &)
Quick Start-Up aktivieren: | nein I~
F unguettig: | &)
Diagnosen deaktivieren: | und Wamungen I~
8 s B —
 Detatan e C—

Abb. 99: Hardware konfigurieren
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»  Betriebsart fiir die |0-Link-Ports auswahlen.

v - | 5 <Frojekt durchsucher] G

Projektnavigation m 4 _1500_Tb 0 e 3EN-L5-810L]

Gel
df | [wenseii mensao[+] & Gl [H Qs Geratobersieht
5 | Modul |Baugr... |Steck .. |E-Adresse | A-Adres... | Typ
e DSZWE—‘SM—M!'{HDL—D“MD““—M ~ thenlssiol o 0 TBEN-L5-8I0L
[ Neues Gerst hinzufiigen o5 oYy

iy Gerdte & Netze

Basic
~ [ PLC_1 [CPU1513-1 PN]

0
%/ Online & Diagnose TBIL-M1-16DXF_1 ] TRIL-A1-16DXF
r g ngramm-baus.inmn DI_2 o I0-Lin. DI
» [ Technologieobjekte D3 o 10-Lin... DI
4 Emmruue\\m K50L2 10-Link_1 o 10-Lin. 6.9 K50L2 I0-Link
» Lg PLCvariablen DIL4 o 10-Lin... DI
» L PLCDatentypen bIS 0 10-Lin. DI
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen Diagnosen_1 o Disgn__ 8.27 Diagnosen
» [&) onlinesicherungen 10-Link Events_1 o 10-Lin... 28..91 10-Link Events
Traces. VAUX Control_1 o VAUX . 10..11  VAUX Centrol
» i Gerdte-Proxy-Daten Modulstatus_1 o Modu_. 92.93 Modulstatus

0} Programminformationen
Cf PLC-Uberwachungen & -Meldungen
PLCMeldetextlisten
» [ Lokale module
b [l Dezentrale Peripherie
» i Nicht gruppierte Gerate
b ¥ SecurityEinstellungen
» |74 Gerdteubergreifende Funktionen
» 4§ Gemeinsame Daten
b 5] Dokumentationseinstellungen
» [i@ sprachen & Ressourcen
» [4 version Control Interface
b [j@ Online-Zugange
» [ Card ReaderlUSBSpeicher

el Eigenschaften

» Allgemein

Eingange

Ela-Adressen
10-Link ohne Ueberprusfung

deaktiviert, loeschen

automatisch
; automatisch
| nein

erzeugt Diagnose

Informationen und Warnungen

o

[)

Abb. 100: IO-Link-Ports — Betriebsart einstellen
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Gerite
7

~ [] 5716_1500_Toen-15-800.
I Neues Gerst inzufigen

~ [ PLC_1 [CPU 15131 PN]

Ig Programmbausteine
[ Technologie objekte

[ Beobachtungs-und
[ onlineSicherungen

8 Programminformati.

Beispiel: Gerdt spezifisch konfigurieren

HINWEIS

Der 10-Link-Master TBEN-L...-8I0L lasst sich spezifisch konfigurieren. Die ange-
schlossenen Devices konnen Uiber das Steuerungsprogramm konfiguriert werden.

» Hardware im TIA-Portal konfigurieren.

=2 X &l
0 4 'S7V16_1500_Tben-15810

7/

NI 36 I [ <Projekt durchs ucher]

0 » Nicht gruppierte Gerite » tbenl58iol [TBEN-L5-8I0L]

it [ensao oovsoou_Tv] el B (4] [B] @ &

Y Geratesicht

HardwareKatalog

ek [EAdresse [mndr
o

v |Katalog

coooo

cooocoo00 00

LF PLCberwachunge.
£ PLCMeldetextisten
» [@ Lokele Module
» [@ Dezentrale Peripherie
» [k Nicht gruppierte Gera ..

» 5§ SecurityEinstellungen =

» (38 Gersteibergreifende Fu.
» [§§ Gemeinsame Daten
» ) Dokumentationseinstell
DI S e
» [& Version Control Interface
» [ Online Zugénge
» [ Card ReaderiUs 85 peicher

Systemkonstanten | Texte

LT iMIl!l

v
[i=]E3

B

» Allgemein

ox
Basic 0.3
10Lin... 4.5
10Lin

6.7
10in...
10in...
104in...
10Lin...
10Lin...
Dign... 8.27
I0Lin.. 28.91
vaux
Modu... 92..93
Diagnose.

Baugruppenausfall
ElAAdressen

10-Link mit kompatiblem Geraet

deakiiviert, loeschen

Abb. 101: Hardware konfigurieren
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~

Suchen- |

ot
Il Pccoc2uPNB X family (O1)
Il s -coc2UPNEX-family
[l P5-xoc2UPNBX-family (D)
0ocLI2UPNBX-Farmily
o0cLI2UPNEXfamily (D)
ool UUPNEXfamily
oo UUPKEXfarmily (D)
[l oaxLAF300Q8
Il Q4xTKLAF300Q8 (01}
[l R360P0-QR24N10LC H1 141
I RU1 30UV SELIUZPNBKZFHI 15T
I RUT 30UV BELIUZPNBXZFH1 151 (D)
1300U-NE0E LIU2PNBX2THI151
1300U-MSOE-LIUZPNEX2T-H1 151 (D)
140U BE-LIUZPNBXZTH1151
140U BE-LIUZPNBXZTH1151 (D))
Il RUsoUMISIEAPEX2HT151
Il rusouMIsEAPSX2 1151 (O1)
I USOOU-ENEOELILZPNE X2THI 15 1

W iLwn-160%e-8
Il iwn-s00p
W wisseor

W BiLs3 80K

ToodOLH1141 (01)

oo 2UPNB K family

Il S o 2UPnBX family (D1
Il TS-oeL2UPNE R mily

[ T5-00cLI2UPN8-fa mily (DI)
Ts-coeLUUPNEX-armily
ascLUUPNBX family (D1)
B TS -LIUPR-Family

n
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G 3 H

Projektnavigation

Gerite
7

~ [ 57V16.1500_ToenL5-810.
I Neues Gerat hinzufugen
o Gerdte & Netze
~ [ PLC 1 [CPU 151341 PN]
I Germehonsgurtion
4/ Online & Diagnose.
Ig Programmbausteine
I echnologroher
externe Quellen
[ FLCVariablen
[& rLcoatentypen
I3l Beobachtungs-und ...
[ onlineSicherungen
[ Taces
[, Gerate-ProxyDaten
8 Programminformati.
LF PLCberwachunge.
£ PLCMeldetextisten
» [@ Lokele Module
» [@ Dezentrale Peripherie
» [k Nicht gruppierte Gera ..
» 53 SecurityEinstellungen
b [38 Geriteibergreifende Fu.
» (4§ Gemeinsame Daten
» ] Dokumentationseinstell
DI Vo e
» [@ Version Control Interface
» [ Online Zugénge
» [ Card ReaderiUs 85 peicher

it [ensao oovsoou_Tv] el B (4] [B] @ &

<

»

Aligemein
Allgemein
Eingénge

Stationsparameter
Geracteparameter
Baugruppenausfall

ElAAdressen

»  Spezifisches Gerat fir die 10-Link-Ports auswahlen.

LT G
LinkDevice_ProfiNet V1

7/

o
IR x 4

0 > Nicht gruppierte Gerite » tbenl58iol [TBEN-L5-8I0L]

Systemkonstanten

Texte

10-Variablen

LI [ <proje ks durchs uche ] S

=

Geriteiibersicht

Y Geritesicht

HardwareKatalog

=]

[EAdresse [ahar.

v |Katalog

~ thenlsgiol o

W e [t
— o

> Fio o oxi
Basic_1 o Basic 0.3 0.1
IN 1 WORDIOUT1 WORD_1 O 1OLin.. 4.5 2.3
oL1 o 10Lin...
TBILAMI-16DXP_1 o ot 6.7 4.5
o2 ) 10in...
o3 o 10in...
K50L2 10-Link_1 o Io-in... 6.9
D4 0 I0-Lin...
DS 0 IoLin...
Diagnozen_t ° Dingn... 8.27
10-Link Events_1 o 104in... 28.91
VAUX Control_1 o VAUX 10.11
Modulstatuz_1 o Modu... 92..93
i >
'dl Eigenschaften % Info Diagnose 5

>

10-Link mit kompatiblem Geraet

deakiiviert, loeschen

Abb. 102: 10-Link-Ports — Betriebsart einstellen
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Suchen- |

pofic [Ale- ]
Il Pccoc2uPNB X family (O1)
[ Ps-oo2uPNEX-family

x0cLI2UPNGX-fa milly (DI)
xocLUUPNEX-a mily

oo UUPKEXfarmily (D)

Il QaxTKLAF300Q8

[l Q4xTKLAF300Q8 01}

[l F360P0-QR24NOHOLX2 H1 141

I RUT30UMIBELIUZPNBXZFHI 151
130U-MIBE-LIUZPNEXZFH1 151 (D)

I rusoUAISELIUZPNSX2TH1 151 (D)
I rusouAshAPEXHI 151

Il RusouAIsRHARBXCHI 151 (O1)

I RUGOOU-ENBOE-LIUZPRBXZTHI 151

W eiLwn-160%e-8
[l iwn-s00r
W wwseor

ToodOLH1141 (01)

Il T 2UPNBX family

Il S o 2UPnBX family (D1

Il TS-oeL2UPNE R mily

[ T5-00cLI2UPN83-fa mily (DI)

TS o LUURNEX armily

oo LUUPNBX family (D1)

I s LIUPR-Family

I >

HINWEIS

Bei der Auswahl eines spezifischen Moduls werden die I/0-Adressen automatisch

angezeigt. Die ausgegrauten Felder sind zur vereinfachten Konfiguration fest
voreingestellt.
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Im Online-Modus kdnnen die Prozesswerte beobachtet werden.

S7V16_1500_Tben-L5-810L_lOLinkDevice_ProfiNet_V1.0.0.0 » PLC_1[CPU 1513-1 PN] » Beobachtungs- und Forcetabellen » Watch table_1

FF & Wh AR S [N

4 Neme  Adese  Anzigeformst  Beobachwngswet (Steuerwet  F  Kommentwr
[ Tag_5° Vi Hex |7 [J
= <Hinzufligen: M

Abb. 103: Online-Modus - Prozesswerte beobachten

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 | 2023/01 | 108



Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

6.2.10 In Betrieb nehmen mit TBEN und Allen-Bradley-Steuerung in Rockwell

Bei der Inbetriebnahme per EDS-Datei kdnnen nur die Prozessdaten der Eingdnge und
Ausgange eingesehen werden. Eine Konfiguration per EDS-Datei ist nicht moglich. Der 10-Link-
Master und die I0-Link-Devices kénnen liber das Konfigurationstool PACTware und den
Webserver konfiguriert werden.

Verwendete Software

Studio 5000 Logix Designer Version 30.00.00 — Mini Edition
EDS-Datei fuir TBEN-L...-8I0L

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum lO-Link-Blockmodul TBEN-L...-8I0L kdnnen die I0-Link-Blockmodule
TBEN-S2-4I0L verwendet werden.

HINWEIS
Informationen zum |O-Link-Master finden Sie in der Betriebsanleitung.

|O-Link-Master TBEN-L...-8I0L

Drucksensor PS510-16V-LI2UPN8

Temperaturtransmitter TTM

Laserdistanzsensor Q4X

Sensorleitung RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL

Allen-Bradley-Steuerung, z. B. Compact GuardLogix 5370 Safety Controller

Aufbau

IO-Link-Master

O

® o : |O-Link-Device

Sensorleitung
® 6 d 1
SPS o O d 1
o O d 1
:i: Ethernet

® O

-

Abb. 104: Anwendungsbeispiel - Aufbau
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EDS-Datei einbinden

»  Studio Logix 5000 Designer = angelegtes Projekt 6ffnen.
»  Unter Controller Organizier = Ethernet einmal anklicken.
» Unter Tools = EDS Hardware Installation Tool anklicken.

@ Logix Designer - DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_8I0L_V001 [1769-L30ERMS 30.11]
Tools | Window Help

File Edit View Search Logic

Communications

Bk & FER o o |

Offline 0. @ RUN
Mo Forces [ :DK
Energy Storage
i Eils 2| w0
Safety Unlocked B8

& Controller Tags

----- [*3 Controller Fault Handler
-2 Power-Up Handler

=5 Tasks

-8 MainTask

@J MainProgram

-1 SafetyTask

1& SafetyProgram

[ Unscheduled

-5 Motion Groups

B Ungrouped Axes

: Add-On Instructions

-5 Data Types

@, User-Defined

..... [ Add-On-Defined

@, Predefined

----- T, Logical Model
=5 1/0 Configuration
-l 1769 Bus

&3

hernet

Abb. 105: EDS Hardware Installation Tool 6ffnen

-5 Controller DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_LS_8IOU31

E [0] 1769-L30ERMS DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEM_L5 210L

Options...
Security L
Safety b

Documentation Languages...

Import L
Export *

Motion k

Plug-In Manager...

Custom Tools...

ControlFLASH
Compare Tool

= Das Fenster Rockwell Automation's EDS Wizard 6ffnet sich.
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Rockwell Automation's EDS Wizard

Registration

Electronic Data Sheet file(z) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

Weiter klicken = Register an EDS file(s) auswahlen.
Weiter klicken.
Im Fenster Register a directory of EDS files auswahlen = Browse... klicken.
Das Fenster Ordner suchen 6ffnet sich.

EDS-Datei in Ordnerstruktur suchen und auswahlen.

Auswahl mit OK bestatigen.

" Register a single file

In folder:

™ Look in subfolders

* If there is an icon file (ico) with the same name as the file(s) you are reg|
then this image will be associated with the device.

Browse...

To perf{

Ordner suchen

*

~ =m Personal Drive (G:) -~

~ | | EDS

v | | TBEN-L_ETHERNETIP

| TURCK-EDS
5 || TBEN-S_ETHERNETIP I
|| TN-UHF-Q300-COS_ETP

> |:|!| Firmware
5 || GsDML
> | | L5K Dokumente

PRINE:
b

Abb. 106: EDS-Datei suchen und auswahlen

» Die nachfolgenden Fenster mit Weiter bestatigen.

»  Auf Fertig stellen klicken.
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Beispiel: Modul generisch Gber EDS-Datei einbinden

»  Rechtsklick Ethernet = New Module... ausfiihren.
T Logical Model

=-S3 /0 Configuration

=-£ff 1769 Bus
. LA [0] 1769-L30ERMS DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5 8I0L

L5 810L_WC

Import Module...

Discover Modules,..

B2 Paste Ctrl+V
Properties Alt+Enter
Print b

Abb. 107: Neues Modul anlegen

=  Das Fenster Select Module Type &ffnet sich.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

»  Unter Module Type Vendors Filters = Turck auswihlen.
» Das entsprechende Modul (hier: TBEN-L5-8I0L) durch Doppelklick auswahlen.

Select Module Type

Catalog  Module Discovery  Favorites

|Eﬁz‘fr Search Text far Mode Type... Clear Filters

Module Type Category Fiters AW podule Type Vendor Fiters
Analog [0 Reliance Bectric
CIP Motion Converter [0 SMC Corporation
Communication [] Sprecher+Schuh
Communications Adapter |Z TURCK I
Cantroller w ||| Zebra Technologies
Catalog Number 4 Description Vendor Category

6814012 TBEN-L4-16DXP TURCK Communications Adapter

100002462 TBEN-L4-4RFID-8DXP TURCK Communications Adapter

6814062 TBEN-L4-8DIN-8DON TURCK Communications Adapter

6314010 TBEN-L4-38DIP-8D0OP TURCK Communications Adapter

6814082 TBEN-L4-8I0L TURCK Communications Adapter

6814037 TBEN-L4-EN1 TURCK Communications Adapter

6814085 TBEMN-L5-16DIF TURCK Communications Adapter

6814087 TBEN-L5-16D0OFP TURCK Communications Adapter

100000759 TBEMN-LE-16DOP-01 TURCK Communications Adapter

6814088 TBEN-L5-16DXP TURCK Communications Adapter

100000836 TBEN-L5-4RFID-80XF TURCK Communications Adapter

6814086 TBEMN-L5-8DIP-8DOP TURCK Communications Adapter

00 g TBEN-L5-8DIP-8DOP-01 TURCK Communicati
TBEN-L5-8I0L Communication:

HE14035 BEN- M URCK ommunications Adapter

100002463 TBEN-LL-4RFID-8DXP TURCK Communications Adapter

6814021 TBEN-51-4DIP-4DOF TURCK Communications Adapter

6314020 TBEN-51-8DIF TURCK Communications Adapter

6814034 TBEN-51-8DIP-D TURCK Communications Adapter

6814022 TBEN-51-8DOFP TURCK Communications Adapter

6814023 TBEN-51-8DXP TURCK Communications Adapter

6814031 TBEN-S2-2COM-4DXP TURCK Communications Adapter

6814029 TBEN-52-2RFID-4DXP TURCK Communications Adapter

6814025 TBEN-52-4Al TURCK Communications Adapter

51 of 552 Module Types Found

Close on Create

Abb. 108: Modul auswahlen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

= Das Fenster New Module 6ffnet sich.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen
Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren

» Name und IP-Adresse (hier: 192.168.1.30) einstellen.
B New Module *
Connection Module Info  Intemet Protocol  Port Configuration
Type: 6814017 TBEMN-L5-8IOL
Vendor: TURCK
Parent: Local
T thenSicl | | Ethemet Address
T () Private Network: 152.168.1. =
| @ P Address: 192 . 168 . 1 . 3 ||

(") Host Name:

Module Definttion
Revision: 2007
Blectronic Keying: Compatible Module

Connections: Exclusive Owner

Status: Creating

Cancel Help

Abb. 109: Name und IP-Adresse einstellen

» Module Definition = Change ... klicken.
=  Das Fenster Module Definition* 6ffnet sich.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

»  Unter Size im Drop-Down-Menu INT (Integer) auswahlen.
»  Mit OK bestatigen.

odule S

General® Connection Module Info  Intemet Protocol  Port Configuration

Type: i
B " Module Definition* *
Vendor:
Parent: Revision: 7 w 007 |5
Name: Electronic Keying: Compatible Module ~ | f
Description: | connections: -
Name Size Tag Suffoc T
Input: 173 thbendiol 11
Exclusive Owner INT v 1 |
Output: | 131 thendiol 01 I
Module Defi |
Rewision:
Blectronic K
Connection:
G| [
[CTaEngE T
| Status: Creating oK Cancel Help

Abb. 110: Datentyp auswahlen

» Das Fenster Change module definition mit Yes bestatigen.
» Das Fenster New Module mit OK schlieBen.
=  Der lO-Link-Master TBEN... erscheint unter Controller Organizer.
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Online gehen

» Neben Offline auf das Icon klicken.
» Im Kontextmenii Go Online anklicken.

6 Logix Designer - DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEM_L3_BIOL_V0OT [17689-1
File Edit View 5Search Logic Communications Toocls Winde

BadH & sB2BR v o

0. ™ RUN Path: | AB_ETI
Upload... L s
Download g Fave
Program Mede
=55 Controller [ Fis M 3 B10L_VOmM
""" £ Test Mode
Control
1 Power-L Clear Faults
El% Tasks Go To Faults
-3 MainTas
-8 Mai Controller Properties
-1 SafetyTask
-3 SafetyProgram
----- [C3 Unscheduled
=55 BMntinn Granne

Abb. 111: Kontextmeni — Go Online
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» Download klicken.

Connected To Go Online ot

Options -_Gmu'ii { Dﬁeﬂm_ Major Faults | Ili'mFada_ Project | Hmmlﬂieﬂennnr-
Condition: The open project doesnt match the project in the controller.

Connected Controller:
Controller Mame: Test_LBK_ZRFID
Controller Type:  1765-L30ERMS/A Compact GuardLogix® 5370 Safety
Comm Path: AB_ETHIP-141592.168.1.22\Compact Bus'0
Serial Mumber:  60ADBS302
Security: Mo Protection
Offline Project:
Controller Mame: DEMO_RSV20_L30ERMS_TBEN_L5_8I0L_VOI1
Controller Type:  1765-L30ERMS Compact Guard Logix® 5370 Safety

File: ..jekte\DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_8IOL_V001.ACD
Serial Number:  <none
Security: Mo Protection

Abb. 112: Download-Fenster

=  Das Fenster Download 6ffnet sich.
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Konfigurieren und in Betrieb nehmen

Devices Uber das Steuerungsprogramm konfigurieren FWURC K

» Download klicken.

To Go Online *

Download bt

Options  Generd

i y Download offline project
Condtion: The /B  'DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_SIOL_V0OT' to the controller,

Connected Cor) Connected Controller:
Con Name: Test_L5K_ZRFID
Cor Type: 1769- 30ERMS /A Compact GuardLogix® 5370
Con Path: AB_ETHIP-11192. 168. 1. 22\CompactBus\0
Sen Serial Number:  G0ADBS02
Seq Security: Mo Protection
Offline Project:
Con _!}. The controller is in Remote Run mode. The mode will be changed to
Conl Remote Program prior to download.
File _ﬁ. DAMGER: This controller is the system time master. Servo axes in
Genl synchronized controllers, in this chassis or other chassis, may be
c turned off.
&0

_ﬁ. DAMGER: Unexpected hazardous motion of machinery may occur.

Some devices maintain independent configuration settings that are
not loaded to the device during the download of the controller,

Verify these devices (drives, netwark devices, 3rd party products)
have been properly loaded before placing the controller into run
mode.

Failure to load proper configuration could result in misaligned data
and unexpected equipment operation.

Cancel Help

[ Uownioad | | Select Fle.. | | Cancel— | Help

Abb. 113: Konfigurationen in das Gerat herunterladen

=  Der Download der Konfigurationen ins Gerat erfolgt. Nach Abschluss des Downloads
offnet sich ein Abfrage-Fenster.

» Jaklicken.
Logix Designer

| Done downloading. Change controller mode back to Remote
Run?

Nein

Abb. 114: Download abgeschlossen
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Die Prozessdaten kdnnen unter Controller Tags eingesehen werden.

DEMO RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_8I0L V001

ontroller Tags

=]

. @-CBMainProgram
-0 SafetyTask
L3 SafetyProgram

2$0000_0000_0100_0101
2#0010_0000_1011_0100

Add-On Instructions
€5 Data Types
i User-Defined
L Strings
i Add-On-Defined
L Predefined
L3 Module-Defined
Trends
", Logical Model
©-E31/0 Configuration

- 1769 Bus

i [0] 1769-L30ERMS DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_2I0L

-2 Ethernet
i 1769-L30ERMS DEMO_RSV30_L30ERMS_TBEN_L5_8IOL_VE
g 5814017 thenBiol

2$0100_1111 0010_1010

Abb. 115: Prozessdaten einsehen
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Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen

7 Einstellen
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Die folgenden Beispiele beschreiben die Einstellung von IO-Link-Devices wahrend des laufen-
den Betriebs. Dabei sind folgende Szenarien moglich:

Einstellen mit programmierbaren Gateway ab VN03-00 und CODESYS 3
Einstellen mit programmierbarem Gateway und CODESYS 2

Einstellen mit Siemens-Steuerung im Simatic Manager

Einstellen mit Siemens-Steuerung im TIA-Portal

Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen

|O-Link-Devices kdnnen tiber die Gibergeordnete Steuerung eingestellt und konfiguriert
werden. Dazu wird ein |O-Link-Funktionsbaustein benotigt. Der Funktionsbaustein wird vom
Steuerungshersteller zur Verfligung gestellt. Jene nach Software-Version der Programmierum-
gebung kénnen sich die Funktion und Ausfiihrung des 10-Link-Funktionsbausteins unterschei-
den. Dazu die Informationen des Herstellers zur Programmierumgebung und zum Funktions-
baustein IOL_CALL beachten.

Der |0-Link-Funktionsbaustein IOL_CALL ist in der IO-Link-Spezifikation ,IO-Link Integration
Part 1 - Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET” definiert.

IOL_CALL
BOOL —REQ DONE_VALID — BOOL
BUSY — BOOL
DWORD —ID
INT —{INDEX_CAP
BOOL —RD_WR ERROR — BOOL
INT —{ENTITY_PORT STATUS — DWORD
INT —{FI_INDEX IOL_STATUS — BOOL
INT —IOL_INDEX
INT —{IOL_SUBINDEX
LEN — DWORD
INT —{LEN
ANY — RECORD_IOL_DATA

Abb. 116: IOL_CALL gemaf3 10-Link-Spezifikation

HINWEIS

Je nach Steuerungshersteller kdnnen die Funktionsbausteine z. B. in der Darstellung

und im Gebrauch der verwendeten Variablen von der Spezifikation abweichen
(Beispiel: Siemens-Funktionsbaustein 10_Link_Device fiir TIA-Portal). Weitere Infor-
mationen dazu finden Sie in der Dokumentation des jeweiligen Steuerungsherstel-

lers.
10_Link_Device
BOOL —REQ DONE_VALID — BOOL
BUSY — BOOL
DWORD —{ID
INT —CAP
BOOL —RD_WR ERROR — BOOL
INT —PORT STATUS — DWORD
IOL_STATUS — BOOL
INT —IOL_INDEX
INT —IOL_SUBINDEX
RD_LEN — DWORD
INT —LEN
ANY — RECORD_IOL_DATA

Abb. 117: Funktionsbaustein I0_Link_Device fur S7-TIA-Portal
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IOL_CALL
BOOL —{REQ DONE_VALID — BOOL
BUSY — BOOL
DWORD —{ID
INT —{INDEX_CAP
BOOL —{RD_WR ERROR — BOOL
INT —{ENTITY_PORT STATUS — DWORD
INT —FI_INDEX IOL_STATUS — BOOL
INT —{IOL_INDEX
INT —{IOL_SUBINDEX
LEN — DWORD
INT —{LEN
ANY —RECORD_IOL_DATA

Abb. 118: Funktionsbaustein IOL_CALL fir CODESYS3

Funktionsbaustein IOL_CALL - Eingangsvariablen

Die folgende Beschreibung der Eingangsvariablen ist z. T. der I0-Link-Spezifikation ent-
nommen.

Benennung gemaB 10-Link- Daten- Bedeutung

Spezifikation typ
REQ BOOL 0> 1 -2 0: Sendebefehl
ID DWORD Adresse des IO-Link-Master-Moduls
Siemens CPU 300, 400 (PROFIBUS/PROFINET): Anfangs-
adresse der Eingangsdaten des
I0-Link-Master-Moduls
3 S CODESYS: Slot-Nummer des |0-Link-Masters
Siemens CPU 1200, 1500 (PROFIBUS/
PROFINET):
Hardware-Kennung (HW) des I0-Link-Master-Moduls
Siemens CPU 300, 400 (PROFIBUS/PROFINET):
Anfangsadresse der Eingangsdaten des I0-Link-Mas-
ter-Moduls
ITFMODULE DWORD Geratename des IO-Link-Masters
INDEX_CAP INT Funktionsbaustein-Instanz: 251...254
RD_WR BOOL  0:Lesezugriff
1: Schreibzugriff
ENTITY_PORT INT Adresse des |0-Link-Ports, auf den zugegriffen werden
soll.
FI_INDEX INT Fester Wert (65098): Definiert den Zugriff als 10-Link-
Funktionsbaustein IOL_CALL
IOL_INDEX INT Nummer des |O-Link-Index, der ausgelesen oder
beschrieben werden soll
IOL_SUBINDEX INT Nummer des |O-Link-Subindex, der ausgelesen oder
beschrieben werden soll
LEN INT Lange der zu lesenden oder schreibenden
Daten
RECORD_IOL_DATA Quell- oder Zielbereich der zu lesenden oder schreiben-
den Daten
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Funktionsbaustein IOL_CALL - Ausgangsvariablen

Die folgende Beschreibung der Ausgangsvariablen ist z. T. der IO-Link-Spezifikation ent-

nommen.
Benennung gemaB 10-Link- Daten- Bedeutung
Spezifikation typ
DONE_VALID BOOL  0:Befehl wurde nicht ausgefiihrt
1: Befehl wurde ausgefiihrt
BUSY BOOL  0:Befehl wird aktuell nicht ausgefiihrt
1: Befehl wird aktuell ausgefiihrt
ERROR BOOL  0:Kein Fehler vorhanden
1: Fehler beim Lese- oder Schreibzugriff
STATUS DWORD Kommunikationsfehlerstatus: Status der
azyklischen Kommunikation [ 122]
IOL_STATUS DWORD 10-Link-Fehlermeldung: Fehler bei der Kommunikation
zwischen |O-Link-Master und |0-Link-Device [ 123]
LEN INT Lange der gelesenen Daten

IOL_CALL — Kommunikationsfehlerstatus

Der Status der azyklischen Kommunikation setzt sich aus 4 Byte wie folgt zusammen:

Byte 3

Herstellerspezifische
Kennung (nichtimmer Definiert den Fehler als Status Code

Byte 2
0x80

Byte 1 Byte 0

Herstellerspezifische
Kennung (nicht immer

Fehlercode/

anwendbar) Fehler der azyklischen anwendbar)
Kommunikation

Status Code Name Bedeutung

0xFFO00000 TIMEOUT Interner Fehler in der Kommunikation mit dem

0xO0FFF00 INVALID_HANDLE Modul

0xO00FFFEOO HANDLE_OUT_OF_
BUFFERS

0x00FFFDO00 HANDLE_DESTINATION_
UNAVAILABLE

0x00FFFC00 HANDLE_UNKNOWN

0x00FFFBOO HANDLE_METHOD_
INVALID

OXXX80A0XX MASTER_READ_ERROR Fehler beim Lesen

OxXXX80A1XX MASTER_WRITE_ERROR Fehler beim Schreiben

OxXXX80A2XX MASTER_MODULE_ Ausfall 10-Link-Master, ggf. Busstorung
FAILURE

OXxXX80A6XX MASTER_NO_DATA Keine Daten empfangen

OXXX80A7XX MASTER_BUSY |O-Link-Master ausgelastet

OxXX80A9XX MASTER_FEATURE_NOT_  Funktion vom lIO-Link-Master nicht unterstitzt
SUPPORTED

OXXX80AAXX MASTER_RESOURCE_ |O0-Link-Master nicht verfligbar
UNAVAILABLE

0xXX80BOXX ACCESS_INVALID_INDEX  Index ungiiltig, falscher

INDEX_CAP-genutzt
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Status Code
0xXX80B1XX

Name

ACCESS_WRITE_
LENGTH_ERROR

Bedeutung

Die Lange der zu schreibenden Daten kann
vom Modul nicht verarbeitet werden, ggf.
falsches Modul angesprochen.

0xXX80B2XX

ACCESS_INVALID_
DESTINATION

falscher Slot angesprochen

0xXX80B0O3XX

ACCESS_TYPE_CONFLICT

IOL_CALL ungiiltig

O0xXX80B5XX

ACCESS_STATE_CONFLICT

Fehler in IOL_CALL-Sequenz

0xXX80B6XX

ACCESS_DENIED

|0-Link-Master-Modul verweigert den Zugriff.

0xXX80C2XX

RESOURCE_BUSY

0xXX80C3XX

RESOURCE_UNAVAILABLE

|0-Link-Master-Modul ausgelastet bzw. wartet
auf eine Antwort vom angeschlossenen 10-
Link-Device.

0xXX8901XX

INPUT_LEN_TOO_SHORT

Der zu lesende Index enthdlt mehr Daten, als
in der Eingangsvariablen ,LEN” zum Auslesen
angegeben wurde.

|IOL_CALL - IOL_STATUS

Der IOL_STATUS besteht aus 2 Byte Error-Code (IOL_M Error_Codes, gemaR ,I0-Link Integration
Part 1- Technical Specification for PROFIBUS and PROFINET*) und 2 Byte Error-Type (gemaR ,1O-
Link Interface and System”).

Byte 3

Byte 2

Byte 1 Byte O

IOL_M-Error-Code

IOL-Error-Type

IOL_M- Benennung gemaf Bedeutung

Error-Code Spezifikation

0x0000 No error Kein Fehler

0x7000 IOL_CALL Conflict Unerwarteter Write-Request, Read-Request
erwartet

0x7001 Wrong IOL_CALL Decodierungsfehler

0x7002 Port blocked Port durch eine andere Task blockiert

reserviert

0x8000 Timeout Time-out, IOL-Master- oder IOL-Device-Ports
ausgelastet

0x8001 Wrong index Fehler: IOL-Index < 32767 oder > 65535 ange-
geben

0x8002 Wrong port address Port-Adresse nicht verfligbar

0x8003 Wrong port function Port-Funktion nicht verfiigbar

reserviert
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IOL- Benennung gemaf Bedeutung

Error-Type Spezifikation

0x1000 COM_ERR Kommunikationsfehler
Maogliche Ursache: Der angesprochene Port ist
als digitaler Eingang (DI) parametriert und
befindet sich nicht im 10-Link-Modus.

0x1100 |_SERVICE_TIMEOUT Time-out in Kommunikation, Device antwortet

ggf. nicht schnell genug

0x5600 M_ISDU_CHECKSUM Master meldet Prifsummenfehler, Zugriff auf
Device nicht moglich

0x5700 M_ISDU_ILLEGAL Device kann Anfrage vom Master nicht verar-
beiten

0x8000 APP_DEV Applikationsfehler im Device

0x8011 IDX_NOTAVAIL Index nicht verfligbar

0x8012 SUBIDX_NOTAVAIL Subindex nicht verfligbar

0x8020 SERV_NOTAVAIL Dienst voriibergehend nicht verfuigbar

0x8021 SERV_NOTAVAIL_LOCCTRL Dienst vorlibergehend nicht verfligbar, Device
ausgelastet (z. B. Teachen/Parametrieren des
Device durch den Master aktiv)

0x8022 SERV_NOTAVAIL_DEVCTRL Dienst vorlibergehend nicht verfligbar, Device
ausgelastet (z. B. Teachen/Parametrieren des
Device per DTM oder SPS etc. aktiv)

0x8023 IDX_NOT_WRITEABLE Zugriff verweigert, Index nicht schreibbar

0x8030 PAR_VALOUTOFRNG Parameterwert auBBerhalb des giltigen
Bereichs

0x8031 PAR_VALGTLIM Parameterwert oberhalb der Obergrenze

0x8032 PAR_VALLTLIM Parameterwert unterhalb der Untergrenze

0x8033 VAL_LENOVRRUN Lange der zu schreibenden Daten passt nicht

0x8034 VAL LENUNDRUN zu der Lange, die fiir den Parameter definiert

B wurde

0x8035 FUNC_NOTAVAIL Funktion im Device nicht verfligbar

0x8036 FUNC_UNAVAILTEMP Funktion im Device voriibergehend nicht
verfligbar

0x8040 PARA_SETINVALID Parameter ungliltig, Parameter sind mit
anderen Parametrierungen des Device nicht
kompatibel

0x8041 PARA_SETINCONSIST Parameter inkonsistent

0x8082 APP_DEVNOTRDY Applikation nicht bereit, Device ausgelastet

0x8100 UNSPECIFIC Herstellerspezifisch gemaf} Device-Dokumen-

0x8101...0x8FFF VENDOR_SPECIFIC

tation
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7.1.1  Einstellen mit Programmierbarem Gateway und CODESYS 3

|O-Link-Devices kdnnen mit einem programmierbaren Gateway ab VN03-00 und CODESYS ein-
gestellt werden. Dazu wird der IO-Link-Funktionsbaustein IOL_CALL benétigt. Der Funktions-
baustein ist in der Bibliothek fiir programmierbare Gateways BLxx_PG_PB.lib enthalten. Die
Bibliothek ist Bestandteil des Target-Support-Packages fiir BLxx-PG-EN und steht unter
www.turck.com kostenlos zur Verfiigung.

Informationen zur Konfiguration des 10-Link-Masters mit CODESYS entnehmen Sie der gerate-
spezifischen Betriebsanleitung.

Verwendete Software

CODESYS 3.5 SP8 Patch 1
Beispielprogramm fiir eine Anwendung in CODESYS (auf Anfrage bei Turck erhaltlich)

Verwendete Hardware

Programmierbares Gateway BL67-PG-EN (VN03.00)
|0-Link-Master-Modul BL67-4l0L mit Basismodul BL67-B-4M12
Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 (angeschlossen an Port 1 des 10-Link-Masters)

PC I0-Link-Master-Modul BL67

o |[]DD

. |O-Link-Device
Sensorleitung

|| 4 1

Ethernet

Abb. 119: Anwendungsbeispiel - Aufbau
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Beispiel: Produktnamen auslesen

Die bendtigten Parameter-Werte zur Konfiguration des 10-Link-Devices entnehmen Sie dem
IODDfinder oder dem geratespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschreibung
(dez.) (hex.) index Iindex Zugriff Bit- linge
(dez.) (hex.) unter- Offset
stiitzt
Minimale 0 0x0 3 0x3  True read 20 8 Ulnteger
Zykluszeit
10-Link- 0 0x0 5 0x5 True read 40 B8 Ulnteger 17
Versions-1D
Hersteller-ID1 0 0x0 8 0x8 True read 70 8 Ulnteger
Hersteller-ID2 0 0x0 © 0x0  True read 80 B8 Ulnteger
Gerate-ID1 0 0x0 10 OxA  True read 90 8 Ulnteger
Gerate-ID2 0 0x0D 11 0xB  True read 100 B Ulnteger
Gerdte-ID3 0 0x0 12 OxC  True read 110 8 Ulnteger
Standard- 2 0x2 0 0x0  True write 00 8 Ulnteger 0..159 System-
kommando kommandeo
128 Gerat
zuriicksetzen
120 Anwendung
zuriicksetzen
130 Auslieferungs-
zustand wie-
derherstellen
Parameter 12 0xC 1 Ox1 False read/ 0.0 1 Boolean false/ Geratezugriff
(Schreib-) write true sperren
Zugriffssperre
Datenspeiche- 12 0xC 2 0x2 False read/ 01 1 Boolean false/ Geritezugriff
rungssperre write true sperren
Lokale 12 0xC 3 0x3 False read/ 02 1 Boolean false/ Geratezugriff
Parameteri- write true sperren
sierungs-
sperre
Lokale 12 0xC 4 Ox4 False read/ 03 1 Boolean false/ Geratezugriff
Benutzer- write true sperren
interface-
Sperre
Hersteller- 16 0x10 O 0x0  True read 00 512 String Turck Hersteller-
name name
Herstellertext 17 Ox11 0 0x0  True read 00 512 String www. zusitzliche
turck. Hersteller-
. N
Produktname 18 0x12 0 0x0  True read 00 512 String Typen-
bezeichnung
Produkt-ID 19 0x13 0 0x0  True read 00 512 String Ident-No.
Produkttext 20  0Ox14 0 0x0  True read 00 512 String Gerite-
kategorie

Abb. 120: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir den Temperatursensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Produktnamen auslesen)
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Variable id

Information

V_ProductName

Variable name

Product Name

Index

18

Description

Complete product name.

Default value

T5720-2UPNE-H1141

Data type StringT
Access rights ReadOnly
Fixed length 64
Encoding UTF-8

Abb. 121: Ausschnit aus dem I0DDfinder fiir den Temperatursensor TS720-
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»  Werte auslesen (Beispiel: Produktnamen des Temperatursensors auslesen): Variablen wie
folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 0 Lesezugriff
SLOT 1 Position des I0-Link-Master-Moduls in der BL67-Station
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
Entity_Port 1 Das I0-Link-Device ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x12 Index flr Display-Parameter
LEN 0x20 32 Byte werden ausgelesen
[m] PLC_PRG x| [[] BL67_4I0L
Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert
# @ IOL_CALL O I0LC_LIO.IOL_CALL
& 10L_REQ BOOL FALSE
& 10L_IndexCap INT 251
% I0L_RD_WR BOOL FALSE
@ 10L_EntityPort USINT 1
@ 10L_IOL Index UINT 18
@ 10L_IOL_Subindex USINT 0
@ I0L_Len INT
# 10L_Busy BOOL
d I10L_Error BOOL 7
& 10L_Status DWORD 0
@ 10L_IOL_Status DWORD 0
# I0L_RD_Len INT 19
# ¢ I0L_Record_IOL Data ARRAY [0..231] OF ...
i IOL_CALL_0 -
IO0LC_LIO.IOL_CALL
1oL rEQ [ENTS— xReg ¥DoneValid R o—
BL&7_4I0L —(itfModule xBusy [~ I0L_Busy
I0OL_IndexCap iIndexCap xError = I0OL_Error
10L_rD_wn [ EEEEl— xRD_WR dwStatus —IOL_Status [ o |
I0L EntityPort[ 1 —{usiEntityFPort AGwIOL_Status [~ IOL_IOL Status [ o |
I0L_IOL_Index [ 18 |—{uiIOL_Index iRD_Ien [ IOL_RD Len
I0L_IOL_Subindex [ @ —|usiIOL_Subindex
RDR ({IOL Record IOL Data) —|pbyRecord IOL Data
I0L Len iLen

Abb. 122: Eingangsvariablen fiir den Lesezugriff eintragen
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»  Lesezugriff liber eine steigende Flanke an IOL_REQ aktivieren.

[g] PLC_PRG x| [[] BL67_410L

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert

ottt TOTCTIC IO CATE
| @ I0L_REQ BOOL

W IOC_IMOeRCap THT

# IOL_RD_WR BOOL

& IOL_EntityPort USINT

@ I0L_I0L_Index UINT

@ I0L_IOL Subindex USINT

g IOL_Len INT

@ IOL_Busy BOOL

& I0L_Error BOOL

@ I0L_Status DWORD

d I0L_IOL_Status DWORD 0

@ IOL_RD_Len INT 19
+ @ IOL_Record_IOL_Data ARRAY [0..231] OF ...

-
1 IOL_CALL_0
IOLC LIO.IOL CALL
10L_REQ G xreg xDeneValid e —
BL§7_4I0L —jitfMedule xBusy = I0L_Busy

IOL_IndexCap iIndexCap *Error = I0L_Errcr i3
10L_RD_WE [ENTSl— xR0 _WR dwStatus —IOL Status [ o |
IOL_EntityPort [ 1 |—(usiEntityPort dwIOL_Status—IOL IOL Status [ o |
IOL_IOL Index [ 18 |—uiI0L Index iRD Len[— IOL_RD Len

IOL I0L Subindex [ 0 —usiIOL_Subindex
ADR (IOL_Record IOL Data) —pbyRecord _IOL Data

I0L,_Ien ilen

RET

Abb. 123: Lesezugriff aktivieren
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Der Produktname wird im Daten-Array ,READ" als Hexadezimal-Code angezeigt.

[] PLC_PRG x| ([ BL57_410L

Device Application.PLC_PRG

Zuzzecl Dtz ek Vorbsrgiteter Wert Adre
= & IOL_Record_IOL_Data ARRAY [0..231] OF ...
¢ I0L_Record_IOL_Data[0] BYTE a4
@ I0L_Record_IOL_Data[1] BYTE 83
& I0L_Record_IOL_Data[2] BYTE 45
@ I0L_Record_IOL_Data[3] BYTE 52
@ I0L_Record_IOL_Datal4] BYTE 48
@ I0L_Record_IOL_Data[5] BYTE 48
¢ I0L_Record_IOL_Data[f] BYTE 45
@ I0L_Record_IOL_Datal7] BYTE 50
@ I0L_Record_IOL_Data[8] BYTE 85
¢ I0L_Record_IOL_Data[d] BYTE 80
@ IOL_Record_IOL_Data[10] BYTE 78
¢ I0L_Record_IOL_Data[11] BYTE 56
@ I0L_Record_IOL_Data[12] BYTE 88
& I0L_Record_IOL_Data[13] BYTE 45
¢ I0L_Record_IOL_Data[14] BYTE 72
@ I0L_Record_IOL_Data[15] BYTE 49
@ I0L_Record_IOL_Data[16] BYTE 49
¢ I0L_Record_IOL_Data[17] BYTE 52
@ I0L_Record_IOL_Data[18] BYTE 49
W I0L_Recorg_IoL_Daralis) BEYIE T
¢ I0L_Record_IOL_Data[20] BYTE 0
@ I0L_Record_IOL_Data[21] BYTE 0
T
il I0L_CALL_0
IOLC LIO.IOL CALL
1oL_rEQ NS g—=Reg XDONEValid ref R ol——
BLE7_4I0L —|itfModule xBusy [~ I0L_Buay
I0L_IndexCap iIndexCap xError = I0L Error
10L_RD_wR ENTEl—{xR0_WR dwStatus[—IOL_Status [ o0 |
I0L_EntityFort [ 1 |—|usiEntityPort dwIOL_Status[—IOL IOL Status [0 |
IOL_IOL Index uiIOL_ Index iRD Len[—IOL_RD Len
IOL_IOL Subindex [ 0 —{usiIOL_Subindex
RDR (IOL Record IOL Data) —|pbyRecord ICL Data

IOL Len iLen

Abb. 124: Prozessdaten-Array ,READ”
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Beispiel: Werte schreiben

Die bendtigten Parameter-Werte des |O-Link-Devices entnehmen Sie dem |IODDfinder oder
dem gerédtespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschrelbung
(dez.) (hex.) index index Zugriff un- Bit- l&nge
(dez.) (hex.) terstiitzt offset

Display-Mess- 85  0x55 0 0x0  True read/ 00 8 Ulnteger 0.6 0 Die Display-
wertanzeige write aktualisierungs

zeit kann ein-
gestellt wer-
den. Das Dis-
play kann um
180° gedreht
oder ausge-
schaltet wer-
den. Wird das
Display ausge-
schaltet, so
kann durch
driicken der
Set-Taste der
Messwert
temporar an-
gezeigt wer-
den.

0 50 ms Aktuali-
sierungszeit

1 200 ms Aktua-
lisierungszeit

2 600 ms Aktua-
lisierungszeit

3 50 ms Aktuali-
sierungs-
zeit/180°
gedreht

4 200 ms Aktua-
lisierungs-
zeit/180°
gedreht

5 600 ms Ak-
tuaisierungs-
zeit/180° ge-
dreht

6 deaktiviert

Abb. 125: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir den Sensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id
Variable name
Index

Description

Default value
Data type
Bit length
Access rights

Raw values

Information o

V_DISPLAY_UPD
Display of Measured Value
85

The refresh time can be adjusted or disabled. In disabled state,
the measured value is displayed temporarily when pressing
the set button.

200 ms Refresh Time
UlntegerT

8 bit

ReadWrite

50 ms Refresh Time: 0
200 ms Refresh Time: 1
600 ms Refresh Time: 2
Disabled: 3

Abb. 126: Ausschnitt aus dem IODDfinder fiir den Sensor TS720-...-H1141 (Beispiel: Display-Messwertanzeige)

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 132



Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen TUNRCK

»  Werte schreiben (Beispiel: Display des Temperatursensors TS720-...-H1141 um 180°
drehen, Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einstellen): Variablen wie folgt steuern:

Variable Wert Bedetung
RD_WR 1 Schreibzugriff
SLOT 1 Position des I0-Link-Master-Moduls in der BL67-Station
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
ENTITY_PORT 1 Das I0-Link-Device ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x55 Index flr Display-Parameter
LEN 1 1 Byte wird geschrieben
[d] PLC_PRG x| [[] BL67_4I0L
Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert
# @ IOL_CALL 0 I0LC_LIO.IOL_CALL
& 10L_REQ BOOL FALSE
& 10L_IndexCap INT 251
& 10L_RD_WR BOOL
@ 10L_EntityPort USINT 1
@ 10L_IOL Index UINT 85
# 10L_IOL_Subindex USINT 0
@ I0L_Len INT 1
# 10L_Busy BOOL
# I10L_Error BOOL 7
& 10L_Status DWORD 0
@ 10L_IOL_Status DWORD 0
@ I0L_RD_Len INT 0
= & I0L_Record_IOL Data ARRAY [0..231] OF ...
& [0L_Record_IOL_Data[0] BYTE 5
& I0L_Record_IOL_Data[1] BYTE 0
& [0L_Record_IOL_Data[2] BYTE 0
1 IOL_CALL_0 -
IOLC LIO.IOL CALL
101_reQ [ xReq RDONEVE11d R R S —
BL&7_4I0L —itfModule ¥Busy = IOL_Busy
IOL_IndexCap iIndexCap ¥Error = IOL_Error
1oL Ro_we [EEGEl— =RD_WR dwStatus —IOL Status [ 0 |
IOL EntityPort[ 1 —|usiEntityPort dwIOL Status[—IOL IOL Status[ o |
IOL_IOL Index [ 85 —|uilOL Index iRD Ten—IOL RD Len [ 0 |
IOL IOL_ Subindex [ 0 —{usiIOL_Subindex
RDR (IOL Record IOL Data) —|pbyRecord IOL Data
I0L_Len iLen

Abb. 127: Eingangsvariablen fiir den Schreibzugriff eintragen
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»  Zuschreibenden Wert 5 in Array WRITE eingeben, um die Display-Anzeige um 180° zu
drehen und die Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einzustellen.

»  Schreibzugriff Giber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.

[§] PLC_PRG x [ [f] BL67_4I0L

Device Application.PLC_PRG

Ausdruck Datentyp Wert Vorbereiteter Wert

L TOC_TTO.TOC_CTATT
| # ooeee —

W I0L_Indexiap TNT 451

# I0L_RD_WR BOOL

@ 10L_EntityPort USINT 1

@ 10L_IOL_Index UINT as

4 10L_IOL_Subindex USINT 0

@ 10L_Len INT

@ I0L_Busy BOOL

& I0L_Error BOOL

4 10L_Status DWORD a

@ 10L_IOL_Status DWORD 0

@ I0L_RD_Len INT 0
= @ IOl Bernrd 101 _Nata ARRAY [0 231 OF

| $ 10L_Record_IOL_Data[0] BYTE 5

f—iot—hecordtorbatali] EFRE
@ 10L_Record_IOL_Data[2] BYTE 0
1 IOL_CALL_0
IOLC_LIO.IOL CALL
101_rEQ [IERE—{xReg xDeneValid —ceg————————
BL&7_4I0L —(|itfModule xBusy [~ I0L_Busy
IOL_IndexCap iIndexCap XError [~ I0L_Error
10L_rD_wr [EECEl— xRD_WR dwStatus —IOL_Status [ o |
I0L EntityPort [ 1 |—jusiEntityPort dwIOL_Status [—IOL_IOL Status [ o |
I0L_IOL_Index [ 85 |—uiIOL_TIndex iRD Len|-IOL_RD Len [ o |
IOL_IOL_Subindex [ 0 —usiIOL_Subindex
ZDR (IOL Record IOL Data) —|pbyRecord IOL Data
IOL_Len ilen

RET

Abb. 128: Schreibzugriff aktivieren
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7.1.2  Einstellen mit Programmierbarem Gateway und CODESYS 2

|O-Link-Devices kdnnen mit einem programmierbaren Gateway bis Version 2 und CODESYS
eingestellt werden. Dazu wird der 10-Link-Funktionsbaustein IOL_CALL benétigt. Der
Funktionsbaustein ist in der Bibliothek fiir programmierbare Gateways BLxx_PG_PB.lib ent-
halten. Die Bibliothek ist Bestandteil des Target-Support-Packages fiir BLxx-PG-EN und steht
unter www.turck.com kostenlos zur Verfiigung.

Informationen zur Konfiguration des 10-Link-Masters mit CODESYS entnehmen Sie der gerate-
spezifischen Betriebsanleitung.

Verwendete Software

CODESYS 2.3 mit Bibliothek BLxx_PG_PB.lib
Beispielprogramm fiir eine Anwendung in CODESYS (auf Anfrage bei Turck erhaltlich)

Verwendete Hardware

Programmierbares Gateway BL20-PG-EN

|O-Link-Master-Modul BL20-E-4I0L

Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 (angeschlossen an Port 1 des 10-Link-Masters)
[O-Link I/0-Hub TBIL-M1-16DIP (angeschlossen an Port 4 des 10-Link-Masters)

Aufbau

PC 10-Link-Master-Modul BL67

o |m:]

10-Link-Device

Ethernet Sensorleitung

Abb. 129: Anwendungsbeispiel - Aufbau

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 |2023/01 135



Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen TUNRCK

Beispiel: Produktnamen auslesen

Die bendtigten Parameter-Werte zur Konfiguration des 10-Link-Devices entnehmen Sie dem
IODDfinder oder dem geratespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschreibung
(dez.) (hex.) index Iindex Zugriff Bit- linge
(dez.) (hex.) unter- Offset
stiitzt
Minimale 0 0x0 3 0x3  True read 20 8 Ulnteger
Zykluszeit
10-Link- 0 0x0 5 0x5 True read 40 B8 Ulnteger 17
Versions-1D
Hersteller-ID1 0 0x0 8 0x8 True read 70 8 Ulnteger
Hersteller-ID2 0 0x0 © 0x0  True read 80 B8 Ulnteger
Gerate-ID1 0 0x0 10 OxA  True read 90 8 Ulnteger
Gerate-ID2 0 0x0D 11 0xB  True read 100 B Ulnteger
Gerdte-ID3 0 0x0 12 OxC  True read 110 8 Ulnteger
Standard- 2 0x2 0 0x0  True write 00 8 Ulnteger 0..159 System-
kommando kommandeo
128 Gerat
zuriicksetzen
120 Anwendung
zuriicksetzen
130 Auslieferungs-
zustand wie-
derherstellen
Parameter 12 0xC 1 Ox1 False read/ 0.0 1 Boolean false/ Geratezugriff
(Schreib-) write true sperren
Zugriffssperre
Datenspeiche- 12 0xC 2 0x2 False read/ 01 1 Boolean false/ Geritezugriff
rungssperre write true sperren
Lokale 12 0xC 3 0x3 False read/ 02 1 Boolean false/ Geratezugriff
Parameteri- write true sperren
sierungs-
sperre
Lokale 12 0xC 4 Ox4 False read/ 03 1 Boolean false/ Geratezugriff
Benutzer- write true sperren
interface-
Sperre
Hersteller- 16 0x10 O 0x0  True read 00 512 String Turck Hersteller-
name name
Herstellertext 17 Ox11 0 0x0  True read 00 512 String www. zusitzliche
turck. Hersteller-
. N
Produktname 18 0x12 0 0x0  True read 00 512 String Typen-
bezeichnung
Produkt-ID 19 0x13 0 0x0  True read 00 512 String Ident-No.
Produkttext 20  0Ox14 0 0x0  True read 00 512 String Gerite-
kategorie

Abb. 130: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir das |O-Link-1/O-Hub TBIL-M1-16DIP
(Beispiel: Produktnamen auslesen)

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0|2023/01]136



Variable id

Information

V_ProductName

Variable name

Product Name

Index

18

Description

Complete product name.

Default value

T5720-2UPNE-H1141

Data type StringT
Access rights ReadOnly
Fixed length 64
Encoding UTF-8

Abb. 131: Ausschnit aus dem IODDfinder fiir den Temperatursensor TS720-
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.ilen:= ilen;

.®DoneValid:
.EBusy:
.EError;
cdwStatus;
dwIOL_Status:
C1iRD Len:

Call ilen =

Call zDoneValid
Call . xBusvy = |
Call zError =
Call . dwStatus =
Call dwIOL_Status =
Call iED_Len =

»  Werte auslesen (Beispiel: Produktnamen des IO-Link-1/O-Hubs auslesen): Variablen wie
folgt steuern:
Variable Wert Bedeutung
RD_WR 0 Lesezugriff
SLOT 1 Position des IO-Link-Master-Moduls in der BL67-Station
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
Entity_Port 4 Das I0-Link-Device ist an Port 4 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x12 Index flr Display-Parameter
LEN 0x20 32 Byte werden ausgelesen
@, CoDeSys - BL20-PG-EN_4I0Lpro® - [PLC_PRG (PRG-5T)] (= [ B e
ﬁ Datei Bearbeiten Projekt Einflgen Extras Online  Fenster Hilfe - & =
BlE| @SS (5] * |5
aool = = 16¥0000 -
{3 Bausteine OO0z | @-Call
H DemoFE [FB) aoo3 EEAD
ey | 0004 | B-Demo
FLC_PRG [FRG aons xReq =
0006 usiSublnde=z = 16#00
aoo? uilndex = 1a#0012
aoos ilen = 1eX0020
aoog Proces=Datas_In = 16X00000000
aoio Froces=sData_In2 = 160000
ool i
o049
.®Req = =Req: Call =Feg = I3
cu=iSlot:= 1 Call u=i15lot = 16%00
ciIndexCap:= 251; Call ilndexCap = 16#0000
xRD_WR:= FALSE; Call =R R S ks
usiEntityPort = ¢ Call usiEntityPort = 1o#00
iI0L_Index:= uilndex; Call wilOQOL Index = 16#0000
=10l _Subindex:= usiSublndex: Call usiI0Ll_Subindex = 1le#00
.pbyRecord_IOL_Data:= ADRE(READ): Call pbyRecord_ I0L_Data = <000000003

1a#0000

leg00000000
1600000000
1640000

= xIBZ; FProces=Data_In = 1600000000
FProces=Data_InZ:= XIE3; Proces=Data_In2 = 16#0000
=l -~ _
4 2 4 2
| [Z:1.5p:1 [ONLINE: localhost Uber Top/lp_ [SIM [LEUFT [BP [FORCE [UB [LESEN

Abb. 132: Eingangsvariablen fiir den Lesezugriff eintragen
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»  Lesezugriff iiber eine steigende Flanke an XREQ aktivieren.

@y CoDeSys - BL20-PG-EN_4I0Lpro* - [PLC_PRG (PRG-5T)] o e S
ﬁ Datei Bearbeiten Projekt Einfiigen Extras Online Fenster Hilfe =& =
B E oS5 &[5 &[5 5m5
OOOL] = = LG6#0000 A
=3 Bausteine OO0z | B-Call
H DemoFE [FE) ann3 READ |

0004 | B-Demno

agaos =Req = B

0006 usiSubInder = 16#00

aoozw uilndex = 16#0012

aoog ilen = le#0020

aoog Froces=Data_In = 16X00000000
aoio FrocessData_InZ = 160000
o011

------ PLC_PRG [PRG

o0da

EReq = =xReq: Call xReg =
u=siSlot:= 1 Call u=iSlot = 16#00
 iIndexCap:= 251:; Call . ilndexCap = 16#0000
CERD WR:= FALSE; Call =BD WE = jgfiNiksn
usiEntitvyPort = 4 Call u=siEntityPort = 1lo#00

L iI0L_Index:= uilndex; Call uil0L Index = 1e6#0000
u=1I0L_Subindex:= usiSublndex: Call usiI0L_Subindex = 16#00
.pbyRecord_IOL_Data:= ADE(READ): Call pbyREecord_ I0L_Data = <000000003
.ilen:= ilen; Call ilen = 1le#0000

cxDoneValid; Call . zDoneValid
.xEBusy; Call . zBusvy = 13
.EError; Call . xError = N
cdwStatus; Call dwStatus = 1600000000
dwIOL_Status: Call dwIOL_Status = 1e#£00000000
C1iRD Len: Zall iRD Len = 16#0000

FProces=Data_In:= XIBZ; Proces=Data_In = 1600000000
Froces=Data_InZ: = XIE3; Proces=Data_In2 = 16#0000

4 3 KN 2

| [Z:1.5p:1 [DNLINE: localhost’ Uber Tepdp_ [SIM [LEUFT [BF [FORCE (B [LESEN

Abb. 133: Lesezugriff aktivieren
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Der Produktname wird im Daten-Array READ als Hexadezimal-Code angezeigt.

@, CoDeSys - BL20-PG-EN_4IOLpro® - [PLC_PRG (PRG-ST)]

% Datei  Bearbeiten

Projekt

Einfiigen Extras Online Fenster Hilfe

= L e e s = e = (= Y

cxRD WR:= FALSE:
u=iEntityPort: = 4
ALI0OL_Index:= uilndex:

.ilen:= ilen:

=1I0L_Subindex: = usiSublndex:
.pbyRecord IOL_ Data:.= ADR(READ):

3

aoo1 = = 1ag0000 -
{3 Bausteine 0002 | @-Call
: DiemofB (FE) 0003 [ EH-EEAD
PLC PRG [FRG ooo4 --FEAD[O] = 1g#54
S RIS --FEAD[1] = 1le#42
aooe --READ[Z2] = 1le#49
aooz --READ[3] = log4dc
aoos --READ[4] = 1e#2D
aoo9 --READ[E] = 1g44D
aoin --FEATI[B] = 1g431
ani1 --FEATI[Y] = 1o#2D
aoiz --FEATI[8] = 1g4#31
oo13 --FEAD[9] = le#3e
oo14 --FEAD[10] = 16#44
o015 --READ[11] = 16#49
an0la --READ[12] = 16#50
ao1z ~--READ[13] = 1e6#00
aoig --FEAD[14] = 16400
ani49 --FEATI[15] = 16#00
anz2o --FEATI[16] = 16#00
anz2i1 --FEAT[17] = 16#00 s
On09% DA 071 = A<&#nnN
aool - -
.®Req = =Reqg: Call . =Req = WD
usislot: = 1 Call u=siSlot = 16#01
ciIndexCap:= 251; Call iIndexCap = 16#00FE

Call.

=R0_UR =

Call.
Call.
Call.
Call.
Call.

Pt I |
4

usiEntityPort = 1le¥04d
uilIOL_Index = 1le#0012

u=siI0L Subindex = 16#00
pbyRecord IOL Data = <00becid
ilen = 1le#0020

aeTimee =TT 1 2 3 GuWtER
k

[Z:1.5p.:1

[ONLINE: localhast Uber Tepdp_ [SIM [LSUFT [EF [FORCE (0B [LESEM

Abb. 134: Prozessdaten-Array ,READ”
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Beispiel: Werte schreiben

Die bendtigten Parameter-Werte des |O-Link-Devices entnehmen Sie dem |IODDfinder oder
dem gerédtespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschrelbung
(dez.) (hex.) index index Zugriff un- Bit- l&nge
(dez.) (hex.) terstiitzt offset

Display-Mess- 85  0x55 0 0x0  True read/ 00 8 Ulnteger 0.6 0 Die Display-
wertanzeige write aktualisierungs

zeit kann ein-
gestellt wer-
den. Das Dis-
play kann um
180° gedreht
oder ausge-
schaltet wer-
den. Wird das
Display ausge-
schaltet, so
kann durch
driicken der
Set-Taste der
Messwert
temporar an-
gezeigt wer-
den.

0 50 ms Aktuali-
sierungszeit

1 200 ms Aktua-
lisierungszeit

2 600 ms Aktua-
lisierungszeit

3 50 ms Aktuali-
sierungs-
zeit/180°
gedreht

4 200 ms Aktua-
lisierungs-
zeit/180°
gedreht

5 600 ms Ak-
tuaisierungs-
zeit/180° ge-
dreht

6 deaktiviert

Abb. 135: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir den Sensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id
Variable name
Index

Description

Default value
Data type
Bit length
Access rights

Raw values

Information o

V_DISPLAY_UPD
Display of Measured Value
85

The refresh time can be adjusted or disabled. In disabled state,
the measured value is displayed temporarily when pressing
the set button.

200 ms Refresh Time
UlntegerT

8 bit

ReadWrite

50 ms Refresh Time: 0
200 ms Refresh Time: 1
600 ms Refresh Time: 2
Disabled: 3

Abb. 136: Ausschnitt aus dem IODDfinder fiir den Sensor TS720-...-H1141 (Beispiel: Display-Messwertanzeige)
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»  Werte schreiben (Beispiel: Display des Temperatursensors TS720-...-H1141 um 180°
drehen, Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einstellen): Variablen wie folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 1 Schreibzugriff
SLOT 1 Position des IO-Link-Master-Moduls in der BL67-Station
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
ENTITY_PORT 1 Das I0-Link-Device ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x55 Index flr Display-Parameter
LEN 1 1 Byte wird geschrieben
rQ;] CoDeSys - BL20-PG-EN_4I0Lpro* - [PLC_PRG (PRG-ST)] ==
% Datei Bearbeiten Projekt Einflgen Extras Online  Fenster Hilfe - & =
e R R A e A
O00L] = = L6#0000 L
{3 Bausteine OO0z | B-Call
i-[2] DemoFB (FB) 0003 ) B
| [0 : 16800 ¢ = 16805
0006 = 16400
oon? = 16400
[ = 16400
0ong = 16400
0oin

noil zReq =

ooiz usziSubIndex = 16400

oo13 uilndex = 16#0000 < .= 16#00E5G5:
oni4 1ilen = 1e#0000 < = TEAIO0] >
0015 FrocessData_In = 16#00000000
0016 Froces=sData_InZ = 16#0000

xReq := =Req: Call . =Reqg =

u=siSlot:= 1; Call . usiSlot = 16400

iIndexCap:.= 251; Call . ilndexCap = 16#0000

JxRD WR:.= TRUE; Call =BD WE = jgeakss
usikEntityPort: .= 1: Call usiEntityPort = 1e#00
il0OL_Index:= uilndex: Call wilOL_Index = 1le#0000

us1I0L Subindex: = usiSublndex: Call u=1I0L_Subindex = 16#00
.pbyRecord I0OL_Data:= ADR(WRITE]): Call . pbyRecord_IOL_Data = <0000000
.ilen:= ilen; Call ilen = 1le4#0000

.xDoneValid; Call zDonseValid =
.®Bu=y Call =Busy =
.ZError: Call zError =
L cdwStatus; Call dwStatu=s = le#00000000
) dwIOL_Status; Call dwIOL_Statu=s = 1e#00000000 -
e 3
| [2:6,5p: 19 [ONLINE: localhast' Uber Tepdip_ [SIM [LEUFT [BF [FORCE (0B [LESEM

Abb. 137: Eingangsvariablen fiir den Schreibzugriff eintragen
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»  Zuschreibenden Wert 5 in Array WRITE eingeben, um die Display-Anzeige um 180° zu
drehen und die Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einzustellen.

»  Schreibzugriff Giber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.

@y CoDeSys - BL20-PG-EN_4I0Lpro*® - [PLC_PRG (PRG-5T)] = | B S
ﬁ Datei  Bearbeiten Projekt Einfligen Extras  Online  Fenster Hilfe — & =
sl e A e A S L A
nool = = 16#0000 ~
4 Bausteine 0002 | E-Call
H DiemofB (FE) 000z | =2-URITE
______ PLC PRG (PG| LLLE = 16405
S T = 16400
000& = 16#00
oooz = 16#00
ooog = 1&#00
INE] = 1&#00

0010 | #-Demno

o011 =feq = idiB

aoiz uziSubIndex = 16#00

oo13 nilndex = 16#0055

oo14 ilen = le#0001

Q0is Froces=sData_In = 16300000000
0016 FrocessData_InZ = 160000

aoiw -
EReq = =xReq: Call xReg =
u=siSlot:= 1 Call u=iSlot = 16#00
 iIndexCap:= 251:; Call . ilndexCap = 16#0000
.ERD WR:= TRUE; Call =BD WE = jgfiNiksn
u=siEntitvPort .= 1: Call u=siEntityPort = 1lo#00
L iI0L_Index:= uilndex; Call uil0L Index = 1e6#0000
u=1I0L_Subindex: = usiSublndex: Call u=siI0L_Subindex = 1e#00
.pbyRecord_IOL_Data:= ADRE(WRITE): Call pbyRecord IOL_Data = 0000000
.ilen:= ilen; Call ilen = 1le#0000
Calli)
xDoneValid; Call . xDoneValid
.xEBusy; Call zBusvy =
.xError; Call zError =
- cdwStatus; Call dwStatus = 1600000000
) dwIOL_Status: Call dwIOL_Status = leg00000000 -
e 3

| [Z:6.5p.: 189 [ONLINE: localhost Uber Tep/ip_ [SIM [CAUFT [EF [FORCE [UB [LESEN

Abb. 138: Schreibzugriff aktivieren
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7.1.3  Einstellen mit Siemens-Steuerung S7-1200 oder S7-1500 und TIA-Portal
|O-Link-Devices konnen tiber einen Turck-10-Link-Master an einer Siemens-Steuerung S7-1200
oder S7-1500 und STEP7 V12 oder STEP7 V13 TIA-Portal eingestellt und konfiguriert werden.
Dazu werden der I0-Link-Funktionsbaustein IOL_DEVICE und die GSDML-Datei des I0-Link-
Masters bendétigt. Der Funktionsbaustein ist in der Bibliothek 10_Link_Library_v13_SP1 ent-
halten. Die Bibliothek ist auf der Website des Steuerungsherstellers erhéltlich. Die GSDML-Datei
steht unter www.turck.com zum Download zur Verfligung.

Informationen zur Konfiguration des 10-Link-Masters mit STEP7 V13 TIA-Portal entnehmen Sie
der geratespezifischen Betriebsanleitung.

Verwendete Software

Siemens STEP 7 V13 Professional (TIA-Portal) SP1 Update 5
GSDML-Datei des |O-Link-Masters
Beispielprogramm (auf Anfrage bei Turck erhaltlich)

Verwendete Hardware

HINWEIS
Alternativ zum IO-Link-Blockmodul TBEN-S2-4I0L konnen die I0-Link-Blockmodule
TBEN-L...-8lOL oder FEN20-4l0L verwendet werden.

Siemens-Steuerung S7, z. B. mit CPU 1513-1-PN
|O-Link-Master TBEN-S2-410L
Temperatursensor TS720-2UPN8-H1141 (angeschlossen an Port 1 des 10-Link-Masters)

Aufbau

SPS |O-Link-Master-Modul BL67

°|r1m

Sensorleitung 0-Link-Device

| | 4 1

Ethernet

[ ]

Abb. 139: Anwendungsbeispiel - Aufbau
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Beispiel: Device konfigurieren

Die bendtigten Parameter-Werte des |O-Link-Devices entnehmen Sie dem |IODDfinder oder
dem gerédtespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschrelbung
(dez.) (hex.) index index Zugriff un- Bit- l&nge
(dez.) (hex.) terstiitzt offset

Display-Mess- 85  0x55 0 0x0  True read/ 00 8 Ulnteger 0.6 0 Die Display-
wertanzeige write aktualisierungs

zeit kann ein-
gestellt wer-
den. Das Dis-
play kann um
180° gedreht
oder ausge-
schaltet wer-
den. Wird das
Display ausge-
schaltet, so
kann durch
driicken der
Set-Taste der
Messwert
temporar an-
gezeigt wer-
den.

0 50 ms Aktuali-
sierungszeit

1 200 ms Aktua-
lisierungszeit

2 600 ms Aktua-
lisierungszeit

3 50 ms Aktuali-
sierungs-
zeit/180°
gedreht

4 200 ms Aktua-
lisierungs-
zeit/180°
gedreht

5 600 ms Ak-
tuaisierungs-
zeit/180° ge-
dreht

6 deaktiviert

Abb. 140: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir den Sensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id
Variable name
Index

Description

Default value
Data type
Bit length
Access rights

Raw values

Information o

V_DISPLAY_UPD
Display of Measured Value
85

The refresh time can be adjusted or disabled. In disabled state,
the measured value is displayed temporarily when pressing
the set button.

200 ms Refresh Time
UlntegerT

8 bit

ReadWrite

50 ms Refresh Time: 0
200 ms Refresh Time: 1
600 ms Refresh Time: 2
Disabled: 3

Abb. 141: Ausschnitt aus dem IODDfinder fiir den Sensor TS720-...-H1141 (Beispiel: Display-Messwertanzeige)
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stellen

Die Abldufe werden im Beispielprogramm in der Beobachtungstabelle ,IOL1P1” visualisiert.

»  Werte auslesen (Beispiel: Produktnamen des Temperatursensors auslesen): Variablen wie

folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung

RD_WR 0 Lesezugriff

CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz

PORT 1 Der Temperatursensor ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 18 Index flr Display-Parameter

LEN 32 32 Bytes werden ausgelesen

= - R - Y, R S VTR
I
e

oW M

L= = T B = Y |

20
51

22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

32
33
34
35
36
27

= [Brlds 7 A

1 Marme

2 ==

Adresze

Anzeigeformat

Il 10-Link Master 1 - Port 1 -Process input data status bits of status byte m+0 and m+2:

*|OL_1_PROCESS
*|0L_1_PROCESS
*|OL_1_PROCESS
*|0L_1_PROCESS

[l 10-Link Master 1 -Port 1
"IOL_1_PROCESS

fi 10-Link Master 1 - Port 1
"Tag_S~
"IOL_1_PROCESS

110-Link Master 1 - Port 1
"Tag_7"

"IOL_1_PROCESS

fi 10-Link Master 1 - Port 1

_DATA" IN_STATUS_DI1 %DEBE10.0DBX0.0
_DATA™ IN_STATUS_DXPZ %DB10.DEX0.1
_DATA™ IN_STATUS_DVS1 %DB10.DBX2.0

_DATA™ IN_DIAG_ERR_DXPZ2 %DB10.DBEX1321

-Process output control bit of control byte n+0:
_DATA" OUT_CONTROL_DXP2  2%DB10.DBX172.1

-Process input data of byte m+2 and m+3:
Tl
_DATA™ IN_PROCESSDATA_P1... %DB10.DBW148

-Process output data of byte n+2 and n+3:
%O

_DATA" OUT_PROCESSDATA_... %DE10.DEW304

-10-Link Call configuration:

"IOL_1P1_PARA_DATA".ID %DB1.DEW2
“IOL_1P1_PARA_DATA".INDEX_CAP %DB1.DEW
“IOL_1P1_PARA_DATA".ENTITY_PORT %DB1.DEWS

fi 10-Link Master 1 - Port 1

-10-Link Call parameter data set:

"IOL_1F1_PARA_DATA" REQ %DEB1.DEX0.0
"IOL_1P1_PARA_DATA" RD_VIR %DB1.DEX6.0
"IOL_1P1_PARA_DATA" IOL_INDEX %DE1.DEWI0
"I0L_1P1_PARA_DATA" I0L_5UBINDEX %DE1.DEWIZ2
"IOL_1P1_PARA_DATA" LEN %DE1.DEVI246

{1 10-Link Master 1 - Port 1

-10-Link Call parameter data feedback:

*IOL_1P1_PARA_DATA" .DONE_VALID %DB1.DBX248.0
"IOL_1P1_PARA_DATA" BUSY %DB1.DEX248.1
“IOL_1P1_PARA_DATA™.ERROR %DB1.DBX248.2
“IOL_1P1_PARA_DATA" STATUS %DB1.DBD250
“IOL_1P1_PARA_DATA".IOL_STATUS %DB1.DBD254
“IOL_1P1_PARA_DATA" RD_LEN %DB1.DBW258

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

BOOL

DEZ
DEZ

DEZ
DEZ
DEZ

BEOOL
BOOL
DEZ
DEZ
DEZ

BOOL
BOOL
BOOL
Hex
Hex
DEZ

Abb. 142: Eingangsvariablen fiir den Lesezugriff eintragen

»  Lesezugriff Gber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.
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Die gelesenen Daten werden in der Spalte Beobachtungswert angezeigt.

B
o

33
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
42
50
51
52
53
54
55
56
57

Name

"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"

"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"

"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"

XY=

REQ
RD_WR
JOL_INDEX
JOL_SUBINDEX
LEN

_DONE_VALID
BUSY
_ERROR
STATUS
JOL_STATUS
RD_LEN

il 10-Link Master 1 -Port 1 -10-Link Call Read/Write data:

_RECORD_IOL_DATA[O]
RECORD_IOL_DATA[1]
_RECORD_IOL_DATA[2]
_RECORD_IOL_DATA[3]
RECORD_IOL_DATA[4]
_RECORD_IOL_DATA[S]
_RECORD_IOL_DATA[B]
RECORD_IOL_DATA[7]
_RECORD_IOL_DATA[E]
_RECORD_IOL_DATA[Z]
RECORD_IOL_DATA[10]
_RECORD_IOL_DATA[11]
_RECORD_IOL_DATA[12]
RECORD_IOL_DATA[13]
_RECORD_IOL_DATA[14]
_RECORD_IOL_DATA.
RECORD_IOL_DATA[16]
_RECORD_IOL_DATA[17]
RECORD_IOL_DATA[18]

Adress

IlO-Link Master 1 -Port 1 -10-Link Call parameter data set:

DB
FeDE1
DB
DB
FeDE1

FDE1
FDE1
%DE1
FDE1
FDE1
%DE1

%DE1
%DE1
FDE1
%DE1
%DE1
FDE1
%DE1
%DE1
FDE1
%DE1
%DE1
DB
%DE1
%DE1
DB
%DE1
%DE1
DB
%DE1

€

DEX0.0
DEX6.0
DEW10
DBEW12
DEW246

il 10-Link Master 1 -Port 1 -10-Link Call parameter data feedback:
DBEX248.0
DEX248.1
DEX248.2
DED250
.DED254
DBW258

DEE14
DBB15S
DEE16
DBB17
.DBB18
DEE19
DBB20
.DBB21
DEB22
DBB23
.DBEB24
DBB25S
DBB26
.DBB27
DBB28
DBB29
.DBEZ0
DBE31
DBB32

Anzeigeformat

BEOOL
BEOOL
DEZ
DEZ
DEZ

BOOL
BOOL
BOOL
Hex
Hex
DEZ

Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen
Zeichen

Abb. 143: Gelesene Daten in der Spalte Beobachtungswert
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»  Werte schreiben (Beispiel: Display des Temperatursensors TS720-...-H1141 um 180°
drehen, Messwert-Aktualisierungszeit auf 50 ms einstellen): Variablen wie folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 1 Schreibzugriff
CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
PORT 1 Das IO-Link-Device ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 85 Index flr Display-Parameter
LEN 1 1 Byte wird geschrieben

23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
55
57

1
1 10-Link Master 1-Port 1 -10-Link Call parameter data set:
"|OL_1P1_PARA_DATA™
“IOL_1F1_PARA_DATA"
"|OL_1P1_PARA_DATA™
"|OL_1P1_PARA_DATA™
“IOL_1F1_PARA_DATA"

Mame

"IOL_1P1_PARA_DATA" |
"IOL_1P1_PARA_DATA" |
"IOL_1P1_PARA_DATA" |
"IOL_1P1_PARA_DATA" .
"IOL_1P1_PARA_DATA" |
"IOL_1P1_PARA_DATA" |

"IOL_1P1_PARA_DATA" |
"IOL_1F1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1F1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"
*IOL_1P1_PARA_DATA"
"IOL_1P1_PARA_DATA"

XY =K

Adress
REQ %DE1.
RD_WR eDE1.]
IOL_INDEX %DB1.
IOL_SUEBINDEX %DE1.
LEN eDE1.]

DONE_VALID
BUSY
ERROR
STATUS
IOL_STATUS
RD_LEN

il 10-Link Master 1 - Port 1 - 10-Link Call Readirite data:

RECORD_IOL_DATA. ..

RECORD_IOL_DATA[1]
_RECORD_IOL_DATA[2]
RECORD_IOL_DATA[3]
RECORD_IOL_DATA[4]
_RECORD_IOL_DATA[S]
_RECORD_IOL_DATA[G]
_RECORD_IOL_DATA[7]
_RECORD_IOL_DATA[E]
_RECORD_IOL_DATA[9]
RECORD_IOL_DATA[10]
_RECORD_IOL_DATA[11]
RECORD_IOL_DATA[12]
RECORD_IOL_DATA[13]
_RECORD_IOL_DATA[14]
RECORD_IOL_DATA[15]
RECORD_IOL_DATA[16]
_RECORD_IOL_DATA[17]
RECORD_IOL_DATA[18]

%DB1
%DE1
%DE1
%DB1
%DE1
%DE1

%DE1
%DB1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1
%DE1

e

DEX0.0
DEX5.0
DEWI0
DBW12
DEW246

il 10-Link Master 1 - Port 1 - 10-Link Call parameter data feedback:
.DBX248.0
DBX248.1
DBEX248.2
.DED250
.DBED254
DBW258

DEE14
.DBB15
DBE16
DBBE17Y
.DBB18
DBE19
DBBZ20
DBB21
DBB22
DBBZ23
DBB24
DBB25S
DBB26
DBB27
.DBB28
DBB29
DBE30
DBE31
DBB32

Anzeigeformat

BOOL
BOOL
DEZ
DEZ
DEZ

DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ
DEZ

[E FALSE
[H] TRUE
85

0

1

[3 FALSE
[3 FALSE
[3 FALSE

16#0000_0000
16#0001_0000

o]

=10 = = = R = = R = = = (Y = R = = = = I = T =T =T = 1)

Abb. 144: ElIngangsvariablen flir den Schreibzugriff eintragen
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7.14  Einstellen mit Siemens-Steuerung $7-300/400 und STEP7 V5.5
|O-Link-Devices konnen tiber einen Turck-10-Link-Master an einer Siemens-Steuerung
S7-300/400 und STEP7 V5.5 eingestellt und konfiguriert werden. Dazu werden der 10-Link-
Funktionsbaustein IOL_CALL und die GSDML-Datei des I0-Link-Masters benétigt. Der
Funktionsbaustein ist beim Steuerungshersteller erhéltlich. Die GSDML-Datei steht unter
www.turck.com zum Download zur Verfligung.

Informationen zur Konfiguration des 10-Link-Masters mit STEP7 V5.5 entnehmen Sie der gerate-
spezifischen Betriebsanleitung.

Verwendete Software

Siemens STEP7 V5.5 (Simatic Manager)
GSDML-Datei fur BL67-GW-EN
Beispielprogramm (auf Anfrage bei Turck erhaltlich)

Verwendete Hardware

Multiprotokoll-Gateway BL67-GW-EN (VN03-00)

Basismodul BL67-B-4M12 mit |0-Link-Master-Modul BL67-410L
TS720-2UPN8-H1141

Steuerung Siemens S7, z. B. CPU 315-2 PN/DP

SPS |0-Link-Master-Modul BL67

10-Link-Device
I 1

o |:1m

Ethernet Sensorleitung

#[_]

Abb. 145: Anwendungsbeispiel - Aufbau
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Beispiel: Device konfigurieren

Die bendtigten Parameter-Werte des |O-Link-Devices entnehmen Sie dem |IODDfinder oder
dem gerédtespezifischen 10-Link-Parameterhandbuch.

Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschrelbung
(dez.) (hex.) index index Zugriff un- Bit- l&nge
(dez.) (hex.) terstiitzt offset

Display-Mess- 85  0x55 0 0x0  True read/ 00 8 Ulnteger 0.6 0 Die Display-
wertanzeige write aktualisierungs

zeit kann ein-
gestellt wer-
den. Das Dis-
play kann um
180° gedreht
oder ausge-
schaltet wer-
den. Wird das
Display ausge-
schaltet, so
kann durch
driicken der
Set-Taste der
Messwert
temporar an-
gezeigt wer-
den.

0 50 ms Aktuali-
sierungszeit

1 200 ms Aktua-
lisierungszeit

2 600 ms Aktua-
lisierungszeit

3 50 ms Aktuali-
sierungs-
zeit/180°
gedreht

4 200 ms Aktua-
lisierungs-
zeit/180°
gedreht

5 600 ms Ak-
tuaisierungs-
zeit/180° ge-
dreht

6 deaktiviert

Abb. 146: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir den Sensor TS720-...-H1141
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id
Variable name
Index

Description

Default value
Data type
Bit length
Access rights

Raw values

Information o

V_DISPLAY_UPD
Display of Measured Value
85

The refresh time can be adjusted or disabled. In disabled state,
the measured value is displayed temporarily when pressing
the set button.

200 ms Refresh Time
UlntegerT

8 bit

ReadWrite

50 ms Refresh Time: 0
200 ms Refresh Time: 1
600 ms Refresh Time: 2
Disabled: 3

Abb. 147: Ausschnitt aus dem IODDfinder fiir den Sensor TS720-...-H1141 (Beispiel: Display-Messwertanzeige)
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Name Index Index Sub- Sub- Subindex- Zugriff Byte. Bit- DataType Wert Default Beschreibung
(dez.) (hex.) index Iindex Zugriff Bit- linge
(dez.) (hex.) unter- Offset
stitzt
Minimale 0 ox0 3 0x3  True read 20 8 Ulnteger
Zykluszeit
10-Link- 0 ox0 5 0x5 True read 40 8 Ulnteger 17
Versions-1D
Hersteller-ID1 0 0x0 8 0x8 True read 70 8 Ulnteger
Hersteller-ID2 0 0x0 9 0x9  True read 80 8 Ulnteger
Gerate-ID1 0 0x0 10 OxA  True read 90 8 Ulnteger
Gerate-ID2 0 00 11 0xB  True read 100 8 Ulnteger
Gerate-ID3 0 0x0 12 0xC  True read 110 8 Ulnteger
Standard- 2 0x2 0 0x0  True write 00 8 Ulnteger 0..159 System-
kommando kommando
128 Gerat
zuriicksetzen
129 Anwendung
zuriicksetzen
130 Auslieferungs-
zustand wie-
derherstellen
Parameter 12 0xC 1 0x1  False read/ 00 1 Boolean false/ Geritezugriff
(Schreib-) write true sperren
Zugriffssperre
Datenspeiche- 12 0xC 2 0x2 False read/ 0.1 1 Boolean false/ Geratezugriff
rungssperre write true sperren
Lokale 12 0xC 3 0x3  False read/ 02 1 Boolean false/ Geritezugriff
Parameteri- write true sperren
sierungs-
sperre
Lokale 12 oxC 4 0x4  False read/ 03 1 Boolean false/ Geratezugriff
Benutzer- write true sperren
interface-
Sperre
Hersteller- 16 0x10 O 0x0  True read 00 512 String Turck Hersteller-
narne name
Herstellertext 17 0x11 0 0x0  True read 00 512 String www. zusitzliche
turck. Hersteller-
. o
Produktname 18 0x12 0 0x0  True read 00 512 String Typen-
bezeichnung
Produkt-ID 19 0x13 0 0x0  True read 00 512 String Ident-No.
Produkttext 20 0x14 0 0x0  True read 00 512 String Gerite-
kategorie

Abb. 148: Ausschnitt aus dem Parameterhandbuch fiir das 10-Link-1/0-Hub TBIL-M1-16DIP
(Beispiel: Display einstellen)
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Variable id

Information

V_ProductName

Variable name

Product Name

Index

18

Description

Complete product name.

Default value

T5720-2UPNE-H1141

Data type StringT
Access rights ReadOnly
Fixed length 64
Encoding UTF-8

Abb. 149: Ausschnit aus dem I0DDfinder fiir den Temperatursensor TS720-
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Die Ablaufe werden im Beispielprogramm in der Variablentabelle HMI visualisiert. Die Prozess-
daten sind in den Variablentabellen Sensor1 und Sensor2 dargestellt.

Werte auslesen (Beispiel: Produktnamen des IO-Link-1/0-Hubs auslesen):

» Variablen wie folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 0 Lesezugriff
ID 30 Anfangsadresse der Ausgangsdaten des Moduls gemaf3
Hardware-Projektierung
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
ENTITY_PORT 4 Das I0-Link-1/0-Hub ist an Port 4 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x12 Index flr Display-Parameter
LEN 32 32 Bytes werden ausgelesen
& Var- HMI o s
Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
+#| D|e|d| S| & |Ble]o]~] X|[E 2| K o A
¥4 .HMI -- @BLio-4I0L\SIMATIC 300(1)ACPU 315-2 PN/DP\S7-Programm(3) ONLINE =n R
Q Operand | Symbal | Anzeigefurma| Statuswert | Steuerwert -
1 W =ensor 1:
2 ED 30 HEX DWW 18#30010F14 Il process data raw
3 4B 30 HEX B#164FF B#164FF
4 DB245DBX 6.1 : "State sensor 1".RD_WR BOOL false i O=read. 1=wwrite parameter =
5 DB249.0BX 6.2 | “State sensor 1"REQ BOOL 101 start call 7
-3 DB243 DBX 6.3 | "State sensor 1".DONE_WALID BOOL
T DB245DBX 6.4 | "State sensor 1".BUSY BOOL
3 DB249.0BX 6.5 | "State sensor 1"ERROR BOOL i
9 0L Call paramerter for sensor 1:
10| | DB2480BD &  “State sensor 1".ID DEZ L#30 L#30
11 DB245DBW 12 | "State sensor 1".CAP DEZ 251 251
12| DB245 DBW 14 : "State sensor 1".PORT DEZ 4 4
13| | DB248.0BW 16 | "State sensor 1".J0L_INDEX HEX WE1E20012 WE16£0012
14 DB245 DBW 18 : "State sensor 1"I0L_SUBINDEX DEZ 0
15| | DB248.DBW 20 | "State sensor 1".LEN DEZ 0 0
16| DB245 DBW 30 | "State sen=zor 1".LEN_READ MAX DEZ 0 0
17 DB245DBD 22 : "State sensor 1".STATUS HEX DV#16400000000
18| | DB249.0BD 26 | “State sensor 1"10L_STATUS HEX DW#16400000000
19 DB245 DBW 32 : "State sensor 1".RD_LEN DEZ 0
BLiec-4IOL\SIMATIC 300{1)\...\57-Programmi(3) SO Abs < 5.2

Abb. 150: Eingangsvariablen fiir den Lesezugriff eintragen

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

V2.0 2023/01| 156




»  Lesezugriff Gber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.

Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe

=] Dlwld] & &|wie|o]-| x| F 8 )

i zensor 1
ED 30
AB 30
DB243.0BX 6.1 | "State sensor 1".RD_WR
DB248.0BX 6.2 "State sensor 1".REQ

DB245.0BX 6.3 | "State sensor 1".DONE_WALID
DB248.0BX 6.4 | "State sensor 1".BUSY
DB245.0BX 6.5 "State sensor 1".ERROR

0L Call paramerter for sensor 1:

DB245.0BD "State sensor 1710

DB245.0BW "State =ensor 1".CAP
DB245.0BW "State sensor 1".PORT
DB245.0BW "State sensor 1" 10L_INDEX
DB245.0BW "State sensor 17.10L_SUBINDEX
DB245.0BW "State sensor 17.LEN

DB245.0BW "State =ensor 17.LEN_READ_MAX
DB245.0BD 22 | "State sensor 1".STATUS
DB245.0BD 26 | "State sensor 1".I0L_STATUS
DB245.0BW 32 | "State sensor 1°.RD_LEN

B
4]
5
o
B
© |
19
IE
14
15
1
18
19

BLrec-4I0LNSIMATIC 300(1)\..\57-Programm(3)

Abb. 151: Lesezugriff aktivieren
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/! process data raw

B#16#FF

Il B=read. 1=write parameter

I0-=1 start call
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Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen TUNRCK

Die gelesenen Daten werden in der Prozessdatentabelle Sensor1 angezeigt.

% Var - Sensorl E'@
Tabelle Bearbeiten Einfigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe
| D|e|d| S| &[8le|o]| x| 2] ¥ Syfer | 64[9| o

K3 Sensorl -- @BLx-OL\SIMATIC 300(1)4CPU 315-2 PM/DP\S7-Programm(3) OMNLINE

Q Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert

1_ DB1.0DBB 0 : "A1".Container_A1[1] ZEICHEN T

2 DB1.DBB 1 : "A1".Container_a1[2] ZEICHEN

3 DB1.0DBB 2 : "A1".Container_&1[3] ZEICHEN

4 DB1.DBB 3 : "A1".Container_A1[4] ZEICHEN

5 DB1.0BB 4 : "Af1".Container_A1[5] ZEICHEN

-] DB1.DBB 5 : "A1".Container_A1[8] ZEICHEN

7 DB1.DBB & : "A1".Container_A1[7] ZEICHEN

3 DB1.DBB 7 @ "A1".Container_A1[8] ZEICHEN

9 DB1.0DBB & : "A1".Container_A1[5] ZEICHEN

10 DB1.0BB S : "A1".Container_A1[10] ZEICHEN

11 DB1.DBB 10 : "A1".Container_A&1[11] ZEICHEN

12 DB1.DBB 11 : "A1".Container_A1[12] ZEICHEN

13 DB1.DBB 12 : "A1".Container_&1[13] ZEICHEN

14| DB1.DBE 13 | "A1"Container_A1[14] ZEICHEN BH16#00

15 DB1.0BB 14 : "A1".Container_A1[15] ZEICHEN B#16#00

16 DB1.DBB 15 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#18:#00

17 DB1.DBB 16 : "A1".Container_A1[17] ZEICHEN B#16#00

18 DB1.DBB 17 : "A1".Container_&1[18] ZEICHEN B#18:00

19 DB1.DBB 18 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#16#00
BLiac-4I0L\SIMATIC 300{1)\...\57-Programm(3) 5 RURN  |Abs <52

Abb. 152: Gelesene Daten in der Variablentabelle Sensor1
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Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen

»  Werte schreiben (Beispiel: Display des Temperatursensors TS720-...-H1141 um 180° dre-
hen, Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einstellen): Variablen wie folgt steuern:

Variable Wert Bedeutung
RD_WR 1 Schreibzugriff
ID 1 Position des I0-Link-Master-Moduls in der BL67-Station
INDEX_CAP 251 Funktionsbaustein-Instanz
ENTITY_PORT 1 Das I0-Link-Device ist an Port 1 angeschlossen.
IOL_INDEX 0x55 Index flr Display-Parameter
LEN 1 1 Byte wird geschrieben
€3 Var- HMI [ = | ]
Tabelle Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Variable Ansicht Extras  Fenster Hilfe

#| Dje(d| S| &[8|e]o]-| X|[5 8] ¥ e R R

=N e

-~

m

ﬁ HMI -- @B Lao-410L\SIMATIC 300(1)4CPU 315-2 PMN/DPYST-Programmi3) OMLINE
Q Operand | Symbal | Anzeigefurma| Statuswert | Steuerwert
1 il sensor 1:
2 ED 30 HEX DWW 18#30010F18 Il process data raw
3 AB 30 HEX B#16%FF B#16#FF
4 DB245DBX 6.1 : "State sensor 1".RD_WR BOOL i O=read. 1=wwrite parameter
5 DB2480BX 6.2 "State sensor 1".REQ BOOL A0-=1 start call
6 DB248.0BX 6.3 | "State sensor 1".DONE_WALID BOOL
7 DB248.0BX 6.4 : "State sensor 1".BUSY BOOL
8 DB2450BX 6.5 : "State sensor 1".ERROR BOOL
9 0L Call paramerter for sensor 1:
10 DB2450BD &8 . "State sensor1”.ID DEZ L#30 L#30
11 DB248.0BW 12 | "State sensor 1".CAP DEZ 251 251
12| DB248.0DBW 14 : "State sensor 1".PORT DEZ 1 1
13 DB245.0BW 16 : "State sensor 1"I0L_INDEX HEX V1620055 WE16#0055
14 DB248.0BW 18 | "State sensor 1"I10L_SUBINDEX DEZ L]
15 DB248.0DBW 20 ; "State sensor 1".LEN DEZ 1 1
16| DB2483.0DBW 30 | "State senzor 1".LEN_READ_MAX DEZ L] 0
17| DB248.0BD 22 : "State sensor 1".STATUS HEX D1 6200000000
18 DB245.0BD 28 : "Sfate sensor 1"I0L_STATUS HEX DV162£00000000
19 DB243.0BW 32 ! "State sensor 1".RD_LEN DEZ L]
BLiec-4IOL\SIMATIC 300{1)\...\57-Programmi(3) G [RUAY Abs < 5.2

Abb. 153: Eingangsvariablen fiir den Schreibzugriff eintragen
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Einstellen
Devices Uber das Steuerungsprogramm mit Funktionsbaustein einstellen TUNRCK

»  Zuschreibenden Wert 5 in der Variablentabelle unter Steuerwert eingeben, um die Dis-
play- Anzeige um 180° zu drehen und die Messwert-Aktualisierungszeit auf 200 ms einzu-

stellen.
K Sensor1 -- BLo-4IOL\SIMATIC 300(1)\CPU 315-2 PN/DP\ST-Programm(3) OMLINE (===
Q Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert | Steuerwert -

1_ CB1.0BE 0O : "A1".Container_A1[1] HEX B#16#05 B#16#05 I
2 DB1.0BE 1 : "A1".Container_A1[2] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

3 DB1.0BE 2 ; "A1".Container_A1[3] ZEICHEN Ba16#00 B#16#00

4 DB1.0BEB 3 : "A1".Container_A1[4] ZEICHEN B16#00 B#16:#00

5 DB1.0BEB 4 : "A1".Container_A1[5] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

(] 0B1.0BEB 5 | "A1".Container_A1[5] ZEICHEN B#16#00 B#162£00

T DB1.0DBE & : "A1".Container_A1[7T] ZEICHEN B#16#00 B#16£00

3 CB1.DBE 7 | "A1".Container_A1[g] ZEICHEN B#16#00 B#16#00 =

9 CB1.0BE & : "A1".Container_A1[5] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

10 DB1.0BEB S : "A1".Container_A1[10] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

1 CB1.0BE 10 ; "A1".Container_A1[11] ZEICHEN Ba16#00 B#16#00

12| DB1.0BEB 11 : "A1".Container_A1[12] ZEICHEN B16#00 B#16:#00

13| | DB1.DBB 12 | "A1".Container_A1[13] ZEICHEN B#IG#00  D#16%00

14 CB1.0BEB 13 : "A1".Container_&1[14] ZEICHEN B#16#00 B#162£00

15| CB1.0BE 14 : "A1".Container_&1[15] ZEICHEN B#16#00 B#16£00 B
16| CB1.0BB 15 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

17| CB1.0BB 16 : "A1".Container_A1[17] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

18| DB1.0BB 17 : "A1".Container_A1[18] ZEICHEN B#16#00 B#16#00

19| DB1.0BEB 18 ; "A1".Container_A1[19] ZEICHEN B16#00 B#16:#00

20 DB1.0BEB 19 : "A1".Container_A1[20] ZEICHEN B16#00 B#16:#00

21| | DB1.DBB 20| "A1".Container_A1[21] ZEICHEN B#IG#00  D#16%00

22 CB1.0BE 21 : "A1".Container_&1[22] ZEICHEN B#16#00 B#16£00

BLaoc-4I0LASIMATIC 300(1)4..\S7-Programm(3) < RURD (Abs < 5.2

Abb. 154: Steuerwert fiir den Index 85 (0x55) eintragen
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»  Schreibzugriff Giber eine steigende Flanke an REQ aktivieren.

e e e

23 Operand

| symbol

| Steuerwert

I sensor 1:

ED 30

HEX

il process data raw

AB 30

HEX

B#16#FF

DB245.DBX

6.1

"3State =ensor 1".RD_WR

BOOL

Il O=read. 1=wwrite parameter

DB245.0BX

6.2

"State sensor 1".REQ

BOOL

i 0-=1 start call

DB245.DBX

8.3

"State sensor 1".DONE_WALID

BOOL

DB245.0BX

6.4

“State sensor 17.BUSY

BOOL

DB249.0BX

6.5

"State =ensor 1".ERROR

BOOL

H10L Call paramerter for sensor 1:

DB245.0BD

a

"State sensor 171D

DEZ

DB245.DBW

12

“State sensor 1".CAP

DEZ

DB248.0BW

14

"State sensor 1°.PORT

DEZ

DB245 DBW

186

"State senzor 17.10L_INDEX

HEX

DB245 DBW

18

"State sensor 1" 10L_SUBINDEX

DEZ

DB245.0BW

20

"State =ensor 1".LEN

DEZ

DB245.DBW

30

"State sensor 1".LEN_READ_MAX

DEZ

DB248.0BD

22

“Gtate sensor 1°.STATUS

HEX

DB245.0BD

26

"State senzor 17.10L_STATUS

HEX

DB245 DBW

32

"3State =ensor 1".RD_LEN

DEZ

I zensor 2:

ED 30

BLue-4I0L\SIMATIC 309{1}\...\.57— Programm(3]

Abb. 155: Schreibzugriff aktivieren
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| HEX

il process data raw
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Betreiben

8 Betreiben

Das Kommunikationssystem arbeitet mit einem 24-V-Pegel. Wenn eine Ubertragung nicht
erfolgreich ist, wird das Telegramm automatisch zweimal wiederholt. Ist der zweite Wieder-
holversuch nicht erfolgreich, erkennt der 10-Link-Master einen Kommunikationsabbruch. Der
Fehler wird automatisch an die tGibergeordnete Steuerung gemeldet.

|O-Link-Devices konnen applikationsspezifisch eingestellt oder ohne besondere Einstellungen
betrieben werden. Sind keine Einstellungen im I0-Link-Device erforderlich, werden die Signale
direkt an die Gbergeordnete Steuerungsebene weitergegeben.

Device betreiben

' v

Einstellung im Device Einstellung im Device
nicht erforderlich erforderlich

| |
' v

|0-Link Master TBEN..., |0-Link Master BL...
FEN20..., TBPN...

| |
Y Y

PROFINET EtherNet/IP
Modbus TCP

y vy

\

. . Parametriertool oder
Direkte Signal- GSDML : :
ibertragung fiir I0-Link Lg'&s'?eki}":unkt'ons'

Abb. 156: Ubersicht — |O-Link-Devices betreiben

Weitere Informationen zum Betrieb der 10-Link-Master und der 10-Link-Devices finden Sie in
den geratespezifischen Betriebsanleitungen.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com V2.0 2023/01]162



Betreiben
Turck-l0-Link-Gerate kombinieren

8.1 Turck-10-Link-Gerate kombinieren

HINWEIS
Alle 10-Link-Blockmodule (TBEN..., TBPN..., FEN20...) unterstuitzen SIDI.

Die BL... |IO-Link-Master-Module unterstiitzen SIDI nicht.

Device Version TBEN-L... TBEN-S... TBPN-... BL67-4I10L BL20- FEN20-
-8I10L -410L E-410L 4i0L

LI...-Q25 1.0 X X X X X X
RI360P 1.0 X X X X X X
B2N360- 1.0 X X X X X X
Q42

PC... 1.0 X X X X X X
PS... 1.0 X X X X X X
TS... 1.0 X X X X X X
EZ-ARRAY 1.0 X X X X X X
FM(X)-IM 1.0 X X X X X X
RU...U 1.1 X X X X X X
DF-G1 1.1 X X X X X X
TBIL-M1 1.1 X X X X X X
™ 1.1 X X X X X X
Uprox 1.1 X X X X X X
|O-Link

BCT... 1.1 X X X X X X
Q4X 1.1 X X X X X X
LE... 1.1 X X X X X X
LTF... 1.1 X X X X X X
TL50 1.1 X X X X X X
NIC... 1.1 X X X X X X
IM12- 1.1 X X X X X X
CCM...

PT... 1.1 X X X X X X
NCLS... 1.1 X X X X X X
LS5... 1.1 X X X X X X
BI/NI... 1.1 X X X X X X
TBIL-S... 1.1 X X X X X X
LRS... 1.1 X X X X X X
Q5X... 1.1 X X X X X X
Qs... 1.1 X X X X X X
K50... 1.1 X X X X X X
FS... 1.1 X X X X X X
LUS... 1.1 X X X X X X
REM... 1.1 X X X X X X
RES... 1.1 X X X X X X
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Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

9  Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

Deutschland

Australien

Belgien

Brasilien

China

Frankreich

Grof3britannien

Indien

Italien

Japan

Kanada

Korea

Malaysia
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Hans Turck GmbH & Co. KG
WitzlebenstralRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr
www.turck.de

Turck Australia Pty Ltd
Building 4, 19-25 Duerdin Street, Notting Hill, 3168 Victoria
www.turck.com.au

TURCK MULTIPROX
Lion d'Orweg 12, B-9300 Aalst
www.multiprox.be

Turck do Brasil Automacgao Ltda.
Rua Anjo Custddio Nr. 42, Jardim Analia Franco, CEP 03358-040 Sao Paulo
www.turck.com.br

Turck (Tianjin) Sensor Co. Ltd.

18,4th Xinghuazhi Road, Xiging Economic Development Area, 300381
Tianjin

www.turck.com.cn

TURCK BANNER S.A.S.

11 rue de Courtalin Bat C, Magny Le Hongre, F-77703 MARNE LA VALLEE
Cedex 4

www.turckbanner.fr

TURCK BANNER LIMITED
Blenheim House, Hurricane Way, GB-SS11 8YT Wickford, Essex
www.turckbanner.co.uk

TURCK India Automation Pvt. Ltd.

401-403 Aurum Avenue, Survey. No 109 /4, Near Cummins Complex,
Baner-Balewadi Link Rd., 411045 Pune - Maharashtra
www.turck.co.in

TURCK BANNER S.R.L.
Via San Domenico 5, IT-20008 Bareggio (M)
www.turckbanner.it

TURCK Japan Corporation
ISM Akihabara 1F, 1-24-2, Taito, Taito-ku, 110-0016 Tokyo
www.turck.jp

Turck Canada Inc.
140 Duffield Drive, CDN-Markham, Ontario L6G 1B5
www.turck.ca

Turck Korea Co, Ltd.

B-509 Gwangmyeong Technopark, 60 Haan-ro, Gwangmyeong-si,
14322 Gyeonggi-Do

www.turck.kr

Turck Banner Malaysia Sdn Bhd

Unit A-23A-08, Tower A, Pinnacle Petaling Jaya, Jalan Utara C,
46200 Petaling Jaya Selangor

www.turckbanner.my
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Turck-Niederlassungen — Kontaktdaten

TUNRCK
Mexiko Turck Comercial, S. de RL de CV
Blvd. Campestre No. 100, Parque Industrial SERVER, C.P. 25350 Arteaga,
Coahuila

www.turck.com.mx

Niederlande Turck B. V.
Ruiterlaan 7, NL-8019 BN Zwolle
www.turck.nl

Osterreich Turck GmbH
Graumanngasse 7/A5-1, A-1150 Wien
www.turck.at

Polen TURCK sp.z.0.0.
Wroclawska 115, PL-45-836 Opole
www.turck.pl

Rumanien Turck Automation Romania SRL
Str. Siriului nr. 6-8, Sector 1, RO-014354 Bucuresti
www.turck.ro

Russland TURCK RUS OO0
2-nd Pryadilnaya Street, 1, 105037 Moscow
www.turck.ru

Schweden Turck Sweden Office
Fabriksstraket 9, 433 76 Jonsered
www.turck.se

Singapur TURCK BANNER Singapore Pte. Ltd.
25 International Business Park, #04-75/77 (West Wing) German Centre,
609916 Singapore
www.turckbanner.sg

Siidafrika Turck Banner (Pty) Ltd
Boeing Road East, Bedfordview, ZA-2007 Johannesburg
www.turckbanner.co.za

Tschechien TURCK s.r.o.
Na Brne 2065, CZ-500 06 Hradec Kralové
www.turck.cz

Tiirkei Turck Otomasyon Ticaret Limited Sirketi
Indnil mah. Kayisdagi c., Yesil Konak Evleri No: 178, A Blok D:4,
34755 Kadikoy/ Istanbul
www.turck.com.tr

Ungarn TURCK Hungary kft.
Arpad fejedelem utja 26-28., Obuda Gate, 2. em., H-1023 Budapest
www.turck.hu

USA Turck Inc.
3000 Campus Drive, USA-MN 55441 Minneapolis
www.turck.us
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