RU200-CP40-LIU2P8X2T
sensor de modo difuso

sensor ultrasonico —

Tipo
N.°de ID

RU200-CP40-LIU2P8X2T

1610054

Datos de ultrasonido

Funcién Interruptor de proximidad
Alcance 50...2000 mm
Resolucion 1 mm

Tamafio minimo rango de medicion 200 mm

Tamafio minimo rango de conmutacion 20 mm

Frecuencia de ultrasonido 120 kHz

Precision de repeticion

< 0.25 % del valor final

Longitud del canto del elemento de man-
do nominal

100 mm

M Transductor sonico separado para emisor y
receptor

M Modelo rectangular 40x40x166 mm

M Conexion a través de bornes roscados

B Compartimento de bornes para racor atorni-
llado M20x1.5

M Rango de programacion 'teach' ajustable
mediante pulsador

M Zona ciega: 5 cm

M Alcance: 200 cm

M Resolucion: 1 mm

M Angulo de apertura del cono acustico: 60 °

M 1 x salida de conmutacién, PNP

M Contacto de cierre/contacto de apertura
programables

M 1 x salida analdgica de 4...20 mA/0...10 V

Velocidad de aproximacion <3 m/s
Velocidad de sobrecarrera <3m/s
Datos eléctricos

Tension de servicio 15...30 VCC
Ondulacion residual 10 % U,
Corriente DC nominal <150 mA
Corriente sin carga <50 mA
Resistencia de carga <1000 Q
Corriente residual <0.1mA
Tiempo de respuesta tipica <160 ms
Retardo de la activacion <300 ms

Salida eléctrica

Contacto NA/NC, PNP

Salida 1

salida de conmutacion

Esquema de conexiones
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Salida 2 Salida analégica
Salida de corriente 4...20 mA
Resistencia de carga de la salida de co- < 0.5kQ

rriente

Salida de voltaje 0...10 V
R_gsistencia de carga de la salida de ten- =1 kQ

sion

Frecuencia de conmutacion <3 Hz
Histéresis <20 mm

Caida de tension a |, <25V

Proteccién cortocircuito

si / De trinquete

Proteccién contra polaridad inversa si
Proteccién contra la rotura cable si
Opcion de configuracion Pulsador

Datos mecanicos

Diseno

Rectangular, CP40

Direccién del haz

recto

Medidas

166 x 40 x 40 mm

Material de la cubierta

Plastico, PBT-GF30-V0

Conexion eléctrica

Caja de terminales, Caja de bornes con
racor para cables, 4 hilos

Temperatura ambiente 0...470 °C
Resistencia a la presion 0,5... 5 bar
Grado de proteccion IP40
Indicacion estado de conmutacion LED, Amarillo

Object detected
Pruebas/aprobaciones
Declaracion de conformidad EN ISO/IEC

Aprobaciones

Luz LED, verde

EN 60947-5-7

CE
cULus
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Principio de Funcionamiento

Los sensores ultrasénicos estan disefiados
para la deteccion sin contacto y sin desgaste
de una gran variedad de objetos mediante
ondas ultrasonicas. No importa si el objeto es
transparente u opaco, metalico o no metalico,
sélido, liquido o en polvo. Las condiciones de
ambiente tales como aerosoles, polvo o lluvia
apenas afectan su funcion.

En el diagrama de cono acustico se indica

el rango de deteccion del sensor. En
conformidad con la norma EN 60947-5-7, se
utilizan blancos cuadraticos en una variedad
de tamafios (20 x 20 mm, 100 x 100 mm) y

una barra redonda con un diametro de 27 mm.

Importante: Los rangos de deteccion
para otros blancos pueden diferir de los
correspondientes a blancos estandares
debido a las diferentes propiedades y
geometrias de reflexion.

Cono acustico
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Instrucciones y descripcion del montaje

blind zone

comportamiento de salida
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Ajuste de los valores limite

El sensor ultrasénico dispone de una salida
de conmutacion y analégica con un rango

de conmutacion y medicién programable. La
programacion se realiza a través de las teclas
en la carcasa. Con ayuda del LED amarillo y
del verde se indica si el sensor ha detectado
el objeto.

Permite auto-programar diferentes funciones
como, por ejemplo, el punto de conmutacion
individual, funcién de ventana o bien funcién
de reflexion sobre una target fijo. En el manual
de instrucciones se incluye informacién
adicional. A continuacion se describe el
funcionamiento de ventana mediante la
programacion de dos limites. Ambos forman
juntos la ventana de conmutacion y pueden
encontrarse en cualquier punto de la zona de
deteccion.

* Colocar el objeto para el primer valor limite
* Pulsar el botén 1 para la seleccion de la
salida 1 6 2 durante 2 u 8 segundos contra
Gnd

* Mantener pulsado el botén 1 durante 8 seg.
* Colocar el objeto para el segundo valor
limite

* Mantener pulsado el botén 1 durante 2 seg.
comportamiento LED

Mediante un parpadeo rapido del LED

verde se indica que la programacién se ha
realizado con éxito. Seguidamente el sensor
funcionara automaticamente en el modo
normal. Al realizarse con éxito el registro, el
LED responde con una indicacién intermitente
de color verde y amarillo

En el modo normal ambos LEDs sefalan

el estado de conmutacion de la salida 1 del
sensor.

« verde: El objeto se encuentra dentro de

la zona de deteccion pero no en la zona de
conmutacion
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» amarillo: el objeto se encuentra dentro de la
zona de conmutacion

+ apagado: el objeto esta fuera del rango de
deteccion o pérdida de seial
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