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modulo stand-alone piconet para PROFIBUS-DP
4 entradas analdgicas 0(4)...20 mA

SDPB-40A-1007
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Tipo SDPB-40A-1007
N.°de ID 6824439
Numero de canales 4

Tension de servicio / de carga 20...29 VDC
Corriente de servicio <55 mA

Velocidad de transmision del bus de campo
Direccionamiento bus de campo

9,6 Kbit/s...12 Mbit/s
0 hasta 99

Interfaz de servicio

parametrizacion a través del I/O-ASSISTANT

Separacion de potencial

bus de campo para la tension de servicio

Numero de canales
Resistencia de entrada

4 entradas analdgicas 20 mA
80 O

Separacion de potencial

canales para la tension de servicio

Tension de sincronizacion max. 35 V
Corriente de medicion 0,5 mA
Tiempo de convesion 250 ms

Error de medicion relativo

<+0,3 % de escala completa

Filtro de entrada

variable

Alimentacion del sensor

de la tension de carga

Medidas (An x L x Al)
Control de vibraciones

30 x 210 x 26.5 mm
Conforme a EN 60068-2-6

Control de choques

conforme a EN 60068-2-27

Compatibilidad electromagnética

Conforme a la norma EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

Grado de proteccion

IP67

Aprobaciones

CE, cULus

= 4 entradas analogicas 0(4)...20 mA
= interfaz de configuraciéon

m funciones parametrizables

= asistido via I/O-ASSISTANT 2

m conexion directa a bus de campo

m carcasa reforzada por fibra de vidrio

= con control de resistencia a choques y vi-
braciones

m electronica de médulos completamente se-
llada

m conector de metal

= grado de proteccion IP67
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datos en la representacion del proceso

Walid for the satting "Motorola format”®

SBn: Status byte channel n
CBn:  Contral byta channal n
Chn DO channal n,

least .ﬁniﬁcant data byte
Chn D1: channal n,

miost sgnificant data byle

Address Input data Output data

Pre-conditions Word |High-Byte | Low-Byte |High-Byte Low-Byte
Compact “n:a&pgl[tﬁ:_ Low-Byle® 0 Cho SBO Ghi GBO
Stﬂ]‘hﬂg Wi L] = 8
wrd O all c:thar_‘t?:n_.rlea (erllcn 1 EE1 Gho DO CE1 Ch DO
immediataly. the user data are
mapoad {greyad in the tabla). 2 Ch1bo | ChlD1 Ch1D0 | Ch1D1
Complex mapping: 3 Ch2 1 sB2 Ch2 1 CB2
Data are mapped with control and
siatus byte. 4 ZB3 Ch2 DO CB3 Ch2 DO

5 ChaDo | Ch3Di ChaDd | ChaDi
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