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modulo de acople piconet para CANopen

4 entradas digitales pnp filtro 3 ms
4 salidas digitales 0,5 A

SCOL-0404D-1004

36,5

!

Co C1 C2 C3

Tipo SCOL-0404D-1004
N.°de ID 6824456

Numero de canales 8

Tension de servicio / de carga 20...29 VDC
Corriente de servicio <60 mA

Velocidad de transmision del bus de campo
Direccionamiento bus de campo

10 Kbit/s...1 Mbit/s
0 hasta 99

Interfaz de servicio

parametrizacion a través del I/O-ASSISTANT

Separacion de potencial

Longitud del LWL

Numero de canales
Tension de entrada

bus de campo para la tension de servicio

< 15m

4 entradas digitales, conforme a EN 61131/-2
20...29 VDC de la tension de servicio

Voltaje de sefial de nivel bajo

-3 hasta 5 VDC (EN 61131-2, tipo 2)

Tension de sefal, nivel alto

11 hasta 30 VDC (EN 61131-2, tipo 2)

Retardo a la entrada

3 ms

Corriente de entrada max.

6 mA

Numero de canales
Tension de salida

4 salidas digitales, conforme a EN 61131/-2
20-29 V CC del voltaje de carga

Corriente de salida por canal

0.5 A, resistente al cortocircuito

Tipo de carga

6éhmica, inductiva, lampara

Frecuencia de conmutacion

< 500 Hz

Factor de simultaneidad

1

Medidas (An x L x Al)
Control de vibraciones

30 x 210 x 26.5 mm
Conforme a EN 60068-2-6

Control de choques

conforme a EN 60068-2-27

Compatibilidad electromagnética

Conforme a la norma EN 61000-6-2/EN 61000-6-4

Grado de proteccion

IP67

Aprobaciones

CE, cULus

= interfaz de configuraciéon

m funciones parametrizables

= aistido via I/O-ASSISTANT 2

m conexion directa a bus de campo

= conexion directa a IP-Link

m carcasa reforzada por fibra de vidrio

m electrénica de médulos completamente se-
llada

m conector de metal

= grado de proteccion IP67

Bus de campo M12 x 1

- <
2 1 = shield 2 1 = shield
d 2=V+ o 2=V+
31 3=V- 1(000)3 3=V-
4 = CAN_H o 4 = CAN_H
4 5 5=CANL 5 4 5=CAN_L

Entrada M12 x 1

Salida M12 x 1

5 4 -X
G= C2..C3
Fuente de alimentacion M8 x 1
- <
1=24VDCU
2/69\4 2-24VDC U, 4 (60)2
1 3 3=GND 3\ 91
4 =GND

I8mex = lLmax = 4 A
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datos en la representacion del proceso

Bit7 | Bit6 | Bits | Bit4 | Bita | Bit2 | Bit1 | Bito

Each 4 bit input and 4 bit autput data Input Byten (M2 | Is usad by the physically GaP4 | G2P4 | CIP4 | COP4
are mapped. Tollenwing Est-orientad

Byte n M12) cxtersion module Son i CiPz | CiP4 | COP2 | COP4

Output Byte n (M8) | via the IP Link. C7P4 | GBP4 | G5P4 | C4Pa

Byte n [M12) Cap2 | Capq | Cop2 | copq

., = Comnactor no,, P, = Fin na,
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