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Inklinometr dynamiczny

CANopen

B1NF360V-QR20-CNX4-H1150
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Typ B1NF360V-QR20-CNX4-H1150
Nr Kat. 100046442

Measuring principle

Potgczenie zyroskopoéw i akcelerometrow

Dane ogodlne
Rozdzielczo$¢ 16 bit
Zakres pomiarowy 0...360°

Liczba osi pomiarowych

1

Doktadno$¢ powtarzalnosci

< 0.03 % petnej skali

Btad liniowosci <0.15%
Dryft temperaturowy <+0.006 %/K
Rozdzielczos¢ <0.01 °
Dane elektryczne

Napigcie robocze U, 8...36 VDC
Tetnienie U, <10 % Ugrax
Napiecie testowe izolacji 0.5 kV
Protokét komunikacyjny CANopen

ID wezta sieci
Predkos$¢ transmisji (bit/s)

1...127; Werkseinstellung: 10
125/250/500/1000 kb/s, ustawienie fabryczne
500 kb/s

Pobér pradu

<80 mA

Dane mechaniczne
Wykonanie

Prostopadtoscienny, QR20

Wymiary

71.6 x 62.6 x 20 mm

Materiat obudowy

Tworzywo sztuczne, Ultem

Potgczenie elektryczne

Ztacze, M12 x 1

Warunki srodowiskowe
Temperatura pracy

-40...+85 °C

Zmiany temperaturowe (EN60068-2-14)

-40... +85 °C; 20 cykli

Odporno$¢ na wibracje (EN 60068-2-6)

20 g; 5 h/o$; 3 osie

Odpornos¢ na uderzenia (EN 60068-2-27)

200 g; 4 ms, ¥ sinusoidy

Stopien ochrony

MTTF

P68
IP69K
339 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed. 99) 40 °C

= Prostopadioscienny, tworzywo sztuczne,
Ultem

= Wskazanie stanu za pomoca diody LED

= Wykrywanie kata na jednej osi z zakresem
pomiarowym 360°

= Rejestracja predkosci obrotowej w trzech
osiach z zakresem pomiarowym +1000°/s

= Rejestracja przyspieszenia w trzech osiach
z zakresem pomiarowym +4°g

= Wykrywanie temperatury od -40...85°C
= Wysoki stopien ochrony IP68/IP69K

=  Zwiekszona odpornos¢ na zaktdcenia
100 V/m zgodnie z ISO 11452-2, 200 mA
zgodnie z ISO 11452-4

m Ochrona przed zaktéceniami przewodzo-
nymi zgodnie z ISO 7637-2 na poziomie
ostrosci 4 i zrzutem tadunku zgodnie z ISO
16750-2 dla systemoéw 12 V/24 V

= Odpornos¢ na gwalttowne zmiany tempera-
tury

= 8..36 VDC
= Zigcze, M12 x 1, 5-stykowe, wejscie CAN
= Zgodnie z CiA 301, CiA 305, CiA 410

Schemat podtaczenia
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Zasada dziatania

Inklinometry dynamiczne okreslajg katy z wy-
korzystaniem zaréwno ogniwa pomiarowego
przyspieszenia, jak i czujnika zyroskopowego.
Wptyw drgan lub zakitécen spowodowanych
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Wskaznik napigcia zasilania LED, zielony przez przyspieszenie jest minimalizowany za
Status CANopen Zielony/czerwony pomocsg inteligentnego algorytmu fuzji w opar-
Wskaznik zakresu pomiarowego LED, Zétta ciu o dane przyspieszenia i wartosci predko-
Certyfikat UL E351232 Sci obrotu. Dzieki temu czujnik moze genero-

wac wiarygodny sygnat z imponujaca precyzja
i szybkoscig, nawet w warunkach ruchu i du-
zej dynamiki.

Oproécz wykrywania kata czujniki zapewniajg
opcje wysytania warto$ci przyspieszenia i zy-
roskopu w trzech osiach.

Zastosowana zasada pomiaru upraszcza
montaz i rozruch. Wytrzymate czujniki umiesz-
cza sig strong z wypetnieniem na ptaskiej po-
wierzchni, aby zakry¢ wypetniacz. Nastepnie
czujniki przykreca sie dwiema srubami.
Czujnik moze réwniez wykrywaé temperatu-
re, dzigki czemu umozliwia tez monitorowanie
stanu maszyny.

Hans Turck GmbH & Co.KG e D-45472 Miilheim an der Ruhr e WitzlebenstraRe 7 @ Tel. 0208 4952-0 e Fax 0208 4952-264 ® more@turck.com @ www.turck.com2 /2



